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Ogdlna charakterystyka obiektow lub robét

W ramach inwestycji przewiduje sie¢ wykonanie chodnika biegnacego po stronie potudniowej ul. Siarczanogérskiej. Projektowany chodnik
posiada szerokos¢ typowg NETTO 2,5m z jednoczesnym zawezeniem po stronie wschodniej ze wzgledu na ograniczenia wynikajace z
istniejacego ogrodzenia pobliskiej szkoly. Ciag pieszy nalezy dowigza¢ do istniejacej krawedzi jezdni ul. Siarczanogoérskiej. Przekroj
poprzeczny wykonac jako 2%

w kierunku jezdni. W odlegtosci 0,5m od krawedzi jezdni w chodniku nalezy ulokowa¢ bariere ochronng U-12a ze wzgledu na bliska odlegtos¢
od szkoly.
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Nr Podstawa Opis roboét Jm| llosé
Kosztorys BUDOWA CHODNIKA PRZY UL. SIARCZANOGORSKIEJ
W KRAKOWIE
1 Rozdziat Organizacja ruchu
1.1 Grupa Oznakowanie tymczasowe
1.1.1  |Element Oznakowanie tymczasowe - montaz
1.1.1.1 |KNR 231/702/2 |Stupki do znakéw drogowych, z rur stalowych, Fi-70-mm mocowane na podstawach obcigzajgcych. Analogia
RAZEM 5,000|szt 5,00
1.1.1.2 |KNR 231/703/2 |Przymocowanie tablic znakéw drogowych, znaki zakazu, nakazu, ostrzegawcze, informacyjne, powierzchnia
ponad 0,3-m2, Tablice F-6
Wylczenie liscirobet:
777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 I Y X
RAZEM:: 2,000|szt 2,00
1.1.1.3 |KNR 231/703/1 |Przymocowanie tablic znakéw drogowych, znaki zakazu, nakazu, ostrzegawcze, informacyjne, powierzchnia do
0,3'-m2, A-14, A-12c, C-9 mini
szt 3,00
1.1.1.4 |KNR 231/703/5 |Ustawienie zapory kierujgcej na podporach obcigzajgcych - U-20c (przyjmuje sie jedna tablice na 1 mb
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, wygrodzenia) - wygrodzenie obszaru prac (zakup/wynajem, tablic). Analogia
Wyliczenie ilosci robot:
U20c 53+¢46 99,000
RAZEM 99,000|szt 99,00
1.1.1.5 |KNR 231/703/5_|Ustawienie zapory kierujacej na podporach obcigzajacych - U-20 Analogia
Wyliczenie iloscirobot:
N R 1,000
RAZEM:: 1,000 |szt 1,00
1.1.1.6 |KNR 231/703/5_|Ustawienie tablic kierujacych na podporach obcigzajacych - U-3Analogia
Wyliczenie iloscirobot:
e R 1,000
RAZEM:: 1,000 |szt 1,00
1.1.1.7 |KNR 231/703/1 |Przymocowanie do dablic kierujgcych lampek os$wietlenia ostrzegawczego. Os$wietlenie zasilane bateriami lub
akumulatorkiem - zo6tte. Analogia
R=0600 M=1000 $=1000
""""""""" 2,000
2,000|szt 2,00
1.1.2  |Element Kierowanie ruchem
1.1.2.1 |Kalkulacja Koszty kierowania ruchem - 2 pracownikow
indywidualna |
Wyliczenie iloscirobot:
777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 1 1,000
RAZEM:: 1,000 |kpl 1,00
1.1.3  |Element Oznakowanie tymczasowe - demontaz
1.1.3.1 |KNR 231/703/3 |Przymocowanie tablic znakéw drogowych, znaki zakazu, nakazu, ostrzegawcze, informacyjne, lampki
ostrzegawcze, - zdjecie tablic (odzysk materiatu). Analogia
szt 7,00
1.1.3.2 |KNNRW Demontaz stupkéw i podpoér znakéw drogowych. Analogia
LA
Wyliczenie ilosci robot:
Demontaz stupkéw ipodpér 500 .. 5000
Demontaz tablic kierujgcych i podpor ; 101,000
RAZEM 106,000 kpl 106,00
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1.2 Grupa Oznakowanie stale
1.21  |Element Demontaz istniejgcego oznakowania
1.2.1.1 |KNR 231/703/3 |Przymocowanie tablic znakéw drogowych, znaki zakazu, nakazu, ostrzegawcze, informacyjne, lampki
ostrzegawcze, - zdjecie tablic (odzysk materiatu). Analogia
szt 6,00
1.2.1.2 |KNNRW
O A
Wyliczenie ilosci robot:
777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777777 2 2,000
RAZEM:: 2,000 kpl 2,00
1.2.1.3 |Kalkulacja Usuwanie oznakowania poziomego - P-4
indywidualna |
Wyliczenie ilosci robot:
2000 20,000
''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''' RAZEM:! 20,000|m 20,00
1.2.2 |Element Oznakowanie pionowe
1.2.2.1 |KNR 231/702/2 |Stupki do znakéw drogowych, z rur stalowych, Fi-70-mm - stupki z zdemontowanych znakéw istniejgcych.
Analogia
RAZEM:: 2,000|szt 2,00
1.2.2.2 |KNR 231/703/1 |Przymocowanie tablic znakéw drogowych, znaki zakazu, nakazu, ostrzegawcze, informacyjne, powierzchnia do
0,3-m2 - znak B-18, B-33, A-30, Tabliczka "PIESI", Tabliczka informacyjna "Nie dotyczy...." - odzysk znakéw po
demontazu
szt 5,00
1.2.2.3 |KNR 231/703/1 |Przymocowanie tablic znakéw drogowych, znaki zakazu, nakazu, ostrzegawcze, informacyjne, powierzchnia do
0,3-m2 - znak B-35
, szt 1,00
1.2.2.4 [KNR 231/701/3 |Porecze ochronne, sztywne z pochwytem i przeciagiem z rur z rur Fi-60-mm, rozstaw stupkow2-m
Wyliczenie ilosci robot:
00 4,000
RAZEM:: 4,000/m 4,00
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