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1. Wstep
1.1.Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
(STWiORB) sa wymagania wykonywania robot w zwigzku z zadaniem pn.:
Przebudowa ul. Orzechowej w Czarnkowie.
1.2.Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument kontraktowy przy realizacji robot wy-
mienionych w punkcie 1.1.
1.3.Zakres robot objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z roze-
braniem obiektéw budowlanych:
e nawierzchni,
elementow brukarskich,
wiat przystankowych,
przepustow,
barier i balustrad,
innych elementéw wskazanych w dokumentacji do rozbiorki.
Roboty wykonuje si¢ na dtugosci realizowanego zadania, w miejscach kolizji istniejacych elemen-
tow z projektowanym uktadem komunikacyjnym.
2. Materialy
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow
Materiaty z rozbiorek stanowig w catoéci wtasnos¢ Wykonawcy. Ich transport i utylizacje nalezy
wykonywaé zgodnie z obowigzujacym prawem.
3. Sprzet
Rozbidrke mozna wykonywaé dowolnym sprzetem.
4. Transport
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu. Wyboér srodka transportu
zalezy od odlegtosci i warunkow lokalnych.
5. Wykonanie robot
5.1. Ogoblne warunki wykonania robét.
Ogoblne warunki wykonania robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym.
Odcinki wykonywanych robdt nalezy oznakowac zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruk-
tury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szczegétowych warunkoéw technicznych dla znakow i sygna-
16w drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu i warunkow ich umieszczania na drogach
(Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) — zat. nr 4.
5.3. Roboty przygotowawcze.
Roboty rozbiorkowe obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich obiektéw budowlanych
w stosunku, do ktorych zostalo to przewidziane w dokumentacji projektowe;j.
Obiekty znajdujace si¢ w pasie robot drogowych, nie przeznaczone do usuni¢cia, powinny by¢ za-
bezpieczone przed uszkodzeniem.
6. Kontrola jakoSci robét
Kontroli podlega sposéb wykonania robét rozbiorkowych, prawidtowosci transportu i sktadowa-
nia materialdéw uzyskanych podczas rozbiorki.
7. Obmiar robédt
7.1.Ogolne zasady obmiaru rob6t
Tlo$ci wykonanych robot bedg obmierzane zgodnie z warunkami umowy.
8. Odbior robot
8.1. Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Inzynier potwierdzi przy udziale Wykonawcy rozbiorke danego obiektu na Placu Budowy oraz
zweryfikuje dokumenty poswiadczajace utylizacj¢ odpadow powstatych z rozbiorki.
9. Podstawa platnosci
Zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
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10. Przepisy zwiazane

Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 roku o odpadach (Dz.U.2013.21),



