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1.  WSTEP

1.1 PRZEDMIOT STWIiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (STWiORB) sa
wymagania wykonywania robot w zwigzku z zadaniem pn.:

Przebudowa ul. Orzechowej w Czarnkowie.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWiIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (STWIORB) jest stosowana jako dokument
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych
(STWIORB) dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy i obejmuja: wykonanie wykopow
w gruntach nieskalistych z transportem urobku na nasyp oraz wybranie gruntow nienosnych i stabonosnych
Z przewiezieniem na odktad.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego, ewentualnie ulepszonego
dodatkami, z gruntéw antropogenicznych lub z rozdrobnionych odpadéw przemystowych, spehniajacych
warunki stateczno$ci i odwodnienia.

1.4.2. Pasdrogowy — wydZzielony teren, przeznaczony pod droge oraz urzqdzenia zwigzane z obstugg i ochrong drogi,
obstugq ruchu i ochrong srodowiska, a takze zawierajgcy rezerwe pod przyszta rozbudowe drogi

1.4.3.  Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.4. Korona (powierzchnia) robot ziemnych — gbérna warstwa wykopu bezposrednio pod warstwami
konstrukcyjnymi nawierzchni .

1.45. Glebokosé wykopu - roznica rzgdnej terenu i rz¢dnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych Robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB oraz z poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace Robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00
»Wymagania og6lne”. Przed przystapieniem do wykonania robot ziemnych nalezy zakonczyé wszelkie roboty
przygotowawcze. Zakres robot przygotowawczych i wymagania dotyczace ich wykonania okreslono w STWiORB D-
01.00.00. "Roboty przygotowawcze" oraz w specyfikacjach branzowych.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania Ogolne" pkt 2.

2.2 OGOLNE ZASADY WYKORZYSTANIA GRUNTOW

2.2.1 Grunty pozyskane z wykopu.

Grunty uzyskane przy wykonaniu wykopoéw stanowia wlasno$¢ Wykonawcy. Jezeli Wykonawca chce uzyé
gruntow uzyskanych z wykopu do wbudowania w korpus drogowy jako materiat przydatny okresla si¢ materiat
spetniajacy wymagania normy PN-S-02205.
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2.2.2 Ziemia urodzajna

Ziemig¢ urodzajng nalezy zdja¢ ze wszystkich miejsc wykopoéw. Ziemia urodzajna nie powinna by¢ mieszana
z materiatem biezacym ponizej podtoza.

Nalezy unika¢ ruchu pojazdéw po ziemi urodzajnej przed jej zdjeciem lub gdy jest ona skladowana.
Wszedzie gdzie jest to mozliwe, ziemi¢ urodzajng nalezy uzy¢ (zagospodarowaé) niezwlocznie po zdjgciu,
a w przeciwnym wypadku nalezy ja sktadowa¢ w pryzmach o wysokosci nie przekraczajacej 2 m.

2.2.2 Sktadowanie materialow
Wykonawca powinien we wlasnym zakresie przygotowac i zapewni¢ sktadowanie materiatow.

3.  SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania Ogolne" pkt 3.

Uzyty sprzet powinien gwarantowaé przeprowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreSlonymi w Dokumentacji
Projektowej i wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na wlasciwosci gruntu, zarbwno w miejscach jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania,
transportu.

4. TRANSPORT

4.1 Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania Ogolne” pkt.4.

4.2 Transport gruntu

Wybdr $rodkéw transportu nalezy do wykonawcy. Materialy sypkie powinny by¢ przewozone w sposob
zabezpieczajacy przed pyleniem i zanieczyszczeniem srodowiska.

5. WYKONANIE ROBOT

51.  OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania Robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania Ogélne" pkt 5.

Wykopy nalezy wykonywaé z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci, okreslonych w niniejszych
STWIORB. Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp

lub przewiezione na odklad. Jezeli grunt jest zamarznig¢ty nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci ok. 0,5m powyzej
projektowanych rzednych robot ziemnych.

5.2. WYKONANIE WYKOPOW
5.2.1. Roboty przygotowawcze
Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi i punktow wysoko$ciowych, usuniecie drzew i krzewdw, zdjecie

warstwy humusu, oraz rozbidrki elementéw drog i ulic nalezy wykona¢ zgodnie z poszczegdlnymi STWiORB
oraz z Dokumentacja Projektowa. Przed rozpoczgciem robot, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysokosciowe.

5.2.2  Odwodnienie pasa rob6t ziemnych i wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé¢ odpowiedni spadek podtuzny i nadaé¢ przekrojom poprzecznym
spadki, umozliwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. Spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy
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niz 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych.

5.2.3.  Wykonanie wykopow sprzetem mechanicznym z przewiezieniem gruntu do budowy nasypow badz na odktad

Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po zakonczeniu prac mozna byto przystapi¢ bezzwlocznie
do wykonania wzmocnienia podtoza, jezeli jest wymagane. Przy wykonywaniu wykopow nalezy zachowaé
nienaruszong strukture podtoza.

5.2.4. Doktadno$¢ wykonania wykopow

Dopuszczalne tolerancje wykonania wykopdw powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w PN-S-02205.

5.3. ZASADY PROWADZENIA ROBOT

Wykopy nalezy wykonywaé z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci, okreSlonych w niniejszej
STWIORB. Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia
robot.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o roéznym stopniu przydatnosci
do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie 0 ile uktad warstw
geotechnicznych pozwala na takie prowadzenie robot. W przeciwnym przypadku dopuszcza sie odspajanie gruntow o
réznym stopniu przydatnosci w jednym cyklu technologicznym.,

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio
zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzniety nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci ok. 0,5m powyzej projektowanych rzednych
rob6t ziemnych.

54.  WYMAGANIA DOTYCZACE ZAGESZCZENIA I NOSNOSCI

Dla gruntdw nieulepszonych spoiwami zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot
ziemnych zgodnie z normg PN-S-02205 powinno spetnia¢ wymagania dotyczace minimalnej wartosci wskaznika
zageszcezenia s zgodnie z tabela 3.

Dopuszcza si¢ prowadzenie kontroli no$nosci i zageszezenia gruntdéw, za zgoda Inzyniera przy zastosowaniu np.
lekkiej plyty dynamicznej (zgodnie z Instrukcja Badan Podloza Gruntowego Budowli Mostowych i Drogowych. Cze$¢
2. Warszawa 1998). W przypadku zgody na badanie ptyta dynamiczng, Wykonawca opracuje korelacje pomiedzy
badaniem VSS i plyta dynamiczng oraz przedtozy Inzynierowi do akceptacji.

55. ROWY

Rowy boczne (drogowe) powinny by¢é wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Szeroko$¢ dna
i glgbokos$¢ rowu nie moga rézni¢ si¢ od wymiardéw projektowanych o wigeej niz £5 cm.
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5.6. RUCH BUDOWLANY

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadkladu)
powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3m. Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania
dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych te czynno$é budowlang. Moze odbywa¢
si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spowoduja uszkodzen nawierzchni korpusu.

5.7. ODKLAD

Grunty stabonos$ne nie nadajace si¢ do wbudowania w nasyp nalezy staraniem Wykonawcy zutylizowac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

6.2. CZESTOTLIWOSC ORAZ ZAKRES BADAN I POMIAROW

Czgstotliwos¢, zakres badan i pomiaréw oraz dopuszczalne odchytki wykonanych robdt ziemnych umieszczono
w tablicy 4.

Tablica 4 Czestotliwos¢, zakres badan i pomiaréw oraz dopuszczalne odchytki wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw Dopuszczalne odchytki
1 Szeroko$¢ korpusu ziemnego +10cm
2 Szeroko$¢ dna rowow . ) . . L +5 cm/-5¢cm
- - - Pomiar tasma, szablonem, tata o dlugosci 3m i poziomica lub
3 Rzgdne powierzchni korpusu ziemnego . +2/-3cm
- niwelatorem, w odstepach co 200m na prostych, w punktach - -
4 Pochylenie skarp 10% jego wartosci

glownych tuku, co 100m na tukach o R > 100m co 50m na

7 j tg kat
tukach o R < 100m oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci Wyrazone) 8 xat

5 Rownos¢ powierzchni korpusu nie wigcej niz 3 cm
6 Rownos¢ skarp +10cm
Spadek podtuzny powierzchni korpusu Pomiar rzgdnych w odstgpach co 200m oraz w punktach +1/-3cm
lub dna rowu watpliwych

6.3. ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ROBOTAMI

Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang
odrzucone. Je$li materialy nie spetniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera
Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00. "Wymagania Ogoélne" pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowg jest:

- im (jeden metr szescienny) wykonania wykopow
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot okreslono w STWiORB D-M.00.00.00.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.




