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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Rob6t Budowlanych
(STWiORB) s3 wymagania wykonywania robot w zwigzku z zadaniem pn.: Przebudowa ul.
Orzechowej w Czarnkowie.
Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.2. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z trwatym powierzchniowym umocnieniem skarp, rowow i $ciekow.

1.3. Okreslenia podstawowe
Réw - otwarty wykop skladajacy si¢ ze skarp i dna, ktéry zbiera i odprowadza wodg.

Skarpa — pochyta $ciana wykopu lub nasypu ziemnego o odpowiednim nachyleniu zaleznym
od jakosci gruntu.

Umocnienie skarp — trwate umocnienie powierzchniowe pochylych elementow pasa
drogowego w celu ochrony przed erozja.

Ziemia urodzajna (humus) - grunt zawierajacy nie mniej niz 2% czgs$ci organicznych.
Humusowanie - zespdt czynnosci przygotowujacych powierzchni¢ gruntu do obudowy
roslinnej, obejmujacy dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej

grabieniem (bronowaniem) i dogeszczeniem.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami 1 z
definicjami podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w
STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Ziemia urodzajna

Do zahumusowania skarp mozna uzy¢ ziemi¢ urodzajng zdjeta z pasa robot ziemnych. Nalezy
zahumusowac¢ wszystkie niezabudowane powierzchnie pasa drogowego. Grubo$¢ humusu
min. 10cm.

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czg¢$ci organicznych. Ziemia urodzajna
powinna by¢ wilgotna 1 pozbawiona kamieni wigkszych od 5cm oraz wolna od
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zanieczyszczen obcych. W przypadkach watpliwych Inzynier moze zleci¢ wykonanie badan
w celu stwierdzenia, Ze ziemia urodzajna odpowiada nast¢pujacym kryteriom:
a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d<0,002 mm) 12-18%,

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05 mm) 20-30%,

- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45-70%,

b) zawarto$¢ fosforu >20 mg/m2,
¢) zawartos$¢ potasu >30 mg/m2,
d) kwasowos¢ pH >5,5.

2.3. Nasiona traw

Nasiona traw najczescie] wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych
gatunkow. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy,
klase, nr normy wedlug ktoérej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

Wybor gatunkoéw traw nalezy dostosowac do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca
si¢ stosowa¢ mieszanki traw o drobnym, ggstym ukorzenieniu, spetniajagce wymagania PN-R-
65023:1999.

2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w oryginalnym opakowaniu, z podanym sktadem
chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu, potasu [N.P.K.]) 1 udzialem procentowym
sktadnikow. Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem 1 zbryleniem w czasie
transportu 1 przechowywania. Zaleca si¢ stosowanie nawozéw wielosktadnikowych
zawierajacych azot, fosfor i potas.

2.5. Mata przeciwerozyjna (geosiatka przestrzenna)
Material posiadajacy stabilng strukture przestrzenng, zapewniajaca stabilizacje podtoza,
wykonana z wtokien cigglych poliamidowych zgrzanych ze sobg. Odporna na dziatanie UV.

3. SPRZET

Ogob6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M.00.00.00
,Wymagania ogolne”.

3.1. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia powinien wykaza¢ sie¢
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— ubijakow o recznym prowadzeniu,

— plyt ubijajacych,

— koparek, tadowarek, spycharek,

— samochodow samowytadowczych i transportowych.

— podstawowe narzedzia do humusowania powierzchni skarpy i darniowania takie jak:
topaty, grabie, mtotki, topory, r¢czne pity itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
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Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00
»Wymagania ogdlne”.

Transport materiatow moze odbywac¢ si¢ dowolnymi s$rodkami transportu w
warunkach zabezpieczajacych przed nadmiernym zawilgoceniem, ogrzaniem i naswietleniem,
uszkodzeniami podczas przemieszczania si¢ w Srodku transportowym, chemikaliami lub
thuszczami oraz przedmiotami mogacymi przebi¢, rozciag¢ lub je zanieczyscié, z
uwzglednieniem zalecen producenta.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

5.2. Humusowanie

Przed obsianiem skarp Wykonawca przykryje skarpy ziemig urodzajng warstwa o
grubosci zgodnej z dokumentacjg projektowa. W celu lepszego powigzania warstwy humusu
z gruntem, na powierzchni poboczy, skarp i pasa dzielgcego mozna wykona¢ rowki poziome
lub pod katem 30° do 45° w odstepach co 0,5 do 1,0 m.

Humusowanie na skarpach powinno by¢ wykonywane od goérnej krawedzi skarpy do
jej dolnej krawedzi. Warstwa humusu powinna sigga¢ poza gorng krawedz skarpy i1 poza
podndze skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

5.3. Obsianie nasionami traw

Przed przystapieniem do obsiewania nalezy wykona¢ humusowanie. Obsianie
powierzchni skarp, pasa dzielacego oraz terendéw zieleni trawag nalezy wykonywaé w
odpowiednich warunkach atmosferycznych w okresie wiosny lub jesieni.

5.4. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogoélne =zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M.00.00.00
,Wymagania og6lne”.

5.5. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot i ich zgodnosci z
STWiORB, oraz na sprawdzeniu daty wazno$ci $wiadectwa wartosci siewnej wysianej
mieszanki nasion traw. Po wzej$ciu roslin, taczna powierzchnia nie porosnigtych miejsc nie
powinna by¢ wigksza niz 2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar
pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie powinien przekracza¢ 0,2 m2. Na zaro$nigtej
powierzchni nie mogg wystepowac wyzlobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

Kontrola umocnien polega na weryfikacji ich liniowosci, rz¢dnych i grubosci.
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6. OBMIAR ROBOT

Kontrakt ryczaltowy — jednostkag obmiaru jest m2 powierzchni lub 1 m umocnienia
wykonany i1 odebrany protokotem.

7. ODBIOR ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00
"Wymagania ogolne".
Rozliczenie robdt zgodnie z umowa na podstawie zatwierdzonego przez Inwestora wykazu
elementéw robot budowlanych. Platnosci czgsciowe na podstawie odbioru czgsciowego za
wykonanie w 100% poszczegdlnych elementdéw robot.

8. PODSTAWA PEATNOSCI

Rozliczenie ryczattowe zgodne z STWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".



