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1. CZESC OGOLNA.

1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycice wykonania
odbioru robot, zwjzanych z rozbiérk ogrodzenia.

1.2 Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowykontraktowym przy zlecaniu i
realizacji robot okrdonych w pkt. 1.1

1.3 Okreslenia podstawowe.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t azanych z
rozbiérkg ogrodzenia i dotycz
* Rozebrania starego ogrodzenia wraz z rozhiédkotow i fundamentéw w miejscach
wskazanych w dokumentacii,
* Uporzadkowanie terenu.

1.4 Ogo6lne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodidoz
dokumentagj projektows i ST.

Roboty pomiarowe dla potrzeb robot oraz wszelkieszkp z tym zwizane obcizaja
Wykonawe; i powinny by wliczone w cea umowny.

2. MATERIALY.

NIE WYSTEPU}
3. SPRZT.

3.1 Ogodlne wymagania dotycpce spratu.

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgizi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Podstawowy sgrraizywany do
wykonywania robét powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgpod
wzgledem typow i ilgci wskazaniom zawartym w dokumentacji. Liczba i ajyas¢ sprztu
powinny gwarantowa przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami przedsigmi w ST .
Sprzt bedacy wilasndciag wykonawcy lub wynajty ma by utrzymywany w dobrym stanie
technicznym i gotowei do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrorrodowiska i
przepisami dotycymi jego uytkowania. Wykonawca dolzie konserwowat spet jak
rowniez wymieniat niesprawny. Jakikolwiek sgtz maszyny, urgdzenia i nargdzia nie
gwarantugce zachowania warunkow umowy, zostaayskwalifikowane i nie dopuszczone
do robot.

3.2 Sprzt do wykonania robot

Sprzt dopasowany do zakresu robot powinien spétmigmogi BHP. Do wykonania robét
nalezy uzywac:

- Koparek

— Samochodow samowytadowczych,

- topat,

- Kilofow,
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— Recznych naregdzi takich jak szlifierki, mtotki, kombinerki, itp
4. TRANSPORT.

4.1 Ogdlne wymagania dotycgce transportu.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania tylko takicfrodkow transportu, ktére nie
wpltyna niekorzystnie na jaké wykonywanych Robot i wkkiwosci przewaonych
materialtbw. Wykonawca ddlzie usuwé& na bieggco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami naadnogublicznych oraz dojazdach do
terenu rozbiorki.

4.2 Transport sprzetu i materiatow.

Materialy i sprzt do wykonania robét mag by¢ przewaone dowolnym srodkiem
transportowym sprawnym technicznie i nie powadym uszkodzenia materiatéw.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogdlne zasady wykonania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rolgodnie z Umow oraz
wymaganiami i ST. Decyzje dotygze akceptacji lub odrzucenia elementow Robgdab
oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie i W Bolecenia Inwestoracty
wykonywane nie pgniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzyongmzez
Wykonawe;, pod grgbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytyanosi
Wykonawca.

5.2 Rozbidrka Ogrodzenia

Roboty naley rozpoca¢ od oczyszczenia terenu aby utliwi¢ dojazd spretu. Rozbidrce
podlegay linki, siatka, stupki wraz z fundamentami oraz @bkZaleca s rozpoczcie
rozbiérki od demontau linek oraz siatki. Po ich zdemontowaniu nglerzysgpi¢ do
rozbiorki stupkéw oraz cokotow betonowych. Pracezns wykonywé recznie lub przy
uzyciu sprztu mechanicznego. Materiaty z rozbidrki nalgposegregowana miejscu, gruz
wywiez¢ i zutylizowa a elementy metalowe wywié i sprzedd. Nalery dostarczy
Inwestorowi dokument potwierdzaly wiasciwe zagospodarowanie odpadéw betonowych,
natomiast wart& ziomu jest przychodem dla Naéihéctwa. Po zakaczeniu robot
rozbiérkowy naley przy pomocy gruntu rodzimego zasypaowstate wyrwy i doty i teren
wyplantowa& w obrbie rozbidrki.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakdéci robot.

Kontrola jakaci robot polega na wizualnej ocenie kompl&tiowykonanych robot
rozbiérkowych jak rowniz dokonaniu pomiaréw wykonanych prac.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogblne zasady obmiaru robot.

Obmiar Robo6t bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdét zgodnie z
Przedmiarem i ST w jednostkach ustalonych w Przadmi Obmiaru Rob6t dokonuje
Wykonawca w obecrigi przedstawiciela Inwestora. Jakikolwiekadht lub przeoczenie




ST-Rozbiérka ogrodzenia

(opuszczenie) w ikxiach podanych w Kosztorysie lub gdzie indziej we8gikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obgzku ukaiczenia wszystkich Robot. &ine
dane zostappoprawione.

7.2 Jednostka obmiarowa.

- m (metr bieagcy) demontowanego ogrodzenia
- m® (metr szécienny) rozbieranych elementéw betonowych.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1 Ogoblne zasady odbioru robat.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
Odbiér kacowy.

8.2 Sposib odbioru robbt.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektowg i ST jezeli wszystkie
pomiary daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1 Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci.

Podstaw ptatngci jest cena ryczattowa skalkulowana przez Wykorawa jednost&
obmiarowy ustaloa dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszsmwych podstaw
ptatnaici jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagev danej pozycji kosztorysu. Cena
jednostkowa pozycji kosztorysowegdrie uwzgédniad wszystkie czynnii, wymagania i
badania sktadage s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej
i w Dokumentacji. Ceny jednostkoweda obejmowé:

- robocizre bezpdrednig wraz z kosztami,

- wartas¢ uzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynmoayaewentualnymi
kosztami ubytkow, kosztami utylizacji i transporta plac budowy,

- wartas¢ pracy sprgtu wraz z kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obaaujacymi przepisami.




