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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - M -00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST)gswymagania ogoine dotygze budowy
parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) kidzbarku Warmaskim.

1.2. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.2.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catag¢ techniczno-aytkows (droga)
albo jego czs¢ stanowqca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.2.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.2.3Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do uulc#b postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.2.4Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi Stronaopiatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowgizujgcymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzsty do
notowania zdarzei okolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeapych odbioréw
robét, przekazywania polete innej korespondenciji technicznej pauohty Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawg i projektantem.

1.2.6. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyckontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.2.7. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.2.9.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwagpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuva



1.2.10.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami luloahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apas
dziehcymi jezdnie.

1.2.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.
1.2.12.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.2.13.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym @lucutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.2.14 Ksigzka obmiarow - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanygimonami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robot w formie wyliggzeszkicow i ew.
dodatkowych zakcznikéw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez ktyniera/Kierownika projektu.

1.2.15.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzeyzaakceptowane przez Zamawdago, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwihzanych z ocenjakasci materiatdw oraz robét.

1.2.16.Materiaty - wszelkie tworzywa niezbdne do wykonania rob6t, zgodne z dokumemtagjojektovg i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera/Kierownika projektu.

1.2.17.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6ét warstwzgaych do przejmowania i rozkltadania ofy@h od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgegdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wazaca - warstwa znajdagga sé miedzy warstvy $cieraly a podbudow, zapewnigjca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stigca do przenoszenia obgén od ruchu na podi®. Podbudowa
moze skfadé si¢c z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

d) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadé si¢ z jednej lub dwoch warstw.

e) Podbudowa pomocnicza - dolng&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeni&en czstek podiga. Maze zawieré warstwe mrozoochrona,
odsgiczapcy lub odcinagcs.

f) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnyadamiem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

0) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powyej.

h) Warstwa odgczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.2.18.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.2.19.0dpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamijedi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecgitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo
rodzaju robd4t budowlanych.

1.2.20.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasetel przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z ni urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieorOwniez obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugzizer chrongcych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.2.21.Pobocze - ox¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapadw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zgta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.2.22.Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;gley pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.2.23.Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piaiiezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w
celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.2.24.Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, deyce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawszanych z
prowadzeniem budowy.

1.2.25.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczgtada autorem dokumentacji projektowej.

1.2.26.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gqania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.



1.2.27.Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.2.28.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.2.29.Szerokd¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajow
ruchu oraz szeroké chodnikow mierzona wwietle porczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji przy jezdni
dotem oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.2.30.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.2.31.Teren budowy - teren udeghiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs¢ terenu budowy.

1.2.32.Zadanie budowlane - ¢& przedsjwzi¢cia budowlanego, stanoyda odegbng catas¢ konstrukcyja lub
technologiczn, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie ma polega na
wykonywaniu robét zwgzanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowe]
lub jej elementu.

1.3. Ogdélne wymagania dotycce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jékavykonanych rob6t, bezpiearstwo wszelkich czynnigi na terenie
budowy, metody iyte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj projektowy, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.3.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymdministracyjnymi, lokalizaeji wspoétrzdne punktow
gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraa @gzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypEST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziabdaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub znisezmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliwiasny
koszt.

1.3.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazeodanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwatdyhiajgcym podziat na dokumentggprojektovs:

- 0 Zamawigjcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawcza (techniczg) i zostan przekazane Wykonawcy,

- 0 Wykonawcy; wykaz zawiergly spis dokumentacji projektowej, kidwWykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowej.

1.3.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagijprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczgs¢ umowy, a wymagania oldlene w chaby jednym z nich $
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w calej dwolentaciji.

W przypadku rozbimnosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obpwe kolejndé¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moe wykorzystywd bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadominzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayz) wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienoici, wymiary podane na fmie g wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighglzgodne z dokumentacprojektovg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za warti&i docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach olkdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw énséntéw budowli
musz wykazywa zgodnad¢ z okrélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieds w peilni zgodne z dokumentgcprojektovs lub SST i
wplynie to na niezadowalgja jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt \gkecy.



1.3.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowed,pruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaisiniejcych obiektéw
(jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdeenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontrakta,d® zaka@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawiytnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zajdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. &znasci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu
powinien by na biegco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kaorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i kedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtajw ten sposéb
bezpieczastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzglléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie kxda akceptowane przez Ayniera/Kierownika

projektu.
Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszégenw miejscach i iléciach okrélonych przez

Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przezAyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjneeds utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktowg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientamaealizacji kontraktuzado
zakmczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢daie utrzymywa tymczasowe umgizenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz weseelnne srodki niezledne do ochrony
robét, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddhi wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dizdow i maszyn pracgych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniohgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéegenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tréc¢ bedzie zatwierdzona przezAyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjneeds utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie przez caty okres realizacji
robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktovg.

1.3.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zné i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastizie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,
b) podejmowad wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesilo przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub
débr publicznych i innych, a wynikajych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszaezki innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatdéw, magazynéw, sktadowisk, ukopévégdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciek6w wodnychapyitlub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

C) mazliwoscia powstania pzaru.

1.3.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.



Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vampya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesza@nbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢a sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem o0s0b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgoearem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.3.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robét bda mialy aprobat technicza wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialowsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azadkaiczeniu robét ich szkodlivéd
zanika (np. materialy pylaste) mpgby¢ wyte pod warunkiem przestrzegania wymaggechnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod: na wycie tych
materiatéw od wiéciwych organdw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie secyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.3.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladgdaeych wigcicielami tych urzdzear potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawisggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zampewtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemirgtdlacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomt Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zami rozpocgcia rob6t. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwloczmsviadomi Ireyniera/Kierownika projektu i zainteresowane
wladze oraz &dzie z nimi wspoétpracowat dostarczejwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu mapr
Wykonawca bdzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez jego dziatania uwizzkua instalacji na powierzchni
ziemi i uradzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglovieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
sposoéb powodggy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatabip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawg a wigcicielami nieruchomgi i dotyczicych korzystania z wtasia i drog wewrtrznych. Jednate,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kzdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nieddp one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkaobwy.

1.3.9.0graniczenie obgren osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowéa sie do ustawowych ogranicaenaciskGw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszetkezledne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o kdym
takim przewozie &dzie powiadamiat layniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mge polecé, aby
pojazdy nie spehiage tych warunkéw zostaly usgie z terenu budowy. Pojazdy powogltg nadmierne obgienie
osiowe nie bda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadrie
odpowiadat za naprawwszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodngmleceniami liyniera/Kierownika
projektu.

1.3.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycrrych bezpieczistwa i higieny
pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i duzie utrzymywatl wszelkie ugdzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie ordazzdpewnienia bezpiearstwa
publicznego.



Uznaje st, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.3.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do robot od
daty rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowqmo by prowadzone
w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemdnly w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu
powinien rozpocgé roboty utrzymaniowe nie @diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.3.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscovee or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorevs jakikolwiek sposéb zwzane z wykonywanymi robotami gtizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postéeopodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypenienie wszelkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyctayw w odniesieniu do spgia,
materiatdw lub urgdzeh uzytych lub zwijzanych z wykonywaniem robét i w sposéhygty bedzie informowa
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzgustawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obaizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wtkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wynikniengkonania projektu
lub specyfikacji dostarczonej przezymiera/Kierownika projektu.

1.3.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaneksnkretne normy i przepisy, ktore spethimap
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotyglgbobowhgzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norprzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammei
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepssypaistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevgoejrowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich agmizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Rdiice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami musz
by¢ doktadnie opisane przez Wykonawiqrzediazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.3.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terebiedowy leds uwazane za wlasnd Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa® zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wyptg op&nienia w robotach, brynier/Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamavgaym i Wykonawg ustali wydh#zenie czasu wykonania robét i/lub wyséko
kwoty, o ktog nalezy zwigkszy¢ cerg kontraktovy.

2. 2. MATERIALY

2.1.Zrédka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robd6t, Wykonawca przedstamyirierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe
informacje dotycgce proponowanegdrddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyctateriatéw jak
réwniez odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegwdta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyska zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiadd wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatéw ze
zrédel miejscowych wgczapc w to zrodla wskazane przez Zamawgieggo i jest zobowzany dostarcay
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentized rozpocgciem eksploatacjirddia.



Wykonawca przedstawi kynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentaci zawierajca
raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie meted wydobycia i selekcji,
uwzglkdniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnmam§itpaistwowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziak®o za spetnienie wymagailosciowych i jakdgciowych materialdw
pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wyddbymateriatow, dzigmawy i inne jakie okz sic
potrzebne w zwgizku z dostarczeniem materiatow do robét.

Humus i nadktad czasowo ztg§ z terenu wykopdéw, dokopdw i miejsc pozyskaniaematow miejscowych
beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekutgwacii terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@aterenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyeblg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadovdpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyteayzyska na to pisemzgod; Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione
w miejscu wskazanym przezAmiera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatdbw do innych robét,znie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtemiatlow zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przezAyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdét, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaamykonuje
na wlasne ryzyko, lie sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewiglajozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naigp 3
tygodnie przed xyciem tego materiatu, albo w okresie diaym, j&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowaiwglzaj materiatu nie me by
pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyeriio czasu gdydola one wuyte do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaljy gakaos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatdéedsbzlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglov miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatéw

Wytwornie materialtdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdhéterialdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wikgiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptacji okionej partii materiatow
pod wzgtdem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzal inspekcjwytworni, musz byc¢
spetnione nagpujgce warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspéitprag¢ i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwoérni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjot,

c) Jereli produkcja odbywa si w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdzania inspekcji i badaw tych miejscach.

3. 3.SPRAET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot. Sper uzywany do robdt powinien ldyzgodny z ofeg Wykonawcy i
powinien odpowiada pod wzgtdem typdw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii
robdt, zaakceptowanym przezzymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalv wymienionych wyej
dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.



Liczba i wydajng¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistdmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow paerdzapcych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidunozliwos¢ wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybouegyska
jego akceptagj przed wyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji lsyniera/Kierownika projektu, nie nie by
pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostan
przez Ireyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi@puszczone do robot.

4. 4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicifrodkOw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewhigprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre/mi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyumows,.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazddaspetnid wymagania dotyexe przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fiaionych parametréw technicznycrodki transportu nie spetnigje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywraize stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. 5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materialéw i wykonywanych robét,cdazgodné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami SST,
PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanym piggkonawe oraz poleceniami kiyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogkomwywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyceew planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami kdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgamsunéte przez Wykonawge
na wilasny koszt, z wyjkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bé¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokprzez Irzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialgoi za ich doktadng:.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatlow i elementolot
beda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowes SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjyimer/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatow
i robdt, rozrzuty normalnie wygbujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéwswiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvagie na rozwazan kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny kbywykonywane przez Wykonawon czasie okrdonym
przez Irkyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytyaniesie
Wykonawca.

6. 6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jak&ei. W programie zapewnienia jal@ Wykonawca powinien okéic¢, zamierzony sposéb
wykonywania robét, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gamdupcy wykonanie rob6t zgodnie
z dokumentagj projektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawieré
a) cz$¢ 0golmn opisupca:

- [0 organizag wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaeaibét,



organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

spos6b zapewnienia bhp.,

wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

wykaz oséb odpowiedzialnych za j&koterminowa¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robét,
system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jaloty wykonywanych robét,

- [1  wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badg,

- [0 sposob oraz fogrgromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proceshriologicznym, proponowany
sposoéb i forma przekazywania tych informacji #gnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- [0 wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techygiozioraz wyposzeniem

w mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- 0 rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- [l sposbb zabezpieczenia i ochrony fadunkéwdputeaty ich wiasciwosci w czasie transportu,

- [ sposob i procederpomiaréw i badéd (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uggizeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wayzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementéw robat,

- [0 sposb6b pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakaosci robot

Celem kontroli roboét ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigng¢ zalazong
jakos¢ robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robét i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne
do pobierania prébek i baflanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu meoe zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz robdét zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Irzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgdst konieczny,
aby zapewrdi wykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy mynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gydzenia i
sprzt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajgcych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Zeli niedociagniccia te lzda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatow i dépuje do wycia
dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjansunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lagateriatdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsitosowanie statystycznych metod pobierania probpértych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane
do bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek edy dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przéaVykonawe do badéa wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu ¢da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb za#kwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaedlzie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatow, ktdre budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgorzez Wykonawge
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usunite lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy
nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomezna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badaWykonawca powiadomi kyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. viAkonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedistaav
pismie ich wyniki do akceptacji liyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wikami bada jak
najszybciej, nie pfhiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiod

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wed
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materialtdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaréaWykonawca i producent materiatdbw powinien udziefiu
niezkednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badaniagtzie ocenia zgodndg¢ materiatow i rob6t z wymaganiami SST na podstawie
wynikow whasnych badakontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materialéw i prowadéi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swodj koszt. d&li wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy gs niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytagcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgétnoateriatéw i rob6t z
dokumentagj projektows i SST. Mae réwnie: zlecié, sam lub poprzez Wykonawgicprzeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych bada niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgszpowtérnych lub
dodatkowych badai pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieamdwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepiséw i dokumentdéw
technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

- 0 Polsk Normg lub

- 0 aprobat techniczim, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPmiskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacjy okreslong w pkt 1

i ktére spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumengyws/magane przez SST, 4da partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okitajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badbeds dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnjdych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyuvdazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy oac& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzigthaza
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ob@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy dda dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz staska shibowego. Zapisy édg czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzidku chronologicznym, bezgp@ednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgemida oznaczone kolejnym numerem gnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/Kierownika projektu.
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Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegolnéci:
- [0 dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- [0 dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowej,
- 0 dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonograméw

terminy rozpocgia i zakaczenia poszczegdlnych elementéw robot,

przebieg robdt, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w robotach,
uwagi i polecenia ftyniera/Kierownika projektu,

daty zargdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- 0 zgloszenia i daty odbioréw rob6t zangajch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw robdét,

- [0 wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- 0 stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggrh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

- [0 zgodné rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- [ dane dotyece czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wykonywania

I S B

- [0 dane dotyegce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- 0 dane dotyege jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych bada z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- [1  wyniki préb poszczegélnych elementéw buda@npiodaniem, kto je przeprowadzat,

- 0 inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydd przedi@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Ireyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twgl Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanig. si
Projektant nie jest jednak stepomowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kadego z elementéw
robot. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza wi sposob cigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i
wpisuje do ksjzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jal@
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&/ykonawcy ledg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jas@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny yudostpnione na
kazde zyczenie ltyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstjagce dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odponitedabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla Iiyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.
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7. 7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Obmiar rob6t bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektovy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru kedg wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od oba@ku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostanpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fnie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagag do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oldlenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykongwdnzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatow

Diugosci i odlegtagci pomiedzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnym¢da obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowej.

Jeili SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diuga¢
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robéidabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dalg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST @lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposéb agty zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary tkeda przeprowadzone przed ggziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,azé w
przypadku wysipowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzacsiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezeleds wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dofgczone w formie oddzielnego
zahkcznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zylmerem/Kierownikiem projektu.

8. 8.0DBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.
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Odbiér rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfmmos¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje ftynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem lzyniera/Kierownika projektu. Odbibredzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni
w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokwydi powiadomienia o tym fakcie tgniera/Kierownika
projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektow, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhiobo6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzec#typgo wykonania robdt w odniesieniu do ichsdio
jakasci i wartasci.

Caltkowite zakdczenie robot oraz gotowé do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwilocznym powiadmiem na pgimie o tym fakcie layniera/Kierownika
projektu.

Odbiér ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irkyniera/Kierownika projektu zakczenia rob6t i przyicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagzoprzez Zamawiggego Ww obecriwi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adiajaca roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie
przediaonych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoio wykonania robot z
dokumentacj projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozea sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
rob6t zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robatipetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegoavych lub roboét uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykwmzeniowych, komisja przerwie swoje czydoo i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komise jakag¢ wykonywanych rob6t w poszczegoélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentpapjektows i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma glszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésigo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszon
wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robot jest protokoét odbioru ostatecznegotrobo
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpanmy przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektowyg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
2 szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawodekamentow umowy i ew. uzupetniag lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i kgizki obmiaréw (oryginaty),
5 wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
6 deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7. opink technologiczy sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzgych (np. na przef@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom urzdzea,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego néglgpgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wiglway wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetlnigg lkeds zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydldtrawizanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjny duzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. 9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednost& obmiarovy ustalorn
dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej lgdzie uwzgbdniat wszystkie czynngi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétilp obejmowa:

- 0 robocize bezpdredng wraz z towarzyscymi kosztami,

- 0 wart@¢ zwytych materialtdbw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

- 0 warté¢ pracy sprzgtu wraz z towarzysgcymi kosztami,

- 0 koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- 0 podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizagihu obejmuje:
(@) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instijami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatgczeniem kopii projektu kgnierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodiveynikajgcych z posipu robét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dziezawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstruka} tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikdw, barier, oznakowai drenau,
)] tymczasowy przebudow urzadzeh obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizaeghu obejmuje:
€)) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustinitymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier
i Swiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizagjchu obejmuije:
(a) usun¢cie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. 10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowldde (. Nr 89, poz. 414 z gdiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy, montai
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjtziiDz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

SZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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D - 01.00.00

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST)gswymagania ogoline dotygze budowy
parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) Midzbarku Warmaskim.

1.2. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z wszystkimi

czynngciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdiggowej oraz potzenia
obiektow irzynierskich.
1.2.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@mowych
W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysckavego punktéw gtdwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wgezenie osi),
C) wyznaczenie dodatkowych punktow wysésiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochricta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz pogtkowy i konhcowy punkt trasy.

1.3.2.Pozostate okigenia podstawoweagszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pia.

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.3.
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11. 2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy nafestosowé pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granib6t ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 m i dtugood 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istgégjj nawierzchni bolce stalowéeednicy 5 mm i diugéci od 0,04

do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mig dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

12. 3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysak@wvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- - teodolity lub tachimetry,
- - niwelatory,
- - dalmierze,
- - tyczki,
- - faty,

- - t&my stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktaditd pomiaru.

13. 4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewozi dowolnymisrodkami transportu.
14. 5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &éyvykonane zgodnie z oboyriujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg
i wspo6trzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i
pomiary geodezyjne niezbine do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawhnzyniera o wszelkich Hach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektowejs szgodne z
rzeczywistymi rezdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #dig sie od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Irnzyniera. Uksztattowanie terenu
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w takim rejonie nie powinno lktyzmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z ré@nic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowggednych rzeczywistych,
akceptowane przez igniera, zostap wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikOw pomiaréw przez lryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugady¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposéb wyrany i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktdw pomiarowych i ich oznaftizer czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez ZamawEjo zostan zniszczone przez Wykonawc
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéest konieczne do dalszego prowadzenia robotostem one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne ddavigtowej realizacji robot nate do obowizkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osaisy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne frany by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowhzane do punktéw pomocniczych, pamych poza granic
robdt ziemnych. Maksymalna odlegtopomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza
500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegké miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od jego
konfiguracji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robét zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszcych. Jako repery robocze sma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeshocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssjp wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taly doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdjry w nawizaniu do reperéw gigtwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojekiowy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeg¢go, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjinstwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna h§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @&yt w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 arpdizostatych drog. Rdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natauizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot zagpi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagyaobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy rob6t), zgodnie z dokumentapjojektowg oraz w miejscach wymaggiych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejs@aakceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalery stosowa w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych ni 1 metr.
Odlegtai¢ migdzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dnaj.
Odlegta¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utieia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym
z dokumentagj projektovy.
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15. 6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley
prowadzé¢ wedlug ogodlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4%/) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

16. 7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektow jes¢&zg obmiaru rob6t mostowych.

17. 8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Odbiér robo6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicOw i dziennikow

pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.
18. 9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycece podstawy ptatndéci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
- - sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnychtasiy i punktéw wysokiciowych,
- - uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- - wyznaczenie dodatkowych punktow wysgdiowych,
- - wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewalnyim wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

- - zastabilizowanie punktéw w sposéb trwalyhmma ich przed zniszczeniem i oznakowanie utabee]
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platna¢ robot zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jegiauy koszcie robdt mostowych.

19. 10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityeis Gtéwny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

- Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

- Instrukcja techniczna G-2. Wysaddaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
- Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgciowe, GUGIK 1979.
- Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne Gi#J1983.

- Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUD83.
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SZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.02.01

USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélinej specyfikacji tecknigj (SST) $ wymagania dotyegce wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z usugciem drzew i krzakéw.

1.2. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zganych z usugciem drzew i
krzakéw, wykonywanych w ramach robot przygotowavetzy

1.3. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.4. Ogélne wymagania dotycgce robét
Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.3.

20. 2. MATERIALY
Nie wyskpuja.
21. 3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw
Do wykonywania rob6t zwizanych z usugciem drzew i krzakéw naty stosowa:
- pity mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usuricia z pasa drogowego,
- spycharki,
- koparki lub cigniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zganych z wygbem drzew.
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22. 4. TRANSPORT

4.1. Og6blne wymagania dotyczce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpig oraz gajzie naley przewoz¢ transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat sytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydy
transportowane w sposéb nie powegyjich uszkodze

23. 5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwjzane z usugciem drzew i krzakdw obejmawyciccie i wykarczowanie drzew i krzakéw,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasyplaiiev oraz ewentualne spalenie
na miejscu pozostadoi po wykarczowaniu.

Teren pod budogdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien bypczyszczony z drzew i krzakdw.

Zgoda na prace zwzane z usuiRciem drzew i krzak6w powinna byzyskana przez Zamawiapgo.

Wycinke drzew o wtdciwosciach materiatu zytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym,
ustalonym przez kyniera.

W miejscach dokopow i tych wykopéw, z ktorych grigst przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczyécic¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usugé¢ korzenie tak, aby zawasodczesci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekta@?b.

W miejscach nasypow teren natenczyécic tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty sina gebokasci do 60
cm poniej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypwyyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniejgca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona doi¢ie, powinna by przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemelleoslinnos¢, ktdra ma b§ zachowana, zostanie uszkodzona lub
zniszczona przez Wykonagido powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zgakeany przez
odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakdw znajdige st w pasie robdt ziemnych, powinny bwykarczowane, za wyjkiem
nastpujacych przypadkow:
a) w obebie nasypow - jeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istaeg rzdna terenu w tym miejscu
znajduje s} co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejday drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie
pozostawione pod nasypami powinnyc¢b$ciete nie wyej niz 10 cm ponad powierzchpiterenu. Powssze
odstpstwo od ogoélnej zasady, wymagegj karczowania pni, nie ma zastosowaniaeljgorzewidziano stopniowanie
powierzchni terenu pod podstawasypu,
b) w obebie wyokmglenia skarpy wykopu przecirgiego s z terenem. W tym przypadku pnie powinny by
Scigte réwno z powierzchaiskarpy albo potej jej poziomu.

Poza miejscami wykopdéw doty po wykarczowanych pimiaalezy wypetnic gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zaggci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.0QR6boty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopow, naletymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemgsiv nich
wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia robét w taki sposob, aby drzewadstawiajce wartdé jako
materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracij wiasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne i@iny przewidziane do ponownego sadzenia powinnywykopane z dig
ostraznoscia, w sposéb ktdry nie spowoduje trwalych uszkdgzenastpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostassi po usunitej roslinnosci

SposO6b zniszczenia pozostatopo usungte] roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewry za pomog specjalistycznego spyt, to sposob
wykonania powinien odpowiadaaleceniom producenta spta. Niewyteczne pozostatoi po przerébce powinny
by¢ usunéte przez Wykonawgz terenu budowy.
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Jezeli dopuszczono spalanieshimnosci usungtej w czasie robét przygotowawczych Wykonawca ma
obowigzek zadbé, aby odbyto s ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpigstea i odpowiednich
przepisow.

Zaleca s} stosowanie technologii, urddwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégildymu,
to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanilach z wymuszonym doptywem powietrza. Po Aakeniu
spalania ogig powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigych s¢ czgsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdy zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony materiat do spalenrgtigprzeszkoe w prowadzeniu innych prac, Wykonawca
powinien usugé¢ go w miejsce tymczasowego skladowania lub w infejste zaakceptowane przezyniera, w
ktérym kedzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny léyusunéte przez Wykonawgez terenu budowy. 3k pozostatdci po
spaleniu, za zgadnzyniera, § zakopywane na terenie budowy, to powinny byie ukladane w warstwach. ¥ta
warstwa powinna hyprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnachyrzykryta warstw gruntu o grubgci
co najmniej 30 cm i powinna bydpowiednio wyréwnana i zaszczona. Pozostala po spaleniu nie magoy¢
zakopywane pod rowami odwadrjeymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérychbgda s¢ przeptyw woéd
powierzchniowych.

24. 6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola robot przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunécia raslinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotow. Zesgczenie gruntu wypetnigjego doty powinno spetntaodpowiednie wymagania
okreslone w SST D-02.00.00 ,Robaiymne”.

25. 7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowe robot zwizanych z usugciem drzew i krzakow jest:
- dla drzew - sztuka,
- dla krzakow - hektar.

26. 8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Odbiér robdét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneo/ch pniach,
przed ich zasypaniem.

27. 9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Pfatna¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania robot obejmuje:
- wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
- wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie egatna koe drzewn, wzglkdnie
spalenie na miejscu pozostadopo wykarczowaniu,
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- zasypanie dotéw,
- uporzidkowanie miejsca prowadzonych robét.

28. 10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wysepuja.
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU | DARNINY
SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRAET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

29. 1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikagphtecznej (SST) g wymagania ogolne dotygze budowy
parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) kidzbarku Warmaskim.

1.2. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t aganych ze zdgiem warstwy
humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robrygotowawczych.

1.3. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe gszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.2.

1.4. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.3.
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30. 2. MATERIALY
Nie wysktpuja.
31. 3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprzt do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj st do powtdrnego
uzycia naley stosowa:

= [ rowniarki,
— [ spycharki,

- O topaty, szpadle i inny spizdo rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscactgiggrawidtowe
wykonanie robét spetem zmechanizowanym nie jest #diwe,

- O koparki i samochody samowytadowcze - w prefgpatransportu na odledi® wymagajca zastosowania
takiego sprztu.

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej st do powtdrnego iycia, naley
stosowa:
— [0  neae do cicia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,

— [  fopaty iszpadle.
32. 4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialine” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcaa z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw transportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do powtdrnego
zastosowania, powinna onachllyansportowana w sposéb nie powagyjuszkodza.

33. 5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M-@0M,Wymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budogdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdmw innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien bypczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna byzdjeta z przeznaczeniem do Zdejszego #ycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw ataznnych czynngi okreslonych w dokumentaciji projektowe;j.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinnbvaykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniamniera.

Humus naley zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgdhalV wyptkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystagzzajdla prawidlowego wykonania robét, waghie mae stanowd
zagraenie dla bezpiechstwa robot (zmienna grubé warstwy humusu, gsiedztwo budowli), naley dodatkowo
stosowa reczne wykonanie rob6t, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraznydh miejscach okéonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Grubas¢ zdejmowanej warstwy humusu (zatea od gébokaici jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnac¢bygodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST wskazana
przez lrzyniera, wedtug faktycznego stanu wgmbdwania. Stan faktycznyelizie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynnaci zwigzanych ze zdciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skladow@ w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humpswinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przede@ayszczeniem, a ta& najedzaniem przez
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pojazdy. Nie nalgy zdejmowa& humusu w czasie intensywnych opadoéw i bémminio po nich, aby uniks
zanieczyszczenia ghnub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w olsie pasa przeznaczonego pod bugldvasy drogowej jest pokryta dargin
przeznaczop do umocnienia skarp, darginnaley zdja¢ w sposob, ktéry nie spowoduje jej uszkatlze
przechowywéa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgjiem darniny. Darniginalezy cia¢ w regularne, prostakne pasy
0 szerokéci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o disgoboku okoto 0,30 metra. Grukibdarniny powinna wynoséi
od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dgzy¢ do jak najszybszegozycia pozyskanej darniny. Zei darnina przed powtdrnym wykorzystaniem
musi by sktadowana, to zalecaesjej rozlazenie na gruncie rodzimym. Zdi brak miejsca na takie rozenie
darniny, to naley ja magazynow& w regularnych pryzmach. W porze rozwojulio darnire nalezy skladowa w
warstwach traw do dotu. W pozostalym okresie darginalery sktadow& warstwami na przemian trawdo gory i
trawg do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowamig powinien przekraczat tygodni.

Darnire nie nadajca sic do powtérnego wykorzystania najeusuryé mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek
lub spycharek i przewi# na miejsce wskazane w SST lub przeziera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

34. 6.1 Ogolne zasady kontroli jakei robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola usugcia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplégiaisunecia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@ANymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) zgdgj warstwy humusu lub/i darniny.
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogéine” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy platrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” §kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m2 wykonania robét obejmuje:
[0 zdgcie humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad,
[0 zdgcie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamijej w regularnych pryzmach............

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

SPIS TRESCI
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1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

35. 1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaahtecznej (SST)swymagania ogolne dotygee budowy
parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) Midzbarku Warmhskim. Ustalenia  zawarte w  niniejszej
specyfikacji dotycg zasad prowadzenia rob6t z@anych z rozbidrk
* warstw nawierzchni,

« krawgznikéw, obrzey i opornikow,

e Sciekow,
« chodnikéw,
e ogrodzd,

e barier i poeczy,
e znakéw drogowych,
e przepustéw: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.3. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawowe agszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.2.

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.3.

36. 2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pulav SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.
37. 3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania robét zwzanych z rozbidrk elementéw drég mi@ by¢ wykorzystany sprg podany poriej, lub
inny zaakceptowany przezzyniera:
— [ spycharki,
— [  fadowarki,

— [ zurawie samochodowe,
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samochody etarowe,
zrywarki,

mioty pneumatyczne,
pity mechaniczne,
koparki.

|
O o0oooo

38. 4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
39. 5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M-@0M,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmusungcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienany
w pkt 1.2, zgodnie z dokumentagjrojektows, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentasjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, zgnier maze
polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékey przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mima wykonywé& mechanicznie lube¢cznie w sposéb okény w SST lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniacdinych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie staic wlasndciag Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stag whlasndcia Wykonawcy, powinny by usunéte z terenu
budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drégrodzé i przepustéw znajdage sé w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentagijprojektovy beda wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe).

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujee sivykonania wykopdéw drogowych nale wypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacxago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w SST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”.

40. 6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych robét rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypeligiego ewentualne doly po usetych elementach nawierzchni, ogrodze
przepustow powinno spehdidpowiednie wymagania oktene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

41. 7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00®QNymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovy rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drég i ogrodagest:
— O dla nawierzchni i chodnika -?rfmetr kwadratowy),
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dla krawznika, opornika, obrze - m (metr),
dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

42. 8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@Wymagania ogéine” pkt 8.

43. 9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:

— [ wyznaczenie powierzchni przeznaczonej doitwkh

— [ rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- O ew. przesortowanie materiatu uzyskanego biéoki, w celu ponownego jejzycia, z utzeniem na
poboczu,

— [  zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbigrk

— [ wyréwnanie podim i uporgdkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikow:

— [  odkopanie kragznikdw, obrzey i opornikbw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— [  zerwanie podsypki cementowo-piaskowe] i e,

— [  zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbigrki

— [ wyréwnanie podima i uporgdkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiérki chodnikéw:

— [  rczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imhymateriatéw chodnikowych,

- O ew. przesortowanie materiatu uzyskanego biéoki w celu ponownego jegozycia, z ul@zeniem na
poboczu,

— [  zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— [  zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbigrk

— [ wyréwnanie podima i uporadkowanie terenu rozbioérki;

e) dla rozbiérki znakéw drogowych:

— [  demontatablic znakéw drogowych ze stupkéw,

— [  odkopanie i wydobycie stupkdw,

— [  zasypanie dotdéw po stupkach wraz zesagzeniem do uzyskaniallsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— [  zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbigrk

— [ uporadkowanie terenu rozbiorki;

44. 10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacznesigla

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia

3. PN-D-96002 Tarcicadciasta og6lnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane ngogoogélnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwggnione i walcowane na zimno ogolnego
przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatowniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor

8. BN-87/5028-12 Gwidzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkeka zagszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 01.03.03
PRZEBUDOWA NAPOWIETRZNYCH LINII

TELEKOMUNIKACYJINYCH PRZY
PRZEBUDOWIE | BUDOWIE DROG

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji teckanigj (SST) $ wymagania dotycegce wykonania i odbioru budowy
parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) kidzbarku Warmbskim.

1.2. Zakres robét obgtych SST

Roboty omowione w OST mgjzastosowanie do przebudowy napowietrznych lingkemunikacyjnych
kolidujacych z budow i przebudow drég publicznych.

W niniejszej SST nie dokonujegspodziatu napowietrznych linii telekomunikacyjnyola linie abonenckie,
wewngtrzstrefowe (okggowe) i medzymiastowe, poniewaspecyfika budowy tych linii jest identyczna.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Napowietrzna linia telekomunikacyjna - linia przedewva nadziemna skladap st z przewodow
napowietrznych, ospe¢tu, i podbudowy.

1.3.2.Przewdéd bgzowy - drut goty wykonany z beu.
1.3.3.Przewdd stalowy - drut goty wykonany ze stali oaywkne;j.
1.3.4.0sprzt - zestaw elementéw (izolatory, haki, trzony, pamzniki) do zawieszania przewodow.

1.3.5.Podbudowa linii - stupy do zamocowania ogfuz Rozré&nia sk stupy:
[0 przelotowy - stup przeznaczony do podtrzymywaaprzewodéw bez przejmowania nggi przewoddéw i
ustawiony na trasie prostej lub na zatlomie nie pezajcym 2,



[0 narany - stup ustawiony na zatomie trasy przekragzan 5,

[0 odporowy - stup ustawiony na trasie prostej ha zatlomie nie przekraczaym 5 i przejmupcy peten naeig
przewodow,

[1  kablowy - stup, na ktory wprowadzany jest Habe

[0 odgromowy - stup z instalacpdgromowy,

[1  rozgadzny - stup, na ktérym wykonuje¢sbdgatzienie linii

[1  badaniowy - stup, na ktérym wykonuje pomiary parametrow elektrycznych linii.

1.3.6. Obostrzenie - szereg dodatkowych wynmaga odniesieniu do linii telekomunikacyjnej na adlai
wymagajicym zwikszonego bezpiecastwa, polegajcych na wzmocnionych zawieszeniach przewodéw wg BN-
74/8984-02 [32].

1.3.7.Przsto - odcinek linii napowietrznej pogdzy osiami gsiednich stupdéw.
1.3.8. Zwis f - odlegié¢ pionowa m¢dzy przewodem a prasttaczaca punkty zawieszenia przewodu §wodku
rozpktosci przesta.

1.3.9. Skrzyzowanie - wysgpuje wtedy, gdy pokrywajsie lub przecing czesci rzutdw poziomych dwdéch lub kilku
napowietrznych linii telekomunikacyjnych albo napeinznej linii telekomunikacyjnej i drogi komunikgoej lub
budowli.

1.3.10.Zblizenie - wys¢puje wtedy, gdy odlegké rzutu poziomego linii telekomunikacyjnej od rzytoziomego
innej linii elektrycznej, korony drogi, szyny koteyej, budowli itp. jest mniejsza npotowa wysokéci zawieszenia
najwyzej potazonego przewodu zliajacej sk linii i nie zachodzi przy tym skrzpwanie.

1.3.11. Tor napowietrznej linii telekomunikacyjnej - dwazpwody, ktorymi przesyta giimpulsy elektryczne,
przetwarzane naginie w aparatach telefonicznych na sygnayigkowe.

1.3.12. Klasy napowietrznych linii telekomunikacyjnych. Rémia sk nastpujace klasy napowietrznych linii
telekomunikacyjnych:

| klasa - linia majca przynajmniej jeden tor  przeznaczony dla pofaczen  miedzynarodowych |
miedzymiastowych wojewddzkich,
Il klasa - linia majca przynajmniej jeden tor przeznaczony dlolgczen miedzymiastowych i

wewntrzwojewddzkich (strefowych),
Il klasa - linia majca tory przeznaczone dla poter abonenckich.

1.3.13.Pozostate okgtenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi polskimi normami i definicjami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6In

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotygee materiatdbw podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagargélne”.
Materialy do budowy napowietrznych linii telekomkacyjnych nabywanegasprzez Wykonawg u wytworcow.
Kazdy materiat musi mieatest wytworcy stwierdzagy zgodné¢ jego wykonania z odpowiednimi normami.

2.2. Przewody

Przewody stalowe powinny odpowidgdaymaganiom PN-59/T-90001 [28], agliowe - PN-55/T-90000 [29]
oraz warunkom podanym w katalogu SWW 1121 [33].

Przewody powinny by zwiniete w kregi o srednicy wewrtrznej od 45 do 55 cm. Kg powinien by w
czterech miejscach przeygany na podkiadce tekturowej ¢gkkim drutem stalowym ocynkowanym. &g z
przewodem kyzowym powinien by catkowicie owingty tasma papierovy karbowan.

Kazdy krag nalery zaopatrzy w wywieszle z danymi:

a) znak wytwarni,
b) oznaczenie normy,
c) ckzar kregu w kg.

Przewody naley przechowywé w pomieszczeniach suchych, zabezpieczonych odwdmyatmosferycznych
i chemicznych, a zwtaszcza od wyziewdw kwasowych.

Kregi przewodow natey uktada na podktadkach drewnianych pochyto, aby jedrgikwchodzity w drugie i
wzajemnie swym eizarem s podtrzymywaty.
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2.3. Izolatory

Nalezy stosowd izolatory szklane i porcelanowe jednoszyjkowe wdl-B3/3231-23 [18], porcelanowe
jednoszyjkowe wg BN-84/3231-29 [20] i porcelanowdgdzyjkowe wg BN-76/3231-30 [21].

Izolatory powinny by pakowane w skrzynki drewniane.¢gar skrzynki nie mge przekracza50 kg.

Izolatory naley uktada w skrzynce warstwami i przektaclatomy, wetrg drzewry lub sianem.

2.4. Haki

Haki powinny spetnia@ wymagania BN-75/3231-14 [17]. Haki powinnydyakowane w skrzynie drewniane.
Ciezar brutto skrzyni nie m@ przekracza50 kg. Na jednym, krotszym boku skrzyni, powinny Ipodane:
a) znak wytworni,
b) skrét oznaczenia haka,
c) liczba sztuk hakéw w skrzyni ie¢ar.
Haki naley przechowywé w pomieszczeniach zabezpieczonych przed wplywambsferycznymi.

2.5. Trzony

Trzony do izolatorow powinny odpowiatlaormie BN-75/3231-13 [16]. Trzony wraz z nesonymisrubami
powinny by pakowane w skrzynie drewniane, ktoryckzar brutto nie mee przekracza50 kg.
Na boku skrzyni powinny kiypodane:
a) znak wytworni,
b) skrét oznaczenia,
c) liczba sztuk w skrzyni i giar.
Trzony naley przechowywa w pomieszczeniach zabezpieczonych przed wplywambsferycznymi.

2.6. Widlice

Widlice stosowane do moria izolatorbw w miejscach krzgwan przewoddw powinny odpowiada
wymaganiom BN-74/3231-26 [19].
Sktadowanie widlic powinno lyidentyczne jak trzonéw.

2.8. Stupyzelbetowe i strunobetonowe prefabrykowane

Podbudowa linii telekomunikacyjnych powinnac¢hyykonana ze stupévelbetowych wg BN-74/3231-24 [5]
i strunobetonowych wg BN-70/9378-45 [4].

Stupy naley przechowywdé na wolnym powietrzu, na wyréwnanym terenie w sthsa zastosowaniem
przektadek i podktadek, np. drewnianych, o przekrmig mniejszym i 2,5 x 5 cm. Diug&e przektadek i podktadek
powinna by wi¢cksza od szerokgi stosu co najmniej o 10 cm.

Stupy w warstwie nalgy uktad& réwnolegle osiami symetrii do siebipdnikami pionowo, zbienosciami w
jednym kierunku. Warstgv stupéw naley uktada na przemian zbimosciami. Maksymalna wysokd stosu na
sktadowisku nie mze przekracza2 m.

2.9. Stupy drewniane

Obecnie nie buduje giinii telekomunikacyjnych na stupach drewnianydkli istniejgca linia wybudowana
jest na stupach drewnianych, a przebudowywanydejnek nie przekracza 500 m, dopuszczastisowanie stupéw
drewnianych wg BN-97/9221-09 [27].

Stupy na sktadowiskach powinny bwkladane w stosy warstwami na kiziub réwnolegle z #yciem
przektadek z okorowanego drewna.zHg stos powinien byutozony co najmniej 30 cm od powierzchni ziemi.

2.10. Elementy betonowe prefabrykowane

Ustoje stupdéw powinny ki wykonane z belek ustojowych betonowych wg BN-731320 [6], a stupy
drewniane powinny hyustawiane w szczudtacikelbetowych wg BN-77/3231-33 [8].
Elementy betonowe prefabrykowane nglsktadowa jak stupy wg opisu w punkcie 2.8.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spg, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot, zarébwno w miejscu tych robjéi tez przy wykonywaniu czynrigi
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkgtadunku materiatow, spetu itp.

Sprzt uzywany przez Wykonawcpowinien uzyské akceptagj Inzyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowawykonanie robo6t zgodnie z zasadami dlkaeymi w
dokumentacji projektowej, OST, SST i wskazaniactymiera w terminie przewidzianym kontraktem.
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3.2. Sprat do przebudowy napowietrznych linii telekomunikacynych

Wykonawca przyspujacy do wykonania roboét telekomunikacyjnych powinienykaza sic mazliwoscia
korzystania z nagpujgcych maszyn i spetu, gwarantujcych wiaciwg jakas¢ robét:
zuraw samojezdny,
zuraw samochodowy,
pita mechaniczna,
samochéd pomiarowy,
ubijak.

Iy o

4. TRANSPORT

Wykonawca przyspujacy do przebudowy linii powinien wykazasie mozliwoscia korzystania z
nastpujacych srodkéw transportu:
[0 samochodu skrzyniowego,
[0 przyczepy dizycowej.

Przewaone nasrodkach transportu materiaty i elementy powinny bgbezpieczone przed ich uszkodzeniem,
przemieszczeniem i w opakowaniach zgodnych z wymiaga odpowiednich norm podanych w punkcie 2.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Przy przebudowie i budowie dr6g wygtijgce napowietrzne linie telekomunikacyjne, ktére speetniaj
wymaga normy BN-76/8984-09 [1] podlegaprzebudowie.
Technologia przebudowy uzatgona jest od warunkéw technicznych wydawanych przgtkownika linii, ktéry w
sposob ogdiny okéa sposdb przebudowy.
Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczejkolizyjne napowietrzne linie telekomunikacyjnalezy
przebudowé zachowuic nas¢pujaca kolejnas¢ robét:
[0 wybudowa nowy niekolidujcy odcinek linii magcy identyczne parametry techniczne jak linia igtiue,
[0 wykon& pofgczenie nowego odcinka linii z istniglym poza obszarem kolizji z drpgprzy zachowaniu
ciggtosci pracy poszczegoélnych obwodow linii,
[0 zdemontowakolizyjny odcinek linii.

Roboty naley wykona zgodnie z normami i przepisami budowy i bezpiésih®a i higieny pracy [41].

Demonta kolizyjnych odcinkéw napowietrznych linii telekomikacyjnych naley wykona zgodnie z
dokumentacj projektows i SST oraz zaleceniamiytkownika tych urzdzen.

Wykonawca ma obowzek wykonania demonta linii w taki spos6b, aby demontowane elementyzuaistaty
zniszczone i znajdowalyesiv stanie poprzedzgym demonta

W przypadku niemanosci zdemontowania elementéw bez ich uszkodzenia, oigkvca powinien
powiadomt o tym Inzyniera i uzyské& od niego zgoelha ich uszkodzenie lub zniszczenie.

W szczegélnych przypadkach Wykonawcazmpozostawd elementy linii bez ich demonta, o ile uzyska na
to zgod Inzyniera.

Wykopy powstale po demorita stupéw powinny by zasypane gruntem zgggczanym warstwami co 20 cm i
wyréwnane do poziomu terenu. Wgkik zag:szczenia powinien kyrowny 0,85.

Wykonawca przekee nieodptatnie tytkownikowi zdemontowane materiaty.

5.2. Trasowanie linii

Trasa napowietrznej linii telekomunikacyjnej wzdharogi publicznej powinna odpowiatlavarunkom
podanym w Ustawie Rady Ministréw Nr 60 z dnia 2Ireaal985 r. o drogach publicznych [38].

Warunki podane w Ustawie Nr 60 art. 42 ust. 14 dastpujgce:
a) napowietrzne linie telekomunikacyjne przghjgce wzdhz paséw drogowych poza obszarem zabudowanym
powinny by usytuowane poza granicami pasa drogowego, w aslggto najmniej 5 m od granicy pasa,
b) w przypadku prowadzenia napowietrznych li@iekomunikacyjnych w olbie pasa drogowego lub w odleggo
mniejszej od 5 m od granicy pasa, nglezysk& zgod; na odsgpstwo (ze strony zagdu drogi) w trybie art. 39 ust. 3
ustawy nr 60,
c) w przypadku prowadzenia napowietrznych lieiekomunikacyjnych przez tereny zalewowe, gérskigesione,
przedmiotowe linie mag by¢ lokalizowane w nagpujagcych warunkach okéonych w art. 33 ust. 3 ustawy nr 60
[41]:
- 0 na terenach zalesionych - na skarpach nasygdgowych (z wyjtkiem nasypéw spetniggych
jednoczénie funkcje watéw przeciwpowodziowych), a w razraku takiej maliwosci - na krawdzi korony,

- [0 naterenach gorskich i zalesionych - w pasigawym poza korandrogi.
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Na wytyczenie trasy, budaew przebudow napowietrznej linii telekomunikacyjnej na odcinkawejcia na
teren pasa drogowego, przy zeliu do drogi oraz na skrzgwanie z drog nalezy uzysk& zezwolenie zargu
drogi, zgodnie z art. 40 ust. 1 ustawy nr 60.

Do wytyczania trasy naty stosowa sprzt geodezyjny taki jak: tmy miernicze, faty, tyczki, przygry
optyczne.

Wytyczone miejsca ustawienia stupéw rgl®@znaczy za pomog numerowanych palikéw drewnianych6
cm i dlugaci 80 cm.

W czasie wytyczania nalg sporadza’ protokot wytyczania linii, w ktérym naky pod& kolejno:
numer palika,
rozpetosé przesta,
wysokd¢ stupa,
rodzaj stupa,
wzmochienia.
Rozpktos¢ przesta dla linii klasy | i 1l powinna wyno&i 50 m z tolerangj £+ 1 m. W trudnych terenach
dopuszcza sitolerancg £ 5 m z tym,ze tolerancja sumy diugoi dwoch gsiednich przset nie powinna przekracza
+ 2%.

I o

Rozpktosé¢ przeset dla linii 11l klasy powinna wyno&i50 m w terenie zabudowanym lub 62,5 m w tererge ni
zabudowanym.

5.3. Podbudowa linii

Dob6r rodzajow stupdéw (przelotowe czy zéme) powinien b§ dokonany w zaleosci od obcizenia profilu
stupa (sumyrednic przewodow), warunkow terenowych i gruntowych podstawie:
[0 wytycznych technicznych BS i P 1965 r. [38],
[0 wytycznych technicznych BS i P 1967 r. [39].
W powyzszych wytycznych podang srymiary wykopow dla poszczegoéinych typéw stupow.
Glebokas¢ zakopania stupdwzelbetowych i strunobetonowych zayeod ich dhugdci i kategorii gruntu.
Gilebokasci te podanegw tablicy nr 2 normy BN-76/8984-09 [1].
Gilebokas¢ zakopania szczudet dla stupdéw drewnianych wynosi:
1,5 m przy szczudle typu O,
1,6 m przy szczudle typu A.
Kolejnos¢ robdt przy ustawianiu stupéw powinnachyastpujaca:
monta stupa na stanowisku,
wykonanie wykopu,
wstawienie stupa,
zasypanie wykopu z zgggczeniem gruntu warstwami gri$oo20 cm, do uzyskania wskaika 0,85,
rozplantowanie nadmiaru ziemi.
Podziemne c&ci stupow zelbetowych wraz ze stalowymi elementamczicymi powinny by po ich
zmontowaniu pokryte lakierem asfaltowym wg BN-78/6432 [36].
Montaz podp6r i odcigéw oraz gibokas¢ ich zakopania opisang # punktach 5.5 i 5.6 normy BN-76/8984-

OO

I s

09 [1].
Po ustawieniu stupéw powinnabdwykonana ich numeracja, zgodnie z BN-73/3238-3.[2

5.4. Montaz osprzetu

Izolatory powinny by osadzone trwale i pionowo. Szyjki izolatoréw pomyrznalég¢ sie na jednej wysokixi
Z cz$cig gwintowany haka lub trzona.

Izolatory na trzonach lub hakach powinny msadzone za pomg&onopii lub kapturkéw papierowych.

Prawidtowo osadzony izolator poddaje silko z trudndcia probie odkecenia dokonanej obarz.

Haki do stupéw prefabrykowanych najewkreci¢ do otworéw przewidzianych do tego celu.

Do stup6w drewnianych haki nalewkr¢cac do specjalnie wierconych otworéw za poméwidra.

Odlegtai¢ od wierzchotka stupa do osigzi nagwintowanej haka w linii pionowej powinno wygi®od 15 do
20 cm, a odlegkd miedzy hakami po tej samej stronie stupa - 40 cm ertoicy +2 cm. Wiercony otwér powinien
by¢ prostopadty do osi stupa. Trzony i widlice powirloyé mocowane na poprzecznikach trwale, pionowo, ws8po
uniemaliwiajacy przechylanie i ich obracaniesi

Poprzeczniki powinny hiymocowane poziomo w sposéb unietiwiajgcy przechylanie gii znajdowa sie z
jednej strony stupa.

Poprzeczniki powinny kiyumieszczone z takiej strony stupa, aby przy ggasiiu przewodow byty dociskane
do stupa, a nie odrywane.

Odlegtas¢ w linii pionowej od wierzchotka stupa do pierwspegoprzecznika powinna wynésbd 15 do 20
cm, a odlegté¢ miedzy poprzecznikami 50 cm z tolera;ej2,0 cm.

Osprzt dostarczony przez wytwdgcpowinien by w czasie produkcji zabezpieczony przed wplywami
atmosferycznymi po zamontowaniu na podbudowie.
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5.5. Montaz przewodéw

Przewody powinny mie nacihgi i zwisy zgodne z BN-80/8984-16 [2]. Dopuszczalogchytki zwiséw
przewodow od obliczonych lub przyych z tablic nie powinny przekragza3 cm.

Przewody stalowe i Browe powinny by taczone zgodnie z BN-73/8984-08 [25].

Do przywizywania przewoddéw stalowych do izolatorow powinry lstosowane druty stalowe azatkowe
wg PN-59/T-92061 [34], a bzrowych druty miedziane wazatkowe wg PN-59/T-92062 [35].

Krzyzowania przewodow w torze powinny bwykonane zgodnie z BN-67/8984-14 [31].

Wysokas¢ zawieszenia przewodéw powinnacébtaka, aby przy najwkszym zwisie normalnym odlegid
pionowa nhajniej zawieszonego przewodu nie byla mniejsza ni

- [0 5 m od powierzchni drogi przy skemywaniu z drogami publicznymi kotowymi,
- [1 4 m od powierzchni wjazdow do posesiji,

- [0 3 m od powierzchni ziemi dla linii bieggych wzdhi drég kotowych w okggach gsto zaludnionych w
miejscach niedogpnych dla pojazdéw.

Podane powsej odlegit@ci okreslone § w normie BN-76/8984-09 [1], jednad zaleca g, aby minimalne
odlegtaci pionowe przewoddéw od powierzchni danej drogi lpaimej powinny by kazdorazowo ustalane na
podstawie warunkéw podanych przez zdrzdrogi, w ktérych uwzgdniona kdzie trasa pojazdéw
ponadnormatywnych na tej drodze.

Na skrzyowaniu z drogami publicznymi przewody powinny¢lmawieszone z obostrzeniem.

Obostrzenie powinno Bywykonane w nagpujacy sposob:

a) przez zawieszanie przelotowe gérne wzmoenion
b) przez wjzanie przelotowe boczne wzmocnione,
Cc) przez wizanie ka@icowe przejciowe.

Wigzania naley wykonywa wg BN-74/8984-02 [32]. 3& przewody napowietrznej linii telekomunikacyjnej
zblizaja sie do przewodow linii elektroenergetycznej, to od8gtpozioma mgdzy nimi przy bezwietrznej pogodzie
powinna by wicksza od najwikszej obliczonej, zgodnie z PN-67/E-5100 [33] pi&, ©dlegtdci migdzy przewodami
kazdej z tych linii:

a) 00,5m, lecz nie mniejszazrii,2 m, gdy zbliajaca st linia elektroenergetyczna jest nd napéciu ponizej 1
kv,

b) 01 m,lecz nie mniejszazr,5 m, gdy zbliajgca st linia elektroenergetyczna jest bnd napéciu powyzej 1 kV.
Jesli warunki te nie g spetnione, zblenie naley traktowa jak skrzyowanie.

Przy zblieniu przewodow linii telekomunikacyjnej do budynkdéwowinny by zachowane nagtujace

odlegtaci:

a) od kadej trudno dospnej czsci budynku - co najmniej 1 m,

b) od kadej tatwo dosfpnej czsci budynku, np. parapetu okna, podtogi balkonuthardasu, z wyjtkiem dachu nie
stuzacego za taras - co najmniej 2,25 m,

c) od krawdzi dachu nie sligcego za taras, §& przewdd na odcinku zkienia jest na poziomie vigzym od tej
krawedzi - co najmniej 1 m.

Skrzyzowania napowietrznych linii telekomunikacyjnychedzy sola powinny by wykonane pod &em
zblizonym do 90, z dopuszczalp odchylly do 4%. Odlegitdci pionowe mgdzy przewodami dolnym i gérnym
powinny wynost co najmniej 0,6 m.

Na skrzyowaniu napowietrznej linii telekomunikacyjnej z ilin elektroenergetycan przewody linii
telekomunikacyjnej powinny Idy zawieszone pod przewodami linii elektroenergetggznPrzsto linii
elektroenergetycznej powinno dyobostrzone wg PN-67/E-5100 [33], a odlggtopionowa m¢dzy dolnym
przewodem linii elektroenergetycznej a gérnym praéem linii telekomunikacyjnej powinna wynési
a) 1,0 mjdilinia elektroenergetyczna jest o neqiu poniej 1 kV,

b) 2,1 m jdli linia elektroenergetyczna jest o negiu powyzej 1 kV.

Skrzyzowanie linii powinno by wykonane pod &em zblizonym do 90z odchytlg do 30.

Skrzyzowanie napowietrznej linii telekomunikacyjnej z ggopowinno by wykonane pod &em zblizonym
do 90 z odchytlg do 45.

5.6. Wykonanie ochrony odgromowe;j

Slupy odgromowe, naroe, rozgaizne, badaniowe, kablowe oraz stupy gsta skrzgowania z liniami
elektroenergetycznymi powgj 1 kV i drogami publicznymi oraz stupy, na ktohyey zainstalowane odgromniki,
powinny mi& piorunochrony.

Piorunochrony powinny kiywykonane zgodnie z PN-75/8984-03 [23].

Rezystancja uziemie piorunochronéw nie ni@ przekracza wartcgsci podanej w tablicy 3 normy BN-
76/8984-09 [1].
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady wykonania kontroli robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3in
Celem kontroli jest stwierdzenie aghigcia zataonej jakdci wykonanych robot .
Wykonawca ma obowzek wykonania petnego zakresu biade budowie w celu wskazaniazimierowi zgodnéci
dostarczonych materiatow i realizowanych robét kusnentacy projektovs oraz wymaganiami OST, SST i PZJ.
Przed przysipieniem do badania, Wykonawca powinien powiadolmiyniera o rodzaju i terminie badania.
Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia ¢mipiwyniki bada do akceptacji layniera.
Wykonawca powiadamia pisemnie zymiera o zakoaczeniu kadej roboty zanikajcej, ktén maze
kontynuowa dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez/miera

6.2. Sprawdzenie zgodriei trasy linii z dokumentacija projektowsa

Sprawdzenie zgodsdoi trasy linii z dokumentagjprojektovg polega na zmierzeniu w terenie domiaréw do
stupéw i odlegtéci migdzy stupami. Pomiary natg wykona za pomog tasmy pomiarowej, zaolkiglajac wyniki
pomiaréw z doktadnizia do 0,5 m.

6.3. Sprawdzenie prawidtowéci montazu stupow

Sprawdzenie prawidtovéoi montau stupéw polega na:

- [0 sprawdzeniu wykonania i ustawienia stupéw ggijezych i ztaonych na zgodnig z pkt 5.2 normy BN-
76/8984-09 [1] i dokumentagprojektows oraz ogédzinach w terenie,

- [l sprawdzeniu wykonania i ustawienia podpdrdiggbw na zgodn& z pkt 5.5 i 5.6 ww. normy,

- [0 sprawdzeniu numeracji stupoéw, ktére polegakantrolowaniu kolejnéci i trwatosci na zgodnéc z pkt
5.7 ww. normy,

- 0 sprawdzeniu gbokasci zakopania stupdw, ktére polega na pomiarzesagznadziemnej stupa w
miejscach wskazanych przez korajdpcz nie mniej i 1 stupa przelotowego na 5 km i jednego stupaariego na 2
km,

- [0 sprawdzeniu zggzczenia gruntu do wskaika 0,85.
6.4. Sprawdzenie prawidtowéci montazu osprzetu i przewodow

Sprawdzenie monta osprztu polega na zbadaniu:
a) zastosowania ospta na zgodn& z pkt 6.2 normy BN-76/8984-09 [1],
b) montau osprztu na zgodn& z pkt 6.3 ww. normy.

Powyzsze sprawdzenia powinny dwykonane na nie mniej il stupie na 1 km linii.

Sprawdzenie prawidtowici montau przewodow polega na zbadaniu:
a) zastosowania wigwych drutow wyzatkowych oraz sposobu umocowania przewodéw naregoédz pkt 6.5
normy BN-76/8984-09 [1],
b) regulacji przewoddéw na zgodi@ pkt 6.6 ww. normy.

Powyzsze sprawdzenia powinny odbyévsie w nie mniej nk jednym przsle na 1 km linii.

Ponadto montaprzewodéw naley sprawdzt pod wzgédem zgodnéci z wymaganiami z pkt 6.4 i rozdz. 819
normy BN-76/8944-09 [1].

Pomiary odlegtéci przewoddw od krzsowanych obiektéw w pionie i w poziomie najewykona za pomog
tat mierniczych, témy mierniczej i przyradéw optycznych.

6.5. Pomiary parametrow elektrycznych

Nalezy przeprowadzi nastpujace pomiary parametréw elektrycznych linii:
a) rezystancji przewodow - wykanpradem statym metadmostkows z doktadnécia co najmniej 0,5%,
b) r&nicy rezystancji przewodow - gtem statym o napciu od 100 do 500 V,
c) zaktdcé - psofometrem na oporniku 600 ohm,
d) impedancji falowej toru - metgdmostkowy z doktadnécia + 1% w calym pémie wykorzystywanych
czestotliwosci,
e) tlumiennéci skutecznej toru - metadnostkowy zapewniajca doktadnd¢ co najmniej 2%,
f)  tlumienndci przestuchowej toru - metagporéwnawcz z doktadnécia pomiaru * 0,1 Np.,
g) rezystancji uziemfe- dowolrs metod, zapewniajca doktadndéé pomiaréw + 10%.
Pomiary sprawdzage naley przeprowadzi na zgodné&t z rozdz. 3 normy BN-76/8984-09 [1].

6.6. Uwagi wynikajace z kontroli jakosci robot

Przedstawiopn do odbioru napowietrznlinie telekomunikacyja naleey uzn& za wykonan zgodnie z
wymaganiami normy, jeli sprawdzenia i pomiary podane w rozdzialeST@aty dodatni wynik.
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Elementy linii, ktére w wyniku przeprowadzonych badtrzymaly ocea ujemry, powinny by wymienione
lub poprawione i ponownie zgtoszone do odbiorwi¢gice odcinki linii naley zdemontowé dopiero po spetnieniu

powyzszych uwag.

Ocena jakéci robdt powinna by wykonana przy udziale przedstawiciela odpowiedmidta danego terenu

urzedu telekomunikacyjnego.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee obmiaru robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagarmyolne”.
Obmiaru robét dokortanalezy w oparciu o dokumentagjprojektovs i ewentualnie dodatkowe ustalenia,
wynikle w czasie budowy, akceptowane przeziiera.

Jednostlk obmiarows napowietrznych linii telekomunikacyjnych jest 1 km

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

1.
2.
3.

o o1 b~

o © 0N

12.
13.
14.
15.
16.

Ogolne wymagania dotygee odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamgoine”.

Przy przekazywaniu obiektu do eksploataciji, Wykocawobowizany jest dostarczy Zamawiajcemu
nastpujace dokumenty:

[0  aktualn powykonawcz dokumentagj projektowy,

I S B

geodezyjn dokumentagj powykonawci,

protokoty pomiarow elektrycznych,

protokéty odbioru robét zanikaych podpisany przez igniera,
ocer rob6t wydan przez urzd telekomunikacyjny.

Platna¢ za realizagj nalery przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgfakosci wykonanych robot na podstawie
atestow producentow, aglzin i pomiaréw sprawdzagych.
Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuije:

roboty przygotowawcze,

dostarczenie i zmontowanie elementéw przebyd@mej napowietrznej linii telekomunikacyjnej,

wykonanie rob6t montawych i pomiaréw oraz petzenia,

transport zdemontowanych materiatow,

0
U
U
[1  zdemontowanie kolizyjnych odcinkéw linii,
0
U

konserwowanie linii w okresie gwarancyjnym.

Normy

BN-76/8984-09
BN-80/8984-16
BN-72/8984-22

. BN-70/9378-45
. BN-74/3231-24
. BN-72/3231-20

. BN-72/3231-21
. BN-77/3231-33
. BN-76/3231-31
. BN-74/3231-01

. BN-67/3231-02

BN-75/3231-08
BN-78/3231-09
BN-72/3231-10
BN-75/3231-11
BN-75/3231-13

Telekomunikacyjne linie napowietrzéymagania ogélne i badania.

Telekomunikacyjne linie napowietrzawisy i nacigi przewodow gotych.

Telekomunikacyjne linie napowietrzn&rzadzenia zabezpieczaje.
Ogolne wymagania.

Telekomunikacyjne linie napowietrz8Ripy strunobetonowe.

Telekomunikacyjne linie napowietrz8aipyzelbetowe.

Telekomunikacyjne linie napowietrzrigrefabrykowane belki ustojowe
zelbetowe.

Obejmy do belek ustojowych.

Telekomunikacyjne linie napowietrz8eczudtazelbetowe.

Obejmy do szczudialbetowego.

Telekomunikacyjne linie napowietrzra stupactelbetowych. Poprzeczki
stalowe do montau stupow A-owych.

Telekomunikacyjne linie napowiezma stupach strunobetonowych.
Naktadki do montau stupéw blizniaczych.

Poprzeczniki stalowe PS.

Wsporniki do podér stupowyidibetowych.

kczniki stalowe do stupow A-owych prefabrykowanych.

Olgki do poprzecznikéw.

Trzony do izolatoréw teletechniazmy
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17.
18.
19.
20.
21.
22.

23.

24.
25.

26.

27.
28.
29.
30.

31.
32.
33.
34.

35.
36.

10.2.

37.
38.

BN-75/3231-14
BN-73/3231-23
BN-74/3231-26
BN-84/3231-29
BN-76/3231-30
BN-73/3238-08

BN-75/8984-03

BN-65/9378-19
BN-73/8934-08

BN-76/8984-09
BN-77/9221-09
PN-59/T-00001
PN-55/T-90000
BN-63/3225-01
BN-67/8984-14
BN-74/8984-02
PN-67/E-5100

PN-59/T-92061

PN-59/T-92062
BN-78/6114-32

Inne dokumenty

Telekomunikacyjne linie napowie&zRlaki do izolatoréw.

Izolatory szklane i porcelanowenfeskyjkowe.

Widlice do izolatorow teletechnigzh.

Izolatory porcelanowe jednoszyjkowe

Izolator porcelanowy tréjszyjkowy.

Telekomunikacyjne linie napowietzri kablowe sieci miejscowe.
Szablony do znakowania.

Telekomunikacyjne linie napowietziturzzdzenia ochrony odgromowe;j
konstrukcji wsporczych. Przepisy budowy.

Telekomunikacyjne linie napowietzRoprzeczniki stalowe dwupasowe.

Telekomunikacyjne linie napowieaz@kcza przewodéw gotych. Ogdéine
wymagania.

Telekomunikacyjne linie napowiegz@kcza przewodow gotych. Ogolne
wymagania i badania.

Stupy drewniane.

Telekomunikacyjne przewody staloagnkowane.

Telekomunikacyjne przewodyzowe gote.

Telekomunikacyjne linie  napowieezn Znakowanie
wsporczych.

Telekomunikacyjne linie napowietznKrzyzowanie torow telefonii
akustycznej i nénej. Wymagania techniczne.

Telekomunikacyjne linie napowiegznWizania przewoddw gotych.
Wymagania techniczne.

Elektroenergetyczne linie napowretrz

Teletechniczne druty stalowe.

Teletechniczne drutydowe.

Lakier asfaltowy przeciwrdzewny dohrony biernej, szybkosciey,
czarny.

konstrukgji

37. Katalog SWW 1121 - Przewody gote.
38. Ustawa Rady Ministréw nr 60 z dnia 21 m&r@a5 r. o drogach publicznych.

39. 30. Wytyczne techniczne wzmocnienia podbudowy kteteunikacyjnej linii napowietrznej ze stupow
strunobetonowych prefabrykowanych. Wyd. BSIP£ 1865

40. so0. Wytyczne techniczne wzmocnienia podbudowy kteteunikacyjnej linii napowietrznej ze stupow
drewnianych w szczudtactelbetowych. Wyd. BSIiP£ 1967 r.

41.

41. Rozporgzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Material®wdowlanych w sprawie bezpiedstwa
i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-mezowych i rozbiérkowych. Dziennik Ustaw Nr 13 z ddia

kwietnia 1972 r.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 02.00.01

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

SPIS TRESCI
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2. MATERIALY (GRUNTY)

3. SPRZAET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7

8

. OBMIAR ROBOT
. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

45.

46. 1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaahtecznej (SST)swymagania ogolne dotygee budowy
parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) Midzbarku Warmaskim.

1.2. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budaby |
modernizacji drég i obejmayij

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
b) budowe nasypow drogowych,
c) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrangu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.3.2 Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktora jest ograniczona kogotrogi i skarpami rowéw.

1.3.3Wysokai¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w
osi hasypu lub wykopu.

1.3.4.Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza il m.

1.3.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.3.8 Wykop s$redni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.3.9. Grunt nieskalisty - kaly grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.3.10 jako grunt skalisty.

1.3.10.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub gkany o nieprzesugiych blokach, ktérego prébki nie wykazuj
zmian obgtosci ani nie rozpadajsie pod dziataniem wody destylowanej; mayytrzymala¢ nasciskanie R ponad
0,2 MPa; wymagaaycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.3.11.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotazone w obgbie pasa rob6t drogowych.
1.3.12.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potazone poza pasem rob6t drogowych.

1.3.13.0dktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigilez) gruntdbw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypévezanaych prac zwizanych z trasdrogowvs.

1.3.14.Wskanik zagszczenia gruntu - wiellko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélona wg wzoru:

| :&

® pds

gdzie:

Os - gestas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (hfy

Pss - Mmaksymalna eptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], stigca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m
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1.3.15.Wskaznik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych, okélena wg
WZoru:

U] :dﬂ
dlo

gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgry(mm).

1.3.16.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

gdzie:
E: - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszytiggeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998
[4],

E. - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnyfciggeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].

1.3.17. Pozostate okigenia podstawowe gs zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

47. 2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogoblne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, paav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntéw
Podziat gruntow pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypow podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny ¢byrzez Wykonawg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty pabye do budowy nasypow mpby¢ wywiezione poza teren
budowy tylko woéwczas, gdy stanawmadmiar ohgtosci rob6t ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykapnie kedac nadmiarem objosci robét ziemnych,
zostaly za zgaogd Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innyminidowa
nasypow lub wykonanie prac ebjch kontraktem, Wykonawca jest zobgmény do dostarczenia réwnoivee
objetosci gruntow przydatnych zeaddet wlasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasyp@kreslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny by
wywiezione przez Wykonawcna odktad. Zapewnienie terendw na odktad nyatib obowizkéw Zamawiajcego, o
ile nie okrélono tego inaczej w kontrakcie.Aynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktorych
czasowa nieprzydatddwynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriai.

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykéazae mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:
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- 0 odspajania i wydobywania gruntéw (r@lzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki,akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- [1  jednoczesnego wydobywania i przemieszczamiat@w (spycharki, zgarniarki, réwniarki, udzenia do
hydromechanizacji itp.),

- [0 transportu mas ziemnych (samochody wywra&mochody skrzyniowe, $aociagi itp.),

- [0 sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

48. 4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2, Transport gruntow

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powintet dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oljosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtransportu. Wydajnig srodkow
transportowych powinna Byponadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materiatu).

Zwickszenie odlegkri transportu ponad wao zatwierdzone nie me by¢ podstaw roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkezone odleghri nie zostaly wczaiej zaakceptowane na
pismie przez layniera.

49. 5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano W B9M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Doktadnaé¢ wykonania wykopow i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pésyod osi projektowanej nie powinnybwieksze nk
+ 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyctednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi-3 cm.

Szerokd¢ gornej powierzchni korpusu nie a®r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm,

a krawedzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinno zri¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalne nieréwroi na powierzchni skarp nie powinny przekraczal0 cm przy pomiarze fat
3-metrova, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i réécio
skarp, powinny b okreilone w dokumentaciji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urgdzei, stanowacych elementy systeméw odwadr@jch, ugtych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagdpgo warunki terenowe, wykofiairzadzenia, ktére zapewni
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absab6t ziemnych tak, aby zabezpie€zgrunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma olaek takiego wykonywania wykopéw i nasypéw, aby
powierzchniom gruntu nadawav catym okresie trwania robét spadki, zapewguajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggmawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotryvat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowikek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny
koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze stradgmawiajcego za te czynnoi, jak rowniez za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie woéd do istnigjych zbiornikdw naturalnych i wsdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ustizvia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trveani
robét ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno pgstwat w kierunku podnoszeniaeshiwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowa odpowiedni spadek podtny i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajgce szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentapjiojektowej nie zawarto innego
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wymagania, spadek poprzeczny nie powinieé tmyiejszy nk 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy ni
2% w przypadku gruntdéw niespoistych. Naleuwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejn&ei i sposobu odspajania
gruntéw oraz terminéw wykonywania innych robét petasienie wymaga dotyczcych prawidtowego odwodnienia
wykopu w czasie pogbu robdt ziemnych.

Zrédta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, natg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalgy odprowadzt poza teren pasa robét ziemnych.

50. 6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleg&kamdroli zgodnéci z wymaganiami specyfikaciji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektows.
Szczeg6la uwag; nalezy zwrdck na:
- wtasciwe ucie i odprowadzenie wod opadowych,
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wyskéw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakaei wykonania robot

Czynndci wchodgce w zakres sprawdzenia jgkowykonania robot oki&ono w pkcie 6 SST D-02.01.01,
D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢alf?.

Tablica 2. Cezstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp Badana cecha Minimalna gstotliwos¢ badai i pomiaréw

1| Pomiar szerolkdmi korpusu | Pomiar tama, szablonem, fat o dlugagci 3 m
Zziemnego poziomig lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na

N

Pomiar szerokii dna rowgwprostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na

3| Pomiar rednych powierzchnitukach o R 100 m co 50 m na tukach o<RLO0 m
korpusu ziemnego oraz w miejscach, ktére buglavatpliwosci

I

Pomiar pochylenia skarp

5| Pomiar réwnéci powierzchn
korpusu

6| Pomiar rownéci skarp

7| Pomiar spadku podinegoPomiar niwelatorem erinych w odsfpach co 200| m
powierzchni korpusu lub gdnaraz w punktach gipliwych
rowu

8| Badanie zagszczenia grunfu Wskaik zagszczenia okrda¢ dla kadej utazongj
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach|na
1000 nt warstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokd¢ korpusu ziemnego nie e r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.
6.3.3.Szeroké¢ dna rowéw

Szerokd¢ dna rowdw nie me r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wgcej niz + 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ si¢ od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm lub +1
cm.
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6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oesej niz 10% wartgci pochylenia
wyrazonego tangensemta.

6.3.6.ROwna¢ korony korpusu

Nieréwnaici powierzchni korpusu ziemnego mierzone #metrows, nie mog przekracza 3 cm.
6.3.7.ROwnas¢ skarp

Nieréwndici skarp, mierzone tat3-metrows, nie moa przekraczé+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spiwy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm
lub +1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okéeny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendyggodny z zatgonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéla Ktorych nie ména okrgli¢ wskanika zagszczenia nalgy
okresli¢ wskaznik odksztatceniag) zgodnie z normmPN-S-02205:1998 [4].

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetnigie wymagéa podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,taas
odrzucone. Ji materiaty nie spelniate wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecenigniara
Wykonawca wymieni je na wdaiwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawaa jego koszt.

Na pisemne wygpienie Wykonawcy, lgynier mae uzng wad; za nie majca zasadniczego wplywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiétkpotracen za obnkomg jakos¢.

51. 7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarawjest ni (metr szécienny) wykonanych rob6t ziemnych.

52. 8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje¢sza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kiyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

53. 9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
Zakres czynioi objetych cen jednostkovg podano w SST D-02.01.01,D-02.03.01 pkt 9.

54. 10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Q#temia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probrektgw

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie &apici biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
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7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modudksztalcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie ptyh
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkdka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
Instrukcja badéa podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPt8¢awa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Wareza2002.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 02.03.01

WYKONANIE NASYPOW

SPIS TRESCI
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5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8
9
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. PODSTAWA PLATNOSCI
. PRZEPISY ZWIAZANE
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55. 1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaahtecznej (SST)swymagania ogolne dotygee budowy
parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) Midzbarku Warmaskim.

1.2. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budaby |

modernizacji drog i obejmgjwykonanie nasypow.
1.3. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okgenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.2.
1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.3.
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56. 2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudlev SST D-02.00.01 pkt 2.

2.2. Grunty i materialy do nasypow

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypowipoy spetnig wymagania okrdone w PN-S-02205 :

1998 [4].

Grunty i materialy do budowy nasypow podaje tablica

Tablica 1. Przydatrig gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S202 :1998 [4].

Przeznaczenig

Przydatne

Przydatne
Z zastrzeeniami

Tresé
zastrzeenia

1. Rozdrobnione grunf
skaliste twarde oraz
grunty kamieniste,

zwietrzelinowe, rumog
i otoczaki )
2. Zwiry i pospotki,

1. Rozdrobnione grunty
skaliste mgkkie

gdy pory w 3runcie ]
skalistym t% la wypetnion
runtem lub materialem

robnoziarnistym

(1]

2. Zwietrzeliny i rumosze
liniaste o
. Piaski pylaste, piaski
gliniaste, pyly piaszczyste
y Pyty

gdy beda wbudowane w
miejsca suche lub
~zabezpieczone od wadd
igruntowych i
powierzchniowych

4. Piaski prochniczne, z

zavyjatkiem pylastych
plasafkéw préchnicznych

do nasypow nie wiszych
niz 3 m, zabezpieczonyg
przed zawilgoceniem

>

po

rowniez gliniaste 5. Gliny piaszczyste, gliny i, i .:

3. Piasklggrubosrednio i gliny Vihste oraz inhe o] W miejscach suchych luly

drobnoziarniste, W< Spg% przegciowo zawilgoconygh
Na dol Qag'ralﬂ'e il}a.mane 6. Gli i 4]

a dolne warstyvy4. Piaski gliniaste z . Gliny piaszczyste zwile, P
nasypow poriej| “domieszlg frakcji | gliny Z\}//vigz’re [ gl?/ny py\I%,tZSte ﬂ.o r%a%ylaz%vgengei(\ggé%cféh
strefy _ %wwowo-ka)nnemsg_k zZwigzte o;az ign_e gr“'&%é prZzed z'awilgoc%niem Iﬁt
przemarzania morenowe) o wskaniki granicy ptynnéci w, o : ; ;

réznoziarnistaci U115 _go 6005 ulepszeniu spoiwami
5. Zuzle wielkopiecowg —
inne metalurgiczne ze| ) ) ) gdy zwierciadio wody
starych zwatow (powsgj 7. Wysiewki kamienne | gruntowej znajduje gina
5 lat) gfhma_ste o zawartzi frakc|i Ele;b_okoém wigkszej od
6. Lupki przywegtowe | Howej ponad 2% apilarnaci biernej gruntu
9rze alone _ podtaza
. Wysiewki kamienngo— - - - - - -
zawartdci frakcji itowe| 8.Zuzle wielkopiecowe i [ o ograniczonej podattoi
ponizej 2% inne metalurgiczne z nowega rozpad —ﬂczne straty
studzenia (do 5 lat) masy do 5%
) gdy wolne przestrzenie
9. Hotupki przyweglowe zostam wypetnione
nieprzepalone materiatem
drobnoziarnistym
10. Popioly lotne i gdy zale?aé)w miejscach
mieszaniny popiotowo- suchych lub sizolowane
zuzlowe od wody
Na gorne warstjwl. Zwiry i pospolki | 1.Zwiry i pospoiki gliniaste pod warunkiem ulepszenia
nasypow w strefie2. Piaski grubo $rednig- 2. Piaski pylaste i gliniaste tych gruntéw spoiwami,
przemarzania | ziarniste 3. Pyly piaszczyste i pyty| takimi jak: cement, wapno,
3. Hotupki przyweglowe 4. Gliny o grani aktywne popioty itp.

przepalone zawiergje
mniej niz 15% ziarn

mniej-
szv\:/ od 0,075 mm
4. Wysiewki kamienneg

uziarnieniu odpowiadg

Sli cy ptynn€c
mniejszej nt 350/?)/ )

5. Mieszaniny popiotowo-
zuzlowe z wegla
kamiennego )

06. Wysiewki kamienne

i

liniaste o zawartwi frakcli

towej >2%




- ; ; . | drobnoziarniste i
7. Zuzle wielkopiecowe i ; )
: : nierozpadowe: straty masy
cym pospéiikom lub inne metalurgiczne do 1%
zwirom A
ol P 0 wskaniku nanosci
8. Piaski drobnoziarniste Wigl 110
W vyykopﬁch ! d | . .
miejscac _ ) P y @ ulepszane spoiwami
zerowych do Grunty niewysadzinow eGrLSJQt z\il\rﬁl(t)?/\l/lgve ! cementem, wapnem,
gtebokasci wy aktywnymi popiotami itp.)
przemarzania

57. 3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.

3.2. Dobér spratu zageszczapcego

W tablicy 2 podano, dla prych rodzajow gruntéw, orientacyjne dane przy debaprztu zagszczajcego.
Sprzt do zagszczania powinien lgyzatwierdzony przez hyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gprzagszczagcego wg [13]

Rodzaje gruntu

niespoiste: pl?sklzwwy, spoiste: pyty gliny, ity gruboziarniste i kamienig Uwagi o
Rodzaje urgdzen 5 ,POSPO II' ; vy vy przydatndci
zag;szczajeych grubee czba grubee | jiczba przey grubae liczba przejd maszyn
warstwy przefé warstwy [ e warstwy [
_ [m] n =+ [m] [m]
zagzszezarki 0,3do 0,5 4do8 - - 0,2 do 0|5 4do8 6)
wibracyjne
Ubijaki . 0,2 do 0,4 2do4| 01doQd3  3doi 0,2 do 0,4 3 do 6)
szybkouderzage
Ubijaki o masie od |1 4.do 10
do 10 Mg zrzucang z 20do8d uderzéw 1,0do 4.0 3 do 6 uderze 1.0 do 5,0 3 do 6 uderzg
wysokdaici od 5 do 10 punkt w punkt w punkt
m

**) Wibracyjnie nalezry zag:szcza warstwy grubéci (1 15 cm, ciésze warstwy naly zagszcza statycznie.
***) \Warto $ci orientacyjne, wisciwe naley ustalt na odcinku déwiadczalnym.
Uwagi: 1) Do zagszczania gérnych warstw podé Zalecane do codziennego wygtadzania (przywat@yanuntow
spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.
2) Nie nadaj si¢ do gruntdw nawodnionych.
3) Malo przydatne w gruntach spoistych.
4) Do gruntéw spoistych przydatne walcesrednie i cgzkie, do gruntéw kamienistych - walce bardzegrkie.
5) Zalecane do piaskéw pylastych i gliniastych,g@idsk gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypelkgkich przekopow

58. 4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-02.00.01 pkt 4.

59. 5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0Q10pkt 5.

5.2. Ukop i dokop

5.2.1.Miejsce ukopu lub dokopu
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Miejsce ukopu lub dokopu powinno bywskazane w dokumentacji projektowej, w innych duokatach
kontraktowych lub przez f#yniera. Jeeli miejsce to zostalo wybrane przez Wykonawanusi by ono
zaakceptowane przezzyniera.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno dyak dobranezeby zapewrd przewdz lub przemieszczanie gruntu na
jak najkrétszych odlegkeiach. O ile to maiwe, transport gruntu powinien odby&aic w poziomie lub zgodnie ze
spadkiem terenu. Ukopy megnie¢ ksztalt poszerzonych rowow przylegtych do korpuskopy powinny by
wykonywane réwnolegle do osi drogi, po jednej lldu gej stronach.

5.2.2.Zasady prowadzenia robét w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu morozpocz¢é sie dopiero po pobraniu prébek i zbadaniu
przydatndci zalegajcego gruntu do budowy nasypéw oraz po wydaniu zgadpémie przez layniera. Gébokas¢
na jaky nalezy ocené przydatné¢ gruntu powinna by dostosowana do zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypéw nie powinyg ddspajane, chyhge wymaga tego dogi do gruntu
przeznaczonego do przewiezienia z dokopu w nasgipp@one przez Wykonawgrunty nieprzydatne powinny by
wbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskania, ngpde wskazaniami kyniera. Roboty te ¢tlg wiagczone do
obmiaru robot i optacone przez Zamawaggo tylko wowczas, gdy odspojenie gruntdw niepatyych byto
konieczne i zostalo potwierdzone przezyimera.

Dno ukopu naley wykona ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku ziwego sptywu wody. O ile to konieczne,
ukop (dokop) natey odwodné przez wykonanie rowu odptywowego.

Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, niez@mn naruszastatecznéci zbocza.

Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny byak uksztattowane, aby harmonizowaty z
otaczajcym terenem. Na dnie i skarpach ukopu malprzeprowaddi rekultywacg wedtug odgbnej dokumentacii
projektowe;j.

5.3. Wykonanie nasypow
5.3.1.Przygotowanie podi@ w obebie podstawy nasypu

Przed przysipieniem do budowy nasypu najew obrebie jego podstawy zakiozy¢ roboty przygotowawcze,
okreslone w SST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

5.3.1.1.Wyciecie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku daasypu jest wksze nk 1:5 naley, dla zabezpieczenia
przed zsuwaniem ghasypu, wykonaw zboczu stopnie o spadku gérnej powierzchni, vegmym okoto 4%+ 1%
i szerokdci od 1,0 do 2,5 m.

5.3.1.2.Zagzszczenie gruntu i rsoos¢ w podiazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowawskanik zagszczenia gruntdw rodzimych, zalegmjch w strefie
podtaza nasypu, do gbokaici 0,5 m od powierzchni terenu.zéé wartaé¢ wskaznika zagszczenia jest mniejszazni
okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ podiaze tak, aby powssze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie magby¢ oshgnicte przez bezpwednie
zagszczanie podim, to naley podpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podég umdliwiajace uzyskanie
wymaganych wartei wskanika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartei wskanika zagszczenia dla podia nasypow do gbokasci 0,5 m od powierzchni
terenu

Minimalna wartgc¢ |s dla:
Nasykpg _ innych drog
0 wysr;) ¢ kategoria ruchu kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
do 2 0,97 0,95
ponad 2 0,97 0,95

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu podiza nasypu na podstawie pomiaru wtérnego modutu
odksztatcenia Ezgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.

5.3.1.3.Spulchnienie gruntéw w podia nasypow
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Jezeli nasyp ma by budowany na powierzchni skaly lub na innej gtapkp®wierzchni, to przed
przysgpieniem do budowy nasypu powinna on& byzdrobniona lub spulchniona nalgbkas¢ co najmniej 15 cm, w

celu poprawy jej powdzania z podstagvnasypu.
5.3.2.Wybor gruntéw i materiatdw do wykonania nasypow

Wybor gruntow i materiatdbw do wykonania nasypéw poen by dokonany z uwzgbnieniem zasad
podanych w pkcie 2.

5.3.3.Zasady wykonania nasypow
5.3.3.1.0g6Ine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznegwofilu podiwnego, ktére
okreslono w dokumentacji projektowej, z uwezghieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawczazez
Inzyniera.

W celu zapewnienia stateczwoo nasypu i jego réwnomiernego osiadania nalprzestrzega nastpujacych
zasad:

a) Nasypy naley wykonywa metod, warstwows, z gruntdw przydatnych do budowy nasypow. Nasymyipny

by¢ wznoszone réwnomiernie na calej sze&zko

b) Gruba¢ warstwy w stanie lknym powinna b§ odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju gruntu i spetu

uzywanego do zagzczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzenmasipi¢ dopiero po
stwierdzeniu przez kyniera prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.

c) Grunty o rénych wiaciwosciach naley wbudowywa w oddzielnych warstwach, o jednakowej grédiana
calej szerokéci nasypu. Grunty spoiste najewbudowywa w dolne, a grunty niespoiste w gérne warstwy nasyp

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego rglevbudowywd poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego (o

wspdtczynniku K. 10° m/s) ze spadkiem gornej powierzchni okoto #%%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie
ptaskim spadek powinien byobustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczuesppdwinien by jednostronny,
zgodny z jego pochyleniem. Uksztaltowanie powienzaliarstwy powinno uniemdiwia¢ lokalne gromadzenie ¢si
wody.

e) Jeeli w okresie zimowym nagpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powiemz jest wykonana z
gruntu spoistego, to jej spadki porzeczne powingy bksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzaza p
nasyp z zastosowanieitieku. Takie uksztaltowanie gornej powierzchni guuispoistego zapobiega powstaniu
potencjalnych powierzchni glizgu w gruncie tworgcym nasyp.

f) Gormg warstwe nasypu, o grubimi co najmniej 0,5 m naly wykona z gruntow niewysadzinowych, o
wskazniku wodoprzepuszczaldoi Kio 1 6 % 10~ m/s i wskaniku réznoziarnistéci U 1 5. Jeeli Wykonawca nie
dysponuje gruntem o takich wstawosciach, Ireynier maze wyrazé zgod: na ulepszenie gdrnej warstwy nasypu
poprzez stabilizagj cementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W takinzympadku jest konieczne sprawdzenie
warunku nénosci i mrozoodpornéci konstrukcji nawierzchni i wprowadzenie korekpglegajcej na rozbudowaniu
podbudowy pomocniczej.

o)) Na terenach o wysokim stanie wéd gruntowych amazterenach zalewowych dolne warstwy nasypu, o
grubdgci co najmniej 0,5 m powagj najwyzszego poziomu wody, nale wykon& z gruntu przepuszczalnego.

h) Przy wykonywaniu nasypéw z popiotéw lotnych, warstpod popiotami, grubiei 0,3 do 0,5 m, naly
wykona& z gruntu lub materiatdw o daj przepuszczalroi. Gérnej powierzchni warstwy popiotu najenada
spadki poprzeczne 4%1% wedtug poz. d).

i) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinteyt bezzwtocznie wbudowany w nasypzynier moze
dopusci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jegezaieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.3.2.Wykonywanie nasypow z gruntow kamienistych lub gzibrnistych odpadéw przemystowych

Wykonywanie nasypow z gruntéw kamienistych lub guzibrnistych odpadow przemystowych powinno
odbywa si¢ wedtug jednej z iiej podanych metod, i nie zostato okrélone inaczej w dokumentacji projektowej,
SST lub przez lryniera:

a) a) Wykonywanie nasypéw z gruntéw kamienistyab gruboziarnistych odpadéw przemystowych z
wypetnieniem wolnych przestrzeni

Kazda rozlozons warstwe materiatdw gruboziarnistych o grutmbd nie wickszej nz 0,3 m, naley przykrye
warstwg zwiru, pospotki, piasku lub gruntu (materiatu) drorarnistego. Materiatem tym wskutek zagczania
(najlepiej sprztem wibracyjnym), wypetnia siwolne przestrzenie gilzy grubymi ziarnami. Przy tym sposobie
budowania nasyp6w mna stosowé skaly oraz odpady przemystowe, ktdeersigkkie (zgodnie z charakterystyk
podar w tablicy 1).

b) b) Wykonywanie nasypéw z gruntdw kamienistyab gruboziarnistych odpadéw przemystowych bez
wypetnienia wolnych przestrzeni
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Warstwy nasypu wykonane wediug tej metody powiniy¢ kbudowane z materiatbw mrozoodpornych.
Warstwy te nalgy oddziel¢ od podigda gruntowego pod nasypem oraz od goérnej strefy masykoto 10-
centymetrowy warstwg zwiru, pospoitki lub nieodsianego kruszywa tamanezpyierajcego od 25 do 50% ziarn
mniejszych od 2 mm i spelniggych warunek:

4 051 D150 4 dis

gdzie:

dss i dis- $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 85%9% Hsuntu podiga lub gruntu gérnej warstwy nasypu
(mm),

Dis - $rednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 15% miadiegruboziarnistego (mm).

Cze$ci nasypéw wykonywane tmetod, nie mog sicgat wyzej niz 1,2 m od projektowanej niwelety nasypu.
c) c) Warstwa oddzielgja z geotekstyliow przy wykonywaniu nasypow z gbunkamienistych

Role warstw oddzielajcych mog rowniez pelnic warstwy geotekstylibw. Geotekstylia przewidziane d
uzycia w tym celu powinny posiadaaproba¢ techniczm, wydary przez uprawniom jednostk. W szczegolngi
wymagana jest odpowiednia wytrzym&tanechaniczna geotekstyliow, uniesiwiajaca ich przebicie przez ziarna
materiatu gruboziarnistego oraz odpowiednieseiaosci filtracyjne, dostosowane do uziarniania przyjett warstw.

5.3.3.8.Wykonywanie nasypéw w okresie deszczow

Wykonywanie nasypow naig przerwd, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza wad dopuszczalyp to znaczy
jest wieksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nienealktad@ nastpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadzi w sposéb mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyzaige z wapnem
palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym gaeehiem, poszczegodlne jego warstwy oraz korona
nasypu po zaki@zeniu robdt ziemnych powinny byéwne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia,
wedtug pktu 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie najepozostawia nie zagszczonej warstwy do dnia neghego. Jeeli warstwa
gruntu niezagszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca n# ye stanie osuszyjej i zagsci¢ w czasie
zaakceptowanym przezAyniera, to mae on nakazaWykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

5.3.3.9.Wykonywanie nasypow w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypoéw w tempezatprzy ktorej nie jest mbwe osignigcie w
nasypie wymaganego wskaka zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntéw zamaszyeh lub gruntéw przemieszanych g@egiem lub
lodem.

W czasie daych opadéwsniegu wykonywanie nasypéw powinnodbprzerwane. Przed wznowieniem prac
nalezy usuny¢ snieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzia, to nie pglgej przed rozmarzeciem zagszcz& ani
uktada na niej naspnych warstw.

5.3.4.Zag;szczenie gruntu
5.3.4.1.0g6lne zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raahniu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem stz
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz ¢pygicych warunkéw.
Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcz& od kravedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2.Grubas¢ warstwy

Grubg¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz lioghprzefé maszyny zagpzczajcej zaleca si okresli¢
doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasagodanymi w pkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne wartéxi, dotyczce grubdci warstw ré@nych gruntéw oraz liczby przejazdéwzriych maszyn
do zagszczania podano w pkcie 3.

5.3.4.3.Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnaos$¢ gruntu w czasie zggzczania powinna ldyrdwna wilgotngci optymalnej, z tolerangj
a) w gruntach niespoistych 2%
b) w gruntach mato srednio spoistych +0 %2 %
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C) w mieszaninach popiotowguzlowych +2 %, -4 %
Sprawdzenie wilgotniei gruntu naley przeprowadz& laboratoryjnie, z agstotliwoscig okreslong w pktach
6.3.2i16.3.3.

5.3.4.4Wymagania dotycgce zagszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, esagzenie warstwy natg okresla¢ za pomog
oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego rhoddksztatcenia.

Kontrole zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego inego modutu odksztalcenia, oklenych
zgodnie z normp PN-S-02205:1998 [4], nalg stosowa tylko dla gruntow gruboziarnistych, dla ktérycheniest
mozliwe okreslenie wskanika zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12 [9].

Wskaznik zag:szczenia gruntéw w nasypach, otomy wedtug normy BN-77/8931-12 [9], powinien naeja
szerokdci korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartd¢ I, dla:
Strefa innych drég
nasypu k?Lngth”a kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
Goérna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu dogtokasci
od powierzchni robét ziemnych:
- 0,2 do 2,0 m (autostrady) - -
- 0,2 do 1,2 m (inne drogi) 1,00 0,97
Warstwy nasypu na ghokasci od
powierzchni rob6t ziemnych porj:
- 2,0 m (autostrady) - -
- 1,2 m (inne drogi) 0,97 0,95

Jako zasipcze kryterium oceny wymaganego gsarzenia gruntow dla ktérych trudne jest pomiereni
wskaznika zagszczenia, przyjmuje siwartags¢ wskaznika odksztatceniaqlokrellonego zgodnie z normmPN-S-
02205:1998 [4].

Wskaznik odksztatcenia nie powinien bwiekszy niz:
a) dlazwirdw, pospotek i piaskéw

b) 2,2 przy wymaganej warfoi Is11,0,
C) 2,5 przy wymaganej wardoi 1s<1,0,

d) dla gruntdow drobnoziarnistych o rdwnomiernym wazieniu (pytéw, glin pylastych, glin zwktych, itow —
2,0,

e) dla gruntdw rénoziarnistych fwirow gliniastych, pospoétek gliniastych, pytow prazystych, piaskow
gliniastych, glin piaszczystych, glin piaszczystynticztych) — 3,0,

f) dla narzutow kamiennych, rumoszy — 4,

o)) dla gruntéw antropogenicznych — na podstawie badtigonowych.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgag, to Wykonawca powinien
spulchné warstvwe, doprowadazi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtdrnie zagcic. Jezeli powtdrne zagszczenie
nie spowoduje uzyskania wymaganego wslikkea zagszczenia, Wykonawca powinien ugdrwarstve i wbudowa
nowy materiat, o ile liynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidtoweggszczenia warstwy.

5.3.4.5.Prébne zaggzczenie

Odcinek déwiadczalny dla prébnego zgggczenia gruntu o minimalnej powierzchni 308, powinien by
wykonane na terenie oczyszczonym z gleby, na ktarglada s grunt czterema pasmami o szer@kad 3,5do 4,5
m kazde. Poszczeg6lne warstwy ukladanego gruntu powinie§ w kazdym pasie ing grubg¢ z tym, ze wszystkie
musz miesci¢ sie w granicach wiéciwych dla danego spgti zagszczajcego. Wilgotnéé gruntu powinna by
réwna optymalnej z tolerancjpodam w pkcie 5.3.4.3. Grunt uiony na poletku wedlug podanej #¢j zasady
powinien by nastpnie zagszczony, a po kalej serii przej¢ maszyny natey okresli¢ wskazniki zagszczenia,
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dopuszczajc stosowanie innych, szybkich metod pomiaru (somztztopowa, ugiciomierz udarowy po ich
skalibrowaniu w warunkach terenowych).

Oznaczenie wskamika zagszczenia naley wykona co najmniej w 4 punktach, z ktérych co najmniej 2
powinny umaliwi¢ ustalenie wskanika zagszczenia w dolnej e#%ci warstwy. Na podstawie poréwnania
uzyskanych wynikow zagzczenia z wymaganiami podanymi w pkcie 5.3.4.4daje s¢ wyboru sprztu i ustala si
potrzebn liczbe przef¢ oraz grubé¢ warstwy rozktadanego gruntu.

5.4. Odkilady
5.4.1.Warunki ogélne wykonania odktadow

Roboty oméwione w tym punkcie dotycpostpowania z gruntami lub innymi materiatami, ktorestady
pozyskane w czasie wykonywania wykopow, a ktorehgity wykorzystane do budowy nasypOw oraz innych prac
zwigzanych z tragdrogovy.

Grunty lub inne materiaty powinny Byrzewiezione na odktad,zeli:

a) a) stanowinadmiar ohjtosci w stosunku do obfosci gruntéw przewidzianych do wbudowania,

b) b) g nieprzydatne do budowy nasypéw oraz wykorzystanianych pracach, zwzanych z budowtrasy
drogowej,

c) c) ze wzgldu na harmonogram robét nie jest ekonomicznie wrasae oczekiwanie na wbudowanie

materiatéw pozyskiwanych z wykopu.
Wykonawca mee przypé, ze zachodzi jeden z podanych agy przypadkéw tylko wéwczas, gdy zostalo to
jednoznacznie okéone w dokumentacji projektowej, harmonogramie tdbb przez layniera.

5.4.2.Lokalizacja odktadu

Jeeli pozwalaj na to widciwosci materialdw przeznaczonych do przewiezienia nktan] materialy te
powinny by w razie maliwosci wykorzystane do wyréwnania terenu, zasypani@watsztucznych wyrobisk oraz
do ewentualnego poszerzenia nasypow. Roboty tenmywby wykonane zgodnie z dokumentaqyrojektovy i
odpowiednimi zasadami, dotygami wbudowania i zaggzczania gruntéw oraz wskazéwkamiyniera.

Jezeli nie przewidziano zagospodarowania nadmiarwetodi w sposGb okrdony powyzej, materialy te
nalezy przewiez¢ na odktad.

Lokalizacja odkltadu powinna Bywskazana w dokumentacji projektowej lub przezyhiera. Jeeli miejsce
odkladu zostato wybrane przez Wykongwenusi by ono zaakceptowane przezzyniera. Niezalenie od tego,
Wykonawca musi uzyskazgod: wiasciciela terenu.

Jezeli odktady g zlokalizowane wzdhi odcinka trasy przebieggjego w wykopie, to:

a) odklady mana wykona z obu stron wykopu, j&li pochylenie poprzeczne terenu jest niewielkizypgzym
odlegta¢ podné&a skarpy odktadu od goérnej kraghzi wykopu powinna wynoéi

- 0 nie mniej ni 3 m w gruntach przepuszczalnych,

- 0 nie mniej ni 5 m w gruntach nieprzepuszczalnych,
b) przy znacznym pochyleniu poprzecznym terenu,g&dnniejszym od 20%, odkiad najewykona tylko od
gornej strony wykopu, dla ochrony od wody stokowej,
c) przy pochyleniu poprzecznym terenu wyrgeyzn ponad 20%, odkiad nalezlokalizowa& ponizej wykopu,
d) na odcinkach zagronych przez zasypywanie drogiiegiem, odklad nalyy wykona& od strony najcgciej
wiejgcych wiatréw, w odleghéci ponad 20 m od krasdzi wykopu.

Jeili odktad zostanie wykonany w nie uzgodnionym ngejsub niezgodnie z wymaganiami, to zostanie on
usunkty przez Wykonawg na jego koszt, wedtug wskazizyniera.

Konsekwencje finansowe i prawne, wynikag z ewentualnych uszkodzérodowiska naturalnego wskutek
prowadzenia prac w nie uzgodnionym do tego miejebahzaja Wykonawe.

5.4.3.Zasady wykonania odktadow

Wykonanie odktadow, a w szczegGéabich wysokdé, pochylenie, zagszczenie oraz odwodnienie powinny
by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji jtopej lub SST. Jeeli nie okrglono inaczej, naley
przestrzegaustaléh podanych w normie PN-S-02205:1998 [4] to znaczktamti powinien by uformowany w pryzra
0 wysokaci do 1,5 m, pochyleniu skarp od 1do 1,5 i spadkwhky od 2% do 5%.

Odktady powinny by tak uksztattowane, aby harmonizowaly z otagaan terenem. Powierzchnie odktadow
powinny by obsiane traw, obsadzone krzewami lub drzewami albo przeznacmaneytki rolne lub lgne, zgodnie
z dokumentagj projektovs.

Odspajanie materiatu przewidzianego do przewieaierda odktad powinno Iyprzerwane, o ile warunki
atmosferyczne lub inne przyczyny unietfiiajg jego wbudowanie zgodnie z wymaganiami sformutovmaing tym
zakresie w dokumentaciji projektowej, SST lub priregniera.

Przed przewiezieniem gruntu na odktad Wykonawcaipiew upewnt sig, ze spetnione gwarunki okrélone
w pkcie 5.4.1. Jeeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na adliigrzez Wykonawg zajdzie konieczni
dowiezienia gruntu do wykonania nasypow z ukopkasrt tych czynnéi w cataci obchza Wykonawe.
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60. 6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6ét podano w OST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega nark@awaniu zgodnéci z wymaganiami oki&onymi w
pkcie 5.2 niniejszej specyfikacji oraz w dokumefitpmojektowej i SST. W czasie kontroli nalezwrocic szczegoéla
uwag na sprawdzenie:

a) zgodnéci rodzaju gruntu z okédbonym w dokumentacji projektowej i SST,
b) zachowania ksztattu zboczy, zapewsiago ich stateczié,

c) odwodnienia,

d) zagospodarowania (rekultywacji) terenu po Zakeniu eksploatacji ukopu.

6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow
6.3.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jaki wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgédinp wymaganiami okigonymi w
pktach 2,3 oraz 5.3 niniejszej specyfikacji, w dolantacji projektowej i SST.
Szczeg6blp uwag nalezy zwréci na:

a) badania przydatidoi gruntéw do budowy nasypow,

b) badania prawidtowdzi wykonania poszczegélnych warstw nasypu,
c) badania zagszczenia nasypu,

d) pomiary ksztaltu nasypu.

e) odwodnienie nasypu

6.3.2.Badania przydatrici gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatrici gruntow do budowy nasypu powinny dprzeprowadzone na prébkach pobranych z
kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpusnnig, pochodzcej z nowegarédia, jednak nie rzadziejni
jeden raz na 300031 kazdym badaniu natey okreili¢ nastpujace whaciwosci:

- [0 skiad granulometryczny, wg PN-B-04481 :198B [
[0 zawarté czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],
- [0 wilgotnGg¢ naturaln, wg PN-B-04481:1988 [1],
0 wilgotna¢ optymalry i maksymalg gestas¢ objetosciowy szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481:1988

- [0 granie ptynnasci, wg PN-B-04481:1988 [1],
- [ kapilarné¢ bierma, wg PN-B-04493:1960 [3],
- [0 wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [7].
6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegélnych warstw nasypu polegajsprawdzeniu:
a) prawidtowdci rozmieszczenia gruntéw oadych wigciwosciach w nasypie,
odwodnienia kadej warstwy,

b)

C) grubaici kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nale przeprowadzi nie rzadziej ni
jeden raz na 500 hwarstwy,

d) nadania spadkéw warstwom z gruntow spoistych wgegktu 5.3.3.1 poz. d),

e) przestrzegania ogranigzekreslonych w pktach 5.3.3.8 1 5.3.3.9, dotycgch wbudowania gruntéw w okresie
deszczéw i mrozow.

6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogéonasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdo nasypu polega na skontrolowaniu zgcgnowartcsci
wskaznika zagszczeniadlub stosunku modutdéw odksztalcenia z wéetami okrélonymi w pktach 5.3.1.2 i 5.3.4.4.
Do biezgcej kontroli zagszczenia dopuszczas siparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczenia J powinno by przeprowadzone wediug normy BN-77/8931-12 [9],
oznaczenie modutow odksztatcenia wedtug normy POREI5:1998 [4].

Zagzszczenie kadej warstwy nalgy kontrolow& nie rzadziej ni:

- [0  jedenraz w trzech punktach na 10G0narstwy, w przypadku okékenia wartdci |,
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- 0 jeden raz w trzech punktach na 2000 warstwy w przypadku okékenia pierwotnego i wtdrnego
modutu odksztatcenia.

Wyniki kontroli zagszczenia rob6t Wykonawca powinien wpisywdo dokumentéw laboratoryjnych.
Prawidtowa¢ zagszczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem powinna byotwierdzona przez
Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.3.5.Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmiontrok:
- 0 prawidtowdci wykonania skarp,

- [0 szerokeéci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidiowoi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédnoz wymaganiami
dotyczicymi pochylé i dokladndci wykonania skarp, oksenymi w dokumentacji projektowej, SST oraz w pkcie
5.3.5 niniejszej specyfikaciji.

Sprawdzenie szeroko korony korpusu polega na poréwnaniu szegokdkorony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy nasypu z szeré&ia wynikajacg z wymiarOw geometrycznych korpusu, ofomych w
dokumentacji projektowej.

6.4. Sprawdzenie jakéci wykonania odktadu

Sprawdzenie wykonania odkfadu polega na sprawdzagodndgci z wymaganiami okig&onymi w pktach 2
oraz 5.4 niniejszej specyfikacji, w dokumentacpjpktowej i SST.
Szczeg6la uwag nalezy zwrdck na:
a) a) prawidtow& usytuowania i ksztait geometryczny odktadu,
b) b) odpowiednie wbudowanie gruntu,
c) c) wiaciwe zagospodarowanie (rekultywacpdkiadu.

61. 7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-02.00k07.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowa jest ni (metr szécienny).

Objetos¢ ukopu i dokopu dzie ustalona w metrach szennych jako rénica ogolnej olgjtosci nasypow i
0ogolnej obgtosci wykopdw, pomniejszonej o ofips¢ gruntdw nieprzydatnych do budowy nasypow, z
uwzglkdnieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowego wstks obgtosci gruntu w stanie rodzimym do @bpsci w
nasypie.

Objetos¢ nasypOw bdzie ustalona w metrach sz@nnych na podstawie obliaze przekrojéw poprzecznych,
w oparciu o poziom gruntu rodzimego lub poziom guymo usunjciu warstw gruntow nieprzydatnych.

Objetos¢ odkitadu ledzie okrélona w metrach sZeiennych na podstawie obmiaru jakazmita obgtosci
wykopow, powgkszonej o ohjtos¢ ukopdw i obgtosci nasypow, z uwzgtnieniem spulchnienia gruntu i zastree
sformutowanych w pkcie 5.4.

62. 8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru podano w SST D-02.00.01 pkt 8

63. 9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmasypéw obejmuije:
- 0 prace pomiarowe,
[l oznakowanie robot,
- 0 pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jegspojenie i zatadunek geodki transportowe,
00 transport urobku z ukopu lub/i dokopu na sgejwbudowania,
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- [0 wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

- [1  zagszczenie gruntu,

- 0 profilowanie powierzchni nasypu, rowow i gkar

- [0 wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

- 0 rekultywacj dokopu i terenu przylegtego do drogi,

- 0 odwodnienie terenu robot,

- [1  wykonanie drég dojazdowych na czas budowasgpnie ich rozebranie,

- 0 przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 02.03.02
WASTWA SEPARACYJNO — WZMACNIAJ ACA Z GEOWLOKNINY

SPIS TRESCI

1. Wstep

2. Materialy

3. Sprzet

4. Transport
5. Wykonanie robé6t

6. Kontrola jakosci robét
7. Obmiar robét

8. Odbidr robét

9. Podstawy ptatndci
10. Przepisy zwazane

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacithirécznej (SST) gwymagania dotyace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z budowy parkingu przy ul. Wiejskiej (wjaadl ul. Nowej) w Lidzbarku Warmskim.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna (SST) jesbstasa jako dokument przetargowy i kontraktowy priscaniu

i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét oblych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t awanych z wykonaniem warstwy
odcinapco - separacyjnej, stanaygiej czs¢ podbudowy, zastosowanej z uwagi na istigiejpodiae z wysepujacymi
gruntami wtpliwymi i obejmuje:

- utozenie geowtéknin.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okredlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z olkdleniami podanymi w
SST ,Wymagania ogdine”

1.5. Ogoélne wymagania dotygze robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgodstoz dokumentagj projektovy,
instrukcjami producenta i poleceniami Inspektorgde wymagania dotygeze robét podano w SST ,Wymagania
ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pude SST ,Wymagania ogélne”.
2.2. Rodzaje materiatow

Materialem zastosowanym do wykonywaniu warstwy oagcej - separacyjnej jest:

- geowtékniny
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2.3. Wymagania dla geowtékniny

Geowtdkniny przewidziane doycia, jako warstwy odcingge powinny posiadaaproba¢ techniczig wydary przez
uprawnion jednostk.

- masa powierzchniowa = 230 g/m2 wg. PN-ISO 988941

- grubgs¢ przyscisku na Pa 23k , 2 mm1 wg. PN -1ISO98 63;199 4 =

- wytrzymala¢ na rozciganie

- wzdtwz pasma = 14,5 kN/m wg. EN-ISO 10319

- wszerz pasma = 14,5 KN/m wg. j.w.

- wzdtuz pasma 32 w g. % j.w.

- wszerz pasma = 32 % wg. j.w.

- opér na przebicie CBR = 2750 N wg BS 6906s¢z1

- umowny wymiar porow = 0,11 mm wg. E DIN 60500/6

- przepuszczalrig prostopadia

przy Ah =100 mm = 50 I/m?s wg. BS 6906¢6& 3

- wspotczynnik przepuszczalémo

geowtokniny k

przyéPa=2 k = 1,0 103m/s

2.5. Sktadowanie materiatdw

2.5.1. Skladowanie geowtéknin

Geowtdkniny przeznaczone na warstwy gispca lub odcinagca nalezy przechowywé w
opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystyabhych i wentylowanych.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyge sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST ,Wymagania ogélne”
3.2. Sprzt do wykonania rob6t

Nie wystpuje

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotygz transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST ,Wymagania ogdéine”

4.2. Transport geowtdknin

Geowtdkniny mog by¢ transportowane dowolnyrdrodkami transportu pod warunkiem:

- opakowania bel (rolek) falj brezentem lub tkanintechniczug,

- zabezpieczenia opakowanych bel przez przemiasEn st w czasie przewozu,

- ochrony geowtdknin przez zawilgoceniem i nadmyen ogrzaniem,

- niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikalighmszczami oraz przedmiotami mgymi
przebt lub rozca¢ geowtokniny.

Kazda bela powinna léyoznakowana w sposob upioviajacy jednoznaczne stwierdzenie
jest to materiat do wykonania warstwy odcijtaj.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6Ine zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST , Wymiagegdlne”

5.2. Przygotowanie podia

Podiae gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w SST ,Roboty ziemne” oraz

.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczaniem podi@”.

Warstwa odcinajca powinna b§ wytyczona w sposéb unliwiajacy wykonanie jej zgodnie

z dokumentagj projektowy, z tolerancjami okidonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w eglach réwnolegtych do osi drogi,

lub w inny sposo6b zaakceptowany przezyhiera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno @iwiac¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do

wytyczenia rob6t w odspach nie wikszych n§ co 10 m.

5.3. Rozktadanie geowtoknin

Warstwe geowtékniny naley rozktad& na wyprofilowanej powierzchni podta, pozbawionej ostrych elementdw,
ktére mog spowodowd uszkodzenie warstwy (na przyktad kamienie, komzedizew i krzewéw). W czasie
rozkladania warstwy z geowtdkniny najespeiné wymagania okrdone w SST lub producenta dotyce szerokéci
na jaky powinny

zachodz na siebie gsiednie pasma geowtokniny lub zasad igtrénia oraz ewentualnego przymocowania warstwy
do podt@a gruntowego.
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5.4. Zabezpieczenie powierzchni geowtdknin

Po powierzchni warstwy odcingjej lub odgczapcej, wykonanej z geowtdknin nie m® odbywé sie ruch
jakichkolwiek pojazdow. Legtg wyzej warstwe nawierzchni naley wykonywa rozkltadajc materiat ,od czofa”, to
znaczy tak,Se pojazdy dowsgce materiat i wykonuice czynnéci technologiczne poruszagie po juz utozonym
materiale.

5.5. Utrzymanie warstwy odcingjej

Warstwa odcinaca po wykonaniu, a przed ueniem nasfpnej warstwy powinna Mgy utrzymywane w dobrym
stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odeiceijz geowtdknin.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy ola¢a Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogblne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST ,Wymagania ogolne”

6.2. Badania przed przygieniem do robét.

Geowtdkniny przeznaczone do wykonania warstwy aajgoej powinny posiadaaprobag
techniczn, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania dotygze warstwy odcinagej z geowtékniny

W czasie ukladania warstwy odcigegj z geowtdkniny nale/ kontrolowa:

a) zgodné¢ oznaczenia poszczegoinych bel (rolek) geowtdkaimkreslonym w
dokumentacji projektowej,

b) réwnai¢ warstwy,

c) wielkas¢ zaktadu przylegtych pasm i sposdéb igbzenia,

d) zamocowanie warstwy do podégruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacji
projektowe;j.

Ponadto naley sprawdzt, czy nie nagpito mechaniczne uszkodzenie geowtdkniny
(rozerwanie, przebicie). Pasma geowtokninyld do wykonania warstwy odcinagj i
odsiczapcej nie powinny mié takich uszkodze

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST ,Wymagagdéne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) warstwy odcingg;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST ,Wymagagéne”

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w SST D ,Wymagania ogdine”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m2 warstwy odcigegj z geowtokniny obejmuije:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowtokniny,
- pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji teclanij,

- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek yrun
2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padto

przez obcizenie ptyt

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééeno
nawierzchni planografem i tat

4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu
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10.2. Inne dokumenty

1. Normy podane w pkt. 2.3 wymagania dla geowtéknin

2. wymagania producenta

3. Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na shalppdiczu z zastosowaniem

geotekstyliow, IBDiM, Warszawa 1986.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

SPIS TRESCI

64. 1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaahtecznej (SST)swymagania ogolne dotygze budowy

parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) kidzbarku Warmhskim.

1.2. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycasad prowadzenia robét zaanych z wykonaniem

koryta przeznaczonego do gémia konstrukcji nawierzchni.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami

podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pia.

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.3.



65. 2. MATERIALY
Nie wysktpuja.
66. 3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podt powinien wykazéa sie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
- - réwniarek lub spycharek uniwersalnych z &ike ustawianym lemieszem; Zynier maze dopyci¢

wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawiopyostopadle do
kierunku pracy maszyny,

- - koparek z czerpakami profilowymi (przy wykavaniu wgskich koryt),

- - walcow statycznych, wibracyjnych lub piytbracyjnych.
Stosowany spkt nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

67. 4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Wymagania dotycgce transportu materiatdw podano w SST D-04.02.Rt4p
68. 5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podiea bezpérednio
przed rozpooziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wariejsze przysipienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zagzczania podim, jest maliwe wylacznie za zgog Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwjzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowaniaorita w planie i profilu powinny ky wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmoazliwia¢ nacignigcie sznurkéw lub
linek do wytyczenia robét w odgtach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj sprztu, a w szczegolrgi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzong s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakregposéb wykonania musidyaakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniy¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w y@adub odwieziony na odklad w miejsce wskazane prze
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podtm naley wykona zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysfpieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze
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Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiajg uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych ednych podidga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze nk projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulckinpodiaze na gibokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowied
dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w o koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartci wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podiea nalgy stosowd réwniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przeyniera.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zaggzczanie podia naley
kontynuowd do osjgniecia wskenika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaivisk zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartwi wskanika zagszczenia podta (l5)

Minimalna wartéé |s dla:

Strefa Innych drég
korpusu Ruch eizki Ruch mniejszy
i bardzo cézki od ciezkiego
Gorna warstwa o gruioi 20 cm 1,00 1,00
Na gkbokdsci od 20 do 50 cm ad
powierzchni podiga 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podiaze uniemdaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrel zag:szczenia naley oprze& na metodzie obgken ptytowych. Naley okreli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztalcenia podim wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢z32.

Wilgotnoé¢ gruntu podtaa podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod
-20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipaavinien on zabezpiecéyodtaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rzahoe folii lub w inny sposob zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegio nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadadwejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopaniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wtasny koszt.

69. 6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmc
Lp Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1| Szerokéc¢ koryta 10 razy na 1 km
2| Réwna¢ podtwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3| Rownac¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4| Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
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co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad

5| Radne wysokeciowe i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

Uksztattowanie osi w planié | co 25 m w osi jezdni i na jej krasziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 Zaggszczenie, wilgotng w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu poditaa rzadziej nk raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataania osi w planie natg wykona w
punktach gtownych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokdéc¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r@nié¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej nz +10
cmi-5cm.

6.2.3.ROwna¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaici podiwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy tatg zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwnaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tats.

Nieréwnaici nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiopowinny by zgodne z dokumentagcjprojektows z
tolerancy + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta Ilub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ceegj niz £ 3 cm dla autostrad i
drég ekspresowych lub wgej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zagszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéokrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporownanie wartii modutdéw odksztalcenia, to wasto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztéceokrelonych zgodnie z norg BN-64/8931-02 [3] nie
powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad@& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego poditaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od dkrgich w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie dochgikosci co najmniej 10 cm, wyrOwnanie i powtdrne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

70. 7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nt (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

71. 8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.
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72. 9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogoblne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:
- - prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- - odspojenie gruntu z przerzutem na pobocagplantowaniem,
- - zaladunek nadmiaru odspojonego gruntsrodki transportowe i odwiezienie na odktad lub sy
- - profilowanie dna koryta lub podia,
- - zagszczenie,
- - utrzymanie koryta lub podia,
- - przeprowadzenie pomiar6w i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzniej.

73. 10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaezwilgotndci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie ptyh

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenmawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkdka zagszczenia gruntu

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.02.01
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74. 1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowa specyfikacjhmézznej (SST) $ wymagania dotyce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonaniem warstw egzagcych i odcinajcych budowy parkingu przy ul. Wiejskiej
(wjazd od ul. Nowej) w Lidzbarku Warrigkim.

1.2. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem
warstwy odcinajcej, stanowicej cz$¢ podbudowy, w przypadku gdy pod stanowi grunt wysadzinowy lub
watpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z oldeniami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pia.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.3.

75. 2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, paav SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiat zastosowany przy wykonaniu warstwy odcjoey:
- - piaski,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odcigaych powinny spetnianastpujace warunki:
a) szczelngei, okrelony zaleznoscia:

Dis
des <5
gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 15% ziarmstigy odcinagcej lub odgczapcej
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podiga.

Dla materialdbw stosowanych przy wykonywaniu warsbdsiczapcych warunek szczeldo musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana nawéesodcinajcej.

b) zagszczalnéci, okreslony zalenoscia:
d
Uu=—235
d 10

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywerzacego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw sodapcych i odcinajcych powinien spemnia

wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwaozacych i odcinajicych powinny spetnia
wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i II.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinajcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112
[4].
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2.4. Sktadowanie materiatéw
2.4.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwygcziscej lub odcinajcej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego skltadowawidlVykonawca robot
powinien zabezpieczykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszanienmynii materialami kamiennymi. Podi®
w miejscu skladowania powinno dydwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

76. 3. SPRET

3.1. Ogo6lne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania rob6t

Wykonawca przyspujascy do wykonania warstwy odcingiej lub odgczapcej powinien wykaza sie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:
- - piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych

77. 4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

78. 5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podtaze gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca powinna b§ wytyczona w sposéb umliwiajgcy wykonanie jej zgodnie z dokumentacj
projektows, z tolerancjami okrgonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi drogi, lub w inny
sposoOb zaakceptowany przezyhniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno uthwia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
rob6t w odsgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkéw i ¢gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy lunego kruszywa powinna by
taka, aby po jej zagzczeniu ogignigto gruba¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o
grubasci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa najlenvykona dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej
nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze przez #tyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaiywa naley przed zagszczeniem wymiedikruszywo
na materiat o0 odpowiednich vél@wosciach.

Natychmiast po kiaicowym wyprofilowaniu warstwy odcinggej naley przystpi¢ do jej zagszczania.

Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku zgatezpoczynd od dolnej krawdzi i przesuwa
pasami podinymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.

Nieréwndici lub zagtbienia powstale w czasie zmgczania powinny ywyréwnywane na bigco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap powinna by zag:szczana ptytami wibracyjnymi
lub ubijakami mechanicznymi.
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Zageszczanie nalgy kontynuowé do osigniecia wskéanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug
normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedtugBR0#481 [1]. Wskanik zagszczenia nalegy okresla¢c zgodnie
z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanwarstwe odcinajca, uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia wedlug normalnej préby Proctora, kontmzElg:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien
ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia warstwy Wwep BN-64/8931-02 [6]. Stosunek
wtdrnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie ip@m przekracza?,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna Byrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10% jej wartéci. W przypadku, gdy wilgotng kruszywa jest wgsza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gigotnas¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreilong iloscig wody i rownomiernie wymiesza

5.4. Odcinek probny

Jeceli w SST przewidziano konieczéio wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 phzed
rozpoczciem rob6t Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:
- - stwierdzenia, czy spitzbudowlany do rozkltadania i zgggczania jest wigiwy,

- - okréglenia grubdci warstwy materiatu w staniedaym koniecznej do uzyskania wymaganej gigb@o
zagszczeniu,
- - ustalenia liczby prz&j sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego iwska
zag:szczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinieayd takich materiatow oraz spiu, jakie krdg stosowane do
wykonywania warstwy odcinggej i odgczapcej na budowie.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

5.7. Utrzymanie warstwy odcinagcej

Warstwa odsczapca i odcinajca po wykonaniu, a przed udleniem nasgpnej warstwy powinny hy
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odgiceijlub odgczapcej z geowtoknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsich pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejylezacej
warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olaga Wykonawe robét.

79. 6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robdét Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstatviwyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivawszystkie
wihasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy
odsiczapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp Wyszczeg(’)l_nie’nie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
pomiaréw
1| Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2| Roéwna¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3| RoOwnaG¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4| Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km
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co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad

5| Rzdne wysokéciowe drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

6| Uksztattowanie osi w plani¢ co 25 m w osi jezdni i na jej krawiziach dla autostrad
drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

7| Grubad¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kKalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziejniaz na 2000 m

8| Zagszczenie, wilgotnd w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksat@énia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokdé¢ warstwy nie mge sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROWNGs¢ warstwy

Nieréwnaici podtuzne warstwy odcingpej i odaczapcej naley mierzy
4 metrowy tata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nieréwnaici poprzeczne warstwy odcinagj i odaczapcej naley mierzye
4 metrowy tatg.

Nieréwnaici nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcipa@j i odgczapcej na prostych i tukach powinny byzgodne z
dokumentagcj projektowy z tolerangj + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Rdznice pome¢dzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cmi-2cm.

6.3.6.Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz £ 3 cm dla autostrad i
drég ekspresowych lub o yaej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna byzgodna z okrdong w dokumentaciji projektowej z tolerageil cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtow technologicznych, zostata wykonana w dwoch twarsh, naley mierzy taczmg
grubas¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wm grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy
przez spulchnienie warstwy naeclgbkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatlenodpowiednich
wilasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wghkau tych robét nagpi ponowny pomiar i ocena
grubaici warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcingjej okr&lony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien bynniejszy od
1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujes poréwnanie wartei modutdéw odksztatcenia,
to wartag¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedceokrélonych zgodnie z norsBN-64/8931-02
[6], nie powinna by wicksza od 2,2.

Wilgotnosé kruszywa w czasie zagzczenia naly bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé kruszywa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.
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6.4. Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gszrzone,
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonaaegtwy jest niedopuszczalne.

80. 7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) warstwy odcingiej i odgczapcej.

81. 8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektovs, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

82. 9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1hwarstwy odgczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
- - prace pomiarowe,
- - dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiovarstwy materiatu o gruboi i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji ketcznej,
- - wyréwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,
- - zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
- - przeprowadzenie pomiar6w i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
- - utrzymanie warstwy.

83. 10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezailgotnaci
3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturadoenawierzchni drogowych .
Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamanendwierzchni drogowych
5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturaloenawierzchni drogowych.
Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obegizenie ptyy
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ro$enoaawierzchni planografem i tat
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu
10.2. Inne dokumenty
0. 9.  Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnyzhstabym podtai z zastosowaniem geotekstylidw,

IBDiM, Warszawa 1986
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 04.04.03

PODBUDOWA Z ZUZLA WIELKOPIECOWEGO

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSifwymagania ogdlne dotygeze wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem podbudowyazla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznieamach
budowy parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Wej) w Lidzbarku Warmiskim.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaudent przetargowy i kontraktowy przy zleceniualieacii
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonywaniem
podbudowy zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia zawartegsv ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganidlog' pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe
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1.4.1.Zuzel wielkopiecowy — kruszywo otrzymane przez rozaiehie wolno ostudzonegaizla wielkopiecowego
1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami

podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wgearaa ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z knysxyymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowyzzla wielkopiecowego kawatkowego stabilizowanego naeitznie
powinna by mieszanka kruszywa sortowanego i/lub kruszywaaonies/anego, spetigga wymagania niniejszej
specyfikacji. Kruszywo powinno pochodz przerdbki wolno ostudzonegazla hutniczego. Kruszywo powinno by
jednorodne bez zanieczysztizebcych i bez domieszek spiekéw metalicznych. Kywsznie mae zawieré
sktadnikow

zagraajacych srodowisku lub zdrowiu.

Do wykonania podbudowy zasadniczejuzla wielkopiecowego mma wyé dodatkowo kruszywa tamanego celu
uzyskania wymaganej krzywej uziarnienia.

Do wykonania podbudowy pomocniczeiwla wielkopiecowego mma wy¢ dodatkowo kruszywa naturalnego
(piasku, pospotki wiru) w celu uzyskania wymaganej krzywej uziarngni

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.04.00 fRabwa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wtasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagoine”
pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotycgce sprztu podano w ST D-04.04.04 ,Podbudowa z kruszyw. \&gamia ogélne” pkt 3.

4, TRANSPORT
Wymagania dotycgce transportu podano w ST D-04.04.04 ,Podbudowaugzyw. Wymagania ogoine” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-04D4#P0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.
D-04.04.03.

5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podia powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-04.04.04 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.04dIRalowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.3.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w ST D-04.04.04 ,Podbadotwruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien eyl odcinki prébne, zgodnie z zasadami glapymi w

ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogjopkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-04.04.04 ,,Podbudowa z krusA}ymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”6R.
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6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiar6éw kontrolnych w czasie robét podano wis04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.04 ,Pddima z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt
6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovadano w ST D-04.04.04 ,Podbudowa z

kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-04.0@dibudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebrangjipmowy zzuzla wielkopiecowego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-04.04P@¢lbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycece podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w ST D-04.04.04 ,Podbudowa z kruszyw. \&gemia
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

D-04.04.02.

- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie ep&c

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztazenie mieszanki,

- zagszczenie roztmonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robaét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-B-23004 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuckreszywa zzuzla wielkopiecowego kawatkowego

Pozostale normy i przepisy zygane podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyym#gania ogélne” pkt 10.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 04.04.04

PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY
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3. SPRZET
4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

84. 1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST)gswymagania ogoline dotygze budowy
parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) Midzbarku Warmaskim.

1.2. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot zeanych z wykonywaniem
podbuddéw z tlucznia kamiennego.

Podbudow z tlucznia kamiennego wykonuje ¢sizgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako:

- podbudow zasadnicz.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Podbudowa z tlucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgja se¢ z jednej lub wicej warstw
nosnych z ttucznia i kiica kamiennego.

1.3.2.Pozostate okienia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjamodanymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.2.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.3.

85. 2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudamwyucznia, wg PN-S-96023 [9]a:s
- - kruszywo tamane zwykle: ttuazéekliniec, wg PN-B-11112 [8],
- - woda do skropienia podczas watowania i kiiapia.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nate uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:
- - tluczéh od 0 mm do 60 mm,

Inzynier maze dopyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, \amerspérod wymienionych w
PN-S-96023 [9], dla ktérych wymagania zostahreslone w SST.

Jaka¢ kruszywa powinna kiyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], élovymi dla:
- - klasy co najmniej Il - dla podbudowy adgiczej,

Do jednowarstwowych podbuddw lub podbudowy zasadfinaley stosowd kruszywo gatunku co najmniej
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Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacl hiniejszej specyfikaciji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iktia, wg PN-B-11112 [8]

Lp Wiasciwosci Klasa Il

1| Scieralndg¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecej niz:

- w tluczniu 35
- w klincu 40
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy wssinku
do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, niecgj niz: 30
2| Nasgkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie yaej niz;
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedbra/ch 2,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0

3| Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5], %
ubytku masy, nie wicej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeabrg/ch 4,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0

4| Odpornéd¢ na dziatanie mrozu wedlug zmodyfikowanej
metody bezpgredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112
[8], % ubytku masy, nie wcej niz:
- w klincu 30
- w tluczniu nie bada g

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia iktia w zalénosci od warstwy podbudowy tluczniowej, wg PN-B-11182

Podbudowa
Lp Wiasciwosci jednowarstwowa Iub
podbudowa
zasadnicza
1| Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarté¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsig-
nych na mokro, % m/m, nie gaej niz:
- w tluczniu 3
- w klincu 4
b) zawarté¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej ni:
- w thuczniu i w klicu 75
¢) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie wtej niz:
- w tluczniu i w klhcu 15
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wdej niz:
- w thuczniu i w klicu 15

2| Zawartd¢ zanieczyszcze obcych, wg PN-B-067[L4-
12 [1], % m/m, nie wicej niz:
- w thuczniu i w Kliacu 0,2

3| Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-0671#-16
[3], % m/m, nie wgcej niz:
- w tluczniu 40

- w klincu nie bada si

4| Zawart@¢ zanieczyszcze organicznych, bafwa

cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:

- w tluczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsza
niz:

wzorcowa




2.4. Woda
Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy geby¢ studzienna lub z wodagju,
bez specjalnych wymaga

86. 3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego ipmm wykaz#é sie
mozliwoscig korzystania z nagbujgcego sprgtu:

a) réwniarek lub uktadarek kruszywa do rozkltadahiaznia i klinca,

b) rozsypywarek kruszywa do rozmnia kliaca,

c) walcow statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,

d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubeljadem,
e) szczotek mechanicznych do ugweia nadmiaru kiica,

f) walcow ogumionych lub stalowych gtadkich dodkowego dogszczenia,

o)) przewanych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w agizenia do rozpryskiwania wody.

87. 4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

88. 5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podtaze pod podbudowttuczniowg powinno spetni@wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz
z profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

Podbudowa ttuczniowa powinna dyitozona na podiu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych astek
gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistymd podbudowy tluczniows powinna by utozona warstwa
odcinagca lub wykonane ulepszenie pozio

W przypadku zastosowania paizy warstwg podbudowy ttuczniowej a spoistym gruntem padtevarstwy
odcinapcej albo odgczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniagstek drobnych, wyrteony wzorem:

— <15
85
gdzie: Dis- wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsisy odcinajcej albo odgczapcej,
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podtaa.

Podbudowa powinna Bywytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentaci
projektows lub wedtug zaleaelnzyniera, z tolerancjami okélnymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez4yniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno uthwia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
rob6t w odsgpach nie wgkszych nk co 10 m.
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5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie ge@by po zagszczeniu mniejsza od 1,5-krotnego
wymiaru najwekszych ziarn tlucznia. Maksymalna grébowarstwy podbudowy po zagzczeniu nie mae
przekracz& 20 cm. Podbudowvo grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno ldyroziazone w warstwie o jednakowej grudod przy wyciu uktadarki albo
rowniarki. Grubd¢ roztozonej warstwy lunego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu
osihgreta grubdé projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno b§ przywatowane dwoma przejami walca statycznego, gtadkiego
0 nacisku jednostkowym nie mniejszymz 180 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno
rozpoczc¢ sie od kravedzi i stopniowo przesuwasic pasami podiznymi, czséciowo naktadajcymi sk w kierunku
osi jezdni. Zagszczenie podbudowy o jednostronnym spadku popryetzpowinno rozpocg sie od dolnej
krawedzi i przesuwa sig¢ pasami podtnymi, czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, pywwatowaniu kruszywa grubego najeroziozy¢
kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinoveakruszywa grubego. Do zggzczania nalyy uzy¢ walca
wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej KI¥/m, albo plytowy zagszczarl wibracyjra o0 nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kNANGrubdi¢ warstwy liznego kruszywa drobnego powinnachigka, aby wszystkie
przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaty wyipek kruszywem drobnym. Z&li to konieczne, operacje
rozkladania i wwibrowywanie kruszywa drobnego mglpowtarzg az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie
penetrowé warstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego halesura¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna
kruszywa grubego wystawaty nad powierzehmil 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna Byprzywatowana walcem statycznym gtadkim o naciskdnpstkowym nie
mniejszym nt 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu demczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéio wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 phzed
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

- - stwierdzenia czy spyzbudowlany do rozkladania i zeggczania kruszywa jest vitdwy,

- - okrdlenia grubdci warstwy materialu w stanie Aaym koniecznej do uzyskania wymaganej giaio
warstwy po zagszczeniu,

- - ustalenia liczby prz& sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego weka
zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinierzya takich materiatbw oraz spim do rozktadania i
zag:szczania, jakiednla stosowane do wykonania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 M do 800 m, a dhugdé¢ nie powinna by mniejsza
niz 200 m.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipic do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipkdbnego przez
Inzyniera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasipnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zggdnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to
jest obowizany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane gereruch. Koszt napraw wynikiych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robét.

89. 6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robdét Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t i przedstadvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacii.

Badania te powinny obejmowawszystkie wiaciwosci kruszywa okr@one w pkt 2.3 i tablicach 1 i 2
niniejszych SST.
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6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 3.

Tablica 3.Cgstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z tlucznia kamiennego

Czestotliwosé bada
Lp Wyszczegdlnienie bada Minimalne Mak;ymarllna Ro-
ilosci bada na ms(;(zjct:)ur_na
dZ|ergggjcgé!alce dowy na jedno
J badanie ()
1| Uziarnienie kruszyw
2| Zawarta¢ zanieczyszcaeobcych w kruszywie 2 600
3| Zawarta¢ ziarn nieforemnych w kruszywie
4| Scieralnagé kruszywa 6000
5| Nashgkliwos¢ kruszywa . A
. . . i przy kazdej zmianiezrodta
6| Odporng¢ kruszywa na dziatanie mrozu . d s
. : : pobierania materiatlow
7| Zawartad¢ zanieczyszczeorganicznych

6.3.2.Badania wiaciwosci kruszywa

Probki naley pobier&g w sposob losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by na bieaco przekazywane #ynierowi.

Badania petne kruszywa, obejmcg ocern wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny hy
wykonywane przez Wykonawcz czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakai robdt i zawsze w przypadku
zmiany zrédta pobierania materiatdw oraz na polecenigyiera. Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane
przez Wykonawe w sposéb losowy, w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace ngnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiar6w

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z theckaimiennego

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna cgstotliwos¢ pomiarow

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposoOb aiglty planografem albo| co

2 Rowna¢ podhina 20 m fay na kadym pasie ruchu

Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

co 100 m w osi jezdni i na|jej

5 Rzdne wysokéciowe krawedziach

6 Uksztattowanie osi w planié* co 100 m

7 | Grubc¢ podbudowy Podczas budowy:w 3 punktach na
kazdej dzialce roboczej, lecz |nie

rzadziej nk raz na 400 rh
Przed odbiorem: w 3 punktach, |lecz
nie rzadziej ni raz na 2000 m

8 Naosnos¢ podbudowy nie rzadziej iaraz na 3000
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*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateanie osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie meze r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikow szeroké¢ podbudowy powinna lywicksza od szerokgi warstwy wyej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o waétowskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.RO6wnas¢ podbudowy

Nieréwnadici podtwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy tatg lub planografem, zgodnie z nognBN-
68/8931-04 [11].

Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fat.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukacWimmmy by¢ zgodne z dokumentagcjprojektowy z
tolerancy + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os podbudowy w planie nie nie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub @edj niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.4.7.Grubcg¢ podbudowy

Grubai¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczeR cm,

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy natey wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spétmigmagania dotyege ngnosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania oosci podbudowy zasadniczej w zaf®ici od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztalcenia mierzony prziyaiu
Kategoria ruchu piyty o srednicy 30 cm (MPa)
| 1
PierwotnyM E Wtérny M E
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni isredni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniagnégrzony ptys o srednicy 30 cm, powinien I8y

wiekszy od 50 MPa.
1
Zagzszczenie podbudowy nale uzna za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu oditsehiaM E do

|
pierwotnego modutu odksztatceri E jest nie wekszy od 2,2.
1]
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6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuyvicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny Bynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badarnp@riary zostam
wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szer&ioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewni to
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerppdbudow przez
spulchnienie warstwy na petrgrubdé, do potowy szerokii pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardazmneg
pobocza), dolzenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubaé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstvey odpowiedni
gicbokas¢, zgodnie z decyazjinzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiedmitdgciwosciach, wyréwnane
i ponownie zagszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny k&sztvykonaniu tych robot nagi ponowny
pomiar i ocena gruldci warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa na@nos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkéz roboty niezbkdne
do zapewnienia wymaganejdmmsci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcallpalowy tylko wtedy, gdy zaignie nénosci
podbudowy wynikio z niewkziwego wykonania rob6t przez Wykonamgpodbudowy.

90. 7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QW/ymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nt (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z ttuczréarkennego.

91. 8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&a8/ wyniki pozytywne.

92. 9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycece podstawy ptatndci
Ogoblne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ipodbudowy tluczniowej obejmuije:
- - prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- - oznakowanie robot,
- - przygotowanie podia,
- - dostarczenie materiatdw na miejsce wbudosani
- - rozl@enie kruszywa,
- - zagszczenie warstw z zaklinowaniem,
- - przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- - utrzymanie podbudowy w czasie robat.
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93. 10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06714-12
2. PN-B-06714-15
3. PN-B-06714-16
4. PN-B-06714-18
5. PN-B-06714-19
6. PN-B-06714-26
7. PN-B-06714-42
8. PN-B-11112

9. PN-S-96023

10. BN-64/8931-02
11. BN-68/8931-04

10.2. Inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawart&i zanieczyszcze
obcych

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae ksztattu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nagikliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie mrozoodporrici metod
bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawart&i zanieczyszcze
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaa scieralngci w bebnie Los
Angeles

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamanendwierzchni drogowych

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i eeghnia z tlucznia kamiennego

Drogi samochodowe. Oznaczanie mocadksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyy

Drogi samochodowe. Pomiar résghaawierzchni planografem i at

Nie wysepuja.
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.07.01
PODBUDOWA Z BETONU ASFALTOWEGO
SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtecznej (SST)gswymagania ogoline dotygze budowy
parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) kidzbarku Warmbskim.

1.2. Zakres robé6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zeanych z wykonywaniem
podbudowy z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2Q00 [

Podbudow z betonu asfaltowego mwea wykonywé dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyé péisztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg pomszego
zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu
kategoria ruchu |ICbe10((J)SlI<§;DF!§SZ/G;T)I;WyCh

KR1 112
KR2 od 13 do70
KR3 od 71 do 335
KR4 od 336 do 1000
KR5 od 1001 do 2000
KR6 > 2000

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa ipelmiacza mineralnego o oktenym sktadzie i
uziarnieniu.

1.3.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankax@nalna z odpowiedsiiloscig asfaltu wytworzona na
gorgco, w okrélony sposéb, spetnigia okrélone wymagania.

1.3.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfalioutazona i zagszczona.

1.3.4. Podbudowa asfaltowa - warstwa $na z betonu asfaltowego spetaeg funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni.

1.3.5. Podiaze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do wémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowe].

1.3.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.

1.3.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.3.8.Prdba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $e@vosci
sa zgodne z receptiaboratoryjn.

1.3.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdkei co najmniej 50m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkow budowy, w celu sprawdzenia psmrgtu i uzyskiwanych parametrow technicznych robot.

1.3.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wxoae w osiach obliczeniowych (100
kN) na obliczeniowy pas ruchu na @ob

1.3.11.Pozostate okitenia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjami podanymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.4. Ogélne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjpkt 1.3.

94. 2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
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2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania okridone w PN-C-96170:1965 [6].
Rodzaje stosowanych asfaltéw drogowych w zadéci od kategorii ruchu podano w tablicy 1.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spetniaty wymagania PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniaczdgtawowego |
zastpczego.

Dla kategorii ruchu KR1 lub KR2 dopuszczag stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, npy pyt
odpylania, popioty lotne z ggla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegg i za zgaglinzyniera.

Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

2.4. Kruszywo

W zaleznaosci od kategorii ruchu naky stosowa kruszywa podane w tablicy 1.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyévaic w warunkach zabezpiecaajch je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jiggkcjami.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do podbudeawgtonu asfaltowego

L Rodzai materiatu Wymagania wobec materiatow W
P J zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR|6
1| Kruszywo tamane zwykile i granulowane
surowca skalnego oraz sztucznegazle), wg kLI, 11, Ill; gat.1,2 ki1, Il; gat. 1, 2
PN-B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4
2| Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 [1] KL I, 1l -
3| Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg WT/MKHI, II 1Il; gat 1,2 kI I, Il; gat. 1, 2
CZDP 84 [14]
4| Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 gat.™, 2
5| Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 [9] podstawowy, podstawowy
zastpczy,
b) innego pochodzenia wg orzeczenia pyly z odpylanig, pyly z odpylanja
laboratorium drogowego popioty lotne 2
6| Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 [6] D70, D50 DR
1) Stosunek piasku tamanego do naturalnego w nmieszaineralnej] 1
2) Stosunek wypetniacza podstawowego do pytéw zlaia (1 1

2.5. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrgone w PN-C-96173:1974 [7].
2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehuejwymagania okéone w WT.EmA-99
[13].

95. 3. SPRET

3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprzt do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego pimmi wykaza sig
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:
- 0 wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznylab ciggtym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
- 0 uktadarek do uktadania mieszanek mineralriakasvych typu zagszczanego,
- [0 skrapiarek,
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walcéw lekkichgrednich i cgzkich,

walcoéw ogumionych eikich o regulowanym énieniu w oponach,
szczotek mechanicznych i/lub innychagizen czyszcacych,
samochodéw samowytadowczych z przykryciemtéwnosow.

I S B

96. 4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow
4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych i odbywd si¢ w:
- [0 cysternach kolejowych,
- [0 cysternach samochodowych,
- 0 kebnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.
4.2.2 Wypelniacz

Wypetniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviad§pkich,
umazliwiajgcych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany maa przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarikeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgmiem.

4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie piewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca s} stosowanie samochodéw termoséw z podwojnygoianami skrzyni wyposane] w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej d warstwy podbudowy

Przed przysipieniem do robo6t, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzimierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-dsfe¢j oraz wyniki bad@ laboratoryjnych poszczegdlnych
sktadnikéw i probki materiatéw pobrane w obegridnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

- [1  doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
- [0 doborze optymalnej #oi asfaltu,
- [0 okrdleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikéw z zaf@niami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna i€ sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do podbudowy z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartei asfaltu podano w tablicy 2.

Tablica 2. Rezdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maiimych do podbudowy z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawagci asfaltu
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Rzedne krzywych granicznych MM w zaleosci od kategorii ruchu
Wymiar oczgk KR 1 lub KR 2 | KR 3 do KR §
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 od 0 odOEL od 0 od 0
do31,5 do25 do 20 do 16 do 12, do31,% do25
Przechodz
przez:38,1 100 100
31,5 85+100 100 85+10( 100
25,0 72+100| 87+100 100 72+100 87+100
20,0 62+88 | 76+100 83+100 100 62+86| 76+10(
16,0 53+80 66+93| 70+100 90+100 100 53+75 66+90
12,8 4572 57+86/ 59+90 80+100, 89+100 45+66 57+81
9,6 37+63 48+77] 48+80 68+90 76+10(0 37+58 48+71
8,0 33+58 42+71  42+74 60+83 69+93 33+53 42+65
6,3 29:53 36+64| 35+65 5375 60+85 29+48 3658
4,0 23+45 27+53 27+53 40+60 47+70 24+40 27+47
2,0 17+35 19+40 20+40 26+45 30+51 17+30 19+35
zawartge
ziarn> 2,00 (65+83) (60+81) (60+80) (55+74) (49+70) (70+83) (65+81
0,85 1026 12+28| 13+29 17+30 16+34 1022 12+24]
0,42 6+19 8+20 8+21 11+22 9+24 6+17 7+18
0,30 4+16 6+17 7+18 9+19 7+20 5+15 6+15
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Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnglth podbudowy z betonu asfaltowego przedstawiono na
rysunkach od 1 do 7.
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Rys.1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki nahezj BA od 0 do 31,5 mm do podbudowy nawierzchoigdo
obcigzeniu ruchem KR 1 lub KR 2
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maiej BA od 0 do 25mm do podbudowy nawierzchmigilro
obcigzeniu ruchem KR 1 lub KR 2

NRASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 Sy - 10
90 - e
L8 e 7l 20
-
=70 - o 30
o . . :
g /|
¥ 60 : y. 140 R
iy - s ) [0}
B 50 {—— — . . f A . / 50 ©
/ :
Yo / leo €
N o
]
30 ,/ - . - 70 4
, . / R S
R =t B Iy — : o0 &
"4 - 4 S s RN N 4o R
10 ‘7/' »—-4'// S S o e - 90
: )
0 - S — . . 100
0.075 015 0,18 03 042 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

128 20 315
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 20 mm do podbudowy nawierzchmigi o
obcigzeniu ruchem KR 1 lub KR 2
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Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maimeej BA od 0 do 16 mm do podbudowy nawierzchrigilro
obcigzeniu ruchem KR 1 lub KR 2
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Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mafreej BA od 0 do 12,8 mm do podbudowy nawierzamaigi o
obcigzeniu ruchem KR 1 lub KR 2
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Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 31,5 mm podbudowy nawierzchragilro

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

obcigzeniu ruchem od KR 3 do KR 6
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Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierinej BA od 0 do 25 mm podbudowy nawierzchni drmg

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

obcigzeniu ruchem od KR 3 do KR 6

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert ystalony na podstawie badarébek wykonanych wg metody

Marshalla. Prébki powinny spetdiavymagania podane w tablicy 3 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa podbudowy z betonu asfaltowegampuaspetnia wymagania podane w tablicy 3 Ip. od 6 do 8.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym zapewniajcej
prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenig/mieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikgatowej

mieszanki mineralno-asfaltowe;.
Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z

recepl. Dopuszcza gidozowanie oljtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptosci w zaleznosci od

temperatury.

Pozostaje na sicie, %

Pozostaje na sicie, %
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Tolerancje dozowania skladnikbw mpgwynost: jedna dziatka elementarna wagi, walpie
przeptywomierza, lecz nie wéej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gedni, z ukladem termostatowania, zapewtigin
utrzymanie statej temperatury z toleranejs° C.
Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wytosi
- O dlaD50 od145C do 165C,

- O dlaD70 od140C do 160C.

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek mineralnoitasfach i podbudowy z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA

Lp, Wiasciwosci i podbudowy z BA w zalenosci
od kategorii ruchu

KR 1 lub KR P KR 3 do KR 6

1| Modut sztywndci petzania®, MPa nie wymaga i [116,0 (0 22,07
Stabilné¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 8,0 11,0
uderzé ubijaka , kN
Odksztatcenie prébek jw., mm od 1,5 do|4,0 od 1,380
4| Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od 4,0 do §,0 od 4,0 do 8,0
5 (\Q)/ypelmenle wolnej przestrzeni w prébkach jw., - 75.0 172.0
6| Gruba¢w cm warstwy z MMA o uziarnieniy:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od 5,0 do 6,0
od 0 mm do 25,0 mm 0od 8,0do 10,0 od 8,0do 14,0
od 0 mm do 31,5 mm 0d 9,0do 16,0 0d9,0do 16,0
7| Wskanik zag:szczenia warstwy, % 1198,0 [198,0
8| Wolna przestraew warstwie, % v/iv od 4,5 do 9,0 od 4,5 do 9,(

1) 1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informegijinstrukcje - zeszyt nr 48 [15], dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) 2) specjalne warunki , obgenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritgm,

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minerptnalodaniu wypetniacza
uzyskata whaciwg temperatus. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bwyzsza o w¢cej niz
30 C od maksymalnej temperatury mieszanki minerakfateowej podanej pongj.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgROSK:

- O z D50 od 140C do 170C,

- [l zD70 od 135C do 165C.
Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowepenby¢ nizsza o 18C od minimalnej temperatury podanej paejy

5.4. Przygotowanie podiga

Podiaze pod warsty podbudowy z betonu asfaltowego powinn@ lgyprofilowane, réwne, ustabilizowane i
nosne.

Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.

Przed roztéeniem warstwy podbudowy z mieszanki mineralno-&sfedj, podiae naley skropt emulsp
asfaltowy lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uplgmza z asfaltu uptynnionego, w zatesci
od rodzaju podiza pod podbudow wynosz od 0,2 do 1,0 kg/fn

Powierzchnie czolowe wtazéw, wpustéw itp. adzer powinny by pokryte asfaltem lub materiatem
uszczelniggcym, okrglonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.
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5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Podbudow z betonu asfaltowego nale skropt emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasgfpnej warstwy asfaltowej dla zapewnienia odpowiegoi@ohczenia mgdzywarstwowego, w ki
ustalonej w SST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphawza z asfaltu uptynnionego wynasad
0,3 do 0,5 kg/rh

Skropienie powinno hy wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianymodparowanie wody lub
odparowaniu uptynniacza; orientacyjny czas wypre@iz wynosi co najmniej:

- [ 8 h przy iléci powyzej 1,0 kg/m emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- [0 2hprzyiléci od 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia raamgaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robét

Podbudowa z betonu asfaltowegozmdoy¢ wykonywana, gdy temperatura otoczenia jest niszai od +5C
dla wykonywanej warstwy grukci > 8 cm i +10 C dla wykonywanej warstwy grukci [ 8 cm. Nie dopuszczaesi
uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpadtazu, podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnegawviat
(V> 16 m/s).

5.7. Zaréb prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowept zobowizany do
przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkciji.

Sprawdzenie zawarlo asfaltu w mieszance okia sic wykonupc ekstraka.

Tolerancje zawartei skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm skladu zaprojektowanego
podano w tablicy 4.

Tablica 4. Tolerancje zawatm skltadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej watgm skladu zaprojektowanego
przy badaniu pojedynczej prébki megoekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe dq
Lp. Sktadniki mieszanki nawierzchni drég o kategorii ruchd
mineralno-asfaltowej KR 1 lub KR|2 KR 3 do KR 6
1| Ziarna pozostage na sitach o oczkath
(mm): 31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8;(9,6; +5,0 +4,0
8,0; 6,3; 4,0; 2,0
2| Jw. 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0 +20
3| Ziarna przechodgze przez sito o0 oczkach +2,0 +1,5
#0,075mm
4| Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek probny

Jereli w SST przewidziano konieczéio wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 jphzed
rozpoczciem robét, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:

- [0 stwierdzenia czyayty sprzt jest widciwy,
- 0 okrglenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ezagzeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej géebwarstwy,

- [0 okrdlenia potrzebnej iléci przegé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawca zyje takich materialéw oraz spitm, jakie keds stosowane do wykonania
podbudowy.

Odcinek prébny powinien Iyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipic do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipkdbnego przez
Inzyniera.

5.9. Wykonanie warstwy podbudowy z betonu asfaltovgm

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bywbudowywana ukladagk wyposaoma w ukiad z
automatycznym sterowaniem gryébbwarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemeacy projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarigsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej
w pkt 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyinvsic bezzwlocznie, zgodnie ze schematem gézejlca ustalonym
na odcinku prébnym.

Pocztkowa temperatura mieszanki w czasieezagzania powinna wyndsnie mniej nk:
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- [0 dla asfaltu D 50 13@,
- 0 dla asfaltu D 70 12%C.

Zagszczanie mieszanki nale rozpocaé¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utbonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 3.

Ztacza w podbudowie powinny byvykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofado osi drogi.

W przypadku rozktadania mieszanki ¢£a@zerokécia warstwy, zicza poprzeczne, wynikgie z dziennej
dziatki roboczej, powinny kiyréwno obcgte, posmarowane lepiszczem i zabezpieczonegliptaed uszkodzeniem.

W przypadku rozktadania mieszanki potpwzerokdéci warstwy, wystpujace dodatkowo zktze podiine
nalezy zabezpieczyw spos6b podany dlagriza poprzecznego.

Ztacze ukladanej nagtnej warstwy, np. vdizacej, powinno by przesunjte o co najmniej 15 cm wzglem
zlacza podbudowy.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6ét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralna@ésivej i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi do
akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevahisfaltowej podano w
tablicy 5.

Tablica 5. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralsfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej
1 | Skfad i uziarnienie mieszanki minerajno -1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytwérni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiaiciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5| Temperatura  skladnikbw  mieszanki doz6r ciat
mineralno-asfaltowej Zor chgty
6 | Temperatura mieszanki mineraln&azdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowej whudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci prébek mieszahki
mineralno-asfaltowej pobranej w jeden raz dziennie
wytwérni
Ip. 1ilp. 8 - badania maghy¢ wykonywane zamiennie wg PN-B-96025:2000 [10]

6.3.2.Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej pmleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8].
Wyniki powinny by zgodne z receptlaboratoryjm z toleranc} okreslong w tablicy 4. Dopuszcza esiwykonanie
bada innymi réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiéciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wtaciwosci wypetniacza
Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
6.3.5.Badanie wiéciwosci kruszywa
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Przy kadej zmianie kruszywa naig okreili¢ klag i gatunek kruszywa.

6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineradséaltowej

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfaltowej polega na odczytaniu temperatury na skali

odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczdremperatura powinna byzgodna z wymaganiami
podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopejega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w

mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadnd@¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna bggodna z wymaganiami podanymi w recepcie i SST.

6.3.8.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocemizualnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na probkach zagzczonych metadMarshalla.
Wyniki powinny by¢ zgodne z receptiaboratoryjm.
6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci podbudowy z betonu asfaltowego
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej podbudowy z betonu asfaltosvpgdaje tablica 6.

Tablica 6. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy z betonu asfaltoaveg

Lp. Badana cecha Minimalna gstotliwos¢ bada i pomiaréw

1) Szerokéc¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o didgdl km

2| Roéwndg¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3| ROwng¢ poprzeczna warstwly  nie rzadziegmmio 5 m

4| Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku dsafjugaici 1 km

5 Rzedne wysokéciowe warstwyy pomiar kzinych niwelacji podtanej i poprzecznej

oraz usytuowania osi wedtug dokumentacji

6| Uksztattowanie osi w planie budowy

7| Grubag¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3008/m
8| Ziacza podhine i poprzeczng  cala diugfozlacza

9| Krawedz warstwy cala diug&@

10 Wyghkd warstwy ocena ggta

11 Zagszczenie warstwy 2 prébki z k@dego pasa o powierzchni do 30080/ m

12 Wolna przestrzew warstwie | jw.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy
Szerokaé¢ podbudowy powinna liyzgodna z dokumentacprojektows, z tolerangi + 5 cm.
6.4.3.R6wnaG¢ podbudowy

Nieréwnaici podtwne i poprzeczne podbudowy mierzone wg BN-68/8931104 lub metod réwnowana,
nie powinny by wicksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Dopuszczalne nierowito

Lp. Drogi i place Podbudowa asfaltowa
1 Drogi klasy A, S i GP 9

2 Drogi klasy G i Z 12

3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 15

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy
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Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tukamhinny by zgodne z dokumentacjprojektovs, z
tolerancy + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe powinny by zgodne z dokumentacprojektows, z tolerang - 1 cm, + 0 cm
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os podbudowy w planie powinna éyisytuowana zgodnie z dokumentgagjojektovy, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Grubg¢ podbudowy

Grubas¢ podbudowy powinna ldyzgodna z grubimia projektowy, z toleranci = 10 %.
6.4.8.Zt3cza podhtine i poprzeczne

Ztacza podbudowy powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofado osi. Zdcza powinny
by¢ catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedzie podbudowy

Krawedzie podbudowy powinny By wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszia koneé& obckcia
pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad podbudowy

Podbudowa powinna miejednolita tekstug, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tusapzh sk i
spekanych.

6.4.11.Zagszczenie podbudowy i wolna przestize

Zagszczenie i wolna przestizepodbudowy powinny hy zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nt (metr kwadratowy) podbudowy z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektowy i SST, jeeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025@200 [10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy z betonu asfaltowego obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robaét,

dostarczenie materiatow,

wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltoiyjej transport na miejsce wbudowania,
posmarowanie lepiszczem kegimi urzzdzer obcych,

skropienie midzywarstwowe,

roziazenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

wykonanie pakczen podtwnych i poprzecznych,

|
I B
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- [l obckcie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
- [ przeprowadzenie pomiar6w i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectaniej.

97. 10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywéurane do nawierzchni drogowycwir i
mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadae do nawierzchni drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych. Piasek
Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne zzla stalowniczego do
4. PN-B-11115:1998 nawierzchni drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naétolRakowanie, znakowanie i transport
6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drog
7. PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfalty mpipne AUN do nawierzchni drogowych
8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody bhadaas mineralno-bitumicznych i
nawierzchni bitumicznych
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas hidznych
Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfa#t. Wymagania
10. PN-S-96025:2000
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$ennawierzchni planografem i tat

10.2. Inne dokumenty
12.12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchndptnych i pétsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13.13. Warunki techniczne. Drogowe kationowe ejaubssfaltowe EmA-99, Informacje, instrukcje - zdssQ,

IBDIM, Warszawa, 1999

14.14. WT/MK-CZDP84 Woytyczne techniczne oceny fakogryséw i zwirébw kruszonych z naturalnie

rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

15.15. Zasady projektowania betonu asfaltowegow@kszonej odporn@i na odksztatcenia trwale. Wytyczne

oznaczania odksztalcenia i modutu sztywaianieszanek mineralno-bitumicznych meiqaeizania pod obgkeniem

statycznym, Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDWarszawa, 1995.

16.16. Rozporgzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefl@ia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkoéw

technicznych, jakim powinny odpowiafldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43999 r., poz. 430).

OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZAET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
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7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

98.1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST)gswymagania ogoline dotygze budowy
parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) kidzbarku Warmbskim.

1.2. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zeanych z wykonywaniem
warstwyscieralnej, wizacej, wyrbwnawczej i wzmacnigjej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [10].

Nawierzchn¢ z betonu asfaltowego mea wykonywé dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyé péisztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg pomszego
zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu

kategoria ruchu Ilczbfogsliﬁ?;gzsz/%rggwych
KR1 012
KR2 od 13 do 70
KR3 od 71 do 335
KR4 od 336 do 1000
KR5 od 1001 do 2000
KR6 > 2000

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa ipeiacza mineralnego o oklenym skfadzie i
uziarnieniu.

1.3.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedai iloscig asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na geop, w okrdlony sposéb, spetnigga okrglone wymagania.

1.3.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfalioutazona i zagszczona.

1.3.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrktéra poprawia adhegjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywamiody;, moze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.3.5. Podiaze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do wémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowe].

1.3.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.3.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.3.8.Prdba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $ei@vosci
sa zgodne z receptiaboratoryjn.

1.3.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdéci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkow budowy, w celu sprawdzenia psgrgtu i uzyskiwanych parametrow technicznych robot.

1.3.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych (100
kN) na obliczeniowy pas ruchu na @ob
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1.3.11.Pozostale oki&enia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.4. Ogélne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.3.

99. 2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycice materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania okridone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznaosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 11 2.

2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje sienie asfaltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi spetriavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaprobat technicza.

Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano w
tablicy 1i 2.

2.4. Wypetiacz

Nalezy stosowdé wypetniacz, spetnigty wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.
Przechowywanie wypetniacza powinnotsgodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow
' w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR1llubKR2 odKR 3doKR6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeoboaych| k. I, Il; gat.1, 2 KL I, IV; gat.1
b) ze skat osadowych jw. o
¢) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1I; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] KI. 1, 1I -
4| Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego| wi. I, Il; gat.1, 2 Kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5| Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczemgly z odpylanig, -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D50, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DE80 A,B,C DES80 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
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1) 1) tylko pod wzgidemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla
kL. I;

gat. 1

2) 2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w ikei 0 50% m/m we frakcji grysowe| w

mieszance z innymi kruszywami, wsitdo [ 100% m/m we frakcji piaskowej oraz
kwarcyty i piaskowce bez ograniczeniasdmwego

3) 3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyzugej, wyrdwnawczej i wzmacniggej z betonu asfaltowego

) _ Wymagania wobec materiatdw
Lp Rodzaj materiatu zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR3doKR b
1| Kruszywo famane granulowane wg PN-B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego K. I, II; gat.1, 2| KL I, 1Y gat.1, P
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2| Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1I; gat.1, 2 -
3| Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kL 1, 11 -
4 Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego | wdkl. I, II; gat.1, 2| Kkl I, 1P gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5| Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6| Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylanig, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7| Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50,D 70 D 50
8| Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES80 AB,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzg¢demscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np. pyt
odpylania, popioty lotne z ggla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegg i za zgaglinzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nale stosowad kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Skladowanie kruszywa powinno odbyévaie w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jegkcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrgone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehuejwymagania okéone w WT.EmA-99
[14].

100. 3.SPRET

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu
0Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
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3.2. Sprazt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykazasie
mozliwoscig korzystania z nagbujgcego sprgtu:
- 0 wytwoérni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznylab cigglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

- 0 uktadarek do uktadania mieszanek mineralriakasvych typu zagszczanego,
skrapiarek,

walcow lekkichgrednich i cezkich ,

walcow stalowych gtadkich ,

walcéw ogumionych,

szczotek mechanicznych lub/i innychagizn czyszczacych,

samochodow samowytadowczych z przykryciern tkrmosow.

OoOoooooQg

101. 4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych m® odbywa sie w:

- [0 cysternach kolejowych,

- [0 cysternach samochodowych,

- 0 kebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.
4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM]b8az w aprobacie
technicznej.

4.2.3.Wypelniacz

Wypelniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviadgpkich,
umazliwiajgcych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany maa przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.

4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarikeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgmiem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewoz¢ pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie mpiewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca s stosowanie samochoddéw termoséw z podwéjngoianami skrzyni wypos@nej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogdine” pkt 5.
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5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzimierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-dsfe¢j oraz wyniki bad@ laboratoryjnych poszczegdlnych
sktadnikéw i probki materiatdbw pobrane w obegridnzyniera do wykonania badéaontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

- [0 doborze skltadnikdw mieszanki mineralnej,
- [0 doborze optymalnej #oi asfaltu,
- [0 okrdleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikow z zal@niami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna duié sic w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.
5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawagci asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maieej do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawéacicasfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zadeosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1Ilub KR 2 | od KR 3do KR 6
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartagé od 0 do16 od 0 do 8
asfaltu od 0 lubod O] lubod 0O od 0 od 0 od 0 od 0

)
do 20 d012.8 | do 63 do20 | do 20 do 16 dol12,8

Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20|0 88+10( 100 88+100 90+10( 100
16{0 78+10Q 90+100 78+100 67+10Q 90-+10( 100
12(8 68+93| 80+100 68+85] 52+83| 80+10Q 87+10(¢
9/6 59+86| 69+100 100 59:74 38+62 70+88| 73+100
8/0 54+83 62+-93 90+100, 54+67| 30+50 63+80 66+89
6/3 48+78 56+87 78+100| 48+60| 22+40 55:70 57+75
4]0 40+70 45+76 60+100| 3950 21+37 44+58 47+60
2|0 29+59 35+64 41+71 29:38] 21+36 30+42 35+48
zawartd¢

ziam >2,0| (41+71) (36+65] (29+59)| (62:71) (64:79) (58:70) (5265

0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 13+20 17+30 12+20 1827
0,30 10+31 17+33 15+34 10+17 15+28 10+18 1623
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 12+24 8+15 12+17
0,15 6+20 12+22 1222 6+11 11+22 714 11+15
0,075 5+10 711 8+12 5+7 1015 6+9 7+9
Orientacyjna

zawartgcé

asfaltu w MMA, 50+6, 5,0¢6,5 5,5+6,5 4,5:5,6 4,354 4,86, 4,8:6,5
% m/m

1) mieszanka o uziarnieniu nieglym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgwee

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnygd warstwy sScieralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 1do 7.
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 20 mm do warstwgieralnej nawierzchni
drogi o obcizeniu ruchem dla KR1 lub KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki eréinej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do waystw
scieralnej nawierzchni drogi o olageniu ruchem KR1 lub KR2

95



NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10

100 0
90 /L 10
/
80 VA VA 20
2 / /
o 70 // 30 X
60 a0 ©
g L 1% =
N 50 A V4 50 ©
B e / &
5 40 < 60 2
; - :
70 4
o 30 )/
. /
20 - , 80
v v
10 = 90
0 100
0075 015 018 D03 042 085 2 4 63 896 16 25 381

128 20 315

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierainej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do warsfaigralnej
nawierzchni drogi o obgzeniu ruchem nawierzchni drogi o olggniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 20 mm do warstwgieralnej nawierzchni
drogi o obcizeniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiaratnej BA od 0 do 20 mm (mieszanka o nigim uziarnieniu)
do warstwyscieralnej nawierzchni drogi o olgeniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mafreej BA od 0 do 16 mm do warstwgieralnej nawierzchni
drogi o obcizeniu ruchem od KR3 do KR6



NR ASTM 200 10080 50 40 20 10

Rys.
drogi

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert ystalony na podstawie badarébek wykonanych wg metody

100

0

10

20

30

40

50

60

70

Pozostaje na sicie, %

80

90

100

% /
80 /1 1/
® /
;70
3 7
N 60 /
[13]
N A
Q.
= 50
9 ¥ '
2w
[
N
30
a. //"/
20 //' -
10 r
—
0
0,075 015 0,18 0,3 042 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38,1
12,8 20 315
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 12,8 mm do warstwgieralnej nawierzchni

0 obcizeniu ruchem od KR3 do KR6

Marshalla. Prébki powinny spetdiavymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwdcieralna z betonu asfaltowego powinna spétmgmagania podane w tablicy 4 Ip. od 6

do 8.

5.2.2.Warstwa wizgca, wyréwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do warstwy wizacej, wyrobwnawczej i
wzmachiagcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtzsfaltu podano w tablicy 5.
Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngstwarstwy wizacej, wyréwnawczej i wzmacniggej z

betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkad88

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinier¢ ystalony na podstawie badardébek wykonanych wg

metody Marshalla; prébki powinny spetdiaymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwa wkgca, wyrOwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego powinna speinia
wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA

Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchy
KR 1lubKR 2] KR 3 do KR|6
1| Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga ¢ (14,0 (118)"
2| Stabilng¢ prébek wg metody Marshalld w ) )
temperaturze 60C, kN 155 11100
Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0do §,0 od 2,@.8p
4| Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od1,5do4,5b od 2,0 do|4,0
5 j\\ll\vlyezlmenle wolnej przestrzeni w probkacrg)d 750d0 90,0 od 78,0 do 86.0
6| Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,00/ od35do5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 5,0/ od4,0do5,0
od 0 mm do 20,0 mm od50do 7,00 od5,0do7,0
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Wskanik zag:szczenia warstwy, % 98,0 [198,0

(09]

Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5 do 5,( od 3,0do 5,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka

3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, olgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarismr,

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy wizacej, wyréwnawczej i wzmacnigge]
Z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zalesci od
kategorii ruchu
Wymiar oczek st KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od0 0od0 0od0 od 0 od0 | od0Odo1f
do 20 do 16 do 12,8 do 25 do 20
Przechodzi przeg:
315 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75+100f 87+100 100
16,0 75+100 88+100 100 68+90 77+100 87+100
12,8 65+93 78+100| 85+100 62+83 66+90 77+100
9,6 57+86| 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 60+86 62+84 50+69 50+75 60+83
6,3 47+76 53+80 55+76 45:63 45+67 54+73
4,0 40+67| 42+69 45+65 32+52 36+55 42+60
2,0 30+55 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45
zawart@¢

ziarn > 2,0 mm| (45+70) (46+70) (45+65)] (59+75)] (59+75)| (55+70)
0,85 2040 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
0,42 13+30 14+28 18+38 1022 9+22 1325
0,30 1025 1124 15+35 8+19 7+19 10+21
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8
Orientacyjna
zawartg¢ asfaltu W 4,3:—5,513 4,3:58| 4,5:6,00 4,0:5,5| 4,055 4,35,8
MMA, % m/m
1) Tylko do warstwy wyrdwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnyatwarstwy wizacej, wyrébwnawczej i wzmacnigjej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunkach od 8 do 13.
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierainej BA od 0 do 20 mm do warstwygadcej, wyréwnawczej
i wzmacniagcej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierainej BA od 0 do 16 mm do warstwya#&icej, wyrownawczej
i wzmacniajcej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankineralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy gwicej,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 11. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankineralnej BA od 0do 25 mm do warstwy wgizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obegieniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 12. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy g#dcej,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obegieniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 13. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanknarilnej BA od 0 do 16 mm do warstwy wyréwnawczej
nawierzchni drogi o obgieniu ruchem od KR3 do KR6

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch i warstwy wijzacej, wyrownawczej oraz
wzmacniagcej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstw

Wwigzacej, wyrdwnawczej

Lo Wiasciwoc wzmachiagcej w zalenosci od
kategorii ruchu
KR1 lub KRR o0odKR3 do KR
1| Modut sztywndci petzania’, MPa nie wymaga gi 16,0 (122)Y
2| Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w
temperaturze 6aC, zagszczonych 2x75 18,0 (16,00 11,0

uderzé ubijaka, kN
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Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0 do p,0 od 1,880

4{ Wolna przestraew prébkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8{0 od 4,0do 8,0
5 (\)2/ypeln|en|e wolnej przestrzeni w probkach Wy 65.0 do 80/0 75,0
6| Grubd¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5 do 5,(
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,( od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,( od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7| Wskanik zag:szczenia warstwy, % 1198,0 [198,0
8| Wolna przestraew warstwie, % (v/v) od 4,5 do 9|0 od 4,5do 9,p
1) 1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacjénstrukcje - zeszyt nr|48
[16],dotyczy tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) 2) dla warstwy wyréwnawczej
3) 3) specjalne  warunki, olgenie ruchem powolnym, stacjonarpym,

skanalizowanym, itp.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym zapewniajcej
prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenig/mieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikgatowej
mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
receps. Dopuszcza gidozowanie oljtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptosci w zaleznosci od
temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 KR6 dozowanie sktadnikéw powinno dgterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania skladnikbw mpgwynost: jedna dziatka elementarna wagi, walpie
przeptywomierza, lecz nie wéej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodangeodka adhezyjnego, to powinien on¢hyozowany do asfaltu w sposéb i w
ilosciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob fredni, z ukladem termostatowania, zapevguan
utrzymanie statej temperatury z toleranejs° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyRosi

-dlaD 50 od 145C do 1658 C,
-dlabD 70 od 149C do 160C,
-dla D 100 od 135C do 160C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskazgroducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minerptnalodaniu wypetniacza
uzyskata whaciwg temperatus. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bwyzsza o w¢cej niz
30 C od maksymalnej temperatury mieszanki minerakfatewe;.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgRoSK:

-zD50 od 140C do 170C,
-zD70 od 135C do 165C,
-z D 100 od 130C do 160C,

- z polimeroasfaltem -  wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.
5.4. Przygotowanie podiga

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnd byyprofilowane i réwne. Powierzchnia
podtaza powinna b§ sucha i czysta.
Nieréwndici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwéad podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp Drogi i place Podtze pod warste
scieralm | wigzacg | wzmachiagca
1| Drogiklasy A, SiGP 6 9
2| Drogiklasy GiZ 9 12
3| Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 12 15
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W przypadku gdy nieréwrgi podiaza § wieksze od podanych w tablicy 7, pogko naley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego tq@dnaley skropt emulsj asfaltow lub
asfaltem uptynnionym w ikwi ustalonej w SST. Zalecane §t asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraydmikow, wlazéw, wpustéw itp. uszizer powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelniggym okr&lonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

lloé¢ asfaltu po odparowaniu wogy z
emulsji lub uptynniacza z asfalfu
uptynnionego, kg/f

Podiae do wykonania warstwy

Lp, z mieszanki betonu asfaltowego

Podtaze pod warstw asfaltove
1| Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0d 0,7do 1,0
2| Podbudowa 2z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie od 0,5do 0,7
3| Podbudowa z chudego betonu lub gruntu 0d03do05
stabilizowanego cementem
4| Nawierzchnia asfaltowa o0 chropowatej 0d 02 do05

powierzchni

5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalezy skropt emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed ulniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogpaenia mgdzywarstwowego, w il&i ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoisj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

lloé¢ asfaltu po odparowaniu wody z empls;ji
Lp Pokczenie nowych warstw lub uptynniacza z asfaltu uptynnionego
kg/n?

1| Podbudowa asfaltowa

2| Asfaltowa warstwa wyréwnawcza| lub 0d 0,3do 0,5
wzmachniajca
3| Asfaltowa warstwa vgzaca 0d 0,1do 0,3

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynod@arowanie wody lub ulotnienie
uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wymoshajmniej:

- [  8h przyiléci powyzej 1,0 kg/md emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- [0 2h przyiléciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,

- [0 0,5h przy iléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia raamgtaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest niezai od
+5° C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 10 C dla wykonywanej warstwy grubc 1 8 cm. Nie
dopuszcza siukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpadtazu, podczas opadéw atmosferycznych oraz
silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.7. Zaréb prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyjest zobowjzany do
przeprowadzenia w obecsw Inzyniera kontrolnej produkcji.
Sprawdzenie zawarioi asfaltu w mieszance okie si wykonupc ekstraka.

Tolerancje zawartei skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm skladu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaétm sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wedgm sktadu zaprojektowanego
przy badaniu pojedynczej prébki mefodkstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do
L. Skiadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drég o kategorii ruclu
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KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1| Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; +5.0 4,0
2,0
2| Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm: +30 +20
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 - - o
3| Ziarna przechodze przez sito o oczkach
#0,075mm £20 1
4] Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéio wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 phzed
rozpoczciem robét, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:

- [0 stwierdzenia czyzyty sprzt jest wigciwy,

- 0 okrglenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ezagzeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej géebwarstwy,

- [l okrdlenia potrzebnej iléci przegé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawca zyje takich materialdw oraz spitm, jakie keds stosowane do wykonania
warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien Iyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptawardcinka prébnego
przez Irkyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bywbudowywana uktadagk wyposaong w ukltad z
automatycznym sterowaniem grébowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolamtacj projektovy.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarigsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej
w pkcie 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyiwvsic bezzwtocznie zgodnie ze schematem gezejalca ustalonym
na odcinku prébnym.

Pocztkowa temperatura mieszanki w czasieezagzania powinna wyndsnie mniej nk:
- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 125C,
- dla asfaltu D 100 120C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskazg@roducenta polimeroasfaltéw.

Zagzszczanie naley rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zagszczenia utbonej warstwy
powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofedo osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZta
powinny by catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno bByréwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by posmarowana
asfaltem lub oklejona samoprzyleptasma asfaltowo-kauczukoyv Sposéb wykonywania gz roboczych powinien
by¢ zaakceptowany przeziyniera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnal&sive] i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do
akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevahisfaltowej podano w
tablicy 11.
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6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej pmleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8].
Wyniki powinny by¢ zgodne z receptlaboratoryja z toleranc} okreslong w tablicy 10. Dopuszczaesiwykonanie
bada innymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cestotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ badan
Lp Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej
1| Skiad i uziarnienie mieszanki mineralng- 1 probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytwérni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2| Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3| Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4| Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5| Temperatura sktadnikéw mieszanki dozér cigh
mineralno-asfaltowej 19ty
6| Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czagie
asfaltowej wbudowywania
7|1 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowe jw.
8| Wiasciwosci prébek mieszanki mineralno- ‘eden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytwérni J

Ip.1i Ip.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nafe okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaitowej

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfaltowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczafemperatura powinna byzgodna z wymaganiami
podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopejega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadna¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna dyggodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocemizualnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokreslac na prébkach zagzczonych metadMarshalla.
Wyniki powinny by zgodne z receptiaboratoryjm.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfaltowego podaje
tablica 12.

Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego
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Lp Badana cecha Minimalna gstotliwos¢ badai i pomiaréw

1| Szerokéé warstwy 2 razy na odcinku drogi o didgol km

2| Réwnag¢ podiwzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3| Réwnaé poprzeczna warstwy nie rzadziej o 5m

4| Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku dvatfiigdci 1 km

5| Rzdne wysokéciowe warstwy| pomiar kdnych niwelacji podtanej i poprzecznej

oraz usytuowania osi wedtug

Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

Grubg¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m

6
7
8| Zlacza podiune i poprzeczne cata diugfozlacza
9| Krawedz, obramowanie warstwy cafa diugo

10 Wyghd warstwy ocena ggfa
11 Zagszczenie warstwy 2 prébki z k@dego pasa o powierzchni do 3000 m
12 Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy §cieralnej z betonu asfaltowego powinna¢tggodna z dokumentagcjprojektows, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej tiej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem w
nowej konstrukcji nawierzchni, powinnadgzersza z Kalej strony co najmniej o grudbwarstwy na niej potzonej,
nie mniej jednak @5 cm.

6.4.3.ROWNGs¢ warstwy

Nieréwnaici podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mimeraeg BN-68/8931-04 [11] nie
powinny by wieksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierovdeowarstw asfaltowych, mm

. Warstwa Warstwa Warstwa
Lp. Drogi i place . o .
Scieralna wigzaca wzmacniajca
1| Drogiklasy A, SiGP 4 6 9
2 | Drogiklasy GiZz 6 9 12
3 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegoduinkach prostych i na tukach powinnyc¢bggodne z
dokumentacj projektow, z tolerancgj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hyyzgodne z dokumentagcprojektovs, z tolerangj + 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os$ warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentgpjojektovs, z tolerancj 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ warstwy

Grubag¢ warstwy powinna by zgodna z grulimia projektowa, z tolerang £ 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubmi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna-5 mm i warstwy o grukiei od 2,5 do
3,5 cm, dla ktorej tolerancja wynasis mm.

6.4.8.Ztacza podiane i poprzeczne

Ztagcza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopado osi. Zicza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by
catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy
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Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystatvad 3do 5 mm
ponad ich powierzchai Warstwy bez opornikbw powinny By wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
koniecznd¢ obcicia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednolity tekstug, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegych sé¢ i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzew warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025(@0] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsgci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonyrojgktem organizacji ruchu,

dostarczenie materiatow,

wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltoijej transport na miejsce wbudowania,
posmarowanie lepiszczem kemzi urzzdzen obcych i krawznikow,

skropienie mgidzywarstwowe,

roziazenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

obcécie kravedzi i posmarowanie asfaltem,

przeprowadzenie pomiar6w i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectaniej.

|
OoooooQg4gogo-g

102. 10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywturane do nawierzchni drogowychwir i
mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadae do nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurane do nawierzchni drogowych. Piasek

4.PN-B-11115:1998  Kruszywa mineralne. Kruszywa ucszte z zuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naéolRakowanie, znakowanie i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drog

7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty mpliypne AUN do nawierzchni drogowych

8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody hadaas mineralno-bitumicznych i
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nawierzchni bitumicznych
9. PN-S-96504:1961  Drogi samochodowe. Wypehiasmniknny do mas bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskoMewierzchnie asfaltowe. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$ghnawierzchni planografem idat

10.2. Inne dokumenty

12.12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchndatych i potsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13. 13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeadtysidrogowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje -
zeszyt 54, IBDiM, Warszawa, 1997

14.14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe ejaubssfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zdssQ,
IBDiM, Warszawa, 1999

15.15. WT/MK-CZDP84 Woytyczne techniczne oceny fakogryséw i zwirébw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

16.16. Zasady projektowania betonu asfaltowegow@kszonej odporn@i na odksztafcenia trwale. Wytyczne
oznaczania odksztalcenia i modutu sztywaianieszanek mineralno-bitumicznych metqaklzania pod obgkeniem
statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDWarszawa, 1995

17.17. Rozporgzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefl@ia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkoéw
technicznych, jakim powinny odpowiafldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43999 r., poz. 430).

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 05.03.11

RECYKLING

FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH

NA ZIMNO
SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET

4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikaophtécznej (SST) & wymagania ogoélne dotygee budowy
parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) kidzbarku Warmhskim.

1.2. Zakres robé6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét az@anych z frezowaniem
nawierzchni asfaltowych na zimno.
Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimnazenby wykonywane w celu:

- O uszorstnienia nawierzchni,
- 0 profilowania,

- 0 napraw nawierzchni
oraz przed wykonaniem nowej warstwy.

1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1.Recykling nawierzchni asfaltowej - powtérngyaie mieszanki mineralno-asfaltowej odzyskanejwiaezchni.

1.3.2. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kdotkany proces skrawania gérnej warstwy nawierzchni
asfaltowej, bez jej ogrzania, na oimmna gigbokasé.

1.3.3.Pozostate okidenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjamodanymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.3.

1.4. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.3.
2. MATERIALY

Nie wysktpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprzt do frezowania

Nalezy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno needdng
gtebokasc.

Frezarka powinna léysterowana elektronicznie i zapewhizachowanie wymaganej réwéw oraz pochylé
poprzecznych i podimnych powierzchni po frezowaniu. Do matych robétpreavy czsci jezdni) Inzynier maze
dopuci¢ frezarki sterowane mechanicznie.

Szerokd¢ bebna frezujcego powinna by dobrana zaleie od zakresu rob6t. Przy lokalnych naprawach
szeroké¢ bebna mae by dostosowana do szerakd skrawanych elementéw nawierzchni. Przy frezowacale)
jezdni szerok& bebna skrawajcego powinna hyco najmniej rowna 1200 m.

Przy duych robotach frezarki muszy¢ wyposaone w przenénik sfrezowanego materiatu, podey go z
jezdni nasrodki transportu.

Przy frezowaniu warstw asfaltowych naglgbkas¢ ponad 50 mm, z przeznaczeniem odzyskanego mateidat
recyklingu na gayco w otaczarce, zaleca drezowanie wspotbime, tzn. takie, w ktérym kierunek obrotowbima
skrawajicego jest zgodny z kierunkiem ruchu frezarki. ZadagInzyniera mae by dopuszczone frezowanie
przeciwbiene, tzn. takie, w ktérym kierunek obrotéwhima skrawajcego jest przeciwny do kierunku ruchu frezarki.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanyrafke musz, a poza nimi powinny, ldyzaopatrzone w
systemy odpylania. Za zggthzyniera mana dopucic¢ frezarki bez tego systemu:

a) a) nadrogach zamiejskich w obszarach nietalianych,
b) b) na drogach miejskich, przy matym zakresigot.

Wykonawca mee wywaé tylko frezarki zaakceptowane przezyniera. Wykonawca powinien przedstéwi
dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakictikdl watpliwosci przeprowadz demonstragj pracy frezarki, na
whasny koszt.
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4. TRANSPORT

4.1. Og6blne wymagania dotyczce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatu powinien¢ lpk zorganizowany, aby zapewnprae frezarki bez
postojow. Materiat mze byt wywozony dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna Iy frezowana do gbokdsci, szerokéci i pochylen zgodnych z dokumentagj
projektows i SST.

Jezeli frezowana nawierzchnia madgddana do ruchu bez uknia nowej warstwycieralnej, to jej tekstura
powinna by jednorodna, zlona z nieciglych przkéow podhieznych lub innych form geometrycznych,
gwarantugcych réwng¢, szorstkéé i estetyczny wygid.

Jezeli ruch drogowy ma hy dopuszczony po sfrezowanejeéa jezdni, to wowczas, ze wzglow
bezpieczastwa naley spetné nastpujgce warunki:

a) a) nalgy usuny Scicty materiat i oczyci¢ nawierzchry,

b) b) przy frezowaniu poszczegoblnych paséw ruchiysokaé podituznych pionowych krawedzi nie mae
przekracz& 40 mm,

c) c) przy lokalnych naprawach polegajch na sfrezowaniu nawierzchni przy linii krgwika @cieku)

dopuszcza giwigkszy uskok ni okreslono w pkt b), ale przy gbokasci wigkszej od 75 mm wymaga on specjalnego
oznakowania,
d) d) krawdzie poprzeczne na zalkezenie dnia roboczego powinnydkinowo Sciete.

5.3. Uszorstnienie warstwycieralnej

Technologia ta ma zastosowanie w przypadku nawheizgowych, ktére charakteryzugic mah szorstkdcia
spowodowan polerowaniem przez kota pojazdéw, albo nadmiarsfalta.

Frezarka powinndcia¢ okoto 12 mm warstwycieralnej tworac szorstg makrotekstug powierzchni. £by
skrawajice na obwodziedbna frezujcego powinny b§ tak dobrane, aby zapewmniegulara rzezbe powierzchni po
frezowaniu.

5.4. Profilowanie warstwyscieralnej

Technologia ta ma zastosowanie do frezowania nieofev podiwnych i matych kolein lub innych
deformaciji. Jeeli frezowanie obejmie calpowierzchng jezdni i nie lgdzie wbudowana nowa warstweieralna, to
frezarka musi by sterowana elektronicznie waglem ustalonego poziomu odniesienia, a szexokebna frezujcego
nie maze by mniejsza od 1800 mm.

Jezeli frezowanie obejmie lokalne deformacje tylko ozéci jezdni to frezarka mi@ by sterowana
mechanicznie, a wymiar¢bna skrawajcego powinien by zalezny od wielkdci rob6t i zaakceptowany przez
Inzyniera.

5.5. Frezowanie warstwyscieralnej przed utozeniem nowej warstwy lub warstw asfaltowych

Do frezowania naley uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, waigm ustalonego poziomu odniesienia,
zachowugc spadki poprzeczne i niwedetirogi. Nawierzchnia powinna bysfrezowana na gbokas¢ projektowan z
dokladndcig £ 5 mm.

5.6. Frezowanie przy kapitalnych naprawach nawierzeni

Przy kapitalnych naprawach nawierzchni frezowarhejmuje kilka lub wszystkie warstwy nawierzchni na
gkebokas¢ okreslong w dokumentacji projektowe;j.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
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6.2. Castotliwosé oraz zakres pomiardw kontrolnych
6.2.1. 6.2.1Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dla nawierzchni frezowanejimao podano w tablicy 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych nawierzchni fieaoej na zimno

Lp Wiasciwosé nawierzchni Minimalna estotliwos¢ pomiaréw
1| Rowna¢ podiwna tat 4-metrove co 20 metrow
2| RoOwnaG¢ poprzeczna tat4-metrovg co 20 metrow
3| Spadki poprzeczne co50m
4| Szerokéc frezowania co 50 m
5| Giebokas¢ frezowania na bigco, wedlug SST

6.2.2.R6WNGs¢ nawierzchni

Nieréwnaici powierzchni po frezowaniu mierzonegat-metrove zgodnie z BN-68/8931-04 [1] nie powinny
przekracz& 6 mm.

6.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powioytyzgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj £ 0,5%.
6.2.4.Szerokd¢ frezowania

Szeroka¢ frezowania powinna odpowiaélazerokdci okreslonej w dokumentaciji projektowej z doktadea £ 5 cm.
6.2.5.Glebokas¢ frezowania

Gilebokas¢ frezowania powinna odpowiaélatebokasci okreslonej w dokumentacji projektowej z doktadwe@ + 5
mm.

Powyzsze ustalenia dotygze doktadnéci frezowania nie dotyezwyburzenia kilku lub wszystkich warstw
nawierzchni przy naprawach kapitalnych. W takim ypadku wymagania powinny byokrelone w SST w
dostosowaniu do potrzeb wynikajch z przygtej technologii naprawy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest nt (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektovs, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frfrezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obegnuj
- [l  prace pomiarowe,
[l oznakowanie robot,
- 0 frezowanie,
[0 transport sfrezowanego materiatu,
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- 0 przeprowadzenie pomiardw wymaganych w spkagji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enaawierzchni planografem i tat
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 05.03.23
NAWIERZCHNIA
Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ/A ZUROWEJ/GRANITOWEJ

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZAET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

103. 1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST)gswymagania ogoine dotygze budowy
parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) kidzbarku Warmbskim.

1.2. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zeanych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowej.
Betonowa kostka brukowa stosowana jest do ukladzaiaerzchni:

- - chodnika, wjazdow
1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana tone metod wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztaltka jednowarstwowa lub w dwéch warstwachyggdnych ze saptrwale w fazie produkciji.

1.3.2.Pozostate okigenia podstawoweagszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pia.
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1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.3.

104. 2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycice materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowejkkdstukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.

2.2.2.Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkdw.
Powierzchnia gérna kostek powinnatlnpwna i szorstka, a kradzie kostek rowne i proste, vgkhiccia nie
powinny przekracza

- - 2 mm, dla kostek o grufm [ 80 mm,
- - 3 mm, dla kostek o grufm > 80 mm.

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j

W kraju produkowaneaskostki o dwoch standardowych wymiarach grédio
- - 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni reexmaczonych do ruchu samochodowego,

- - 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodaweg
Tolerancje wymiarowe wynosz

- - nadiugéci *3 mm,
- - na szerokwi + 3 mm,
- - nagrubgci £5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju teawy, ceglany, klinkierowy, grafitowy i hzowy.
2.2.4.Wytrzymatas¢ nasciskanie

Wytrzymalai¢ nasciskanie po 28 dniachkrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadmniejsza ni 60 MPa.
Dopuszczalna najpsza wytrzymatéé pojedynczej kostki nie powinna bynniejsza ni 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5.Nashkliwos¢

Nasikliwos¢ kostek betonowych powinna odpowigdaymaganiom normy PN-B-06250 [2] i wynéshie
wiecej niz 5%.
2.2.6.0dpornd¢ na dziatanie mrozu

Odporna¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinné liydana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250

(2].

Odporna¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zavanaia i odmraania prébek jest wystarczap, jezeli:
- - prébka nie wykazujecknige,
- - strata masy nie przekracza 5%,

- - obnzenie wytrzymatéci na sciskanie w stosunku do wytrzymatd probek nie zameanych nie jest
wieksze ni 20%.

2.2.7.Scieralng¢

Scieralng¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinnmasi nie
wiecej niz 4 mm.
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2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naly stosowdé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niespéj ni ,32,5".
Zaleca s} stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiadpowiadawymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2.Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno bystalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bates), przy zataonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3.Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonetwykostek brukowych powinny odpowiada
wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4.Dodatki

Do produkgcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, ziyjoe z recept
laboratoryjm.

Plastyfikatory zapewniaj gotowym wyrobom wikszy wytrzymaltgé, mniejsz nasikliwosé i wicksz
odporn@¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewrkiostce trwate zabarwienie. Powinny tatblgarwniki nieorganiczne.

105. 3.SPRET

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykije s¢ recznie.

Jesli powierzchnie g duze, a kostki brukowe majjednolity ksztalt i kolor, mgna stosowé& mechaniczne
urzadzenia ukftadace. Uradzenie skltada si z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie,zgdago do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsceutcbenia. Uradzenie to, po skaczonym uktadaniu kostek,
mozna wykorzysté do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi lwytaka szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

Do wyrownania podsypki z piasku gma stosowé& mechaniczne ugzlzenie na rolkach, prowadzone liniami
na szynie lub kragznikach.

106. 4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukiael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymaitaici betonu min. 0,7 R, kostki przewmne g na stanowisko, gdzie specjalne gatzenie pakuje je w fadii
spina tama stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysastanie.

Kostki betonowe mia réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

107. 5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Podiae

Podtaze pod utgenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychzenstanowé grunt piaszczysty -
rodzimy lub nasypowy o WP 35 [7].

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejnswierzchng z kostki brukowej przeznaczgrdla
ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruchmaschodowego, nima wykonywa bezpdrednio na podizu z
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gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym kory@eunt podiga powinien by jednolity, przepuszczalny i
zabezpieczony przed skutkami przemarzania.

Podtaze gruntowe pod nawierzclknpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami atoaymi w SST D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@”.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podehie nawierzchni z kostki brukowej powinien ¢by
zgodny z dokumentagprojektovy.
Podbudow stanowi:

- - thuczé 0- 60 mm
Podbudowa powinna By przygotowana zgodnie z wymaganiami aékvaymi w specyfikacjach dla
odpowiedniego rodzaju podbudowy.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek imgich ma@na stosowé krawezniki uliczne betonowe
wg BN-80/6775-03/04 [6] lub inne typy kraanikow zgodne z dokumentacprojektovy lub zaakceptowane przez
Inzyniera.

5.5. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby, odpowiadgy wymaganiom PN-B- 06712 [3].
Grubai¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigrasie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka
powinna by zwilzona wod, zag:szczona i wyprofilowana.

5.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brutwych

Z uwagi na ranorodng¢ ksztattow i koloréw produkowanych kostek, #iwe jest utzenie dowolnego
wzoru - wczéniej ustalonego w dokumentacji projektowej i zagiogvanego przez ayniera.

Kostke uktada st na podsypce lub podia piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdny kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostknalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdw
czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacsagzeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek
przy wyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utagonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje wibratory ptytowe z ostapz tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniembiudzeniem. Wibrowanie nale prowadzt od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczanie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyiehwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny piaskiem i zamié nawierzchni. Nawierzchnia z
wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga giglacji - mae by zaraz oddana do ruchu.

108. 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét, Wykonawca powinien sprawdzizy producent kostek brukowych posiada
atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej SST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powirigde¢ od producenta wynikéw higcych bada
wyrobu nasciskanie. Zaleca gj aby do badania wytrzymaig nasciskanie pobier@6 probek (kostek) dziennie (przy
produkciji dziennej ok. 600 hpowierzchni kostek ufmnych w nawierzchni).

Poza tym, przed przygiieniem do robét Wykonawca sprawdza wyr6b w zakresimaga podanych w pkt
2.2.2i 2.2.3 i wyniki badaprzedstawia lzaynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podi@ i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgddha@ dokumentagj projektows i
odpowiednimi SST.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki
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Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagj projektows oraz pkt 5.5 niniejszej SST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowigi wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukolwvpolega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z dokumentagcprojektows oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej SST:

- - pomierzenie szerok@ spoin,

- - sprawdzenie prawidtooi ubijania (wibrowania),

- - sprawdzenie prawidiowoi wypetnienia spoin,

- - sprawdzenie, czy przgy desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1.Nieréwndgici podtuzne

Nieréwnaici podtwne nawierzchni mierzone fatub planografem zgodnie z nognBN-68/8931-04 [8] nie
powinny przekracza0,8 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektow z tolerancgj + 0,5%.
6.4.3.Niweleta nawierzchni

Rdznice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny przekrac¢za 1
cm.

6.4.4.Szeroké¢ nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.4.5.Grubc¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétigoodsypki nie powinny przekraoza 1,0 cm.
6.5. Czstotliwosé pomiaréw

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsrukowej, wymienionych w pkt 6.4
powinna by dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca s, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych wék byly przeprowadzone nie rzadzie} ni
2 razy na 100 fnawierzchni i w punktach charakterystycznych diaetety lub przekroju poprzecznego oraz
wszdzie tam, gdzie poleci #ynier.

109. 7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nt (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpkeestki brukowe;.
110. 8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektovs, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiameftug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- - przygotowanie podia,
- - ewentualnie wykonanie podbudowy,
- - wykonanie podsypki,
- - ewentualnie wykonanie tawy pod krgamiki.
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Zasady ich odbiorugsokreilone w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
111.9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:
- - prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- - oznakowanie rohot,
- - przygotowanie podia (ewentualnie podbudowy),
- - dostarczenie materiatow,
- - wykonanie podsypki,
- - ulaenie i ubicie kostki,
- - wypelnienie spoin,
- - przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

112. 10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczeftieralngci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgo€écio
5. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do beton@apraw
6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betoBiementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i

torowisk tramwajowych. Kragzniki i obrzeza

7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego
8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenmawierzchni planografem i tat
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 07.02.01
OZNAKOWANIE PIONOWE

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY

3. TRANSPORT

4. OBMIAR ROBOT

5. PODSTAWA PLATNOSCI
6. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP



1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyece wykonania i
transportu oznakowania pionowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stanowichent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach powiatowych.

1.3. Zakres robot okych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeg/konania i transportu oznakowania pionowego
stosowanego na drogach, w postaci:

0 znakdw ostrzegawczych,
0 znakow zakazu i nakazu,
[ znakéw informacyjnych, kierunku, miejsco$edi znakdw uzupetniagych.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Znak pionowy - znak wykonany w postaci tgricih tablicy z napisami albo symbolami, zwykle esiczony
na konstrukcji wsporczej.

1.4.2. Tarcza znaku - element konstrukcyjny, naipmehni ktérego umieszczana jestérenaku. Tarcza ni@ by
wykonana z rénych materiatow (stal, aluminium, tworzywa syntetye itp.) - jako jednolita lub sktadana.

1.4.3. Lico znaku - przednia gz znaku, stigca do podania téei znaku. Lico znaku me by wykonane jako
malowane lub oklejane (faliodblaskow lub nieodblaskow). W przypadkach szczegdlnych (znak z przejrzystych
tworzyw syntetycznych) lico znaku m® byt zatopione w tarczy znaku.

1.4.4. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego ligdkazuje wtaciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o
odbiciu powrotnym - wspétdéaym).

1.4.5. Znak nowy - znakzytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanykvesie do 3 miegcy od daty

produkcji.
1.4.6. Znak mytkowany - znak ustawiony na drodze lub magazyngwamez okres ditszy niz 3 miesjce od daty
produkcji.

1.4.7. Pozostale okilenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami.
2. MATERIALY

2.1. Aprobata techniczna dla materiatéw

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowagoktory nie ma normy, musi posiadeprobag
techniczm wydarny przez uprawniofjednostk. Znaki drogowe powinny méecertyfikat bezpieczestwa (znak ,B”)
nadany przez uprawnigiednostk.
2.2. Tarcza znaku
2.2.1. Trwaté¢ materiatow na wplywy zewgtrzne

Materialy wyte na lico i tarcg znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a take sposéb wykaczenia
znaku, musz wykazyw& petra odporné¢ na oddziatywaniéwiatta, zmian temperatury, wptywy atmosferyczne i
wystepujace w normalnych warunkach oddziatywania chemicangytn korozg elektrochemiczg) - przez caly czas
trwatosci znaku, okréony przez wytwore lub dostawe.
2.2.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostamaku

Producent lub dostawca znaku obgeeiny jest przy dostawie olétet, uzgodnion z odbiorg, trwalas¢ znaku
oraz warunki gwarancyjne dla znaku, azeakidosgpni¢ nazyczenie odbiorcy:

a) instrukcg montau znaku,
b) dane szczegoétowe o ewentualnych ograniczeniastosowaniu znaku,
c) instrukcg utrzymania znaku.

2.2.3. Materiaty do wykonania tarczy znaku

Materialem stosowanym do wykonania tarczy znakgaowego jest blacha stalowa,
2.2.4. Tarcza znaku z blachy stalowej

Tarcza znaku z blachy stalowej grgbioco najmniej 1,0 mm powinna byabezpieczona przed korgzj
obustronnie cynkowaniem ogniowym lub elektrolitygen Dopuszcza sistosowanie innych sposobow
zabezpieczenia stalowych tarcz znakéw przed kerop. przez metalizowanie lub pokrywanie tworzywami
syntetycznymi pod warunkiem uzyskania aprobatyr@zmej dla danej technologii.

Nie dopuszcza sistosowania stalowych tarcz znakéw, zabezpieczopyodd korozj jedynie farbami
antykorozyjnymi.

Krawedzie tarczy powinny biyzabezpieczone przed korgZarbami ochronnymi o odpowiedniej trwaéd,
nie mniejszej i przewidywany okreszaytkowania znaku.

Wytrzymalai¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinna impiejsza ni 310 MPa.
2.3.5. Warunki wykonania tarczy znaku
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Tarcza znaku musi Byréwna i gladka - bez odksztatcptaszczyzny znaku, w tym pofatdofivavgiec,
lokalnych wgniec# lub nieréwndci itp. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku (zwiskanie, pofatdowanie itp.) nie
moze wynost wiecej niz 1,5 % najwikszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku musdy¢ réwne i nieostre. Znieksztalcenia krgii tarczy znaku, pozostate po
tloczeniu lub innych procesach technologicznychrn tarcza ta (w znakach drogowych sktadanyclymsmaty
tarczy) byta poddana, mugsby¢ usungte.

Tarcze znakéw drogowych sktadanych mbgé wykonane z modutowych ksztattownikéw aluminiowylab
odpowiednio uksztattowanych segmentéw stalowychudacza si stosowanie modutowych ksztattownikéw z
tworzyw syntetycznych lub sklejki wodoodpornej, pesdrunkiem uzyskania odpowiedniej aprobaty techmegz
Szczeliny mgdzy gisiednimi segmentami znaku sktadanego niegrmg wicksze od 0,8 mm.

2.4. Znaki odblaskowe
2.4.1. Wymagania dotygee powierzchni odblaskowe;j

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje gi zasady przez oklejenie tarczy znaku materiatdblagkowym.

Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny spetniavymagania okrdone w aprobacie
technicznej.

2.4.2. Wymagania jakeiowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe ayte do wykonania lica znaku powinny wykazyiwgetne zwizanie z tarcg znaku przez
caly okres wymaganej trwaic znaku. Niedopuszczalneg Bkalne niedoklejenia, odklejania, ztuszczenia lub
odstawanie folii na kragdziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Spos6b peaiczenia folii z powierzchnitarczy znaku powinien unieraowiac jej odhczenie od tarczy bez jej
zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub ob¢zeznakéw na folii odblaskowej, technologia maloveahib
klejenia oraz stosowane w tym celu materiaty powiby uzgodnione z producentem folii.

Okres trwatdci znaku wykonanego przyyciu folii odblaskowych powinien wynasiod 7 do 10 lat, w
zaleznosci od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinnadgdéwna i gtadka, nie magna niej wystpowa: lokalne nieréwnéci i
pofatdowania. Niedopuszczalne jest vepstwanie jakichkolwiek ognisk korozji, zaréwno nanperzchni jak i na
obrzerach tarczy znaku.

Dokfadnac¢ rysunku znaku powinna byaka, aby wady konturéw znaku, ktére mapwsta przy
nanoszeniu farby na odblaskgwowierzchng znaku, nie byly wiksze ni:

0 2 mm dla znakéw matychsrednich,
0 3 mm dla znakéw diych i wielkich.

Powstate zacieki przy nanoszeniu farby na odblaglezas¢ znaku nie powinny hywieksze w kadym
kierunku ng:

0 2 mm dla znakéw matychsrednich,
0 3 mm dla znakéw daych i wielkich.

W znakach nowych na kdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm nie m@
wystepowat wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamanigcherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w
kazdym kierunku. Niedopuszczalne jest wymtwanie jakichkolwiek zarysouwigpowierzchni znaku.

W znakach gytkowanych na kadym z fragmentow powierzchni znaku o wymiarach4tom dopuszczaesi
do 2 usterek jak waej, 0 wymiarach nie wkszych ni 1 mm w kadym kierunku. Na powierzchni tej
dopuszcza gido 3 zarysowa o szerokéci nie wiekszej nz 0,8 mm i catkowitej dtugéei nie wiekszej nz 10 cm. Na
catkowitej dtugdci znaku dopuszczagshie wiecej niz 5 rys szerokéei nie wiekszej nz 0,8 mm i dtugéci
przekraczajcej 10 cm - pod warunkieme zarysowania te nie znieksztatcagsci znaku.

W znakach aytkowanych dopuszczagsiowniez lokalne uszkodzenie folii 0 powierzchni nie przstaajgce]
6 mm2 kade - w liczbie nie wikszej ni pig¢ na powierzchni znaku matego lékedniego, oraz o powierzchni nie
przekraczajcej 8 mm2 kade - w liczbie nie wikszej niz 8 na kadym z fragmentéw powierzchni znakuzggo lub
wielkiego (whczapc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie magznieksztatcatresci znaku - w przypadku wygbowania takiego znieksztatcenia
znak musi by bezzwtocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest yystvanie jakichkolwiek rys, sgajacych przez warstefolii do
powierzchni tarczy znaku. W znakactytkowanych istnienie takich rys jest dopuszczalod warunkiemze
wystepujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekgowielkosci okreslonych ponie;.

W znakach gytkowanych dopuszczalne jest wysbwanie po wymaganym okresie gwarancyjnym, co
najwyzej dwoch lokalnych ognisk korozji o wymiarach niggkraczajcych 2,0 mm w kadym kierunku na
powierzchni kadego z fragmentdéw znaku o wymiarach 4 x 4 cm. Wkaoh nowych oraz w znakach znajglyjch
sie w okresie wymaganej gwarangadna korozja tarczy znaku nie seowystpowat.

Wymagana jest taka wytrzymatopolyczenia folii odblaskowej z targznaku, by po zgtiu tarczy o 900
przy promieniu tuku zgicia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi bgbezpieczona mataviarbs nieodblaskow barwy
ciemno-szarej (szarej naturalnej) o wspotczynniihancji 0,08 do 0,10 - wedtug wzorca stargmego zadcznik
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do ,Instrukcji o znakach drogowych pionowych” [28rubdé¢ powtoki farby nie mae by mniejsza od 20im. Gdy
tarcza znaku jest wykonana z aluminium lub ze stalkowanej ogniowo i cynkowanie to jest wykonywaote
uksztattowaniu tarczy - jej kraxizie mog pozostéa niezabezpieczone faylmchronn.
2.5. Materiaty do montas znakéw

Wszystkie ocynkowaneézniki metalowe przewidywane do mocowanigaay soly elementéw konstrukciji
wsporczych znakow jakuby, listwy, wkety, nakgtki itp. powinny by czyste, gltadkie, bezgnie¢, naderwa,
rozwarstwiaé i wypuktych karbow.

tgczniki mog by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikdabzanych lub paletach, w zah@sci
od ich wielkaci.
2.6. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dataaidriatéw dziatajcych
korodupco i w warunkach zabezpieczeych przed uszkodzeniami.

3. TRANSPORT

3.1. Transport materiatéw do pionowego oznakowanday
Transport znakOw i spetu (uchwyty,sruby, naketki itp.) powinien s¢ odbywa srodkami transportowymi w
spos6b uniemdiwiaj acy ich przesuwanie sw czasie transportu i uszkadzanie.

4. OBMIAR ROBOT

4.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi:s

a) szt. (sztuka), dla znakdéw konwencjonalnych okazskukciji wsporczych,
b) m2 (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakgozostatych.

5. PODSTAWA PLATNOSCI

5.1. Cena jednostki obmiarowej
0 Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowaniag@ieego obejmuje wykonanie i dostasnakow
drogowych.

6. PRZEPISY ZWIAZANE

6.1. Normy

1. PN-H-04651 Ochrona przed korpzKlasyfikacja i okrélenie agresywn&i korozyjnejsrodowiska
2. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podsgonej wytrzymatéci. Gatunki
3. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania powterimwego i ulepszania cieplnego. Gatunki
6.2. Inne dokumenty
28. Instrukcja o znakach drogowych pionowych. To@dsady stosowania znakéw rzadeen
bezpieczastwa ruchu. Zat. nr 1 do zadzenia Ministra Transportu Gaspodarki Morskiej z dnia 3
marca 1994 r. (Monitor Polski Nr 16, poz. 120).

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 08.02.02

CHODNIK Z BRUKOWEJ
KOSTKI BETONOWEJ / GRANITOWEJ

SPIS TRESCI
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1. WSTEP
2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

113. 1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST)gswymagania ogoline dotygze budowy
parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) kidzbarku Warmbskim.

1.2. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem
chodnika z brukowej kostki betonowe;j.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana torne metod wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwachygmdnych ze sabtrwale w fazie produkcji.

1.3.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaui ogoine” pkt 1.2.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.3.

114. 2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowejkkdstukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przezwiicag jednostk.

2.2.2. Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkéw.
Powierzchnia gérna kostek powinnachpwna i szorstka, a kradzie kostek réwne i proste, vékhiccia nie
powinny przekracza2 mm dla kostek o gruboi 1) 80 mm.

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje lstonovy kostke brukowg o grubgci 60 mm. Kostki o takiej
grubaici 3 produkowane w kraju.
Tolerancje wymiarowe wynosz

- 0 na dtugéci + 3 mm,
- O na szeroki + 3 mm,
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- 0 na grubgéci +5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju teawy, ceglany, klinkierowy, grafitowy i hzowy.

2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny ndiecechy fizykomechaniczne okiene w tablicy Tablica 1. Cechy
fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Lp Cechy Wartéce
1| Wytrzymatdé¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) srednia z sz&iu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2| Nasikliwos¢ wodg wg PN-B-06250 [2], %, nie wcej niz 5
3| Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zam#ania, wg PN-B-06250
[2]: brak
a) pekniecia prébki 5
b) strata masy, %, nie gdej niz
¢) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymato 20

probek nie zamganych, %, nie wicej niz

4| Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nigosj
niz

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naly stosowdé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nigsrej ni
»32,5". Zaleca sj stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewindpowiadé& wymaganiom PN-B-19701

[4].
2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno bystalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bates), przy zataonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3.Woda
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, zijie z recept
laboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniaj gotowym wyrobom wiksz wytrzymalad¢é, mniejsz nasigkliwosé 1 wicksz
odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewrhiostce trwate wybarwienie. Powinny tocolyarwniki nieorganiczne.

115. 3.SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wyk@msie recznie.

Jeili powierzchnie g duze, a kostki brukowe majjednolity ksztalt i kolor, mzna stosowé& mechaniczne
urzadzenia ukladace. Uradzenie sklada ei z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie,zatago do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejscedatenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.
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116. 4. TRANSPORT

4.1. Og6blne wymagania dotyczce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukiael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymaitaici betonu min. 0,7 wytrzymadei projektowanej, kostki przewone g na stanowisko, gdzie specjalne
urzadzenie pakuje je w fddii spina tdma stalow, co gwarantuje transport samochodami w nienarysastanie.

Kostki betonowe mima réwnig przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

117. 5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtau powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkamdipenymi i
poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami podanymiS&T D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zagszczeniem podi@”. Wskanik zagszczenia koryta nie powinien dymniejszy nk 0,97 wedtug normalnej
metody Proctora.

Jezeli dokumentacja projektowa nie okl@ inaczej, to nawierzchgichodnika z kostki brukowej moa
wykonywat bezpdrednio na podku z gruntu piaszczystego o WBS5 [6] w uprzednio wykonanym korycie.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalery stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Grubdai¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawiaraic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinné by
zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odcinapca

Jezeli w dokumentacji projektowej dla wykonania chdaniprzewidziana jest warstwa @dszapca, to jej
wykonanie powinno hyzgodne z warunkami oldlenymi w SST D-04.02.01 ,Warstwa odcige@”.

5.5. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowsh

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattdw i kolorow produkowanych kostek, #iwe jest utazenie dowolnego
wzoru - wczéniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zzkowanego przezipniera.

Kostke uktada s} na podsypce lub podita piaszczystym w taki sposob, aby szczelingdny kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kosgknalery uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdw czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zagczeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny naty wypetnic piaskiem, a nagpbnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek
przy wyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypt¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utagonego chodnika z kostek brukowych, stosuge \gibratory ptytowe z ostanz tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniemabrudzeniem. Wibrowanie nale prowadzé od kravedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczé@ie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyiehwolno uywa¢ walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materiatem do wypetnienia i zafdieawierzchng. Chodnik
Z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga gielacji - mae byt zaraz oddany dozytkowania.

118. 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien sprawdzizy producent kostek brukowych posiada
aprobag techniczn.
Pozostate wymagania oléteno w SST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki brulegwetonowej”.

6.3. Badania w czasie rob6t
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6.3.1.Sprawdzenie podia

Sprawdzenie podi@ polega na stwierdzeniu zgodoioz dokumentagj projektova i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynasdla:

- 00 gkbokasci koryta:

- [l o szerokéido 3 m: £1lcm,
- [0 o szerokéci powyzej 3 m: +2cm,
- [0 szerokéci koryta:+ 5 cm.
6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkéw poprzecznych i padich polega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagj projektowy oraz pkt 5.3 niniejszej SST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowypblega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z dokumentagprojektowg oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej SST:

- 0 pomierzenie szerokd spoin,

- [0 sprawdzenie prawidtowo ubijania (wibrowania),

- [0 sprawdzenie prawidtoweo wypetnienia spoin,

- [0 sprawdzenie, czy przyy desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie réwrigi chodnika

Sprawdzenie réwrici nawierzchni przeprowadzanalery tata co najmniej raz na kde 150 do 300 #
utozonego chodnika i w miejscachaipliwych, jednak nie rzadziej hiraz na 50 m chodnika. Dopuszczalny gwie
pod tat 4 m nie powinien przekracd,0 cm.

6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadZanalely za pomog hiwelacji, biogc pod uwag punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziejecp 100 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w ach zatamania niwelety nie mpgrzekracza+ 3 cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorywalery szablonem z poziomic co najmniej raz na kde
150 do 300 rhchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej inico 50 m. Dopuszczalne odchylenia od
projektowanego profilu wynogz 0,3%.

119. 7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarovy jest nt (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowetki betonowe;j.

120. 8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektovs, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

121. 9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fithodnika z brukowej kostki betonowej obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania

wykonanie koryta,

ew. wykonanie warstwy ogtzapcej,

wykonanie podsypki,

utazenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
przeprowadzenie batlapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

|
O Ooooood

122. 10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczaftieralngci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
5. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do beton@agraw
6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego.

10.2. Inne dokumenty
Nie wyskpuja.
SZCZEGOLOWEJ SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -08.01.01
KRAW EZNIKI BETONOWE

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRAT

4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
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7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

123. 1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacphtecznej (SST) g wymagania ogolne dotygee budowy
parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) Midzbarku Warmaskim.

1.2. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét zwanych z ustawieniem
kraweznikow:
- betonowych wtopionych na tawie betonowej z opore
1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzajace chodniki dla pieszych, pasy daes,
wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.3.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pia.

1.4. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

124. 2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycice materiatow

Ogdblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymis
- - krawezniki betonowe,
- - piasek na podsypk do zapraw,
- - cement do podsypki i zapraw,
- - woda,
- - materialy do wykonania fawy pod krammiki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].

2.3.1.Typ w zalenosci od przeznaczenia krganik betonowych:
U - uliczny,

2.3.2.Rodzaj w zalenosci od ksztattu przekroju poprzecznego keamik betonowy:
- prostoktny sciety - rodzaj ,a”,
2.3.3.0dmiany

W zaleznosci od technologii i produkcji kragznikdw betonowych, rozedia sk odmiany:
1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4.Gatunki

12



W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkofdZzeawezniki betonowe dzieli gina:

- - gatunek 1 - G1,
- - gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia krgw#nika betonowego ulicznego (U), prositkego (b), jednowarstwowego (1) o
wymiarach 12 x 15 x 100 cm, gat. 1: Ub-1/12/15/B03-80/6775-03/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

2.4.1.Ksztalt i wymiary

Ksztalt kraveznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w tablicy 1.

Wymiary kraweznikéw betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraanikdw betonowych podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju ,a"
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b) wpusty na powierzchniach stykowych kegwikdw
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Rys. 1. Wymiarowanie kragznikdw

Tablica 1. Wymiary kragznikow betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraveznikéw, cm
kraweznika]  kraweznikal | b h c d ]
20 30 min. 3 min. 12
U a 100 max. 7 max. 15 1.0

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kegwikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h +3 +3
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2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kragznikdw betonowych powinny léybez rys, pknie¢ i ubytkdow betonu, o fakturze z formy
lub zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchnawazi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14],
nie powinny przekraczavartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia ktaikéw betonowych

Dopuszczalna wielkd
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodze
Gatunek I  Gatunek 2

Whklestas¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikdw w mm 2 3

Szczerby i uszkodzeniaograniczaicych powierzchnie gdrne

e . P niedopuszczalne
krawedzi i narazy (Scieralne), mm P

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- diugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3.Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, odmian, gatunkow i wielka.

Krawezniki betonowe naley uklada z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewnianyclhymiarach:
grubas¢ 2,5 cm, szerolki@ 5 cm, diugé¢ min. 5 cm weksza nk szeroké¢ krawgznika.

2.4.4.Beton i jego skladniki
2.4.4.1 Beton do produkcji kragznikow

Do produkcji krawznikéw naley stosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W poagku
wykonywania krawznikow dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa keanikOw powinna by wykonana z
betonu klasy B 30.

Beton wyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowasie:

- - nasikliwoscia, poniej 4%,
- - Scieralngcig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@1 4 mm,
- - mrozoodporrizia i wodoszczelngcia, zgodnie z normPN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinierg lsgmentem portlandzkim klasy niezszej niz ,32,5” wg PN-B-
19701 [10].

Przechowywanie cementu powinnoétgsgodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4 3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowywé w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentéw, gatunkéw i marek.
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2.4.4.4\Woda
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypkcementowo-piaskogvpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsygki do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert mementem portlandzkim klasy nie
mniejszej nk ,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod kraggniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, wg-BN6250 [2], ktérego skiadniki powinny odpowigda
wymaganiom punktu 2.4.4,

125. 3.SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
— - betoniarek do wytwarzania betonu i zapraaz@rzygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— -  wibratoréw pltytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

126. 4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycsce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mogby¢ przewa:one dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktada nalery na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachiden w
kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenigm aszkodzeniami w czasie transportu, a
gorna warstwa nie powinna wystatyagozasciany srodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinieressdbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieszah je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatédndczas transportu kruszywa powinny kaabezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozygta.

127.

128. 5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom fawy w planie z uwzgiinieniem w szerokmi dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.
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Wskaznik zagszczenia dna wykonanego koryta pod d¢apowinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1.Lawa betonowa

tawy betonowe zwykie w gruntach spoistych wykonsig bez szalowania, przy gruntach sypkich gale
stosowa szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonujes s szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezgmdnio w
korycie powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa zgodnie z wymaganiami PN-
B-06251 [3], przy czym naky stosowdé co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemag zalewowy.

5.4. Ustawienie kraveznikéw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kraénikow

Swiatto (odlegt@é gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno liyzgodne z ustaleniami dokumentagji
projektowe;j.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpo ustawieniu kragznika obsypana piaskiem,
zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoaa, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikéw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikbw na tawie betonowej wykonuje esi na podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grufm 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.4. Wypeinianie spoin

Spoiny kraveznikow nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny naley wypetnic zwirem, piaskiem lub
zapraws cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kkganikOw zapraw cementowo-
piaskowy stosuje s wytacznie do krawznikdw ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawalezy oczysci¢ | zmy¢ wody.

129. 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénhadania materialdbw przeznaczonych do
ustawienia krawznikdw betonowych i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodZewystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary dtugéci i glebokasci uszkodzé naley wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadndcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw pgl@rzeprowadzi z dokladnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego luBriey zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzdai®w prostych w
narazach elementéw wykonuje ¢siprzez przytaéenie ktownika do badanego nam i zmierzenia odchytek z
doktadndgcig do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostatych materialéw stosowanych przgwianiu kraveznikow betonowych powinny obejmowa
wszystkie widciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatépkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynost 2 cm. Zagszczenie podita powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw
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Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodné¢ profilu podiiznego gornej powierzchni taw z dokumentagjojektow.

Profil podtwny gérnej powierzchni tawy powinien byzgodny z projektowan niweley. Dopuszczalne
odchylenia mog wynosi £ 1 cm na kade 100 m fawy.
b) Wymiary faw.

Wymiary taw naley sprawdzt w dwdch dowolnie wybranych punktach nazd@ 100 m tawy. Tolerancje
wymiarOw wynosz:

- dla wysokdci + 10% wysokdci projektowanej,

- dla szerokéci + 10% szerokgci projektowanej.
c) Réwna¢ goérnej powierzchni taw.

Réwnas¢ gornej powierzchni fawy sprawdza girzez przytaenie w dwdch punktach, nazde 100 m fawy,
trzymetrowej taty.

Przewit pomiedzy gorry powierzchng fawy i przytlazom tatg nie maze przekracza lcm.
d) Zag:szczenie taw.

Zagzszczenie taw badacesiw dwoch przekrojach na kde 100 m. tawy zewiru lub piasku nie mag
wykazywa sladu urzdzenia zagszczajcedo.

tawy z tlucznia, badane prédbwyjecia poszczeg6lnych ziarn tlucznia, nie powinny paal na wygcie
Ziarna z tawy.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowandggrunku nie mee przekracza+ 2 cm na kade 100 m
wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kramnikow
Przy ustawianiu kragznikow naley sprawdza:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1 cm na kade
100 m ustawionego kraumika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczykmaywznika od niwelety projektowanej, ktére wynasi
1 cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

C) rownas¢ gornej powierzchni kragenikow, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach nazde 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomigdzy gorra powierzchn kraweznika i przytozons tata nie
moze przekraczal cm,

d) doktadng¢ wypetnienia spoin badaesco 10 metréw. Spoiny muszdy¢ wypetnione catkowicie na pegn
gtebokasc.

130. 7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest m (metr) ustawionego krainika betonowego.
131. 8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektows, SST i wymaganiami lktyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- - wykonanie koryta pod taw
- - wykonanie fawy,
- - wykonanie podsypki.
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132.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m krasnika betonowego obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiatéw na miejsce wbudoaani

wykonanie koryta pod taw

ew. wykonanie szalunku,

wykonanie tawy,

wykonanie podsypki,

ustawienie kragznikéw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
wypetnienie spoin kragnikéw zapraw,

ew. zalanie spoin magalewowy,

zasypanie zewtrznejsciany krav¢znika gruntem i ubicie,

przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

133. 10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykitego
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. lgfmomiaru cech geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwealo nawierzchni drogowycwir
i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaaeawierzchni drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwaltho nawierzchni drogowych.
Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci
11. PN-B32250 Materialy budowlane. Woda do betonaapraw
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betolElementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymaganbadania
15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betolementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Kraumiki i obrzeza chodnikowe
16. BN-64/8845-02 Kraezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio

10.2. Inne dokumenty

17.

17. Katalog powtarzalnych elementéw drogowyCBED), Transprojekt - Warszawa, 1979 i 1982 r.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 08.03.01

BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE
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SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

134. 1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowe] specyfikacphtécznej (SST) $ wymagania ogo6lne dotygee budowy
parkingu przy ul. Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) Midzbarku Warmaskim.

1.2. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z ustawieniem
betonowego obrza chodnikowego.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub dwustronnieagi
komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do kokagji.

1.3.2.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pia.

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.3.

135. 2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skltadowania padam SST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymis
- - obrzea odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775d1B]8],
- - zwir lub piasek do wykonania taw,
- - cement wg PN-B-19701 [7],
- - piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego obtee

- - obrzee wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodze oraz odchytek wymiarowych obrza dzieli s¢
na:
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- - gatunek1l -G1,
- - gatunek2 -G2.

Przyktad oznaczenia betonowego okezehodnikowego wysokiego (Ow) o wymiarach 8 x 3000 cm gat.

obrzeze Ow - 1/8/30/100 BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Betonowe obrzea chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1.Wymiary betonowego obrza chodnikowego

Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymgergano w tablicy 1.

SN

e RN

Rysunek 1. Ksztalt betonowego ohtraechodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzegy

Rodzaj Wymiary obrzgy, cm
obrzea 1 b h r
Ow 100 8 30 3

2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw olinze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiard Gatunek 1 Gatunek 2
! +8 +12

b, h +3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olagze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatarte;.
Krawedzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchnawgazi elementdéw nie powinny przekraézavartcci

podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Rodzaj wad i uszkodse

Dopuszczalna wielkis
wad i uszkodzee

Gatunek 1] Gatunek

Whklestas¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2 3

Szczerby
i uszkodzenia
krawedzi i narazy

ograniczajcych powierzchnie gdrne

(Scieralne)

niedopuszczalne

ograniczajcych pozostate

powierzchnie:
liczba, max

dtugasé, mm, max

gtebokas¢, mm, max

2 2
20 40
6 10
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2.4.4.Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage
wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe nalg uklad& z zastosowaniem podkiadek i przekiadek drewniangch
wymiarach co najmniej: grulé 2,5 cm, szerokg 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza ni szerokdé¢ obrzea.

2.4.5.Beton i jego skladniki
Do produkcji obrzey nalery stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
2.5. Materiaty na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadlaymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiddaB?
11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinnpa@giada& wymaganiom podanym w SST D-08.01.01
-Krawezniki betonowe” pkt 2.

136. 3.SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego gprzpomocniczego.
137. 4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po efinigciu przez
beton wytrzymatéci minimum 0,7 wytrzymatléci projektowanej.
Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatow podano w SST D81 ,Kravezniki betonowe”.
138. 5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom fawy w planie z uwzelinieniem w szerokei dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podiaze pod ustawienie obrze maze stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawa)yeéru lub
piasku, o grubgi warstwy od 3 do 5 cm po zggrczeniu. Podsygk(tawg) wykonuje s przez zasypanie koryta
zwirem lub piaskiem i zagszczenie z polewaniem wad

5.4. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawig na wykonanym podia w miejscu i zéwiattem (odlegtécia
gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokunmgnpaiojektowe;j.

Zewretrzna $ciana obrzega powinna by obsypana piaskiem,zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.
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Spoiny nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Naley wypelnic je piaskiem lub zapraywcementowo-
piaskows w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczyci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musz by¢ wypetnione
catkowicie na pehpgtebokasc.

139. 6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénhadania materiatdw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedsta@mwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzewystkpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary dtugéci i gicbokdsci uszkodzé nalezy wykona& za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadndcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw pgl@rzeprowadzi z dokladnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lungy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdedaiéw prostych w
narazach elementéw wykonuje ¢siprzez przytagenie lgtownika do badanego nam@ i zmierzenia odchytek z
doktadndcig do 1 mm.

Badania pozostatych materialtéw powinny obejméwezystkie wtdciwosci okreslone w normach podanych
dla odpowiednich materiatbw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t naly sprawdzé wykonanie:
a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkiy(faze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami
pkt 5.3,
c) ustawienia betonowego obtze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,y pdpopuszczalnych

odchyleniach:
- - linii obrzeza w planie, ktére mee wynost + 2 cm na kade 100 m dtugéri obrzeza,
- - niwelety gornej ptaszczyzny obyze, ktére mae wynosé +1 cm na kade 100 m diug&i obrzea,

- - wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metikidre powinno wykazywacatkowite wypetnienie badanej
spoiny na petp glcbokas¢.

140. 7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
141. 8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengaprojektovs, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- - wykonane koryto,
- - wykonana podsypka.
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142. 9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuije:
- - prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- - dostarczenie materiatow,
- - wykonanie koryta,
- - rozcielenie i ubicie podsypki,
- - ustawienie obrza,
- - wypelnienie spoin,
- - obsypanie zewitrznejsciany obrzea,
- - wykonanie badeai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

143. 10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2.  PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapraw
4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metoaiypiaru cech geometrycznych
5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalnenawierzchni drogowyctwir i
mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaloenawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betoftlementy nawierzchni drég, ulic,

parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymaganbadania
9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betoftlementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Kraumiki i obrzeza.

144.
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 10.06.01
PARKINGI | ZATOKI

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET

4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
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7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotyece budowy parkingu przy ul.
Wiejskiej (wjazd od ul. Nowej) w Lidzbarku Warnaskim.

1.2. Zakres rob6t obgtych OST
1.3.1.Zakres stosowania parkingéw i zatok

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeg/konania:
[0 zatok autobusowych,
[0 zatok postojowych.

1.3.2.Rodzaje nawierzchni

W niniejszej SST podano zakres robét dla ngjciej stosowanych konstrukcji nawierzchni w budowie
parkingéw i zatok.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Parking - wydzielony teren poza kogpdrogi, wyposaony w miejsca postojowe dla samochoddéw oraz w
urzadzenia dla zaspokajania potrzeb padsch.

1.4.2.Droga manewrowa - droga przejmcg ruch pojazdéw wiglzajacych na parking i wyjedzajacych z parkingu,
na ktdrej dokonuje siréwniez rozrzd pojazdéw lekkich i gzkich do miejsc postojowych.

1.4.3.Miejsca postoju samochoddwezarowych - wydzielone miejsca postoju dla pojazdéwasie do 10 Mg na
pojedynca o$ podwojry.

1.4.4.Miejsca postoju samochoddéw osobowych - wydzielomgjsta postoju dla pojazdéw, ktérych masa catkowita
nie przekracza 3,5 Mg.

1.4.5. Zatoka autobusowa - miejsce zatrzymania dla wymipagaerow, uradzone poza jezdgii przeznaczone
wytacznie dla autobuséw komunikacji zbiorowej.

1.4.6.Zatoka postojowa - miejsce w @bie korony drogi, przeznaczone na parkowanie pdjazd

1.4.7..Pozostate okitenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6In

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pwdaw SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”.

2.2. Materiaty na podsyple cementowo-piaskow

2.2.1.Piasek

Piasek na podsypkpowinien spetniawymagania wg BN-87/6774-04 [9].
2.2.2.Cement

Cement stosowany na podsypmementowo-piaskogvpowinien by cementem portlandzkim marki 25.
Cement stosowany do zalania spoin zagreementowo-piaskoyypowinien by cementem portlandzkim marki 35.
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Cement powinien odpowiadavymaganiom PN-88/B-30000 [1]. Dostarczanie i phmeywanie cementu powinno
odpowiadé wymaganiom BN-88/6731-08 [5].

2.2.3.Woda

Woda do podsypki cementowo-piaskowej powinné Jogimiany 17, zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250
(2].
2.3. Krawezniki, obrzeza, ptyty chodnikowe
2.3.1.Krawezniki

Krawezniki betonowe, stosowane przy budowie parkingdéwtok autobusowych, powinny odpowigdaymaganiom
BN-80/6775-03.01 [10] oraz BN-80/6775-03.04 [12].

2.3.2.Piyty chodnikowe i obrzea

Piyty chodnikowe betonowe, stosowane do wykonamiemdw na zatokach autobusowych oraz jakgici
piesze na parkingach, powinny odpowiagdgymaganiom BN-80/6775-03.01 [10] oraz BN-80/67 7563 [6].

Obrzeia chodnikowe z prefabrykatéow betonowych powinny awipda& wymaganiom BN-80/6775-03.01
[10] oraz BN-80/6775-03.04 [12].

2.4. Materiaty do nawierzchni parkingéw i zatok

Nawierzchnie parkingéw i zatok mg@g by wykonywane z rénych materiatldw, zgodnie z dokumentacj
projektowg i SST.

Materialy stosowane do wykonania nawierzchni z maesk mineralno-bitumicznych, jedno lub
dwuwarstwowych, powinny odpowiaédlavymaganiom wg OST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z méek mineralno-
bitumicznych wytwarzanych i wbudowywanych nagpar’.

Klinkier, ktory maze by stosowany do nawierzchni stanowisk postojowyclpa&ingach oraz do wykonania
elementéwsciekdw przy krawznikach na zatokach autobusowych, powinien odpowiasigmaganiom PN-59/S-
96019 [3] oraz BN-77/6741-02 [7].

Piyty betonowe sZeiokatne, na stanowiskach postojowych parkingéw, powiodpowiadd wymaganiom
BN-80/6775-03.01 [10] oraz BN-80/6775-03.02 [11].

Kostka kamienna nieregularna powinna odpowtasigmaganiom wg PN-58/S-96026 [4].

2.5. Materiaty do wykonania podbudowy

Materiaty stosowane do podbudowy z gruntu stabilemeego cementem powinny odpowiddaymaganiom
OST D-04.05.01 ,Podbudowa z gruntu lub kruszywdiszwanego cementem”, a do podbudowy z chudegonioe
wg OST D-04.06.01 ,Podbudowa z chudego betonu”.

Materialy stosowane do podbudowy wykonywanej z kyusm famanego lub z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie powinny odpowiada/maganiom wg OST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa
tamanego” lub OST D-04.04.01 ,Podbudowa z kruszyaturalnego”.

2.6. Materiaty do rob6t wykonczeniowych

Materialy do umacniania skarp i rowdw przy wykonyia parkingbw i zatok, powinny odpowiatla
wymaganiom wg OST 06.01.01 ,Umocnienie skarp i rawiizez humusowanie, obsianie, darniowanie”.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje uniesie pobocza pospéina zatoce autobusowej, to
kruszywo uyte do wykonania umocnienia powinno odpowiadgmaganiom wg BN-66/6774-01 [8].

2.7. Materialy do wykonania odwodnienia

Jeili w dokumentacji projektowej przewidziano wykonanelementéw odwodnienia powierzchniowego i
wgtebnego na budowanych parkingach lub zatokach, tal@h kanalizacja deszczowdgcieki z elementow
prefabrykowanych uktadanych na skarpaglieki z elementéw prefabrykowanych (korytek betogoly uktadanych
w rowach, drenéw do odwodnienia wighego itp., to materialy lub prefabrykatyyte do wykonania odwodnienia
powinny odpowiadéwymaganiom:

- [0 dla kanalizacji deszczowej, wg OST D-03.02Kanalizacja deszczowa”,
- [0 dlasciekéw z elementéw prefabrykowanych uktadanychkasasach lub w rowach, wg OST D-06.01.03
L,Jumocnienie rowow kciekéw brukowcem lub elementami prefabrykowanymi”,

- [0 dladrenéw do odwodnienia wghego, wg OST D-03.03.01 g&zki podhwne”.
2.8. Materialy do oznakowania poziomego i pionowego

Jezeli w dokumentaciji projektowej lub SST przewidziampkonanie oznakowania poziomego i pionowego na
parkingach, to materiatyzyte do wykonania tych rob4t powinny odpowiddeymaganiom:
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[0 dla oznakowania poziomego, wg OST D-07.0]@4nakowanie poziome”,
[0 dla oznakowania pionowego, wg OST D-07.02@4nakowanie pionowe”.

2.9. Sktadowanie materiatéw

Skladowanie materiatldw stosowanych do wykonanikipgéw i zatok powinno odpowiadavymaganiom
odpowiednich SST.

3. SPRZET

Wymagania ogoélne dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
Do wykonania parkingéw i zatok nale stosowd ten rodzaj sprgu, ktéry zostat podany w odpowiednich
SST.

4. TRANSPORT

Wymagania ogolne dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlne”.
Transport materialtdbw stosowanych do wykonania padv i zatok powinien odpowiadavymaganiom
odpowiednich SST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogoéline”.
5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze - odtworzenie trasy, ustiei drzew i krzewow, zdgie warstwy humusu oraz inne
elementy rob6t przygotowawczych, ktére mogystpi¢ przy budowie parkingdw i zatok, nale wykonywa
zgodnie z wymaganiami podanymi w OST D-01.00.00h#&g przygotowawcze”.

5.3. Roboty ziemne

Roboty ziemne w wykopach nale wykonywa zgodnie z wymaganiami podanymi w SST D-02.01.01
~Wykonanie wykopéw w gruntach | - V kat.”.

Roboty ziemne w nasypach nalewykonywa zgodnie z wymaganiami podanymi w SST D-02.03.01
~Wykonanie nasypéw”.

5.4. Podtae

Podtaze pod wykonanie konstrukcji nawierzchni parkingéwaitok powinno b§ przygotowane zgodnie z
wymaganiami podanymi w SST D-04.01.01 ,Koryto wragrofilowaniem i zagszczaniem podi@”.

5.5. Podsypka cementowo-piaskowa

Przy wykonywaniu parkingéw i zatok, podsypka ceroemt-piaskowa mze by stosowana pod utenie
nawierzchni z kostki kamiennej, klinkieru, ptyt bebwych oraz pod ustawienie kramikéw betonowych na tawie
betonowej z oporem. Zastosowanie podsypki i jejbgééi powinny by zgodne z dokumentacjprojektowva.
Wytrzymatai¢ nasciskanie podsypki cementowo-piaskowej po 7 dniadtbek walcowych dérednicy 8 cm powinna
wynosk co najmniej 10 MPa, a po 28 dniach 14 MPa.

Mieszanie podsypki powinnoesodbywa w betoniarkach.

Piasek, cement i woda powinny odpowi@&ea/maganiom wg punktu 2.3.

Podsypka powinna léyrozcielona i wyréwnana do profilu zgodnie z dokumejigrojektows.

5.6. Krawezniki, obrzeza i chodniki

Ustawienie krawznikow i obrzery oraz utgenie ptyt chodnikowych powinno byzgodne z dokumentacj
projektows, SST, wskazaniami iyniera oraz wymaganiami wg odpowiednich OST:
0 D-08.01.01 ,Krawzniki betonowe”,
[0 D-08.03.01,Obrzea betonowe”,

5.7. Odwodnienie

Jezeli w dokumentacji projektowej lub SST przewidziawgkonanie elementéw odwodnienia przy budowie
parkingéw i zatok, to w za@oici od rodzaju ich wyspowania warunki wykonania powinny d&yzgodne z
poszczegolnymi ogélnymi specyfikacjami wedtug SS0300.00 ,0dwodnienie korpusu drogowego”.

Odwodnienie parkingéw i zatok powinnodwykonane zgodnie z poszczegdlnymi og6lnymi sp&eygfami
SST D-03.00.00 ,,O0dwodnienie korpusu drogowego”.
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5.8. Wykonanie podbudowy

Koryto wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@ przeznaczonego do ukmia konstrukcji nawierzchni
parkingéw i zatok, natey wykonywa wg OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniemadgszczaniem podi@”.
Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznigimignione w punkcie 2.6 niniejszej
specyfikacji technicznej, nalg wykonywa zgodnie z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.08dfRudowa z
kruszywa tamanego”.
Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnyaieli jest to przewidziane w dokumentacji projektowej
lub SST, nalgy wykonywa zgodnie z OST D-04.03.01 ,,0czyszczenie i skrogiemarstw konstrukcyjnych”.

5.9. Wykonanie nawierzchni

Nawierzchnie stosowane na parkingach i zatokachimpowby wykonywane zgodnie z wymaganiami
podanymi w poszczegélnych SST:
- 0 nawierzchnia z mieszanek mineralno-bitumicimy wedtug OST D-05.03.05 ,Nawierzchnie z
mieszanek mineralno-bitumicznych wytwarzanych i ddarywanych na gaco”,

5.10. Roboty wykaiczeniowe

Umocnienie skarp parkingdbw i zatok przez humusowjamibsianie i ewentualnie darniowanie, ngle
wykonywat zgodnie z SST D-06.01.01 ,Umocnienie skarp i rowdraez humusowanie, obsianie, darniowanie”.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje inmeocnienia skarp i rowdéw, np. brukowcem |ub
elementami prefabrykowanymi, to roboty te nglevykonywa wedtug odpowiednich SST D-06.01.03 ,Umocnienie
rowow i sciekdw brukowcem lub elementami prefabrykowanymi”.

5.11. Oznakowanie poziome i pionowe

Oznakowanie poziome i pionowesljgest przewidziane w dokumentacji projektowejwiono by wykonane
zgodnie z dokumentagjprojektova i odpowiednimi OST: D-07.01.01 ,Oznakowanie poz&im D-07.02.01
»,0znakowanie pionowe”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Sprawdzenie prawidtowdci robét przygotowawczych

Kontrola jakdci robét przygotowawczych polega na sprawdzeniwzgbdndci z:
a) dokumentagjprojektows - na podstawie ogiizin i pomiarow,
b) wymaganiami podanymi w OST D-01.00.00 ,Robptgygotowawcze”.

6.2. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania robot ziemnych

Kontrola jakdci robot ziemnych polega na sprawdzeniu ich zgédm
a) dokumentagjprojektows - na podstawie oglizin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w OST D-02.01.01 ,Wykoiea wykopéw w gruntach | - V kat.” i OST D-
02.03.01"Wykonanie nasypow”.

6.3. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania podtaza

Rodzaj gruntu podia naley okresli¢ na podstawie baddaboratoryjnych.
Kontrola jakdci przygotowania podia polega na sprawdzeniu zgoécioz wymaganiami podanymi w
dokumentacji projektowej oraz w OST D-04.01.01 ,iorwraz z profilowaniem i zagzczaniem podi@”.

6.4. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania podsypki

Kontrola jakdci utozonej podsypki cementowo-piaskowej polega na spramidzzgodnéci z:
a) dokumentagjprojektowg w zakresie grubii i wyrdwnania do wymaganego profilu - na podsewgkdzin i
pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w p. 5.5 niniejszej O%Tzakresie wytrzymakei nasciskanie.

6.5. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania kraweznikdw, obrzezy i chodnikoéw

Kontrola jakdci wykonania krawznikdw, obrzey i chodnikéw polega na sprawdzeniu zgogna:
a) dokumentagjprojektows - na podstawie ogiizin i pomiarow,
b) wymaganiami podanymi wg odpowiednich OST:
0 D-08.01.01 ,Krawzniki betonowe”,
0 D-08.02.01 ,Chodniki z ptyt betonowych”,
[0 D-08.03.01,Obrzea betonowe”.
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6.6. Sprawdzenie wykonania odwodnienia

Kontrola wykonania odwodnienia polega na sprawdzegodndci z:
a) dokumentagjprojektovs - na podstawie oglizin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w odpowiednich OST DA0300 ,,Odwodnienie korpusu drogowego”.

6.7. Sprawdzenie wykonania podbudowy

Kontrola jakaci wykonania podbudowy polega na sprawdzeniu zggmzo
a) dokumentagjprojektovs w zakresie rodzaju, grubd, szerokéci i spadkéw poprzecznych - na podstawie
ogledzin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi wg odpowiednich OST:
- 0 dla podbudowy z gruntu lub kruszywa stabikanego cementem wg OST D-04.05.01 ,Podbudowa z
gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem”,

- [0 dla podbudowy z chudego betonu wg OST D-Q8®gPodbudowa z chudego betonu”,

- 0 dla podbudéw z kruszyw stabilizowanych medaterie wg OST D-04.04.01 ,Podbudowa z kruszywa
naturalnego” oraz OST D-04.04.02 ,Podbudowa z knwsziamanego”.

Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnychenasprawdzt zgodnie z wymaganiami zawartymi w
OST D-04.03.01 ,,0czyszczenie i skropienie warstwskoukcyjnych”.

6.8. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Kontrola jakaéci wykonania nawierzchni polega na sprawdzeniu ngéd z:
a) dokumentagjprojektows w zakresie grubimi konstrukcji, szerokai, rzednych wysokéciowych i spadkow
poprzecznych,
b) wymaganiami podanymi w odpowiednich OST:
0 dla nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumich, wedlug OST D-05.03.05 ,Nawierzchnie z miesta
mineralno-bitumicznych wytwarzanych i wbudowywanyehgogco”,
[0 dla nawierzchni klinkierowych, wg OST D-05.03 ,Nawierzchnie klinkierowe”,
[0 dla nawierzchni z kostki kamiennej nieregoé&y wg OST D-05.03.01 ,Nawierzchnie kostkowe”,
[0 dla nawierzchni z ptyt betonowych, wg OST B@B.03 ,Nawierzchnie z ptyt kamienno-betonowych”.

6.9. Sprawdzenie wykonania robét wykaczeniowych

Kontrola jakdci wykonania robot wykaczeniowych polega na sprawdzeniu ich zgddna dokumentagj
projektows na podstawie ogllizin i pomiaréw oraz zgod&o z wymaganiami wg odpowiednich OST D-06.00.00
»Roboty wykaiczeniowe”.

6.10. Sprawdzenie wykonania oznakowania poziomeg@ionowego

Kontrola wykonania oznakowania poziomego i pionosveglega na sprawdzeniu zgodcioz dokumentagj
projektova na podstawie ogtizin i pomiaréw oraz zgoddo z wymaganiami wg OST D-07.01.01 ,Oznakowanie
poziome” i OST D-07.02.01 ,,Oznakowanie pionowe”.

6.11. Ocena wynikéw bada

Wszystkie materiaty mugzpetnid wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy robét, ktére wykazugdstpstwa od postanowieOST, powinny b§ doprowadzone na
koszt Wykonawcy do stanu zgodeo z OST, a po przeprowadzeniu badapomiaréw mog byé ponownie
przedstawione do akceptacjiimiera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarove jest nf (metr kwadratowy) nawierzchni parkingu lub zatoki podstawie dokumentacji
projektowej i pomiaru w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty obgte niniejsz specyfikacy podlegay:

odbiorowi rob6t zanikgych i ulegagcych zakryciu, ktéry powinien léydokonany po:
odtworzeniu trasy i punktéw wysalabowych,

zdgciu warstwy humusu lub darniny,

wykonaniu rob6t ziemnych,

wykonaniu robét odwodnieniowych,

wykonaniu koryta pod konstrukapjawierzchni i zagszczeniu podiza,
odbiorowi kacowemu,

SooDoooOg
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c)

odbiorowi ostatecznemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platng¢ za nt (metr kwadratowy) nawierzchni parkingu lub zatokiezy przyjmowa zgodnie z obmiarem i

oceny jakosci robot.
Cena wykonania robot obejmuje:

dostarczenie na teren budowy potrzebnych niakiey,

wykonanie koryta i utenie podbudowy, ewentualnie wykonanie podsypki,

wykonanie robét wykizeniowych i ewentualnie oznakowania poziomeg@npwego,

przeprowadzenie pomiaréw i bad#aboratoryjnych zgodnie z dokumentagprojektova i specyfikacy

[0 prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

0

[0 wykonanie rob6t ziemnych i odwodnieniowych,
U

[0 wykonanie krageznikow, obrzey i chodnikéw,

[0 wykonanie nawierzchni,

0

0

techniczna.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-88/B-30000
2. PN-88/B-32250
3. PN-59/S-96019
4. PN-58/S-96026
5. BN-88/6731-08
6. BN-80/6775.03.03
7. BN-77/6741-02
8. BN-66/6774-01
9. BN-87/6774-04
10. BN-80/6775-03.01
11. BN-80/6775-03.02
12. BN-80/6775-03.04

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZAET

Cement portlandzki
Materiaty budowlane. Woda do bétonzapraw

Drogi samochodowe. Nawierzchniekidrowe. Wymagania techniczne i

warunki odbioru

Drogi samochodowe. Nawierzchniekastki kamiennej nieregularnej.
Wymagania techniczne i badania przy odbiorze

Cement. Transport i przechowywanie

Prefabrykaty budowlane z betolilementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Piyty chodnikowe

Klinkier drogowy

Kruszywa naturalne do nawierzclinbgowych i kolejowych. Zwir i
pospotka

Kruszywo mineralne. Kruszywo nale do nawierzchni drogowych.

Piasek

Prefabrykaty budowlane z betollementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wsp6lne wymaganbadania

Prefabrykaty budowlane z betofilementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Piyty drogowe

Prefabrykaty budowlane z betofilementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Kraydmiki i obrzeza.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

S -02.00.00

BUDOWA KANALIZACJI DESZCZOWEJ

SPIS TRESCI
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4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacgihtécznej § wymagania dotyere wykonania |
odbioru robét zwgzanych z wykonaniem ,Budowy kanalizacji deszczowalfl projektowanego parkingu przy ul.
Wiejskiej w Lidzbarku Warnfiskim.

Niniejsza specyfikacja jest zestawieniem wymagechnicznych, jakie winien spetnWykonawca przy realizaciji
kontraktu na przedmiotayvbudowe. Specyfikagi nalezy rozpatrywa tgcznie z rysunkami, kosztorysem, innymi

dokumentami opisggymi inwestycg
i stanowi integralg cze$¢ dokumentéw kontraktowych. Wszelkie rozw@ania techniczne zwizane z prawidtow
realizacy budowy i przekazaniem obiektu Inwestorowi a nie  wade

w dokumentacji winne Wy wykonane zgodnie z obosdujacymi w  budownictwie normami

i sztulg budowlan. Roboty nie ujte w dokumentacji, a wynikgge z technologii budowy, zastosowania materiatow
lub montau urzdzer winny by uwzgkdnione w kosztorysie ofertowym Wykonawcy. Brak iiszczegoélnienia w
dokumentacji nie jest podstawlo roszczg finansowych Wykonawcy w stosunku do Inwestora Bilra Projektow.
Dodatkowe wyjdnienia zwjzane z realizagj przedsgwziecia biuro projektdw mze sporzdzic na podstawie
odrebnej umowy z Wykonawgcw postaci rysunkéw roboczych i nadzoréw technicinw trakcie trwania realizacji
inwestycji. Zmiany w przytych rozwizaniach technicznych lub zastosowanych materiatanisz zosta
zatwierdzone przez projektanta. Ewentualne zmiaolodane bez w/w uzgodiiemog stanowé podstaw do
wstrzymania budowy na wniosek Biura Projektow. Wykeca jest catkowicie odpowiedzialny za sprawdzenie
zakresu prac, ikei materialow i urzdzen zgodnie z dokumentacjna etapie przetargu. W razie wgEenia
niezgodnéci opisu technicznego z dokumentacysunkovws Wykonawca powinien zwré€isic pisemnie do biura
projektow celem wyjgnienia rozbienosci. Zasada powissza obowjzuje przy wyjdnianiu wszelkich wtpliwosci
zwigzanych z niniejsgdokumentagj. Nalezy przestrzeganarzuconych wymiaréw liniowych. w €gtochowie”.
UWAGA:

Wszystkie specyfikacje wdzeh i rysunki szczegotowe proponowane przez Wykoratmly zatwierdzane przez
Inwestora lub Biuro Projektéw. W przypadku stosoiagakichkolwiek rozwizan systemowych nakgy przy wycenie
uwzgkdni¢ wszystkie elementy danego systemu n¢elple do zrealizowania cait prac. Niezalgnie od stopnia
doktadndci

i precyzji dokumentéw otrzymanych od Inwestora,imigfacej ustug do wykonania, Wykonawca zobaaany jest
do uzyskania dobrego rezultatu lkowego. W zwizku z tym wykonanie prac budowlanych musi zapéwni
utrzymanie zatgonych parametrow. Specyfikacje i opisy uweriyliajg standard minimalny dla materiatow i instalacji,
niezledny do widciwego funkcjonowania projektowanego obiektu. Wykana mae zaproponowa alternatywne
rozwigzania pod warunkiem zachowania minimalnego wymagangandardu — do akceptacji przez Inwestora.
Rysunki i czé¢ opisowa g dokumentami wzajemniegsuzupetniagcymi. Wszystkie elementy ¢te w specyfikacji
(opisie), a nie yite na rysunkach lub ¢t na rysunkach a nieetg w specyfikacji winne hiytraktowane tak jakby
byly ujete w obu. W przypadku rozhkirosci w jakimkolwiek z elementéw dokumentacji natezgtostc projektantowi,
ktéry zobowizany kxdzie do pisemnego rozstrzygoia problemu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji dieicznej

Niniejsza specyfikacja stanowi ez Dokumentow Przetargowych, Kontraktowych
i nalezy ja stosowa w zleceniu i wykonaniu robét opisanych w podpuektil tj. ,Budowy kanalizacji deszczowej”
dla projektowanego parkingu przy ul. Wiejskiej wdkbarku Warmiskim.

1.3. Zakres robo6t obgtych specyfikacja

Roboty, ktérych  dotyczy  specyfikacja, obejmuje wakie czynnéci umailiwiajace
i majgce na celu wykonanie kanalizacji deszczowej. Naziejspecyfikacja techniczna zwéna jest z wykonaniem
niej wymienionych robét:
a) prowadzenie wykopow
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b) zabezpieczenie wykopéw

c) montau rurocggdw w gruncie.
d) monta studzienek kanalizacyjnych
e) proby szczelriei kanalizacji

f) roboty ziemne (zasyp wykopow)
1. MATERIALY
1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Do wykonania mog by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagramich. Wszystkie materiatyzyte do
wybudowania kanalizacji deszczowej ,maspetnid wymagania norm, posiaélaktualne certyfikaty, @viadczenia
dopuszczenia lub inne dokumentwiadczice o ich maliwosci zastosowania do wykonania kanalizacji. Ustalenia
zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuj

0) wymagania wykonawcze

h) wymagania materiatowe
i) technologé montau
) sprzt

K) transport
|) nadzér i odbiory

2. Materialy do wykonania inwestycji

1. Zrodio uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonylth
rob6t Wykonawca przedstawi szczegoétowe informagtyakace proponowanegérodta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatow

i odpowiednie swiadectwa bada laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia PrZespektora Nadzoru
Zatwierdzenie partii (g&ci) materialu z danegeérddia nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobamany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniage
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédta

w sposOb cigly spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie ¢mst Robét. Przewidziano
zagospodarowanie urobku na terenie inwestycji.

2. Rury
W celu wykonania kanalizacji deszczowej rglezy¢ rur PVC klasy SN8 SDR34.
3. Studnie kanalizacyjne

Wykonawca zastosuje studzienki zgodnie z dokum@ntachniczg. W projekcie przewidziano zastosowanie studni
betonowych dsrednicach @1200. Na studzienkach pgleamontowd pierscienie zelbetowe odeizajace zgodnie z
ich éredni@. Studzienki naley wyposay¢ we wiazyzeliwne typu cgzkiego kalsy D400.

Betonu i zaprawa stosowane przy mantatudzienki przy monga studzienek powinien odpowiadawymogom PN-
EN-206 i PN-B-14501

4, Przechowywanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerdo czasu, gdyeda one potrzebne do Robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty 0Oja SW jakasé

i whasciwos¢ do Rob6t i byly dospne do kontroli przez hyniera. Miejsca czasowego skltadowaniadd
zlokalizowane w olztbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych

Z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zommwanych przez Wykonawc

5. Wariantowe stosowanie materiatow
Jelli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigunozliwo$¢é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspekto swoim zamiarze, co najmniej trzy tygodnie drze

uzyciem materiatu, albo w okresie dhzym, j&li bedzie to wymagane dla batigrowadzonych przez igniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ p&niej zmieniany bez zgody Inspektora.
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A)  SPRZET

Wykonawcza przyspujac do wykonania kanalizacji deszczowe] zolgmeiny jest do zywanie jedynie takiego
sprztu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu nieofg wykonywanych rob6t, zaréwno w miejscu tych robot,
jak tez przy wykonywaniu pomocniczych oraz w czasie tramsp zatadunku i wytadunku materiatow.

Wykonawca przyspujac do wykonania prac powinien wykaza sie mozliwoscia  korzystania

Z nastpujacego spretu:

a) koparki kotowych lub gsienicowych o V=0,4th

b) spycharek kotowych lubagienicowych

c) samochéd samowytadowczy 5-10t

d) samochdd skrzyniowy

e) zurawi budowlanych samochodowych — margéudni

B) TRANSPORT | SKEADOWANIE

4.1 Transport

Materiaty do  wykonania  kanalizacji  deszczowej wpgle transportow& w  caldgci lub
w czeéciach umaliwiaj acy fatwy monta w miejscu przeznaczenia. Rury mydsc¢ transportowane samochodami o

odpowiedniej dugsci. Ksztattki naley przewozé
w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportugtpdunku rur i ksztattek nale unika® ich zanieczyszczenia.
Transport ksztaltek, uszczelek itp. powinien odbywa sie samochodami

z zamkngtg skrzynig fadunkowa w sposOb zabezpieargj je przed przemieszczaniem. Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie np. przektadekowliz drewna, gumy, paséw lub innych odpowiednictematow

4.2 Transport rur

Rury mog@ by¢ przewaone dowolnymsérodkiem transportu w sposéb zabezpiegzajje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawcza zapewni przewéz rur w popoziomej. Przy wielowarstwowym uktadaniu rurrga
warstwa nie mge przewysza scianek transportu

0 wiecej niz 1/3 srednicy wyrobu. Pierwsz warstwe rur naley uktada& na podktadach drewnianych, natomiast
nastpne warstwy natey przektadd materiatem o grubei 2-4 cm po ugnieceniu.

4.3 Transport armatury

Dostarczop na budow armatue nalezy uprzednio sprawdéi na szczeln&. Armatue nalezy skladowaé w
magazynach zamkgtiych.

4.4 Transport kregow i separatora

Kregi betonowe studni oraz separator mbgc przewaone dowolnymsrodkiem transportu w sposéb zabezpieczony
przed przesugnciem i uszkodzeniem.

4.5 Transport wlazow

Wiazy mog by¢ przewaone dowolnymsérodkiem transportu w sposéb zabezpieczony przeésprgciem i
uszkodzeniem.

4.6 Transport kruszywa

Kruszywo naley przewozé samochodem skrzyniowym, w sposOb zabezpiecyaje przed zanieczyszczeniem i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.7 Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i jego przechowywanie powinndgodne z BN-88/6731-08.

4.8 Transport izolacji

Materiaty przeznaczone do wykonania izolacji antgkgjnej powinny by przewaone krytymisrodkami transportu
w sposob zabezpieczay je przed zawilgoceniem, zanieczyszczeniem izzaisniem.
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4.9 Sktadowanie

Dostarczon na budow armatug i urzadzenia nalgy sktadowa& w magazynach zamkgych. Urzdzenia powinny
by¢ dostarczane w oryginalnych opakowaniach produceAtanatug, faczniki, ksztattki naley przewozt w
magazynach lub zamkitych pomieszczeniach

w odpowiednich pojemnikach.

C) WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzgbdnie z kontraktem, dokumentacjprojektowy,
specyfikacjami technicznymi, poleceniami nadzoruvdstorskiego. Wykonawca ponosi odpowiedzi&naa
dokladne wytyczenie tras oraz miejsc montowaniaystkich elementéw robét zgodnie z danymi dlaaymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi nasnpe przez Inspektora. Nagstwa jakiegokolwiek kgdu
spowodowanego przez Wykonaywy wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostaiesli wymaga tego lgdzie Inspektora,
poprawione przez wykonawma wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdtuglznaczenia wysokgi przez
Inspektora nie zwalnia wykonawcy od odpowiedziatiaa ich doktadng.
Decyzje Inspektora dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementolot kzda oparte na wymaganiach
sformutowanych w Kontrakcie, w Dokumentaciji Profeie]
i w ST, take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu dechzgipektor uwzgldni wyniki bada materiatéw i
Rob6t, rozrzuty normalnie wygiujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswiadczenie z przeszoi
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvagie na rozwazan kwestk.

Polecenia Inspektoragtls wykonywane nie piniej niz w czasie w niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonaweg, pod grdba zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tytodunosi wykonawca.

5.2 Robot przygotowawcze

Wykonawca opracuje i przedstawi do akceptacji hamwgoam i metodyk robot uwzgédniajgc wszystkie warunki, w
jakich bkgdzie wykonywania kanalizacja deszczowa. Uprawnigepdeta dokona wytyczenia trasy sieci i trwale
oznaczy je w terenie za pompo&otkéw osiowych, kotkodwswiadkéw i kotkéw krawgdziowych. W miejscach
dostpnych, ale nie natanych na zniszczenie powinny dystalone repety robocze nawéane do sieci pestwowe.

W przypadku niedostatecznej dt reperéw statych, Wykonawca wybuduje repety tyastave (z rgdnymi
sprawdzonymi przez stby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw praekerownikowi Projektu.

5.3 Robot ziemne

Wykopy naley prowadzé jako wykopy otwarte, obudowane. Metody wykonywaniab6t (ecznie Ilub
mechanicznie), powinny By dostosowane do gdokadsci wykopu, lokalizacji uzbrojenia w terenie, ¢gbkasci

wykopu, danych geologicznych oraz posiadanego¢tpraVykop dla rury kanalizacyjnych naie prowadzé ze
sredni szerokdcig ok. 1,1-1,5m,

a w przypadku studni to ok. 2-3,0m iehbkasci do ok. 2,0-3,0m. Wykopy asuwarunkowane zevgtrznymi

wymiarami rur i studzienek oraz istrdeymi warunkami gruntowo-wodnymi.

Ewentualne szalowankgian naley prowadzé w miar pogkbiania wykopu. Wydobyty grunt z wykopu (pod pat#o

i obsyble) nalery wykorzyst& do do podbudowy konstrukcji parkingu. Dno wykomwmno by wykonane réwne i
ze spadkiem przewidzianym w
projekcie. Kanat nalsy uktada w wykopie na 20cm podsypce piasku a ¢@asie powinien by obsypany 30 cm

warstwg obsybk.

W przypadku opadéw atmosferycznych lub ewentualmegaywu wod gruntowych nie wystpi¢ okresowe zalanie

wykopu. W zwizku z powyszym wykonawca powinien uwzginic w wycenie prac ewentualny koszt wykonania na

whlasny koszt projektu odpompowania wéd z wykopu,kenanie pompowania wody z wykopu, oraz koszt

wywiezienia odpompowanej wody poza teren Inwestyyjidczas prowadzeniabbkich wykopéw wykonawca musi

zapewnd odwodnienie wykopu we whasnym zakresie

i dostosowanym do istnigych warunkéw wodno-gruntowych.

Wszelkie prace prowadzone w okolicach skmyan z istniepca infrastruktug w gruncie nalgy wykona rgcznie pod
nadzorem wtodarza sieci.

5.4 Przygotowanie podtaa

Rury naley uklad& w starannie wyrbwnanej i zeggczonej podsypce piaskowej gr. 20cm. Obsyioky na dtugéci
calego wykopu naly wykona& warstwg piasku o gr 30cm nad rurObsybk nalezy wykonywa materiatem, ktéry
umazliwi dobre zagszczenie. Cakg zag:$ci¢c mechanicznie do uzyskania stopniaggagzenia 1s=98%.

Zgodnie z opracowaniem projektem drogowym zaprojekino wykonanie nowej konstrukcji podéopod parking.
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5.5 Uktadanie rur

Roboty naley wykonywa zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonywania ibamu sieci kanalizacyjnej” oraz
wytycznymi producenta. Caé kanalizacji naley uklad& na odpowiedni przygotowanym podig ze spadkiem
okreslonym w projekcie. Montarur zgodnie z instrukgjproducenta. Uktadane rury powinnyc¢bynieruchomione
przez obsypanie piaskiefrednim i grubym, aby rura nie zmienita przy mawnt@asgpnych rur.

5.6 Montaz studzienek i separatora

Wykonawca zamontuje studnie betowe i separatotavgeh prefabrykatéw. Studnie ztazowe (grzeniowe) @1200
zostam wyposaone w stopnie zlazowe wg. niniejszej specyfikadjinety wykonawca uksztaltuje zgodnie z
kierunkiem przeptywudciekdédw deszczowych. Izolacgtudzienek Wykonawca wykona zgodnie z ST.

5.7 Préby szczelngi

Przewody kanalizacji winny Iy poddane prébie szczekwd na szczeln&® w celu zabezpieczenia przed
przesiadaniensciekéw do gruntu. Prébszczelnéci nalezy wykon& zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 1610.
Proba szczelrii na przesikanie sciekéw do gruntu polega na napetnieniu przewodwkaacyjnego wodl tacznie
ze studzienkami. Po agnieciu stanu w studzience poziomu zwierciadta wodywys. 0,5m nad gégkrawedz
otworu wylotowego rury, przewéd z wednaley pozostawd na okres 1 godziny. Po uplywie
czasu 1 godziny nie powinno bybytku wody, a na ztzach nie powinno wygbowa wykroplenie wody.
Niedopuszczalne jest dolewanie wody w czasie travanbby.

5.8 Izolacje

Elementy betonowezelbetowe uayte do budowy kanalizacji natg zabezpieczy przed korozj, zgodnie z zasadami
zawartymi w ,Instrukcji zabezpieczenia przed kogogpnstrukcji betonowych” opracowanej przez Instyfgchniki
Budowlanej w 1986r. Zabezpieczenie polega na paeigic ich zewstrznej i wewrtrznej powierzchni warsty
izolacyjrg asfaltowa, posiadaga aproba¢ techniczm, wydarmy przez uprawnione jednostki. Studzienki ogle
zabezpiecz§ przez posmarowanie na zeytnz izolacp bitumiczry.

5.9 Zasypywanie wykopow

Zasyple nalezy wykona po pozytywnej probie szczelém. Wykonawca wykona zasypkgodnie z wymaganiami
normy PN-EN 1610 oraz akceptacj Kierownika Budowy

i Inspektora Nadzoru, obsypgj piaskiem grubym i $rednimi  warstwami grukdmi  20cm

i jednoczénie zagszczagc go z jednoczesnym usuwaniem szalunkéian wykopu.

D) KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakdci rob6t zwhzanych z wykonaniem kanalizacji, powinnatlprzeprowadzana w czasie wszystkich faz
robot zgodnie z wymaganiami Polskich Norm

i ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robéudowlano montmwych”. Kazda dostarczona partia
materialéw, powinna kiyzaopatrzona wwiadectwo kontroli producenta. Wyniki przeprowadyom bada nalezy
uzn& za dodatnie, jeli wszystkie wymagania dla danej fazy robét zgstgetnione. Jdi ktérekolwiek z wymaga

nie zostalo spetnione, naledary faz rob6t uzna za nie zgods z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek
badanie przeprowadzponownie.

E)  ODBIOR ROBOT

Odbiér  robdt polegaty na  odbiorze  kanalizacji deszczowej ungle wykona&  zgodnie

z wymaganiami Polskich. Odbiér Robét zanikgich 1 ulegajcych zakryciu bdzie dokonany
w czasie umdiwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwania ogoélnego pagiu robét.
Odbioru Robét dokonuje kynier. Gotowd¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem deeBaika
Budowy jednoczesnym powiadomienieniyniera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak
niz w ciggu trzech dni od daty zgtoszenia wpisem do DziemrBkidowy i powiadomienia o tym fakciezymiera.
Jakdci

i ilo$¢ Robét ulegajcych zakryciu ocenia ktynier na podstawie dokumentow zawiecgich komplet wynikow bada
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pogiar konfrontacji z DokumentagjProjektov, ST i uprzednimi
ustaleniami.
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7.1 Ogolne zasady wykonania robét

Odbiér Robét zanikggych i ulegajcych zakryciu polegaj
a) wykonaniu podtga i podsypki

b) roboty montaowe zwizane z potgeniem rurocigow
C) szczelnéé instalaci

d) zabezpieczenie antykorozyjne

e) wykonanie izolacji

Odbiér robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfnpos¢pu robdt. Odbioru Robét dokonuje zimier.
Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebaika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Iayniera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak ni w ciggu trzech dni
od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i polemienia o tym fakcie hyniera. Jakeéci

i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fiynier na podstawie dokumentéw zawieggich komplet wynikéw bada
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pogiar konfrontacji z DokumentagjProjektov, ST i uprzednimi
ustaleniami.

7.2 Odbior czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci Robot. Odbioru agciowego Robdt wykonuje
siec w/g zasad jak przy odbiorze ostatecznym Rob6t. i@@dbRob6t dokonuje Inspektor Nadzoru. Odbiorowi
czesciowemu podlegajte elementy instalacji, ktére zanikay wyniku pos¢powania robét, dotyczy to przewodow
instalacji podlegajcych do zabudowy lub zasypania gruntem. Odbiéégawy polega na sprawdzeniu zgodeoioz
projektem, ayciu wiasciwych materiatow, prawidlowdzi zamocowa, szczelnéci urzadzeh oraz zgodnéci z innymi
wymaganiami. Z odbioréw redzyoperacyjnych i przégiowych naley spis& protokoly potwierdzajce jakaé
wykonania oraz przydatdérobdt i elementéw do prawidtowego maiia

7.3 Koncowy odbior robot

Odbiér kacowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykosma  Robot

w odniesieniu do ich ikxi, jakdsci i wartdsci. Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonagvc wpisem do Dziennika Budowy

z bezzwtocznym powiadomieniem ndrpie o tym fakcie Iayniera.

Odbiér ostateczny Robét nast w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowychiczac od dania
potwierdzenia przez hyniera zakéczenia Robét i przgcia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 7.4. Odbio
ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zaapaego w obecn@i Inzyniera i Wykonawcy. Komisja
odbierajca roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafiai
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiovykonania Robét z Dokumentadprojektove i ST.

W toku odbioru ostatecznego Rob6t komisja zapozaa sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw Robo6t
zanikapcych i ulegagcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ratzdipetniagcych i Robot poprawkowych.
W przypadkach nie wykonania wyznaczonych Rob6t awgowych komisja przerwie swoje czyrigoi ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjge jaka¢ wykonywanych Robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokument&ecpjektowy i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésgo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszom
wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

Przy odbiorze kacowym naley sprawdzi:

1) zgodndgé wykonania z dokumentacja projektpw oraz ewentualnymi zapisami
w dzienniku budowy dotyezych zmian i odgpstw od dokumentacji projektowej

2) protokoty z odbiorow cgciowych i realizagj postanowié dotyczce usungcia usterek

3) aktualngci dokumentacji projektowej (czy przeprowadzono yeskie zmiany

i uzupetnienia) protokoty badaszczelnéci kanalizaciji
7.4 Koncowy odbior robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggm Robot jest protokét odbioru ostatecznegotrobo

sporadzony w/g wzoru ustalonego przez Zamawgago. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zojzamy
przygotowa nastpujace dokumenty:

a) Dokumentagj Projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkowdl|ijeostata sporgdzona w
trakcie realizacji Kontraktu.
b) Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraldw.iuzupetniajce lub zamienne).
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c) Dokumenty dotyczce jakdci zamontowanych elementdéénjadectwa jakéci wydane przez dostawcow

materiatu)

d) Protokoty odbioru wszystkich odbioréw techniczhyuniedzyoperacyjnych ezciowych

e) Protokoty przeprowadzenia préb szczétmaalej instalacji

f) Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).

9) Wyniki prob szczelngi, pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST.

h) Deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z ST.

i) Opinie technologiczp sporadzomy na podstawie wszystkich wynikdw bada pomiaréw zaczonych do

dokumentéw odbioru wykonanych zgodnie z ST.

W przypadku, gdy w/g komisji Roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngdgogotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robét
Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupelnijge kxda zestawione w/g wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego. Termin wykonania Robot poprawkowych i robzipetniajcych wyznaczy komisja.

F)  OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t natey przeprowadzi w jednostkach zgodnych z przedmiarami robét:
b) elementy liniowe w mb

C) elementy kubaturowe

d) elementy powierzchniowe w’m
e) inne w sztukach

G) PODSTAWA PLATNO SCI

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykagaza jednost&k obmiarovy ustalon dla danej
pozycji kosztorysu przyja przez Zamawiacego w dokumentach umownych. Dla rob6t wyceniongazattowo
podstavg ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagve przyjeta przez Zamawiagego w dokumentach
umownych (ofercie). Cena jednostkowa pozycji kogstowej lub wynagrodzenie ryczattowedzie uwzgédniat
wszystkie czynnéci, wymagania i badania skladeg¢ st na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rdbds obejmowa:
* robocizre bezpdredni wraz z narzutami,
* warta¢ zwytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw

i transportu na teren budowy.
e warta¢ pracy sprztu wraz z narzutami,
« koszty pdrednie i zysk kalkulacyjny.
« podatki obliczone zgodnie z obaiujacymi przepisami, ale z wytzeniem podatku VAT.

Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje

- oznakowanie robot,

- dostaw materiatow,

- wykonanie robdt przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. IlI-IV wraz z @enieniemscian wykopu i jego odwodnienie,
- przygotowanie podi@ i fundamentu,

- wykonanie drenau korytkowego,

- wykonanie waczen do czynnej sieci kanalizacyjnej,

- ulozenie przewodow kanalizacyjnych, odgaén, studni,

- wykonanie izolacji studzienek,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji techniczne;.

Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizagghu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektoramioadi odpowiedzialnymi instytucjami projektu orggarcji ruchu
na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kwpjektu Inspektorowi nadzoru i wprowadzaniem datszzmian
i uzgodnieé wynikajagcych z posipu robdt,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowani&wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,
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(d) przygotowanie terenu,

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasgihu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i igtia tymczasowych oznakowgionowych,
poziomych, barier §wiatet.

(b) utrzymanie ptynngi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizagjchu obejmuije:
(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdow, pifazdéw i organizacji ruchu ponosi Zamaw@j.
H) PRZEPISY ZWI AZANE

€)) Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 rDXr 106/00 p6éz. 1126, Nr 109/00 poz. 1157, d@0/00
poz. 1268, ?5/01 pdz. 42, Nr 100/01 poz.1085, NWQ1L p6z. 1190, Nr 115/01 p6z. 1229, Nr 129/01 (3489, Nr
154/01 pdz. 1800, Nr 74/02 pdz. 676, Nr 80/03 FA8)

(b) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q r. w sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75/02 péz. 680 33/03 p6z. 270)

(c) Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 16 sierpnia 1999wsprawie warunkéw
technicznych gytkowania budynkéw mieszkalnych (Dz.U. Nr 74/99 p836)' Roboty budowlane jest to budowa, a
takze prace polegage na montau, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego taczy budynku lub budowli z
instalacjami i urzdzeniami.

(d) Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r.

w sprawie aprobat i kryteriéw technicznych oram@stkowego stosowania wyrobéw budowlanych (Dz.U10iF/98
pdéz. 679, Nr 8/02 pbz. 71)

(e) Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998 r.

w sprawie systeméw oceny zgodop wzoru deklaracji zgodroi oraz sposobu znakowania wyrobow budowlanych
dopuszczanych do obrotu i powszechnego stosowabiadewnictwie (Dz.U. Nr 113/98 p6z. 728)

)] Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24 lipca 1998 r.

w sprawie okr@lenia wykazu wyrobow budowlanych nie m@jch istotnego wplywu na spetnianie wymaga
podstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosowanyedtug uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U. Nr
99/98 poz. 673)

(9) Rozporadzenie Rady Ministrow z dnia 9 listopada 1999 sprawie wykazu wyrobéw wyprodukowanych w
11 Polsce, a take wyrobow importowanych do Polski po raz pierwsaggcych stwarzé zagraenie albo shagcych
ochronie lub ratowaniuzycia, zdrowia Iub $srodowiska, podlegagych obowjzkowi certyfikacji na znak
bezpieczastwa i oznaczania tym znakiem, oraz wyrobow pogdisyah obowizkowi wystawiania przez producenta
deklaracji zgodnéi (Dz.U. Nr 5/00 p6z. 53)

(h) Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 13 stycznia 200® sprawie trybu wydawania dokumentow
dopuszczajcych do obrotu wyroby mage stwarz& zagraenie albo ktére shka ochronie lub ratowaniuycia,
zdrowia isrodowiska, wyprodukowane w Polsce lub pochpezz kraju, z ktérym Polska zawarta porozumienie w
sprawie uznawania certyfikatu zgodnolub deklaracji zgodnii wystawianej przez producenta, oraz rodzajow tych
dokumentéw (Dz.U. Nr 5/00 p6z. 58)

0] Rozporzdzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spaeej z dnia 2 kwietnia 2003 r w sprawie
wymaga w zakresie efektywrigi energetycznej (Dz.U. Nr 79/03 p6z. 714) (wchadzycie od dnia 10.11.2003 r)

() Rozporzdzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwadnia 26 wrzénia 2000 r. w sprawie
kosztorysowych norm naktadéw rzeczowych, cen jethoegych robot budowlanych oraz cen czynnikow pragjuk
dla potrzeb spoezzenia kosztorysu inwestorskiego (Dz.U. Nr 114/60.[1195)

(k) Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 3 listopada 1998 r

w sprawie szczegétowego zakresu i formy projektddwlanego (Dz.U. Nr 140/98 péz. 906)

0] Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 200% sprawie bezpiecistwa

i Higieny Pracy w czasie wykonywania rob6t budowiegim (Dz.U. nr 47 z 2003r poz.401)

(m)  Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnié @rze&nia 1997r w sprawie ogdlnych przepiséw
bezpieczastwa i higieny pracy (Dz.U. nr 129/97 z 1997r p&24.8

Z p&niejszymi zmianami)

(n) Warunki techniczne wykonania i odbioru instalamgrzewczych. Seria wydawnicza: Wymagania techrécz
COBRTI INSTAL. Zeszyt 6. Warszawa, lipiec 2003 N-488/B-01411 Wentylacja. Ugdlzenia i elementy ugdzen
wentylacyjnych. Podziat, nazwy

i okreslenia. PN-67/B-03410 Wentylacja. Wymiary poprzeczpezewoddéw wentylacyjnych. PN-83/B-03430
Wentylacja w budynkach mieszkalnych, zamieszkabiarawego i uyteczndci publicznej.
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