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1.  WYMAGANIA OGOLNE
1.1 WSTEP
1.1.1 PODSTAWA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg przepisy dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z budowg kanalizacji deszczowej dla zadania:
Budowa odcinka ul. Mickiewicza (w rejonie zaktadu Swisspor) w Pelplinie

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.1

11.2 ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z budowg kanalu deszczowego, budowg nowych studzienek kanalizacyjnych i
wpustéw ulicznych.
1.1.3 Okreslenia podstawowe
1.1.3.1. Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekow
opadowych.

1.1.3.2. Kanaly

1.1.3.2.1 Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekéw.

1.1.3.2.2 Kanat deszczowy - kanat przeznaczony do odprowadzania $ciekéw opadowych.

1.1.3.2.3 Przykanalik - kanat przeznaczony do potgczenia wpustu deszczowego z siecig kanalizacji deszczowe).
1.1.3.2.4 Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony do zbierania $ciekdw z co najmniej dwoch kanatéw bocznych.

1.1.3.2.5 Kolektor gtéwny - kanat przeznaczony do zbierania $ciekéw z kanatéw oraz kanatdow zbiorczych i
odprowadzenia ich do odbiornika.

1.1.3.2.6 Kanat nieprzetazowy - kanat zamkniety o wysokosci wewnetrznej mniejszej niz 1,0 m.
1.1.3.2.7 Kanat przetazowy - kanat zamkniety o wysokosci wewnetrznej rownej lub wiekszej niz 1,0 m.
1.1.3.3 Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.1.3.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do
kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.1.3.3.2 Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w planie,
na zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

1.1.3.3.3 Studzienka potgczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do tgczenia co najmniej dwéch
kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.1.3.3.4 Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzienka kanalizacyjna majgca dodatkowy przewd6d pionowy
umozliwiajgcy wytrgcenie nadmiaru energii $ciekdw, sptywajgcych z wyzej potozonego kanatu doptywowego do
nizej potozonego kanatu odptywowego.

1.1.3.3.5 Studzienka bezwtazowa - $lepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropem bez otworu wtazowego,
spetniajgca funkcje studzienki potgczeniowej.

1.1.3.3.6 Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna na kanale przetazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.1.3.3.7 Komora potagczeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczona do fgczenia co najmniej dwéch kanatow
doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.1.3.3.8 Komora spadowa (kaskadowa) - komora majgca pochylnie i zagtebienie dna umozliwiajgce wytrgcenie
nadmiaru energii $ciekéw sptywajgcych z wyzej potozonego kanatu doptywowego.

1.1.3.3.9 Wylot $ciekéw - element na koncu kanatu odprowadzajgcego s$cieki do odbiornika.

1.1.3.3.10 Przejscie syfonowe - jeden lub wiecej zamknietych przewodéw kanalizacyjnych z rur zeliwnych,

stalowych lub Zzelbetowych pracujgcych pod ci$nieniem, przeznaczonych do przeptywu $ciekdw pod przeszkoda
na trasie kanatu.

1.1.3.3.11 Zbiornik retencyjny - obiekt budowlany na sieci kanalizacyjnej przeznaczony do okresowego
zatrzymania czesci sciekéw opadowych i zredukowania maksymalnego natezenia przeptywu.

1.1.3.3.12 Przepompownia $ciekéw - obiekt budowlany wyposazony w zespoly pompowe, instalacje i
pomocnicze urzadzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywania $ciekéw z poziomu nizszego na

WYZSzy.



1.1.3.3.13 Wpust deszczowy - urzadzenie do odbioru sciekow opadowych, sptywajgcych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1.1.3.4 Elementy studzienek i komér

1.1.3.4.1 Komora robocza - zasadnicza czes¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych. Wysokos¢é komory roboczej jest to odlegtos¢ pomiedzy rzedng dolnej powierzchni ptyty lub
innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a rzedng spocznika.

1.1.3.4.2 Komin wtazowy - szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony do zejscia
obstugi do komory robocze;.

1.1.3.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajgca komore robocza.

1.1.3.4.4. Wtaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych
lub komér kanalizacyjnych, umozliwiajgcy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.1.3.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim $ciekow.

1.1.3.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kinetg a Sciang komory
roboczej.
1.1.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.2 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢
z dokumentacjg techniczng SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

121 PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY

Zamawiajacy przekaze Wykonawczy teren budowy, lokalizacje, dziennik budowy,
dokumentacje projektowa, SST.

122 DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawiera¢ opis, czes¢ graficzng, obliczenia
i dokumenty, zgodne 2z wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy,
uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projektowa:
- dostarczong przez Zamawiajgcego,
- sporzadzong przez Wykonawce.

123 ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJ A PROJEKTOWA | SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz inne dokumenty przekazane przez Inwestora
Wykonawcy stanowig czes¢ kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione w choéby jednym z nich
sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedéw lub opuszczen w dokumentacji kontraktowej. O
ich wykryciu powinien powiadomi¢ Inwestora oraz Inspektora Nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materialtdbw muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos$¢ z okreslonym wymaganiami. W
przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w peilni zgodne z Wytycznymi zawartymi
w dokumentacji przetargowej lub SST i wplynie to na niezadowalajgcg jakos$¢ robét, to takie
materialy bedg zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

124 ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i
bedzie utrzymywac¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce.

125 OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie
przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonywania
robot wykonczeniowych Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie konieczne kroki majgce na
celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot
terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osoéb lub wlasnosci spoteczne;j,
a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegélny wzglad na:
1) lokalizacje magazynow, sktadowisk i drég dojazdowych,



2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed mozliwoscig powstania pozaru.
1.2.6 OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej, i utrzymywaé sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, w pomieszczeniach biurowych i magazynowych oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem o0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

127 OCHRONA W£ASNO SCI PUBLICZNEJ | PRYWATNEJ

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod
jego poziomem, takie jak rurociggi, kable itp. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora
nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.2.8 BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY

Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegoélnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymaganh
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie.

1.2.9 OCHRONA | UTRZYMANIE ROBOT

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materialy i rzgdzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.2.10 STOSOWANIE SIE DO PRAWA | INNYCH PRZEPISOW

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowe;j i
samorzgdowej, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami ibedzie w petlni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét. Np. rozporzgdzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych (Dz. U. dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia
26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogoélnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650).

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypeienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzgdzen lub metod i w sposéb ciggly
bedzie informowaé Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty.

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW
2.1 ZRODEA UZYSKANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotyczgce proponowanego zrédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danego Zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposoéb ciggly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2 POZYSKIWANIE MATERIALOW MIEJSCOWYCH

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie
materiatléw ze zrodet miejscowych wiaczajgc w to zrédla wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajgca
raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekciji,



uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatdw
pochodzgcych ze zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okazg sie
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopéw, dokopdédw i miejsc pozyskania materiatow
miejscowych bedg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub zinnych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, Zze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika
projektu.

Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.

2.3 MATERIALY NIE ODPOWIADAJ ACE WYMAGANIOM

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatdbw do innych robot, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatéw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczgc sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem

2.4. WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW

Jesli w materiatach przetargowych podano nazwy dostawcow, producentéw, materiatéw, urzgdzen czy
ich elementéw nalezy w kazdym przypadku traktowa ¢ jako przyktadowe , ze wzgledu na przepisy ustawy
.Prawo zaméwien publicznych”. Oznacza to, ze Wykonawca moze zaoferowa¢ w swojej ofercie materialy czy
urzgdzenia dowolnych producentéw pod warunkiem ze beda réwnowazne to znaczy, ze klasa ich jakosci bedzie
nie nizsza od podanej w materiatach przetargowych oraz bedg zachowane wszelkie parametry techniczne i
funkcjonalne na poziomie nie nizszym od podanego. W takiej sytuacji do obowigzkéw Wykonawcy nalezy
podanie nazwy dostawcy, producenta oraz nazwy oferowanego materiatu czy urzadzenia i udokumentowanie
jego parametréw jakosciowych, celem poréwnania z parametrami podanymi w materiatach przetargowych. Do
oferty nalezy zalgczyé dokumentacje dopuszczajgcg proponowane rozwigzania materiatowo-techniczne do
stosowania w budownictwie.

25. PRZECHOWYWANIE | SKEADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakos$¢ i wtasciwosci i byly dostepne do
kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatbw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robét, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru. Sprzet bedacy
whasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét, ma by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $srodkéw transportu, ktére nie wptywajg
niekorzystnie na jako$¢é wykonywanych robot i wkasciwosci przewozowych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

5.  WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa oraz



wymaganiami SST.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1 PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKO $CI
Nie przewiduje sie opracowania programu zapewnienia jakosci.
6.2 ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Celem kontroli jako$ci jest osiggniecie wymaganych standardéw.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robét i jakosci materiatow.

Przed zatwierdzeniem Programu Zapewnienia Jakosci Wykonawca przeprowadzi testy
prébne w celu zademonstrowania ich wystarczalnosci. Wykonawca powinien przeprowadza¢ pomiary i
badania materiatéw z czestotliwoscig zapewniajgcg wykonywanie robét zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan oraz ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST,
normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa. Ponadto wykonawca
powinien dostarczy¢ swiadectwa potwierdzajgce, ze cate wyposazenie przeznaczone do pobierania
prob i testowania jest prawidtowo skalibrowane i spetnia wymagania procedur testowych.

Inspektor powinien mie¢ nieograniczony dostep do laboratorium Wykonawcy w celu
prowadzenia inspekcji, a o wszelkich nieprawidtowosciach zwigzanych z laboratorium, wyposazeniem
oraz przyjetych sposobach i metodach prowadzenia testéw poinformowa¢ Wykonawce na pismie.
Jezeli w opinii Inspektora Nadzoru btedy te moga wptywaé na prawidtowosc¢ testéw, moze on odmowié
uzycia materiatow, ktére zostaly poddane testom do momentu, kiedy procedury testéw bedg
prawidlowe i akceptacja materialtdbw bedzie przeprowadzona. Wszystkie koszty zwigzane z
prowadzeniem testow ponosi Wykonawca.

6.3 POBIERANIE PROBEK

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie, e wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ wytypowane do
badan z jednakowym prawdopodobienstwem.

Inspektor Nadzoru powinien mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu w testach.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca przeprowadzi dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzg watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce wymienione lub naprawione z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania prébek dostarcza Wykonawca po uprzednim zatwierdzeniu przez
Inspektora Nadzoru. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inspektora.

6.4 BADANIA, POMIARY, PROBNY ROZRUCH

Wszystkie badania i pomiary oraz prébny rozruch beda przeprowadzone zgodnie
Z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania, a po ich wykonaniu Wykonawca przedstawi na pismie wyniki
do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca powinien przekazywa¢ kopie raportdw z wynikami badan jak najszybciej, nie
poézniej jednak ni w terminach okreslonych w Programie Zapewnienia Jakosci.

Wyniki badan nalezy przechowywaé¢ w postaci zaproponowanej przez Inspektora.

6.5 CERTYFIKATY | DEKLARACJE

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadajg:

* Certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i
dokumentéw technicznych

* Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczng. Produkty
przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

6.6 DOKUMENTY BUDOWY



6.6.1 DZIENNIK BUDOWY

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
bedg czytelne, w porzadku chronologicznym.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zalgcznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

Date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

Date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej wraz z zatgcznikami,
Date uzgodnienia przez Inspektora Programu Zapewnienia Jakosci i harmonogramow robét,
Terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementéw robot,

Przebieg rob6t, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
Uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

Daty zarzgdzenia przez Inspektora wstrzymania robét, z podaniem powodu,

Zgtoszenia i daty odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbioréw roboét,

Wyjasnienia, uwagi i propozycje Inspektora,

Stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajgcych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

Zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

Dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed iw trakcie
wykonywania robot,

Dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

Dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,
Wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
Inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg
przedtozone Inspektorowi do ustosunkowania sie. Decyzje te wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Projektant nie
jest strona dla Wykonawcy i z tego te powodu nie jest uprawniony do instruowania Wykonawcy w
zadnym aspekcie zwigzanym z wykonywaniem robot.

6.6.2 RAPORTY DZIENNE

Oznaczajg ksigzke codziennych wpiséw, gdzie zapisuje sie wszystkie szczegéty dotyczace
naktaddw robocizny, materiatéw sprzetu jak i wykonanych przez Wykonawce robot.

6.6.3 KSIEGA OBMIAROW

Ksiega obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robét. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie w sposéb ciggly w
jednostkach przyjetych w przedmiarze robo6t i wpisuje do rejestru obmiarow.

6.6.4 DOKUMENTY LABORATORYJNE

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedag
gromadzone w formie uzgodnionej z Inwestorem i Inspektorem Nadzoru. Dokumenty te stanowig
zatgczniki do odbioru robét. Powinny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora.

6.6.5 POZOSTALE DOKUMENTY BUDOWY

Do dokumentéw budowy zalicza sie rowniez:

pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
protokoty przekazania terenu budowy,



. umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy,
. protokoty odbioru robét,
. protokoty z narad i instrukcje Inspektora.

6.6.6 PRZECHOWYWANIE DOKUMENTOW BUDOWY

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje wymég jego
natychmiastowego odtworzenia w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
bedg zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.

OBMIAR ROBOT
7.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar rob6t bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisywane do ksigzki obmiardéw.

Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagana do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

7.2 URZADZENIE | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robét.

7.3 CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem robét, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢
dotgczone w formie oddzielnego zalgcznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zastanie ustalony z
Inspektorem Nadzoru.

ODBIOR ROBOT
8.1 RODZAJE ODBIOROW ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
odbiorowi czesciowemu,
odbiorowi ostatecznemu,
odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2 ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH | ULEGAJ ACYCH ZAKRYCIU

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu rob6t. Odbioru
dokonuje inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy z
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o
tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych w oparciu o przeprowadzone
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pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3 ODBIOR CZESCIOWY

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego rob6t dokonuje sie wg. zasad jak przy odbiorze ostatecznym. Odbioru rob6t dokonuje
Inspektor Nadzoru.

8.4 ODBIOR OSTATECZNY
8.4.1 ZASADY ODBIORU OSTATECZNEGO

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o
tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktoérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru, Wykonawcy oraz Inwestora. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, oceny
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonywania
rob6t uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub rob6t uzupehiajgcych w
warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$é wykonanych rob6t w poszczegdlinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartosé
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2 DOKUMENTY ODBIORU OSTATECZNEGO

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robét sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce
dokumenty:

* dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

»  szczegotowe specyfikacje techniczne,

* dziennik budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

* instrukcje eksploatacyjne,

* inne wymagane.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5 ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,0dbiér ostateczny robot”.
PODSTAWA PLATNO SCI
9.1 USTALENIA OGOLNE

Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa za cale zadanie. Warunki ptatnosci ustala umowa
zawarta miedzy Wykonawcg o Inwestorem.

9.2 WARUNKI UMOWY | WYMAGANIA OGOLNE SST-0
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Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w
SST-0 obejmuje wszystkie warunki okreslone w/w dokumentach, a niewyszczegélnione w kosztorysie
a take:
koszt wszelkich rob6t przygotowawczych i porzgdkowych,
koszt zagospodarowania placu budowy.

Powyzsze koszty nie podlegajg odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze sg wigczone w cene
umowng
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WARUNKOW WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

KD-01.00.00.
KANALIZACJA DESZCZOWA

dla zadania:

Budowa odcinka ul. Mickiewicza (w rejonie zaktadu Swisspor)
w Pelplinie
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1. WSTEP
1.1  PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z przebudowa kanalizacji przy zadania:
Budowa odcinka ul. Mickiewicza (w rejonie zaktadu Swisspor) w Pelplinie

1.2 ZAKRES STOSOWANIA SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowym
i przy realizacji umowy na wykonanie robot zwigzanych z realizacjg przedsiewziecia
wymienionego w punkcie 1.1.

1.3 ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem kanalizacji deszczowej. Projektowany uktad obejmuje:

- studnie betonowe C35/45 Dw=1200, studzienki wpustowe DN500 C40/50 z osadnikiem 1m

-wlazy z zeliwa szarego typu ciezkiego DN 600 zgodne z PN EN 124, klasy D400 z wkiadkag
tlumigca, z zatrzaskami, z wkladka ttumigca, z logo

-zbiornik retencyjny V=30,8m3 z BETONU C35/45, scianka 20cm,
-regulator przeptywu Q=240dm3/s ze stali nierdzewnej
-rury PVC-U SN 8 DN300

Zakres robot przy wykonywaniu kanalizacji deszczowej obejmuje:

* 0znakowanie robot,

* dostawe materiatow,

* wykonanie prac przygotowawczych, w tym rozbiorki istniejgcych nawierzchni, przekopy
prébne oraz podwieszenie instalacji obcych,

* wykonanie wykopu w gruncie wraz z umocnieniem scian wykopu i jego odwodnieniem,

* demontaz istniejgcej kanalizaciji

* przygotowanie podtoza i fundamentu pod przewody i obiekty na sieci,

* utozenie przewodow kanalizacyjnych i studni kanalizacyjnych,

* wykonanie izolacji studzienek,

* zasypanie i zageszczenie wykopu z demontazem umocnien $cian wykopu,

» odtworzenie nawierzchni po robotach

* przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

1.4  OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z wtasciwymi
obowigzujgcymi przepisami i wilasciwymi zharmonizowanymi Europejskimi lub Polskimi
Normami.

15 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robét zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacjg Techniczng.
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2 MATERIALY

2.1 ZASTOSOWANE MATERIALY

- studnie betonowe C35/45 Dw=1200, studzienki wpustowe DN500 C40/50 z osadnikiem 1m

-wlazy z zeliwa szarego typu ciezkiego DN 600 zgodne z PN EN 124, klasy D400 z wktadkag
tlumigca, z zatrzaskami, z wktadka ttumiaca, z logo

-zbiornik retencyjny V=30,8m3 z BETONU C35/45, $cianka 20cm,
-regulator przeptywu Q=240dm3/s ze stali nierdzewne;j
-rury PVC-U SN 8 DN300

2.1.1 Kanalizacja deszczowa

Rury gruboscienne z PVC-U o $ciankach litych, gtadkich o parametrach zgodnych lub nie
gorszych niz wynikajgce z normy PN-EN-1401-1:2009. Klasa sztywnosci rur SN 8 (8 kN/m?),
cisnienie nominalne PN1, tgczenie rur za pomocag ksztattek kielichowych z uszczelkag
gumowg EPDM.

W miejscach gdzie przykrycie kanatu lub przykanalika jest mniejsze niz 1,0m, nalezy
zastosowac¢ dodatkows izolacje termiczng w postaci obsypki z keramzytu/popiotoporytu o
grubosci min. 20cm (od gory i z bokéw rury). Izolacja termiczna wyptyconych rurociggéw od
gory zabezpieczy¢ folig PEHD.

Przejscie przez $ciany zelbetowe studni nalezy wykona¢ jako szczelne, osadzajgc tuleje
szczelna dostosowang do rodzaju rur. Otwér dla osadzenia tulei wykonac¢ jako wiercony, o
Srednicy dostosowanej do osadzenia tulei szczelnej. Osadzenie tulei z wykorzystaniem
szybkoschnacych zapraw wodochronnych. Nowy otwory w studzienkach istniejgcych nalezy
wykonaé poprzez ich wiercenie wiertnicg i osadzenie systemowej tulei, przejscia szczelnego
dostosowanej do rodzaju rur. Zbedne otwory po likwidowanych odptywach, nalezy trwale
zadlepi¢ i uszczelni¢ powierzchnie $ciany z uzyciem szybkoschngcych zapraw
wodochronnych.

Zbiornik retencyjny - rury betonowe o parametrach:

Parametry techniczne rur:

Beton o minimalnej klasie wytrzymatosci na sciskanie: >C35/45
*  Grubosc¢ Scianki rur: 0,2m
*  Dhlugosé modularna rur: >0,5i<2m
* Szczelno$¢ potgczen rur zapewniona przy cisnieniu: 1 bar
* Beton o minimalnej klasie wytrzymatosci na $ciskanie: >C35/45

Produkcja z uzyciem kruszyw wg PN — EN 12620

Scieralno$¢ betonu wg PN-EN 13892: <7cm3na 50cm?
Nasigkliwos¢ betonu wg PN-88/B-06250: <4%
Odpornos¢ betonu na dziatanie SO, wg EN 196-2, w wodzie: 2200 i <600mg/l

2.1.2 Studnie rewizyjne betonowe

Kazda projektowana studnia ma by¢ wyposazona we wiazy kanalowe typu ciezkiego
(zeliwne) oraz prefabrykowane elementy: ptyty zelbetowe pod studnig, kregi zelbetowe,
pierscienie odcigzajgce, ptyty pokrywowe, pierscienie dystansowe potgczone ze sobg za
pomocg odpowiednich uszczelek. Styki kregéw taczonych na uszczelke gumowg z
kompensacjg naprezen. Przy przejsciach rur PVC przez zelbetowe $ciany studzienek
stosowac przejscia szczelne tulejowe z tworzywa sztucznego, zapewniajgc zachowanie
elastycznosci i szczelnosci potgczenia.

Prefabrykowane elementy betonowe i zelbetowe muszg spetnia¢ wymogi normy PN-EN
1917:2004 dla betonu C35/45, wodoszczelnego (W-8), mato nasigkliwego (nw <5%),
mrozoodpornego (F-150).

Wiazy zeliwne okragte z zeliwa szarego drogowego o srednicy 600mm powinny spetniaé
warunki PN EN 124, klasy D400. Stosowac¢ wiazy z zabezpieczeniem przed kradzieza.
Regulacje wysokosci wltazéw nalezy przeprowadzié dowigzujgc do niwelety drogi za
pomocg pierécieni dystansowych tgczonych zaprawg cementowg o grubosci do 10mm.
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Studnie muszg byé wyposazone w stopnie wiazowe (wykonane wg normy PN-EN 13101).
Stopnie wtazowe winny zostaé zamontowane w $cianach komory roboczej w sposéb
mijankowy w dwoch rzedach, w odlegtosciach pionowych 25 — 30 cm i odlegtosciach
poziomych osi stopni okoto 30 cm. Gdrna powierzchnia stopnia powinna by¢ pozioma i
zabezpieczona przed poslizgiem.

2.1.3 Studzienki $ciekowe

Projektuje sie studzienki prefabrykowane (poza istniejgcg nawierzchnig utwardzong) z
betonu klasy C35/45 z osadnikiem o gtebokosci 1m, wykonane z rur betonowych o $rednicy
DN500 z wpustem ulicznym z kratg i koszem na zanieczyszczenia (0,6m).

Wopusty uliczne z zeliwa szarego drogowego klasy D400 wg PN EN 124 o wymiarach 400 x
600 mm z kratg uchylna, z zabezpieczeniem przed kradziezg ; wpusty kraweznikowe klasy
D400 wg PN EN 124 o wymiarach 385 x 500. Elementy studzienki tgczone za pomocg
uszczelki EPDM. Dopuszcza sie wykonanie studzienek monolitycznych. Posadowienie
studzienek sciekowych na prefabrykowanym fundamencie betonowym o $rednicy 0,8m gr.
12cm z betonu C25/30. Prefabrykowane elementy betonowe i zelbetowe muszg spetniac
wymogi normy PN-EN 1917:2004 dla betonu C35/45, wodoszczelnego (W-8), malo
nasigkliwego (nw <5%), mrozoodpornego (F-150).

Podiaczenia kanatdéw/przykanalikbw biegngcych pod istniejgca droga, nalezy wykonaé
metodg bezwykopows.

2.1.4 Beton
2.1.4.1. Cement

Do betonu nalezy zastosowa¢ cement 32,5 lub 42,5 wg PN-EN 197-1 [2].
2.1.4.2. Kruszywo

Do betonu nalezy zastosowaé kruszywo zgodne z normg PN-EN 206 [10]. Marka kruszywa nie moze
by¢ nizsza niz klasa betonu

2.1.4.3. Beton hydrotechniczny

Beton hydrotechniczny powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 206-1 [3]
2.1.4.4 Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN—B-14501 [16].
2.1.4.5 Kregi

Kregi mozna sktadowa¢ na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, Ze nacisk kregéw
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy sktadowaniu wyrobdw w pozycji wbudowania wysoko$¢ sktadowania nie powinna przekracza¢ 1,8
m. Sktadowanie powinno umozliwiaé¢ dostep do poszczegolnych stoséw wyrobéw lub pojedynczych kregow.

2.1.4.6 Wiazy kanatowe i stopnie

Wiazy kanatowe i stopnie powinny by¢ skladowane z dala od substancji dziatajgcych
korodujgco. Wtazy powinny by¢ posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna byé¢
utwardzona i odwodniona.

2.2. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosé wykonywanych robét. Sprzet uzywany do
robét powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typébw i ilosci wskazaniom zawartym w SST lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.

Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byc¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje mozliwos¢é wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inspektora, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.
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3 TRANSPORT
3.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktore nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlkasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora
nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

3.2 WYMAGANIADOTYCZ ACE PRZEWOZU PO DROGACH PUBLICZNYCH

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg speilniaé wymagania dotyczace

Przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych

parametréw technicznych. srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych

obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem
przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

3.3 Transport kr egéw

Transport kregéw powinien odbywa¢ sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do
pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przekladek, rozporéw i klinbw z drewna, gumy lub innych odpowiednich
materiatow.

Podnoszenie i opuszczanie kregdw o $rednicach 1,2 m i 1,4 m nalezy wykonywa¢ za pomoca
minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu.

3.4 Transport wiazéw kanatowych

Wiazy kanatowe mogg by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu w spos6b zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu ciezkiego moga byé przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy uktadaé
na paletach po 10 szt. i tgczy¢ tasmg stalowa.

4 WYKONANIE ROBOT

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robét - wykopu (recznie
lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gtebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego sprzetu mechanicznego.

Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje sie
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykéw. Deskowanie
$cian nalezy prowadzi¢ w miare jego glebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony
przez Wykonawce na odktad.

Dno wykopu powinno byé¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy
czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 0,20 m.
Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem
przewoddéw rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposéb uzgodniony z

Inzynierem.
W gruntach skalistych dno wykopu powinno by¢é wykonane od 0,10 do 0,15 m gtebiej od
projektowanego poziomu dna. W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i

piaszczysto- gliniastych podtozem jest grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie rob6t) podioze nalezy wykona¢ z warstwy ttucznia
lub zwiru z piaskiem o grubosci od 15 do 20 cm fgcznie z utozonymi sgczkami odwadniajgcymi.

W gruntach skalistych gliniastych lub stanowigcych zbite ity nalezy wykonaé¢ podioze z pospéiki, zwiru
lub ttucznia o grubosci od 15 do 20 cm.

W przypadku wystgpienia w wykopach wody gruntowej do zadan wykonawcy nalezy obnizenie
poziomy wody gruntowej ponizej poziomu posadowienia za pomocg bezposredniego pompowania ze
studzienek zlokalizowanych w dnie wykopu lub za pomocsy igtofiltrow. Prace nalezy prowadzi¢ krétkimi
odcinkami, by lej depresji nie wykraczat poza granice dziatek na ktorych realizowana jest inwestycja.
Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z okreslonym w SST. Stopien zageszczenia:

- pod drogami 98% ZMP (Zmodyfikowanej Metody Proctora)

- poza drogami 98% ZMP.

W przypadku wystgpienia gruntdw nienasyconych nalezy je usung¢ ok. 0,5m ponizej poziomu
posadowienia i zastgpi¢ podsypka piaszczysto-zwirowg zageszczong do wskaznika zageszczenia
1S=1,0. Wykona¢ badania zageszczenia.

Przed rozpoczeciem rob6t nalezy zlokalizowac istniejgce uzbrojenie (wodocigg, kanalizacje

17



deszczowg i sanitarng, kabli energii elektrycznej itp.) Roboty ziemne wykona¢ zgodnie z normg PN-83-
8336/02. Podczas wykonywania robot nalezy przestrzega¢ obowigzujace przepisy BHP. Wykonawca
jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg, wymaganiami SST,
projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu. Btedy popetnione przez Wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usuniete przez Wykonawce na wtasny koszt, z wyjgtkiem,
kiedy dany btgd okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie
przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$c.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
robot bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy.

4.1 HORYZONTALNY PRZEWIERT STEROWANY

4.1.1 Okreslenia podstawowe

1.3.3. Wiercenie z rurg ochronng — wiercenie, podczas ktérego instalowana jest rura ochronna.
Technologia wykorzystywana jest przy wierceniach wiertnicg slimakowag.

1.3.4. Komora startowa (robocza) — miejsce rozpoczecia przewiertu. Stuzy do zainstalowania stacji
pchajacej oraz odbioru urobku z przewiertu.

1.3.5. Komora odbiorcza — miejsce zakonczenia przewiertu. Stuzy do wyciggniecia elementéw
wykonujgcych odwiert (gtowica, pierscien smarujgcy, rury).

1.3.6. Stacja pchajgca (nadawcza) — stuzy do weciskania w grunt glowicy wiercacej wraz z rurami
instalacyjnymi. Jest umieszczona i odpowiednio zakotwiczona w komorze startowej.

1.3.7. Rura ochronna - rura o $rednicy wiekszej od rury przewodowej, stuzgcg do przenoszenia
obcigzen zewnetrznych i do zabezpieczenia kanatu przy przejsciu pod przeszkodg terenowa.

1.3.8. Sztywnos¢ obwodowa — odpornos¢ rury na ugiecie obwodu pod wplywem obcigzenia
zewnetrznego, przetozonego wzdtuz Srednicy przekroju poprzecznego.

4.1.2.Technologia wykonania kanalizacji metod g horyzontalnego przewiertu
sterowanego

Technologia przewiertéw sterowanych polega na wykonaniu otworu pilotazowego, nastepnie jego
rozwierceniu do odpowiedniej srednicy i weciggnieciu rury ostonowej i przewodowej. Sterowanie
uzyskuje sie tylko podczas wykonywania przewiertu pilotazowego. Sterowanie polega na specjalnie
skonstruowanej gtowicy wiercacej, za pomocg ktdrej precyzyjnie steruje sie odwiertem. W gtowicy
wiercgcej umieszczona jest sonda, dzieki ktérej, na biezgco kontroluje sie i koordynuje trase
przewiertu. W razie wystgpienia na trasie urzgdzen podziemnych czy przeszkdd terenowych istnieje
mozliwos¢ ominiecia ich poprzez zmiane kierunku i gtebokosci wiercenia. Istotnym czynnikiem
warunkujgcym mozliwosé wykonania przewiertu sterowanego jest kombinacja dwdch parametrow:
dtugosci i srednicy rurociggu. Zaleznie od dtugosci i Srednicy rurociggu dobiera sie odpowiednie
wiertnice.

4.1.3. Stosowane materialy

Do wykonania robét nalezy stosowa¢ materiaty:

« rury ochronne stalowe o odpowiedniej $rednicy,

* manszety z elastomeru EPDM do uszczelnien przestrzeni pomiedzy rurg przewodowg a ostonowg, z
opaskami zaciskowymi ze stali nierdzewnej (o odpowiedniej $rednicy),

« pierscienie samouszczelniajace,

* ptozy (slizgi) do przeciggania rur przewodowych w rurach ostonowych,

Zastosowane materialy muszg posiada¢ znak bezpieczenstwa oraz certyfikat zgodnosci wyrobu lub
deklaracje zgodnosci wystawiong przez producenta. Rury przewodowe przeciggane przez rury
ochronne ". Uzyte rury stalowe ochronne powinny by¢ zgodne z PN-H-74224  Rury stalowe ze szwem
przewodowe”. Nalezy stosowa¢ wytgcznie materialy klasy |. Zastosowany materiat powinien
uwzglednia¢ przyjetg technologie. Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bedg zgodne z
postanowieniami kontraktu i poleceniami Inzyniera. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem
Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczgce zrddia wytwarzania materialtdw oraz
odpowiednie swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i
probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

4.1.4 Sprzet do wykonania przewiertu sterowanego

Do wykonania rob6t metodami bezwykopowymi nalezy stosowaé sprzet odpowiedni do tego rodzaju
rob6t. Dla przewiertu sterowanego nalezy uzyé sprzet, ktérego zerdz sterowana jest teleoptycznie.
Sprzet montazowy i srodki transportu musza by¢é w petni sprawne i dostosowane do technologii i
warunkéw wykonywania robét oraz wymogoéw wynikajgcych z racjonalnego ich wykorzystania na
budowie.

4.1.5 Wykonanie robot

Metoda bezrozkopowa w technologii przewiertu sterowanego, charakteryzuje sie trzema fazami:

« wykonanie otworu pilotazowego zerdzig pilotazowa,
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e wiercenie otworu (powiekszenie istniejgcego otworu do zakladanej $rednicy), wecisniecie rur
ochronnych, wyciggniecie slimaka,

« wciskanie rur przewodowych - rura przeciskowa.

Przejscie poprzeczne wykonaé nalezy przewiertem poziomym w rurze ochronnej stalowe;.

Przewiert wykona¢ 2z komorami przewiertowymi roboczymi (wykop, =zasypka, umocnienie,
zageszczenie), przecigganiem rury przewodowej w rurach ochronnych, uszczelnieniem przestrzeni
pomiedzy rurg przewodowg a ostonowg za pomocg manszet z opaskami ze stali nierdzewnej,
uszczelnieniem przestrzeni pomiedzy rurg przewodowg a ostonowg za pomocg manszet z opaskami
ze stali nierdzewnej, uszczelnieniem konca rury pierscieniem samouszczelniajgcym.

Roboty ziemne pod komory (wykop, zasypka, umochienie, zageszczenie), przecigganie rury
przewodowej w rurze ochronnej (z rurg ochronng i przewodowsg), uszczelnienie przestrzeni pomiedzy
rurg przewodowg, a rurg ochronng oraz zamkniecie koncowek rur ujg¢é w cenie jednostkowej
przewiertu.

Wymiary komory startowej (szczegoélnie stopy studni) na czas wykonywania przecisku z uwagi na
konieczno$¢ umieszczenia w niej maszyny do przecisku dostosowa¢ do jej wymiar6w. Komora
odbiorcza przeznaczona jest tylko do odbioru elementéw roboczych urzgdzenia do przecisku, czyli
zerdzi, rur stalowych slimaka.

W rejonie komory startowej nalezy zabezpieczy¢ dodatkowe miejsce do usytuowania urzgdzen
technologicznych — np. urzgdzenie do ptuczek wiertniczych, i ew. dodatkowych zbiornikéw z ptuczka.
Rure przewodowg na odcinku przewiertu nalezy ulozy¢é na plozach zapobiegajgcych
przemieszczeniom rury przewodowej w pionie i poziomie wewnatrz rury ochronnej.

Wykonanie przewiertu dostosowa¢ do warunkéw terenowych.

Sposéb wykonania przejscia poprzecznego nie moze powodowaé powstawania wolnych przestrzeni w
gruncie wokot rury oraz znacznych zmian w naturalnej strukturze gruntu, a takze musi zapewniaé
zachowanie wytrzymatosci rur.

Grunt wydobyty w trakcie prowadzenia robét metodg bezwykopowa zagospodarowa¢ zgodnie z
przyjeta technologig rob6t ziemnych na danym odcinku robot.

Wykonawca uzgodni sposob prowadzenia rob6t z posiadaczami urzgdzen obcych znajdujgcych sie w
pasie drogowym lub w jego poblizu.

Prace wiertnicze nalezy prowadzi¢ zgodnie z instrukcjg technologiczng robét, opracowang przez
wykonawce robo6t oraz instrukcjg techniczno-ruchowsg urzadzen wiertniczych.

W trakcie wykonywania rob6t metodg bezwykopowa nalezy sprawdzac prawidtowosé przebiegu trasy
rurociggu pod wzgledem wysokosciowym i liniowym.

Po wykonaniu rob6t metodg bezwykopowa rurociggi nalezy podda¢ badaniom w zakresie szczelnosci.
Roboty te nalezy ujaé¢ w cenie jednostkowej przecisku/przewiertu.

W trakcie wykonywania rob6t metodg bezwykopowa nalezy sprawdzaé prawidtowos$é przebiegu trasy
rurociggu pod wzgledem wysokosciowym i liniowym, wyniki z tych badah zostang przekazane
Inzynierowi.

Nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce badania:

a) zgodnosci z dokumentacjg projektowa,

b) zgodnos¢ materiatéw z wymaganiami dokumentacji projektowej i SST,

¢) utozenia przewodéw:

« gtebokosci utozenia przewodu,

« odchylenia osi przewodu,

« odchylenia spadku,

 zmiany kierunkéw przewodoéw,

« kontrola potgczen przewodow,

d) uktadania przewodu w rurach ochronnych,

e) szczelnosci przewodu,

f) inspekcje kanatéw telekamera.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

5.1 ZASADY KONTROLI JAKO SCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole jakosci robot i stosowanych
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajagc w to personel,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan
materiatow oraz robét.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialtdw oraz robot
z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w SST.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowsa.

5.2 BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
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W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.
5.2.1. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien:

- wykonaé badania materiatéw do betonu i zapraw i ustali¢ recepte,

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatow
wykonane przez dostawcow itp.) [27],

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do
akceptacji.

5.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych
robét w zakresie i z czestotliwoscig okreslong w niniejszej OST i zaakceptowang przez
Inzyniera.

W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych
statych punktéw wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

- badanie i pomiary szeroko$ci, grubos$ci i zageszczenia wykonanej warstwy podioza
z kruszywa mineralnego lub betonu,

- badanie odchylenia osi kolektora,

- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowg zalozenia przewodow i
studzienek,

- badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,

- sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidiowosci uszczelniania przewodow,

- badanie wskaznikow zageszczenia poszczeg6lnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek $ciekowych (kratek) i pokryw
wiazowych,

- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

5.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie
powinno wynosi¢ wiecej niz 4 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,

- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ ¢ 3 cm,

- odchylenie szerokosci warstwy podfoza nie powinno przekracza¢ ¢ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego
kolektora od osi przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ 4 5
mm,

- odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekracza¢ -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10%
projektowanego spadku (przy zwiekszonym spadku),

- wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dtugosci
100 m powinien byé zgodny z pkt 5.5.9,

- rzedne kratek $ciekowych i pokryw studzienek powinny by¢é wykonane z
dokfadnoscig do ¢ 5 mm.

5.3 BADANIA PROWADZONE PRZEZ INSPEKTORA NADZORU

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli. Do umozliwienia kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego
przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST
na podstawie wynikdéw badan dostarczonych przez Wykonawce-

5.4 CERTYFIKATY | DEKLARACJE
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Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:
posiadajg certyfikat na znak bezpieczehAstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos$c¢
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wtasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA
21998 r. (Dz. U. 99/98)"
posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polska Norma lub
znajdujg sie w wykazie wyrobéw, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz. U.
98/99).

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST,
kazda ich partia dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposéb
jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spelniajg tych wymagan bedag
odrzucone.

OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi dla budowy przytagcza wodociggowego objetego

projektem jest:

7

m - dla instalacji rurowych,
sztuka - dla elementéw instalacji takich jak zwory, urzgdzenia, ksztattki,
kpl - dla préb dziatania, uruchomien, studnie, wpusty.

ODBIOR ROBOT
7.1 RODZAJE ODBIOROW ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom
odbioru:
odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
odbiorowi cze$ciowemu,
odbiorowi ostatecznemu,
odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2 ODBIOR ROBOT ZANIKAJ ACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiér robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
i jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowosc¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy ijednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, SST i uprzednimi
ustaleniami.

7.3  ODBIOR CZESCIOWY
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru

czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru
robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

7.4  ODBIOR OSTATECZNY ROBOT
7.4.1 ZASADY ODBIORU OSTATECZNEGO ROBOT
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot

w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
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Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczagc od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot
i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnos$ci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw, wynikdw badan
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowg
i SST. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza
w zakresie wykonania robot uzupetiajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupetniajgcych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg
projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu ibezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc
pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

7.4.2 DOKUMENTY DO ODBIORU OSTATECZNEGO

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protok6t
odbioru ostatecznego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce
dokumenty:
dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowsg, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
szczegllowe specyfikacje techniczne (podstawowe 2z dokumentdéw umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wtascicielom urzadzen,
geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu
z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajgce bedg
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

7.5 ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych
z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny robot”.

PODSTAWA PLATNO SCI

Nalezne ptatnosci wyliczone bedg za wykonane Roboty zgodnie z Dokumentacjg
Projektowg, Obmiarem Robo6t i oceng jakosci wykonania Rob6t - w oparciu o ceny jednostki
obmiarowe;j.

Cena wykonania Rob6t obejmuje:

wytyczenie geodezyjne,
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zakup wszystkich materiatéw z transportem,

wykonanie podioza pod przewody,

utozenie przewoddw z rur

wykonanie préby szczelnosci i wytrzymatosci instalacji

dokonanie wszystkich niezbednych odbioréw branzowych,
wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, préb i badan,
wykonanie dokumentacji geodezyjnej i aktualizacja zasobu mapowego w niezbednym
zakresie,

oznakowanie i zabezpieczenie miejsca Robot i jego utrzymanie,
optaty za nadzér przedstawicieli wkascicieli urzgdzen podziemnych,
uporzagdkowanie miejsca prowadzenia robot.

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
i mieszanka,

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny - kanalizacyjna

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie

PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na goraco

PN-H-74051-00 Wtazy kanatowe. Ogélne wymagania i badania

PN-EN 124:2000 Wiazy kanalowe. Klasy

PN-B-10729 Kanalizacja. Studnie kanalizacyjne

PN-EN 13101:2005 Stopnie do studzienek witazowych. Wymagania, znakowanie, badania
i ocena zgodnosci

PN-EN 1917:2004 Studzienki wtazowe i niewlazowe z betonu niezbrojonego, z betonu
zbrojonego wtdknem stalowym i zelbetowe

PN-B-10735:1997 Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze
PN-87/B-01070 Siec kanalizacyjna zewnetrzna, obiekty i elementy wyposazenia
terminologia

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze
PN-91/B-10729 Studzienki kanalizacyjne

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych
i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

Uwaga: Wykonawca robot zobowi gzany jest wykona € roboty zgodnie z najnowszymi,
obowi gzujacymi wersjami przywotanych norm, przepisow, ustaw i rozporz adzen.
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