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D - 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALIS TYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecianiej (ST) § wymagania dotycge
wykonania i odbioru wykopow w gruntach nieskalistyc

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokunpezetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w ki

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drég kjolujg wykonanie wykopdéw w
gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Material wysg¢pujacy w podizu wykopu jest gruntem rodzimym, ktoryedrie
stanowit podiee nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych kaulstfi nawierzchni
podatnych i péisztywnych [12] powinien charaktenyzd sie grum nosnosci Gi.  Gdy
podiaze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmaci, nalery podtaze doprowadzi
do grupy nénacsci G; zgodnie z dokumentacja projektowSST.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w ST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogodlne zasady prowadzenia robét podano w ST DE0210pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantow statecznéé w catym
okresie prowadzenia robo6t, a naprawa uszkadasynikapcych z nieprawidiowego
uksztattowania skarp wykopu, ich pogma Ilub innych odspstw od dokumentacji
projektowej obciza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty oznym
stopniu przydatnici do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, wossb
uniemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wyanagody layniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimuy by bezpdrednio
wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkiad. O Ifeynier dopudci czasowe
skladowanie odspojonych gruntéw, nalge odpowiednio zabezpieazyprzed nadmiernym
zawilgoceniem.



D-02.01.01 Roboty ziemne-wykopy ul. Rydla-Etap |

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdorabemnych powinno
spetnig& wymagania, dotyece minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego
w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych
robét ziemnych

Minimalna wartd¢ | dla:
Strefa Autostrad innych drog
korpusu i drog kategoria | kategoria
ekspresowych ruchu KR3-| ruchu KR1-
KR6 KR2

Gérna warstwa o0 gruloi 1,03 1,00 1,00
20 cm
Na gkbokasci od 20 do 50
cm od powierzchni robgt 1,00 1,00 0,97
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyth spetnigg wymaganego
wskanika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do
wartasci ls, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartaici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oshgnicte
przez bezpérednie zagszczanie gruntow rodzimych, to naye podjpé¢ srodki w celu
ulepszenia gruntu podta, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych waidb wskanika
zag:szczenia. Maliwe do zastosowanidrodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacjiyinierowi.

Dodatkowo mana sprawdz nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych
na podstawie pomiaru wtornego modutu odksztatcéhiazgodnie z PN-02205:1998 [4]
rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébavarstwy
gruntu (nadktadu) powgj rzednych robot ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapma si po
nim jedynie ruch maszyn wykoragiych £ czynng¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie
sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowadigzkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania
podanych powsej warunkéw obeiza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzengodngci z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST. W czasmnkoli szczegéla uwag nalery
zwrock na:
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a) sposoOb odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot igozakaczeniu,

d) doktadna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),

e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-02.0pKDY .
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nt (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-02.0pKdB.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuie:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- o0znakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadlun

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zagsszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych,

- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwranych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.



