JEDNOSTKA PROJEKTOWANIA

LN STCAILLNID

Andrzej Biatecki

Siedziba firmy: 02-784 Warszawa, ul. J. Cybisa 6/46, tel. kom. 602 790 965, NIP 951-004-58-97, REGON 010572295
Biuro techniczne: 02-791 Warszawa, ul. Meander 22/51 tel. 22 894 04 00, fax. 22 894 04 01 instaland@instaland.pl

INWESTOR: oy N Przedsiebiorstwo Wodociagow i
PWIK-PIHSBGZM Kanalizacji w Piasecznie Sp. z o.0.
Przedsighiorstwo Wodociagéw | Kanalizac w Plasecznie - .

ul. Zeromskiego 39,
05-500 Piaseczno

Codziennie w trosce o Sroaowisko

NAZWA ZAMIERZENIA BUDOWLANEGO:

BUDOWA KOMOR POMIAROWYCH NA SIECI WODOCIAGOWEJ ORAZ KABLI
ELEKTRYCZNYCH W UL. GRANICZNEJ I PTAKOW LESNYCH W MIEJSCOWOSCI
JASTRZEBIE, GMINA PIASECZNO

ADRES INWESTYCJI: ul. Graniczna i Ptakow Le$nych dz. nr 136 i 34/3 obreb 0016
Jastrzebie, jedn. ew. 141804 5 Piaseczno — obszar wiejski,
gmina Piaseczno

KATEGORIA OBIEKTU BUDOWLANEGO: XXVI

NAZWA ELEMENTU OPRACOWANIA: SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH - ROBOTY
SANITARNE BUDOWY KOMOR

OPRACOWUJACY:
IMIE | NAZWISKO: BRANZA PODPIS
mgr inz. Agnieszka Bialecka SANITARNA

KODY CPV:

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wodociggow i rurociggdw do odprowadzania
sciekow

45231100-6 Ogoblne roboty budowlane zwigzane z budowa rurociaggow

45231110-9 Roboty budowlane w zakresie ktadzenia rurociagéw

45232100-3 Roboty pomocnicze w zakresie wodociggow

45113000-2 Roboty na placu budowy

45332200-5 Roboty instalacyjne hydrauliczne

45221250-9 Roboty podziemne inne

WARSZAWA, GRUDZIEN 2022



STWiORB — Budowa komor

2. WSTEP

2.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznych ST-00.00

Specyfikacje Techniczne zawieraja informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i
odbioru Robot zwigzanych z budowa komor pomiarowych na rurociggach istniejacych D225 PE w ul..
Granicznej i Ptakow Le$nych w Jastrzgbiu, gmina Piaseczno.

2.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych

Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i rozumie¢ w zlecaniu 1 wykonaniu Rob6t opisanych w
pkt. 1.1 jako cze$¢ Dokumentacji Przetargowej i Umowne;j.

2.3 Zakres Robét objetych Specyfikacjami Technicznymi

1.3.1 Wymagania ogdlne

Wszelkie roboty nalezy wykonywaé w bezpieczny sposob, Scisle w zgodzie obowigzujacymi
regulacjami, normami, standardami 1 wymaganiami okre§lonymi w Specyfikacji Techniczne;.

1.3.2 Szczegodtowy zakres robdt objety Specyfikacjami technicznymi:

ST-01.00 Budowa komoér wraz z uzbrojeniem

ST-01.01 Roboty ziemne

ST-01.02 Roboty betonowe

ST-01.03 Przewody wodociggowe wraz z uzbrojeniem komor

- montaz 2 nowych komoér pomiarowych prefabrykowanych o wymiarach 2,5x1,5x2,1 m;

- montaz armatury pomiarowej i odcinajacej w komorach (przeplywomierz, przepustnica, zawor
napowietrzajgco - odpowietrzajacy);

- montaz pozostatych elementow wg Dokumentacji Techniczne;.
Niniejsze specyfikacje techniczne dotycza prowadzenia robot zwigzanych z budowa 1 wyposazeniem
komor i obejmuja nastepujacy zakres robot wg Dokumentacji Techniczne;:

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z wyzej wymienionymi specyfikacjami
technicznymi.

Projektowane komory beda wbudowane w wykopie otwartym.

Zakres rob6t ziemnych obejmuje:

zdjecie humusu dla komory nr 1

zdjecie nawierzchni utwardzonej dla komory nr 2

wykopy z ziemig na odklad, w tym przekopy probne dla ustalenia posadowienia istniejgcego
uzbrojenia terenu

zasypanie wykopow ziemia z odktadu z zaggszczeniem,

zasypanie wykopow (z zageszczeniem) z gruntu piaszczystego, dowiezionego na wymiang
1 uzupetnienie,

utozenie podsypki z pospotki, grub. 20 cm,

wykonanie podsypki z piasku i cementu

obsypanie rur piaskiem,

roz$cielenie humusu,
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odtworzenie nawierzchni

Zakres robot betonowych obejmuje:
Wykonanie blokow oporowych z betonu klasy C 16/20 pod =zasuwami oraz pod
przeplywomierzami w komorach

Zakres rob6t dotyczacych uzbrojenia komor
Wykonanie uzbrojenia projektowanych komér wodociggowych:
Przepustnica DN150mm mi¢dzykothierzowa z napedem elektrycznym, z kotnierzami ze stali
nierdzewnej
ZawoOr napowietrzajaco odpowietrzajacy na odejsciu z trojnika @168,3x60,3 stal nierdzewna
Przetwornik cis$nienia z odej$ciem gwintowanym 1/4"
Przeptywomierz elektromagnetyczny DN150mm, L=31cm
Wstawka montazowo-demontazowa DN150, L=20cm typ F3
Manometr glicerynowy @100 0-10 bar, gwint 1/2"
Zostanie tez przewidziana rezerwa miejsca pod zawor zwrotny
Sygnalizator zalania komory
Czujnik otwarcia wlazu
Montaz poza komora, w strong istniejgcego przewodu zostanie wstawiona zasuwa kolnierzowa z
uszczelnieniem migkkim typ dluga klinowa i tacznik rurowo kotnierzowy. Natomiast poza
komorg w strong¢ nowoprojektowanej sieci zostanie wstawiona zasuwa kotnierzowa z
uszczelnieniem migkkim typ dluga klinowa, redukcja zeliwna FFR 1 tacznik rurowo
kotierzowy
Odcinek przewodu miedzy zasuwami, a istniejaca komora wodociggowa zostanie zabezpieczony
tasmg antykorozyjna.

Spadki 1 glebokos¢ posadowienia przewodoéw 1 komoér wykonywaé zgodnie z dokumentacjg
projektowa.

1.3.3 Kody robo6t objetych niniejszymi specyfikacjami

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg i roboty ziemne

45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wodociaggdw i rurociagéw do odprowadzania
sciekow

45231100-6 Ogolne roboty budowlane zwigzane z budowa rurociggow

45231110-9 Roboty budowlane w zakresie ktadzenia rurociggow

45232100-3 Roboty pomocnicze w zakresie wodociggow

45113000-2 Roboty na placu budowy

45332200-5 Roboty instalacyjne hydrauliczne

45221250-9 Roboty podziemne inne

Kazdorazowo zakres wyzej wymienionych robot, co do ilosci 1 nakltadéw normatywnych nalezy
rozpatrywa¢ w polaczeniu z szczegétowym opisem robot zawartym w tabelach okre§lonych w
przywotanych katalogach KNNR; KNR; KSNR; KNRW; KNP do ktoérych odnosza si¢ poszczegdlne
pozycje Kosztorysu Inwestorskiego i/lub Przedmiaru Robot.

Do obowiazku Wykonawcy nalezy sprawdzenie, czy okreslony w Dokumentacji Technicznej,
Kosztorysie Inwestorskim oraz Przedmiarze Robét zakres robot jest kompletny i pozwala wykonaé
roboty w sposob zgodny z przepisami prawa budowlanego i1 zasadami sztuki budowlane;.
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2.4 Okreslenia podstawowe
Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nastepujaco:

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy,

Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez stron¢ Zamawiajacg, ktora jest odpowiedzialna za
kontrole wykonanie robot objetych Umowa,

Materialy - wszelkie surowce i1 produkty niezbedne do wykonywania Rob6t zgodnie z Dokumentacja
Projektowa 1 Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru,

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej,

Wycenione Zestawienie Rzeczowe - Przedmiar Robot wyceniony przez Wykonawce 1 stanowigcy
czes¢ jego Oferty.

Wodociag - zespol wspotpracujacych ze soba obiektow i urzadzen inzynierskich, przeznaczony do
zaopatrywania ludnosci 1 przemystu w wode.

Sie¢ wodociagowa miejska - sie¢ wodociggowa na terenie miasta, zaopatrujgca ludnos¢ 1 zaktady
przemystowe w wodg.

Sie¢ wodociggowa zewnetrzna - uklad przewodow wodociaggowych znajdujacych si¢ poza
budynkami odbiorcéw, zaopatrujagcy w wode ludnos¢ lub zaktady produkcyjne.

Przewod wodociggowy - rurocigg wraz z urzadzeniami przeznaczony do dostarczenia wody
odbiorcom.

Przewdéd wodociggowy rozdzielczy - przewod wodociaggowy doprowadzajacy wode od przewodu
magistralnego do przylaczy domowych i innych punktéw czerpalnych.

Przylacze wodociggowe — odcinek przewodu wodociggowego 1faczacy sie¢ wodociggowa
z wewngetrzng instalacja wodociggowa w nieruchomosci odbiorcy wraz z zaworem za wodomierzem
gtownym.

Rura ochronna - rura stal o srednicy wigkszej od przewodu wodociggowego stuzaca do przenoszenia
obcigzen zewngtrznych i1 do odprowadzenia na bezpieczng odleglo$¢ poza przeszkode terenowa
(korpus drogowy) ewentualnych przeciekow wody, stuzy zabezpieczeniu wodociggu.

Podpory $lizgowe - podparcia wodociggu w rurze ochronnej lub przewiertowe;.

Zasuwy - armatura wbudowana w wodociag stuzaca do szczelnego zamknigcia przeptywu wody
danym odcinku wodociagu.

Hydranty przeciwpozarowe — stuza do czerpania wody z rurociagdw w cele przeciwpozarowe.

Srednica nominalna - jest to liczba przyjeta umownie do oznaczenia przelotu armatury lub $rednicy
wewnetrznej rurociggu, odpowiadajgca w przyblizeniu wymiarom rzeczywistym wyrazonym w mm.
CiSnienie robocze - wysoko$¢ cisnienia okreslona zgodnie z dokumentacjg techniczng jako
maksymalna réznica rz¢dnych linii ci$nienia w najwyzszym potozeniu nad badanymi odcinkami
przewodu.

Odleglosé bezpieczna - najmniejsza dopuszczalna odleglo$¢ mierzona w ptaszczyznie poziome;j
pomiedzy obrysem budowli a osig przewodu.

Zgrzewanie - metoda spajania, przy ktorej potaczenie materiatdéw nastepuje wskutek docisku,
niezaleznie od zrodta, ilosci 1 koncentracji ciepta wystepujacego w czasie tgczenia.

Zgrzewalnos$¢ - podatno$¢ materiatu do taczenia za pomocg zgrzewania przy okreslonych warunkach
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technologicznych.
7Z13cze zgrzewane - potaczenie dwu lub wiecej czgsci, wykonane za pomoca zgrzewania.

Zgrzeina - miejsce zlgcza zgrzewanego, w ktorym nastgpito polgczenie (materiatdéw) o fizycznej
cigglosci.

2.5 Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢
z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng i Poleceniami Inspektora Nadzoru oraz
warunkami og6lnymi do Umowy.

1.5.1 Przekazanie Placu Budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Plac Budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, jakie sa niezbedne dla Robot, lokalizacje i wspotrzedne panstwowe
gtownych punktow, Dziennik Budowy, Dokumentacj¢ Projektowa (Projekt Budowlany) 1
Specyfikacj¢ Techniczna.

1.5.2 Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja zatagczona do Dokumentacji Przetargowej zawiera opis i rysunki.

Rysunki zawarte w Dokumentacji Przetargowej pozwalaja na okreslenie lokalizacji, zakresu 1
charakteru Robot.

1.5.3 Dokumentacja przekazana wykonawcy po przyznaniu Umowy

W okresie przygotowywania ofert petna Dokumentacja Projektowa znajduje si¢ do wgladu w siedzibie
Zamawiajacego. Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego po podpisaniu Umowy jeden egzemplarz
Dokumentacji Projektowej na Roboty objete Umowa.

1.5.4 Dokumentacja do opracowania przez Wykonawce

a)  Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni oraz zatwierdzi projekt organizacji
budowy. Koszty tego projektu nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot.

b)  Wykonawca we wilasnym zakresie opracuje i uzgodni projekt organizacji montazu.
Koszty tego projektu nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot.

c¢)  Wykonawca sporzadzi dokumentacj¢ powykonawcza, w tym dokumentacje geodezyjno-
wykonawczg, dla zrealizowanych Robot - zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
umozliwiajacg naniesienie zmian na map¢ zasadnicza, do ewidencji gruntéw i budynkéw
1 ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz kopie mapy powstatej] w oparciu o geodezyjna
inwentaryzacj¢ powykonawcza. Koszt tej dokumentacji nalezy uwzgledni¢ w cenach
jednostkowych Robdt.

1.5.5 Zgodno$¢ Robot z Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacjami Technicznymi

d) Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna dostarczone Wykonawcy s3
istotnymi elementami Umowy i jakiekolwiek wymaganie zawarte w jednym z tych
dokumentow jest tak samo wigzace, jak gdyby wystgpowalo ono we wszystkich
dokumentach.

e) W przypadku rozbiezno$ci, wymiary okreslone liczbg sa wazniejsze od wymiarow
okreslonych wedtug skali rysunku; poszczegdlne dokumenty powinny by¢ traktowane w
nastepujacej kolejnosci pod wzgledem waznosci:

Dokumentacja Projektowa

Specyfikacje Techniczne
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f)  Wykonawca nie moze wykorzysta¢ na swg korzys$¢ jakichkolwiek btedow lub brakow w
Dokumentacji Projektowej lub w Specyfikacjach Technicznych, a o ich wykryciu winien
bezzwtocznie powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktéry zadecyduje o dokonaniu
niezbednych zmian lub uzupetnien.

g)  Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone Materiaty powinny by¢ zgodne z planem
sytuacyjnym, profilem podluznym, przekrojami poprzecznymi, projektami obiektow
inspektorskich 1 wymaganiami materialowymi, okre§lonymi w Dokumentacji
Przetargowej oraz w Specyfikacjach Technicznych.

h)  Cechy Materiatow 1 elementow Robdt powinny by¢ jednorodne i wykazywaé bliska
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami albo z warto$ciami S$rednimi okreslonego
przedziatu tolerancji. Przedzial tolerancji przyjmuje si¢ w celu uwzglednienia
przypadkowych, nieznacznych odchylen od warto$ci docelowych, jakie sa praktycznie
nieuniknione.

1) W przypadku, gdy Roboty lub Materiaty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub Specyfikacja Techniczng i bedzie to mialo wplyw na niezadowalajaca
jakos¢ Robot, to takie Materiaty beda niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty te
rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.6 Zabezpieczenie Placu Budowy

Na czas wykonywania Robdt Wykonawca ma obowigzek wykona¢ lub dostarczy¢
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, takie jak ploty, zapory, znaki, S$wiatla
ostrzegawcze, sygnaly, rusztowania, podpory, ostony, deskowania. Wykonawca zapewni
odpowiednie i1 stale - catodobowe warunki widocznos$ci urzadzen zabezpieczajacych.
Wszystkie znaki, zapory 1 urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢ zatwierdzone przed
ich ustawieniem.

Przed przystgpieniem do Robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim Zarzadem Drdg i organem zarzadzajacym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robdt w okresie realizacji Umowy. W
zalezno$ci od potrzeb i postepu Robot projekt ten powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawce na biezaco.

Na czas wykonywania Robdt Wykonawca ma obowigzek wykona¢ lub dostarczy¢
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, takie jak ploty, zapory, znaki, S$wiatla
ostrzegawcze, sygnaly, rusztowania, podpory, ostony, deskowania. Wykonawca zapewni
odpowiednie 1 stale - catodobowe warunki widocznos$ci urzadzen zabezpieczajacych.
Wszystkie znaki, zapory 1 urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢ zatwierdzone przed
ich ustawieniem.

Koszt zabezpieczenia Placu Budowy nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robét.
1.5.7 Tablice informacyjne o prowadzonej budowie

Przed przystapieniem do Robdt Wykonawca zainstaluje w odpowiednich miejscach tablice
informacyjne wg wlasciwego rozporzadzenia do Ustawy Prawo Budowlane. Koszt zainstalowania i
utrzymania tablic informacyjnych musi by¢ uwzgledniony w cenach jednostkowych Robot.

Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce przez caty okres realizacji Robot
w dobrym stanie.

1.5.8 Ochrona srodowiska podczas wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ wszystkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska
naturalnego i stosowac je w czasie prowadzenia Robot.

W szczeg6lnosci Wykonawca zapewni spetnienie nastgpujacych warunkoéw:
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Miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i drogi wewne¢trzne beda tak wybrane, aby nie
powodowaty zniszczen w $srodowisku naturalnym;

Beda podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikbw wodnych 1 ciekow pytami, paliwem, olejami,
materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi toksycznymi substancjami,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

- mozliwo$cig powstania pozaru.

Praca Sprzegtu uzywanego podczas realizacji Robot nie bedzie powodowaé zanieczyszczen w
srodowisku naturalnym poza Placem Budowy.

Opfaty 1 ewentualne kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robot norm, okre$lonych
w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obcigza Wykonawce.

1.5.9 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami oraz
beda zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelki straty spowodowane pozarem wywotanym
w efekcie realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.10 Materialy szkodliwe dla otoczenia

a)

b)

c)

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ do uzycia Materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wigkszym, niz dopuszczalne.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robdt beda mialy swiadectwo dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostkg, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow na §rodowisko.

1.5.11 Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegat wszystkie przepisy dotyczace
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczego6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac
o zdrowie 1 bezpieczenstwo swych pracownikow i zapewni wlasciwe warunki pracy
1 warunki sanitarne.

Wykonawca zapewni 1 utrzyma wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet
1 odpowiednig odziez dla ochrony o0so6b zatrudnionych na Placu Budowy oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Wykonawca zapewni i1 utrzyma w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne dla personelu
pracujacego na Placu Budowy.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej
sg uwzglednione przez Wykonawce w cenach jednostkowych Robot.

1.5.12 Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem Ilub zniszczeniem
wiasnosci publicznej oraz / lub prywatne;.

Jesli w zwigzku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem Robdt lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wtasnosci
publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona
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wlasno$¢. Stan uszkodzonej lub naprawionej wtasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed
powstaniem uszkodzenia.

W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majace warto$¢ archeologiczna,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru oraz wladze konserwatorskie 1 przerwie
Roboty do czasu otrzymania dalszej decyz;ji.

Przed przystapieniem do rob6ét Wykonawca powiadomi wszystkie instytucje obslugujace
urzadzenia 1 instalacje podziemne i1 naziemne o prowadzonych robotach ispowoduje
przeprowadzenie przez te instytucje wszelkich niezb¢dnych adaptacji i innych koniecznych
robdt w obrebie Placu Budowy w mozliwie najkrotszym czasie, nie dtuzszym jednak niz w
czasie przewidzianym w programie Robot.

W  przypadku przypadkowego uszkodzenia istniejacych instalacji i/lub urzadzen
podziemnych lub nadziemnych, Wykonawca natychmiast powiadomi o tym fakcie
odpowiednig instytucje uzytkujaca lub bedaca wiascicielem tych instalacji i/lub urzadzen,
a takze Inspektora Nadzoru. Wykonawca bedzie wspodipracowat w usunigciu powstatej
awarii z odpowiednimi stuzbami specjalistycznymi. Koszty z tym zwigzane ponosi
Wykonawca.

Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i/lub urzadzen podziemnych lub nadziemnych, nie
wykazanych na planach 1 rysunkach dostarczonych Wykonawcy przez Zamawiajacego
ipowstale bez winy lub zaniedbania Wykonawcy, zostang usunigte na koszt
Zamawiajacego. W pozostalych przypadkach koszt naprawy uszkodzen obcigza
Wykonawca.

1.5.13 Wymagania dotyczace ruchu pojazdow

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem
zwigzanym z wykonywaniem Robdt i naprawi lub wymieni wszystkie uszkodzone
elementy na wtasny koszt, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

1.5.14 Opieka nad Robotami

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za opiek¢ nad Robotami i za wszystkie Materiaty
1 Sprzet uzywany do Robot.

Jezeli Wykonawca zaniedba utrzymania Robot lub ich elementu w zadawalajacym stanie,
to na Polecenie Inspektora Nadzoru rozpocznie on roboty utrzymaniowe nie pdzniej, niz
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia; w przeciwnym razie Inspektor Nadzoru moze
natychmiast zatrzymac¢ Roboty.

W okresie od przekazania Placu Budowy do Przejecia Robot Wykonawca odpowiada za
wlasciwe utrzymanie znakéw geodezyjnych. Uszkodzone Ilub zniszczone znaki
Wykonawca naprawi lub odtworzy na wtasny koszt.

1.5.15 Przestrzeganie prawa

Wykonawca ma obowigzek zna¢ wszystkie ustawy i rozporzadzenia wladz centralnych
1 wladz lokalnych oraz inne przepisy, instrukcje oraz wytyczne, ktore w jakikolwiek
sposob sa zwigzane z realizacja Robot lub moga wplywac¢ na Roboty.

W czasie prowadzenia Robot Wykonawca powinien przestrzegaé wszystkie regulacje
wymienione w pkt. | powyzej i stosowac si¢ do nich.

1.5.16 Prawa patentowe
Jezeli od Wykonawcy wymaga sie, lub tez uzna on za konieczne albo uzasadnione, uzycia

rozwigzania projektowego, urzadzenia, materialu lub metody, ktdre sa chronione patentem
lub innym prawem wlasnosci, to Wykonawca powinien spelni¢ wszystkie wymagania
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okreslone prawem, dotyczace zasad zastosowania chronionego rozwigzania, urzadzenia,
materialu lub metody.

Wymagania okreslone w pkt. 1 powinny by¢ spelione przez Wykonawce przed
przystapieniem do robot, w ktdérych majg zastosowanie chronione rozwigzania, urzadzenia,
materialty lub metody. Wykonawca powinien poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o
uzyskaniu wymaganych uzgodnien i akceptacji, a w razie potrzeby przedstawi¢ ich kopie.

Jezeli niedotrzymanie wymagan sformutowanych w pkt. 1 i 2 spowoduje nastgpstwa
finansowe lub prawne, to w calo$ci obciaza one Wykonawce.

3. MATERIALY

3.1 Wymagania ogéine
Wszystkie Materialy stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu Robot winny:
by¢ nowe i nieuzywane,

odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisOw wymienionych w niniejszej Specyfikacji
Technicznej 1 w Dokumentacji Projektowej oraz innych nie wymienionych, ale obowigzujgcych norm
1 przepisow,

mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty i certyfikaty, w tym rowniez i $wiadectwa
dopuszczenia do obrotu oraz wymagane Ustawg z 3 kwietnia 1993 r. certyfikaty bezpieczenstwa.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z dostarczeniem Materiatow do Robot.
W przypadku zmian dotyczacych zasadniczych elementow lub rozwigzan projektowych mogacych
mie¢ wplyw na: przepustowos$¢ hydrauliczng i1 przyszta eksploatacje sieci wodociggowej trzeba
uzyska¢ dodatkowa akceptacj¢ Projektanta i Uzytkownika wodociagu
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ po6zniej zmieniony bez zgody Inspektora.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem za wykonang prace.

3.2 Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawceg wywiezione z Placu
Budowy badz ztozone we wskazanym przez Inspektora Nadzoru miejscu. Jezeli Inspektor
Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych Materiatéw do innych Robot niz te, dla
ktorych zostaty zakupione, to koszt tych Materialdow zostanie przewartosciowany przez
Inspektora Nadzoru.

Kazdy element Robdt, w ktérym znajduja si¢ niezbadane badz nie zaakceptowane
Materialy, Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego odrzuceniem
1 niezaplaceniem.

3.3 Przechowywanie i sktadowanie Materiatéw

Wykonawca zapewni, aby Materialy skladowane tymczasowo (do czasu ich uzycia dla
wykonywanych Robot) byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swa
jakos¢ 1 whasciwosci 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrgbie Placu Budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza Placem Budowy -
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w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce 1 przez niego optaconych. Po
zakonczeniu Robot miejsca tymczasowego sktadowania materiatow beda doprowadzone
przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu w sposéb zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

3.4 Wariantowe stosowanie Materiatow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwos¢
zastosowania w wykonywanych Robotach wariantowego rodzaju Materialu, to
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swym zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem wariantowego rodzaju Materialu, albo w okresie dluzszym, jesli to bedzie
konieczne dla prowadzenia badan przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj Materiatu nie moze by¢ po6zniej zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.

4. SPRZET

a)

b)

f)

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego Sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Roboét. Sprzet uzywany do Robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
jakosci wskazaniom zawartym w Specyfikacjach Technicznych, Programie Zapewnienia
Jakosci (PZJ) lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru;
w przypadku braku ustalen w powyzszych dokumentach, Sprzet winien by¢ uzgodniony 1
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajno$¢ Sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie Robodt zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych
1 wskazaniach Inspektora Nadzoru i w terminie przewidzianym Umowa.

Sprzet, bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt, bedzie
utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania w przypadkach, gdy jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwos$c
uzycia sprzgtu wariantowego przy wykonywanych Robotach, to Wykonawca powiadomi a
Nadzoru o swoim zamiarze wyboru takiego sprzetu co najmniej 3 tygodnie przed jego
uzyciem. Wybrany i zaakceptowany sprzet nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody
Inspektora Nadzoru.

Sprzet, maszyny i urzadzenia, ktore nie gwarantuja zachowania warunkéow Umowy,
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane 1 nie bedg dopuszczone do Robot.

5. TRANSPORT

a)

b)

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i na wihasciwosci przewozonych
Materialow.

Liczba $rodkoéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i1 wskazaniach
Inspektora Nadzoru oraz w terminie przewidzianym Umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wszelkie wymagania dotyczace
przepisoOw ruchu drogowego. Srodki transportu ktore nie odpowiadajg warunkom Umowa,
beda na polecenie Inspektora Nadzoru usuniete z Placu Budowy.
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d) Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1 Ogolne zasady wykonywania Roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robodt oraz za jako$¢ zastosowanych
Materiatow 1 wykonywanych Robdt zgodnie z postanowieniami Warunkow Umowy.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora Nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wyznaczeniu Robot zostang poprawione, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru,
przez Wykonawce na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji badz odrzucenia Materiatow i/lub
elementow Robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w Umowie,
Dokumentacji Projektowej 1 Specyfikacjach Technicznych, a takze w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan
1 obserwacji podczas produkcji 1 prob Materiatdéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane po ich otrzymaniu przez Wykonawce
nie pdzniej niz w terminie wyznaczonym przez Inspektora Nadzoru, pod grozba
zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu bedzie ponosit Wykonawca.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1 Program Zapewnienia Jakosci (PZJ)

Do obowiagzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
Nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ) dla Roboét, w ktérym zaprezentuje on
zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne
gwarantujagce wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami
Technicznymi oraz Poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektor Nadzoru.

Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawierac:

cze$¢ ogdlna podajaca:

- organizacj¢ wykonania Robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robot,

- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- zasady BHP,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz o0sob odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos$¢ wykonania poszczego6lnych
elementow Robot,

- system (sposéb 1 procedure) proponowanej kontroli 1 sterowania jakoscig wykonywanych
Robot,

- wyposazenia w sprzet 1 urzadzenia do pomiardéw 1 kontroli (opis laboratorium witasnego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapisow pomiarow, a
takze wyciaganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym,

11
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proponowany sposob i1 forme przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;
obieg dokumentéw budowy

czg$¢ szczegodtowa, podajaca dla kazdego rodzaju Robot:

wykaz maszyn i urzadzen na budowie z ich parametrami technicznymi, rodzaje i ilo$¢
srodkow transportu i urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow, itp.,

sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci podczas
transportu,

sposob 1 procedur¢ pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwos$¢, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczego6lnych elementéw Robot,

sposoOb postepowania z Materialami 1 Robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

7.2 Zasady kontroli jakosci Robét

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zalozong jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci Robot 1 jakosci Materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, obejmujacy personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenia 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan
Materialéw oraz Robot.

Wykonawca bedzie przeprowadzal pomiary 1 badania Materiatbw oraz Robot
z czestotliwo$cia  zapewniajaca  stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie
Z wymaganiami umownymi.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacj¢ i odpowiadaja wymaganiom norm i wytycznych
okreslajacych procedury badan.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywal Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociaggnigciach urzadzen, sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych. A jesli
niedociagni¢cia te beda tak powazne, ze moga wplynag¢ ujemnie na wyniki badan,
Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie badanych Materiatow 1 dopusci je do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy Wykonawcy zostang usunigte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty, zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan ponosi Wykonawca.

7.3 Pobieranie préobek

Jezeli bedzie konieczno$¢ pobierania jakichkolwiek probek to probki beda pobierane
losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek.

Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzal dodatkowe badania
tych Materiatlow, ktore budza jego watpliwosci, co do ich jakosci. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym razie koszty te poniesie Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczane przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych
przez Inspektora Nadzoru beda opisane i oznakowane w sposob zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.
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7.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami stosownych
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja badania wymaganego w Specyfikacjach
Technicznych, stosowa¢ bedzie mozna wytyczne krajowe lub inne procedury
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru

Kazdorazowo przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru na pismie wyniki do
jego akceptacji.

7.5 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywat Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan
jak najszybciej, nie po6zniej jednak, niz w terminie 3 dni od ich uzyskania.

7.6 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru jest uprawniony do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania Materiatow u Zrodta ich wytwarzania;
Wykonawca zapewni mu przy tym wszelka potrzebng pomoc.

Inspektor Nadzoru bedzie oceniat zgodno$¢ Materiatow 1 Robot z wymaganiami
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznych na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawcg.

Inspektor Nadzoru moze na wtasny koszt pobiera¢ probki Materialow i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenia badan powtdérnych lub dodatkowych, albo oprze si¢
wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci Materiatow 1 Robot
z Dokumentacjg Projektowg 1 Specyfikacjami Technicznymi. W takim przypadku koszty
powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesie Wykonawca.

7.7 Atesty jakosci Materiatéw i Sprzetu

W przypadku Materiatéw, dla ktorych atesty sg wymagane Specyfikacjami Technicznymi,
kazda partia tych Materialow dostarczona do Robot bedzie posiadata atest okreslajacy w
sposob jednoznaczny jej cechy.

Wyroby przemystowe winny posiada¢ certyfikaty wydane przez producenta, poparte
wynikami przeprowadzonych przez niego badan. Kopie tych wynikow beda dostarczone
przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia Materialy posiadajace atest, stwierdzajacy ich
petna zgodno$¢ z warunkami Umowy. Materiaty posiadajace atesty, a urzadzenia - wazne
legalizacje, moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jesli zostanie stwierdzona niezgodnos¢
ich wlasciwosci ze Specyfikacjami Technicznymi, wéwczas takie Materiaty lub urzadzenia
zostang odrzucone.

7.8 Dokumenty budowy
6.8.1 Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce 1 winien by¢ prowadzony od dnia Rozpoczgcia Robot.
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6.8.2.

6.8.3.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyly przebiegu
Robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz spraw technicznych i administracyjnych
na Placu Budowy.

Kazdy wpis do Dziennika Budowy bedzie opatrzony datg, podpisem osoby, ktéra dokonata
wpisu z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Wpisy beda
czytelne, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty 1 inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:

e Date przekazania Wykonawcy Placu Budowy,

e Date przekazania Wykonawcy Dokumentacji Projektowej,

e Date akceptacji przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci
1 harmonogramu Robot,

e Terminy rozpoczecia i ukonczenia poszczegdlnych elementéw Robot,

e Przebieg Robot, trudnosci i1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w Robotach, uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

e Daty i przyczyny wstrzymania Robot,

o Zgloszenia 1 daty odbiorow Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, odbiorow
czesciowych (jesli takie beda wystepowac) 1 koncowych,

e Wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e Warunki atmosferyczne, przerwy lub ograniczenia w pracy spowodowane ztg pogoda,

e Zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;,

e Dane dotyczace czynnosci geodezyjnych dokonywanych przed 1 w trakcie
wykonywania Robot,

e Date dotyczace bezpieczenstwa i ochrony Roboét,

e Dane dotyczace jakosci Materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan, z podaniem, kto je przeprowadzat,

¢ Inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy beda

przeditozone Inspektorowi Nadzoru do decyzji.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy musza by¢ podpisane przez

Wykonawce z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wpis dokonany przez Projektanta obliguje Inspektora Nadzoru do zajecia stanowiska.
Projektant nie jest strong Umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy.

Ksigga Pomiarow

Ksigga Pomiarow stanowi dokument umozliwiajacy rozliczenie faktycznych ilo$ci
wykonanych Robét.

Pomiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly, w jednostkach przyjetych
w Wycenionym Przedmiarze Robot i wpisuje si¢ je do Ksiegi Pomiarow.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, certyfikaty materialowe, orzeczenia o jakosci materiatow,
receptury, kontrolne wyniki badan, itp. beda gromadzone w sposob okreslony w programie
zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowi¢ begda zalaczniki do Swiadectwa Przejecia
Robot.
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6.8.4

6.8.5

a)

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ - oprécz wymienionych powyzej w pkt. 6.8.1. -6.8.3. -
nastepujace dokumenty:

pozwolenie na realizacj¢ inwestycji,

protokoty przekazania Placu Budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

Protokoty Odbioru Robot

protokoty z narad i ustalen,

korespondencja na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy nalezy przechowywa¢ na Placu Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

W przypadku zagini¢cia jakiegokolwiek dokumentu budowy nalezy go natychmiast
odtworzy¢ w formie przewidzianej prawem.

Inspektor Nadzoru bedzie mial staty dostep do wszystkich dokumentéw budowy. Nalezy
tez je udostgpnia¢ Zamawiajagcemu na jego zyczenie.

8. POMIAR ROBOT

8.1 Ogoblne zasady Pomiaru Robét

Pomiar Robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych Robot zgodnie
z Dokumentacja Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, w jednostkach okreslonych
w Wycenionym Przedmiarze Robot.

Wyniki pomiaru beda wpisane do Ksiggi Pomiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Zestawieniu Rzeczowym lub
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy z obowiazku ukonczenia
wszystkich Robot. Bledy zostang poprawione wedlug pisemnych instrukcji Inspektora
Nadzoru.

Pomiar wykonywanych Robot bedzie przeprowadzany z czgstotliwosciag wynikajaca
z comiesi¢cznych ptlatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym
w Umowie lub uzgodnionym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

8.2 Zasady okreslania ilosci Robét i Materiatéw

Dtugosci 1 odleglosci miedzy okre§lonymi punktami skrajnymi beda obmierzane poziomo
wzdluz linii osiowej, szerokos$ci - po prostej prostopadtej do osi.

Jezeli Specyfikacje Techniczne witasciwe dla danych Robot nie podaja tego inaczej, to
objetosci bedg wyliczane w m3 -jako dlugos¢ pomnozona przez $redni przekrdj.

Ilosci, ktore maja by¢é obmierzane wagowo, bgeda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Roboty pomiarowe do pomiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob
zrozumiaty 1 jednoznaczny. Pomiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda
uzupetniane odpowiednimi szkicami umieszczonymi w Ksiedze Pomiarow. W razie braku
miejsca w Ksiedze, szkice te beda dotaczone w formie odrgbnego zatgcznika do Ksiegi.
Wzor takiego zalacznika bedzie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.
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8.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy do pomiaru Robot wymagaja akceptacji Inspektora
Nadzoru przed ich uzyciem.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy beda dostarczone przez Wykonawce. Beda one posiadac
wazne $wiadectwa atestacji.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
technicznym przez caty okres realizacji Robot.

8.4 Termin i czestotliwos¢ przeprowadzania pomiaréw

Pomiary beda przeprowadzane przed czgSciowym lub koncowym Przejeciem Robot,
a takze w przypadku wystgpowania dluzszych przerw w prowadzeniu Robdt i/lub zmianie
Wykonawcy Robot.

Pomiary Robot zanikajacych beda przeprowadzane w czasie wykonywania tych Robot.
Pomiary Robot ulegajacych zakryciu beda przeprowadzane przed ich zakryciem.

Wykonawca ma obowigzek powiadamiania Inspektora Nadzoru o terminie wykonywania
robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu. Niedopetienie tego obowigzku skutkowac
bedzie odmowa uznania i zaptacenia za roboty zanikajace i1 ulegajace zakryciu.

Powiadomienia Inspektora Nadzoru o robotach zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu
Wykonawca dokona z wyprzedzeniem ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. ODBIOR ROBOT

9.1 Rodzaje odbioréow

9.2

W zalezno$ci od ustalen w odpowiednich Specyfikacjach Technicznych, Roboty podlegaja
nastepujagcym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale
Wykonawcy:

odbior Robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,

Przejecie odcinka lub/i calosci Robot (wystawienie Protokolu Przejecia Robot
odpowiednio dla odcinka lub cato$ci Robot),

odbiér ostateczny (ostateczne zatwierdzenie Robdt - wystawienie Protokotu Odbioru
Ostatecznego.

Dokumenty Przejecia Robét

Dokumentem stwierdzajacym dokonanie przejecia Robot jest Swiadectwo Przejecia
sporzadzone wg wzoru ustalonego przez Inspektora Nadzoru.

Dla celéw Przejecia Robot Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace
dokumenty:

Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi zmianami

dokumentacj¢ powykonawcza, w tym dokumentacj¢ geodezyjna umozliwiajaca
naniesienie zmian na map¢ zasadnicza, do ewidencji gruntdw i budynkoéw i ewidencji
sieci uzbrojenia terenu oraz kopie mapy powstalej w oparciu o geodezyjna
inwentaryzacj¢ powykonawcza,

Specyfikacje Techniczne,

uwagi i1 Polecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze Robdt zanikajacych
iulegajacych zakryciu oraz udokumentowanie wykonania tych zalecen, protokoty
odbiorow czgsciowych, robot zanikajacych,
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Dziennik Budowy i Ksiege Pomiarow,

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i1 oznaczen laboratoryjnych, zgodne ze
Specyfikacjami Technicznymi i programem zapewnienia jakosci,

atesty jakosciowe wbudowanych Materiatow,

deklaracje zgodnos$ci, certyfikaty dopuszczenia do stosowania w budownictwie i
certyfikaty sanitarne wymagane wg odrgbnych przepisow

sprawozdanie techniczne jesli wymagane,

instrukcje konserwacji i obstugi dla dostarczonych urzadzen,

badania szczelno$ci przewodow i1 polaczen,

geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

protokoty z kolejnych faz odbiorowych

Sprawozdanie techniczne zawiera¢ bedzie:

zakres 1 lokalizacje wykonanych Robot,

wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej,
uwagi dotyczace warunkoéw realizacji Robot,

Date Rozpoczgcia 1 Date Ukonczenia Robot.

Dokumenty wymienione powyzej Wykonawca przygotowuje takze w formie elektronicznej —
format PDF.

9.3 Odbiér techniczny, koncowy i ostateczny

a)

b)

e)

Protokot odbioru technicznego — bedzie rozumiany jako protokdt z zakoficzenia robot
budowlanych

Protokot odbioru koncowego — zostanie sporzadzony po dostarczeniu Zamawiajagcemu
przez Wykonawce dokumentacji powykonawczej wraz z geodezyjng inwentaryzacja
powykonawczg przyjeta przez urzad na kopii mapy zasadniczej

Protokét Odbioru Ostatecznego - bedzie rozumiane jako ostateczne zatwierdzenie Robot -
odbior ostateczny po uzyskaniu prawomocnej decyzji PINB o nie wnoszeniu sprzeciwu w
sprawie przystapienia do uzytkowania lub pozwolenia na uzytkowanie.

Ostateczne zatwierdzenie Robot nastgpi po usunieciu wszystkich usterek odnotowanych w
Protokole odbioru technicznego i koncowego

Ostateczne zatwierdzenie Robot bedzie dokonane na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem dokumentow omdéwionych w pkt. 8.2. powyze;j.

10. PODSTAWY PLATNOSCI

10.1 Ustalenia ogdine

Podstawg platnos$ci jest obmierzona ilo§¢ Robot wykonanych przez Wykonawce zgodnie z
Umowa. Do obmierzonych iloci zastosowanie beda miaty ceny jednostkowe podane w
Wycenionym Zestawieniu Rzeczowym.

Cena jednostkowa pozycji uwzglednia¢ bgdzie wszystkie czynno$ci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej pozycji w pkt. 9.1 podpunkt3
Specyfikacji Technicznych i w Dokumentacji Projektowe;.

Cena jednostkowa obejmuje:

e robocizne¢ bezposrednia,

e warto$¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami ich zakupu, sktadowania i transportu,

e warto$¢ pracy Sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie Sprzg¢tu na Plac
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Budowy i1 z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

e roboty geodezyjne - pomiary, tyczenia,

e koszt opracowania dokumentacji opisanej w punkcie 8.2 niniejszej Specyfikacji
Technicznej,

e koszty wszelkich uzgodnien, (koszty zuzycia wody rowniez dla potrzeb prob
ci$nieniowych),

e koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy,
pracownikoOw zaplecza 1 laboratorium, koszty urzadzenia, eksploatacji i likwidacji
Placu Budowy i zaplecza (w tym: doprowadzenie energii i wody, drogi, itp.), koszty
tymczasowego oznakowania Robodt, wydatki na BHP, ustugi obce na rzecz budowy,
optaty dzierzawne, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robot, koszty ogolne
przedsigbiorstwa Wykonawcy, itp.,

e koszt rekultywacji 1 uporzadkowania Placu Budowy po zakonczeniu Robot,

e koszt przywrdcenia do stanu pierwotnego uszkodzonych w trakcie wykonywania robot
nawierzchni drog, chodnikow, urzadzen wodno-kanalizacyjnych, melioracyjnych,
telekomunikacyjnych, energetycznych, ogrodzen, trawnikow,

e zysk kalkulacyjny, zawierajacy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytulu Umowy w

calym okresie jego realizacji, facznie z Okresem Pogwarancyjnym,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, koszt wymaganych

ubezpieczen i gwarancji.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposéb, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN)
1 przepisami obowigzujacymi w Polsce.

Specyfikacje Techniczne w roznych miejscach powotujg si¢ na Polskie Normy (PN), przepisy
branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng cz¢s¢ i nalezy je czyta¢ lacznie z Rysunkami
1 Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystgpowaly. Rozumie si¢, iz Wykonawca jest w pehi
zaznajomiony z ich zawarto$cig i wymaganiami. Zastosowanie beda miaty ostatnie wydania Polskich
Norm (datowane nie p6zniej niz 30 dni przed datg sktadania ofert), o ile nie postanowiono inaczej.
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane z p6zniejszymi zmianami

Dz.U. z 20081 Nr 199 poz. 1227; Nr 120 poz. 1268,

Dz.U. z2001r. Nr 5 poz. 42; Nr 100 poz. 1085; Nr 110 poz. 1190; 2017 poz. 1566; Nr 129 poz.
1439; Nr 154 poz. 1800;

Dz.U. 22006 r. Nr 156 poz. 1118; Nr 170 poz. 1217

Dz.U. 22007 r. Nr 88 poz. 587; Nr 99 poz. 665).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
1 rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. z 2002 Nr 108, poz. 953).

Gdziekolwiek nast¢puja odwotania do polskich norm, dopuszczalne jest stosowanie odpowiednich
norm Unii Europejskiej w zakresie akceptowanym przez polskie prawo.

18



STWiORB — Budowa komor

SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01

BUDOWA KOMOR WRAZ Z UZBROJENIEM
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01.01
ROBOTY ZIEMNE
WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
ziemnych przy wykonywaniu wykopow dla posadowienia w ziemi komodr betonowych
prefabrykowanych o wymiarach 2,5x1,5x2,1m na istniejacych przewodach wodociaggowych D225 PE
wraz z uzbrojeniem komor.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i umowny przy Robotach
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg wykonania robot ziemnych przy wykonywaniu wykopow 1
uksztattowaniu terenu w gruncie oraz zasypek, podsypek i obsypek gruntem z urobku i/lub
dowiezionym

Zakres rob6t ziemnych obejmuje:
zdjecie humusu - warstwa 20 cm na odktad lub rozebranie nawierzchni,
wykopy z ziemig na odktad,
zasypanie wykopow ziemia z odktadu z zaggszczeniem,
zasypanie wykopoéw (z zageszczeniem) z gruntu piaszczystego, dowiezionego na
wymiang i uzupehienie,
utozenie podsypki z pospotki, grub. 15 cm materiatem dowiezionym,
obsypanie rur i komor piaskiem (material dowieziony),
rozscielenie humusu,
wywoz ziemi (ewentualna warstwa nienosna podlegajaca wymianie i nadmiar).

1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okres$lenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z Dokumentacjg
Projektowa oraz ST-00-00.

1.5 WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt oraz za ich zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng i Poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogo6lne wymagania podano w ST-00.00.

2. MATERIALY
e grunt wydobyty z wykopow i sktadowany na odktad,
e grunt wydobyty z wykopow i sktadowany poza Placem Budowy,
e grunty zwirowe i piaszczyste zakupione i dowiezione spoza Placu Budowy na wymiang
gruntu na nasypy, na podsypke, obsypke, podioza,
e mieszanka torf/ziemia urodzajna, mieszanka traw.

Rury uktada¢ na podtozu piaskowym. Komory posadawiac na warstiwe 20cm piasku zmieszanego z
cementem. Material obsypki: piasek o uziarnieniu 0,2-2,0mm z dopuszczeniem max. 5% ziaren
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<0,02mm. Uzyty material winien odpowiada¢ wymaganiom stosownych norm BN-72/8932-01, PN-B-
02481:1998, PN-EN 1997-1:2008).

3. SPRZET

koparki,

samochody dostawcze, skrzyniowe, samowytadowcze

spycharki,

niwelator,

ubijaki,

zuraw samochodowy,
plyty 1 walce wibracyjnei inny sprzet - odpowiadajacy pod wzgledem typdéw 1 ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora
Nadzoru.

4. TRANSPORT

Samochod samowytadowczy 1 inne $rodki transportu - odpowiadajace pod wzgledem typow 1
ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 WYMAGANIA OGOLNE

Wymagania dotyczace prowadzenia Robot podano w ST-00.00. Dotycza
nastepujacego zakresu Robot ziemnych:

- Roboty przygotowawcze (zapoznanie si¢ z planami sytuacyjno-wysokosciowymi, wymiarami
istniejacych 1 projektowanych budowli, wytyczenie i trwale oznaczenie robot ziemnych,
przygotowanie terenu, zabezpieczenie istniejacych przewodéw podziemnych,

- Odspojenie i odktad urobku, wyw6z nadmiaru,

- Przygotowanie podtoza,

- Zasypka i zaggszczenie gruntu,

- Wykonanie podsypki i obsypki rurociggdw,

- Odspojenie humusu oraz rozscielenie,

- Roz$cielenie mieszanki torfowej z ziemia urodzajna,

- Obsianie skarpy mieszankg traw.

5.2 WARUNKI SZCZEGOLNE WYKONANIA ROBOT
WYKOPY

Dno wykopu powinno by¢ na rzednej okreslonej w Dokumentacji Projektowej 1 by¢ rowne, szerokos¢
winna by¢ dobrana do $rednicy rurociggdw i Srednicy studni.

1.Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je
w terenie za pomocg kotkdéw osiowych, kotkow swiadkow 1 kotkow krawedziowych.
Wytyczenie robdt powinno by¢ wykonane przez geodete z uprawnieniami.

Projektowang o$ przewodu nalezy oznaczy¢ w terenie w sposob trwaly 1 widoczny z
zatozeniem ciggu reperOw roboczych. Punkty na osi trasy nalezy oznaczy¢ za pomoca
drewnianych palikow, tzw. kotkow osiowych z gwozdziami. Kotki osiowe nalezy wbi¢ na
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kazdym zatamaniu trasy i osiach wszystkich studzienek, a na odcinkach prostych co okoto 30 -
50 m. Na kazdym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej 3 punkty. Kotki $wiadki wbija si¢ po
obu stronach wykopu tak, aby istniata mozliwo$¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia
robot. W terenie zabudowanym repery robocze nalezy osadza¢ w $cianach budynkéw w postaci
hakow lub bolcow. Ciag reperéw roboczych nalezy nawigza¢ do reperéw sieci panstwowe;.
Szkice sytuacyjne reperow i ich rzegdne Wykonawca przekaze Inspektorowi Nadzoru.

Przed przystgpieniem do robdt ziemnych nalezy zainstalowaé urzadzenia odwadniajace ( w
razie potrzeby), zabezpieczajace wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowymi i
gruntowymi. Urzadzenia odwadniajgce nalezy kontrolowa¢ i konserwowac przez caty czas
trwania robot. Obnizenia wdod gruntowych nalezy dokonywaé, gdy woda uniemozliwia
wykonywanie wykopu. Obnizenia wod gruntowych nalezy przeprowadzac tak, aby nie zostata
naruszona struktura w podtozu wykonywanego obiektu, ani tez w podtozu sasiednich budowli.

W trakcie realizacji robot ziemnych nalezy nad otwartymi wykopami ustawi¢ tawy celownicze
umozliwiajace odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu oraz kontrole rzednych taw.

2. Odwodnienie

Odwodnienie wykopow

Przy poziomie zwierciadla wody gruntowej w wykopie liniowym do wysokosci 0,5 m ponad
dnem wykopu stosowa¢ odwodnienie powierzchniowe poprzez drenaz lub rowek glebokosci
20 cm wykonany wzdtuz jednej ze $cian wykopu ze spadkiem w kierunku studzienki zbiorczej
® 0,60 m gtebokosci 0,5 m; studzienki w rozstawie co 50 m. Wode wypompowac za pomoca
pompy spalinowej.

Przy wigkszym niz 0,5 m poziomie wody gruntowej ponad dnem wykopu wykonaé nalezy
odwodnienie wglebne za pomoca iglofiltrow. Iglofiltry rozmieszcza¢ nalezy jedno- Iub
dwustronnie wg potrzeb.

Rozstaw oraz glebokosci wyptukiwania nalezy ustali¢ na budowie wg lokalnych warunkow.

3. Roboty ziemne
Roboty ziemne wykona¢ zgodnie z normg BN-83/8836-02, PN-68/B-06050, PN-B-10736.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasach wykonywanych wykopow, krzyzujace
si¢ lub biegnace rownolegle z wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w
razie potrzeby podwieszone w sposob zapewniajacy ich eksploatacje.

Wykopy nalezy wykona¢ jako waskoprzestrzenne, o $cianach pionowych, umocnionych. Przy
zblizaniu si¢ do istniejacego uzbrojenia, drzewostanu, budowli wykopy bezwzglednie
wykonywaé¢ recznie. W terenie nieuzbrojonym niezabudowanym wykopy moga by¢ ze
skarpami.

Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewngtrznymi wymiarami przewodu i komory , do
ktorych dodaje si¢ obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian 1 uszczelnienie
stykow. Deskowanie $cian nalezy prowadzi¢ w miar¢ jego glebienia. Wydobyty grunt z
wykopu powinien by¢ odtozony przez Wykonawce na odktad.

Wejscie po drabinie do wykopu winno by¢ wykonane z chwilg osiggniecia glebokos$ci wigkszej
niz I m od poziomu terenu.
Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji

Projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej
projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed
utozeniem przewodow rurowych.

Przy wykonywaniu wykopoéw w bezposrednim sasiedztwie istniejacej budowli na glebokosci
rownej lub wigkszej niz glebokos¢ posadowienia tych budowli nalezy je zabezpieczy¢ przed
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osiadaniem 1 odksztalceniem.

W miejscu krzyzowania si¢ ciaggéw pieszych z wykopem nalezy wykonaé przykrycie
wykopow pomostami z barierkami dla przejscia pieszych.

W trakcie wykonywania robot ziemnych nalezy nie dopuszcza¢ do uplastycznienia lub
rozluznienia podtoza. Grunty naruszone lub rozluznione wybra¢ i zastapi¢ podsypka.

4. Przygotowanie podloza

Przewody nalezy uktada¢ w wykopie na odpowiednio przygotowanym podtozu. Przed
przystapieniem do wykonania podtoza nalezy dokona¢ odbioru technicznego wykopu. Rodzaj
podtoza zalezy od rodzaju gruntu w wykopie.

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych 1 piaszczysto-gliniastych podtoze
jest gruntu naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu, nie zawierajacy kamieni o
srednicy zastepczej ziarna 2> d>0,05 mm.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robot) podloze nalezy wykonaé
z warstwy tlucznia lub Zwiru z piaskiem o grubosci 15 cm lacznie z uloZzonymi saczkami
odwadniajagcymi. W gruntach gliniastych lub stanowigcych zbite ity nalezy wykonac¢ podtoze z
piasku, zwiru lub thucznia grubosci od 15 cm. W torfach nalezy dodatkowo stosowa¢ utozenie
podsypki - fawy na warstwie geowtokniny.

Materiatl na podsypki powinien spetnia¢ nast¢pujace wymagania: nie powinny wystgpowac
czastki o wymiarach powyzej 20 mm, materiat nie moze by¢ zmrozony, nawodniony, nie moze
zawiera¢ ostrych kamieni lub innego famanego materiatu.

Zaggeszczenie podtoza powinno by¢ wykonane do Is nie mniej niz 0,95.
Przyjeto, ze komory nalezy posadowi¢ na 20 cm warstwie piasku stabilizowanego cementem

5. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie

Zasypka 1 zaggszczenie gruntu nie powinno spowodowaé uszkodzenia utozonego przewodu i

obiektow na przewodzie. Grubos¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej ponad

wierzch przewodu powinna wynosi¢ co najmniej 0,30 m. Zasypanie przewodu przeprowadza

si¢ w trzech etapach:

e ctap I - wykonanie warstwy ochronnej rury z wytaczeniem odcinkow na zltgczach,

e ctap Il - po probie szczelno$ci zlacz rur, wykonanie warstwy ochronnej w miejscach
potaczen,

e ctap III - zasyp wykopu gruntem rodzimym jesli max. wielko$¢ czastek nie przekracza 30
mm, warstwami z jednoczesnym zaggszczeniem i rozbidrka deskowan i rozpor $cian
wykopu.

Po zakonczeniu prac sieciowych nalezy przywrdci¢ nawierzchni¢ do stanu pierwotnego na calej
dhlugoséci tras przewodow zgodnie z wytycznymi zarzadcy drogi lub zgodnie z dokumentacja
projekotwa.

Przy wykonywaniu zasypek w pasie drég i chodnikow o nawierzchniach utwardzonych
1 nieutwardzonych nie nalezy uzywac¢ do zasypek gleby. Gorng warstw (~ 1 m) wystepujaca
bezposrednio pod konstrukcja jezdni i chodnikami wykonywaé z gruntéw sypkich i zagesci¢ do
1s>0,99.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 OGOLNE WYMAGANIA

Ogdlne wymagania dotyczace prowadzenia Robdt podano w ST-00.00.
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6.2 KONTROLA I BADANIE W TRAKCIE ROBOT I ODBIORU

Przed przystagpieniem do Robot Wykonawca winien wykona¢ badania majace na celu:

zakwalifikowanie gruntow do odpowiednich kategorii,

okreslenie gruntu i jego uwarstwienia,

okreslenie stanu terenu,

ustalenie metod odwodnieniowych,

ustalenie przekopami probnymi, posadowienie istniejacych przewodéw wodociaggowych.

Kontrola w trakcie Robdt winna obejmowac:

e sprawdzenie rzgdnych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych na Placu

Budowy statych punktow niwelacyjnych z doktadnoscia odczytu do 1 mm,

sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

badanie zachowania warunkow bezpieczenstwa pracy,

badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

badanie prawidlowosci podtoza naturalnego, w tym gltownie jego nienaruszalnos$ci,

wilgotnosci 1 zgodnosci z okreslonym w dokumentac;i,

e badanie i pomiary szeroko$ci, grubosci i zaggszczenia wykonanego podtoza wzmocnionego
z kruszywa mineralnego,

e badanie w zakresie zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa i1 warunkami okreslonymi
w odpowiednich normach przedmiotowych, badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

e badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikéw zageszczenia
poszczegblnych jego warstw.

7. POMIAR ROBOT

7.1 OGOLNE ZASADY POMIARU ROBOT

Ogodlne zasady pomiaru Rob6t podano w ST-00.00.
7.2 JEDNOSTKI POMIARU

Jednostka pomiarowa robot ziemnych jest m® odspojonego i wydobytego gruntu (wykopy) lub
dowiezionego i nasypanego z odpowiednim zageszczeniem gruntu (nasypy) z doktadnoécia do 1 m?;
m? - ukladania i zageszczania podsypki (z doktadnoscia do 1,0 m?).

8. ODBIOR ROBOT
8.1 OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogodlne zasady odbioru Robot podano w ST-00.00.
8.2 WARUNKI SZCZEGOLOWE

Nastegpujace roboty ziemne podlegaja odbiorowi jako roboty zanikajace lub ulegajace zakryciu:
wykopy, przekopy
przygotowanie podioza,
zasypanie, zageszczenie wykopu.
Dopuszcza si¢ odbior czesciowy wykopu pod warunkiem, ze obejmowac on bedzie wykop dla catego
obiektu kubaturowego lub dla obiektu liniowego
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9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00.

9.2 PLATNOSCI

Platnosci beda dokonywane na podstawie pomiaru Robdt. Zakres Robot jest podany w pkt. 1.3.
niniejszej ST.
Cena obejmuje odpowiednio:

wytyczenie osi budowli, ustawienie znakow wysokosciowych, wyznaczenie krawedzi

wykopow,

wykonanie przekopow probnych,

wykonanie wykopow, nasypow, zasypki, zageszczenie,

umocnienie wykopu,

utrzymanie wykopow w stanie suchym,

usuni¢cie nadmiaru ziemi z Placu Budowy,

przewozy, ztozenie ziemi,

koszty zakupu ziemi,

plantowanie dna wykopu,

wyroéwnanie skarp 1 powierzchni,

pryzmowania odktadu,

zasypanie wykopow ziemig dowieziong, z odktadow,

badania materiatu,

uporzadkowanie miejsca prowadzenie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane — Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze

BN&83/8836-02 Przewody podziemne. Wymagania 1 badania przy odbiorze
PN-B-02480 Grunty budowlane. Okre$lenia symbole podziat i opis gruntéw
PN-B-10736:1999 Roboty ziemne -- Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych

1 kanalizacyjnych

,»Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robot budowlano-montazowych", cz. Il Warunki
wykonania, odbioru sieci wodociggowych wg CORTI INSTAL ZESZYT 3, lub odpowiednie
normy i przepisy UE w zakresie przyjetym przez polskie prawo.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01.02
ROBOTY BETONOWE

1. WSTEP

1.1  PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
betonowych przy montazu komoér betonowych na przewodach wodociggowych D225 PE w ul. Ptakow
lesnych 1 Granicznej w Jastrzebiu.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i umowny przy Robotach
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza wykonania robo6t betonowych przy budowie;

- blokéw oporowych pod projektowang armature typu zasuwy i przeptywomierze

- wylewki betonowej w dnie projektowanych komoér pomiarowych wraz z rzgpiem.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza wykonania blokow oporowych okreslonych
w Dokumentacji Techniczne;.

1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z Dokumentacja Projektowg oraz
ST-00-00.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow podano w ST.00-00
Materiaty do wykonania rob6t objetych niniejsza specyfikacijg sa:

-kruszywo

- cement

-woda

- mieszanka betonowa

-stal zbrojeniowa

- materialy izolacyjne

-deski /szalunki

- uszczelnienia fancuchowe typu Integra

- tuleje stalowe

- komory betonowe

Komory betonowe wstawi¢ jako prefabrykat i zabudowaé¢ w miejscu wskazanym w projekcie:
Komory powinny speinia¢ nastepujace wymagania:

Klasa betonu min. C35/45

Stopien wodoszczelnosci W12

Stopien mrozoodpornosci w wodzie F150

Nasigkliwos$¢ ponizej 5%

Stopnie ztazowe zeliwne odpowiadajace wymaganiom PN-H-74086
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b)

Komory pomalowa¢ masag izolacyjng asfaltowo- kauczukowa przystosowana do kontaktu ze
styropianem.

3. SPRZET
Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typow 1 ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji
Robot zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru w tym:

-samochdd dostawczy

- samochod skrzyniowy

- weiagarki reczne 1 mechaniczne

- betoniarka.

4. TRANSPORT

Samochody skrzyniowe i1 inne $rodki transportu - odpowiadajace pod wzgledem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Transport mieszanki betonowej

Srodki transportu mieszanki betonowej nie powinny powodowaé naruszenia jednorodnos$ci
mieszanki betonowej (segregacji skladnikéw), zanieczyszczenia, zmiany w skladzie mieszanki
(np. dostanie si¢ opaddéw atmosferycznych), zmiany temperatury.

Mieszanka powinna by¢ dostarczona do miejsca utozenia w zasadzie bez przetadunku.

Nalezy unika¢ przemieszczania mieszanki betonowej za pomocg topat w celu uniknigcia
segregacji kruszywa i napowietrzania mieszanki betonowe;j.

Przy niewielkich ilo$ciach mieszanki betonowej dostarczanie na miejsce utozenia moze by¢ za
pomoca wozkéw kotowych lub taczek. Zaleca si¢ w takim przypadku napetnianie ich bezposrednio z
betoniarki.

5. WYKONANIE ROBOT

Warunki atmosferyczne

Betonowanie konstrukcji nalezy wykonywa¢ wytacznie w temperaturach nie nizszych niz plus 5°C. W
wyjatkowych przypadkach dopuszcza si¢ betonowanie w temperaturze do -5°C, jednak wymaga to
zgody Inspektora nadzoru. Niedopuszczalne jest kontynuowanie betonowania w czasie ulewnego
deszczu, nalezy zabezpieczy¢ miejsce robot za pomocg mat lub folii.

Bloki powinny mie¢ izolacje od strony przewodu

Sciany oporowe blokéw powinny przylega¢ do nienaruszonego (dobrze zageszczonego) gruntu i
zapewnia¢ skuteczno$¢ bloku

Szczegbdlng uwage nalezy zwroci¢ na doktadne usytuowanie, zamocowanie tasm uszczelniajgcych i
zabetonowanie taSm w przerwach roboczych

Bloki oporowe (stosowane na rurociggach)

a) Bloki oporowe nalezy umieszczaé przy wszystkich weztach (odgatezieniach), pod zasuwami a
takze na zmianach kierunku: dla przewodéw z tworzyw sztucznych przy zastosowaniu
ksztattek. Blok oporowy powinien by¢ tak ustawiony, aby swa tylng $ciang opierat si¢ o gruntu
nienaruszony. W przypadku braku mozliwos$ci spelnienia tego warunku, nalezy przestrzen
mi¢dzy tylng $ciang bloku a gruntem rodzimym zala¢ betonem przygotowanym na miejscu.

Odlegto$¢ miedzy blokiem oporowym i $cianka przewodu powinna by¢ nie mniejsza niz 0,10 m.
Przestrzen migdzy przewodem a blokiem nalezy zala¢ betonem izolujac go od przewodu dwoma
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warstwami papy lub folii. Wykop do rz¢dnej wierzchu bloku mozna wykonywa¢ dowolng
metoda, natomiast ponizej do rzgdnej spodu bloku - wykop nalezy poglebi¢ recznie tuz przed
jego posadowieniem. Wykop w miejscu wbudowania bloku nalezy zasypywacé (do rzednej
wierzchu bloku) od strony przewodu.

Komory betonowe

W komorach dno wykona¢ jako wylewke ze spadkiem w kierunku rzgpi. Osadzenie wtazow 1 stopni
wlazowych nalezy wykona¢ na zaprawie cementowej. Odstep stopni wilazowych co 30 cm.
Wilazy nalezy usytuowa¢ nad stopniami ztazowymi, w odleglosci 0,10 m od krawedzi
wewngtrznej §cian komory. Na komorach stosowa¢ wilazy zeliwne 600 mm w klasie obcigzen
D400 na zawiasie nie wentylowane.

Przy montazu komor nalezy przestrzegac nastgpujacych zasad:

- komory nalezy wykonywa¢ na uprzednio przygotowanym dnie wykopu podsypka z piasku
stabilizowanego cementem o grubosci 20 cm;

- komory wykonywa¢ w wykopie waskoprzestrzennym, umocnionym;
Przy przejsciu rur PP, PE stalowych przez $ciany komory stosowac przejscia szczelne tancuchowe.

Komory nalezy zabezpieczy¢ przez posmarowanie dwukrotne z zewnatrz izolacja bitumiczna.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 KONTROLA I BADANIE W TRAKCIE ROBOT I ODBIORU

Przedmiotem kontroli jakos$ciowej bedzie zgodno$¢ wykonanych Robot 1 uzytych Materialow
z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie robdt betonowych wykonuje si¢ wg PN-88/B-06250 i PN-63/B- 06251.

6.2 ZAKRES BADAN

Odbiory robot zanikajacych nalezy przeprowadza¢ w trakcie wykonywania robdt (odbiory czgsciowe), a
wyniki wpisywa¢ do protokotlu i dziennika budowy; odbiér koncowy powinien uwzgledniaé
wyniki odbiorow czg¢sciowych ze szczegdlnym zwroceniem uwagi na to, czy zalecenia zawarte
w protokole odbioru czg¢§ciowego (jezeli takie byty) zostaly w petni wykonane.

Badanie materialow

Badanie materialow nalezy przeprowadza¢ na podstawie zapisow w dzienniku budowy, zaswiadczen
producentéw o jako$ci materialdéw i1 innych dokumentow stwierdzajacych zgodnos$¢ uzytych
materiatdéw z wymaganiami dokumentacji technicznej oraz normami atestami lub $wiadectwami
ITB dopuszczajacymi dany materiat do stosowania w budownictwie.

Materialy nie majace dokumentow stwierdzajacych ich jako$¢, a budzace pod tym wzgledem
watpliwosci, powinny by¢ poddawane badaniom laboratoryjnym przed ich wbudowaniem.

Badanie betonow powinno by¢ dokonane w sposob podany w rozdz. 6 tom I czgs¢ 1 WTWiORB-M
dla betonéw zwyktych.

7. POMIAR ROBOT

7.1 OGOLNE ZASADY POMIARU ROBOT
Ogolne zasady pomiaru Rob6t podano w ST-00.00.
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7.2 JEDNOSTKI POMIARU

Jednostkg pomiaru Robot jest:

dla betonu - 1m? betonu; z doktadnoscig do 0,1. Placi sie za wykonang i faktycznie wbudowang ilo¢
betonu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w ST-00.00.

8.2 ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH LUB ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Podstawa odbioru robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu jest:
- pisemne stwierdzenie Inspektora nadzoru w dzienniku budowy o wykonaniu robot zgodnie
z dokumentacja projektowa,
- inne pisemne stwierdzenie Inspektora ~ nadzoru 0 wykonaniu robot.
Zakres robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu okreslaja pisemne stwierdzenia Inspektora
nadzoru lub inne dokumenty potwierdzone przez Inspektora nadzoru.

8.3 ODBIOR KONCOWY

Odbioér koncowy odbywa si¢ po pisemnym stwierdzeniu przez Inspektora nadzoru w dzienniku
budowy zakonczenia robot betonowych 1 spelnieniu innych warunkéw dotyczacych tych robdt
zawartych w umowie.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00.

9.2 PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w “Wymaganiach ogolnych” niniejszej ST.

Cena jednostkowa uwzglednia:
zakup 1 dostarczenie niezbe¢dnych czynnikow produke;ji,
przygotowanie 1 transport mieszanki,
utozenie mieszanki betonowej z zageszczeniem i pielggnacja,
wykonanie w konstrukeji wszystkich wymaganych projektem otworow,
oczyszczenie stanowiska pracy i usunigcie, bedacych wtasnoscig Wykonawcy, materiatow
rozbidrkowych,
wykonanie badan i pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

,»Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robot budowlano-montazowych" t.I cze$¢ 112

PN-EN 206-1 Beton wymagania wtasciwosci i zgodnosci.
PN-B-O1100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy 1 okres$lenia.
PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-88/B-06250 Beton zwykly.
PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.
PN-74{B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno.
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PN-H-7405 1-2: 1994 Wtazy kanatowe klasy B, C, D.

PN-64/H-74086
PN-87/B-01100
BN-86/897 1-08

Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych.
Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia.
Prefabrykaty budowlane z betonu. Rury i ksztattki ci$nieniowe. Kregi betonowe
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01.03
PRZEWODY WODOCIAGOWE WRAZ Z UZBROJENIEM KOMOR

1. WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
przewodow wodociggowych wraz z montazem wyposazenia komoér pomiarowych na przewodach
wodociggowych w ul. Granicznej 1 Ptakow Lesnych w Jastrzgbiu, gmina Piaseczno.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i umowny przy Robotach
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Ustalenia zawarte w niniejszej] ST dotycza wykonania sieci wodociggowych, przy zachowaniu
nastepujacych uwag:
Wykopy dla sieci bedacych przedmiotem niniejszej Specyfikacji ujete sa w ST-O1 .01 -
ROBOTY ZIEMNE.
Na odgatezieniach, zatamaniach, weztach rurociggéow nalezy wykona¢ bloki oporowe -
zgodnie z ST- 01.02 - ROBOTY BETONOWE.
Krzyzujace si¢ z wykonywanymi wykopami rury i kable nalezy zabezpieczy¢
podwieszajac je. (ujete jest to w ST-01.01 - ROBOTY ZIEMNE).

W zakres robot ujetych niniejsza Specyfikacja Techniczng wchodzi wykonanie przewoddéw
wodociggowych w komorach pomiarowych wraz z uzbrojeniem komor. Glebokos¢ posadowienia
przewodu wykonywac zgodnie z dokumentacjg projektowa.

1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z Dokumentacja Projektowa oraz
ST-00-00.

1.5 WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogo6lne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot oraz za ich zgodnos$¢ z Dokumentacija
Projektowa, Specyfikacja Techniczng 1 Poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania podano
w ST-00.00.

2. MATERIALY

- rury stalowe AISI 304/304L o $rednicach ©¥168,3 x3,0 mm @ 60,3x2,0mm

- kotnierze, ksztaltki, taczniki z materiatéw odpowiadajagcym danym przewodom
- ksztaltki zeliwne typu redukcje kotlnierzowe

- armatura: zasuwy wodociggowe krotkie i dlugie z uszczelnieniem migkkim,

- tancuchy uszczelniajace,

- przeplywomierze elektromagnetyczne DN150;

- manometry glicerynowe;

- przetworniki ci$nienia
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- zawory napowietrzajaco — odpowietrzajagce DN50;

- laczniki rurowo kotnierzowe

- tuleje PE z kohierzem luznym

- 1inne - drobne materiatly pomocnicze typu czujniki zalania, czujniki otwarcia wtazow.

Wymagania dotyczace Materialow jw.:
Stosowane Materialy: rury, armatura itp. muszg mie¢ atesty fabryczne, certyfikaty. Armatura musi
odpowiada¢ ci§nieniom rurociggow.
Wszystkie eementy musza mie¢ dopuszczenie do wody pitnej 1 atesty PZH.
Dostarczong na budow¢ armatur¢ nalezy uprzednio sprawdzi¢ na szczelno$¢.

Dostarczone na budowe urzadzenia przechowywaé¢ w warunkach zabezpieczajacych przed wplywem
czynnikow atmosferycznych oraz uszkodzeniem.

Przed zamontowaniem armatury nalezy sprawdzi¢, czy:

- Na korpusie nie wystepuja widoczne pory, peknigcia lub inne uszkodzenia; w przypadkach
watpliwych nalezy przed sprawdzeniem podejrzane miejsca przemy¢ nafta,

- Wrzeciona zasuw lub zaworow nie sg skrzywione,

- Przy recznym obracaniu pokretla, zawieradto (grzybek lub zasuwa) swobodnie zmienia swoje
potozenie,

- Armatura jest wewnatrz czysta, a zawieradto dochodzi do potozenia zamknigcia,
- Uszczelnienie dtawnic odpowiada przewidywanym warunkom pracy.

Armaturg nalezy skladowa¢ w magazynach zamknigtych. Czegsci obrobione armatury powinny by¢
zabezpieczone przed korozjg thuszczami technicznymi. Otwory armatury dostarczonej na budowg bez
indywidualnego opakowania powinny by¢ zaslepione.

Armatura specjalna, jak zawory redukcyjne, zawory napowietrzajagco — odpowietrzajace, zawory
automatycznej regulacji, elementy sterowania automatycznego i tym podobne, powinny by¢
dostarczone w skrzyniach lub oklatkowane tatami drewnianymi, a spr¢zyny i nie pokryte farba
powierzchnie, powinny by¢ zabezpieczone thuszczem (wazelina techniczna).

Odbidr techniczny materialdbw powinien by¢ dokonany wedlug wymagan i w sposob okreslony
obowigzujagcymi normami.

Armatura i sprz¢t powinna mie¢ zaswiadczenia producenta o jako$ci oraz $wiadectwo badania
szczelnosci przy ci$nieniu Ppr = 1,5 Pnom.

Przed zamontowaniem armatur¢ nalezy starannie oczysci¢, a armaturg, dla ktorej mingt okres
gwarancji lub brak wymaganych dokumentow, nalezy rozmontowaé, gruntownie oczysSci¢ i po
ztozeniu podda¢ probom szczelnosci.

3. SPRZET

Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typow 1 iloSci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji
Robot zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Ponadto stosowac:
- wyciagarke reczna,
- wciggarke mechaniczng,
- samochdd skrzyniowy,
- samochod samowytadowczy,
- betoniarki,
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nozyce do ci¢cia stali,

spawarki spalinowe lub elektryczne,
wibratory,

zgrzewarki

spawarki

taSma ostrzegawcza

inne materiaty.

4. TRANSPORT

Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu - odpowiadajace pod wzgledem typdw i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Z uwagi na specyficzne wtasciwosci rur PE nalezy przy transporcie zachowac¢ nastepujace dodatkowe
wymagania:

przewo6z rur i armatury moze by¢ wykonywany wytacznie samochodami skrzyniowymi,
przew6z powinno si¢ wykonywac przy temperaturze powietrz od -5° do +30°C,

wysoko$¢ tadunku na platformie samochodu nie powinna przekraczaé¢ 1 m,

wytadunek rur w wigzkach za pomocg podnos$nika widlowego z ptaskimi widtami lub
dzwigu z belka (trawersem),

przy transportowaniu rur luzem winny one spoczywaé na catej dtugosci na podlodze
pojazdu, pojazd musi posiada¢ wsporniki boczne w rozstawie max. 2 m, rury sztywniejsze
winny znajdowac si¢ na spodzie,

przy dtugosciach wigkszych niz dtugos$¢ pojazdu, wielko$¢ zwisu rur nie moze przekraczaé
I m.

armatura, ksztattki i inne elementy instalacji typu przetworniki powinny by¢ pakowane 1
transportowane w sposob zabezpieczajacy przed zanieczyszczeniem, uszkodzeniami
mechanicznymi i1 korozjg. Dostarczang na budowe¢ armatury nalezy sprawdzi¢ pod
wzgledem technicznym oraz na zgodno$¢ dostaw. Armatura specjalna, jak zawory
regulacyjne, zasuwy, przepustnice, przeplywomierze powinna by¢  dostarczona w
oryginalnych opakowaniach producenta. Sktadowanie powinno odbywaé si¢ w
pomieszczeniach zamknietych, suchych o wilgotnos$ci wzglednej nie wigkszej niz 70% 1
temperaturze nie nizszej niz 0°C.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 WYMAGANIA OGOLNE

Wymagania dotyczace prowadzenia Robdt podano w ST-00.00.

5.2 WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

Przewody wodociggowe z PE

Wykonawca jest zobowigzany do uktadania rur z tworzyw sztucznych w temperaturze od +5°
do +30°C. Zabezpieczenie przewodu przed przemieszczaniem si¢ powinno by¢ zgodne z
dokumentacja, przy czym bloki oporowe lub inne umocnienia nalezy umieszczaé: przy
koncowkach, odgatezieniach, pod zasuwami, hydrantami, a takze na zmianach kierunku dla
przewodow z tworzyw sztucznych przy zastosowaniu ksztattek o kacie odchylenia > 10°

Osie laczonych odcinkdéw rur musza si¢ znajdowac na jednej prostej, co nalezy uregulowac
odpowiednimi podktadami. Rury z PE nalezy laczy¢ za pomoca zgrzewarek. Nalezy Scisle
przestrzega¢ instrukcji wykonywania polaczen okre§lonych przez producenta.
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Nalezy $cisle przestrzegac¢ instrukcji obstugi zgrzewarki dostarczonej przez producenta.
Sprawdzenia prawidlowosci czynnosci dokona¢ za pomoca zgrzewu kontrolnego poddanego
szczegblowym  ogledzinom oraz kontroli  wspdlosiowosci  laczonych — elementow.
Niedopuszczalne jest jakiekolwiek przesunigcie wspotosiowosci przewodow.
Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed zejsciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce
utozonego rurociggu przed zanieczyszczeniem.
Przewod powinien by¢ tak utozony na podtozu naturalnym, aby opierat si¢ na nim wzdluz calej
dhugos$ci co najmniej na 1/3 swego obwodu, symetrycznie do swojej osi. Poszczegdlne odcinki
rur powinny by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem posrodku dlugosci rury 1 mocno
podbite tak, aby rura nie zmienita potozenia do czasu wykonania uszczelnienia zlaczy.
Potgczenie rur nalezy wykonywa¢ w sposob nastepujacy :

rury z tworzyw sztucznych — ztgczkami, przez zgrzewanie,

potaczenia ksztaltek kotnierzowych nalezy wykonywaé zlaczami uszczelnionymi

pier§cieniem gumowym,

do wykonywania zmian kierunkow przewodu nalezy stosowac tuki, kolana i trojniki.

Armatura odcinajaca
Armatur¢ odcinajgcg (zasuwy, przepustnice) nalezy instalowa¢ w miejscach okreslonych
w dokumentacji.

Dostarczona na budowe¢ aparatura kontrolno-pomiarowa powinna odpowiada¢ wymaganiom
odpowiednich norm, a w ich braku warunkom technicznym.

Aparatura pomiarowo-kontrolna powinna mie¢ wazne cechy legalizacyjne.

Podziatka  aparatury  kontrolno-pomiarowej  (termometry, rotametry, manometry,
poziomowskazy itp.) powinna odpowiada¢ wymaganej doktadnosci odczytu, a jej zakres
powinien przekracza¢ warto$¢ robocza mierzonego parametru.

W szczego6lnoscei:

- termometry szklane ptynowe powinny mie¢ dziatke¢ elementarng nie wigkszg niz 1°C,

- manometry i hydrometry tarczowe $rednice tarczy nie mniejsza niz 100 mm,

- poziomowskazy tablicowe powinny mie¢ podzielni¢, co 1,0 cm.

Armatur¢ nalezy montowa¢ w miejscach dostepnych, umozliwiajagcych personelowi
eksploatacyjnemu obstuge i konserwacje.

Miejsca ustawienia armatury na sieci zewngtrznej powinny by¢ oznakowane za pomoca
tabliczek orientacyjnych, umieszczonych trwale, np. na najblizej potozonych budynkach.

Przed montazem nalezy z armatury usuna¢ zanieczyszczenia, a w przypadkach specjalnych
(urzadzenia spr¢zonego powietrza, tlenu itp.) rowniez thuszcz, zastosowany jako przejsciowa
ochrona antykorozyjna. Nalezy usung¢ z armatury zaslepienia. Po oczyszczeniu nalezy
sprawdzi¢, czy wrzeciono jest proste, korpus nieuszkodzony, a pokretto daje si¢ lekko
obracac.

Armatur¢ o masie przekraczajacej 30 kg - niezaleznie od $rednicy przewodu - nalezy ustawiaé
na odpowiednich trwatych podparciach, niepozwalajacych na przecigzenie przewodow.

Na przewodach poziomych armatur¢ nalezy w miar¢ mozliwo$ci ustawi¢ w takim polozeniu,
by wrzeciono byto skierowane do gory i lezato w plaszczyznie pionowej przechodzacej przez
0§ przewodu.

Armatur¢ zaporowa nalezy ustawiac tak, aby kierunek strzalki na korpusie byt zgodny
z kierunkiem ruchu czynnika w przewodzie.
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Zawory zwrotne 1 ci¢zarkowe zawory bezpieczenstwa nalezy ustawiac tak, aby trzpienie (osie)
grzybkow znajdowaty si¢ w potozeniu pionowym.

Klapy zwrotne nalezy montowac na odcinkach pionowych tak, aby przy przeptywie czynnika
do gory klapa znajdowata si¢ w potozeniu otwarcia przeptywu; nie wolno stosowaé klap
zwrotnych na przewodach, ktérymi czynnik ptynie w dot.

Gdy $rednica armatury jest mniejsza od $rednicy przewodu, w ktéorym armatura ma by¢
stosowana, wowczas dtugos¢ odcinka przewodu migdzy kotierzem lub kielichem armatury a
zw¢zka, nie moze by¢ mniejsza niz 1,5 $rednicy rury.

Przeptywomierze montowa¢ zgodnie z zasadg minimum 5D przed przeptywomierzem i
minimum 3D za przeptywomierzem

Montaz specjalistycznej aparatury pomiarowej, takiej jak wodowskazy, przetworniki cisnienia
1 roznicy cisnien, rejestratory itp. nalezy przeprowadza¢ zgodnie z warunkami podanymi w
instrukcji producenta.

Aparaturg kontrolno-pomiarowg nalezy montowac:

- po uprzednim sprawdzeniu prawidlowosci jej dzialania,

- w miejscach tatwo dostepnych, widocznych i dobrze o$wietlonych, przynajmniej $wiattem
sztucznym,

- W sposob zabezpieczajacy przed przypadkowym, nieumyslnym jej uszkodzeniem.

Przyrzady do pomiaru ci$nienia nalezy instalowa¢ mozliwie najblizej punktu pomiarowego, w
miejscach nie narazonych na wibracje 1 wstrzasy (w zasadzie na niezaleznych podporach), w
potozeniu zgodnym z instrukcja fabryczng.

Manometry nalezy chroni¢ przed nadmiernym oddziatywaniem:

- promieniowania cieplnego — specjalnymi ostonami (np. z blachy) lub przez usytuowanie w
dostatecznej odlegtosci od zrddta ciepta,

- przewodzenia cieplnego — rurkami syfonowymi.

Manometry tarczowe nalezy montowa¢ na rurce syfonowej; na kroc¢cu taczacym rurke
syfonowg z przewodem lub aparatem albo urzadzeniem, bezposrednio przed manometrem
powinien by¢ zamontowany dla kontroli kurek dwudrogowy, tzw. manometryczny.

Na manometrze powinno by¢ oznaczone czerwong kreska najwyzsze dopuszczalne ci$nienie
robocze urzadzenia, do ktorego manometr jest przytaczony.

Przy wysokich ci$nieniach (ze wzgledow bezpieczenstwa) cisnieniomierze nalezy montowaé
na wysokos$ci co najmniej 2 m nad posadzka (powyzej poziomu oczu).

6. KONTROLA I BADANIE W TRAKCIE ROBOT I ODBIORU

Przedmiotem kontroli jako$ciowej bedzie zgodnos¢ wykonanych Robét 1 uzytych Materiatlow
z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi 1 Poleceniami Inspektora
Nadzoru.

W ramach kontroli jakos$ci nalezy:

e sprawdzi¢ podsypke i obsypke,

e sprawdzi¢ wykonanie blokéw oporowych,

e sprawdzi¢ usytuowanie armatury, urzadzen,

e sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
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e sprawdzi¢ prawidlowos$¢ wiercenia otworéw 1 wykonywania przejs¢ przez przeszkody,
e sprawdzi¢ szczelno$¢ zamykania zasuw, zaworow, przepustnic
e sprawdzi¢ prawidtowos$¢ dziatania aparatury kontrolno-pomiarowe;]

7. POMIAR ROBOT

7.1 OGOLNE ZASADY POMIARU ROBOT
Ogolne zasady pomiaru Robot podano w ST-00.00.

7.2 JEDNOSTKI POMIARU
Jednostka pomiaru Robot jest:
e mb - dla utozonych rur, z doktadno$cig do 1,0 m,
e sztuki - dla zainstalowanego wyposazenia, armatury,

8. ODBIOR ROBOT

8.1 OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w ST-00.00.

8.2 WARUNKI SZCZEGOLOWE ODBIORU ROBOT

Odbidr techniczny instalacji nastgpuje po zakonczeniu montazu wodociggu i1 przeprowadzeniu badan
jak w pkt. 6.2.

Nalezy sprawdzi¢ :
- zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowg i zapisami w Dzienniku Budowy,
- uzycie wlasciwych Materiatow oraz dokumenty dotyczace jakosci tych Materiatow,
- prawidlowo$¢ zamontowania i dzialania armatury,
- prawidlowo$¢ wykonania rurociggdw i ich polaczen,
- prawidlowo$¢ wykonania izolacji,

W trakcie odbioru nalezy :

- sprawdzi¢ zgodno$¢ wymagan projektowych, przy uwzglednieniu wprowadzonych zmian,
ze stanem faktycznym wynikajacym z wpisow do Dziennika Budowy, oraz innych
dokumentow dotyczacych jakosci Materiatow uzytych do Robot, wynikow pomiarow i
badan,

- sprawdzi¢ naniesienia zmian projektowych do dokumentacji powykonawcze;,

- sprawdzi¢ w Dzienniku Budowy realizacj¢ wpiséw dotyczacych Robot,

- dokona¢ szczegotowych ogledzin robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE PEATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00.

9.2 PELATNOSCI

Platnosci beda dokonywane na podstawie pomiaru Robot zgodnie z pkt. 7.2 niniejszej ST. Zakres
Robot jest podany w pkt. 1.3. niniejszej ST.
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Cena obejmuje odpowiednio:
e roboty przygotowawcze 1 pomiarowe,

NORMY
1.PN-87/B-01060

2. PN-B-06050:1999
3. PN-83/8836-02

4. PN-B/10725:1997

6. PN-81/H-74100
7. PN-84/H-74101
8. PN-86/H-74374
9. PN-70/H-97051

10. PN-82/M-01600
11.PN-92/M-74001
12.BN-75/5220-02
13.BN-74/6366/03
14.BN-74/6366-04
15.BN-77/6731-08

16.BN-62/6738-03,04,07

17.PN-B-11111:1996

18. PN-B-11112:1996
19. PN-B/10736:1999

zakup 1 dostarczenie Materialdow do miejsca ich wbudowania,

pobor wody dla dokonania prob szczelnosci,

montaz rurociggow i armatury wraz z elementami mocowan,
wykonanie przewiertow/przej$¢ przez przegrody budowlane i ziemne,
wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

pomiary i badania laboratoryjne,

uporzadkowanie miejsca prowadzenie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Sie¢ wodociggowa zewnetrzna. Obiekty 1 elementy Wyposazenia.
Terminologia

Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne

Przewody podziemne. Roboty ziemne Wymagania i Badania przy
odbiorze

Wodociagi. Przewody zewngtrzne. Wymagania i badania przy
odbiorze

Rury zeliwne ci$nieniowe. Wymagania i badania

Rury zeliwne cisnieniowe do potgczen sztywnych

Potaczenia kohnierzowe. Uszczelki. Wymagania ogdlne

Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i
zeliwa do malowania. Ogélne wytyczne

Armatura Przemystowa. Terminologia

Armatura przemystowa. Ogélne wymagania i badania

Ochrona przed korozja. Wymagania ogolne i ocena wykonania
Rury polietylenowe typ 50. Wymiary

Rury polietylenowe typ 50. Wymagania techniczne

Cement. Transport i przechowywanie

Beton hydrotechniczny. Wymagania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

20. PN-EN 12336:2005 (U) Maszyny do drazenia tuneli. Maszyny do drazenia tarcza,

maszyny do przeciskania, wiertnice §limakowe, urzadzenia do uktadania ptyt

oktadzinowych. Wymagania bezpieczenstwa.

10.2 KATALOGIIINSTRUKCJE

Katalog budownictwa

KB 4-4.11.6(1) Przej$cia rurociggami wodociggowymi pod przeszkodami

KB 8-13.7(1) Przej$cia przez $ciany budowlane rurociggami wodociggowymi
1 kanalizacyjnymi (czerwiec 1989 r.).

Warunki techniczne wykonania i1 odbioru robdt budowlano-montazowych - Tom 1
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Budownictwo ogdlne
Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci wodociagowych. Zeszyt 3 COBRTI INSTAL
Instrukcja zabezpieczania przed korozja konstrukcji betonowych opracowana przez Instytut
Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.
Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociggéw z tworzyw sztucznych — Polska
Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej i Klimatyzacji - Warszawa 1996
Instrukcja projektowania, montazu i uktadania rur PVC-U 1 PE Gamrat Jasto 2000 r.
Warunki techniczne wykonania i odbioru roboét. T. 11
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