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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot przygotowawczych i rozbiérkowych zwigzanych z remontem
boiska treningowego za Halg Widowiskowo-Sportowg w Betchatowie wynikajgcym z
nadmiernego zuzycia nawierzchni oraz uszkodzen niektérych elementéw infrastruktury
towarzyszacej.

1.2. Zakres stosowania SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji mogg postuzy¢ jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizowaniu robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Roboty przygotowawcze:

- organizacja i zabezpieczenie placu remontu

Roboty rozbiérkowe:

- demontaz wyposazenia boiska (bramki, chorggiewki);

- demontaz kabin dla zawodnikéw rezerwowych;

- demontaz plastykowych siedzisk na pétnocnej trybunie;

- demontaz lamp oswietlenia boiska razem z stupami i fundamentami;

- rozbiérka fragmentu fundamentu i jednego przesta ogrodzeniowego na potrzeby montazu
nowej furtki;

- zerwanie istniejgcej nawierzchni z trawy syntetycznej;
1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Ogdélne wymagania dotyczace robét podano w ST ,Wymagania ogdélne” pkt. 1.5.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Umowa i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace rob6t podano w
ST- Wymagania ogdlne, punkt 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogblne wymagania dotyczgce materiatéw i ich rodzaju podano w ST ,Wymagania ogélne”
p.2.

2.1.1 Materiat z rozbiorki (zerwana nawierzchnia z trawy syntetycznej, gruz, itp.) nalezy
odwiez¢ na miejsce przeznaczone do tego celu i poddaé¢ utylizacji. Koszty odwozu i
utylizacji na wysypisku ponosi Wykonawca. Ztomowaniu nalezy poddac¢ wszelkie elementy

metalowe.
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3.SPRZET.
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogdlinej Specyfikaciji Technicznej p.3

3.2. Roboty demontazowe, zwigzane z wykonaniem remontu boisk nalezy wykonywaé
przy uzyciu nastepujgcego sprzetu mechanicznego :

» Zrywacze do obstugi recznej;
* Lomy;

e tLopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w
miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest
mozliwe;

» Zrywacze nawierzchni (strippery);
* Roéwniarki, spycharki;

» Koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢
wymagajgc zastosowania takiego sprzetu;

» Samochody skrzyniowe i samowytadowcze do wywozu materiatdw;

Do rozbiérek moze by¢ uzyty dowolny sprzet (tomy, kilofy, mtoty, topaty, szufle, wiadra,
taczki, pity do metalu i drewna, wciggarki reczne lub elekiryczne) pod warunkiem ze nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych roboét, zarbwno w miejscu
tych robdt, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu,
zatadunku i wytadunku materiatow.

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w
ST, projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan
jakosciowych zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do
robét.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu.

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej p.4
Transport sprzetu powinien odbywac sie za pomocg zestawu niskopodwoziowego.

Materiaty z rozbiérki nalezy na biezgco usuwaé z placu budowy dowolnymi Srodkami
transportu (samochdd wywrotka lub skrzyniowy). Wywozony tadunek nalezy zabezpieczy¢
przed wypadnieciem (w czasie transportu) i przesuwaniem.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady ogodlne wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej p. 5
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5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych.
5.2.1. Roboty przygotowawcze.

Przed przystgpieniem do robét rozbiérkowych nalezy:,

- miejsce prac oznakowaé zgodnie z wymogami BHP,

- zapoznac pracownikdéw z programem rozbidrki i poinstruowac o bezpiecznym sposobie
jej wykonania.

5.2.2. Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystgpieniem do robét rozbiérkowych, Generalny Wykonawca winien ustawic
niezbedne zabezpieczenia w miejscach przewidzianych w planie zagospodarowania placu
budowy. Teren rozbidrki nalezy ogrodzi¢ w sposob uniemozliwiajgcym przedostanie sie
oséb nieupowaznionych w obreb prac rozbiérkowych i oznakowa¢ tablicami
ostrzegawczymi. Generalny Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo ddébr i oséb.
Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za pyly zanieczyszczajgce srodowisko.
Wszelkie inne postanowienia, ktére Wykonawca uzna za przydatne, bedg podejmowane
w uzgodnieniu ze stuzbami BHP, Architektem i Inwestorem.

5.2.3. Roboty rozbiorkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r.
(Dz. U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
rob6t budowlanych. Na czas prowadzenia prac rozbiérkowych nalezy przygotowac
tymczasowe stanowisko materiatow rozbiorkowych. Materiaty z rozbiérki powinny byé
sktadowane w miejscu wyréwnanym do poziomu. Materiaty pylace i inne, ktére moze
rozwiewac wiatr nalezy przykry¢ plandekami lub siatka.

Przy sktadowaniu materiatéw z rozbiorki odlegto$¢ stosdéw nie powinna by¢ mniejsza niz:

- 0,75m — od ogrodzenia i zabudowan,

- 5,00m — od statego stanowiska pracy.

Miedzy stosami, pryzmami lub pojedynczymi elementami nalezy pozostawi¢ przejscia o
szeroko$ci co najmniej 1m oraz przejazdy o szerokosci odpowiadajgcej gabarytowi
natadowanych srodkéw transportowych i powiekszone;j:

- 2m przy ruchu jednokierunkowym i o 3 m przy ruchu dwukierunkowym $rodkow
poruszanych sitg mechaniczna,

- 0,6 m przy ruchu jednokierunkowym oraz o 0,9 m przy ruchu dwukierunkowym srodkéw
poruszanych przy pomocy sity ludzkiej.

Elementy nadajgce sie do odzysku w ramach inwestycji bedg przechowywane w miejscu
Krytym.

5.2.4. Doprowadzenie placu budowy do porzadku

- Po zakonczeniu robdét rozbidérkowych, Wykonawca winien oczySci¢ catg strefe objetg
robotami oraz tereny okoliczne.

- Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynkach i na
okolicznych terenach.

- Z tego tytutu, Wykonawca ma obowigzek dokona¢ natychmiastowej naprawy na wiasny
koszt wszystkich szk6d znanych w momencie odbioru robot.
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5.2.5 Wywé6z elementow pochodzacych z rozbiorki

Elementy pochodzace z rozbiérek bedg wywozone w miare postepowania robot
rozbidrkowych. Elementy pochodzace z rozbiérek bedg tadowane na samochody
ciezarowe dojezdzajace do obiektu na terenie budowy i wywozone na autoryzowane
wysypiska.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Ogélnej Specyfikaciji Technicznej p.6

6.1.Kontroli jakosci robét powinien dokonywac Inspektor nadzoru z ramienia Inwestora.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej
rozbidrki oraz sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Roboty budowlane realizowane w ramach niniejszego Kontrakiu nie sg rozliczane na
podstawie szczegdtowego obmiaru. Zadna z czesci rob6t budowlanych nie bedzie ptatna
stosownie do ilosci wykonanej pracy, lecz ryczattowo, na zasadach okreslonych w
Umowie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej p.8

8.1 Odbioru robét nalezy dokonac komisyjnie z uwzglednieniem pkt 6

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowig zapisy zawarte w ustaleniach ogdinych Ogdélinej Specyfikacii
Technicznej p. 9.

10. ROBOTY ROZBIORKOWE

Roboty rozbiérkowe dotyczg demontazu istniejgcych elementéw przeznaczonych do
usuniecia wedtug zataczonej dokumentacji projektowe;.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 6.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych (Dz.U z 2003r. Nr 48, poz.
401.0).
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