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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP, .

L1.Preredmiot Szezegdlowej Specyfikacji Technicznej (S8T).

Przedmiotem niniejszej szezegdlowej specyfikacii technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z odiworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
dla zadamia podanego w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.1,

1.2. Zakres stosowania 88T,

Szezegdlowa Specyfikacja techniczna (S8T) stanowi dokument preetargowy i kontraktowy
prey zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkeie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz polozenia obiektow inzynierskich.

1.3.1. Gdtworzenie trasy i punktéw wysoko§ciowych.

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy 1 punktéw wysokosciowych wehodza:
sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gléwnych osi trasy |
punkiow wysokodciowych, uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
wyzmnaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych), wyznaczenie przekrojow
poprzecznych, zastabilizowanie punkiéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposab watwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych,

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenie Wyznaczenia osi obiektu 1 punktéw
wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ochrong ich przed zniszezeniem, oznakowanie
w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu
(kontur, podpory, punkty).

L4, Okreslenia podstawowe,

L4.1.Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koficowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s zgodne 7 obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1.4,

1.5, Ogélne wymagania dotyczace robot.

Ogoine wymagania dotyczace robét podano w ST -00.00.00 »Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

2.MATERIALY.

2.1,0gélne wymagania dotyczace materialéw.

Ogblne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST -00.00.00
» Wymagania ogdlne" pkt 2.

2.2.Rodzaje materialow.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowat pale drewnjane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosei okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicy robét ziemnych, w sysiedztwie punktéw zalamania trasy,
powinny miec srednicg od 0,15 do 0,20 m i dtugoedé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m
i dlugosci okolo 0,30 m, a dia punktow utrwalanych w istniejacej nawierzehni bolce stalowe srednicy
5 mm 1 diugodel od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki" powinny mie¢ diugos¢ okolo 0,50 m 1 przekréj prostokatny.



3.8PRZET

3.1.0gélne wymagania dotyczyce sprzgtu.

Ogdlne wymapania dotyczace sprzetu podano w ST -00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 3.

1.2, Sprzet pomiarowy. ‘

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalely stosowac nastgpujacy spregt:
teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki,

laty, tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczgee transportu.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport sprzgtu i materiatow.

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozié¢ dowolnymi srodkami transportu,

5, WYKONANIE ROBOT.

5.1.Ogéine zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST -00.00.00 ~Wymagania ogoine" pki 3.

5.2, Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodmie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od
I do 7).

Przed przysigpieniem do robat Wykonawea powinien przejac od Zamawigjacego dane zawierajgce
lokalizacje i wspotrzedne punkiéw gléwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawea powinien przeprowadzié
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szezegblowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednic kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ InZyniera o wszelkich bigdach wykrytych w
wytyczeniu punktéw ghownych trasy i (lub) reperoéw roboczych. Bledy tc powinny by¢ usunigte na
koszt Zamawiajgcego.

Wykonawea powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumeniac)i projektowe] sa zgodne
7 rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawea stwierdz, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
roznia sie od rzednych okreslonych w dokumentacii projektowej, to powinien powiadomié o tym
Inzyniera. Uksztaliowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmicniane przed podjgciem
odpowiedniej decyzji przez InZyniera. Wszystkic roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzgdnych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczy wistych, akceptowane przez InZyniera,
zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powladomienia Inzyniera oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obcigzy Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkly posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okredlajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw.
Yorma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawea jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych 1 ich oznaczen
w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszezone
przez Wykonaweg $wiadomic lub wskutck zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne
do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawey.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji robdt nalcza
do obowigzkéw Wykonawcy.



5.3.Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktow wysolosciowych,

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub shipkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
polozonych poza granica robét ziemnych. Maksymalna odleglosé pomigdzy punktami gléwnymi na
odeinkach prostych nie moze przekraczaé 500 m.

Zamawiajgcy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokodciowe (repery robocze) wzdhiz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ migdzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w terenie plaskim powinna
wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna byé odpowiednio zmniejszona,
zaleznic od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiekiow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy
zatoZyé w postaci shipkéw betonowych Tub grubyeh ksztatownikow stalowych, osadzonych
w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera,

Rzgdne reperéw roboczych nalezy okreslaé z taka dokladnoscia, aby sredni blad niwelacji
po wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacie podwajng w nawiazaniu do reperdw
panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyragne i
Jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne,

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane prze Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panistwowej albo
nnej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by¢ wyzmaczona w punktach gléwnych i w punktach podrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzie} ntz co 50 metrdw,
Dopuszezalne odchylenie sytuacyine wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie moze by¢ wigksze niz 3 ¢cm dla autostrad i drég ekspresowych tub 5 cm dla pozostatych drog.
Rzgdne niwelety punktdw osi trasy nalezy wyznaczyé z dokladnoscia do 1 cm w stosunku
do rzgdnych niwelety okredlonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé materiatow wymienionych w pkt 2.2. Usuniecie pali
z 0si trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawea robot zastgpi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypéw i wykopéw
na powierzehni terenu (okre$lenie granicy robot), zgodnie z dokumentacia projektows oraz
w micjscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawgdzi nasypéw i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki Jub wiechy.
Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypéw o wysokodei przekraczajacej 1 metr oraz wykopow
glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosé 1a co najmniej powinna odpowiadaé adstgpowi
kolejnych przekroj6w poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopdw
0 ksztalcie zgodnym 2 dokumentacja prajektowa.

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektéw mostowyeh,

Dla kazdego 7 obiektéw mostowych nalezy wyznaczyé jego polozenie w terenie poprzez: wytyezenie
osi obiektu, wytyczenie punktéw okreglajacych usytuowanic (kontur) obiektu, w szczegolnoscl
przyczotkow i filaréw mostdw i wiaduktow.,

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja projektowa powinna zawjerad opis odpowicdniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potozenie obicktu w planie nalezy okresli¢ z dokladnodeia okredlona w punkcie 5.4,



6, KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1, Qgdélne zasady kontroli jako$ci robot,

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pki 6.

6.2. Kontrola jakogci prac pomiarowych.

Kontrole jakoécl prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytyeznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4,

7.0BMIAR ROBOT.

7.1. Ogalne zasady obmiaru robot.

Qgolne zasady obmiaru robdt podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa,

Jednostkg obmiarows jest ki (kilometr} odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obicktow jest czgscia obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogélne zasady odbioru robat,

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST -00.00.00 ,, Wymagania ogdlne" pkt 8.

8.2.8posob odbioru robdt.

Qdbior robdt zwigzanych z odiworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow
i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokote z koniroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inzynicrowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei

Qgdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w 8T -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2.Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1 km wykonania robdt obejmuje: sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy
i punktéw wysokosciowych, uzupelnienic osi trasy dodatkowymi punktami, wyznaczenie
dodatkowych punktéw wysokosciowych, wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym
wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

zastabilizowanie punktow w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwigjace
odszukanie 1 ewentualne odiworzenie.

Platno$é robdt zwiazanych z wyznaczemem obieklidw mostowyeh jest ujeta w koszeie robot
mostowych. '

10. PRZEFISY ZWIAZANE.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyina obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukecja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978. Instrukcia techniczna G-2.
Wysokodciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983, Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjnc
i wysokosciowe, GUGIK 1979. Wytycane techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,
Wytycyne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

S8T-01.02.02
PLANTOWANIE POBOCZY

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technieznej (SST) $4 wymagania dotyczace wykonania
odbioru robot zwiazanych z wykonaniem robét plantowanie terenu.

1.2 Zakres stosowania SST. Szcregdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako
dokurnent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniy i realizacji robot wymienionych w punkcie
1.1.

1.3 Okreilenia podstawowe. Roboty ktérych dotyczy niniejsza SST obejmuja wszystkie
czynnosel dotyczace: — plantowania | wyréwnania powierzchni przy wykonanych
nawierzchniach,

1.4 Okreélenia podstawowe.

Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w ST - 00, 00.00

1.5 Ogélne wymagania dotyezace robét,

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST-00.00.00 »Wymagania ogdéinepkt.2
Wykonawea robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodnoéé z
dokumentacja projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Roboty pomiarowe dia potrzeb
robot oraz wszelkie koszty z tym zwiazane obcigzaja Wykonawce i powinny byé wliczone w ceng
umowna.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania

Ogdine wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST-
00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt.2

2.1 Materialy

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu umocnienia skarp nasypéw wg zasad niniejszej
88T, sa:
- grunt z odkladu,

2.1.1. Grunt z odkladu

Do wyréwnania powierzchni skarp nalezy uzyé ziemig roslinna zdjgta 2 pasa robét ziemnych i

sktadowans zgodnie z $T-00.00.00

* ziemia rodzima - powinna byé zdjeta przed rozpoczgciem robdt budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nje przekraczajacych 2 m wysokosed,

* ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze byé
zagruzowana, przerosnigta korzeniami, zasolona Iub zanieczyszezona chemicznie zostala
wyprodukowana, zdoIno$é kietkowania.

2.3. Skiadowanie
Zgodnie z ST - 00.00.00 , Warunki ogalne” pkt, 2



3. SPRZET.

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu.
Qgolne wymagania dotyczgce sprzetiy podano w ST- 00.00.00 ,.Wymagania ogdlne”pkt.3

3.2  Sprzgt do wykonania robét

Do wykonania robét nalezy stosowac:
- tadowarki,

4, TRANSPORT.

4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w §T- 00.00.00 ,,Wymagania ogéine”pkt.4

4.2 Transport sprz¢tu i materialéw.
Transport gruntu moze by¢ wykonany dowolnymi érodkami transporta zaakceptowanymi

przez Inspektora.
W trakcie zatadunku gruntu Wykonawea powinien usungé z gruntu Zanieczyszezenia obce -

korzenie, kamienie itp.
5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogélne zasady wykonania robét.
Ogdlne zasady wykonania robot podano w $7- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”pkt.5

5.2. Zakres wykonania robot

5.2.1. Plantowanie
Wykonawca wyréwna skarpy nasypow ziemia z odkadu zachowujac nachylenic skarp zgodnie
2 dokumentacja. Wyréwnywanie gruntem z odkladu powinno byé wykonywane od dolnej

krawedzi skarpy prowadzone w gorg. Warstwg ziemi roglinnej nalezy lekko zaggécic.
Do wyrownania bedzie uzyta ziemia urodzajna, uprzednio zdjgta z pasa przewidzianego pod
nasypy i ziozony w pryzmach w poblizu prowadzonych robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROROT.

6.1 Ogélne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosei robét podano w ST- 00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt.6

6.2 Kontrola jakosci prac.
Kontrola w czasie wykonywania robot polega na sprawdzeniu réwnosci 1 stanu zaggszezdma
whudowanego materialu

7 OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogéline zasady obmiaru robét,
Ogéblne zasady obmiaru robot podano w ST- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt.7.



7.2  Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest:
- 1 m2 (metr kwadratowy) wyplantowanej powierzchni skarp,

8. ODBIOR ROBOT.

8.1 Ogolne zasady odbioru robat.
Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt. 8

8.2  Sposob odbioru robot. Roboty zanikajace

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST - 00.00.00

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, 88T 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne,

Roboty zanikajace nie wystepuja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy plainoéci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w 8T- 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt.9.

9.2  Cena jednostki chmiarowej,

Placi sig za rzeczywiscie wykonang i odebrana iloé robot.
Cena 1 m2 umocnienia skarp przez hamusowanie z obsianiem obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- dostarczenie humusu,
- whudowanie humusu,
- kontrole prawtdlowosci wykonania rob

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania ibadania przy
odbiorze

PN-5-02205 Drogi samochodowe, Roboty ziemne. Wymagania i badania






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACIA TECHNICZNA

55T-02.00.00

ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP,
LL.Przedmiot Szczegilowej Specyfikacii Technicznej (8ST).

Przedmiotem n/n Szezepdlowej Specyfikacji Techniczne] sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem liniowych robét ziemnych dla zadania podanego w ST
-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 1.1.

1.2.Zakres stosowania SST.
Szezegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument prezetargowy 1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizaci rob&t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres rebdt objetych SST,

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmuja:

a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych (kat. I-V),

b) wykonanie wykopbw w gruntach skalistych (kat, VI-X),

¢} pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,

d) budowe nasypéw drogowych,

1.4.0kreslenia podstawowe.

1.4.1.Budowla ziemna - budowla. wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spelniajaca warunki statecznogci 1 odwodnienia,

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$é wykopu, kidra jest ograniczona korong drogi
i skarpami rowow,

1.4.3. Wysckos¢ nasypu lub glebokodé wykopu - rdznica rzednej terenu 1 rzednej robét ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu,

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokosé jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktdrego wysckosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m,

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7.Nasyp niebudowlany ~ czesé istniejacego nasypu, stanowigcego zwalowisko lub wysypisko
gruntow nieprzydatnych do wykonania nasypu.

1.4.8, Wykop plytki - wykop, ktorego glebokosé jest mniejsza niz 1 m.

1.4.9. Wykop sredni - wykop, kiérego glgbokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.10. Wykop gleboki - wykop, ktérego glebokosé preekracza 3 m.

1.4.11. Material zasypowy ~ malerial stosowary do wykonania nasypu

1.4.12. Grunt nieskalisty - kazdy grumt rodzimy, nie okreglony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
L.4.33. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktorego prébki
nie wykazujy zmian objetosci ani nie rozpadajy si¢ pod dziataniem wody destylowanej; majg
wytrzymatosé na Sciskanie Re ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkéw wybuchowyceh albo narzedzi
pneumatyceznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.34. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, polozone w obrgbie pasa robét
drogowych.

1.4.15. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone poza pasem robét
drogowych.

1.4.16. Odklad - micjsce whbudowania Jub skladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych
w czasic wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac



zwigzanych z trasa drogows.

1.4.17. Stabilizacja mechaniczna ~proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zaggszozeniu
w optymalnej wilgotnoéel kruszywa o wladciwie dobranym uziarieniu.

1.4.18. Wskamik zageszczenia gruntu - wielkodé charalderyzujaca stan zageszezenia gruntu,

okreslona wg wzorn;

pd
J‘Tﬂ (U

Pas
gdzie:
pe -pestodc objgtosciowa szkieletu zaggszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [3], (Mg/m’)
pes -maksymalna gestosé objgtodciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, 'z,%ednic
7z PN- B-04481:1988 [2], shuzaca do oceny zageszezenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m”).
1.4.19. Wskaznik roinoziarnistodei - wielko$¢ charakieryzujgea zageszezalnos¢  gruntdw
niespoistych, okreslona wg wzoru:

d60_
U=
d10
gdzie: ‘
deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dip - érednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.20. Wskaznik odksztalcenia pruntu - wielkoéé charakteryzujgca stan zaggszezenia gruntu,
okreslona wg wWzoru:

T
Fi

gdzie:
E) -modul odkszialcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie

z PN-8- 02205:1998 [4],
Ez -modud odksztalcenia gruntu ozmaczony w powtdrmym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie

z ¥N-8- 02205:1998 [4].

Pozostate okreélenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujgeymi, odpowiednimi polskimi normamt
i 2 definicjami podanymi w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

7. MATERIALY (GRUNTY).

2.1, Ogbélne wymagania dotyczace materiafow.

Ogélne wymagania dotyczgee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST 00,00.00
., Wymagania ogéine™ pkt 2.

2.2. Podzial gruntéw,



Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
Tablica 1. Podzial grontéw pod wzgleden wysadzinowoécei wg PN-5-02205 {4}

Lp. | Wyszczep Jed- | Grupy grumow
olnienie
wiateiwod ci lr:fsl' Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
I | Rodzaj TUMOSZ, - piasek male wysadzinowe
gruntu niegliniasty Pylasty ~ plinapiasz-  czystazwiczla,
Zwir ~ zwietrzelina glina zwigzla, glina pylasta
pospolka gliniasia zwigrta
piasek gruby - TUMOSZ - W, I piaszezys-ty, i pylasty
piasek sredni gliniasty bhardzo wysadzinowe
piasek drobny - FWIr - piasek gliniasty
zel nierozpadowy gliniasty —pyl, pyl piasz-czysty
— pospdtka — glina piasz- czysta, glina,
ghniasta glina pylasta
~ if warwowy
2 | Zawarlodd
czastek %
£ . 0075 <15 od 15 do 30 > 30
1mm <3 od 3 do 10 >10
£ 0.02
mimn
3 | Kapilamos
¢  biema|m [(<1,0 10 > 1,0
Hib "
4 | Wskatnik
piaskowy =35 od 25 do 35 <3
Wp

2.3.Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny byé przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw.

Grunty przydatne do budowy nasypdw mogg byé wywiezione poza teren budowy tylko wowczas,
gdy stanowig nadmiar objgtodei rob6t ziemnych i za zezwoleniem Inspektora .

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopéw, nie bedac nadmiarem objelosci robdt
ziemnych, zostaly za zgody Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z
przeznaczeniem innym niz budowa nagypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca
jest zobowigzany do dostarczenia réwnowaznej objetodei gruntéw preydatnych ze Zrddel wiasnych,
zaakeeptowanych przez Inzyniera,

Grunty i materialy niepraydatne do budowy nasypow, powinny byé wywiezione przez Wykonawce
na odkiad. Zapewnienic terenéw na odklad nalezy do obowiazkéw Zamawiajgeego, o ile nie
okreslono tego inaczej w kontrakeie. Inspektor mofe nakarad porostawienie na terenie budowy
gruntéw, ktérych czasows nieprzydatnosé wynika jedynie z powodu zamarznigeia fub nadmiernej
wilgotnosci.

3. SPRZET.

Wykonawea przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoseia
korzystania z nastgpujicego sprzetu do:



~ odspajania i wydobywania gruntdw (narzedzia mechaniezne, mloty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw {spycharki, zpgarniarki, réwniarki,
urzgdzenia do hydromechanizacyi itp. ),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotk, samochody skrzyniowe, tadmociagi itp.),

— sprzetu zaggszezajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4, TRANSPFORT.

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objctodel, technologii odspajania i zaladunku oraz od odleglodel transportu.
Wydajnodé érodkdw transportowych powinna byé ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu
stosowarego do urabiania i wbudowania gruntu (materiaiu).

Zwickszenie odleglosei transportu ponad wartodci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowe] zaplaty za transport, o ile zwickszone odleglodei nie zostaly
wczeéniej zaakceptowane na pismie przez InZyniera.

5. WYKONANIE ROBOT.

Odechylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie Iub nasypie, od osi projektowanej nie powinny byé
wicksze niz + 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robot ziemnych nie moze

przekraczaé+ | em i -3 em.

Szerokodé korpusu nie moze 1620i¢ sig od szerokosel projeklowanc o wigeej niz & J0 em, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rozni¢ sig od projekiowanego o wigees niz 10% jego wartosci wyrazone
tangensem kata. Maksymalna plebokosé nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekraczad
10 om przy pomiarze latg 3-metrows, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace
réwnodci, wynikaiace ze sposobu umocnienia powierzehnt.

W gruntach skalistych wymagania, dotyezace réwnosei powierzehni dna wykopu oraz pochylenia i
rownodci skarp, powinny byé okreflone w dokumentacji projektowej 1 85T,

5.1.0dwodnienia pasa robdt ziesnnych,

Niczalcznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadnigjgeych, wjetych w
dokumentacji projeklowe;, ‘
Wykonawea powinien, o ile wymapajg tego warunki terenowe, wykonaé urzgdzenia, ktore zapewnia
odprowadzenie wod gruniowych i opadowyeh poza obszar rob6t ziemnych tak, aby zabeszpieczyé
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawea ma obowigzek takiego wykonywania
wykopOw i nasypdw, aby powierzchniom gruntu nadawaé w calym okresie trwania robot spadki,
zapewniajgce prawidlowe odwodnienie,

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich
dingotrwaly nieprzydatnosé, Wykonawcea ma obowigzek usunigeia tych gruntéw i zastaplenia ich
gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajgcego
za te czynnoscl, jak rowniez za dowieziony grunt,

Qdprowadzenie wod do istniejgeych zbiomikéw naturalnych i urzgdzen odwadniajgeych musi byé
poprzedzone vzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

4.2.0dwodnienie wykopow.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiad jego prawidiowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia sig
miwelety,

W czasic robdt ziemnych nalezy zachowad odpowiedni spadek podiuiny 1 nadaé przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiaigce szybki odplyw wod z wykopu.

O ile w dokumentacii projeltowej nic zawarto innege wymagania, spadek poprzeczny nie powinien



by¢ mniejszy niz 4% w przypadku grunidw spoistych i nie mnigjszy niz 2% w preypadku grantow
niespoistych, Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci § sposobu odspajania grantéw oraz
terminéw wykonywania innych robét na spetnienie wymagan datyczacych prawidiowego odwodnienia
wykopu w czasie postepu robdt ziemnych,

Zrédia wody, odstonicte przy wykonywaniu wykopdw, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny, Wody
opadowe I gnntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdt ziemnych.

5.3.Rowy.

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacia projektows 1 88T,
Szerokos¢ dna i gigbokos¢ rowu nie moga réznié si¢ od wymiaréw praojektowanych o wigeej niz £ 5
cm. Dokiadnos¢ wykonania skarp rowéw powinna byé zgodna z okreslona dia skarp wykopdw w 887
02.01.01
KONTROLA JAKOSCI ROBOT,

6.1. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.

6.2.Sprawdzenie odwodnienis
Sprawdzenie odwodnicnia korpusu ziemnego polege na kontroli zgodnodel z wymaganiami
specylikacji okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacia projektowa.

Szezepdlng uwage nalezy zwrécié na:

- wlasciwe wjecie i odprowadzenie wéd opadowych,
wiasciwe ujgcie T odprowadzenie wysigkdw wodnych.
6.3. Czgstotliwo$é oraz zakres badat i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstolliwosc oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalna czestotliwo$é badan i pomiaréw

1 | Pomiar szerokosci korpusu Pomiar ta$ma, szablonem, lata o dhigosei 3 m i
ziemnego poziomicg Ilub niwelatorem, w odstepach co 200 m na

2 (Pomiar szerokosci dna rowdw prostych, w punktach gléwnych tuku, co 100 m na lukach o R 3

10O m co 50 m na tukach o R < 100 m

3 { Pomiar rzednych powierzchni oraz w miejscach, ktére budzg watpliwosci
korpusu ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnosei powierzehni
korpusu

& | Pomiar réwnosei skarp |

7 | Pomiar spadku podiugnego Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach co 200 m oraz w
Powierzchni korpusu lub dna rowu | punkiach watpliwych

'8 |Badanie zageszezenia gruntu Wskaznik zageszezenia okreslaé dla kazde] vlozone] warstwy

lecz nie rzadziej niz raz na kazde 500 m® nasypu

6.4. Szerokodé korpusu ziemnego

Szeroko$é korpusu ziemnego nie moze r6zni¢ sig od szerokodei projektowane] o wigeej niz £ 10 em,

6.5. Szerokosé dna rowow

Szerokos¢ dna rowéw nie moze réznié sie od szerokodei projektowanej o wiecei niz # 5 cm.

6.6. Rzedne korony kerpusu ziemnego




Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga rézni¢ sie od rz¢dnych projektowanych o wigeej niz -3
em fub +1 em,

6."7. Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie moze rdzni¢ si¢ od pochylenia projeklowanego o wiecej niz 10% wartoéel
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.8, Réwnosé korony kerpusu

Nieréwnosei powierzehni korpusu ziemnego niierzone latg 3-metrowa, nie mogy przekraczaé 3 cm.

6.9.Réwnosé skarp
Nieréwnosci skarp, mierzone latg 3-metrows, nie moga przekraczac &= 10 cm.
Spadek podluzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiuzny powierzehni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwclatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawaé romic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wickszych niz -3 cm lub +] cm.

Zageszezenie gruniu

Wskaznik zageszezenia gruntu okre$lony zpodnie z BN-77/8931-12 |7} powinien byé zgodny z
zalozonym dla odpowicdniej kategorii ruchu.

6.10. Zasady postepewanin z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Je$li materialy nie spelniajgce wymagan zostana whbudowane lub zastosowane, to
na polecenie Inzynicra Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech od okreflonych w punktach 51 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawee na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uznac wadg za nie majgca zasadniczego wplywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen Za obnizong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Obmiar robét zZiemnych
Jednostka obmiarows jest m® (melr szedcienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT.
Roboty ziemne uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentatja projektows, 85T 1 wymaganiami Inspektora.

9. PODSTAWA PLATNOSCY

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST -00.00.00 , Wymagania ogélne™ pkt
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.1. Normy
. PN-B-02450:1986 Grunty budowlane. Okredlenia. Symbole. Podzial i opis grontéw
2, PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntdw
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. QOznaczanie kapilarnosci biemne;
4, PN.-8-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne, Wymagania i badania
5. PN-1S010318:1993 Geotekstylia - Terminologia
6. PN-EN-963:1999 Geotekstylhia 1 wyroby pokrewne
7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Ouznaczenie  modulu
odksztaleenia nawierzchni podatnych 7 podioza preex
obcigzenie plyty
9 BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszcezenia gruntu

1.2. Inne dokumenty



Wykonauie i odbiér robat ziemnych dla drog szybkiego ruchy, IBDIM, Warszawa 1978,
Instrukecja badad podloza gruntowego budowli drogowych i mestowych, GDDP, Warszawa 1998,
Katalog typowych konstrukeji nawierzehni podatnyceh i pdlsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM, Warszawa 2002.






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACIA TECHNICZNA

58T - 62.01.01
ROBOTY ZIEMNE W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP

L.1.Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST).

Przedmiotem n/n Szczegdtowej Specyfikacii Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
I odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem lintowych robét ziemnych dla zadania podanego w
ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.1.

1.2.Zakres stosowania SST.

Szezegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokumnent przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych
zgodnych zDokumentacja Projektows, a w szezegélnosei |
wykonanie wykopdéw w gruncie zwiazanych z usunigciemn warstwy gruntow

menosnych podczasbudowy;
- wykonanie wykopdw za écianami przyczotkéw istniejacego mostu;
- roboty ziemne wykonywane koparkami w gruncie zwigzane z rozbiorka nasypow drogi;
1.4.0Okresleniz podstawowe

Podstawowe okreglenia zostaly podane w ST -00.00.00 pkt. 1.

1.5.0géine wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST 00.00.00 pkt. 1.
Wykonawea roboit jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé z
DokumentacjaProjektowa, SST, normami i poleceniami InZzyniera.

2. MATERIALY.

2.1. Grunty.

Materiat wystgpujacy w podlozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podioze
nawierzchni. Zgodnie 2z Katalogiem typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i polsztywnych
[12] powinien charakteryzowaé si¢ grupa nosnosci Gi. Gdy podloze nawierzchni zaklasyfikowano
do innej grupy nosnosci, nalezy podioze doprowadzié do grupy nosnoéci Gy zgodnie z dokumentacja
projektows i SST.

2.2.Materialy do zahezpieczania wykopéw,

Stosowane materialy to ksztaltowniki stalowe uzywane do budowy $cianek szczelnych
wg normy PN-86/H-93433.01.

3. SPRZET

3.1.0gdIne wymagania dotyczace sprzetu,
Ogblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST 00.00.00 pkt.3.

3.2. Stosowany sprzet.

Sprzgt do wykenania wykopdw i do wykonania scianek szczelnych podlega akeeptacii Inzyniera,
4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST 00.00.00 pkt. 4.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Zasady prowadzenia robot

Ogélne zasady prowadzenia robot podano w ST 00.00.00 pkt. 5.
Sposoh wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznosé w calym okresie
prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania
skarp wykopy, ich podeigeia lub inmych odstepstw od dokumentacji projektowej obciaza
Wykonawceg.
Wykonawea powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposéb, aby grunty o réznym stopniu
przydatnodei do budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposdb uniemozliwiajacy
ich wymieszanie, Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym
ukladem warstw geotechnicznych, wymaga zgody InZyniera.
Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio
wbudowane w nasyp lub przewiezione na odklad. O ile InZynier dopusci czasowe
sktadowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym
zawilgoceniem.
5.2, Wymagania dotyczace zageszezenia i nodnosci gruntu
Zageszezenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot riemnych powinno spelniac
wymagania, dotyczace minimalnej wartosc wskasnika zageszczenia (Is), podanego w
tablicy 1.
Tablica 1. Minimalne wartoéci wskaznika zageszezenia w wykopach i miejscach zerowych
robét ziemnych

) Minimalna wartos¢ Is dla:

Strefa korpu 2 Ty c

reta Ratpust Autostrad 1 drog tonych drog

ekspresowych kategoria kategoria

ruchukKR3-|  ruchukR1-
KR6 KR2

Gdrna warstwa o grubodci 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na glebokodei od 20 do 50 em od

powierzchni robdt ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaZnika
zageszezenia, to przed uozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosei I,
podanych w tablicy 1.

Jezeli warlodci wskaznika zageszezenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigle przez
bezpostednie zaggszczanie gruntow rodzimych, to nalezy podjac $rodki w celu ulepszenia gruntu
podioza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartoscl wskaznika zageszezenia. Mozliwe do
zastosowania érodki, o ile nie sg okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do
akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nognosé warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na
podstawie pomiaru wtémego modutu odksztateenia B2 zgodnie z PN-02205:1998

5.3.0dwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie
trwania robdt ziemnych, Wykonanie wykopéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia sig
niwelety.

W czasie robdt ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podhuimy i nadaé przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odplyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacji
projektowe] nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4%
w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy
uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminow



wykonywania innych robdt na spetnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia
wykopu w czasie postepu rob6t ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy wjaé w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzié poza teren pasa robot ziemnych.

5.4. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszezad ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubosé warstwy gruntu
(nadkladu) powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sig po nim jedynie
ruch maszyn wykonujacych te czynnosé budowlang. Moze odbywaé sig jedynie speradyczny
ruch pojazddw, kidrenie spowoduig uszkedzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzent powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkéw obeigza Wykonawee robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robat

Ogolne zasady kontroli jakodei robot podano w ST 00.00.00 pkt. 6.
Wykonawea jest zobowrazany prowadzié aktuaina dokumentacje prac.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosel z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:

a) sposob odspajania gruntow nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosei skarp,

¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,

d) dokladno$é wykonania wykopéw (usytuowanie i wykonczenie),

¢) zaggszezenie gomej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkt 5.2.

7. OBMIAR ROBOGT

7.1. Ogéine zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robot podano w ST -00.00.00 pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest m® (metr szescienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIGR ROBOT

Ogblne zasady odbioru robot podano w 8T -00.00.00 pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNQSCI

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w ST -00.00.00 »Wymagania ogdlne”
pkt 9,

Zakres czynnofci abjgtych ceng jednostkows podano w ST -00.00.00.

10. PZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy
1. PN-B-02480:1986  Grunty budowlanc. Okreglenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988  Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

3. PN-B-04493:1960  Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnogci bierne;

4. PN-83-02205:1998  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania | badania

5 BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztatcenia nawierzehni
podatnych i podloza przez obeiazenie plyta

6. BN-77/8931-12 Oznaczenic wskainika zageszczenia grantu



10.2. Inne dokumenty
Wykonarie i odbidr robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978,
Tnsirukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.
Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i polsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997,
Wytyezne wzmacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM, Warszawa 2002.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJIA TECHNICZNA
S58T-04,01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM
PODLEOZA

1. WSTEP.
L1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Techniczncj (SST).
Przedmiotem ninicjszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczyce wykonania 1 odbioru robét
#wigzanych 2 wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszezaniem podloza dla zadania podanego w
ST -00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.1.
1.2, Zakres Stosowania S5T.
Szczegdlowa Specyfikacja techniczna (SST) sianowi  dokument przetargowy i kontrakiowy
przy zlecaniu irealizacji rob6t wymienionych w punkeie 1.1,
1.3, Zakres Robdt Objetych SST.
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji obejmuja wymagania dotyczace prowadzenia robot przy
wykonywaniu Koryta wraz z profilowaniem i zaggszezaniem podicza na przebudowywanej drodze
wewngirzmej 1 obejmuje:
wykonanie koryta mechanicznie wraz z profilowaniem i zageszezaniem podloza w gruntach kat, 111,
giebokosd koryta ~ 20 cm.
Uwaga:
Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem koryta gruntowego zawarte sg w 85T 02.01.01.

2. MATERIALY.
Nie wystepuia.

3. SPRZET.
Wykonawea przystgpujgey do wykonania koryta i profilowania podiozs powinien wykazac sig
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
~ rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
~ koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyinych.
Stosowany sprzgt nie moze spowodowad niekorzystnego wplywu na whasciwodci gruntu podloza.

4. TRANSFPORT.
Przemieszezanie sprzgtu cigzkiego powinno odbywac sie zgodnie z przepisami o ruchu drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT,

5.1, Zasady ogdlne.

Wykonawca moze przystapié do wykonywania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
dopiero po zakoficzeniu i odebraniu rob6l 2wiazanych z wykonaniem elementéw odwodnienia
i instalacji wzadzen podziemnych w korpusie ziemnym,

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zageszezenia podloza
bezposrednio przed rozpoczeciem Tobot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzehni,



Wezeéniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania 1 zaggszczenia podloza
i wykonywanie tych robdt z wyprzedzeniem jest mozliwe wylgcznie za zgody InZyniera,
w korzysinych warnnkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac sig ruch
budowlany, niczwigzany bezpoérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni,

5.2. Wykonanie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidlowego ukszlattowania koryta w planie i profilu powinny byé wezedniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi i w rzgdach rownolegiych do osi drogi lub w inny
spos6b zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszezenie palikéw lub szpilek powinno umoZliwiaé
naciggniecie sznwkéw lub linek do wytyczenia robdt w odsiepach nie wigkszych, niz
co 10 metrow.,

Rodzaj sprzgtu, a w szezepGlnodel jego moc nalery dostosowac do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sa raboty i do trudnodei jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokosé nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przykiad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym zakresie, Sposdb wykonaria musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryla powinien byc odwieziony na odklad w miejsce
wskazane przez Inzyniera.

Profilowanic | zageszezenie podtoza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt. 8.3,
5.3. Profilowanie podloZa,

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno byé oczysaczone ze wszelkich
zanieczyszezen, Nalezy usunac bloto i grunt, ktéry uleg! nadmiernemu nawilgoceniu.

Po oczyszezeniu powierzchni podioza, ktdre ma by¢ profilowane nalezy sprawdzié, czy istniejace
rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podloza. Zalecu
sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly, o co najmniej 5 ¢ wyzsze niZ projekiowane rzgdne
podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wyslepuja zanizemia poziomu w podlozu
preewidzianym do profilowania Wykonawcea powinien spulchnié¢ podtoze na glgbokoéé co najmnie)
10 cm, dowiezé dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowigzujace dia gornej strefy korpusu, w
ilodci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zageseic warstwe
do uzyskania warlosci wskaznika zaggszezenia, okreslonych w tablicy w p.8.5,

Jezeli rzedne podioza przed profilowaniem nic wymagajg dowiezienia i wbudowania dodatkowego
gruntuy, to przed przystapieniem do profilowania oczyszezonego pedioza jego powicrzchnie nalezy
dogeseié 3-4 przejéciami Sredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera.

5.4. Zageszezanie podloza,

Bezposrednio po profilowaniu podioza palezy przystapic do jego dogeszezenia przcz walowanic.
Jakiekolwiek nieréwnodei powstale przy zaggszezaniu powinny by¢ naprawione praez Wykonawceg
w sposéb zaakceptowany przez InZyniera,

7ageszezenie podioza nalezy kontrolowac wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzone
zgodnie 7. PN-88/B-04481 (metoda I lub II). Wskaznik zageszezenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN-
77/8931-12. Minimalna warlod¢ wskaznika zaggszczenia podano w tablicy p.8.5.

Wilgotno$é gruntu podioza przy zaggszezeniu nie powinna réznic sie od wilgotnodel optymalne
o wiecej niz (wg PN-8-02205: 1998):

«  w gruntach niespoistych #2,0%,

+  w gruntach mato | §rednio spoistych + 0% 1 -2%.

5.8, Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszezonego podioza.



Minimalne wartodci wskaznika zageszczenia podioza (Is)

Strefa korpusu Minimalna warto$é Ig
Ruch KR 3 Ruch KR 1.2
{iorna warstwa o grubosci 20 cm 1.00 1.00
Na gigbokodcei od 20 do 50 cm od powierzehni 1.00 0.97
robét ziemnych lub terenu

Ruch KR3 wysi¢puje na drodze gléwnej, na drogach hocznych ruch KR2, patomiast ma zjazdach ruch
KR1.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i 2ageszczeniem podioza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawea nie przystgpuje natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, lo powinien
on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez rozlozenie folii lub
inny sposdb zaakceplowany przez Inzyniera,

Jezeli wyprofilowane i zaggszezone podioze uleglo nadmiememu zawilgoceniu, to przed
przystgpieniem do ukladania podbudowy nalezy odczekaé do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykenawey, 1o dodatkowe naprawy wykona
on na whasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Ogolne zasady kontroli jakodei robot podano w ST 00.00.00. "Wymagania ogdlne”.
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosei robét.

W czasic robét Wykonawea powinien prowadzié systematyczne badania kontrolne
w zakresie | z czgstotliwoscig gwarantujaca zachowanie wymagai jakodci robot, lecz nie rzadziej niz
wskazano w odpowiednich punktach ninicjszej specyfikacii.

Lp. Wyszezegdinienie Crestatliwosc bada

badan . ‘

Minimaina liczba badaf na Maksymalna powierzchnia (m?)
dzienngj dziafce robocss) przypadajgea na jedno badanje
] Szerokodé, plebokodé ] Z c2gsiotliwodcly gwaraniujaca spelnienie wymagan przyodbiorze,
; polozenic koryta okreglonych w p.9.2

Uksmiattowanie .
2. . ; , iw

pionowe og1 koryta

Zageszozenie,
3 wilpomo§é  grunty - ] 500

badanie wskainika

ZAEeSTCZENia

W przypadku wystapienia miejsc watpliwych nalezy wykonaé dodatkowe badaniezageszezenia.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zaggszezenia wediug metody Proctora jest niemozliwe
ze wzgiedu na gruboziamiste wziarnienie materialu tworzacego podioze, kontrole zageszozenia
nalezy oprze¢ na mefodzie obcigzen plytowych. Nalezy okredli pierwotnyi widrny modul
odksztalcenia podioza wedlig BN-64/8931-02. Stosunek wtdrnego i pierwotrniego modulu
odksztaicenia nie powinien przekraczad 2,2, Widrny modul odksztalcenia powinien wynosic 100 dla
kategorit ruchu KR1 i KR2 oraz 120 dla KR3,

Minimainy modut odksztaicenia mierzony przy uzyciu plyty o frednicy 30 eom jak
w PN-§-02205: 1998 str. 13 rys.4.

Badania plytg 30 em wykonanego koryta gruniowego nalezy przeprowadzic nie rzadziej nizl raz

na 3000 m2.



Wszystkie badania i pomiary zostang wykonane przez Wykonawcg Zgodnie z wymaganiami norm,

na koszt Wykonawcey.
6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podioza.

6.2.1. Zageszezenic podloin.
7Zageszezenie podioza nalezy kontrolowaé wg punktu 5.4 16.1.
6.2.2. Cechy geometryczne. -

6.2.2.1, Réwnosé,

Nieréwnosei profilowanego i zaggszezonego podloza nalezy mierzyé latg, co 20 m w kierunku
podtuznym, Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ Yatg, co najmniej 10 razy na 1 kon.

6.2.2.2. Spadki poprzeczne,

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocs 4-metrowej laty 1 poziomicy, co najmnie] 10 razy
na 1 km i dodatkowo we wszystkich punktach giéwnych tukow poziomych: na poczatku i koncu
kazdej krzywej przejéciowe) oraz na poczatku, w srodku i na kosew kazdego fuku kolowego.

Spadki poprzecane podioZa powinny by¢ zgodne z Dokumentacig Projekiows 2 tolerancjy :0.5%.
6223,  Gleboko§¢ koryta i rzgdne dna.

Glebokoéé koryta i rzedne nalezy sprawdzad co 20 m w osi jezdni i na jej krawgdziach, a na odeinkach
krzywoliniowych co 10 m,

Roznice pomigdzy rzednyrol zmierzonymi a projektowanymi nie powinny przekraczac +0 cm
i-2cm.

6.2.2.4. Uksztaltowanpie osi koryta.

Uksztahowanie osi koryta nalezy sprawdzaé w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowych
punktach, rozmieszezonych nie rzadziej niz co 100 m.

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz 3 ¢m.

6.2.2.5. Szerokosé koryta.

Szeroko$é koryta nalezy sprawdzaé co najmniej 10 razy na 1 km.

Szerokosé koryta nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 em orax, -5 cm.
6.2.2.6. 7Zasady postepuwania z odcinkami o niewlaseiwych cechach geometrycznych,
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odehylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2.2. powinny by¢ paprawione przez spulchnienie do glebokosed, co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtérne zaggszezenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robét jest 1 m2 wykonanego i odebranego koryta gruntowego zgodnie
z Dokumentacja Projektowa i pomiarem w terenie.

Ogalne wymagania dotyczace obmiaru podano w ST 00.00.00. "Wymagania ogdlne".

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00,00. "Wymagania ogolne",

Odbidr koryta oraz wyprofilowanego i zaggszezonego podioza dokonywany jest na zasadach odbioru
robot zanikajgoyceh i ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgeym
wykonanie ewentualiych napraw bez hamowania postepu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace platnodei podano w 8T 00.00.00. "Wymagania ogdlne".

Platnodéé za m2 wykonanego koryla gruntowego zgodnie z obmiarem 1 oceng jakoSct robdt

przyimowad na podstawic wynikéw pomiaréw i badat laboratoryjnych.

Zgodnie z NDokumentacja Projektows nalezy wykonaé:

- wykonanic koryta mechanicznie wraz z profilowaniem i zageszezeniem podloza w gruntach kat.
11, glebokodc koryta ~ 20 em,

Cena wykonania robét obejmuie:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- profilowanic dna koryta lub podioza,



zZageszezenie,

utrzymanic koryta lub podioza,

preeprowadzenic pomiarow i badad laboratoryjnych, wymaganych w szczegdlowej
specyfikacji technicznes,

oznakowanie robot,

dogeszezenie § ulepszenic podloza.

PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-5-02201 - Drogi samochodowe, Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwa i okreslenia. PN-B-
04481:1998. Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

BN-64/8931-02 - Drogi samochodowe. Oznaczenia, modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie phyts.

BN-75/8931-03 - Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celow drogowych
i lotmiskowych.

BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzehni pantografem i tata.
BN-70/8931-05 -  Ouznaczenia wskainika nofnodei gruntu, jako podioza nawierzchni
podatnych.

BN-77/8931-12 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.






SECEEGOLOWA SPECYFIKACIA TRCHNICENA
S E-04.04.02

FODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

b WSTER,

1.1 Przeduviot Szezegdlowe] Specyfikacii Technicrnej (S8T),

Przedmiotem ninigjszej specyfikagji technicane] sa wymagania dotyvergee wykonania podbudowy 2
kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznic dla zadania podane g0 w 5T -00.00.00 ,Wymagania
ogdine” pkt 11,

12, Aakres Stosowanis S87T,

SzezegMows Speeyhikacia  techniczna (55T}  stanowi  dokument przetaroowy i
kontraktowy przy  zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcic 1.1

1.5 Zakres Robdt Ohjetyeh 85T,

Ustalenia zawarte w ninigjsze] specyfikacji obejmuja wymagania dotyezgee wykonania
padbudowy

z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznic.

I MATERIALY.

Materialem do wykonanja podbudowy z kruszyw jamanych stabilizowanych mechanicznic
powimno by kruszywo famane, uzyskanc w wyniky przekruszenia surowea skalnego jub
kamiceni narzutowych i otoczakéw albo ziaven zwiry wickszych od § mm,

Kruszywo pawinne byé jednoradne bez zanicczyszozen obeyeh i bez domieszek gliny.

2.4 0gélne wymagania dotyezgee materialdw,
Opdlne  wymagania dotyczace smaterialéw, ich pazyskiwania i skladowania, podano
wosT GG.00.00  Wymagania ogdlne™ pki 2.

2.2 Rodzaje materinidw,

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanyeh mechanicznie
padano w 58T dotyezaeych poszezegdlnych rodzajow podbudow:

SET-04.04.02 Podbudows z kyuszywa kamanego stabilizowanegoe mechanicumie,

2.3 Wymagania dlz materialdw.
.31 Uriarnienie kruszywa.

Do wykonania dolnej podbudowy zasadniczei nalezy zastosowsé kruszywo lamane
niesortowanego o uziarnieniv Coos 0 - 63mm o grubosei 20 em po zageszezeniu,

Do wykonania gomej podbudowy zasadniczej nalezy zastosowad kruszywo lamane
ntesorfowanego o uziarnieniu Cogs 0 - 31,5mm o grubodei 10 em po zageszezeniu,



Kizywa uziarnienia krussywa, okreslona wedlug PN-LN 933-1 powinna lezed miedzy krzywymi
propicznymi pol dobrego wdamicnia podanymi na rysunku I
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Rysunck 1. Pole dobrepo uziamienia kruszyw przeznaczonyeh na podbudowy wykonywane
metody stahilizacil mechaniczne)

1.2 kruszywo ba podbudowg zasadniczg (porng warstwe) lub podbudowy jedrowarshvawy [
kruszywo na podhudowe pomeocniezg (dolng warstwg)

Kizywa uzigrmicniz Kruszywa powinna byé clygla i nle moze prechicpad od dolnej kravwe)
pranicmet uziarnienia do géme] Krzywe) graniczi uriarnicnia na sgsicdmich sitach, Wymiay
najwickszego viarna Keuszywa mie moze preekraczac 270 grubosel warstwy ukladane) jednorazowo,
2.3.2. Wiaseiwoser kruszywa,

K ruszywa powinny speiniaé wymagania okredione w tablicy 1
Tublica 1.

Wymagimia

Kruszywa lamase

L.p. Wyszerepolnieme

Badanta wedlug
wlnduiwode Podbudowa

rasadnicza POMOCITICE)

. Aawartodd ziam od 2 do od 2
‘ mniciszych niz 0,075 10 dgo 12
g, Yo (i1v/in)
Lawariosé nadaiama, Y
- (m/m). nie wigee niz 5 10

PR 933

PN-IIN933-1

Zowartnse zism
nieforemiych
Yo(sn/n1). e wigee) Nz

35 40 PN-EN 9334

LAWHTIOSE

4 ZRNCCEYSACLET , PN-[-0448 |

arganicynych, %(m/am),
nie wieee] niz




Wakainik piaskowy po :
3 PLECio- Krotnym od A do od 30 do o _
zagesyezeniv metody | 70 70 PN-EN933-8
lab [} wp PN-B-04481, %
Seierainose w bebnie Los
fingeles 33 50 PN-EN 1097-2
@) scieralnodé catkowita
6 no pelaej legbie 30 15

abrotdw, nie

wigee] i

b} scierainodd ¢aedciowa

po H5 petne]  liczhy

abrotow, nie

wiecej ni

Wasigkliwodd, Y% (min), PN-EN 1097-6

N Wieee) iz,

Mrozaodpornosé, ubytek

8 masy po 25 cyklach

zamrgzania, Yo{m/m}. nie
wigee| niz

‘rd
n

PN-EW 1367-1

re

14

. Rozpad krzemianowy § PN-5-06714 37
Y 2elazawy ernie, % PN-EN [ 744-1
(m/m), nie wiecej niz

Aawartosd awigzkow
1 siarki w przeliczeniv na
505, W(mim), nic wiceej
niz,

Wekaznik nosnodei wi
mieszanki kroszywa, %,
' _ nie miejszy nid; 0 40 PR-G-06102
BRIPray zagesicaeniu Iy

1,00 120) -
biprey zageszezeniu ly >

1.0:3

2.3.3. Materialy do wlepszania wiaeiwose Kruszyw,
Do ulepszania whageiwosel kruszyw slosuje sie:
~cement portlandzki wg PN-EN 197.1
wapne wg PN-FN 459.1
— popioty lotne wyg PN-$-96035
- zuzel granulowany wg PN-EN 130551,
Dopuszeza sie stosowanic innych spoiw pod warunkicm uzyskama rownorzednych efektow
wepszania kruszywa § po zaskeeptowaniu przez, Inzyniera.
Rodzaj i ilodc dodatku wepszajgcego nalezy prayjmowad zgodnic 2 PN-8-06107,
.54, Woda
Nalezy stosowad wode wg PN-EN 1008,

SPRART.

Wykonawea przystepujacy do wykonania padbudowy z kruszyw fanianych stabilizowanych

mechanicznic powinien wykazaé sic mozliwosciy korzystania z nastepujgeego sprzetu:

a) mieszarck do wytwarzania micszanki, wyposazonyeh w urzadzenia dezujgee wode, Micszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodne] micszanki o wilgotmogel optymalnej,

by réwniarek atbo ukladarek do rozkladania mieszanki,

¢} waleow ogumionych i stelowych  wibracyinyeh  jub statycznych  do  zageszezania,
Womigjscach  trudne  dostepnych powinny byé stosowane zapeszerarki phytowe,  ubijaki
mechaniczne fub male walce wibracyjne.



A

4.

TRANSPORT.

Kruszywa  movaa praswesc dowolnymi  Srodkami  transporiu wo warunkach
zahezpieczajacych je  przed zamieczyszezeniony,  Zznieszaniem  z o inaymi o materiatami,
nadmicrnym  wysuszeniem i zawilgoceniem,

Transport powinien odbywai sig zgodnic wymaganiami nomm przedmictowych,

WYKONANIE ROBOT.
5.1, Ogalue zasady wylionania robdt,
Ogdlne zasady wykonania rob6t podane w 5T 00.00.00 . Wym apania ogalne” pki 5,
5.2, Przygotowanic podioda,
Podloze pod podbudowe powinno spetia¢ wymagania okreslone w SST-04.0] 01 Korvio wraz
7 profilowaniem 1 zaggszezenem modloza™ 1 §§T-02.00.00 Roboty ziemne”™.
Podbudowa powinma byé utozona na podiozu zapewniajgcym niepreenikanie drobuyeh czastek
oruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzié wrorem:
L
€855 5 (1)
w kioryim:
s -wymiar boku oczka sia, pricz ktdre przechoded 15% ziarmn warsiwy podbudowy fub
warstwy odsgezaiace], w milimetrach,
dys - wymiar boku oczka sita, przez klare przechodzi 85% ziarn gruntu podioza, w miimetrach.
Jezeli waranek (1) nic moze bye spelniony, nalezy na podlozu ulozyc warstwe odeinaggeg fub
odpowiednio dobrana peowlokning, Ocehronne wiageihwoset geowldkniny, przcciw prienikaniv
drobnveh ezastek gruntu, wygnacza si¢ z warinku:
7

(90 1.2 (2)
w kiarynm
e - wymiar boko oczka sita. pracy kiore przcchodzl S0 % ziam grontu podloza. wmitimetrach,
O ~umowna Srednica pordw geowidkniny odpowiadajges wymiarom frake)i granty zefrzymuiaca
sic na geowlokninie w iloder S0% (m/m); wartos¢ parametry (oo powinna by podawana przey
producenta geowlakniny.
Paliki fub szpilki do prawidiowege ukszialtowania  podbudowy powinny - by¢  wezesnig)
przypotowane,
Patiki lub szpilki powinny by¢ uslawione w osi dropi i w rzedach rdwnoleglycl do ost droai, lub
w inny sposob zagkceptowany przez Inzynicra,
Rozmicszezenic palikdw b szpilek powinano umoziiwiaé naciggnicete sznarkow Jub dinck
do wytyezenia robot w odstepach nie wigkszyceh niz co 10 m.

£.3. Wyhwarzanic nrieszanki kroseywa,

Migszanke kruszywa o §cigle okyeslonym uziarnieniu ) wilgotnoge: optymalnej nalezy wytwarzad
w mieszarkach gwarantujgeych otrzymanic jednorodne] mieszanki. Ze wegledu na koniecznose
sapewnienia  jednarodnodel  nie  dopuszeza sic wytwarzania  mieszank:  pracz miceszanic
poszezegoinych frakeji na drodze. Mieszanka po wyprodukowanin  powinna byé od razu
ransportowana na migjsee whudowania w takl sposcb,  aby nic ulegla rozsegregowaniu
I wysychaniy,

B4, Whudowywanie | zageszezanic micszanki,

Mieszanka kruszywa powinna byé rozkiadana w warstwie o jednakowej grubosci, tukier, aby o
ostateczna grubosd po zageszezeniu byla rdwna erubodel projekiowane). Gruboid pojedynczo
pkladane] warstwy nie moze preekraczac 20 om po zageszezenit, Warstwa podbudowy powinna by
rozlozona w spasdh zapewniajgey osiagnigele wymaganych spadkow i reednveh wysokosciowych.
tezeli podbudowa sklada sig z wigeej niz jedne] warstwy kruszywa, (o kazda warstwa powinna byc
wyprofifowiana i ZAEESZOZ0M0 7 zachowanicm wymaganych spadkdw
i rzednveh wysokodeiowych. Rozpoczgeie budowy kazde] nastepne) warslwy moze nastapié po




odbiorze popreednie] warstwy przes Ingynicra.

Wilgotnosd¢ mieszanki kruszywa podezas zageszezania powinna odpowiadac wilgotnodei optymalne;
okreslonej wedlug praby Proctora, zgodnie 7z PN-RB-04481 fmetods i), Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaé osuszony przes mieszanic napowietrzanie, lezell wilgotnogd
micszanki Kruszywa jest nizsza od oplymalnej o 20% jej wartogel. niieszanka powinna hvé zwilzona
okreglong ilodcly wody i réwnomiernic wymieszana, W preypadiu, gdy wilpotnodd mieszanki
kruszywa jest wyZzsza ad optymalnej o 10% jej warlogei, micszanke nalezy osuszye.

Wshaznik  zageszcrenia podbudowy wyg BN-77/8931.32 powinien  odpowiadad przyjgiema
poziomowi wskadnika nognosei podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11,

5.5 Utrzymanie podhudowy.

Podbudowa po wykonaniu, a przed wlozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrymywana
w dobryn stanie. Jezeli Wykonawea bedzie wykorzystywal, za zgody Inzyniera, gotows pod budowe
do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawic wsvelkic uszkodzenia  podbudowy,
spowodowane pizez ten ruch, Koszt napraw wyniklyeh z niewladeiwego vtrzymania podbudowy
obeigza Wykonawee rabat,

6, KONTROLA JAKOSCE ROBOT.

6.1. Ugdlne zasady kontroli jukedci rebéc.
Gpdhoe zasady kontroli jukoder robot podana w §T 00.00.00 W yvimagania ogdhe” pkt 6.
G.2. Badania praed preyséypieniem do robst.

Przed prevstapieniem do robot Wykonawea powinien wykonad badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i pracdstawié wyniki tyeh badat Inzynierowi w ey ak ceptac)i materialdéw. Badania
te powinny obejmowad wszysthie whadciwosei okredlone w pkt 2.3 minicjsze] ST,

6.3, Badania w ezasie rohat,
6.3.1. Crgstotliwosé araz zakives hadan { pomiaréw

Czestothwosé araz zakres badan podano w iablicv 2.

Tablica 2. Cugstotliwodé  oraz  zakres badan przy  budowic  podbudowy 7 kruszyw
stabifizowanych mechanicznic

r o Ceestothwose badan .
o i Maksymaina powierzchnia
Minimalna liczba podbudowy przypadajaca
Lp. Wyszezegdlnienie badan na dzienngj na jedno badanie (in*)
hadan dzialee robocze
] Uziarnienic micszanki
2 Wilgrotnosé mieszanki 2 GO0
3 Zageszezenie warstwy 10 probek na 10000 m2
4 Radanie wlaseiwodci dla kazdej partii kruszywa i pray kazde] zimiande

kruszywa wg tab. 1,

krtiszywa
pkt2.3.2




6.3.2. Vriarnienie mieseanki

Liziarnicnie micszanki powinno byé vgodae 7z wymaganianmi podaymi w pkt 2.3, Probki nalezy
pobieraé w sposob osowy, 7 rozlozone] warstwy. preed joj zageszezenicm. Wyniki badun powingy
byé na biczgeo przckazy wane Iy nierow.

6.3.35. Wilootnodd micszanki,

Wilgolnodé mieszanki powinna odpowiadad wilgothosc aptvmalne], okresioney wediug proby
Proclora, zeodnic z FN-B-04481 [1] (metoda 11, 7 tolerancia +10% <24,

Witpotnoéé nalesy okredhic wedlug PN-EN 1097-3,

6.3.4. Fapeseezenie podhodowy.

Zageszezenic kazde] warstwy powinno odbywad sie ar do osiggniccia wymaganego wskaznika
FALESLC RN,

Zageszezenie  podbudowy  nalezy  sprawdzac wedlupg  BN-77/8931-12. W praypadku,  gdy
preeprowadzenic badania jest niemozbwe ze wrgledu na grubozarniste kroszywo, kontolg
pageszezenin nalezy oprzed mi mctodzie obeiazen plytowyeh, wp BN-64/8931-02 i nie rzadag) mz
vz na 5000 m, lub wedlup zalecess Inzyniera.

Zageszezenie podbudowy stabilizowanc] mechanicznie nalezy uznad za prawidiowe. pdy stosunek
wiarnego modulu F2 do pierwotnego modutu odksztalcenia £ jest nic wickszy od 2.2 dla kazdej
warshwy konstrukeyjnej podbudowy,

£y g20
6.3.5, Wihadehwosel krusoywa,
Radaniz kruszywa powinny obgimowad ocene wszystkich wiaseiwadei okreslonyveh wopkt 232

Probki do badai pelriych powinny by poblerane pruez Wykonawee w sposih losowy w obeenose]

Inzymers,

(.4, Wymagania dotyezyee ecch geometrycznych podhudowy.
G.d.1. Czesiolliwodd oray zakees pomiarow,

Crestotiiwese oz zakres pomiardw dotyeracych cech geometryeznyeh podbudewy  podano
w tablicy 3.
Tablica 3. Crgstotiwod¢  oraz  zakves  pomiardw  wykonane) podbudewy 2 Kruseywa

stubilizowancgo mechameznie

Lp Wysreeeodinienie badan t Minimalng evpstotliwaseé pomiarow
POIMILrdw )
I Srerokodd podbudowy HWrazy na | kin
) . . ) wosposab clagly plunogyafem albo co 20 i laty na
8] ownosd podivinag s L = :
kaaym pisie ruchu ‘
3 Rownodd poprreca 10 razy na b km
4 Spadki poprzeczne®) 10 razy na § km
5 Ragdne wysukogoiowe co 100 m
i Uksyialowanie osi w planic®? co 100 m
b Ciruboéd podhudowy Fodezas budowy,
w 3 punkdach na kagde) daialee roboczed, leer nie rradzicy
niz ray. na 400 m?
Precd odbforem:
. w 3 punktach, tecr nie readzic niz raz na 2000 m’
8 Nosnodd podbudowy:
- modud odiwraleenio co najmnic] wodwidch preckrofach na kasde 1000 m
- paivcie sprefysie co najmmic] w26 punktich ne kazde 100

%) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecunych i uksztaltowania osi W plante nalezy wykonad
w punktach gléwnyeh lukaw poziomych.



G.4.%, Srerokatd padbudowy.
Szerokodd podbudowy nie moze rézni¢ sie od szerokosei projektowanej o wigcej niz +10 am,
=5 cm. Na jezdniach bez krawegznikow szerokedé podbudowy powinna byd wicksza od szerokoscr
warstwy wyzet lezacej o co najmniej 25 cm.
fi.d.3. Rawnoéd podhudowy,
Nierownose: poprzeezne padbudowy nalezy mierzyé d-metrowg faty tub planogeafem, zpodnic
7 I3N- 68/8931.04,
Nicrdwnosel podbudowy nic moga przekraczad;
- Hhmm dla pedbudowy zasadniczej,
20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4, Spadki poprreczne podhudowy,
spadki poprzeczne podbudowy na prostyeh 1 lukach powinny by¢ zgodne 2z dekumentacia
preetargowy  przekrdj poprzeczay drdg) z toleranciy 0.5 %.
5, Hzedne wysokofciowe podhudowy,
Rozmee  pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy rzednymi projektowanymi nie
powinny przckeaczad + 1 om, -2 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie ost pedbudowy i vlepszonego podioa,
L podbudowy w planie nic moze by przesunieta w stosunku do osi projektowane} o wigeej mix
5cem.
6.4.7. Grubodé podbudowy 1 ulepszoncgo podioga,
Ciruhodd podbudowy nie moze sie voznié od grubogce projekiowanet o wieeef niz:
dla podbudowy vasadnicze] + 10%,
dla podbudowy pomocnicze) +10%, -15%,

.5, Lasady postepawania 2 wadliwie wykoensnymi odeinkami podbudawy.
6.5.3 Niewladfeiwe cechy geometryesne podbudowy,

Wizystkic  powierzchnic podbudowy, kidre wykazujy wieksze odehylenia od  okreglonyeh
w punkeic 6.4, minicjsze] S8, powinny byé naprawione przez spulchniente lub zerwane do
glebokoset co najmnie] 10 om, wyrdwnane i powtdrnie zageszezone. Dodanie nowego materialu bey
spufchnienia wykonane] warstwy jest niedopuszezaine,

Jezeli szerokodc podbudowy jest mniejsza od szerokode projektowane] o wigeg niz 5 em i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej fezacym, lo Wykonawea powinien wiasny koszt poszerzyé
podbudowe przez spulehnienie warstwy wa petng grubodé do polowy szerokodel pasa rachu,
dolozenie materiaiu § powidme zageszezenie,

6.5.2 Niewiadeiws gruboéé podhudowy.

Na wszystkich powierzehniach wadliwyeh pod wzgledem grubodel, Wykonawea wykona naprawe
podbudowy. Powierzehnie powinny byé naprawione przez spulchnienic b wybranic warstwy na
odpowiednig glebokodc, zgodnic z decyzja Inspektors Nadzoru, wxupetnione nowym materiatem
o odpowicdnich wlaseiwodeiach, wyrdwnane 1 ponownic zageszezone.

Roboty te Wykenawea wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robat nastapi ponowny pomiar
i oeena grubodel warstwy, wedlug wyzej podanyeh zasad, na koszt Wykonawey.

¢.5.3 Niewlabeiwa notnoid podhudowy.

dezel nosnosé podbudowy bedzie maicjsza od wymagane, to Wykonawea wykona wszelkic roboty
miezbedne do zapewnienia wymaganej nosnogel, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawea podbudowy tylko wiedy, ody zanizenie nognodei
podbudowy wynikfo z nievdadciwego wykonania robot preez Wykonawee podbudowy,

7. OBMIAR ROBOT,

7.1 Credlne zasady ohmiaru robét.

Opoélne zasady obmiary robét podano w ST 00.00.00 . Wymagania agolne” pkt 7,

7.2 Jednaostks obmiarews.

lednosikg  obmisrows  jest  m' (mewr kwadratowy)  wykonanej i odebranej  podbudowy
7 kruszywa famabego stabilizowancgo mechanicznie,



. ODBIOR ROBOT,

Odbiory robot heda dokonywane po ich zakobczeniu, Odbiory polegad bedy va ocenie osel

i jukosei wykonanyeh robdt, Roboty uznaje sic za zgodne z dokumentacjy projektows, 33T

i wvmaganiami Inzyniera, jevel wazysikie pomiary | badania z zachowaniem tolerancp wg pkt 6

daly winiki pozytywne.

Badania przy odbiorze obgimyg cceng wizuaing wygladu zewngtrancgo i jednoradnodel. prubogo

oraz, rownosel wykonane] nawierzehni.

W przypadku stwierdzenia zlej jakosed robot, Wy konawea usunie wady w lermmie ustalonym przcz

Zamawiglaeeso,

i, PODSTAWA PLATNOSCT.

4.1 Crgalne ustalenia dotyezgee podstawy platnosed,

Opolne ustalenia dotyezace podstawy platnoser podano w ST 00.00.00 | Wymagania ogdlne™ pki 9,

9.2 Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m® podbudowy v kruszywa lamanego stabilizowancgo mechanicznie obejmuje:
prace ponyarowe i roboty praygolowaweze,

ozhakowanic robdi,

sprawdzenie | ewentualng naprawe podioza,

---- przvgotowanic micszanki z kruszywi,

- dostarczenie micszanki na micjsee whudowania,

rozlozenie micszanki,
zppeszezenic rozlozonct nHeszanki.

- plrzymanie podbudowy w czasie robot,
wizystkic pozostale nosmki cenotworeze,

P, PRARPISY Z2WIAZANE.

1.1 Normy.
PNGJ-04481 Granty budowlane. Badania probek grantu,
PN-R-06714-172 Kruszywa mincralpe, Badania, OQrnaczanc zawartoset zaniceryszeacn
oheych.

PNLENO3I-12000  Padania geometrveanveh whadciwosel kruszyw - Oznacranie skindu
giarnoweeo -- Metoda przesicwania,

PNLEN 933.4 Badania geometryeznyeh wlasciwosel kruszyw - Czesé 40 Quznaczanie ksziadtu
wiarn - Wakainik ksziattu,

PNLEN 1097-5Badania mechanicznyeh 1 {izyeznyeh wlageiwosed kruszyw -« Czed¢ 50 Oznaczanie
sawartosel wody przez suszenic W suszarce 2 wentylacyg.

PNLEN 1097-6Badania mechanicznyeh i fizycrnych whideiwaodel Kruszyw - Crgde 6: Oznaczanic
geslodel ziarm i nasigkliwoded,

PN-EN 13671 Badania wladciwoded cieplaych 1 odpornosel kruszyw na deiatanic czynmikow
atmosleryeznych - Czeéé 1 Oznaczanie mrozoodparnosce.

PN-EN 1744-1Badania chemicznych whagciwosct keuszyw -- Analiza chemiczna,

PN-13-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanic rozpadu krzemianowego.
PN-EN 1097-2Badania mechanicznych i fizveznych wladciwosdel kruszyw - Czese 20 Metody

oznaczania odpornodel na rozdrabnianie.

PN-R-06731  Zuzel wiclkopiccowy kawalkowy. Kruszywo budowlane 1 drogowe. Badania
techniczne.

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanck bitumiczoych i powlerzehniowych utrwalen stosowanych
na drogach, fotniskach 1 innych powicrzehnisch pracznaczonych do ruchu,

PN-EN 197-1 Cement -- Caesé 1 Sklad, wymagania i kryteria zgodnoser dotyezgee comentow
nowszechicego uzyiku,

PN-EN 3305541 Kruszywa lekkic - Crzede Tt Kruszywa lekkic do betonu, zaprawy
i rzadkie] zaprawy,

PN-EN 459-1 Wapno budowlane -- Czeéé 12 Definicje, wymagamia 1 krytera zgodnoset.

wWOEN 1008 Woda zarchowa do bofonu - Specylikacja  pobierania  probek,  badanie



Pocena praydainodel wody zarabowej do betony, w tvm wody odzyskane) 2 procestw produkeji
hetonu.

PN-5-001G2 ihopl samochodowe, Podbudowy 2 kruszyw stabifizowanyeh
mechanicznie.

PN-5-96023  Konstrukeje drogowe. Podbudowa i nawierzehnia 2 ttucsnia kamicinego.

PN-5-960G35  Poploly lone,
BIN-84/6774-02 Rruszywao mineralne, Kruszywo kamienne lamane do nawierzehni,

drogowyeh,
PN-EN 933-8 Badania geomctrycznych wiadeiwosei kruszyw -- Czedé 80 Qeena zawartodel
drobnych ezgstek -- Badanie wskaZnika piaskowego,

HN-04/8931-(12 Progt  samochodowe.  Oznaczenic modulu odksziakeenia
nawierzehni podatnyeh i podioga przez obceiazenic plyia.
BN-68/8931-04 Dirogi samochodowe, Pomiar réwnodet nawicrzehni planografem  lata,
BN-70/E931-06 Drogi samochodowe, Pomiar ugicé podatnyeh upicciomierzem helkowyn.
BN-77/8931-12 Ornaczanie wskaznika zageszezenia grimbu,

1.2 bune dokumenty.

Ratalog typowych konstrukeji nawicrzehni podatnyeh | polsztywnyedi, IBDIM - Warssawa 1997,

Mieszanki piezwigzane do drog keajowych WT-4 2010 Wymagania Technicone.






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACIA TECHNICZNA

Sw1-10.02.01

ZABEZPIECZENIE KABLI ENERGETYCZNYCH |
TELETECHNICZNYCH

1. WSTEP

1.1, Przedmiot 88T

Przedoniotem niniejszei specyfikacii techniczng] sy wymagania dotycegee wykonania i odbiorurabét
zwigzanych z zabezpieczeniem kabli energetycznych prey pracach drogowych dla zadania podanego w
ST -00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 1.1.

1.2, Zakres stosowania 88T
Szezegolowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacii robdt opisanych w punkeie 1.1. ST 00.00.00.

1.3, Zakres robot objetych 88T

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotyezs zasad prowadzenia robdt zwigzanych =z
zakladaniem rur ochronnych dla kabli enerpetycznych, telekomunikacyinych | itp. pray pracach
drogowych.

1.4. Okredlenia podsiawowe

14.1. Kabel - przewsd wiclozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, meggey pracowaé pod i nad ziemia.

1.4.2. Linia kablowa - kabel wielozylowy lub wigzka kabli Jednozylowyeh w ukladsie
wielofazowym albo kilka kabli jedno Jub wielozvlowych polaczonych rownolegle, lacznie
zosprzgtem, ulozone na wspolnej trasie i laczace zaciski tych samych dwoch urzgdzen
elektrycznych jedno lub wielofazowych.

1.4.3, Trasa kablowa - kabel wielozylowy lub wiazka kabli jednozyviowyeh w uldadzie
wiclofazowym albo kilka kabli jedno Tub wielozylowych wlazone na wspolng trasie i
taczgeezaciski dwoch urzadzen elektryeznyceh jedno lub wielofazowych.

1.4.4. Przepust kablowy- rury ochronne - konstrukeja o przckroju okraglym przeznaczona do
ochrotty kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku
elektrycznego,

1.4.5. Ostona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dzialaniem pozary, dziataniem Juku elekiryeznego.

2. MATERIALY

2.1, Przeprsty kablowe-rury ochronne
Przepusty kablowe powinny byé¢ wykonane z materialéw niepalnych, 7 tworzyw sztucznych lub
stali, wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dzialanie huku elekirycznego.
Rury uzywane do wykeonania przepustéw powinny byé dostatecznic wyltrzymate na dzislajgee na
nie obeigzenia. Wnetiza Seianek powinny byé gladkic lub powleczone warstwy wygladzajaca ich
powierzchnie dlaulatwienia przesuwania sie kabli.
Zaleca sig stosowanie na przepusty kablows rur HDPE o nastepujacych wiagciwosciach:

- gestosé nie mmiejsza nix 0,942 glom?®

wspolezynnik ptynigeia 0,15-0,50 o/10min. dla masy ohciazatqee) 2,16 kg 3



temperatury 190°C wg 180 1133,

- modul sprezystosci §00+1200 MiPa,

~  wspdlezynnik termicznej rozszerzalnodel liniowej: 0=1,5+2,0%1 10,

. temperaturowy zakres stosowania: -30°CH+75°C,

- wydluzentie w punkcie zerwania >E00%,

+  odpornoéé na wigkszo$¢ kwaséw 1 atkaliow.
Rury powinny odpowiadaé wymaganiom normy | S0 9001, 2000 orax zgodne z FN-IZN 50086-
2.4, Rodzai rury zgodnie 2z dokumentacig projektows
Rury na pizepusty kablowe nalezy przechowywad  na  ulwardzonym  placy, w
nicnastonecznionychmicjscach zabezpicezonych przed ich uszkedzeniem.

2.2. Foliz kalandrowana z uplastycznionego PCV

Folia kalandrowana 7 uplastycznionego PCV koloru niebieskiego dla kabli NN 1 czerwonego dla
kabli SN zpodna 2 PN-EN 60674-3-4 DO 6:2002E

2.3 Piasek

Piasek stosowany przy ukladaniu kabli powinien by¢ co najmniej gatunku 3%,

2.4, Skizdowanie materislow

Materiaty powinny by¢ przechowywane zgodnie z zaleceniami producentow w pomieszezemach
zamknictych przystosowanych do tego celu. Na placu budowy nalezy przechowywad materialy
w migjsen wyznaczonym przy przekazaniu placu budowy wo sposéb zapobiegajacy ich
uszkodzeniu, zabezpieczonyeh przed opadami atmosferycznymi 1 bezposdeednim dzialaniem
stonea.

3. SPRZET

Wykonawea iest zobowigzany do uzywania jedynie takicgo spragiy, ktéry nie spowoduje
nickorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot, zardwno w miejscu tych robdt, jak tez
przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasic transporty, zatedunku | wyladunku
matenialdw, sprzetu itp.

Sprzet uzywany przez Wykonawceg powinien uzyska¢ akceptacjg Inzyniera.

Liczha 1 wydainosé sprzetu powinna gwarantowad wykonanie robot zgodnie z zasadami
okreglonymi w  dokumentacii projekiowej, S8T i wskazaniach Inzyniera w terminic
przewidzianym kontrakiem,

4, TRANSPORT

4.1, Ogblne wymagania dofyczgee transporty,

Ogdlne wymagania gotyczgce transportu powinny odpowiadaé obowigzujgeym przepisom i
NOMon).

4.2. Transport materialow i elementiw.

Przewozone materialy powinny byé zabezpieczone przed ich przemieszezaniem t ukiadane
zpodnie z warunkami transport podanymi przez ich producenta w sposéb zapobiegajacy ich
uszkodzenio.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robot podane w ST 00.00.00 "Wymagania ogolne". p. 5.

5.2, Wykopy pod rury ochronne-przepusty

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, Wykonawea ma obowigzek sprawdzenia
zgodnodel rzednych terenu z damymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warankdw
gruniowych.

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrena w zaleznogei od glebokose
wykopu, ukszialfowania terenu oraz yodzaju gruntu. Zaleca sie wykonywanie wykopdw
waskoprzestrzennych recznie. Wydobyty grunt powinien by¢ skiadowany z jednej strony
wykopu, Skarpy rowka powinny by¢ wykonane w sposob zapewniajacy ich statecznos.



Wykopy wykenane powinny byé¢ bez narvszenia naturalne struktury dna wykopu. Wykop
powinien byé zgodny z dokumentacjy projektows hub wekazaniami InspektoraNadzoru,

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opadow atmosferyczaych, nalezy
powierzehnig terenu wyprofilowaé ze spadkiem umozliwiajgeym latwy odplyw wody poza
terenprzylegajacy do wykopu.

Zasypanic nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszezen (np. daminy, korzeni,
odpadkow). Zasypanie nalezy wykonaé warstwami grubosci od 15 do 20 em i zaggsrezal
ubljakami rgcznymi fub zapeszezarka wibrucying. . Zageszezenic nalezy wykonywad w laki
sposobaby nic spowodowaé uszkodzen rary ostonowe.

Nadimiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu | nalezy rozplantowad w poblizu Jub
odwiezé na micjsce wskazane w SST b przez Inspekiora Nadzoru,

5.3. Ukladanic rur ochronnych

Riry dla kabli SN ukladaé w wykopie na glebokodci 90cm na 10 em podsypee piasku. Na rury
nalezy nasypaé¢ min. 10cm piasku. Nad kablem (ok. 25-30cm) nalezy wkladaé folie koloru
CLETWONEga,

Rury dla kabli NN ukiadaé w wykopie na plebokogct 80em na 10 em podsypee piasku, Na rury
nalezy nasypa¢ min. 10cm piasku. Nad kablem (ok. 25-30cm) nalezy ukladaé folig koloru
niebieskiego.

Pod drogami rury ukladaé na glebokodei 1,2m.

Wypelnienie do poziomu gruntu (zasypka) moze byé wykonane z materialy dostepnege na
miejseu, przy czym nie powinicn on zawicraé wiceej niz, 10% materiahy frakeji 100-150mm.
Przy wejsciach kabli do nowo projektowanych przepustéw nalezy umieseic opaski kablowe,
Tres¢ opaski winna zawierad: znak uzytkownika, rok wozenia, oznaczenie kabla, oraz numer
ewidencyjny lini.

Rury nalezy ukladaé¢ ze spadkiem, co najmniej 0,1%. Bezposrednio przed montazem rur
wykonanych z polictylenu nalezy ie chronié przed nadmieinym nagrzaniem promieniami
stonecznymi,

Rury dzielone powinny byé¢ ulozone w gruncie tak, aby zamki znajdowaly sie w pozycgji
POZIOMC.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady koniroli jakosci Robét
Wykonawea jest odpowiedzialny za peina kontrole jakosci robédt, materialow i urzadzen,
Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robét na terenie
ipoza placem budowy.
Kontrole jakodei robot w czasie jch realizacii nalezy wykonywa¢ zgodnie z insirukcjami
zawartymi w normnach i Aprobatach Technicznych dla materialéw i systeméw technicznych.
Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzane przez jednostki posiadajace odpowiednie
uprawnienia.
6.2, Szezegblowe zasady kontroli Robét.
Po wykonantu katdej z nizej wymienionych odrebnych caloged robét nalezy sprawdzi¢ zgodnosé
ich wykonania z projektem, normami i zaleceniami Inspekiora Nadzoru oraz skontrolowaé
poprawnosc montazy
6.3. Wykopy
Lokalizacja, wymiary . zabezpicczenie $cian wykopu powinno byé zpodne z dokumentacja
projektowa,
Po zasypaniu nalezy sprawdzié wskadnik zageszezenia gruntu wg p. 5.1 oraz sprawdzi¢sposéh
usunigcia nadrmaru gruntu z wykopu,
G.4. Rura ochrouna
W czesie wykonywania i po zakonezeniu robét nalezy przeprowadzic nastepujacepomiary:
glebokodd zakopania rury,
glgbokosé podsypki piaskowej pad i nad rura,
-+ odleglosé folit ochronne} od kabia,



przed zasypaniern kabla nalezy wykona¢ badanje cigglodet 2yl oraz pomiar rezystancji

1zolac]i
. prawidlowosé umiejscowienia § oznakowania opasek kablowych,
sprawdzié stopien zapgeszezenia  pronty nad  kablem, rozplantowanie ziemi i

uporzadkowania terentl.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi clementami robot
Wazystkie materialy nie spelniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach 55T
rostangprzez Inspekiora nadzora edrzucone.
Wszystkic elementy robét, ktore wykazuja odstepstwa od postanowien 55T zostang rozebrane
iponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Jednostkz ebmiarowa
Jednostka obmiarows jest melr rury ochronnej - przepustu,

8. ODBIOR ROBOT

Rohoty uznaie si¢ za wykonane zgodnie z dokumentag)g projektowa i wymaganiami Inspekiora,
jezeli wezystkie pomiary i badania z zachowaniern tolerancii wg pkt 6 daly wyniki
poLytywne,

£.1. Odbiby robét zanikajgeyeh i ulegajgeyeh zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciv podlegaa:
wykopy,
utozenic rury ochronnej z wykonaniem podsypki pod 1 nad nia,
wlozenie apasck kablowych,
wlozenie Tolii.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena 1 m vlozenia rury ochronnej obejmuje odpowiednio:
wyznaczenic robit w terenie,
. doslarczenie materiatow,
wykopy pod rury ochronne,
. wykonanie podsypki i obsypki,
. zatozenie i oznakowanic opasek kablowych,
. zasypanie ror, zageszezenie gruntu oraz rozplantowanie lub odwiezienie nadmiaru gruntu,
. badanie ciaglodci Zy} oraz pomiar rezystancii izolacji,
. wyréwnanie podioza i uporzadkowanic terenu roxbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-8-02205:1999P Drogi samochodowe. Roboly ziemne. Wymagania i badania
PN-EN 1979:2002P Systemy przewoddw rurowych 1 rur oslonowych z tworzy wsztueznych.
Rury z tworzyw termoplastycznyeh o sciankach strukiurainych uksztatiowanych spiralnie.
Oznaczanic wylrzymaltodel spoiny na rozeigganie.
PN-EN 60674-3-4 DO 6:2002F Folie » tworzyw sztucznych do celow elekirycznych, Czgsc 3-4
do 3-6. Wymagania techniczne dla poszezepdinych materialdow, Wymagania dlafoli
polimidowych do celow elektrycznych



