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OPIS TECHNICZNY

. PODSTAWA OPRACOWANIA

Projekt budowlany przebudowy ul. Dziatkowej

Uzgodnienie ZDMK RU.461.1.36.2022

Podktad sytuacyjny w skali 1: 500

Inwentaryzacja istniejacego oznakowania wykonana dla potrzeb projektu

Zlecenie Inwestora (ZDMK)

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym - Dz. U. 1997 Nr 98 poz. 602
(z pOzn. zm.);

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych - Dz. U. 1985 Nr 14 poz. 60

(z pOzn. zm.);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczego6to-
wych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzadzaniem (z p6zn. zm.);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa

ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (z pézn. zm.);

. ZAKRES OPRACOWANIA

Niniejsze opracowanie ma na celu zaprojektowanie prawidlowego zabezpieczenia miejsca

robot zwigzanych z przebudowg ul. Dziatkowej w Krakowie.

. WARUNKI RUCHOWE I STAN ISTNIEJACY

Ulica Dziatkowa na odcinku objetym opracowaniem jest droga publiczng kategorii gminnej,

posiada jezdni¢ asfaltowa o szerokosci ok. od 4,4m do 5,30m. Na odcinku objetym

opracowaniem droga nie posiada ciggéw pieszych. Na dalszym odcinku ulica stanowi droge

wewnetrzng objetg strefa ruchu.

Ul. Dziatkowa laczy si¢ z ul. Laskowa (droga publiczng kategorii gminnej) poprzez

skrzyzowanie z pierwszenstwem ruchu okreslonym zasadami og6lnymi. Ponadto ul. Laskowa

zlokalizowana jest w strefie ,,Tempo 30”.



4. ZAKRES PLANOWAN¥CH ROBOT ORAZ STAN PASA RUCHU PO
ZREALIZOWANIU ROBOT
Zakres robot obejmuje przebudowe ulicy na calej jej szeroko$ci oraz skrzyzowania
z ul. Laskowa.
Prace podzielono na 4 etapy:
e Etap | —prace na dtugosci ul. Dziatkowej;
e FEtapy 2-4 — prace zwigzane z przebudowga skrzyzowania z ul. Laskow3.
Po zakonczeniu robot stan pasa drogowego to nowe zagospodarowanie zgodne z projektem

budowlanym przebudowy ul. Dziatkowe;j.

5. SPOSOB OZNAKOWANIA

ETAP 1:
e Zamknigcie catego odcinka objetego opracowaniem (nie dotyczy pojazdéw budowy,
mieszkancoéw, stuzb miejskich).
e Wewnatrz zamknigtego odcinka prowadzenie odcinkowych robdt systemem
poléwkowym (oznakowanie zwezen, skierowanie pieszych na drugg strong ulicy).
ETAPY 2-4:
e Poléwkowe zamknigcia w obrebie tarczy skrzyzowania z zapewnieniem wszystkich

relacji (oznakowanie zwezen i skierowanie pieszych na drugg strong ulicy).

6. CZYNNOSCI POPRZEDZAJACE ZAJECIE PASA DROGOWEGO

Przed zajeciem pasa drogowego nalezy uzyska¢ u zarzadcy drogi pisemne zezwolenie na
zajecie pasa drogowego, uwzgledniajace termin i1 okres zajecia pasa drogowego oraz wykonaé

1 ustawi¢ w okreslonych projektem miejscach oznakowanie (do czasu odbioru zastonigte).

7. UWAGI OGOLNE

W czasie prowadzenia robot nalezy zapewnié stata kontrole ustawionego zabezpieczenia
o$wietlenia, oznakowania zast¢pczego, a stwierdzone usterki niezwlocznie likwidowaé. Po
zakonczeniu zajecia pasa drogowego teren nalezy przywrdci¢ do stanu pierwotnego
1 przekaza¢ Zarzadcy drogi. Wymiary i rodzaj znakdéw uzywanych w zwiazku z robotami
wykonywanymi w pasie drogowym nalezy zastosowac zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkow technicznych dla
znakow 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw
ich umieszczania na drogach. Projekt oznakowania nie zawiera wygrodzenia pozostatego

placu budowy wynikajacego z przepisow BHP, za ktére odpowiada kierownik budowy.



Nalezy zapewni¢ dojscia oraz catlodobowy dojazd awaryjny do posesji. W przypadku
wkopywania znakéw nalezy dla uniknigcia kolizji sprawdzi¢ usytuowanie uzbrojenia

podziemnego.

8. CZAS REALIZACJI ROBOT

Planowane rozpoczecie robot —01.03.2023 r.

Planowane zakonczenie robot — 01.06.2023 r.

9. SPODZIEWANE UTRUDNIENIA I ZAGROZENIA W RUCHU

Ewentualne zagrozenia i utrudnienia zwigzane bedg z zajeciem jezdni i chodnikéw. Z uwagi
na to, ze roboty prowadzone bgda w terenie zabudowanym, zastosowane w projekcie
tymczasowe oznakowanie (znaki ostrzegawcze, bariery) bedzie wystarczajace dla

zapewnienia bezpieczenstwa ruchu.



