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1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem Specyfikacji Techniczngj svymagania dotygze wykonania i odbioru
rozbiérki elementéw betonowych, stalowych

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktikmmtraktowy przy realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuszystkie czynnizi magce na celu

wykonanie niezédnych robot rozbidrkowych:
» rozbiorka pogczy, barier mostowych

1.4. Podstawowe okréenia
Okreslenia podane w niniejszej ST 2godne z obowrujacymi odpowiednimi normami
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodidaze
Specyfikacy Techniczg i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRZAET

Roboty naley wykon& przy wyciu sprztu akceptowanego przez Inspektora Nadzoru.
Sprzt winien by sprawny i spetni@wymagania bezpiecastwa i higieny pracy.

Uzyty sprzt zalezny jest od przyjtego przez Wykonawcsposobu prowadzenia prac
rozbiorkowych.

W zwigzku z prowadzeniem robot wyburzeniowych, zastosgveanz:t nie mae
powodowa uszkodzé pozostatych elementdéw obiektu.

4. TRANSPORT

Do materiatéw pozyskanych z robét rozbiérkowychzmbye uzyty dowolnysrodek
transportu spetniggy warunki w zakresie obgienia, kubatury, skrajni, wymaga
organizacyjnych i bezpiecastwa ruchu drogowego.

Znalezienie i wybdr miejsca ztenia wywiezionego gruzu nakedo Wykonawcy.
Materiat stalowy pozyskany z rozbiérki nayedostarczy do najblzszego obwodu
drogowego lub w inne miejsce wskazane przez Inspakiadzoru.

5. Wykonanie robot



Calas¢ robot rozbidrkowych naly wykona zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru .
Sposob przeprowadzenia prac rozbiorkowych winienzaakceptowany przez Inspektora.
- Wykonawca zobowgzany jest do szczeg6lnego przestrzegania przemstiy a w
szczegolnéci:
- zabezpieczy miejsce prac przed degem osbéb postronnych (ogrodzenia, znaki
ostrzegawcze),
zaopatrzy pracownikdéw w potrzebny smtzochronny (kaski, okularygkawice).
W przypadku prowadzenia prac na jednej potowie mim@ezdni) - przy odbywagym sk
ruchu na drugiej potowie - nate wykona odpowiednie zabezpieczenia, cheyma
uczestnikow ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola obejmuje:
- sprawdzenie dokonanej rozbiérki oraz updkowanie terenu po wykonanych pracach

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiaru g jednostki podane w przedmiarze robét

8. ODBIOR ROBOT

Roboty obgte niniejsa Specyfikacy podlegag odbiorowi kaacowemu obejmucemu:

- stwierdzenie zgodrici wykonanego zakresu robot z przewidzianym ,

- stwierdzenie braku uszkodze pozostatych elementach konstrukcji (w przypadku
stwierdzenia takich uszkodz&Vykonawca zobowzany jest do ich usuggia na wtasny
koszt),

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci st za petne wykonanie odebranych robot.

Cena jednostkowa obejmuje zapewnienie njdmlgch warunkow robot, wykonanie prac

rozbiorkowych, odwdz materiatdw na uzgodnione stgigko, ewentualne koszty
skladowania, oczyszczenie miejsca robot.
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