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1 Czes¢ ogdlna

1.1 Nazwa zamodwienia

Przedmiotem opracowania jest specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
budowlanych zwiazanych z realizacja zadania pn. "Modernizacja oczyszczalni $ciekow
w Karlowicach Wielkich”

1.2 Przedmiot i zakres robét
Zakres rzeczowy:

Demontaz istniejacych zbiornikow stalowych oczyszczalni §ciekow mechaniczno-
biologicznej typu BIOBLOK MU 100 wraz z elementami jej wyposazenia tj,
dmuchawy, kraty stalowe lub Zeliwne, pompy, aeratory, konstrukcje schodow
1 pomostow, kable elektryczne wraz ze skrzynkami i inne urzadzenia elektryczne
oraz rurociggow i studni ks na terenie oczyszczalni. -Calo$¢ demontazu stanowi
wlasno$¢ Gminy Kamiennik.

Montaz trzech oczyszczalni Sciekoéw w technologii obrotowych 716z biologicznych
o wydajnosci 200 RLM kazda (suma 600 RLM),

Zabudowa 3x szafy sterujacej wraz z wykonaniem zasilania,

Zabudowa studni S1 DNI1200 na istniejacej sieci ogdlnosptawnej DN300
z odejsciem w kierunku oczyszczalni $ciekow DN200,

Zabudowa studni betonowej S2 DN1200 w miejscu studni istniejacej o rzednej
terenu: 262,09 m.n.p.m. 1 rzgdnej dna 260,44 m.n.p.m. z przeglebieniem do
poziomu 259,17 m.n.p.m.

Zabudowa studni betonowej S3 DN1200 z kratg koszowa,

Zabudowa studni S4 DN1200 z rozdzialem $ciekéw do kazdej z projektowanych
oczyszczalni,

Zabudowa studni S5, S6, S7, S8, S9 DN630 z tworzywa sztucznego,

Zabudowa studni S11, S12, S13, S14, Swl DN400 z tworzywa sztucznego,
Zabudowa studni S15 DN1000 wraz z 3 kaskadami wewngtrznymi DN160,
Wiaczenie do istniejacego odptywu $ciekéw (DN200 PVC),

Zabudowa nowych 1 wymiana istniejacych odcinkéw kanalizacji sanitarnej DN160,
DN200, DN250 — PVVC-U SN12,

Dostawa 1 montaz kontenera technologicznego wraz z zasilaniem elektrycznym,
instalacjg elektryczng, dmuchawa rotacyjng, szafa (rozdzielnia) elektryczna dla

poszczegdlnych urzadzen technologicznych,
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e Wykonanie ptyty najazdowej dla $ciekéw dowozonych wozami asenizacyjnymi,

e Montaz studni betonowej DN3000, h=4,0 m ponizej poziomu terenu wraz
z dyfuzorem powietrza na dnie studni, kro¢cami rurowymi doprowadzajacymi
1 odprowadzajacymi $cieki dowozone, montazem pompy zatapialnej o wydajnosci
5 dm®/s i wysokosci podnoszenia 8,0 m wyposazonej w instalacje ptywakowa
i sterownik pracy pompy z mozliwo$cig nastaw czasowych jej pracy w ujeciu
dobowym (mozliwos¢ dowolnej nastawy czasowej np. 15 min pracy w kazdej
godzinie),

e Montaz rurociggu ttocznego PEHD DN80 od studni DN3000 do studni S4

e Wykonanie obsypki ziemnej oczyszczalni $ciekéw wraz z uksztalttowaniem terenu

1 skarpowaniem, obsianie trawg.

1.3 Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuje wszystkie czynno$ci umozliwiajace
wykonanie zadania okreslonego w pkt. 1.2

1.4 Informacja o terenie budowy

141 Organizacja robot

Inwestor w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy dokumentacje
projektowa. Przekazana dokumentacja projektowa zawiera opis techniczny oraz czesé
graficzng. Dokumentacja projektowa, przedmiar 1 Specyfikacja Techniczna, przekazane
Wykonawcy przez Inwestora stanowig zalgczniki do umowy. Wykonawca nie moze
wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach do umowy, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktory dokona odpowiednich zmian 1 poprawek
w konsultacji z projektantem.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa budowy, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Przez miejsce prac budowlanych rozumie si¢ caty teren, na ktérym beda prowadzone
roboty oraz teren zajety przez Wykonawcg na potrzeby magazynowania sprzetu
1 materiatow budowlanych.

Wykonawca na wtasny koszt zapewni swoim pracownikom mozliwo$¢ korzystania
z urzadzen sanitarnych oraz energii elektrycznej na potrzeby realizacji robot.
Wykonawca zobowigzany jest do utrzymania terenu budowy w nalezytym porzadku migdzy
innymi poprzez:

— skladowanie (w wyznaczonych miejscach) materiatow shuzacych do realizacji
zadania/inwestycji,
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— zachowanie porzadku po zakonczeniu prac w kazdym dniu,

— w trakcie i po wykonaniu prac Wykonawca jest zobowigzany do usuwania odpadow,
bezwzglednie w sposob zgodny z obowigzujacymi przepisami.

NIEDOPUSZCZALNE JEST SPALANIE ODPADOW.

1.4.2 Zabezpieczenie intereséw osob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrone infrastruktury i urzadzen zlokalizowanych
na catym terenie budowy. Wykonawca zapewni wiasciwe ich oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia urzadzen
lub infrastruktury Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inwestora i zainteresowanych
uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspolpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebne;j
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia urzadzen i infrastruktury wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.3 Ochrona Srodowiska

Wykonywane roboty nie beda mie¢ ujemnego wptywu na srodowisko naturalne, pod
warunkiem ich wtasciwego prowadzenia, zgodnie z normami i wytycznymi dostarczonymi
przez producentow poszczegdlnych materialdéw, a takze zgodnie z wytycznymi
Zamawiajacego. Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego, ich nieznajomos¢ nie zwalnia
z obowigzku stosowania jak réwniez od odpowiedzialnosci z nich wynikajacej. W okresie
trwania budowy Wykonawca bedzie utrzymywacé teren budowy zgodnie z przepisami
1 normami dotyczacymi ochrony Srodowiska na terenie 1 wokoét terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasno$ci spotecznej, a wynikajacych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.

1.4.4 Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczeg6lnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych odpowiednich wymogoéw sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie
utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1 odpowiednig odziez
dla ochrony zycia 1 zdrowia os6b zatrudnionych na budowie. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty
zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie
1 s3 uwzglednione w cenie umowne;j.

1.45 Ogrodzenie

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji zamowienia az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy,
zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, wszelkie inne $rodKi
niezbedne do ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych. Koszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w ceng¢ umowna.
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1.4.6 Zabezpieczenie jezdni

W miejscach wjazdu na teren budowy z drég o nawierzchni utwardzonej nalezy ustawié
odpowiednie znaki informujgce o wykonywanych robotach budowlanych. Po zakonczonych
robotach nalezy bezwzglednie doprowadzi¢, uzytkowane w czasie realizacji prac, jezdnie do
stanu pierwotnego. W przypadku uszkodzenia przez Wykonawce nawierzchni jezdni jest on
zobowigzany do wykonania niezbednych napraw zgodnie z ustaleniami z przedstawicielami
Zamawiajacego.

1.4.7 Nazwy i kody
KATEGORIA ROBOT WG KODOW CPV :

Roboty budowlane grupa klasa kategoria
Roboty budowlane 45000000-7 - -
Przygotowanie terenu pod budowe 45000000-8 - -
Roboty w zakresie przygotowania 45100000-8 45110000-1 45111200-0
terenu pod budowe i roboty ziemne
Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czgéci oraz 45200000-9 - -
roboty w zakresie inzynierii
ladowej 1 wodnej

15 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe, zawierajace definicje poje¢ i1 okreslen nigdzie wczesniej
niezdefiniowane, a wymagajace zdefiniowania w celu jednoznacznego zrozumienia zapiséw
dokumentacji projektowej i ST.

Nie wystepuja.

2 Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrob6w budowlanych

2.1 Materialy
e czyszczalnia Scieckow RLM 200

Modutowa prefabrykowana oczyszczalni $ciekow firmy BioSET lub réwnowazna.

Wymagania minimalne zastosowanej technologii:

Parametr Wartos$¢

Monolityczny  zbiornik ze  zintegrowanym  osadnikiem
wstepnym 1 wtornym. Wat ze zlozem biologicznym wykonanym
z tworzywa sztucznego, napedzany przez wolnoobrotowy
motoreduktor.

Konstrukcja zbiornika

Technologia Obrotowe ztoza biologiczne.

GRP - zywica poliestrowa wzmacniana widoknem szklanym. Dla
poprawy zywotno$ci zbiornika, wymaga si¢ aby od wewnatrz

Materiat zbiornika




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

zbiornik mial wykonang dodatkowa mat¢ powierzchniowa
o gramaturze maksymalnie: 30g/m2 w celu zwigkszenia
wiasciwosci chemoodpornych. Dodatkowa mata wzmacniajaca,
pelni zadanie blokowania penetracji Sciekow w konstrukcije
zbiornika jak rowniez podtrzymuje brak reakcji konstrukcji
zbiornika z agresywnym $rodowiskiem $cieku. Wzmocnienie
matg chemoodporng wymaga si¢, aby bylo potwierdzone
w dokumentacji technicznej producenta.

Urzadzenia mechaniczne

Wolnoobrotowy motoreduktor, opcjonalna zanurzeniowa
pompa recyrkulacji.

Instalacja i kotwienie

Oczyszczalnia musi posiada¢ system kotwien zapewniajacy
zabezpieczenie  zbiornika  przez  uszkodzeniem  lub
przemieszczeniem podczas oprozniania. Wykonany system
kotwien(mocowania zewngtrzne), powinien by¢ przymocowany
bezposrednio do stalowej ramy wewnetrznej zbiornika.
Zwigksza to wytrzymato$¢ konstrukcji, odpornos¢ na wypor
wod gruntowych oraz umozliwia to obetonowanie zbiornika.
Daje techniczng mozliwo$¢ instalacji w kazdych warunkach
gruntowo-wodnych. Wymaga si¢, aby system kotwien
przymocowanych do ramy zbiornika, byt udokumentowany
w dokumentacji technicznej producenta.

Wykonczenie
wewnetrzne

Wewnetrzne elementy konstrukcyjne wymaga sig¢, aby byty
wykonane ze stali ocynkowane ogniowo. Dodatkowo dla
wydtuzenia zywotnosci 1 bezpieczenstwa obstugi, wymaga si¢
aby kraty pomostowe wewnatrz oczyszczalni byly wykonane
z GRP.

Dla wydluzenia sprawnosci napedu, wymaga si¢ aby koncowki
watu byly wykonane ze stali nierdzewne;j.

Doswiadczenie dostawcy

Wymogiem bezwzglednym jest, aby zaproponowane
oczyszczalnie $ciekéw byly sprawdzone w warunkach polskich
1 pracujace na innych zrealizowanych obiektach w warunkach
poréwnywalnych z warunkami przewidzianymi dla przedmiotu
niniejszego zamodwienia tj. mechaniczno - biologiczna
oczyszczalnia $ciekow pracujgca w technologii  zloza
obrotowego o przepustowosci nie mniejszej niz Qdsr =25 m3/d,
przez okres nie krotszy, niz okres gwarancji producenta (co
najmniej 2 lata). Wymaga si¢ co najmniej trzech lokalizacji
W Polsce, w ktorych dane urzadzenia pracujg.
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W przypadku  watpliwosci co do  roOwnowaznosci
zaproponowanych w ofercie zamiennikéw/ urzadzen lub
materialow réwnowaznych, Zamawiajacy w porozumieniu
z projektantem na etapie badania oferty moze wymagac
wykazania (udokumentowania) réwnowaznosci. W tym celu
moze zada¢ przedstawienia przez Wykonawce takich
dokumentow jak: katalogi producenta, rysunki, instrukcje DTR,
wykaz trzech lokalizacji z wielkoscig i1 rokiem uruchomienia
danego  urzadzenia  lub  materialu  réwnowaznego.
W szczegdlno$ci urzadzenia lub materialy rownowazne
oceniane bedg pod wzgledem zastosowanej technologii,
materialow, wielkosci, kosztow eksploatacji i zrealizowanych
obiektow. W przypadku niewykazania réwnowazno$ci
Zamawiajacy zgodnie z art. 89 ust. 1 pkt 2 ustawy o PZP odrzuci
oferte jako niezgodng z wymaganiami specyfikacji

Zastosowana  oczyszczalnia  §ciekow  winna  posiada¢  deklaracje = zgodnosci
Z postanowieniami nastepujacych norm:

EN12255-3 2000: Oczyszczalnie Sciekéw. Czes$¢ 3: oczyszczanie wstepne

EN12255 -4 2002: Oczyszczalnie Sciekow. Czes¢ 4: Sedymentacja wstepna

EN12255 -7 2002: Oczyszczalnie Sciekow. Czes¢ 7: Reaktory z btona biologiczna
EN12255 -8 2001: Oczyszczalnie $Sciekow. Cze$¢ 8: Przerdbka i magazynowanie
osadoéw $ciekowych

EN12255 -9 2002: Oczyszczalnie sciekdw. Czes¢ 9: Kontrola zapachow 1 wentylacja.

e Rurociagi grawitacyjne na terenie oczyszczalni Sciekéw wykonac z rur i ksztattek SN12
SDR34 SLW60. System musi by¢ wyposazony w gumowg uszczelke wargowa
zintegrowang w kielichu z pierScieniem z polipropylenu, olejoodporna montowang
przez producenta. Szczelno$¢ min. 2,5 bara. System o Srednicach i grubos$ci $cianek:
DN/OD 160x5,5; DN/OD 200x6,6;— rury bezkielichowe, taczone na ztgczki
dwukielichowe produkowane metoda wtrysku bezposredniego. Sztywnos$¢ rur
1 ksztattek SN 12kN/m?; SDR 34; SLW 60. Ksztattki muszg by¢ produkowane metoda
wtrysku bezposredniego i by¢ odporne na badanie ptukanie przy ci$nieniu min. 180 bar
w tescie stacjonarnym. Zastosowane rury, ksztattki musza by¢ ze sobag kompatybilne,
a wiec stanowi¢ jeden system i1 by¢ produkowane przez jednego producenta (ze
wzgledu na roznice w tolerancji wykonania). Rury PVC-U musza posiadaé trwate
oznaczenie od wewnatrz na catej dlugos$ci rury, umozliwiajace identyfikacje podczas
inspekcji telewizyjnej. Rury musza by¢ odporne na ptukanie przy cisnieniu min. 280
bar w tes$cie stacjonarnym, oraz by¢ odporne na S$cieralno$¢ wyznaczong zgodnie
z normg PN-EN 295-3 i wynosi¢ max. 0,24 mm ubytku $cianki rury po 100 000 cykli
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badawczych. Wszystkie parametry techniczne musza by¢ zawarte w Aprobacie
Technicznej lub potwierdzone przez niezalezny instytut.

e Projektowang kanalizacj¢ tloczng nalezy wykona¢ z rur PE100 90x8.2mm, PN16
SDR11, kolor czarny (z bragzowym paskiem), jednowarstwowa.

e Studnie z betonu klasy C-35/45). Beton musi posiada¢ wodoszczelnos¢ min. W8 oraz
nasigkliwo$¢ ponizej 5%. mrozoodpornosci F150. Laczenie prefabrykatow wykonac za
pomocg uszczelek gumowych, zaprawy wodoszczelnej lub zywicy epoksydowe;.
Studni¢ posadowi¢ na podbudowie z betonu C8/10 o grubosci 15 cm. Stopnie ztazowe
wg PN-EN 13101. Dokumentacja odniesienia: Norma PN-EN 1917, Aprobata
techniczna ITB, Aprobata Techniczna IBDiM, Aprobata Techniczna IK

e Studnie DN630/400 SN12 SDR34 z PVC-U wykonanych z litego materiatu w sktad
ktorej wchodzi kineta, rura wznoszaca oraz rura teleskopowa. Studnie DN630/400
muszg by¢ wyposazone w gumowg uszczelke wargowa zintegrowang w kielichu
z pierScieniem z polipropylenu, olejoodporna montowang przez producenta. Szczelnos¢
studni DN630/400 min. 2,5 bara. Zwienczenie studni musi by¢ za pomoca rury
wznoszace] DN 630/400 i zakonczone ptyta betonowa odcigzajacg oraz wiazem
zeliwnym. Studzienki musza by¢é wyposazone w gumowg uszczelke wargowa
zintegrowang w kielichu z pier§cieniem z polipropylenu, olejoodporna montowang
przez producenta, oraz nastawne kielichy DN 160 i DN 200 (wyposazone w przeguby
kulowe) do podlaczen rur kanalizacyjnych, umozliwiajace regulacje sferycznie —
w kazdym kierunku min. 11°. Sztywnos$¢ obwodowa kinety DN 630 oraz rury
wznoszacej min. SN 12kN/m?; SDR 34; SLW 60.

o Przejsécia kanatow przez $ciany studzienek Przej$cia kanatow przez $ciany studzienek
wykona¢ jako szczelne w stopniu uniemozliwiajacym infiltracj¢ wody gruntowej
i eksfiltracje $ciekow. Zastosowaé przejScia szczelne z PVC-U o sztywnosci
obwodowej SN12 SDR 34 SLW 60 oraz szczelno$ci min. 2,5 bara. W $rednicach DN
160 1 DN 200, wymaga si¢ mozliwos¢ regulacji sferycznej — w kazdym kierunku min.
11° (przej$cia wyposazone w przeguby kulowe), do podtaczen rur kanalizacyjnych.
Przejscia szczelne musza by¢ produkowane przez tego samego producenta co rury
i ksztattki SN12 SDR34 SLW60.

o Instalacja elektryczna zasilajgca oczyszczalni¢ Sciekow RotoSET300:

o Zasilanie systemu z rozdzielni nadrzednej 5x2,5mm?2
o Zasilanie motoreduktora: 4x1,5mm2

o Zasilanie pompy recyrkulacji: 3x1,5mm2

o Czujniki: 2x0,5mm2

o Uziemienie: Igy 16mm?2

e Piasek o uziarnieniu 0-20 mm,

e Pospotka nienormowana,

e Thuczen o uziarnieniu 25-40 mm,

e Tluczen o uziarnieniu 63-80 mm,

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajacg wlasciwe delkaracje zgodnosci,
atesty higieniczne 1 inne dokumenty potwierdzajagce mozliwos¢ powszechnego stosowania
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danego materialu i niezbednych do prawidtowej realizacji zamowienia, do zatwierdzenia
Inspektorowi nadzoru lub innym, wyznaczonym przez Zamawiajacego przedstawicielom.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych
I jako$ciowych materialdow 1 niezbednych do prawidlowej realizacji zamowienia,
z jakiegokolwiek zrédta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty,
wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora nadzoru, wykonawca nie
bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie placu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robodt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢
1 wlasciwosci do robot i byly dostgpne do kontroli przez inspektora nadzoru. Miejsca
czasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrebie placu budowy w miejscach
uzgodnionych z inspektor nadzorem lub poza placem budowy w miejscach zorganizowanych
przez wykonawce.

Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez wykonawc¢ wywiezione
z placu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez inspektora nadzoru. Jesli inspektor
nadzoru zezwoli wykonawcy na uzycie tych materialdéw do innych robot, niz te, dla ktorych
zostaty zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewarto$ciowany przez inspektora
nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materialy,
wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.2 Transport oczyszczalni Sciekow

Urzadzenie dostarczone na miejsce budowy musi by¢ kompletne: gotowy do instalacji
zbiornik, pokrywa oraz panel kontrolny. Nalezy uwaza¢, aby nie uszkodzi¢ urzadzenia podczas
dostawy i montazu. Zbiorniki wykonano z poliestru wzmocnionego widoknem szklanym (GRP),
dzigki czemu sg lekkie, fatwe w transporcie 1 instalacji.

Wymagania konstrukcyjne tych produktow sprawiajg, ze $rodek ciezkosci jest
»przesuniety”. Nalezy zatem zapewni¢ stabilno$¢ urzadzenia podczas podnoszenia. Wewnatrz
moze gromadzi¢ si¢ woda deszczowa, w szczegolnosci, gdy byly sktadowane na otwartej
przestrzeni przed instalacja, co zwigksza ich ci¢zar. Nalezy sprawdzi¢ urzadzenie przed
podniesieniem i w razie koniecznosci wypompowac wode.

Do podnoszenia urzadzenia uzywaj pasow transportowych. Nie nalezy uzywac
tancuchow. Sprzet dzwigowy nalezy dobra¢ uwzgledniajac cigzar urzadzenia, dlugos¢
i odleglo$¢ transportowania. Przy skltadowaniu i transportowaniu urzadzenia nalezy si¢
upewni¢, ze miejsce sktadowania pozbawione jest kamieni, gruzu, oraz ostrych przedmiotow.
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Urzadzenie umieszcza si¢ na poziomym i rownym podlozu, na jego podstawie i przy
réwnomiernym podparciu.

Dla podnoszenia oraz wktadania zbiornikéw do wykopu przygotowano specjalnie do tego
przystosowane kotwy, ktore sa jednolicie przymocowane do konstrukcji zbiornika zwigkszajac
bezpieczenstwo oraz wypornos¢ przed woda.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore
nie wplyng niekorzystnie na wlasciwosci przewozonych materiatdéw. Materialy nalezy
transportowac¢ zgodnie zaleceniami producenta i wg warunkoéw technicznych wykonania
1 odbioru rurociggow.

2.3 Warunki dostawy
Zgodnie z wytycznymi Zamawiajacego oraz Producenta materiatow.

2.4 Kontrola jakoS$ci
Wszystkie materiaty uzyte do robot powinny posiada¢ atest producenta zgodny z PN.
Materialy, ktore nie spetniajg wymagan zostang odrzucone.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za peilng kontrolg jakos$ci robdt i stosowanych materiatow.

3 Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezbednych do wykonania roboét
budowlanych
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie speinial normy ochrony
srodowiska 1 przepisy dotyczace jego uzytkowania.

4  Wymagania dotyczace Srodkow transportu

Srodki transportu (bedace wlasnoscia Wykonawcy lub wynajete) stuzace do przewozu
materiatlow budowlanych majg by¢ utrzymywany w dobrym stanie i spetnia¢ wszystkie wymogi
w zakresie poruszania si¢ pod drogach publicznych. Beda spetniaty normy ochrony srodowiska
1 przepisy dotyczace jego uzytkowania.

5 Wymagnia dotyczace wykonania robét budowlanych z podaniem sposobu
wykonczenia poszczegolnych elementow, tolerancji wymiarowania, szczegolow
technologicznych oraz niezb¢dne informacje dotyczace odcinkow robot
budowlanych, przerw i ogrodzen, a takze wymagania specjalne.

5.1 Ogolne zasady

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robodt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami 1 rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowe;j
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lub przekazanymi na pisSmie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek biedu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagad
tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementow robdt beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej, a takze w normach
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzglgedni wyniki badan
materialdow 1 robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatdéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie
poOzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg.

5.2 Dokladno$¢ wyznaczenia i wykonania wykopu

Kontury robot ziemnych pod fundamenty lub wykopy ulegajace pdzniejszemu zasypaniu
nalezy wyznaczy¢ przed przystapieniem do wykonywania robdt ziemnych. Przy wykonywaniu
wykopow pod fundamenty budynkoéw zasadnicze linie budynkéw i1 krawedzi wykopow
powinny by¢ wytyczone na lawach ciesielskich, umocowanych trwale poza obszarem
wykonywanych robdt ziemnych. Wytyczenie zasadniczych linii na tawach powinno by¢
sprawdzane przez nadzor techniczny Inwestora 1 potwierdzone zapisem w dzienniku budowy.
Tyczenie obrysu wykopu powinno by¢ wykonane z doktadnoscig do +/— 5 cm dla wyznaczenia
charakterystycznych punktow zatamania. Odchylenie osi wykopu lub nasypu od osi
projektowanej nie powinno by¢ wieksze niz +/— 10 cm. R6znice w stosunku do projektowanych
rz¢dnych robdt ziemnych nie moze przekroczy¢ +1 cm i — 3 cm. Szeroko$¢ wykopu nie moze
r6ézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +/— 10 cm, a krawedzie wykopu nie
powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

5.3 Punkty pomiarowe i ich zabezpieczenie.

Przed przystapieniem do robot ziemnych kierownik robot powinien przeja¢ podstawowe
punkty state 1 charakterystyczne, tworzace uktad odniesienia lokalnych pomiaréw sytuacyjnych
1 wysokosciowych. Przyjecie punktow stalych powinno by¢ dokonane protokolarnie
z naniesieniem punktéw na panie sytuacyjnym i okresleniem ich wspotrzednych. Przejecie
punktow pomiarowych nalezy odnotowa¢ w dzienniku budowy. State punkty pomiarowe
powinny by¢ tak usytuowane, wykonane i zabezpieczone, aby nie nastgpito ich uszkodzenie
lub zniszczenie przez wod¢ , mroz, roboty budowlane itp. czynniki. Ochrona przyjetych
punktéw pomiarowych nalezy do wykonawcy rob6t. Punkty wysokosciowe (repery) powinny
by¢ wyznaczone co 250 m w odniesieniu do trasy robot liniowych (np. droég na placu budowy)
oraz w poblizu kazdej wznoszonej budowli, budynku, przepustu, muru oporowego itp. Punkty
wysokosciowe nalezy umieszcza¢ poza granicami projektowanej budowli, a rzedne ich
wykresli¢ z doktadnoscig do 0,5 cm. Punkty wysokos$ciowe powinny by¢ wyznaczone na
trwatym elemencie wkopanym w grunt w taki sposob, aby nie zmienit on swojego polozenia,
1 chronione przed dzialaniem czynnikoéw atmosferycznych. Spis statych punktow pomiarowych
wraz z planem wytyczen powinien by¢ przekazany kierownikowi budowy przed rozpoczeciem
budowy, a bezposredniemu wykonawcy przed rozpoczgciem robot ziemnych.
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5.4 Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe (geodezyjne) powinny obejmowac :

- wyznaczenie w terenie, w nawigzaniu do stalej osnowy geodezyjnej, roboczej osnowy
realizacyjnej dostosowanej do istotnych potrzeb wykonywanych robot ziemnych oraz do
ksztattu budowli i poszczeg6lnych jej elementow ; osnowe realizacyjng stanowi zazwyczaj
uktad osi, siatki kwadratow lub prostokatow, stabilizowanych znakami nad i podziemnymi,
odpowiednio zabezpieczonymi przed zniszczeniem.

- wyznaczenie podtuznych i poprzecznych, a jezeli zachodzi potrzeba i innych osi, obrysow,
krawedzi, zataman itp. budowli lub jej czesci,

- wyznaczenie w bezpos$rednim sgsiedztwie (a w razie potrzeby i na terenie budowli)
odpowiedniej liczby reperow wysokos$ciowych nawigzanych do osnowy geodezyjnej na danym
terenie, z tym ze obowigzkowo repery wysokos$ciowe powinny by¢ wyznaczone obok kazdego
projektowanego obiektu,

- wyznaczenie w miar¢ potrzeby wymaganych nachylen, spadkéw, poziomu skarp, zboczy itp.
Wszelkie prace zwigzane z wykonaniem obiektu powinny by¢ dokonywane w nawigzaniu do
geodezyjnie wyznaczonych punktow sytuacyjnych i wysokos$ciowych.. Poszczegdlne elementy
lub czesci budowli powinny by¢ wyznaczone w taki sposob, aby istniala mozliwos¢ petlnego
korzystania z nich podczas realizacji budowy

5.5 Odwodnienia robdt ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemoéw odwadniajacych, ujetych
w dokumentacji projektowej Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe,
wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza
obszar robot ziemnych, tak aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopdw 1 nasypdéw, aby powierzchniom,
gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie.
Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikow naturalnych i1 urzadzen odwadniajacych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.6 Oczyszczenie terenu
Przed przystapienie do wykonywania robdt ziemnych nalezy wykona¢ nastgpujace prace
przygotowawcze:

- sprawdzenie saperskie terenu

- oczyszczenie danego terenu z gruzu, kamieni 1 innych odpaddéw znajdujacych si¢ w obrebie
placu budowy.

- wykonanie robot rozbiérkowych, zasypanie studzien, dotléw oraz usuniecie ogrodzen, jezeli
takie znajdujg si¢ na terenie budowy,
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5.7 Zdjecie darniny i ziemi roslinnej

Usuniecie darniny i ziemi ros$linnej powinno by¢ dokonane w granicach wyznaczone;j
budowli z dodaniem po ok. 1,0 m po kazdej stronie.

Zaleca si¢ zdjetg darning sktadowac przez ulozenie jej na gruncie rodzimym i dobrze ja
docisna¢ do gruntu.

Jezeli nie ma takich mozliwosci, darning nalezy sktadowa¢ w pryzmach o szerokos$ci
ok.1,0 m 1 wysokosci do 0,6 m.

W porze rozwoju roslin darning nalezy magazynowa¢ w warstwach trawa do gruntu,
jednak nie dluzej niz przez 4 tygodnie : w pozostalych okresach roku w stosach,
w ktorych darnina jest ulozona trawg do trawy.

Ziemia roslinna powinna by¢ zgarnigta w pryzmy i wykorzystana do pdzniejszego
umocnienia skarp lub planowania warstwy wierzchniej terenu budowy po wykonaniu
robot. Zgarniania ziemi ros$linnej nie nalezy wykonywaé podczas duzych lub
dhugotrwatych opadow, gdy przewidziana do zgarniania warstwa ziemi jest mokra.
Zebrang ziemi¢ ro$linng nalezy przechowywa¢ w mozliwie duzych pryzmach
zabezpieczonych przed zanieczyszczeniem innymi rodzajami materialdow oraz przed
najezdzaniem na pryzmy pojazdow wywotujacym zmiany strukturalne zebranej ziemi
roslinne

5.8 Usuwanie kamieni i gruzu

Usuwanie kamieni zalegajacych na terenie robdt ziemnych powinno by¢ dokonane, gdy
jest to konieczne ze wzgledu na bezpieczenstwo robot oraz w przypadku gdy ma by¢
wykonywany nasyp, a kamienie si¢gaja wyzej niz 1/3 wysokos$ci nasypu.

Usuwanie kamieni o duzych wymiarach lub resztek fundamentéw budowli, ktore
utrudniajag wykonywanie wykopow, moze by¢ dokonywane za pomoca maszyn (np.
bloki kamienne o objetosci ok. 2 m3, za pomoca spycharek) lub po uprzednim ich
rozsadzeniu przy pomocy materiatow wybuchowych.

Jezeli na terenie przysztych robot ziemnych znajdujg si¢ zwalowisko gruzu lub innych
odpadow, to powinno by¢ ono usunig¢te z miejsca wykonywania robdt ziemnych, jezeli
stanowi zrodto zagrozenia lub jezeli nie jest wskazane wykorzystanie tego rodzaju
odpadow na placu budowy.

5.9 Usunigcie gruntéw o malej noSnosci

W przypadku natrafienia w czasie wykonywania wykopu, na glebokosci posadowienia
fundamentu, na grunt o no$no$ci mniejszej od przewidzianej w projekcie oraz w razie
natrafienia na grunt silnie nawodniony lub kurzawke, roboty ziemne powinny by¢
przerwane do czasu ustalenia w inwestorem, projektantem i wykonawcg odpowiednich
sposobow zabezpieczen.

Grunty o matej no$nosci zalegajace bezposrednio w miejscu przewidzianego nasypu
powinny by¢ usunigte w sposob 1 w zakresie ustalonym z inwestorem i projektantem.
W przypadkach technicznie uzasadnionych, gdy w podtozu, na ktérym ma by¢
posadowiony obiekt budowlany, wystepuja grunty wysadzinowe, a w projekcie nie
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przewidziano ich przykrycia warstwg zabezpieczajacg przed przemarzaniem - powinny
by¢ one usunigte co najmniej na glebokos¢ przemarzania gruntu.

5.10 Zasady wykonywania wykopéw, ukopow i nasypow
Wymagania podstawowe.

Przed przystgpieniem do wykonywania robot ziemnych w postaci wykopow, ukopoéw
lub przekopoéw nalezy sprawdzi¢ poziom wody gruntowej w miejscu wykonywania robot
i uwzglednia¢ ci$nienie sptywowe, ktore moze powodowac utrudnienia w wykonawstwie
1 naruszenie rownowagi skarp wykopu lub zboczy.

Przy wykonywaniu rob6t ziemnych ( wykopow i nasypow ) nalezy uwzgledniac :

- naturalng wilgotno$¢ gruntu w ztozu, jego mase oraz porowato$¢ na podstawie wynikow
badan laboratoryjnych,

- niepozadane zjawisko kapilarnego podciggania wody w gruncie,

- przepuszczalno$¢ gruntu okreslong wskaznikiem przepuszczalnosci , tj. zaleznoscig pomig¢dzy
predkoscig przeptywu wody w gruncie i spadkiem hydraulicznym.

Jezeli nie przeprowadzono badan laboratoryjnych, to w zalezno$ci od uziarnienia gruntow
i stanu ich

nasycenia woda dopuszcza si¢ ( dla mniej odpowiedzialnych robot ziemnych ) przyjmowanie
nastgpujacej wilgotnosci gruntéw :

- dla gruntow ziarnistych : w stanie suchym 3 do 7% ( wagowo),
- w stanie wilgotnym 10 do 19% i w stanie mokrym 14 do 28%,

- dla gruntow spoistych : w stanie potzwartym 10 do 20% , w stanie twardoplastycznym 16 do
33% 1 w stanie migkkoplastycznym 19 do 50%.

Masg gruntoéw mineralnych ziarnistych w stanie rodzimym, jezeli nie zachodzi potrzeba
okreslenia ich masy na podstawie badan laboratoryjnych, mozna przyjmowa¢ dla gruntow
ziarnistych 1600 do 2100 kg/m3, a dla gruntéw spoistych 1700 do 2250 kg/m3.

Orientacyjne wysokosci kapilarnego podciggania wody 1 wskaznik przepuszczalnosci
wody w niektérych rodzajach gruntéw . Przy okresleniu przepuszczalnosci gruntow
piaszczystych mozna przyjmowac, ze ich przepuszczalnos¢ maleje w miar¢ zwigkszania si¢ w
tego rodzaju gruntach zawartosci czastek gliniastych i pylastych.

Do celow praktycznych mozna przyjmowac, ze piasek o zawartosci tych czastek ponizej
15% jest przepuszczalny, przy zawartoSci 15 do 20% czastek gliniastych jest mato
przepuszczalny, a przy zawartosci czgstek gliniastych 1 ilastych powyze; 30% jest
nieprzepuszczalny.
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Przy wykonywaniu wykopéw i nasypow nalezy uwzgledni¢ dziatanie wody kapilarnej,
ktéra moze powodowa¢ zmian¢ niektérych wiasciwosci technicznych gruntdéw, np. jego
spojnosci 1 porowatosci, lub powstawanie wysadzin gruntowych powodujacych uszkodzenie
wykonanych fundamentow lub budowli ziemnych.

5.11 Statecznos¢ skap i zboczy
Przy okresleniu pochylenia skarp wykopow, ukopow 1 nasypow nalezy uwzglednic :

— wielko$¢ obcigzen dynamicznych przekazywanych na podtoze gruntowe oraz wielko$é
obcigzen na grunt od wstrzaséw i uderzen urzadzen stosowanych do wykonywania
robot, jakie moga naruszy¢ rownowage zboczy nasypow lub wykopow,

— warto$¢ kata tarcia wewnetrznego 1 spojnosci gruntu w takim stopniu, aby zdolnos¢
utrzymywania si¢ gruntow w rownowadze w ptaszczyznach pochytych odpowiadaja
katom tarcia dla stoku naturalnego lub danego gruntu.
- wysokos¢ skarp nasypoéw , wykopow i ukopow,
- obcigzenie powierzchni gruntu w poblizu gérnych krawedzi skarp , wystepujace
w trakcie wykonywania robot,

— wilgotno$¢ gruntu w skarpach

Zbocza nasypow, przekopow i wykopoéw wykonywanych w gruntach sypkich lub gruntach
spoistych powinny zachowywac¢ pelng rownowage w kazdej porze roku.

Skarpom nasypow i wykopdw narazonych na obcigzenia dynamiczne lub statyczne, jezeli
nie przewidziano specjalnych zabezpieczen tych skarp , nalezy nadawac tagodniejsze
pochylenie bokéw. W przypadku gdy w skarpie moze wystgpowacé cisnienie splywowe,
nachylenie skarpy nalezy zmniejszy¢ z uwzglednieniem dziatania sit hydrodynamicznych tak,
aby kat nachylenia skarpy do poziomu zostat dostosowany do warto$ci kata tarcia
wewnetrznego gruntu.

5.12 Rozparcie lub podparcie $cian wykopow

Typowe rozparcia 1 podparcia wykopdéw moga by¢ stosowane do zabezpieczenia $cian
wykopéw do glebokosci 4,0 m w warunkach gdy w bezposrednim sgsiedztwie wykopu nie
przewiduje si¢ wystgpienia obcigzen spowodowanych przez budowle, $rodki transportu,
skladowany material, urobek gruntu itp. oraz jezeli warunki wykonania rob6t nie stawiaja
ostrzejszych wymagan.

W innych przypadkach sposob rozparcia lub podparcia wykopdéw powinien by¢ okreslony
w projekcie.

Odeskowanie $cian wykopu moze by¢ pelne lub azurowe. Odeskowanie azurowe mozna
stosowa¢ w gruntach o dostatecznej spoistosci uniemozliwiajacej wypadanie gruntu spomigdzy
bali przysciennych.

Odeskowanie azurowe S$cian wykopow mozna stosowaé tylko w gruntach spoistych,
poétzwartych i1 zwartych.
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Przy wykonywaniu wykopdéw podpartych lub rozwartych powinny by¢ zachowane nastgpujace
wymagania :

- gérne krawedzie bali przysciennych powinny wystawaé ponad teren co najmniej na 45 cm
1 zabezpieczaé przed wpadaniem do wykopu gruntu lub innych przedmiotéw,

- wykop rozparty powinien by¢ przykryty szczelnie balami w przypadku , gdy w poblizu
wykopu jest przewidziany ruch pojazdéw lub gdy znajduje si¢ w zasiggu pracy zurawia,

- rozpory powinny by¢ tak umocowane aby umozliwione byto opadanie ich w dot,

W odlegtosciach na wigkszych niz 20 m powinny znajdowac si¢ awaryjne, odpowiednio
przystosowane wyjscia z dna wykopu, rozporowego,

W kazdej fazie robot pracownicy powinni znajdowac si¢ w cze$ci wykopu odeskowanego,

W razie potrzeby dokonywania posredniego przerzutu urobku nalezy w pionie zabudowaé
pomosty.

Stan rozparcia i podparcia $cian wykopow powinien by¢ sprawdzony okresowo oraz
niezwlocznie po wystapieniu czynnikow niekorzystnych dla wzmacniajacych konstrukeji, np.
intensywne opady deszczu, wystgpienie duzych mrozoéw, oraz przed kazdym zejsciem
pracownikéw do wykopu;

Wszelkie zauwazone usterki w umocnieniu §cian powinny by¢ niezwlocznie naprawione.

Poglebienie wykopow wigcej niz o 0,5 m w gruntach spoistych 1 o 0,3 m w gruntach
pozostatych moze odbywaé si¢ dopiero po odeskowaniu $cian. Przy glebieniu wykopow
w gruntach wodonos$nych jest konieczne stosowanie w dnie wykopu Scianek szczelnych,
siggajacych co najmniej 0,5 m ponizej dna wykopu : $cianki te powinny by¢ dobrze rozparte
w kazdej fazie robot.

Rozebranie umocnien $cian lub skarp wykopdéw powinno by¢ przeprowadzane stopniowo
w miar¢ zasypywania wykopow, poczynajac od dna wykopu.

Zabezpieczenie §cian wykopow mozna usuwac za kazdym razem na wysokos¢ nie wieksza niz:
- 0,5 m - z wykopoéw wykonanych w gruntach spoistych,
- 0,3 m - z wykopoéw wykonanych w innych rodzajach gruntow.

Pozostawienie obudowy wykopdéw w gruncie jest dopuszczalne tylko w przypadkach
technicznej niemoznosci jej usunig¢cia lub wtedy, gdy wydobywanie elementéw obudowy
zagraza bezpieczenstwu pracy albo stwarza mozliwo$¢ uszkodzenia konstrukcji wykonanego
obiektu.

5.13 Zejscia i wyjscia w wykopach
W wykopach glebszych niz 1,0 m od poziomu terenu powinny by¢ wykonane w odlegtosciach
nie wigkszych niz 20 m bezpieczne zejScia ( wyjscia ) dla pracownikow.
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Schodzenie do wykopu i wychodzenie z niego po rozporach lub skarpach oraz opuszczenie lub
podnoszenie pracownikow urzadzeniami przeznaczonymi do wydobywania urobionego gruntu
jest zabronione.

5.14 Wykonywanie wykopow urzadzeniami zmechanizowanymi.
Przy wykonywaniu wykopow urzadzeniami zmechanizowanymi nalezy:

- wyznaczy¢ w terenie stref¢ niebezpieczng dostosowang do uzywanego sprzetu do wykonania
wykopu,

- dostosowac glebokos¢ odspajanej jednoczesnie warstwy gruntu i nachylenie skarpy wykopu
do rodzaju gruntu oraz pionowego zasig¢gu wysi¢gnika koparki,

- wykonywaé pobieranie urobku gruntu warstwami nie dopuszczajac do powstawania
nieréwnosci,

- dokona¢ takiego rozstawu pracujacych maszyn, aby nie zachodzitla mozliwo$¢ ich
wzajemnego uszkodzenia,

Przy wykonywaniu wykopow waskoprzestrzennych koparka, pracownicy powinni wykonywac
ich obudowe¢ wytacznie z zabezpieczonej czesci wykopu.

Niedozwolone jest przebywanie osoéb pomigdzy $ciang wykopu a koparka, nawet w czasie jej
postoju, oraz przewozenie ludzi w skrzyniach zgarniarek lub innego sprzetu mechanicznego

Wydobywanie urobku z wykopu waskoprzestrzennego powinno by¢ dokonywane sposobem
mechanicznym, z tym ze :

- pracownicy powinni znajdowac si¢ w bezpiecznej odlegtosci od podnoszonego pojemnika lub
tyzki koparki,

- wykop powinien by¢ szczelnie przykryty wytrzymalym pomostem, jezeli jednoczesnie
odbywa si¢ praca w wykopie 1 transport urobku,

- pojemnikow sluzacych do transportu urobku nie nalezy wypetni¢ wiecej niz do 2/3 ich
wysokosci.

Wytadowanie urobku 1 tyzki koparki nad skrzynig §rodka transportowego powinno nastgpic¢
dopiero po zatrzymaniu ruchu obrotowego koparki. Wytadowanie urobku powinno by¢
dokonywane nad dnem $rodka transportowego na wysokos$ci nie wigkszej niz :

50 cm w przypadku tadowania materiatlow sypkich,
25 cm w przypadku fadowania materiatow kamiennych.

Ruch pojazdéw transportowych i maszyn stosowanych przy wykonywaniu wykopow powinien
odbywac si¢ poza prawdopodobnym klinem odtamu.
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5.15 Skladowanie urobku z wykopow
Ukopany grunt powinien by¢ przetransportowany niezwlocznie na miejsce jego przeznaczenia
lub na odktad przeznaczony do zasypywania wykopu po jego zabudowaniu.

W przypadku przygotowywania odktadow gruntu przeznaczonych do zasypywania wykopow
odleglto$¢ podndza skarpy odktadu od krawedzi wykopu powinna wynosic :

- nie mniej niz 3,0 m - na gruntach przepuszczalnych,
- nie mniej niz 5,0 m - na gruntach nieprzepuszczalnych.
Niedozwolone jest sktadowanie gruntow w postaci odktadow :

- odleglo$¢ mniejszej niz 1,0 m od krawedzi wykopu obudowanego , pod warunkiem ze
obudowa jest obliczona na dodatkowe obcigzenie odktadem gruntu,

- w granicach prawdopodobnego klina odtamu gruntu, jezeli $ciany nie sa dobrze umocnione.

5.16 Dokladno$¢ wykonania wykopow
Odchylenia od wymiaréw liniowych oraz rzednych podanych w projekcie powinny by¢
okreslone w dokumentacji techniczne;j.

Jezeli projekt nie zawiera tego rodzaju danych, dopuszczalne odchytki od ustalen projektu nie
powinny by¢ wigksze niz :

0,02% - dla spadkow terenu,

0,05 % - dla spadkoéw rowdw odwadniajacych,

4 cm - dla rzednych w siatce kwadratéw 40 x 40 m,

+ 5 cm - dla rzgdnych dna wykopu pod fundamenty,

+ 15 cm - w wymiarach w planie wykopu o szerokosci dna wigkszej niz 1,5 m,
+ 5 cm - w wymiarach w planie wykopu o szerokosci ponizej 1,5 m,

+ 10 % - w nachyleniu skarp.

Minimalne odchylenia w rzgdnych dna wykopu w przypadku ukladania w wykopach
rurociggow nie powinny by¢ wigksze niz :

+ 3,0 cm - w gruntach spoistych,
-5,0 cm - w gruntach wymagajacych wzmocnienia .

Szerokos¢ wykopu, w ktérym przewidziana jest obudowa przez rozparcie $cian wykopu, nie
powinna by¢ wigksza niz + 5 cm, ze wzgledu na koniecznos¢ wielokrotnego stosowania rozpor
przy takich samych szeroko$ciach wykopoéw i przy zastosowaniu klindw o grubosci nie
wiekszej niz 5 cm.
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Sciany wykopu rozpartego lub podpartego powinny by¢ gtadkie, bez wybrzuszen i zaglebien,
tak aby stalowe plyty, elementy S$cianek szczelnych przylegaty do gruntu cala swoja
powierzchnig.

Minimalna odleglo$¢ miedzy réwnocze$nie wykonywanymi sgsiednimi wykopami, ktorg
nalezy liczy¢ od wewngtrznych $cian tych wykopdw, przy zblizonym kierunku powinna
wynosic :

glebokos¢ wykopu [m] minimalna odlegto$¢ Scian [m]
do 4,0 7,0
4,0do 6,0 10,50

Przy wiekszych glebokosciach odlegtosci powinny by¢ obliczone.

5.17 Roboty przygotowawcze zewne¢trzne — ukladanie rurociagow

OS¢ przewodu oznaczy¢ w sposob trwatly 1 widoczny. Punkty na osi trasy nalezy oznaczy¢
za pomoca drewnianych palikow. Na kazdym prostym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej 1
punkt. Kotki §wiadki wbija si¢ po obu stronach wykopu, tak aby istniala mozliwos¢
odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robot.

5.17.1 Przewody rurowe

Przewody nalezy utozy¢ zgodnie z wytycznymi producenta. Materiaty uzyte do budowy
przewodéw powinny by¢ zgodne z projektem. Rury do budowy przewodoéw przed
opuszczeniem do wykopu, nalezy oczys$ci¢ od wewnatrz i zewnatrz z ziemi oraz sprawdzi¢ czy
nie ulegly uszkodzeniu w czasie transportu 1 sktadowania. Do wykopu nalezy opusci¢ recznie,
za pomocyg jednej lub dwoch lin. Niedopuszczalne jest zrzucenie rur do wykopu. Kazda rura po
utozeniu zgodnie z 0sig 1 niweletg powinna $cisle przylega¢ do podtoza na catej swej dtugosci,
na co najmniej 1/4 obwodu, symetrycznie do jej osi. Rury nalezy unieruchomic¢ przez obsypanie
ziemig po $rodku dlugosci rury 1 mocno podbi¢ z obu stron, aby rura nie mogta zmieni¢ swego
potozenia do czasu wykonania uszczelnienia ztaczy.

5.18 Roboty ziemne

Roboty ziemne wykonaé¢ zgodnie z norma PN-B-10736 oraz PN-EN 1610. Wszystkie
napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujace sie lub biegnace
rownolegle z wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem. Wykopy nalezy
rozpocza¢ od najnizszego punktu przewodu, aby zapewni¢ grawitacyjny odptyw wody
z wykopu w dot po jego dnie. Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem
ustalonym w dokumentacji projektowej. Wykopy nalezy wykona¢ bez naruszenia naturalnej
struktury gruntu. Dopuszczalne odchylenie w planie osi podtoza wzmocnionego od osi
przewodu nie moze przekracza¢ 5 cm. Roznice rzednych wykonanego podtoza od rzgdnych
przewidzianych w dokumentacji projektowej nie powinny przekracza¢ w kazdym punkcie + 1
cm i nie mogg spowodowac spadku przeciwnego, ani tez jego zmniejszenia do zera.
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5.19 Wykopy

Przewiduje si¢ wykonanie wykopéw mechanicznie, w miejscu kolizji z uzbrojeniem
podziemnym r¢cznie. Urobek z ukopu zagospodarowac zgodnie z ze wskazaniem inwestora.
W celu umocnienia $cian wykopu nalezy zastosowac szalunek azurowy.

5.20 Zasypka i zageszczenie gruntu
Uzyty materiat i sposéb zasypania przewodu nie powinien spowodowac uszkodzenia
utozonego przewodu i obiektow na przewodzie. Zasypanie wykopoéw nalezy wykonaé
warstwami o grubosci dostosowanej do przyjetej metody zageszczenia. Uktadanie
1 zageszczanie gruntow powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci 0,20 m — przy
stosowaniu ubijakow recznych, 0,40 m — przy zaggszczaniu urzadzeniami wibracyjnymi.
Materiatl zasypu powinien by¢ zaggszczony ubijakiem po obu stronach przewodu.
Zaggszczenie wykopu wykonaé mechaniczne. Zasypke wykopoéw w miejscu prowadzenia
robot zagesci¢ zgodnie z wytycznymi zarzadey drogi. Pobocza oraz rowy nalezy przywrécic¢ do
stanu pierwotnego.

6 Opis dzialan zwiazanych z kontrola, badaniami oraz odbiorem wyrobow i robét
budowlanych w nawigzaniu do dokumentacji odniesienia
Kontrola powinna przebiega¢ zgodnie z zasadami ogolnymi oraz zgodnie z aktualnymi
polskimi normami.

Kontrola jako$ci robot powinna obejmowac:

— Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa - polega na stwierdzeniu
wzajemne] zgodnosci na podstawie ogledzin 1 pomiaréw wykonanych robot
z projektem.

— Badania wykopoéw otwartych obejmuja: badania mat. i elementow obudowy,
zabezpiecz. wykopow przed zalaniem wod opadowych 1 wody gruntowej, zachowanie
warunkow bezpieczenstwa pracy.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢
zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek
1 badan materiatow oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materialdow oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w ST, normach
1 wytycznych. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatdéw ponosi Wykonawca.

6.1 Pobieranie prébek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢
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z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor nadzoru begdzie miec¢
zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora nadzoru
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatoéw, ktore budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan beda odpowiednio opisane
I oznakowane

6.2 Badaniaipomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inspektora nadzoru.

6.3 Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

— certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma,

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg 1 ktore speiniajg wymogi ST.

— W przypadku materiatow, dla ktoérych ww. dokumenty sag wymagane przez ST, kazda
ich partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

6.4 Dokumenty

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialdw, orzeczenia o jako$ci materiatow,
recepty robocze 1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone 1 bgda stanowid
zatgczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

Pozostate dokumenty budowy.
Do pozostalych dokumentéw budowy zalicza sig¢, nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,
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f) korespondencj¢ na budowie.
Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

Z przeprowadzonych na terenie budowy badan gruntu nalezy sporzadzi¢ protokot i poréwnac
uzyskane wyniki z projektem. Protokot powinien by¢ dolgczony do dziennika budowy
i przedstawiony przy odbiorze gotowego obiektu.

Pobieranie probek gruntu i badania gruntow powinny by¢ zgodne z normami panstwowymi.

6.5 Sprawdzenie wykonania robét
Sprawdzenie dokumentacji technicznej polega na sprawdzeniu jej kompletnosci 1 stwierdzeniu,
czy na jej podstawie mozna wykona¢ dane roboty ziemne lub budowle ziemnga.

Sprawdzenie zachowania wymagan wynikajacych z ochrony $rodowiska polega na
skontrolowaniu spelnienia wymagan i stwierdzeniu jako$ci wykonanych robét.

Sprawdzenie robdt pomiarowych polega na skontrolowaniu zgodno$ci wymagan z wynikami
badan w terenie.

Sprawdzenia nalezy dokona¢ wg nastepujacych zasad :
- punkty wysoko$ciowe powinny by¢ sprawdzane niwelatorem,

- lokalizacje¢ budynkow lub obiektow inzynierskich nalezy sprawdza¢ ta§ma i1 pomiarem
niwelacyjnym doktadno$cig do 5 mm w kazdym obiekcie oddzielnie

- wyznaczenie konturdw nasypow i wykopow nalezy sprawdzac tasma i szablonem z poziomica
co najmniej w 3 miejscach na 1 km w przypadku wykonywania rob6t liniowych i co najmniej
po brzegach i w $rodku wykopu przeznaczonego do posadowienia budynku lub innego obiektu
inzynierskiego.

Sprawdzenie prac przygotowawczych polega na skontrolowaniu zgodnosci ich wykonania .
Kontrolg nalezy obja¢ nastepujace prace : oczyszczenie terenu, zdjecie darniny i1 ziemi
urodzajnej i ich zmagazynowanie, usuni¢cie kamieni i gruntow o matej no$nosci, wykonanie
odwodnienia w miejscu wykonywania robdt ziemnych, zabezpieczenia przed usuwiskami
gruntu oraz stan drég dojazdowych do placu budowy i miejsca wykonywania, robdt ziemnych.

Sprawdzenie wykonania wykopoéw 1 ukopow polega na skontrolowaniu wymagan, ze
szczegblnym zwroceniem uwagi na : zabezpieczenie statecznos$ci skarp, wykopow, rozparcie
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1 podparcie $cian wykopoéw pod fundamenty budowli lub utozenie albo wykonanie urzadzen
podziemnych, prawidlowos¢ odwodnienia wykopu oraz doktadno$¢ wykonania wykopu
(usytuowanie, wykonczenie, naruszenie naturalnej struktury gruntu w miejscu posadowienia
budynku lub obiektu inzynierskiego itp.)

W przypadku sprawdzania ukopu nalezy okresli¢ : zgodno$¢ rodzaju gruntu w ukopie
dokumentacjg geotechniczng, zachowanie stanu réwnowagi zboczy, stan odwodnienia oraz
uporzadkowanie terenu wokot ukopu.

Sprawdzenie wykonania nasypow polega na skontrolowaniu ich wykonania, ze szczeg6lnym
zwroceniem uwagi na : jako$¢ gruntow wbudowanych w nasyp, prawidlowos¢ wykonania
poszczegbdlnych warstw gruntu oraz doktadno$¢ zagegszczania poszczegdlnych warstw.
W szczeg6lnosci nalezy sprawdzac : przydatno$¢ wbudowanych gruntéw do wykonania
nasypu, prawidlowos$¢ rozmieszczenia poszczeg6lnych gruntow w nasypie i ich odwodnienie
oraz skontrolowaé zageszczenie gruntu metoda wskaznika zageszczania gruntu lub metoda
poréwnania modutow odksztatcenia.

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania 1 zabezpieczenia skarp polega na skontrolowaniu
zgodnosci wykonania tj. kontroli nachylenia skarpy i jej umocnienia za pomocg pomiardw.

Sprawdzenie zabezpieczenia wykonanych robot ziemnych lub obiektow przed naptywem wody
polega na skontrolowaniu jako$ci zabezpieczen i zgodno$ci, ze szczegdlnym zwrdceniem
uwagi na wiasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych oraz wystepowanie, ujecia
i odprowadzenie wysieckéw wodnych.

Z kazdego sprawdzenia robdt zanikajacych i robot mozliwych do skontrolowania po ich
ukonczeniu nalezy sporzadzi¢ protokol potwierdzony przez nadzor techniczny inwestora.
Dokonanie odbioru robdt nalezy odnotowa¢ w dzienniku budowy wraz z ich ocena.

Sprawdzenia kontrolne w czasie wykonywania robot ziemnych powinny by¢ przeprowadzone
w takim zakresie, aby istniata mozliwos$¢ sprawdzenia stanu 1 prawidtowos$ci wykonania robot
ziemnych przy odbiorze koncowym.

6.6 Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych
Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzania jako$ci wykonania robot okreslono w ST.

Badania do odbioru wykopu fundamentowego

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow - wg tabeli
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Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow
1 | Pomiar szerokoSci wykopu ziemnego Pomiar tasma, szablonem, tatg o dtugosci 3 m i poziomicg lub
2 | Pomiar szerokosci dna wykopu niwelatorem, w odstepach co 20 m

w

Pomiar rzednych powierzchni wykopu

ziemnego
Pomiar pochylenia skarp

Pomiar rownosci powierzchni wykopu

Pomiar rownosci skarp

~| o |

PoTnia?;padu pod{Linego powie;zchni Pomiar niwelatorem rzed;fch W odsfepachiai 20 m oraz w

wykopu punktach watpliwych

- Rzedne wykopu ziemnego nie mogg rézni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wiecej niz —3
cm lub +1 cm.

-Pochylenie skarp nie moze r6zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

- Nierownosci powierzchni dna wykopu mierzone tata 3-metrowa nie mogg przekracza¢ 3 cm.

- Nierownosci skarp, mierzone latg 3-metrowa nie moga przekraczaé 10 cm.

7 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru roboét

Obmiaru wykonanych rob6t dokonywaé komisyjnie (Inwestor-Wykonawca) w oparciu
o sporzadzony wczes$niej przedmiar. Roboty liniowe mierzy¢ z dokladnoscia do
1 mb (uwzgledniajac laczniki, armature, kompensacje itd.), powierzchniowe do 1m?2
kubaturowe 1m?3. Nalezy sprawdza¢ ilo$¢ i jako§¢ materiatow.

8 Odbior robét budowlanych
Odbiér dokonywany jest komisyjnie i zgodnie z rodzajem robot, na warunkach
okreslonych umowa3.

9  Opis sposobu rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wykonaniem prac tymczasowych
1 towarzyszacych nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 beda uwzglednione przez wykonawce
w cenach jednostkowych robot podstawowych.

10 Dokumenty odniesienia

Dokumenty bedace podstawg do wykonania robdt budowlanych, w tym wszystkie
elementy dokumentacji projektowej, aprobaty techniczne oraz inne dokumenty i ustalenia
techniczne.

1. Dokumentacja projektowa
2. Przedmiar robot
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3. Normy, wytyczne i przepisy zwigzane:

PN-EN 1990:2004/Ap1:2004

/A1:2008/AC:2008/Ap2:2010 Eurokod. Podstawy projektowania konstrukcji
PN-EN 1991-1-1:2004 Eurokod 1: Oddziatywania na konstrukcje -- Cz¢$¢
1-1: Oddziatywania ogdlne -- Cigzar objg¢tosciowy, cigzar wlasny, obcigzenia uzytkowe

w budynkach

PN-82/B-02000 Obcigzenia budowli

PN-82/B-02001 Obcigzenia stale

PN-82/B-02003 Podstawowe obcigzenia technologiczne
1 montazowe

PN-80/B-02010/Az1:2006 Obcigzenia $niegiem

PN-EN 1991-1-3:2003 Obcigzenia $niegiem

PN-B-02011:1977/Az1:2009 Obcigzenia w obliczeniach statycznych. Obcigzenia
wiatrem

PN-B-03002:2007 Konstrukcje  murowe niezbrojone.  Projektowanie
i obliczenie

PN-81/B-03020 Posadowienie bezposrednie budowli

PN-EN 1997-1:2008 Eurokod 7 - Projektowanie geotechniczne - Czg$¢ 1:
Zasady ogolne

PN-00/B-03150 Konstrukcje drewniane
PN-B-03150:2000/Az1:2001/Az2:2003/Az3:2004 Konstrukcje drewniane.
Obliczenia statyczne i projektowanie

PN-EN 1995-1-1:2010 Eurokod 5 - Projektowanie  konstrukcji

drewnianych - Cze$¢ 1-1: Postanowienia ogoélne - Regulty ogolne i reguty dotyczace
budynkow

PN-02/B-03264 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone
PN-EN 1992-1-1:2008 Eurokod 2 - Projektowanie konstrukcji z betonu —
Czgs¢ 1-1: Reguly ogoélne i reguty dla budynkow

PN-90/B-03200:1990 Konstrukcje stalowe

PN-EN 1993-1-1:2006 Eurokod 3: Projektowanie konstrukcji stalowych —

Czgs¢ 1-1: Reguly ogoélne i reguty dla budynkow

Norma PN-EN 1917,

EN12255-3 2000: Oczyszczalnie $ciekéw. Czes$¢ 3: oczyszczanie wstepne

EN12255 -4 2002: Oczyszczalnie Sciekdw. Czegs¢ 4: Sedymentacja wstgpna
EN12255 -7 2002: Oczyszczalnie $ciekow. Czgs¢ 7: Reaktory z btona biologiczng
EN12255 -8 2001: Oczyszczalnie $Sciekow. Cze$¢ 8: Przerdbka i magazynowanie
osadoéw sciekowych

EN12255 -9 2002: Oczyszczalnie sciekow. Czegs¢ 9: Kontrola zapachdow 1 wentylacja
PN-92/B-10735 Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania.

PN-B-10736 Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych i kanalizacyjnych.
PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okreslenia.
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BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania
i badania przy odbiorze.

Inne dokumenty

,Warunki techniczne wykonania 1 odbioru rurociggéw z tworzyw sztucznych.” Polska
Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej i Klimatyzacji — Warszawa 1994
Warunki Techniczne Wykonania i1 Odbioru Robdét Budowlano-Montazowych
tom. | Budownictwo Ogolne.

Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych,
tom Il — Instalacje sanitarne i przemystowe.

Wymagania techniczne COBRTI INSTAL Zeszyt 9. "Warunki Techniczne wykonania
i odbioru sieci kanalizacyjnych

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 06.02.2003 r. (Dz. U. Nr 47/03 poz. 401)
w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.
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