2021-08-20
Inwestor:

GMINA SWIDNICA

66-008 Swidnica

Przedmiar robot

Nazwa budowy: REWITALIZACJA PARKU PRZY ZBORZE EWANGELICKIM W RAMACH
ZADANIA :"ODNOWA I UATRAKCYJNIENIE PARKU PRZY ZBORZE POEWANGELICKIM W
LETNICY -ETAP L."

Adres budowy: Zbor Poewangelicki w Letnicy, Letnica dz. ew. nr 310, 531/16 obr. ew 0005 Letnica
Obiekt: Zbor Poewangelicki w Letnicy

Rodzaj robét: Roboty elektryczne - Budowa Sciezek parkowych, obiektow matej architektury,
o$wietlenia, muru przy granicy dziatki oraz 2 mostkow parkowych.

Podstawa opracowania: KNNR 5
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Przedmiar robot

(nazwa obiektu, rodzaju robot)

Zbor Poewangelicki w Letnicy, Letnica dz. ew. nr 310, 531/16 (roboty elektryczne)

Lokalizacja: Letnica dz. ew. nr 310, 531/16 obr. ew. 000S Letnica

(kod - miejscowos¢)

Lp. Podstawa Opis roboét Jedn. Obmiar
ustalenia miary
1. Oswietlenie
1 2 3 4 5

wg nakladow Kopanie rowow dla kabli recznie. Grunt kategorii 111 m3 47,60
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0701
KNNR 50701-020- 1.Wytyczenie trasy rowu dla kabli

2.Wyznaczenie obrysu rowu
060 Dla kol.01-03:

3.Wykonanie wykopu przez odspojenie gruntu z przeznac zeniem na

odktad wzdtuz

wykopu

Dla kol.04-05:

3.Kopanie rowu na odktad wzdhuz wykopu

4.Rgczne wyrdwnanie dna wykopu

krotnos¢= 1,03
wg nakladow Zasypywanie reczne rowow dla kabli. Grunt kategorii m3 34,00
rzeczowych i
KNNR 50702-020- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0702
060 Dla kol.01-03:

1.Zasypanie wykopu gruntem z odktadu warstwami o gubosci 20 cm

2.Ubicie reczne warstw gruntu

3.Wykonanie nasypu nad rowem

4.Rozplantowanie nadmiaru gruntu

Dla kol.04-05:

1.Zasypanie wykopu

krotnosé= 1,03
wg naktadow Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego o m 170,00
rzeczowych szerokosci do 0,4 m
KNNR 50706-010- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0706
040 1.Nasypanie warstwy piasku grubosci 0,1 m

krotnosé= 2,00
wg nakladow Ulozenie rur ostonowych z PCW o sSrednicy do 140 mm m 102,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0705

~ _ | 1.Wyréwnanie dna gotowego wykopu

KNNR 50705-010 2.Utozenie rur ostonowych lub blokéw kablowych
040 3.Wykonanie potaczen elementow

4.Uszczelnienie pofaczen i wylotow

krotnosé¢= 1,00
wg nakladow Ukiadanie kabli o masie do 0,5 kg/m w rurach, m 67,00
rzeczowych pustakach lub kanatach zamknigtych
KNNR 50713-010- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0713
040 Jak w zatozeniach szczegdtowych

krotnos¢= 1,00
wg naktadow Ukiadanie kabli o masie do 1,0 kg/m w rurach, m 35,00

rzeczowych
KNNR 50713-020-
040

pustakach lub kanatach zamknigtych
Charakterystyka Robot: Tablica: 0713

Jak w zatozeniach szczegotowych

krotnosé= 1,00
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wg nakladow
rzeczowych

KNNR 50707-020-
040

Ukitadanie reczne kabli wielozylowych o masie do 1,0
kg/m w rowie kablowym z przykryciem folig
kalendrowang z PCW uplastycznionego grub.pow.0,4-

0,6 mm
Charakterystyka Robaot: Tablica: 0707
Jak w zatozeniach szczegdtowych oraz dodatkowo:
1.Przykrycie kabla folia, cegtami lub ptytami
2.0znaczenie trasy kabla stupkami
Uwaga:
W przypadku uktadania kabli pojedynczych jednozytowych do
naktadow
rzeczowych 1p.24-26 nalezy zastosowaé wspotczynnik 0,333
krotnosé= 1,03

85,00

wg naktadow
rzeczowych

KNNR 50707-010-
040

Ukiadanie reczne kabli wielozylowych o masie do 0,5
kg/m w rowie kablowym z przykryciem folig
kalendrowang z PCW uplastycznionego grub.pow.0,4-
0,6 mm
Charakterystyka Robot: Tablica: 0707
Jak w zatozeniach szczegdtowych oraz dodatkowo:
1.Przykrycie kabla folia, cegtami lub ptytami
2.0znaczenie trasy kabla stupkami
Uwaga:

W przypadku uktadania kabli pojedynczych jednozytowych do
naktadow

rzeczowych 1p.24-26 nalezy zastosowaé wspotczynnik 0,333
krotnos¢= 1,03

43,00

wg nakladow
rzeczowych

KNNR 51007-020-
090

Montaz latarn oswietleniowych parkowych
(ogrodowych) z ustawieniem fundamentu

prefabrykowanego

Charakterystyka Robaot: Tablica: 1007

Dla kol.01-02:
1.Wyznaczenie obrysu wykopu
2.Wykonanie wykopu

Dla kol.01:
3.Wykonanie fundamentu na "mokro"

Dla kol.02:
3.Ustawienie fundamentu prefabrykowanego
Dla kol.01-03:

4.Umocowanie latarn na gotowym podtozu
5.Podtaczenie przewodow
6.Wyposazenie w zrodta swiatta
7.Sprawdzenie dziatania

krotnosé= 1,00

kpl

4,00

10

wg nakladow
rzeczowych

KNNR 51004-010-
020

Montaz opraw oswietlenia zewnetrznego na stupach
Charakterystyka Robot: Tablica: 1004

1.Zamocowanie oprawy

2.Wprowadzenie przewoddw i ich podtaczenie

3.Wkrecenie lub zatozenie lamp oraz pozostalego wyposazenia
krotnosé= 1,00

szt

4,00

11

wg nakladow
rzeczowych

KNNR 51008-030-
090

Montaz projektorow oswietleniowych w gruncie (5W)
Charakterystyka Robot: Tablica: 1008

1.Umocowanie oprawy lub projektora

2.Podtaczenie przewodow

3.Uzupetnienie w zrodta swiatta

4.Sprawdzenie dziatania
krotnosé= 1,00

kpl

3,00

12

wg nakladow
rzeczowych

KNNR 51008-030-
090

Montaz projektorow oswietleniowych w gruncie (15W)
Charakterystyka Robaot: Tablica: 1008

1.Umocowanie oprawy lub projektora

2.Podfaczenie przewodow

3.Uzupetnienie w zrodia $wiatta

4.Sprawdzenie dziatania

krotnosé= 1,00

kpl

3,00
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13 | wg nakladow Montaz stupka-stacji tadowania USB + gniazdo 230V kpl 1,00
rzeczowych AC
KNNR 51007-020- | Charakterystyka Robot: Tablica: 1007
090 Dla kol.01-02:
1.Wyznaczenie obrysu wykopu
2.Wykonanie wykopu
Dla kol.01:
3.Wykonanie fundamentu na "mokro"
Dla kol.02:
3.Ustawienie fundamentu prefabrykowanego
Dla kol.01-03:
4.Umocowanie latarn na gotowym podtozu
5.Podtaczenie przewodow
6.Wyposazenie w zrodta swiatta
7.Sprawdzenie dziatania
krotnos¢= 1,00
14 | wg naktadow Podlgczanie przewodow pojedynczych o przekroju zyly szt 30,00
rzeczowych do 50 mm2 pod zaciski lub bolce
KNNR 51203-050- | Charakterystyka Robdt: Tablica: 1203
020 1.Ucigcie przewodu
2.Zdjgcie izolacji
3.0czyszczenie zyty
4.Podtaczenie przewodow
Uwaga:
Dla kol.03-07 naktady na montaz koncowek kablowych kalkuluje
si¢ na
podstawie tablicy 1204
krotnos¢= 1,00
15 | wg naktadow Podtgczanie przewodow pojedynczych o przekroju zyly szt 33,00
rzeczowych do 2,5 mm2 pod zaciski lub bolce
KNNR 51203-010- | Charakterystyka Robot: Tablica: 1203
1.Ucigcie przewodu
020 2.Zdjecie izolacji
3.0czyszczenie zyty
4.Podfaczenie przewodow
Uwaga:
Dla kol.03-07 naktady na montaz koncéwek kablowych kalkuluje
si¢ na
podstawie tablicy 1204
krotnosé= 1,00
16 | wg naktadow Montaz koncowek kablowych przez zaciskanie, przekroj szt 30,00
rzeczowych zyt do 50 mm?2
KNNR 51204-030- | Charakterystyka Robot: Tablica: 1204
020 1.Zalozenie na obrobiony koniec przewodu koncoéwki
Dla kol.01-05:
2.Zacisnigcie praska koncowki
Dla kol.06-10
2.Przylutowanie koncowki do przewodu
Dla kol.11-14:
2.Zabezpieczenie izolacji ponizej obrobionego konca przewodu
3.Spawanie koncowki
krotnosé¢= 1,00
17 | wg naktadow Przebijanie otworow o Srednicy 40 mm w Scianach lub szt 1,00
rzeczowych stropach, w poditozu gazobetonowym, diugos¢ przebicia
KNNR 51209- do 30 cm
02010-020 Charakterystyka Robot: Tablica: 1209
1.Wyznaczenie otworu
2.Przebicie otworu mechanicznie
3.Sprawdzenie wymiarow
krotnosé= 1,00
18 | wg nakladow Ulkdadanie kabli o masie do 1,0 kg/m w korytach i m 15,00
rzeczowych kanalach elektroinstalcyjnych (wewn. budynku)
KNNR 50716-020- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0716
040 Jak w zatozeniach szczegdtowych
krotnosé= 1,00
19 | wg naktadow Ukiadanie kabli o masie do 0,5 kg/m w korytach i m 15,00

rzeczowych
KNNR 50716-010-
040

kanalach elektroinstalcyjnych (wewn. budynku)
Charakterystyka Robot: Tablica: 0716

Jak w zatozeniach szczegotowych

krotnosé= 1,00
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| 2. Uziom

2

3

20

wg nakladow
rzeczowych
KNNR 50606-
04010-020

Uziomy o dlugosci 3 m ze stali profilowanej
miedziowane (metoda wykonania udarowa) z
zastosowaniem agregatu prgdotworczego. Kategoria
gruntu 111

Charakterystyka Robaot: Tablica: 0606

1.Wyznaczenie miejsca montazu uziomu

2.Przygotowanie stanowiska roboczego

3.Pograzanie uziomow (pretow)

4.Laczenie pretow (nasuwanie, weiskanie lub za pomoca zlaczek)
5.Pomiar rezystancji uziemienia bez sporzadzania protokotu
krotnosé= 1,00

szt

3,00

21

wg nakladow
rzeczowych

KNNR 50605-050-
040

Uziomy powierzchniowe i pretowe w instalacji
odgromowej. Montaz uziomow poziomych w wykopie o

glebokosci do 0,80 m w guncie kategorii 111
Charakterystyka Robot: Tablica: 0605

Dla kol.01-06:

1.Wyznaczenie trasy rowu

2.Wykopanie rowu

3.0dmierzenie i ucigcie bednarki
4.Wyprostowanie bednarki

5.Utozenie bednarki w wykopie

6.Spawanie gazowe

7.0czyszczenie i malowanie spawu

8.Zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami
9.Podtaczenie przewodu uziemiajacego

Dla kol.07 1 08:

1.Pograz enie uziomu

2.Spawanie gazowe

Dodatkowo dla kol.01-08:

1.Montaz ztaczy kontrolnych

2.Umocowanie oston przewodow uziemiajacych
3.Wykonanie pomiaréw rezystancji elementow instalacji
4.Sporzadzenie protokotu z pomiarow
krotnos¢= 1,10

170,00

22

wg nakladow
rzeczowych
KNNR 50611-010-
020

Lgczenie przewodow instalacji odgromowej lub
przewodow wyrownawczych. Bednarka o przekroju do
120 mm2, spaw wykonany w wykopie

Charakterystyka Robot: Tablica: 0611

1.0dmierzenie i ucigcie przewodu

2.Wykonanie spawu

3.0czyszczenie i malowanie miejsca spawu

krotnosé= 1,00

szt

5,00

| 3. Pomiary

2

3

4

23

wg nakladow
rzeczowych

KNNR 51301-010-
108

Sprawdzenie i pomiar obwodu elektrycznego niskiego
napiecia. Obwaod o ilosci faz - 1

Charakterystyka Robot: Tablica: 1301

1.Okreslenie obwodu

2.0gledziny instalacji

3.Sprawdzenie stanu polaczen w puszkach i facznikach
4.0dtaczenie odbiornikow

5.Pomiar rezystancji izola cji i ciaglosci obwodu

6.Podtaczenie odbiornikow
krotnos¢= 1,00

pomiar

2,00

24

wg naktadow
rzeczowych

KNNR 51301-020-
108

Sprawdzenie i pomiar obwodu elektrycznego niskiego
napiecia. Obwaod o ilosci faz - 3

Charakterystyka Robot: Tablica: 1301

1.Okreslenie obwodu

2.0gledziny instalacji

3.Sprawdzenie stanu potaczen w puszkach i tacznikach
4.0dtaczenie odbiornikow

5.Pomiar rezystancji izola cji i ciagtosci obwodu

6.Podtaczenie odbiornikow
krotnosé= 1,00

pomiar

1,00
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25

wg nakladow
rzeczowych

KNNR 51303-030-
108

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej.
Obwdd 3-fazowy, pomiar pierwszy

Charakterystyka Robot: Tablica: 1303

1.0dtg czenie zasilania i odbiornikow

2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomig¢dzy przewodami
roboczymi

i miedzy przewodami roboczymi a ziemia

3.Sprzadzenie protokotu wraz z oceng
krotnosé= 1,00

pomiar

1,00

26

wg naktadow
rzeczowych

KNNR 51303-040-
108

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej.
Obwdd 3-fazowy za kazdy nastepny pomiar
Charakterystyka Robot: Tablica: 1303

1.0dta czenie zasilania i odbiornikow

2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomig¢dzy przewodami
roboczymi

i miedzy przewodami roboczymi a ziemia

3.Sprzadzenie protokotu wraz z ocena
krotnosé= 1,00

pomiar

3,00

27

wg nakladow
rzeczowych

KNNR 51303-010-
108

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej.
Obwad 1-fazowy, pomiar pierwszy

Charakterystyka Robot: Tablica: 1303

1.0dlg czenie zasilania i odbiornikéw

2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomig¢dzy przewodami
roboczymi

i migdzy przewodami roboczymi a ziemia

3.Sprzadzenie protokotu wraz z ocena
krotnosé= 1,00

pomiar

1,00

28

wg nakladow
rzeczowych

KNNR 51303-020-
108

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej.
Obwdd 1-fazowy, za kazdy nastepny pomiar
Charakterystyka Robot: Tablica: 1303

1.0dtg czenie zasilania i odbiornikow

2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomig¢dzy przewodami
roboczymi

i miedzy przewodami roboczymi a ziemia

3.Sprzadzenie protokotu wraz z oceng
krotnosé= 1,00

pomiar

6,00

29

wg naktadow
rzeczowych

KNNR 51304-010-
020

Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienie
ochronne lub robocze, pomiar pierwszy
Charakterystyka Robot: Tablica: 1304
1.0gledziny dostgpnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztaczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementow instalacji
4.Wykonanie polaczen instalacji
5.Zabezpieczenie zlacza przed korozja
Dla kol.05; 06:
1.Pomiar skuteczno$ci zerowania
krotnosé= 1,00

szt

1,00

30

wg nakladow
rzeczowych

KNNR 51304-020-
020

Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienie
ochronne lub robocze za kazdy nastgpny pomiar
Charakterystyka Robot: Tablica: 1304

1.0gledziny dostepnych czesci instalacji

2.Rozkrecenie lub roztaczenie potaczen ztacza

3.Pomiar rezystancji elementow instalacji

4.Wykonanie potaczen instalacji

5.Zabezpieczenie ztacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznos$ci zerowania
krotnosé= 1,00

szt

4,00

31

wg nakladow
rzeczowych

KNNR 51305-010-
172

Sprawdzenie samoczynnego wylgczania zasilania.
Pierwsza proba dzialania wylgcznika
roznicowoprqgdowego
Charakterystyka Robot: Tablica: 1305
1.Wykonanie proby zadziatania wytacznika réznicowopradowego
testerem

instalacji
2.Sporzadzenie protokotu ze sprawdzenia zadziatania wylacznika
krotnosé= 1,00

proba

1,00
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