M.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
M-01.01.01 WYTYCZENIE OBIEKTU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych
(STWIiORB) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wytyczeniem
projektowanych obiektdw inzynierskich w ramach zadania: , Przebudowa istniejacej zakladowej
stacji paliw PKM w Gliwicach przy ul. Chorzowskiej 150”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robodt objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB majg zastosowanie przy wytyczeniu obiektéw inzynierskich.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbiér punktdw, ktorych wzajemne potozenie na
powierzchni odniesienia, zostato okreslone przy zastosowaniu techniki geodezyjnej.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysokosSciowa - usystematyzowany zbidr punktow, ktdrych wysoko$¢ w
stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej

1.4.3. Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementdw projektdw w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy i
montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna stuzy¢ do pomiardw kontrolnych
przemieszczen i odksztatcen, a takze w miare mozliwosci pomiaréw powykonawczych.

1.4.4. Pozostate okreSlenia podstawowe- sg zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich Polskich
Normach, a takze z instrukcjach i wytycznych technicznych obowigzujgcych w geodezji i
kartografii.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robdot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1],
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatow

Warunki ogdlne stosowania materiatdbw podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1],
pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi do wyznaczenia osi obiektow sa:

- stupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- bolce metalowe,



badz inne materiaty akceptowane przez Inzyniera.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”[1], pkt.3.

3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia obiektow

Do wyznaczania obiektow nalezy stosowac sprzet, ktdry bedzie odpowiedni dla prawidtowego wykonania
robot z doktadnoscia wymagang w Specyfikacjach Technicznych. Wszelkie urzadzenia pomiarowe
powinny posiadac atesty i aktualne Swiadectwo legalizacyjne wymagane odpowiednimi przepisami.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2. Wybor srodkow transportu

Srodkiem transportowym dla sprzetu i materiatéw moze by¢ samochdd dostawczy lub inny, gwarantujacy
przewozenie sprzetu i materiatéw w sposéb uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1], pkt 5.

Prace pomiarowe przy zakfadaniu osnowy geodezyjnej oraz odtworzenie (wyznaczenie) osi obiektow
powinny by¢ wykonane w zgodnosSci z obowigzujgcymi Instrukcjami Gitownego Urzedu Geodezji
i Kartografii (GUGIK).

5.2. Osnowa realizacyjna

Inzynier dostarczy Wykonawcy dane do wykonania w terenie osnowy realizacyjnej. Dane te beda
zawierac:

— wspdtrzedne XY punktdw istniejgcej osnowy geodezyjnej, na ktdrych oparto wykonanie mapy do
celow projektowych,

— wykaz reperéw, na ktdrych oparto wykonanie mapy do celéw projektowych,

Na podstawie przekazanych danych, Wykonawca zobowigzany jest do wykonania osnowy realizacyjnej
odpowiadajgcej nastepujgcym kryteriom:

—  punkty osnowy powinny by¢ zlokalizowane w sasiedztwie obiektu poza Terenem Budowy, tak, aby
nie byly narazone na zniszczenie w trakcie jej realizacji,

- odlegto$¢ miedzy punktami powinny byc takie, aby umozliwiaty szczegétowe wytyczenie obiektu.

Nowe punkty osnowy realizacyjnej nalezy zastabilizowa¢ wieloznakowo tzn. znakiem naziemnym
i centrycznie pod nim osadzonym znakiem podziemnym.

Wszystkie punkty osnowy realizacyjnej nalezy zabezpieczy¢ przed zniszczeniem w sposdb uzgodniony
z Inzynierem.

5.3. Wyznaczenie obiektu

Wykonawca na bazie osnowy realizacyjnej przeprowadzi wyznaczenie obiektu poprzez:



—  wytyczenie osi obiektu,

- wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, a w szczegdlnosci podpdr (zgodnie
z rysunkami zawartymi w dokumentacji projektowej).

Wyznaczone punkty na osi obiektu nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz o 1 cm w stosunku do
projektowanych; rzedne punktdw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 0,5 cm w stosunku do
rzednych projektowanych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1], pkt 6.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem obiektu nalezy prowadzi¢ wg ogdinych
zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzenie robot pomiarowych

Sprawdzenie robdt pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastepujgcych zasad:

a) o$ obiektu nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co
najmniej co 10m na prostych,

b) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego obiektu,
Doktadno$¢ wykonania robét powinna by¢ zgodna z pkt.5.3.
6.3. Kontrola umieszczenia stalych znakéw wysokos$ciowych

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy zapewnienie na wszystkich etapach realizowanych prac
petnej, wewnetrznej kontroli. Kontrola ta powinna by¢ tak zorganizowana, aby na biezgco zapewniata
mozliwos¢ Sledzenia przebiegu prac, oceniania ich jakosSci oraz usuwania nieprawidtowosci mogacych
mie¢ wptyw na kolejne etapy.

Z przeprowadzonej wewnetrznej koncowej kontroli prac geodezyjnych i kartograficznych
wykonawca prac (osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia zawodowe) ma obowigzek sporzadzi¢
protokot, ktéry bedzie stanowit jeden z dokumentéw do odbioru prac. Jezeli w wyniku tej kontroli
Wykonawca stwierdzi, ze prace zostalty wykonane wadliwie i wymagajg dodatkowych opracowan, prace
te winien wykonac we wiasnym zakresie i na swdj koszt

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1], pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest ryczatt wytyczenia obiektu inzynierskiego zgodnie z dokumentacjg
projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" [1], pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWIORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary, z zachowanymi tolerancjami wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

Odbidr robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektu w terenie nastepuje na podstawie szkicdw i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykonawca przedktada Inzynierowi.



9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
[1], pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuije:

zakup i dostarczenie materiatow do stabilizacji osnowy i osi trasy,
zatozenie osnowy realizacyjnej,

utrzymywanie i ewentualnie uzupetnienie roboczych punktéw sytuacyjno-wysokosciowych w trakcie
robot,

wyznaczenie osi obiektu i punktéw wysokosciowych zgodnie z dokumentacjg projektowa,
prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,
wykonywanie pomiaréw biezgcych w miare postepu robét,

inwentaryzacja powykonawcza robdt oraz wykonanie mapy powykonawczej na mapie zasadniczej i
wigczenie do zasobow geodezyjnych.

Cena wykonania robét okreslonych niniejszg ST obejmuje réwniez:

roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajgcemu i s3 usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

prace towarzyszace, ktoére sg niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Specyfikacje techniczne (STWiORB)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

2. M-20.01.15. Punkty pomiarowo-kontrolne na drogowych obiektach inzynierskich
10.2. Normy

Nie wystepuja.

10.3. Inne dokumenty

3. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1989 r. (t.j. Dz. U. z 2021 r. poz. 1990
z pdzniejszymi zmianami).

4. Instrukcja techniczna 0-1.  Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

5. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

6. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

7. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

8. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

9. Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

10. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.



