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Niniejsza ogélna specyfikacja techniczna jest niaesm pomocniczym do opracowania
szczego6towe] specyfikacji technicznej przy zlecaniealizacji robét na drogach, ulicach i
placach.

Tres¢ ogolnej specyfikacji technicznej jest aktualnadaaen 31 sierpnia 2006 r.
Przy sporzdzaniu szczegOtowe] specyfikacji technicznej malaiaktualné przepisy
zawarte w wykorzystywanej niniejszej ogolnej spé@dji technicznej.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecaniej (OST) 8 wymagania dotyexce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z przestawianiem kregmikow.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoblna specyfikacja techniczna (OST) jest matenapomocniczym do opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i ieatji
robot na drogach, ulicach i placach.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem i odbiorem remontu gstkowego krawznikow betonowych lub kamiennych polegeggo na
naprawie uszkodzepowstatych na oks&tonej diugaci kraweznika, metod jego przestawienia.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Kraweznik - belki (np. betonowe, kamienne) ograniazaej chodniki dla pieszych, pasy daiest, wyspy
kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.Remont czstkowy kraveznikéw - naprawa pojedynczych uszkodzeaweznikow o dtugadci do okoto 10
m, metod ich przestawienia.

1.4.3.Spoina - odsp pomkdzy przylegaicymi elementami (kraggnikami) wypetniony okrédonym
materialem wypetniacym.

1.4.5. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganogolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot
Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[i] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.



2.2. Materiaty do wykonania robét
2.2.1.Zgodna¢ materiatéw z dokumentagcprojektowa

Materiaty do wykonania rob4t powinny &ggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej a8 .
2.2.2.Kraweznik

Do remontu cgstkowego (przestawienia) kramnikdéw nalery uzy¢:
— krawezniki, uzyskane z rozbiorki, nadaje sé do ponownego wbudowania,
— nowe krawgzniki, odpowiadajce wymaganiom OST D-08.01.01b [2] i D-08.01.02a, [j3ko materiat
zastpujacy istniepce kravegzniki uszkodzone, o podobnych wymiarach, vaglie i ksztalcie.

2.2.3.Materialy na podsypki do wypetnienia spoin

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie ustala iefictb mana stosowa nastpujace materiaty,
0dp0W|adae1ce wymaganiom OST D-08.01.01b [2] i D-08.01.02a [3]
piasek na podsypk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,

- \évvc\)/quﬁaterialry do remontu faw pod kramiki (np. zwir, ttuczeh, beton),
— ew. inne materiaty, np. magalewowva do wypetniania szczelin dylatacyjnych.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” jkf 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do remontu (przestawiania) kramikow powinien wykazé& sie
mozliwoscia korzystania z: digdw stalowych, skrobaczek, szczotek, toméw, konewekder do wody, szpadli,
topat, itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigjélne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Materialy sypkie i krawzniki mozna przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z nihnynateriatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Warunki transportu materiatéw powinny odpowiadaymaganiom okrdonym w OST D-08.01.0402

[2].
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQ@0 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Spos6b wykonania rob6t powinienéctggodny z dokumentagprojektows i SST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mina korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robo6t obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. wykonanie remontu @atkowego (przestawienia) kramnikow,
3. roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lubkazah
Inzyniera:
- ustali lokalizacg robét,



— ew. ustak dane niezédne do szczegdtowego wytyczenia rob6t oraz usaldanych wysokiiowych,
— ew. usun¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drégrodze itd.,

— ustalié materiaty niezbdne do wykonania rob6t naprawczych,

— okresli¢ kolejnas¢, sposéb i termin wykonania robot.

5.4. Przestawienie krawznikow
5.4.1.Zasady przestawiania kramnikow

Podstawowe czynioi przy przestawianiu kragiznikw obejmui:

- odkopanie zewgtrznejsciany kraveznikow z ewentualnym rozebraniem chodnika oraz zackniem ziemi
poza stref robat,

- wyjecie kraveznikow i odtazenie poza strefrobot,

- oczyszczenie kragznikéw z resztek ziemi wzglinie z zaprawy cementowej,

— ew. naprawa uszkodzonych taw pod keamikami,

— uzupetnienie i wyréwnanie podsypki piaskowej lulnesmtowo-piaskowej, wraz z jej przygotowaniem,

— ustawienie krawznikow,

— wypetnienie spoin,

— zasypanie ziemizewretrznej strony krawznikéw wraz z ubiciem ziemi,

— roboty kaicowe i poradkujace, jak: ew. pielgnacja spoin kragznika, utarenie rozebranego chodnika,
wyréwnanie pobocza itp.

5.4.2.Roboty rozbiérkowe

Zakres remontu kraginika powinien dotyczg catego obszaru uszkodzonych elementéw oregcdo
niego przylegajcych.

Przy wyznaczaniu zakresu remontu #gleuwzgkdni¢ potrzeby prowadzenia ruchu pieszego,
zwlaszcza jfi wymagana jest rozbiérka ei chodnika, przylegaga do krawznika.

Powierzchrg przeznaczondo wykonania remontu akceptujeymier.

Odkopanie zewgtrznejsciany kraveznikdw i wyjecie kraweznikbw mazna przeprowadzirecznie przy
pomocy prostych naedzi pomocniczych jak: topat, szpadli, oskardéwgagdw stalowych itp. Ewentualne
roboty remontowe chodnika z ptyt betonowychzme wykona zgodnie z wymaganiami OST D-08.02.01a [4].

Krawezniki otrzymane z rozbiorki, nadgje s¢ do ponownego wbudowania, naje dokladnie
oczysci¢, posortowad i sktadowa w miejscach nie kolidapych z wykonywaniem robot.

Po usunjciu kraweznikow sprawdza si stan podsypki i taw podkragmnikowych. Stwardniat stan
podsypk cementowo-piaskogvusuwa sj catkowicie. Natomiast stampodsyple piaskowa, w zalenosci od jej
stanu, albo pozostawiasialbo usuwa sizanieczyszczangorm jej warstve.

5.4.3.Ewentualna naprawa taw podkramikowych

W przypadku uszkodzenia taw, nafezbad& przyczyny uszkodzenia i usatnje w sposéb wigciwy
dla rodzaju konstrukcji i materiatu. W przypadkwtawirowych, ttuczniowych lub betonowych ich uszkodzen
mozna uzupetnia@ materiatami w sposob ustalony w OST D-08.01.01b [208.01.02a [3] dla taw nowych.

Przy doranym prowadzeniu naprawy tawy mmwa, po akceptacji kyniera, wyrowna ja chudym
betonem o zawarfoi np. od 160 do 180 kg cementu na *batonu.

5.4.4.Podsypka pod kraginik

Podsypk piaskow pod kravegznik nalezy, albo:
- spulchné w przypadku pozostawienia jej przy rozbiorce, albo
— uzupetnt piaskiem, w przypadku usugia zanieczyszczonej gornej warstwy starej podsypki
a nasgpnie ubé.
Podsypk cementowo-piaskoay po jej przygotowaniu, natg rozcieli¢ na tawie. Sposob wykonania
podsypki zaleca siprzeprowad# zgodnie z wymaganiami OST D-08.01.(21b D-08.01.02a [3].

5.4.5.Ustawienie krawznika

Do remontu naley uzyé¢, w najwickszym zakresie, kraginiki otrzymane z rozbiérki, nadgje sé do
ponownego wbudowania. Krawaniki uszkodzone lub zniszczone nafezasipi¢c nowym uzupetnionym
materialem, odpowiadagym wymaganiom punktu 2.2.2.

Swiatto (odlegt@é gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno kydostosowane do warunkéw
sprzed rozbiorki.

Zewrgtrznasciana krawznika, od strony chodnika, powinnadpo ustawieniu kragznika obsypana
miejscowym gruntem przepuszczalnym lub piaskiemnirem wzgkdnie tluczniem, starannie ubitym.
Wykorzystanie innego miejscowego gruntu do zasypknaga akceptacji lyniera.



5.4.6.Wypetnienie spoin

Spoiny krawznikdw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny naley wypetnic materialem
podobnym do materiatuzytego przed remontem, npwirem, piaskiem lub zaprawcementowo-piaskoay
Zalewanie spoin zapramwcementowo-piaskoav(1:2) stosuje siw zasadzie do kraynikbw ustawionych na
tawie betonowej.

Spoiny kraveznikéw przed zalaniem zaprawalezy oczysci¢ i zmy¢ wods.

Krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejdpoinach zalanych zaprawpowinny
mie¢ spoirg zalary asfaltowg mag, zalewow jesli znajduje s¢ ona nad istnieca szczelin, dylatacyjm tawy.

Piekgnack spoin wypetnionych zaprawnalery wykona przez polewanie ich wad

Zasady wypetnienia spoin powinny odpowiaéda/maganiom OST D-08.01.01b [2] i D-08.01.02a [3].

5.5. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny hy zgodne z dokumentagjprojektovs i SST. Do robét
wykonczeniowych nales prace zwizane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istoygh warunkéw
terenowych, takie jak:

— odtworzenie elementéw czasowo ustyih, np. utgenie rozebranego chodnika, wyréwnanie pobocza itp.
— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3l[1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@aw
(certyfikaty na znak bezpieazstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodmodeklaracje zgodraoi, ew.
badania materiatéw wykonane przez dostawcéw itp.),

— wykona badania wisciwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robétedsne przez layniera,

— sprawdzé cechy zewstrzne gotowych materiatow prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegblnienie robot Czqzt:élgvoéé Wartdsci dopuszczalne
1 | Roboty rozbiérkowe lraz Wg pktu 5

2 | Ew. naprawa faw podkrasnikowych Ocena agta Jw.

3 | Podsypka pod krasgnik Jw. Jw.

4 | Ustawienie kraeznika Jw. Jw.

5 | Wypetnienie spoin Jw. Jw.

6 | Roboty wykdczeniowe Jw. Jw.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-@00,Wymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest m (metr) wykonanego przestawienia kgamika.
Jednostki obmiarowe rob6t towarzygsygch g ustalone w odpowiednich OST, podanych w pkcie 10.



8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, SST i wymaganiami lkyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrési podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1]
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m przestawienia kgamika obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— dostarczenie materiatow i spta,
— wykonanie robo6t rozbiérkowych,
— ew. napraw taw podkraweznikowych,
— wykonanie podsypki, ustawienia kraimika i wypetnienia spoin wedtug wymagapecyfikaciji,
— wykonanie rob6t wykaczeniowych,
- przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robot okilenych niniejsa OST obejmuije:
- roboty tymczasowe, ktoreaspotrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale saigprzekazywane
Zamawiajcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
- prace towarzysge, ktére s niezkedne do wykonania robo6t podstawowych, niezaliczame rdbét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogoélne

2. D-08.01.01b Ustawienie kraanikéw betonowych

3. D-08.01.02a Ustawienie krasnikow kamiennych

4. D-08.02.01a Remont gztkowy chodnika z ptyt betonowych



