M.25.01.03 UCIAGLENIE NAWIERZCHNI JEZDNI

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru ucigglenia
nawierzchni jezdni dla obiektow mostowych w zwigzku z Remontem obiektu mostowego w ciagu drogi
wewnetrznej w miejscowos$ci Dulcza Wielka”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania i odbioru ucigglenia nawierzchni jezdni na
obiektach mostowych i obejmuja:

- Wykonanie uciaglenia nawierzchni jezdni nad przerwa dylatacyjng z wykonaniem i odbiorem wzmocnienia
nawierzchni siatka z wiokien syntetycznych w warstwie §cieralnej w rejonie dylatacji wraz z wykonaniem
nacig¢cia na szeroko$¢ 10 mm i glebokos¢é 15mm wraz z wypelnieniem masg zalewowsa

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Przerwa dylatacyjna — przerwa w konstrukcji ptyty pomostu przeznaczona na wykonanie uciaglenia
nawierzchni

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogblne".

2. Materialy
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne”.

Zgodnie z Ustawa o wyrobach budowlanych z dn. 16.04.2004 r., Dz. U. Nr 92 poz. 881, 2004 r., wyrdb
budowlany (materiat) dopuszczony jest do stosowania przy wykonywaniu robot budowlanych, jezeli jest

— oznakowany CE lub znakiem budowlanym B,
— umieszczony w okreslonym przez Komisje¢ Europejska wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczenstwa

Producent wyrobu budowlanego winien dotaczy¢ do wyrobu krajowa deklaracje zgodnosci.

Sposob deklarowania oraz oceny zgodnoS$ci wyrobu budowlanego okre§la Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobu deklarowania zgodno$ci wyrobéw budowlanych oraz
sposobu ich znakowania znakiem budowlanym (Dz.U. Nr 198, poz. 2041 z 2004 r.)

Materiaty do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST. Dla
wszystkich zastosowanych materiatdw Wykonawca przedstawi Polska Norme¢ lub aktualng aprobatg techniczng
wydang przez IBDiM.



2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodno$¢ materialow z dokumentacjq projektowa

Materialy do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub SST.
2.2.2. Stosowane materialy

Przy wykonaniu uciagglenia nawierzchni jezdni obiektu inzynierskiego wraz ze wzmocnieniem nawierzchni
siatkg z wiokien sytetycznych w rejonie dylatacji mozna stosowac nastgpujace materialy:

— siatka zbrojaca z wlokien syntetycznych warstwe $cieralna
2.2.7. Siatka zbrojaca w wldkien syntetycznych warstwe Scieralna

Siatka stosowana do uciaglenia nawierzchni powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania w stosunku do siatki przeznaczonej do uciaglenia nawierzchni

Lp. Wiasciwosci Jednostii | VATOSC 1y toda badah we
wymagana

1 2 3 4 5

1 Mlnlmalne Wymlary pczek (w osiach mm > 20 x 20 pomiar bezposredni
splotow podluznych i poprzecznych)
Masa powierzchniowa PN-EN ISO:

>

2 g/m2 =200 9864:2007
Stosunek powierzchni otworéw do pomiar bezposredni

3 . . Lo % >75
catkowitej powierzchni siatki
Wytrzymato$¢ na rozcigganie

4 | - wzdhuz pasma kN/m >50 PN-ISO 10319:1996
- w poprzek pasma >50
Wydluzenie przy zerwaniu

5 - wzdtuz pasma % >12 PN-1SO 10319:1996
- w poprzek pasma >12

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
3.2. Sprzet

sprzet do zabezpieczenia szczelin dylatacyjnych —
przyrzad obrobkowy (mocujacy),

— elektryczny n6z spawalniczy,

— taczniki do mocowania tasmy do rusztowania,

— pita,

— szczotki druciane.

4. Transport
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Materialy powinny by¢ pakowane w oryginalne opakowania producenta. Na kazdym opakowaniu
powinna by¢ umieszczona etykieta zawierajaca nastepujace dane:
—  nazwe wyrobu,
—  nazwe i adres producenta,



— datg produkcji, numer partii materiatu i okres przydatnosci do stosowania,

—  masg netto,

—  opis sposobu przechowywania i stosowania materiatu, zachowania niezb¢dnych s$rodkow ostroznosci,
wymagania bhp i ochrony srodowiska,

—  numer aprobaty technicznej lub odpowiedniej normy.

Siatke z wlokien syntetycznych nalezy transportowa¢ w rolkach owinigtych folig. Folia ma na celu
zabezpieczenie siatki przed uszkodzeniem w czasie transportu i sktadowania na budowie, a takze zabezpiecza
przed negatywnym dziataniem ultrafioletowego promieniowania stonecznego. Podczas transportu i sktadowania
nalezy chroni¢ materiat przed zawilgoceniem i zabrudzeniem. Rolki powinny by¢ ulozone poziomo, nie wigcej
niz w trzech warstwach. W czasie wytadowywania Siatki ze $rodka transportu nie nalezy dopusci¢ do pozrywania
lub podziurawienia opakowania z folii.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt. 5.

5.2. Czynnosci wykonywane podczas ukladania izolacji:

-zmierzy¢ 1 zanotowac temperature konstrukcji obiektu mostowego (temperature konstrukcji obiektu
mostowego nalezy mierzy¢ w cieniu (pod obiektem)) przed wykonaniem ucigglenia nawierzchni,

- zmierzy¢ 1 zanotowaé rzeczywista szeroko$¢ szczeliny dylatacyjnej w konstrukcji obiektu mostowego, -
zamkna¢ szczeling dylatacyjna profilem okraglym z pianki poliuretanowej (o $rednicy o 20 % wigkszej od
szerokosci szczeliny)

5.3. Czynnosci wykonywane podczas ukladania nawierzchni:

- utozy¢ warstwe wiazaca nawierzchni,
- ulozy¢ siatke do zbrojenia warstwy Scieralnej nawierzchni,
- utozy¢ warstwe $cieralng nawierzchni,

5.4. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Do robot wykonczeniowych
nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do warunkéw budowy obiektu i roboty
porzadkujace.

6. Kontrola jakoS$ci robot
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:
—  uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodno$ci, aprobaty techniczne, protokoty kontroli i odbioru w
wytworni itp.), potwierdzajgce zgodno$¢ materiatdéw z wymaganiami pkt 2 niniejszej specyfikacji,

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Sprawdzeniu podlegaja:
a) materialy na podstawie aprobat technicznych i atestdéw producenta, potwierdzajacych speknienie cech
wymaganych niniejszg SST.



Dopuszczalne jest, ze wystapig pewne deformacje powstale na skutek wpltywdéw temperatury i
dlugotrwatego sktadowania lub transportu ze wzgledu na specyficzne wlasciwosci materiatdow
termoplastycznych. Korekta i przywrdcenie wymiar6w powinno nastagpi¢ poprzez ogrzanie tasm do temp.
60 - 80°C,

b) wymiary i ksztalt szczeliny dylatacyjnej na zgodnos$¢ z dokumentacja projektows: odchylenie szczeliny od
pionu nie powinno przekraczaé 0,2%, szeroko$¢ szczeliny nie powinna rézni¢ si¢ od projektowanej o
wigcej niz 0,5 cm,

€) stan szczeliny dylatacyjnej przed ulozeniem materialtdbw wypelniajacych - powinna by¢ czysta, sucha,
pozbawiona pytow,

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) ucigglenia nawierzchni jezdni.

8. Odbiér robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegajg odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
ktory jest dokonywany na podstawie wynikow pomiaréw, badan i oceny wizualne;j.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? uciaglenia nawierzchni jezdni obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych materiatow,
— koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkc;ji,

— oczyszczenie powierzchni szczeliny,

— umieszczenie i zamocowanie siatki z wiokien syntetycznych
— wykonanie badan i pomiarow,

— uporzadkowanie terenu robot

10. Przepisy zwiazane

PN-ISO 868:1998 Tworzywa sztuczne i ebonit. Oznaczanie twardo$ci metoda Shore’a

PN-EN ISO 527-1:1998 Tworzywa sztuczne. Oznaczanie wilasciwosci mechanicznych przy statycznym
rozcigganiu. Zasady ogolne

PN-EN ISO: 9864:2007 Geosyntetyki - Metoda badan do wyznaczania masy powierzchniowej geotekstyliow i
wyroboéw pokrewnych

PN-ISO 10319:1996 Geotekstylia. Badanie wytrzymatosci na rozcigganie metodg szerokich probek.
PN-S-10040:1999 Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe, zelbetowe i spr¢zone. Wymagania i badania.



