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Projekt pn. Rozszerzenie dostgpnosci robotycznie wspomaganej diagnostyki funkcjonalnej i rehabilitacji dzieci i miodych dorostych z mozgowym porazeniem
dziecigcym i innymi zespolami porazennymi na terenie wojewédztwa wielkopolskiego, nr naboru FEWP.06.13-12.00-004/23
Wspolfinansowanie z Europejskiego Funduszu Spotecznego Plus w ramach Programu Regionalnego Funduszy Europejskich dla Wielkopolski na lata 2021-2027

Numer referencyjny postepowania:
SZP/DT-SERW/04/2023 MPD II
Zalacznik nr 1 do SWZ

Bieznia rehabilitacyjna do analizy chodu - 2 sztuki
(W tym 1 szt. dostepnosé 36 miesiecy i 1 szt. dostgpnosé 28 miesiecy)

Nazwa handlowa: .................oeevennnn, Producent: ...
Model: ..o
Lp. Opis wymaganych parametrow technicznych

1. | Rok produkcji urzadzenia: 2023

2. | Bieznia rehabilitacyjna do analizy chodu oraz obcigzenia w warunkach statycznych i dynamicznych

Mozliwo$¢ treningu chodu z wykorzystaniem ptynnie zmieniajacego si¢ wzorca chodu wys$wietlanego za
3. | pomocg rzutnika na pasie biezni z mozliwoscig regulacji: szerokosci kroku, dtugosci kroku osobno dla
konczyny lewej i prawej, oraz rotacji stopy osobno dla lewej i prawej stopy

4. | Bieznia z modulem rejestrujgcym aktualnie wystepujacy u pacjenta wzorzec chodu

5. | Bieznia w zestawie z oprogramowaniem umozliwiajace analize chodu

6. | Bieznia z analizg statyczng i dynamiczng rozktadu sily i nacisku stopy w pozycji stojacej i chodu

7 Bieznia z mozliwoscig prostej i szybkiej realizacji analizy dynamicznej oraz rozktadu obciazenia w

" | ptaszczyznie czotowe] i strzatkowej

Bieznia z mozliwoscig treningu funkcjonalnego z biologicznym sprz¢zeniem zwrotnym, obcigzenia

8. | stopy, trening koordynacji z wykorzystaniem gier funkcjonalnych, analiza rdwnowagi (w tym COP, 95%
elipsa, parametry $ciezki COP)

9 Bieznia z mozliwos$cig podgladu danych pomiarowych na ekranie w czasie rzeczywistym. WyniKki

" | generowane w formie petni konfigurowalnego raportu

Bieznia wyposazona w oprogramowanie do rejestracji i archiwizacji, modut do treningu dla pacjenta z
10. | informacjg zwrotng — biologicznym sprzezeniem zwrotnym, modut do eksportu i szczegotowej analizy
danych

11 Bieznia z mozliwoscig synchronizacji obrazu wideo oraz sygnatu A/D (np. EMG) za pomocg portow

" | ,8ync in” oraz ,,sync out” oraz modutu do synchronizacji za pomocg podczerwieni (IR)

12 Bieznia z modulem pomiaru dynamicznego umozliwiajacego analize rozktadu sit nacisku stop na
" | podtoze w trakcie chodu po platformie oraz analiz¢ danych faz chodu

13 Bieznia z programem umozliwiajacym oceng parametrow chodu takich jak: predkos¢, dtugosé i
" | szerokos¢ kroku, symetria kroku

14 Bieznia z oprogramowaniem umozliwiajacym analiz¢ poréwnawcza do dwoch wynikoéw testow tego
" | samego rodzaju. Mozliwo$¢ przesytania uzyskanych informacji w formatach ASCII, CSV, XML
Mozliwos¢ przedstawiania w czasie rzeczywistym na monitorze komputera analizowanych na biezaco
15. | sygnalow z czujnikéw. Mozliwo$¢ odtwarzania zarejestrowanych fragmentow badania w dowolnym
czasie.
Bieznia z mozliwo$cig raportowania analizy chodu, zawierajace informacje:

e dlugos¢ linii chodu dla kazdej ze stop, wraz z jej predkoscia, symetrycznoscia, pozycja w

plaszczyznie strzatkowej,

e sily reakcji podloza z podziatem na 3 strefy oraz na 7 stref kontaktu,

16. e graficznej wizualizacji rozkladu $redniej sity reakcji podtoza w kazdej strefie wraz z odchyleniami
standardowymi,

o czasu kontaktu kazdej ze stref z podtozem w odniesieniu procentowym do pelnej fazy podporu,
e maksymalnej sity [N] jaka wystapita w kazdej strefie,
e Czasu przeniesienia ci¢zaru ciala z pigty na przodostopie,
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e parametry czasowo-przestrzenny chodu (dhugos¢ kroku, dtugo$é cyklu chodu, szeroko$é chodu,
rotacj¢ stopy) wraz parametrami normatywnymi dla poszczegdlnych faz chodu przedstawionymi
graficznie na wykresach.

Bieznia wyposazona w system do dynamicznego odcigzenia pacjenta wraz z kompresorem powietrznym.

17. . . . . o . . )
Odcigzenie dynamiczne do nie mniej niz 60 [kg], masa pacjenta nie wicksza niz 200 [kg]
Bieznia z modulem treningu wirtualnego, reprezentacja chodu pacjenta i odciskow jego stop na

18 wirtualnej $ciezce. Mozliwo$¢ doboru zakresu trudnosci treningu z posrdd przynajmniej 7 poziomow

" | trudnos$ci. Modut z mozliwoscig zastosowania zadan kognitywnych, na ktore ¢wiczacy odpowiada

poprzez zmiang wzorca chodu.
Bieznia z mozliwoscig podgladu danych z treningdéw chodu z wykorzystaniem wizualizacji krokow oraz
mozliwo$cig generowania raportow oceniajacych prawidtowos¢ stawianych krokoéw. Raport zawierajacy

19. | informacje o poprawnosci wykonywanego zadania wyrazone w procentach dla lewej i prawej kofczyny,
rotacji stop w stopniach, dtugosci krokéw oraz szerokosci krokéw w centymetrach. Dane przedstawione
na wykresach gdzie rzedng jest czas trwania treningu a odcigtg kalkulowana warto$¢.
Bieznia z mozliwoscig treningu réwnowagi pacjenta w warunkach statycznych za posrednictwem

20 informacji zwrotnej w postaci interaktywnej gry sterowanej przemieszczaniem si¢ srodka nacisku stop

" | ¢wiczagcego po plaszczyznie podparcia.

Do wyboru przynajmniej 3 poziomy trudno$ci ¢wiczenia.

21. | Uniwersalna kamizelka asekuracyjna dla pacjenta

22. | Czestotliwo$¢ probkowania sygnatu: 120 Hz

23. | Predko$¢ biezni regulowana w zakresie 0 - 18 km/h (co 0,1 km/h)

24. | Regulacja nachylenia od 0 do 20%

25. | Moc silnika: 2,2 KW +5%

26. | Powierzchnia pasa (minimum): 150 x 50 cm

27. | Wysoko$¢ wejécia na bieznig: 18 cm

28. | Minimalna liczba czujnikow 3100 szt.

29. | Maksymalne obcigzenie 200 kg
System (matryca) i czujniki, min.:

30. e zakres pomiaru sity: 1-120 N/cm?

e powierzchnia aktywna: 101,6 x 49,5 cm
31. | Zasilanie 230V/50-60Hz
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Przenosny egzoszkielet do reedukacji chodu i rownowagi
wraz z oprogramowaniem - 1 sztuka

Nazwa handlowa: .................o.l. Producent: ..o
Model: ..o
Lp. Opis wymaganych parametréw technicznych
32. Rok produkcji urzadzenia: 2023
33. Egzoszkielet z oprogramowaniem do reedukacji chodu
34. Regulacja urzadzenia i dopasowanie do pacjenta w czasie ok. 5 minut
35. Urzadzenie dostosowane do pacjentow o wzroscie od 155 cm do 190 cm £+ 5 cm
36. Urzadzenie zakresem regulacji szerokos$ci miednicy max. 45 cm + 3 cm
37. Dopuszczalna masa pacjenta do 100 kg lub wyzsza
38. Urzadzenie posiadajace dwa zestawy wymiennych baterii w celu zapewnienia cigglosci pracy
39. Urzadzenie wyposazone w komplet (2 szt.) tadowarek do baterii
40. Petne natadowanie baterii w max. 1h
41. Urzadzenie ze wsparciem odcinka piersiowego kregostupa
42. Urzadzenie z uchwytem dla terapeuty na plecaku w celu zapewnienia bezpieczenstwa
43. Urzadzenie z punktem/uchwytem do podwieszenia urzadzenia na zewngtrzny system odcigzenia
44 Urzadzenie z dzwigkowa informacja zwrotng dla pacjenta sygnalizujacg zajecie przez niego
' wiasciwej pozycji do wykonania kroku
45 Urzadzenie z funkcja blokowania i regulowania stawow biodrowych w zakresie
' przywodzenia/odwodzenia
46 Urzadzenie wyposazone w podeszwy z czujnikami zbierajgcymi informacje 0 odpowiednim
' obciazeniu stop pacjenta
47. Urzadzenie z funkcja mechanicznej regulacji ustawienia stawu skokowego
48. Urzadzenie z mozliwo$cig doposazenia o modut do elektrostymulacji funkcjonalnej (modut FES)
49 Urzadzenie z funkcja ustawienia elastycznos$ci stopy w zaleznoS$ci od sity migsniowej pacjenta i
' jego masy ciata
50. Urzadzenie z funkcja zdalnego potaczenia z serwisem w celu diagnostyki systemu
51.
Urzadzenie z funkcja automatycznej blokady stawu kolanowego w przypadku zaniku zasilania
52 Urzadzenie dostarczajace, w czasie rzeczywistym (podczas trwania sesji, kiedy urzadzenie jest
' aktywnie wykorzystywane):
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e danych dot. biezacych parametrow pacjenta z mozliwoscig manualnego dopasowania parametrow
chodu,
e danych na temat symetrii, dtugosci kroku oraz czasu fazy przenoszenia

Urzadzenie z funkcja przenoszenia catego cigzaru bezposrednio na podloze (poprzez swoja

53, konstrukcje), aby pacjent nie odczuwatl masy urzadzenia
54. Urzadzenie wyposazone W zestaw akcesoriow umozliwiajacych dopasowanie do wielkosci pacjenta
55 Urzadzenie wyposazone w modut transmisji danych, w celu umozliwienia ich przesytania do
' zewngtrznego serwera
56. Mozliwo$¢ wykonywania ¢wiczen w obuwiu wlasnym pacjenta
57 Urzadzenie monitorujace wykonywanie krokow w sposob, ktdry zapewni pacjentowi kontrolg nad
' ich stawianiem i zatrzymywaniem si¢
Urzadzenie umozliwiajace trening i terapi¢ pacjentom z réznymi poziomami uszkodzenia (w tym w
58. odcinku szyjnym), zaréwno z catkowitym jak i cze§ciowym uszkodzeniem rdzenia kr¢gowego, po
udarze i w innych przypadkach neurologicznych
Urzadzenie umozliwiajace trening na rézne sposoby, w tym: wyzwalanie krokdw z interfejsu
59. terapeuty, wyzwalanie krokow z interfejsu pacjenta, wyzwalanie krokow przez odpowiedni balans
cialem
Urzadzenie z funkcja regulacji stopnia wspomagania dla kazdej nogi niezaleznie w zakresie od 0%
60. do 100% mocy silnikéw. Regulacja w oparciu o bazg informacji zebranych przez urzadzenie, albo
na wskazanie terapeuty
61 Urzadzenie umozliwiajace trening chodu do tylu oraz chodu do boku z mozliwoscia modyfikacji
' zakresu wspomagania silnikow robota
Urzadzenie z programami przygotowujacymi do wlasciwego treningu chodu w postaci: treningu
62. przenoszenia obciazenia z informacja zwrotng oraz zintegrowang mozliwoscia wykonywania
wykrokow i krokéw na boki
63 Urzadzenie z funkcja wykonywania min. 3 rodzajow przysiadow z mozliwoscig modyfikacji
' zakresu pomocy robota oraz kata wykonywania przysiadu do 90°
64 Urzadzenie z funkcjg wykonywania min. 3 réznych rodzajoéw testu chodu ze zintegrowanym
' pomiarem czasu trwania testu.
65. Urzadzenie wyposazone w zintegrowany licznik pomiaru liczby wykonanych przysiadow
66. Oprogramowanie w jezyku polskim.
67. Zasilanie urzadzenia 230V AC / 50-60 Hz
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