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1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej STWIORB sa wymagania dotyczace wykonania iodbioru robdt zwigzanych
z odtworzeniem przebiegu trasy drogi i jej punktow wysokosciowych wraz z obiektami w ramach realizacji
zadania pn. ,,Budowa ulicy Granicznej w m. Stary Lubosz”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi

czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie przebiegu trasy projektowanego odcinka drogi

powiatowej oraz pozostalych drog oraz obiektow inzynierskich objetych opracowaniem.

Zakres robot pomiarowych obejmuje:

- zalozenie sytuacyjnej i wysokosciowej osnowy realizacyjnej

-  zastabilizowanie punktow w sposob trwatly, i ich ochrona oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy ich
lokalizacje i ewentualne odtworzenie

- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow glownych osi trasy gtownej i pozostalych drog oraz
innych obiektow towarzyszacych objetych tym zadaniem/opracowaniem

- Wwyznaczenie granic pasa drogowego

-  zastabilizowanie granic pasa drogowego betonowymi punktami granicznymi z krzyzem na gornej poziome;j
$ciance,

- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami wg potrzeb

- oznaczenie pikietazu w sposob trwaly oraz odtwarzanie uszkodzonych punktéw pikietazu roboczego na
biezaco do konca okresu realizacji robot

- okazanie granic wilascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,

- wyznaczenie i uzgodnienie z wlascicielami nieruchomosci zjazdéw do przylegtych nieruchomosci,

- odtworzenie lub wznowienie punktow istniejacej osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej poza
granicami robo6t ziemnych.

- geodezyjne wznowienie punktow granicznych pasa drogowego,

- oznakowanie pasa drogowego stupkami PD wraz z opracowaniem mapy z zaznaczeniem kilometraza
znakow ,,PD” oraz zestawienie z wykonane;j stabilizacji w wersji elektronicznej (pliki dxf'i txt)

- opracowanie operatu technicznego dla pasa drogowego.

- koszty ewentualnego odtworzenia lub wznowienia istniejacej osnowy geodezyjnej zniszczonej w wyniku
dziatan Wykonawcy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gléwne trasy -Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.
Pozostale okreSlenia podstawowe - sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt.1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robét
Ogolne wymagania dotyczace Robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. Materialy
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB D-M.00.00.00.
»Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.1. Rodzaje materialow

Do oznaczenia punktow gltéwnych trasy nalezy stosowaé paliki drewniane, prety stalowe lub rury metalowe o
dlugosci 0k.0,50m, do oznaczenia pozostatych punktow nalezy stosowac¢ paliki drewniane dtugo$ci okoto 0,30m,
a do utrwalania punktéw w istniejagcej nawierzchni nalezy stosowac bolce stalowe o §rednicy 5 mm i dtugosci
0,04 - 0,05m.

“Swiadki” powinny mie¢ dlugo$é okoto 0,50m i przekroj prostokatny.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nalezy stosowa¢ materiaty zgodne z Rozporzadzeniem Ministra
Spraw Wewng¢trznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 r. (pkt.10.2) oraz fakultatywnie z instrukcjami
technicznymi G1 i G-2.
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Do stabilizacji oznaczenia roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robdt stosowaé pale drewniane z
tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Inzynierem.

Do oznaczenia granic pasa drogowego nalezy stosowaé betonowe punkty graniczne z krzyzem na gornej
poziomej $ciance (zgodnych z zatagczonym rysunkiem nr 2) oraz zelbetowych ,,swiadkéw” punktu granicznego
zgodnych z zalaczonym rysunkiem 1).

3. Sprzet
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.1. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac¢ nastepujacy sprzet:
e Total Station
teodolity, tachimetry,
odbiorniki GNSS
niwelatory,
dalmierze,

tyczki,

taty,

lustra pomiarowe
ruletki

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowad
uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.

4. Transport
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 4.

4.1. Transport sprze¢tu i materialow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. Wykonanie Rob6t
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z przepisami wymienionymi w pkt. 10 oraz Instrukcjami
GUGIK

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace wspolrzedne
punktow gtéwnych trasy.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego oraz pobrane z wlasciwego Powiatowego Osrodka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbgdne do prawidtowej realizacji robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Odtworzenie lub wznowienie znakéw geodezyjnych nalezy
prowadzi¢ w uzgodnieniu z Geodetami powiatowymi.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow. Forma i wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktow pomiarowych iich oznaczen w czasie
trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowigzkéw
Wykonawcy.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca zglosi do prace do wlasciwego Powiatowego Osrodka Dokumentacji
Geodezyjnej i Kartograficznej, a nastgpnie pobierze dane dotyczace osnowy geodezyjnej oraz granic
nieruchomosci objetych inwestycja. Wykonawca uzgodni z wilasciwym Geodeta Powiatowym sposob
odtworzenia lub wznowienia, po zakonczeniu inwestycji, zniszczonej badz uszkodzonej osnowy geodezyjnej
podlegajacej ochronie prawnej, zlokalizowanej w obszarze prowadzonych robdt. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt. W oparciu o materiaty przekazane przez
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Zamawiajacego oraz pobrane z PODGiK Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne
niezbegdne do szczegdlowego wytyczenia robot.

5.2 Wyznaczenie punktow glownych osi trasy drogowej i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly , przy uzyciu

palikow drewnianych. W zalezno$ci od charakterystyki terenu odleglo$¢ pomigdzy punktami posrednimi na

odcinkach prostych w terenie ptaskim nie moze przekracza¢ 500m, natomiast w terenie falistym powinna by¢
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Wykonawca powinien zalozy¢ robocze punkty wysokoSciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej a

takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odleglo$¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy

drogowej nie powinna przekracza¢ 300m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonywaniem trasy drogowej i obiektow

towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach

wzdhuz trasy drogowej. W przypadku braku takich punktow repery robocze nalezy zatozy¢ przy uzyciu stupkow
betonowych osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie i sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt

mniejszy od 10mm/km stosujac niwelacj¢ podwojna w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny mie¢ dodatkowe oznaczenie okreslajace nazwe repera i jego rzedna.

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji Robot, w

okresie gwarancji i rekojmi. Osnowg realizacyjng nalezy aktualizowad nie rzadziej niz:

a) w trakcie trwania Robdt — co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia ktéregokolwiek punktu
osnowy poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy uznaje si¢ rOwniez uzasadniong obawe Wykonawcy
lub Inzyniera, ze takie naruszenie nastapito,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazan Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 3 miesiace,

c) w okresie rgkojmi — wedtug wskazan Inzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy realizacyjnej (poziomej i pionowej) lub konieczno$é czgstszej

aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej STWiORB nie moze powodowac

roszczen Wykonawcy o dodatkowa zaptate.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa, przy wykorzystaniu
panstwowej sieci osnowy geodezyjnej (réwniez ASG)

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze
by¢ wigksze niz 3cm dla drogi ekspresowej oraz Scm dla pozostalych drog objetych opracowaniem. Rzedne
niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do lcm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

5.4. Wyznaczenie przekroi poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowac¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopdw glebszych niz 1 metr.
Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odleglos¢ ta, co najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do Smm w stosunku do rzgdnych niwelety
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Na odcinkach, na ktorych wystepuja tuki pionowe odlegtosci pomigdzy krzywymi powinny by¢ wyznaczone na
tyle gesto, aby odleglos¢ pozioma pomigdzy styczna z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie
przekraczata zalozonej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Dla sprawdzenia prawidlowosci pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpowniki wskazujace pochylenie
skarp. Skarpowniki nalezy ustawia¢ w odlegtosciach uzgodnionych z Inzynierem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow, wykopow i konstrukcji
nawierzchni o ksztatcie zgodnym z Dokumentacjg Projektows.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych (do pomiarow kontrolnych)

Na etapie odtworzenia trasy, nalezy wyznaczy¢ i zastabilizowaé w terenie (na czas prowadzenia rob6t) punkty
przekrojow poprzecznych, co 20 m w celu dokonywania pomiaréw rzednych (w przekroju poprzecznym jezdni)
na etapie n/w robot tj.:

—  pomiar stanu istniejacego nawierzchni,
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— pomiar stanu po frezowaniu warstw bitumicznych,

— pomiar rzednych koryta pod nowa konstrukcj¢ nawierzchni,

—  pomiar rzednych po wykonaniu kazdej nowej warstwy nawierzchni,
— inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza

Ilo$¢ punktow w przekroju poprzecznym okresla Inzynier.

5.6. Wyznaczanie obiektu mostowego

Roboty polegaja na:

— wyznaczeniu osi podtuzne;j,

— wyznaczeniu osi wszystkich podpdr,

— Wwyznaczeniu osi pali,

— wyznaczeniu wszystkich punktéw niezbednych do odtworzenia obrysu fundamentéw i korpuséw podpor,
— wyznaczeniu osi tozysk,

—  wyznaczeniu osi ustroju no$nego z wyposazeniem .

Doktadno$¢ wyznaczenia osi podtuznej i osi podpor £1 cm

Doktadnos$¢ wyznaczenia osi tozysk £0,2 cm

Doktadno$¢ wyznaczenia rzgdnych do +0,5cm w stosunku do rzgdnych okreslonych w dokumentacji
projektowe;.

5.7. Wznowienie badz odtworzenie osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej

Wznowienie badz odtworzenie osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej moze by¢ wykonane tylko przez
uprawnione do tego rodzaju prac jednostki geodezyjne. Projekt osnowy nalezy uzgodni¢ z wlasciwym Geodeta
Powiatowym. Prace nalezy prowadzi¢ pod nadzorem i w uzgodnieniu z Geodetg Powiatowym, a termin wykonania
prac uzgodni¢ z Inzynierem i Geodeta Powiatowym. Odtworzona lub wznowiona osnowa winna by¢ dwufunkcyjna
tj. punkty osnowy poziomej winny tez posiada¢ rz¢dne wysokosciowe.

5.8. Wyznaczenie granic pasa drogowego

Wykonawca w ramach ceny kontraktowej uwzgledni geodezyjne wyznaczenie granic pasa drogowego. Do
stabilizacji granic pasa drogowego nalezy uzy¢ tzw. ,$wiadkéw” punktow granicznych z napisem ,,PAS
DROGOWY” oraz betonowych punktow granicznych z cecha. Utrwaleniu podlegaja wszystkie punkty
zatlamania granic pasa drogowego oraz dodatkowo punkty na odcinkach prostych co 200m. Dodatkowo nalezy
zastabilizowa¢ punkty na odcinkach prostych w miejscach, gdzie wystepuje brak widocznosci z uwagi na tuki
pionowe lub poziome.

Ponadto Wykonawca przekaze Zamawiajacemu mape¢ z zaznaczeniem kilometraza znakéw ,,PD” i betonowych
punktow granicznych oraz zestawienie z wykonanej stabilizacji w wersji elektroniczne;j.

Materialy dla Zamawiajacego
Wykonawca przekaze Zamawiajacemu dokumentacj¢ zwigzang z wznowieniem i oznaczeniem granic pasa

drogowego w formie operatu wykonanego przez geodetg uprawnionego zawierajacego:
- kopie protokotow okazania znakow granicznych pasa wiascicielom dziatek przyleglych do pasa
drogowego,
- kopie szkicéw geodezyjnych do protokotow,
- wykaz wszystkich wspolrzednych punktéw granicznych z opisaniem rodzaju stabilizacji (wydruk oraz
plik.txt),
- 2 egzemplarze mapy sporzadzonej na podktadach map zasadniczych:
= granice pasa drogowego w kolorze czerwonym (pozostale granice - kolor zielony),
= numery dziatek przylegtych do pasa drogowego,
numer i rodzaj stabilizacji punktu granicznego,
lokalizacje shupkow hektometrowych z opisem kilometraza
miary czotowe mi¢dzy punktami granicznymi
domiary od krawedzi drogi — trasy glownej badz drogi dojazdowe;j
lokalizacj¢ znakow PD
legend¢ umieszczong na pierwszej stronie mapy zawierajaca- oprocz tytutu - skale, nazwe
obrebu, schemat przegladowy arkuszy map oraz rodzaj stabilizacji (symbole).

6. Kontrola jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci Rob6ot podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
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6.1. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w obowiazujacych instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 5.

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych

Sprawdzenie wyznaczenia trasy drogi

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze
by¢ wigksze niz Scm.

Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyré6wnaniu byt
mniejszy od 10mm/km stosujac niwelacj¢ podwojng w nawigzaniu do punktow osnowy wysokosciowe;.

Sprawdzenie wyznaczenia obiektu inzynierskiego

Doktadno$¢ wyznaczenia osi podtuznej i osi podpor £1 cm

Doktadnos$¢ wyznaczenia osi tozysk £0,2 cm

Doktadno$¢ wyznaczenia rzgdnych do +0,5cm w stosunku do rzgdnych okreslonych w dokumentacji
projektowe;.

7. Obmiar Robét
Ogodlne zasady obmiaru Roboét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg odtworzenia trasy jest km drogi.

8. Odbioru Robét
Ogodlne zasady odbioru Robot podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

8.1. Sposéb odbioru robdt
Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiarow geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przektada Inzynierowi.

9. Podstawa platnoSci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 9.

9.1. Cena ryczaltowa obejmuje:

Cena ryczattowa za wykonanie odtworzenia trasy i punktoéw wysokosciowych na trasie gtéwnej i drogach

dojazdowych wraz z wszelkimi obiektami ujgtych w tym zadaniu obejmuje:

- sktadniki cenowe podane w STWiORB D.00.00.00 pkt.9.1,

- roboty przygotowawcze,

- zalozenie i utrzymanie realizacyjnej osnowy geodezyjnej,

- wyznaczenie punktow gtownych osi trasy i punktow wysokos$ciowych,

- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych

- wyznaczenie punktow roboczego pikietazu tras

-  zastabilizowanie punktdéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem, oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie w okresie realizacji

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych (do pomiaréw kontrolnych),

- inwentaryzacja robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- wznowienie lub odtworzenie istniejacych punktow osnowy geodezyjnej poziomej i wysokoSciowej poza
granica pasa drogowego, obliczeniem wspotrzednych i opracowaniem kameralnym osnowy geodezyjnej;

- odtworzenie granic pasa drogowego,

- wyznaczenie i uzgodnienie z wlascicielami nieruchomosci zjazdow do przylegtych nieruchomosci,

- koszty ewentualnego wznowienia lub odtworzenia istniejacej osnowy geodezyjnej zniszczonej w wyniku
dziatan Wykonawcy.

- wyznaczenie punktow granicznych pasa drogowego w terenie,
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- trwale zastabilizowanie w terenie punktéw granicznych oraz znakéw PD pasa drogowego

- wykonanie mapy z polozeniem znakoéw granicznych oraz znakow ,,PD” oraz opracowanie zestawienie z
wykonanej stabilizacji w wersji elektroniczne;j;

- koszty osrodkoéw geodezyjnych wynikajacych z obowiazujacych przepisow.

- wykonanie operatu technicznego dla pasa drogowego.

10. Przepisy zwiazane

1. Ustawa — Prawo geodezyjne i kartograficzne. z dnia 17 maja 1989 r. Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 z
pézniejszymi zmianami

2. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 r. w sprawie standardéw
technicznych wykonywania geodezyjnych pomiardéw sytuacyjnych i wysoko$ciowych oraz opracowywania i
przekazywania wynikéw tych pomiardw do panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego — Dz.U. 263,
poz. 1572 ze zm.

3. Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 14 lutego 2012 r. w sprawie osnow geodezyjnych,

grawimetrycznych i magnetycznych — Dz. U. 352

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych - fakultatywnie

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978 - fakultatywnie

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983 - fakultatywnie

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979 - fakultatywnie

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983 - fakultatywnie

e B
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(Rys.1)

Swiadek punktu granicznego,
pomalowany na z6Ho z czarnym napisem,
wykonany z betonu B-25 zbrojenego

4 pretami 210

(napis wytloczony)

PAS DROGOWY

do osadzenia w gruncie

rr

zaasfaltowana lepikiem

50cm

160cm

‘ Czgsc
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