SPECYFIKACJA TECHNICZNEGO WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH DOT. REMONTU POMIESZCZEN W PAWILONIE
MIESZKALNYM ,,C” W ODDZIALE ZEWNETRZNYM W OLSZTYNIE ARESZTU
SLEDCZEGO W OLSZTYNIE PRZY UL. OPOLSKIEJ 42

ST-1 ROBOTY ROZBIORKOWE

Kod CPV:45111300-1
1. WSTEP
11 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania techniczne dotyczgce wykonania i odbioru robot
rozbiérkowych w pomieszczeniach sanitarnych pawilonu ,,C".
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét umozliwiajgcych wykonanie i odbidr
robét obejmujgcych:
e zmycie starej farby z powierzchni sufitow i $cian,
* skucie ceramicznych ptytek sciennych i posadzkowych,
* rozebranie $cianek dziatowych w pom. sanitarnych
¢ rozbidrka Scian,
* wykucia oscieznic drzwiowych i okiennych,
*  wywoz gruzu.
1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia ujete w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi przepisami prawa, normami i aprobatami
technicznymi.
15 Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca jest zobowigzany do spetnienia wszystkich czynnosci wykonawczych - przygotowawczych,
zasadniczych i pomocniczych sktadajgcych sie na kompletnos¢ robdt wynikajgcych z projektu, norm, przepiséw
technicznych, warunkéw niniejszej specyfikacji oraz zasad sztuki budowlanej, z zachowaniem ich jakosci. Przy
wykonywaniu robét rozbidrkowych i demontazowych nalezy w szczegdlnosci przepiséw BHP i p.poz.

2. MATERIAL

2.1 Materiaty rozbidrkowe zostang zagospodarowane przez Wykonawce i zutylizowane przez niego
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami w tym zakresie.

3. SPRZET

3.1 Do wykonania robét bedacych przedmiotem niniejszej ST nalezy stosowaé sprawny technicznie.
3.2 Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ i Srodowisko wykonywanych robét.

3.3 Sprzet uzywany do realizacji robét powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST.

34 Wykonawca przedstawi przedstawicielowi zamawiajgcego kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

TRANSPORT

4.1. Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego, urzadzed nalezy stosowac sprawne technicznie
srodki transportu.

4.2 Wpykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktére nie wptyna

niekorzystnie na jako$¢ robdt i wiasciwosci przewozonych towardw. Srodki transportu winny by¢ zgodne

z ustaleniami ST.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1 Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz prowadzenie robét i dokumentacji
budowy zgodnie z wymogami Prawa budowlanego, Norm , przepiséw bezpieczeristwa i higieny pracy
i ppoz. oraz postanowieniami umowy.
5.2. Wykonawca realizuje, przed przystgpieniem do robét zasadniczych nastepujgce roboty przygotowawcze:

- roboty nalezy prowadzi¢ pod statym nadzorem oséb posiadajgcych odpowiednie kwalifikacje zawodowe oraz
doswiadczenie przy tego typu robotach;

- materiaty wywozic na biezgco, nie dopuszczajgc do ich gromadzenia na i przy obiekcie;

- gruz z rozbidrki sktadowac w kontenerze przeznaczonym do tego;



5.3 Opis zapewnienia bezpieczenstwa ludzi imienia:

- Niedopuszczalne jest usuwanie materiatdw rozbiérkowych przez zrzut bezposredni z kondygnacji. Nalezy stosowac
zsypy lub wynosi¢ w pojemnikach albo wywozi¢ w zamknietych pojemnikach na kotach gumowych.;

- Pomieszczenia, w ktérych prowadzone sg roboty nalezy zabezpieczy¢;

- Nalezy umiesci¢ stosowne tablice ostrzegawcze.

- Podczas prowadzenia robdt rozbidrkowych nalezy przestrzegaé przepisébw BHP i ppoz. aktualnie
obowigzujgcych w Polsce w okresie prowadzenia robdt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Na biezgco przez wyznaczonego pracownika Zamawiajgcego.

7. ODBIOR ROBOT

7.1 Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

7.2 Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca pisemnie na adres as_olsztyn@sw.gov.pl z trzydniowym
wyprzedzeniem. Jednoczesnie Wykonawca zobowigzany jest posiadaé¢ na dzien odbioru protokoty z
pomiardéw, badan, atesty, certyfikaty, deklaracje zgodnosci na wbudowane materiaty.

7.3 Odbidr jest potwierdzeniem, wykonania robdét zgodnie z postanowieniami umowy oraz obowigzujgcymi
Normami.

8.  PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Pfatnos¢ bedzie zrealizowana w terminie 30 dni na podstawie prawidtowo wystawionej faktury po

wczesniejszym spisaniu bezusterkowego protokotu odbioru.

8.2 Zgodnie z postanowieniami umowy nalezy wykonaé zakres robdt wymieniony w opisie przedmiotu
zamowienia.

8.3 Cena ryczattowa wykonania robét obejmuje:

- dostarczenie materiatéw, sprzetu i urzgdzen oraz ich wtasciwe i bezpieczne sktadowanie;

- wykonanie robdt zasadniczych;

- wykonanie badan, pomiarow, itp.;

- uporzadkowanie placu budowy po zrealizowanych robotach;

- -wywiezienie powstatych odpadow z placu budowy.

ST-2 ROBOTY MALARSKIE, MURARSKIE i OKLADZINOWE

Kod CPV: 454400003
1. WSTEP
11 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania techniczne dotyczgce wykonania i odbioru robot
murarskich, tynkarskich, malarskich i oktadzinowych w pomieszczeniach objetych zakresem opracowania.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robt wymienionych
w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét umozliwiajgcych wykonanie i odbidr
robot okreslonych w punkcie 1.1, a obejmujacych:
e zagruntowanie powierzchni jw. srodkiem gruntujgcym,
¢ szpachlowanie powierzchni jw. dwukrotne gipsem szpachlowym,
¢ dwukrotne malowanie $cian, sufitéw farbg emulsyjng dedykowang do pomieszczen wilgotnych jak tazienki,
kuchnie itp.,
¢ malowanie rur c.0. i c.w.u.,
* uktadanie na klej ceramicznych ptytek sciennych i podtogowych,
1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia ujete w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi przepisami prawa, normami i aprobatami
technicznymi.
15 Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca jest zobowigzany do spetnienia wszystkich czynnosci wykonawczych - przygotowawczych,
zasadniczych i pomocniczych sktadajgcych sie na kompletnos¢ robdt wynikajgcych z projektu, norm, przepiséw
technicznych, warunkow niniejszej specyfikacji oraz zasad sztuki budowlanej, z zachowaniem ich jakosci.

2. MATERIAL
Materiaty powinny by¢ magazynowane starannie na suchym podkfadzie, w pomieszczeniach krytych i
zamknietych, suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

3. SPRZET



3.2 Do wykonania robét bedacych przedmiotem niniejszej ST nalezy stosowaé sprawny technicznie
sprzet.

3.3 Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ i Srodowisko wykonywanych robét.

3.5 Sprzet uzywany do realizacji robdt powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST i zaakceptowany przez
przedstawiciela Zamawiajgcego,

4. TRANSPORT

4.1. Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego, urzadzen nalezy stosowaé, sprawne technicznie
i zaakceptowane przez przedstawiciela Zamawiajgcego srodki transportu.

43 Wpykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktére nie wptyna

niekorzystnie na jako$é robdt i wiadciwoéci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny byé zgodne

z ustaleniami ST.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.2 Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz prowadzenie robét i dokumentacji
budowy zgodnie z wymogami Prawa budowlanego, Norm, przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy
oraz postanowieniami umowy.
5.2. Wykonawca realizuje, przed przystgpieniem do robét zasadniczych nastepujace roboty przygotowawcze:

- roboty demontazowe;

- dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i sprzetu budowlanego;

- sprawdza jakosc¢ dostarczonych materiatéw;

- sprawdza jakos¢ podtozy;

- wyréwnuje i wygtadza powierzchnie przeznaczone do malowania;

5.3 Warunki przystgpienia do robot:

- podtoze winno by¢ stabilne, nosne, rowne, suche, nie zmrozone, wolne od zabrudzen i luznych
elementéw;

- powierzchnie narazone na zabrudzenia nalezy zabezpieczy¢ folig i tasma;

- pomieszczenie powinno by¢ suche i dobrze przewietrzone.

5.4 Zasady wykonywania robot:

- pierwsze malowanie mozna wykonaé¢ po zakonczeniu robot poprzedzajgcych, takich jak: catkowite
zakonczenie robét zwigzanych ze skrobaniem, gruntowaniem, szpachlowaniem oraz usunieciem z
pomieszczen wszelkich odpadow;

- drugie malowanie mozna wykona¢ po wyschnieciu pierwszego malowania zgodnie z zaleceniami producenta,

- roboty malarskie mozna wykonywac po catkowitym wyschnieciu tynkéw;

- farbe mozna nanosi¢ za pomocag pedzla, watka malarskiego lub natrysku w zaleznosci od specyfiki
malowanych powierzchni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Na biezaco przez przedstawiciela Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Roboty objete niniejszg ST obmierza sie w nizej wymienionych jednostkach miary:

m — demontaz desek odbojowych, montaz naroznikéw z PCV,

m? - wszystkie pozostate roboty malarskie.

7.2. Obmiar robdt okresla ilos¢ wykonanych robdt zgodnie z zestawieniem ilosciowym, postanowieniami
umowy, w jednostkach miary ustalonych w przedmiarze robét.

7.3 llos¢ robét oblicza sie wedtug obmiaréw z natury, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych
W niniejszej ST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

8.2 Gotowos$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca pisemnie na adres as_olsztyn@sw.gov.pl z trzydniowym

wyprzedzeniem. Jednoczesnie Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ na dzied odbioru protokoty z

pomiardéw, badan, atesty, certyfikaty, deklaracje zgodnosci na wbudowane materiaty.

8.4 Odbidr jest potwierdzeniem, wykonania robét zgodnie z postanowieniami umowy oraz obowigzujgcymi
Normami.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ptatnos¢ bedzie zrealizowana w terminie 30 dni na podstawie prawidtowo wystawionej faktury po

wczesniejszym spisaniu bezusterkowego protokotu odbioru.

9.2. Zgodnie z postanowieniami umowy nalezy wykonac zakres robdt wymieniony w opisie przedmiotu
zamodwienia.

9.3 Cena ryczattowa wykonania robét obejmuje:

- dostarczenie materiatéw, sprzetu i urzadzen oraz ich wtasciwe i bezpieczne sktadowanie;

- wykonanie robdt zasadniczych;

- wykonanie badan, pomiarow, itp.;

- uporzadkowanie placu budowy po zrealizowanych robotach;

- -wywiezienie powstatych odpadow z placu budowy.

STB01.03 PODLOGI

Kod CPV: 44 112 220-6, 441132007
1. WSTEP
11 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania techniczne dotyczgce wykonania i odbioru robot
podtogowych i posadzkowych w pomieszczeniach objetych zakresem opracowania.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robt wymienionych
w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt umozliwiajgcych wykonanie i odbior
robot okreslonych w punkcie 1.1, a obejmujacych:
e Gruntowanie podtozy preparatem gruntujacym,
e Utozenie warstw wyrownawczych
* Utozenie warstw z zaprawy samopoziomujgcej,
* Utozenie wykfadzin PCV i ptytek ceramicznych,
* Utozenie ptytek podtogowych gresowych w pomieszczeniach objetych zakresem robét.
14 Okreslenia podstawowe
Okreslenia ujete w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami prawa, normami i aprobatami
technicznymi.
1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest zobowigzany do spetnienia wszystkich czynnosci wykonawczych - przygotowawczych,
zasadniczych i pomocniczych sktadajgcych sie na kompletnos¢ robdt wynikajgcych z projektu, norm, przepiséw
technicznych, warunkow niniejszej specyfikacji oraz zasad sztuki budowlanej, z zachowaniem ich jakosci.

2. MATERIAL
Materiaty powinny by¢ magazynowane starannie na suchym podktadzie, w pomieszczeniach krytych i
zamknietych, suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

3.  SPRZET

3.1 Do wykonania robdt bedgcych przedmiotem niniejszej ST nalezy stosowaé sprawny technicznie.
3.2 Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ i srodowisko wykonywanych robot.

3.4 Sprzet uzywany do realizacji robét  powinien by¢é zgodny z  ustaleniami  ST.

4. TRANSPORT

4.1. Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego, urzadzen nalezy stosowac sprawne technicznie
srodki transportu.

4.2 Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakoé¢ robét i waéciwosci przewozonych towardw. Srodki transportu winny byé zgodne
z ustaleniami ST.

4.3 Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego
tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1 Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz prowadzenie robét i dokumentacji



budowy zgodnie z wymogami Prawa budowlanego, Norm, przepiséw  bezpieczenstwa i higieny
pracy oraz postanowieniami umowy. Wykonawca realizuje, przed przystgpieniem do robét zasadniczych
nastepujace roboty przygotowawcze:

- roboty demontazowe;

- dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i sprzetu budowlanego;

- sprawdza jakosc¢ dostarczonych materiatéw;

- sprawdza jako$¢ podtozy;

- wyréwnuje i wygtadza powierzchnie przeznaczone do montazu ptytek/glazury.

5.3 Warunki przystgpienia do robét:

- przed przystgpieniem do robdt powinny byé zakoriczone wszystkie roboty stanu surowego;

- podtoze winno by¢ stabilne, nosne, rowne, suche, nie zmrozone, wolne od zabrudzen i luznych

elementéw;

- powierzchnie narazone na zabrudzenia nalezy zabezpieczy¢ folig i tasmg;

- pomieszczenie powinno by¢ suche i dobrze przewietrzone.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Na biezaco przez przedstawiciela Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Roboty objete niniejszg ST obmierza sie w nizej wymienionych jednostkach miary:

m? - wszystkie roboty zwigzane z uktadaniem ptytek, glazury na $cianach i podtogach.

7.2 Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robdt zgodnie z zestawieniem ilosciowym, postanowieniami
umowy, w jednostkach miary ustalonych w przedmiarze robét.

7.3 llo$é robdt oblicza sie wedtug obmiaréw z natury, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych
W niniejszej ST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

8.2 Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca pisemnie na adres as_olsztyn@sw.gov.pl z trzydniowym

wyprzedzeniem. Jednoczesnie Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ na dzied odbioru protokoty z

pomiardw, badan, atesty, certyfikaty, deklaracje zgodnosci na wbudowane materiaty.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ptatnos¢ bedzie zrealizowana w terminie 30 dni na podstawie prawidtowo wystawionej faktury po

wczesniejszym spisaniu bezusterkowego protokotu odbioru.

9.3. Zgodnie z postanowieniami umowy nalezy wykonaé zakres robdt wymieniony w opisie przedmiotu
zamowienia.

9.4 Cena ryczattowa wykonania robét obejmuje:

- dostarczenie materiatéw, sprzetu i urzadzen oraz ich wtasciwe i bezpieczne sktadowanie;

- wykonanie robét zasadniczych;

- wykonanie badan, pomiaréw, itp.;

- uporzadkowanie placu budowy po zrealizowanych robotach;

- -wywiezienie powstatych odpaddw z placu budowy.

STB01.04 STOLARKA DRZWIOWA/OKIENNA

Kod CPV: 44 112 220-6, 441132007
1. WSTEP
11 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania techniczne dotyczgce wykonania i odbioru robot
wymiany stolarki drzwiowe;j i okiennej w pomieszczeniach objetych zakresem robét.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt umozliwiajgcych wykonanie i odbior
robot okreslonych w punkcie 1.1, a obejmujacych:
* Demontaz starych drzwi wraz z oscieznicami oraz okien,
e Osadzanie nowych drzwi, okien



*  Wyprawki tynkarskie scienne na osciezach drzwi i gliféw okiennych wraz z odmalowaniem.
¢ Utozenie ptytek podtogowych gresowych na posadzkach w rejonie drzwi (uzupetnienie posadzek po wymianie
drzwi).
1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia ujete w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi przepisami prawa, normami i aprobatami
technicznymi.
1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest zobowigzany do spetnienia wszystkich czynnosci wykonawczych - przygotowawczych,
zasadniczych i pomocniczych sktadajgcych sie na kompletnosé robdt wynikajgcych z projektu, norm, przepisow
technicznych, warunkoéw niniejszej specyfikacji oraz zasad sztuki budowlanej, z zachowaniem ich jakosci.
Wymagania przy odbiorze okresla norma PN-88/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi :
a) dopuszczalne odchylenie od poziomu i pionu nie powinno by¢ wieksze niz 2 mm na 1m wysokosci
stolarki, jednak nie wiecej niz 3mm na catej dtugosci elementu oscieznicy
b) rdinice wymiardw przekatnych nie powinny by¢ wieksze niz :
- 1mm przy dtugosci przekatnej do 1m
- 2mm przy dtugosci przekatnej do 2m
- 3mm przy dtugosci przekatnej powyzej 2m
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami zamawiajacego, jezeli wszystkie
pomiary i badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji) daty pozytywne wyniki.

2. MATERIAL
Materiaty powinny by¢ magazynowane starannie na suchym podktadzie, w pomieszczeniach krytych i
zamknietych, suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

3. SPRZET
3.3 Do wykonania robét bedacych przedmiotem niniejszej ST nalezy stosowaé sprawny technicznie.

4. TRANSPORT

4.1. Do transportu materiatdw, sprzetu budowlanego, urzadzen nalezy stosowaé sprawne technicznie

srodki transportu.

4.4 Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakoé¢ robét i waéciwosci przewozonych towardw. Srodki transportu winny byé zgodne
z ustaleniami ST.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.2 Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz prowadzenie robdt i dokumentacji
budowy zgodnie z wymogami Prawa budowlanego, Norm , decyzji udzielajgcej pozwolenia na budowe,
przepisdbw bezpieczenstwa i higieny pracy oraz postanowieniami umowy.

5.3 Wykonawca realizuje, przed przystgpieniem do robdét zasadniczych nastepujgce roboty przygotowawcze:

- roboty demontazowe;

- dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i sprzetu budowlanego;

- sprawdza jako$¢ dostarczonych materiatow;

- sprawdza jakos¢ podtozy;

- wyréwnuje i wygtadza powierzchnie przeznaczone do malowania;

5.3 Warunki przystgpienia do robot:

- przed przystgpieniem do robot powinny by¢ zakoriczone wszystkie roboty stanu surowego;

- podtoze winno by¢ stabilne, nosne, rowne, suche, nie zmrozone, wolne od zabrudzen i luznych

elementéw;

- powierzchnie narazone na zabrudzenia nalezy zabezpieczy¢ folig i tasma;

- pomieszczenie powinno by¢ suche i dobrze przewietrzone.

5.4 Zasady wykonywania robot:

- pierwsze malowanie mozna wykonaé¢ po zakonczeniu robot poprzedzajgcych, takich jak: catkowite

zakonczenie robét zwigzanych ze skrobaniem, gruntowaniem, szpachlowaniem oraz usunieciem z

pomieszczen wszelkich odpadow;

- drugie malowanie mozna wykona¢ po wyschnieciu pierwszego malowania zgodnie z zaleceniami producenta,

- roboty malarskie mozna wykonywac po catkowitym wyschnieciu tynkéw;

- farbe mozna nanosi¢ za pomocag pedzla, watka malarskiego lub natrysku w zaleznosci od specyfiki

malowanych powierzchni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Na biezaco przez przedstawiciela zamawiajgcego.



7. OBMIAR ROBOT

7.1 Roboty objete niniejszg ST obmierza sie w nizej wymienionych jednostkach miary:

kpl. — osadzanie drzwi, okien,

m? - wszystkie pozostate roboty zwigzane z wyprawkami posadzkarsko tynkarskimi.

7.2 Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robdét zgodnie z zestawieniem ilosciowym, postanowieniami
umowy, w jednostkach miary ustalonych w przedmiarze robot.

7.3 llos¢ robdt oblicza sie wedtug obmiaréw z natury, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych
W niniejszej ST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

8.2 Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca pisemnie na adres as_olsztyn@sw.gov.pl z trzydniowym

wyprzedzeniem. Jednoczesnie Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ na dzied odbioru protokoty z

pomiardéw, badan, atesty, certyfikaty, deklaracje zgodnosci na wbudowane materiaty.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ptatnos¢ bedzie zrealizowana w terminie 30 dni na podstawie prawidtowo wystawionej faktury po

wczesniejszym spisaniu bezusterkowego protokotu odbioru.

9.2 Zgodnie z postanowieniami umowy nalezy wykonaé zakres robdt wymieniony w opisie przedmiotu
zamowienia.

9.3 Cena ryczattowa wykonania robét obejmuje:

- dostarczenie materiatéw, sprzetu i urzadzen oraz ich wtasciwe i bezpieczne sktadowanie;

- wykonanie robdt zasadniczych;

- wykonanie badan, pomiarow, itp.;

- uporzadkowanie placu budowy po zrealizowanych robotach;

- -wywiezienie powstatych odpadow z placu budowy.

STB 01.05 INSTALACJE ELEKTRYCZNE WEWNETRZNE

Kod CPV: 45214400-4, 453151009
1. WSTEP
11 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania techniczne dotyczgce wykonania i odbioru instalacji
elektrycznej w pomieszczeniach objetych zakresem robot.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt umozliwiajgcych wykonanie i odbior
robét okreslonych w punkcie 1.1, a obejmujgcych:
* wymiana oswietlenia podstawowego,
* wymiana gniazd wtykowych ogdlnego przeznaczenia i fgcznikéw,
* wymiana przewodow,
* badania powykonawcze/pomiary,
*  wywoz gruzu.
14 Okreslenia podstawowe
Okreslenia ujete w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami prawa, normami i aprobatami
technicznymi.
1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest zobowigzany do spetnienia wszystkich czynnosci wykonawczych - przygotowawczych,
zasadniczych i pomocniczych sktadajacych sie na kompletno$é robdt wynikajgcych z norm, przepiséow
technicznych, warunkéw niniejszej specyfikacji oraz zasad sztuki budowlanej, z zachowaniem ich jakosci. Przy
wykonywaniu robét rozbiérkowych i demontazowych nalezy w szczegdlnosci stosowaé sie do przepiséw BHP i
p.poz. oraz postanowien normy PN-HD 60364.

2. MATERIAL
Materiaty powinny by¢ magazynowane starannie na suchym podktadzie, w pomieszczeniach krytych i



zamknietych, suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

3. SPRZET

33 Do wykonania robét bedacych przedmiotem niniejszej ST nalezy stosowaé sprawny technicznie
sprzet.

3.3 Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ i Srodowisko wykonywanych robét.

3.6 Sprzet uzywany do realizacji robét powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST.

3.7 Wykonawca przedstawi Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

4.1. Do transportu materiatdw, sprzetu budowlanego, urzadzen nalezy stosowac sprawne technicznie

srodki transportu.

4.2 Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakoé¢ robét i waéciwosci przewozonych towardw. Srodki transportu winny byé zgodne
z ustaleniami ST.

4.3 Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego
tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1 Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz prowadzenie robét i dokumentacji
budowy zgodnie z wymogami Prawa budowlanego, Norm , decyzji udzielajgcej pozwolenia na budowe,
przepisow bezpieczedstwa i higieny pracy oraz postanowieniami umowy.

5.2 Wykonawca realizuje, przed przystgpieniem do robét zasadniczych nastepujace roboty przygotowawcze:

- roboty demontazowe;

- dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzadzen i sprzetu budowlanego;

- sprawdza jako$¢ dostarczonych materiatow;

- sprawdza jako$¢ podtozy;

5.3 Warunki przystgpienia do robét:

- przed przystgpieniem do robdt kierownik robét powinien stwierdzié, ze obiekt odpowiada warunkom BHP;

- elementy konstrukcyjno-budowlane odpowiadajg zatozeniom projektowym.;

- powierzchnie narazone na zabrudzenia nalezy zabezpieczy¢ folig i tasmg;

- pomieszczenie powinno by¢ suche i dobrze przewietrzone.

5.4 Zasady wykonywania robdét:

- montaz przewoddéw wykonac zgodnie z zasadami sztuki budowlanej oraz technologii zalecane] przez

producenta;

- wszystkie instalacje przed zakryciem muszg mie¢ wykonane proby/badania wykonane przy udziale

przedstawiciela zamawiajgcego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Na biezgco przez przedstawiciela zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Roboty objete niniejszg ST obmierza sie w nizej wymienionych jednostkach miary:

szt. —dla rozdzielni, gniazd, puszek, aparatdw,

pomiar — dla sprawdzenia i pomiaréw obwodow,

kpl. — dla opraw o$wietleniowych

7.2 Obmiar robdét okresla ilos¢ wykonanych robdt zgodnie z zestawieniem ilosciowym, postanowieniami
umowy, w jednostkach miary ustalonych w przedmiarze robét.

7.3 llos¢ robdt oblicza sie wedtug obmiardw z natury, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych
W niniejszej ST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

8.2 Gotowos$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca pisemnie na adres as_olsztyn@sw.gov.pl z trzydniowym

wyprzedzeniem. Jednoczesnie Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ na dzien odbioru protokoty z

pomiardw, badan, atesty, certyfikaty, deklaracje zgodnosci na wbudowane materiaty.




9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ptatnosc¢ za jednostke obmiarowaq roboty nalezy przyjmowac zgodnie z postanowieniami umowy, obmiarem

robot, oceng jakosci uzytych materiatéw i jakosci wykonania robdt, na podstawie wynikdw pomiaréw i

badan.

9.2 Zgodnie z postanowieniami umowy nalezy wykonac zakres robdét wymieniony w zestawieniu ilosSciowym
oraz punkcie 1.3. niniejszej ST.

9.3 Cena wykonania robét obejmuje:

- dostarczenie materiatéw, sprzetu i urzadzen oraz ich sktadowanie;

- wykonanie robdt zasadniczych;

- montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robdét;

- wykonanie dokumentacji powykonawczej robét;

- uporzadkowanie placu budowy po robotach;

STB 01.06 INSTALACJE SANITARNE

Kod CPV:45330000-9
1. WSTEP
11 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru instalacji
sanitarnej w pom. Objetych zakresem robot.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robt wymienionych
w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt umozliwiajgcych wykonanie i odbior
robot okreslonych w punkcie 1.1, a obejmujacych:
¢ Wymiana dwdch pionéw instalacji hydrantowej wodociggowej,
*  wywoz gruzu.
1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia ujete w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi przepisami prawa, normami i aprobatami
technicznymi.
15 Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca jest zobowigzany do spetnienia wszystkich czynnosci wykonawczych - przygotowawczych,
zasadniczych i pomocniczych sktadajgcych sie na kompletnos¢ robdt wynikajacych z projektu, norm, przepiséw
technicznych, warunkdéw niniejszej specyfikacji oraz zasad sztuki budowlanej, z zachowaniem ich jakosci. Przy
wykonywaniu robét rozbidrkowych i demontazowych nalezy w szczegdlnosci przepiséw BHP i p.poz.

2. MATERIAL
Materiaty powinny by¢ magazynowane starannie na suchym podktadzie, w pomieszczeniach krytych i
zamknietych, suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

3. SPRZET

3.1 Do wykonania robdét bedacych przedmiotem niniejszej ST nalezy stosowaé sprawny technicznie

sprzet.

3.3 Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego

wptywu na jakos¢ i Srodowisko wykonywanych robot.

34 Sprzet uzywany do realizacji robét powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST.

4. TRANSPORT

4.1. Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego, urzadzen nalezy stosowaé sprawne technicznie.

4.2 Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakoé¢ robét i wiaéciwosci przewozonych towardw. Srodki transportu winny byé zgodne
z ustaleniami ST.

4.3 Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego
tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1 Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz prowadzenie robét i dokumentacji
budowy zgodnie z wymogami Prawa budowlanego, Norm , decyzji udzielajgcej pozwolenia na budowe,



przepisow bezpieczedstwa i higieny pracy oraz postanowieniami umowy.
5.2 Wykonawca realizuje, przed przystgpieniem do robét zasadniczych nastepujace roboty przygotowawcze:
- roboty demontazowe;
- dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzgdzen i sprzetu budowlanego;
- sprawdza jakos$¢ dostarczonych materiatéw;
- sprawdgza jakos$¢ podtozy;
5.3 Warunki przystgpienia do robét:
- przed przystgpieniem do robdt kierownik robét powinien stwierdzié, ze obiekt odpowiada warunkom BHP;
- elementy konstrukcyjno-budowlane odpowiadajg zatozeniom projektowym.;
- powierzchnie narazone na zabrudzenia nalezy zabezpieczy¢ folig i tasma;
- pomieszczenie powinno by¢ suche i dobrze przewietrzone.
5.4 Zasady wykonywania robdét:
- montaz przewoddéw wykona¢ zgodnie z zasadami sztuki budowlanej oraz technologii zalecanej przez
producenta;
- wszystkie instalacje przed zakryciem muszg mieé¢ wykonane proby/badania wykonywane w obecnosci
przedstawiciela zamawiajgcego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Na biezgco przez przedstawiciela zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Roboty objete niniejszg ST obmierza sie w nizej wymienionych jednostkach miary:

m — dla instalacji wod-kan,,

7.2 Obmiar robdét okresla ilos¢ wykonanych robdt zgodnie z zestawieniem ilosciowym, postanowieniami
umowy, w jednostkach miary ustalonych w przedmiarze robét.

7.3 llo$¢é robdt oblicza sie wedtug obmiaréw z natury, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych
W niniejszej ST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

8.2 Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca pisemnie na adres as_olsztyn@sw.gov.pl z trzydniowym
wyprzedzeniem. Jednoczesnie Wykonawca zobowigzany jest posiadaé¢ na dzien odbioru protokoty z
pomiardw, badan, atesty, certyfikaty, deklaracje zgodnosci na wbudowane materiaty.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ptatnosc¢ za jednostke obmiarowa roboty nalezy przyjmowac zgodnie z postanowieniami umowy, obmiarem

robot, oceng jakosci uzytych materiatéw i jakosci wykonania robdt, na podstawie wynikdw pomiaréw i

badan.

9.2 Zgodnie z postanowieniami umowy nalezy wykona¢ zakres robdt wymieniony w zestawieniu ilosciowym
oraz punkcie 1.3. niniejszej ST.

9.3 Cena wykonania robét obejmuje:

- dostarczenie materiatdw, sprzetu i urzadzen oraz ich sktadowanie;

- wykonanie robdt zasadniczych;

- montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania roboét;

- wykonanie dokumentacji powykonawczej robot;

- uporzadkowanie placu budowy po robotach.

Realizacja rob6t musi by¢ realizowana zgodnie z obowigzujacymi przepisami w tym zakresie, m.in. z
ustawa Prawo Budowlane, Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie, obowiagzujacymi przepisami BHP, PPOZ, ochrony
srodowiska oraz polskimi normami w tym PN-HD 60364.
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