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SPIS ZAWARTOSCI:

ST-0 OST - WYMAGANIA OGOLNE

SST.01.00
45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog.

45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania

nawierzchni autostrad i drég

SST.01.01  Roboty ziemne

SST.01.02  Koryto wraz z profilowaniem
SST.01.03 Podbudowa z tlucznia kamiennego
SST.01.04 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

SST.01.05  Zielen drogowa

OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-0 OST - WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ST-0 Wymagania Ogo6lne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczegodlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robdt, ktére zostang
wykonane w ramach przebudowy drogi powiatowej Nr 3115G na odcinku Postolin - Sadtuki.
Planowany remont nie zmienia trasy istniejacej drogi.

Zakres rob6t przewidzianych niniejszym projektem obejmuje:

1. wykonanie nowych warstw konstrukcyjnych nawierzchni z betonu asfaltowego wraz z
podbudowa oraz nawierzchni z elementow prefabrykowanych (ptyty typu JOMB),

. modernizacj¢ zjazdow z posesji,

. poszerzenie poboczy,

. 0CzZyszczenie Towow,

. odkrzaczenie poboczy,

. wykonanie oznakowania pionowego.

AN A W

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig cz¢s¢ Dokumentoéw Przetargowych i nalezy je stosowac
w zlecaniu 1 wykonaniu Robdt opisanych w podpunkcie 1.1. Wymagania Ogdlne nalezy rozumie¢ i
stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:
SST.01.01 Roboty ziemne
SST.01.02  Koryto wraz z profilowaniem
SST.01.03 Podbudowa z tlucznia kamiennego
SST.01.04 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

SST.01.05 Nawierzchnia z elementow prefabrykowanych

SST.01.05  Zielen drogowa



1.3. Zakres Robot objetych OST

Zakres robot obejmuje wszystkie roboty remontowe niezbedne do wykonania rob6t remontowych
przebudowy drogi powiatowej Nr 3115G na odcinku Postolin - Sadtuki.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia w Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujagcymi normami
i specyfikacja ST-0 “Wymagania Ogolne”.

1.4.1 Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do
kierowania Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji zamdwienia.

1.4.2. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji

1.4.3. Inzynier — osoba powolana przez Zamawiajacego do dzialania jako Inspektor
Nadzoru, upowazniony jest wydawac¢ kierownikowi budowy lub kierownikowi robot polecenia,
potwierdzone wpisem do dziennika budowy, dotyczace: usunigcia nieprawidtowosci lub zagrozen,
wykonania prob lub badan, takze wymagajacych odkrycia robot lub elementéw zakrytych, oraz
przedstawienia ekspertyz dotyczacych prowadzonych robot budowlanych i dowodow dopuszczenia
do stosowania w budownictwie wyrobow budowlanych oraz urzadzen technicznych,

1.4.4. Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania rob6t z dopuszczalnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo do danego rodzaju Robot budowlanych.

1.4.5. Aprobata techniczna — dokument potwierdzajacy pozytywna ocen¢ techniczng
wyrobu stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania. Aprobata techniczna powinna zawierac
w szczegblnosci:

1) podstawe prawna,

2) identyfikacje techniczng 1 nazwe handlowa wyrobu oraz nazwe i adres wnioskodawcy,

3) przeznaczenie, zakres i warunki stosowania wyrobu oraz, w miar¢ potrzeb, warunki jego
uzytkowania i konserwacji,

4) wilasciwosci uzytkowe i1 wlasno$ci techniczne wyrobu, istotne zwigzane z wymaganiami
podstawowymi, ich poziom oraz metody badan,

5) klasyfikacje wynikajace z odrgbnych przepisow i Polskich Norm,

6) kryteria techniczne na potrzeby certyfikacji na znak bezpieczenstwa,

7) wytyczne dotyczace technologii wytwarzania, pakowania, transportu i skladowania oraz
szczegOtowy sposob znakowania wyrobu,

8) dat¢ wydania i termin waznos$ci aprobaty,

9) stwierdzenie pozytywnej oceny technicznej 1 przydatnosci wyrobu do stosowania w
budownictwie w zakresie okreslonym w pkt 3,

10) wskazanie obowigzujacego systemu oceny zgodnosci,

11) wykaz dokumentéw wykorzystanych w postgpowaniu aprobacyjnym, w tym wykaz raportow z
badan wyrobu,

12) pouczenie, ze aprobata techniczna nie jest dokumentem dopuszczajacym wyrdb do obrotu i
stosowania w budownictwie.

Aprobaty techniczne, z wyjatkiem aprobat technicznych wyrobow stosowanych w budownictwie
obronnym, publikowane sg w ramach wtasnych wydawnictw jednostek aprobujacych. Oznaczone
znakowaniem CE, dla ktorych zgodnie z odrgbnymi przepisami dokonano oceny zgodno$ci ze
zharmonizowang normg europejskg wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobata
techniczna lub krajowa specyfikacja techniczng panstwa czlonkowskiego Unii Europejskiej uznang
przez Komisje Europejska za zgodna z wymaganiami podstawowymi.

1.4.6. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.



1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.11. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i
rozktadania obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniaj acych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.12. Warstwa S$cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

1.4.13. Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralng a
podbudowsg, zapewniajgca lepsze roztozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

1.4.14. Warstwa wyréwnawcza - warstwa sluzaca do wyrdwnania nierownosci
podbudowy lub profilu istniej gcej nawierzchni.

1.4.15. Podbudowa - dolna czg¢$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu
na podtoze. Podbudowa moze sktadac si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

1.4.16. Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy speiniajagca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

1.4.17. Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy spetniaj aca, obok funkcji
nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i1 przenikaniem
czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

1.4.18. Warstwa mrozoochronng - warstwa, ktorej gldwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

1.4.19. Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

1.4.20. Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢
do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokos$ciowe 1 geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z
dopuszczonymi tolerancjami, a jes$li przedzial tolerancji nie zostatl okreslony - z przecigtnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.23.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi 1 zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze
réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi
1 sSrodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.24. Pobocze - cz¢s¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszczenia urzadzen organizacji 1 bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shuzaca
Jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.25. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przemarzania.

1.4.26. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przej ¢cia ruchu budowlanego i1 wilasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.27. Specyfikacja — oznacza specyfikacje rob6t zataczong do zamowienia oraz wszelkie
zmiany tego dokumentu lub uzupetnienia dokonane zgodnie z klauzulg lub przedlozone przez
Wykonawce 1 zatwierdzone przez Inspektora.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robdt
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie pomieszczen do remontu
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy w terminie okreslonym w Umowie pomieszczenia do
remontu wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,



Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej 1 dwa komplety ST. W okresie
przygotowania ofert Dokumentacja do wgladu wedtug SIWZ.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawierac:
- Rysunki i detale pozwalajace okresli¢ lokalizacje, charakter i zakres robot.
- Przedmiary robot
- Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne
Dokumentacja Projektowa, ktora Zamawiajacy przekaze Wykonawcy po podpisaniu
Umowy bedzie zawiera¢ nastgpujace czesci:
- Projekt
- Informacj¢ dotyczacg bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
- Przedmiary robot

1.5.3. Zgodnos$¢ Roboét z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy (kontraktu), a wymagania
wyszczegolnione chocby w jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte
byly w calej dokumentac;ji.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej,
a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian
lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytow ze skali
rysunkow. Wszystkie wykonane Roboty 1 dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja
Projektowg i ST. Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za warto$ci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu toleranc;i.
Cechy materiatéw 1 elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac¢ bliska zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie b¢da w pelni zgodne z Dokumentacja
Projektowg lub ST i wplynie to na niezadowalajacag jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
beda niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy i Tablica Informacyjna
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia prowadzonych Robot w okresie trwania
realizacji, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.
Koszt zabezpieczenia Terenu robdt nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wiaczony
W ceng umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowiazek znac¢ i1 stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Robét
Wykonawca bedzie:
a) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu prowadzenia robot oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk.
2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa



Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé sprawny sprz¢t przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych 1 magazynach oraz w maszynach 1 pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robdt beda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na srodowisko. Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po zakonczeniu
robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiatly pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymaé¢ zgode¢ na uzycie tych materialow od wilasciwych
organdéw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochron¢ wszelkich instalacji znajdujacych si¢ w 1 na budynku.
Wykonawca zapewni wlasciwe zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inspektora, Zamawiajacego oraz wlasciciela instalacji, jak réwniez
bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Wykonawca musi dostosowac si¢ do obowigzujacych ograniczen obcigzen osi pojazdow

podczas transportu materiatow na drogach publicznych poza granicami terenu robdt okre§lonymi w
kontrakcie. Zezwolenia na uzycie pojazdéw o ponadnormatywnych obcigzeniach osi uzyskane
przez Wykonawce od uprawnionych instytucji, nie zwalniaja Wykonawcy od odpowiedzialnosci za
powstale uszkodzenia drég, spowodowane ruchem tych pojazdow.
Wykonawca jest odpowiedzialny za wszystkie uszkodzenia spowodowane ruchem budowlanym i
musi dokona¢ napraw lub wymieni¢ uszkodzone elementy na koszt wilasny, uzyskujac aprobate
Inzyniera. Dowo6z materiatéw oraz ich roztadunek bedzie mozliwy tylko poza godzinami pracy
Urzedu i w dni wolne od pracy.

1.5.10. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy.

Wykonawca zobowigzany jest zgodnie z przepisami opracowac¢ Plan Bezpieczenstwa i
Ochrony Zdrowia na budowie. Wykonawca musi przestrzega¢ wszystkich przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy zgodnie z opracowanym planem BIOZ, a w szczegdlnosci
przestrzega¢ przepisow zakazujacych pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetniajacych wymagan sanitarnych. Wykonawca musi zapewni¢ wszystkie
urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzgt ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na terenie
budowy, oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Wykonawca musi zapewnié i
utrzyma¢ w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne dla catego personelu zatrudnionego przy
robotach objetych kontraktem. Uznaje si¢, ze wszystkie koszty zwigzane ze spelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie umowy.



1.5.11. Utrzymanie robdét podczas budowy.

Wykonawca zobowigzany jest utrzymaé wykonane Roboty do czasu odbioru koncowego
lub czesciowego w stanie pozwalajagcym na dokonanie odbioru i przekazanie Zamawiajacemu.
Jezeli Wykonawca zaniedba utrzymanie robot w zadawalajagcym stanie, to na polecenie Inzyniera
musi rozpocza¢ roboty zapewniajace utrzymanie nie pozniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia. Nie wykonanie polecenia bgdzie skutkowato natychmiastowym zatrzymaniem robot
przez Inzyniera.

1.5.12. Przestrzeganie prawa.

Wykonawca ma obowigzek przestrzegac i zna¢ wszystkie aktualne przepisy prawa (ustawy,
rozporzadzenia itp.), zarzadzenia wtadz samorzadowych, inne przepisy, instrukcje oraz wytyczne,
ktére sa zwigzane z realizacja robdt lub moga wptywaé na sposob ich wykonania i prowadzenia.
np. rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6ot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz.
401).

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne
Wszystkie materiaty, ktorych Wykonawca uzyje do wbudowania musza odpowiada¢ warunkom
okreslonym w art. 10 Ustawy ,,Prawo Budowlane” z dnia 7 lipca 1994 r. (t.j. z 2003 r. Dz. U. Nr
207, poz. 2016, z p6zn. zm.) i Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U.
Nr 92, poz. 881).

Wykonawca dla potwierdzenia jako$ci uzytych materialow dostarczy $wiadectwa potwierdzajace
odpowiednig jako$¢ materiatow.

2.2. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do Robdt Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie
partii (cze$ci) materialdow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w
celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja
wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu Robot.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos$¢ i1
wlasciwo$¢ do Robot i byty dostgpne do kontroli przez Inzyniera. Miejsca czasowego sktadowania
beda zlokalizowane w obrgbie budynku w miejscowosci Pruszcz Gdanski ul. Powstancow
Warszawy 28, dziatka 82/9, w miejscach uzgodnionych z Inzynierem i administracjag budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materialty nieodpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
Terenu Budowy, badZz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialdéw do innych robot niz te, dla ktérych zostaly zakupione to
koszt tych materiatow zostanie przewarto§ciowany przez Inzyniera.
Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajdujg si¢ niezbadane i niezaakceptowane materialty, Wykonawca
wykonuje na wtlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow
Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialtu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim



zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu
nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w
ST, PZJ lub projekcie organizacji Robdt zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku
ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.
Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
umowg. Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera,
moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia
niegwarantujace zachowania warunkéw umowy zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogodlne

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy
transporcie materiatow/sprzetu na i1 z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne pozwolenia od
wladz, co do przewozu nietypowych tadunkow 1 w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiatl Inzyniera. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkow
transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i1 wilasciwosci
przewozonych materiatow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.
Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazef na osie moga byé uzyte
przez Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkoéw
drog publicznych na koszt Wykonawcy. Wykonawca begdzie usuwac na biezaco, na wilasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach
do Terenu Urzedu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialdow 1 wykonywanych Robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inzyniera. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno§¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu
Robot zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wilasny
koszt.



Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosc¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementéw Robdt beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w
normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialéw 1
Robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, do§wiadczenia
z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera
programu zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania Robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie Robdt zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawierac:

a) cze$¢ 0golna opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy 1 sposob prowadzenia Robot,

- organizacje ruchu wraz z oznakowaniem Robot,

- BHP,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

- system (sposob 1 procedurg) proponowanej kontroli 1 sterowania jakoscig wykonywanych Robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz form¢ gromadzenia wynikdéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaro6w, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi);

b) czes¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania 1 urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob 1 procedure pomiarow 1 badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja 1
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw Robot,

- sposob postepowania z materiatami i Robotami nieodpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zalozonag jako$¢ Robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole Robot i
jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wilaczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek, badan
materialow oraz Robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialéw oraz Robét z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i ST. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwos$¢ sa



okreslone w ST, normach 1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier
ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Rob6t zgodnie z Umowa.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i1 sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i1 odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggni¢ciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynagé¢ ujemnie na
wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robdt badanych materiatow i dopusci je
do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i
stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong
mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzaé
dodatkowe badania tych materialow, ktoére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostang przez Wykonawce usunig¢te lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone
przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane 1 oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna stosowac
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.
Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, jednak nie pdzniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakos$ci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, zaaprobowanych przez niego.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Do celow kontroli jakosci i zatwierdzenia Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialdéw u zrodta ich wytwarzania, 1 zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow.
Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materiatow i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawcg.
InZynier moze pobiera¢ probki materialdw i1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli
wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych
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badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materialéw 1 Robot
z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych Iub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktdre posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych
przepisoOw 1 dokumentow technicznych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z Polska Normga lub aprobata techniczna, w
przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja
okreslong w pkt 1. 1 ktore spetniajag wymogi Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca
okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowigzujagcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku Budowy beda
dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz
technicznej 1 gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony
datg jego dokonania, podpisem osoby, ktoéra dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.
Zataczone do Dziennika Budowy protokoty 1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika 1 opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera. Do Dziennika Budowy nalezy
wpisywaé w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy pomieszczen do remontu,

- date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowe;,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw Robét,

terminy rozpoczgcia 1 zakonczenia poszczegolnych elementéw Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw

w Robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzania wstrzymania Robo6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i

ostatecznych odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robdt podlegajacych

ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- dane dotyczace czynnosci pomiarowych, dokonywanych przed i w trakcie

wykonywania Robot,

- dane dotyczace jako$ci materiatlow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych

badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

- wyniki prob poszczeg6dlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.
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Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie
jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz w/w nastepujace dokumenty:

- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

- protokoty przekazania pomieszczen przeznaczonych do remontu,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilnoprawne,

- protokoty odbioru Robot,

- protokoty narad i ustalen,

- korespondencj¢ na budowie.
Przechowywanie dokumentéw budowy:
Dokumenty budowy beda przechowywane przez kierownika robdt w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow robot spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty robot beda zawsze dostgpne
dla Inzyniera i1 przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Nie przewiduje si¢ — wprowadzona jest ryczattowa forma wynagrodzenia.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Nie przewiduje sig.

7.3. Rozliczenie czeSciowe

Rozliczenie czesciowe robdt nastagpi wg wzoru umowy.
Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem Robot, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach. Obmiar Robdt zanikajacych przeprowadza
si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich
zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cze$ciowemu,
c¢) odbiorowi wstepnemu,
d) odbiorowi koncowemu,
e) odbiorowi ostatecznemu — po okresie gwarancji.

8.1. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér Robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot. Odbioru Robdt
dokonuje Inzynier. Gotowo$¢ danej czeSci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, jednak nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.
Jakos¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikdéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.
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8.2. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci Robdt. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym Robot. Odbioru Robot
dokonuje Inzynier — wedtug warunkoéw przedstawionych we wzorze umowy

8.3. Odbior wstepny Robét

Odbior wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowos$¢ do odbioru
koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inzyniera.

8.3.1. Dokumenty do odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot
Odbioru ostatecznego Robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
1. Dokumentacje¢ Projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostalta sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.
2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy 1 ew. uzupetniajace lub zamienne).
3. Recepty i ustalenia technologiczne.
4. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
5. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).
6. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST
7. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialéw zgodnie z ST
8. Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan 1 pomiarow
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ .
9. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych
10. Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku gdy wedtug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego Robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub
uzupeltniajace bedg zestawione wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robdt uzupetiajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbior koncowy Robot
Odbioru koncowego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikoéw badan i pomiardéw, oceny wizualnej oraz zgodnos$ci
wykonania Robot z Dokumentacja Projektowa i ST.
W toku odbioru koncowego Robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupeltniajacych i Robdt poprawkowych.
W przypadkach stwierdzenia usterek, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego. W terminie wyznaczonym przez komisj¢ beda musialy by¢ usuniete
wszystkie usterki stwierdzone przez Komisjg.
Odbidr koncowy szczegotowo okresla wzor umowy.
Odbioér ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej robdt zgodnie z kartg
gwarancyjna.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogolne
Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa, skalkulowana.
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Kwota ryczattowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania 1 badania sktadajace si¢ na
jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji
Projektowe;.

Kwota ryczaltowa bedzie obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z kosztami,

- warto$¢ uzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi kosztami
ubytkow 1 transportu na plac budowy,

- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

9.2. Platnosci czeSciowe
Platnosci czesciowe wedlug wzoru umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacje Techniczne w roéznych miejscach powoluja si¢ na Polskie Normy (PN), przepisy
branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowaé jako integralng czg¢$¢ i nalezy je czyta¢ tacznie z
Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystepowaty. Rozumie si¢, iz Wykonawca jest w
pelni zaznajomiony z ich zawarto$cig i wymaganiami. Roboty bedg wykonywane w bezpieczny
sposob, scisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) i przepisami obowigzujacymi w Polsce.
Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych norm krajowych, ktére obowigzuja w
zwigzku z wykonaniem prac obje¢tych Kontraktem i stosowania ich postanowief na réwni

z wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi w Specyfikacjach Technicznych. Zaktada sig, iz
Wykonawca doglgbnie zaznajomit si¢ z treScia 1 wymaganiami tych norm. Jednoczes$nie
Wykonawce obowigzujg ustalenia zawarte w:

1. Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo Budowlane (Dz. U. z 2018 r. poz. 1202).

2. Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U . z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

3. Ustawie z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 200 r. Nr 71 poz. 838 z
pOzniejszymi zmianami).

4. Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

5. Normy budowlane.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST.01.01 Roboty ziemne
45111213-4 Roboty w zakresie oczyszczania terenu, roboty ziemne

WSTEP

1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t w ramach
inwestycji p.n.: ,,Przebudowa drogi powiatowej Nr 3115G na odcinku Postolin - Sadtuki”.
2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.
a. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maj g zastosowanie przy wykonywaniu robot
ziemnych przy budowie obiektow inzynierskich.
b. Okreslenia podstawowe
Wykop ptytki - wykop ,ktorego gltebokos$¢ jest mniejsza niz 1m.
Glebokos¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi
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wykopu. Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujagcymi polskimi
normami.

c. Ogo6lne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako§¢ oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera.
Roboty ziemne powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem, specyfikacjami technicznymi oraz
normami wedhlug p.10.

3. MATERIALY

Zgodnie z dokumentacjg projektow3.

4. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom
zawartym w ST, projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
InZyniera.

5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie
moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

6. WYKONANIE ROBOT

a. Sprawdzenie zgodno$ci rzednych terenu 1 warunkéw gruntowych z danymi
projektu technicznego.

Przed przystagpieniem do wykonywania wykopow, wykonawca ma obowigzek sprawdzié
zgodno$¢ rzednych terenu z danymi wg projektu technicznego. Wszelkie odstgpstwa od
dokumentacji powinny by¢ odnotowane w dzienniku budowy wpisem potwierdzonym przez
InZyniera, co bedzie stanowi¢ podstawe¢ do korekty ilosci robot w Ksigdze Obmiaru.
Wykonawca ma obowigzek biezacej kontroli i oceny warunkow gruntowych w trakcie
wykonywania wykopow i ich konfrontacji z dokumentacja techniczna.

b. Wykonanie wykopow
Metoda wykonywania robdt ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od wielko$ci robot,
gltebokosci wykopu, uksztattowania terenu, rodzaju gruntu. Wykopy te powinny by¢
wykonywane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna byto przystapi¢ natychmiast do
wykonania przewidzianych w nich robdt budowlanych i zasypania ich gruntem odpowiednim do
tego celu.
Zaleca si¢ wykonywanie wykopow szerokoprzestrzennych recznie do gltebokosci nie wigkszej
niz 2.0 m, a koparka do 4.0 m.
W czasie wykonywania tych robdt, na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za
bezpieczenstwo obszaru przyleglego do wykopow, wraz ze znajduj acymi si¢ tam budowlami.
W przypadku natrafienia w trakcie wykopéw na przedmioty zabytkowe Ilub szczatki
archeologiczne nalezy powiadomi¢ o tym konserwatora zabytkow oraz Inzyniera, a roboty
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przerwac na obszarze znalezisk do dalszej decyz;ji.
Jezeli na terenie robot ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia podziemne nie przewidziane w
dokumentacji technicznej ( instalacje wodociggowe, kanalizacyjne, cieplne, gazowe, elektryczne
) albo niewybuchy lub inne pozostalo$ci wojenne, wowczas roboty nalezy przerwac,
powiadomi¢ o tym inwestora, a dalsze prace prowadzi¢ dopiero po uzgodnieniu trybu
postgpowania z instytucjami sprawujacymi nadzor nad tymi urzadzeniami.
W przypadku natrafienia w czasie wykonywania wykopu, na poziomie posadowienia
fundamentu, na grunt o no$no$ci mniejszej od przewidzianej w projekcie oraz w przypadku
natrafienia na grunt silnie nawodniony lub na kurzawke, a w gruntach skalistych na kawerny
(puste przestrzenie), roboty ziemne nalezy przerwac i powiadomié¢ inwestora w celu ustalenia w
porozumieniu z nadzorem autorskim odpowiednich zabezpieczen.

c. Wymiary wykopow w planie
Wymiary wykopow w planie powinny by¢ dostosowane do wymiaréw fundamentéw w planie,
sposobu ich wykonania, glgbokosci, rodzaju gruntu, poziomu wody gruntowej oraz koniecznos$ci
1 mozliwosci zabezpieczenia Scian wykopow. W wykopie nalezy uwzgledni¢ w szerokosci dna
dodatkowo wymiary konstrukcji zabezpieczajacej oraz swobodng przestrzen na prace ludzi
pomiedzy zabezpieczeniem $ciany wykopu a wykonywanym w wykopie elementem budowli.
Przestrzen ta powinna wynosi¢ nie mniej niz 0.60 m, a w przypadku $cian izolowanych nie
mniej niz 0.80 m.

d. Nienaruszalno$¢ struktury dna wykopu
Wykopy powinny by¢ wykonane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu dna wykopu, przy
czym w pordéwnaniu do projektowanego poziomu powinna by¢ pozostawiona nienaruszona
warstwa gruntu, o grubosci co najmniej 0.20 m. Warstwa ta powinna by¢ usunigta bezposrednio
przed betonowaniem fundamentu lub korka betonowego. W przypadku przeglgbienia wykopu w
stosunku do poziomu przewidzianego w projekcie, dopuszcza si¢ wyrdwnanie poziomu
posadowienia przez pogrubienie korka betonowego.

e. Tolerancje wykonania wykopow
Wymiary wykopéw w planie powinny by¢ wykonane z doktadnoscia + 15 cm, z
uwzglednieniem zalecen podanych powyzej.
Ostateczny poziom dna wykopu przed wykonaniem korka betonowego powinien by¢ wykonany
z tolerancj g = 2 cm w stosunku do rzednych projektowanych.

f. BHP i ochrona §rodowiska
W trakcie prowadzenia prac przy wykopach nalezy zwrdci¢ uwage by w obrebie pracy koparki
nie przebywali ludzie. Wykopy zabezpieczy¢ barierami.
Przy wykonywaniu robot ziemnych recznie nalezy: uzywac¢ wiasciwych i znajdujacych si¢ w
dobrym stanie narzedzi, zapewni¢ nalezyte odwadnianie terenu robot, wykonywaé wykopy w
gruntach nawodnionych ze skarpami zapewniajacymi stateczno$¢ gruntu pod woda, pozostawic
pas terenu co najmniej 0.5 m wzdluz krawedzi wykopu, na ktéorym nie wolno sktadowaé ziemi
pochodzacej z wykopu, §rodki transportowe pod zatadunek mas ziemnych ustawia¢ co najmnie;j
2.0 m od krawedzi skarpy wykopu, rozstaw srodkow transportowych pomiedzy soba powinien
wynosi¢ co najmniej 1.5 m dla umozliwienia ucieczki robotnikom w przypadku obsunigcia si¢
mas ziemnych, sprawdzi¢ po kazdej zmianie warunkéw atmosferycznych (deszcz, $nieg) stan
skarp nasypow i wykopow.
Wykonywanie robot sprzetem zmechanizowanym.
Przy wykonywaniu rob6t sprz¢tem zmechanizowanym, niezaleznie od wymagan dla recznego
sposobu wykonania robot, nalezy zachowac nizej wymienione wymagania dodatkowe:
gtebokos¢ odspajanej jednocze$nie warstwy gruntu i nachylenie skarpy wykopu powinny by¢
dostosowane do rodzaju gruntu i zasi¢gu wysiggnika koparki, roboty ziemne przy nasypach i
wykopach wykonywac¢ warstwami, nie dopuszczaj gc do powstawania nierownosci, zachowac
szczegblng ostroznos$¢ podczas zageszczania krawedzi nasypow,
rozstaw pracujgcych maszyn powinien wyklucza¢ mozliwos$¢ ich wzajemnego uszkodzenia,
robotnikom nie wolno przebywaé w zasiggu pracy maszyn.
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7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

a. Badania przy wykonywaniu i odbiorze.
Przy wykonywaniu i1 odbiorze robot ziemnych powinny by¢ przeprowadzone nastepuj gce
badania:
sprawdzenie zgodnos$ci z dokumentacjg techniczng,
sprawdzenie wykonanych wykopow,
sprawdzenie wykonanych zasypek 1 nasypow,
sprawdzenie zaggszczenia gruntow.
Badania nalezy przeprowadza¢ w czasie odbiorow czesciowych i1 odbioru ostatecznego robot. W
czasie odbioru czgsciowego nalezy dokonywac odbioru tych robdt, do ktorych poézniejszy dostep
bedzie niemozliwy.
Na podstawie wynikéw badan nalezy sporzadzi¢ protokoty odbioru robot czesciowych i
ostatecznych. Roboty zanikajgce nalezy wpisa¢ do dziennika budowy.

8. OBMIAR
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg
projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Biedne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.
Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z cze¢stoscia wymagang do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inzyniera.

9. ODBIOR ROBOT

Badania nalezy przeprowadza¢ w czasie odbioru robot. Na podstawie wynikow badan nalezy
sporzadzi¢ protokoty odbioru robot.
Jezeli wszystkie badania daly wyniki dodatnie, wykonane roboty ziemne nalezy uznac za
zgodne z wymaganiami PN-B- 06050. Jezeli cho¢ jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane
roboty nalezy uzna¢ za niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. W takiej sytuacji
wykonawca obowigzany jest doprowadzi¢ roboty ziemne do zgodnos$ci z normg i przedstawic je
do ponownego odbioru.

10. PLATNOSC
Jak w wymaganiach og6lnych.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
Roboty ziemne powinny by¢ wykonane zgodnie ze specyfikacjami technicznymi oraz normami:
PN- B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzial i opis gruntéw.
PN- B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.
PN- B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.
PN-B-06050. Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania badania przy
odbiorze. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
PN-S-02205: 1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa
1998.
Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa
2002.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

SST.01.02  Koryto wraz z profilowaniem
45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog.
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podioza
gruntowego w ramach inwestycji p.n.: ,,Przebudowa drogi powiatowej Nr 3115G na odcinku
Postolin - Sadtuki”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robdt jak w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST-0 OST ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST-0 OST ,,Wymagania og6lne”.

2. Materialy

Zgodnie z dokumentacjg projektow3.
3. Sprzet

3.1. Og6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 OST ,,Wymagania ogdlne” .

3.2. Sprzet do wykonania robdt
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; InZynier
moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na witasciwosci gruntu
podtoza.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 OST ,,Wymagania ogdlne”.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogollne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST-0 OST ,,Wymagania ogo6lne” .
5.2. Warunki przystapienia do robot
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza jest
mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym 1 zaggszczonym poditozu nie moze odbywaé
si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidtlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢
wczesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi lub w inny
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sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wigkszych
niz co 10 metrow.
Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnos$ci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sg roboty 1 do trudnos$ci jego odspojenia.
Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie. Sposob wykonania musi
by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.
Profilowanie 1 zageszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt
54.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza
Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podiloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rz¢dne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby
rz¢dne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne
podtoza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wyst¢puj 3 zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢
zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace
dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzgdnych
wysokos$ciowych i zages$ci¢ warstwe.
Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zaggszczanie
podtoza nalezy kontynuowa¢ do osiagnig¢cia wskaznika zaggszczenia. Wskaznik zageszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny 1 wtorny modul odksztatcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02.
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2,2.
Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania nie powinna rozni¢ si¢ od wilgotnosci
optymalnej o wigcej niz(wg PN-S-02205;1998)

- w gruntach niespistych + 2%,

- w gruntach mato i Sredniospistych +0% do - 2%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i
zageszczonego podtoza Minimalne warto$ci
wskaznika zaggszczenia podtoza(Is)
- gorna warstwa grubosci 20 cm ruch cigzki 1 bardzo ciezki 1,0, ruch mniejszy od
cigzkiego 1,0,
- na gltebokos¢ od 20 do 50 cm od powierzchni robot ziemnych lub terenu ruch
ciezki i bardzo ciezki
1,0, ruch mniejszy od cigzkiego 1,0.
Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie. Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,
to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Jezeli wyprofilowane i1 zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan 1 ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on
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na wlasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w ,,Wymagania ogolne” .
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie 1
z czestotliwoscig gwarantujacg zachowaniem wymagan jakosci robot, lecz nie rzadziej niz
wskazano w ST.
- zageszczenie, wilgotno$¢ gruntu, badanie wskaznika zaggszczenia min.2 badania na
dzialce roboczej, maksymalna
powierzchnia przypadajaca na jedno badanie 600 m2,
a) rownosc¢ tatg co 20 m w kierunku podtuznym oraz nierdwnosci poprzeczne tata co najmniej
10 na km, niero6wnos$ci nie mogg przekracza¢ 2 cm.
b) spadki poprzeczne z tolerancja + 0,5 % od projektowanych,
c) rzedne podioza nalezy sprawdzi¢ co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach nie powinny
przekracza¢ projektowanych +1 cm i -2 cm,
d) o$ koryta w punktach gtownych trasy nie rzadziej niz co 100 m os w planie nie moze by¢
przesuni¢ta wigcej niz o 3cm od projektowane;,
e) szerokos¢ koryta 10 razy na km odchytki +10 cm 1 -5 cm od projektowane;.
6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podtoza)
Wszystkie powierzchnie, ktéore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gl¢bokosci co
najmniej 10 cm, wyrdwnanie i1 powtdrne zaggszczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w ,,Wymagania ogolne” .
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. Odbior robot

Ogo6lne zasady odbioru robdt podano w ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly
wyniki pozytywne. Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiaj gcym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.

9. Podstawa platnoSci

Jak w wymaganiach og6lnych.
10. Przepisy zwiazane

Polskie Normy

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST.01.03 Podbudowa z tlucznia kamiennego
45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy tluczniowej w ramach inwestycji p.n.:
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,Przebudowa drogi powiatowej Nr 3115G na odcinku Postolin - Sadtuki”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu 1
realizacji robot na drogach.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
utozeniem podbudowy ttuczniowej na zadaniu jak w p. 1.1.
1.4. OKkreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z tlucznia kamiennego - cz¢$¢ konstrukcji nawierzchni sktadajaca si¢ z jednej
lub wigcej warstw no$nych z thucznia i klinca kamiennego.
1.4.2. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami
2. materialy
Ogodlne wymagania dotyczace materialow w ,,Wymagania og6élne” .
Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z ttucznia, wg PN-S-96023 sa:
kruszywo tamane zwykte: ttuczen 1 kliniec, wg PN-B-11112 , woda do skropienia podczas
watowania i klinowania.
2.2. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-
11112: thuczen od 31,5 mm do 63 mm, kliniec od 20 mm do 31,5 mm, kruszywo do klinowania
- kliniec od 4 mm do 20 mm.
Inzynier moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane sposrod
wymienionych w PN-S- 96023.
Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112,
Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowaé kruszywo
gatunku co najmniej 2.
2.3. Woda
Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna lub
z wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. Sprzet

3.1. Sprzet do wykonania robot

Wykonaweca przystepuj acy do wykonania podbudowy z thucznia kamiennego powinien wykazac
si¢ mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- réwniarek lub uktadarek kruszywa do rozkladania ttucznia i klinca,

- rozsypywarek kruszywa do roztozenia klinca,

- walcow statycznych gtadkich do zaggszczania kruszywa grubego,

- walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek pltytowych do klinowania kruszywa
grubego klincem,

- szczotek mechanicznych do usuni¢cia nadmiaru klinca,

- walcow ogumionych lub stalowych gladkich do koncowego doggszczenia,

- przewoznych zbiornikow do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4. Transport

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu Zgodnie z ,,Wymaganiami ogoélnymi”

Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Przygotowanie podloza
Podbudowa tluczniowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie
drobnych czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowa
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thuczniowa powinna by¢ utozona warstwa odcinajgca lub wykonane ulepszenie podtoza.

W przypadku zastosowania pomigdzy warstwg podbudowy ttuczniowej a spoistym gruntem
podtoza warstwy odcinajacej albo odsaczajacej, powinien by¢ spetniony warunek nieprzenikania
czastek drobnych.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentacjg projektowa lub wedlug zalecen Inzyniera, z tolerancjami okreslonymi w
niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagni¢cie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.2. Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubos$¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od
1,5-krotnego wymiaru najwigkszych ziarn tlucznia. Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy
po zageszczeniu nie moze przekracza¢ 20cm. Podbudowe o grubosci powyzej 20 cm nalezy
wykonywa¢ w dwéch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubos$ci, przy uzyciu
uktadarki albo rowniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby
po jej zageszczeniu i1 zaklinowaniu osiggneta grubos¢ projektowang.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejSciami walca
statycznego, gladkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30kN/m. Zaggszczanie
podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwaé
si¢ pasami podluznymi, czg¢$ciowo naktadajagcymi si¢ w kierunku osi jezdni. Zageszczenie
podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ si¢ od dolnej krawedzi 1
przesuwacé si¢ pasami podluznymi, cze$ciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej
krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa grubego
nalezy rozlozy¢ kruszywo drobne w rdwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego.
Do zageszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej
18kN/m, albo plytowa zageszczarka wibracyjng o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m”.
Grubos$¢ warstwy luznego kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie
warstwy kruszywa grubego zostaly wypelnione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne,
operacje rozktadania i wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy
kruszywo drobne przestanie penetrowac¢ warstwe kruszywa grubego.

Po zageszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usuna¢ z podbudowy szczotkami tak,
aby ziarna kruszywa grubego wystawaly nad powierzchni¢ od 3 do 6 mm.

Nastepnie warstwa powinna by¢ przywalowana walcem statycznym gladkim o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 50kN/m, albo walcem ogumionym w celu dogeszczenia
kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

6.  Kontrola jakosci robot

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji.

Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie wtasciwosci kruszywa okreslone w pkt. 2.3.

6.2. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

6.3.2. Badania wlasciwos$ci kruszywa

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z rozlozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.
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Badania peine kruszywa, obejmujace ocen¢ wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt 2.3
powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce z czgstotliwo$cia gwarantujaca zachowanie
jakosci robot 1 zawsze w przypadku zmiany zrédita pobierania materiatow oraz na polecenie
Inzyniera. Prébki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob
losowy, w obecnosci Inzyniera.

6.3. Wymagania dotyczace no$nosci i cech geometrycznych podbudowy

6.4.2. Szerokos$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5
cm.

Na jezdniach bez krawegznikéw szeroko$¢ podbudowy powinna byé wigksza od szerokosci
warstwy wyzej lezacej] o co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w dokumentacji
projektowe;.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowgq tata lub planografem, zgodnie z
normg BN-8931-04 [11]. Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg.
Nierownos$ci podbudowy nie mogg przekraczac:

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancjg + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz
3 cm dla autostrad i1 drég ekspresowych lub o wigcej niz = 5 cm dla pozostatych drog.

6.4.7. Grubo$¢ podbudowy

Grubo$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 2 cm,

- dla podbudowy pomocniczej +1 c¢m, -2 cm.

6.4.8. Nos$no$¢ podbudowy

Pomiary nos$nos$ci podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z BN-8931-02.

Pierwotny modul odksztatcenia podbudowy pomocniczej mierzony ptyta o $rednicy 30 cm,
powinien by¢ wigkszy od 50 MPa.

Podbudowa zasadnicza powinna spelnia¢ wymagania dotyczace nosnoSci zgodnie z
normami.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuj a3 wigksze odchylenia cech geometrycznych
od okreslonych w punkcie 6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i1 dodatkowe
badania i pomiary zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie
zapewni to podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢, do potowy szerokosci pasa
ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego pobocza), dotozenie materiatu 1 powtérne
zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubo$¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
napraw¢ podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednig glebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym
materialem o odpowiednich wtasciwosciach, wyro6wnane i ponownie zageszczone. Roboty te
Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastagpi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.
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6.5.3. Niewtasciwa no$nos$¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbgdne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
nosnosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. Obmiar robét

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thucznia kamiennego.
8. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

Jak w wymaganiach og6lnych.
10. Przepisy zwiazane

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednig

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.

Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bgbnie Los Angeles
PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego
BN-8931 -02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie ptyta

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST.01.04 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z inwestycja ,,Przebudowa drogi powiatowej Nr 3115G na odcinku
Postolin - Sadtuki”.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchnia z betonu asfaltowego. Szczegoty konstrukcji nawierzchni okreslono
w dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okreslonym
sktadzie i uziarnieniu.
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1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig asfaltu
lub polimeroasfaltu, wytworzona na goraco, w okreslony sposob, spelniajaca okreslone
wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa ulozona i zageszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktora poprawia adhezje asfaltu do
materiatdw mineralnych oraz zwigksza odporno$¢ btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie woda; moze by¢ dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podloze pod warstwe asfaltowa - powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy
z mieszanki mineralno-asfaltowe;.

1.4.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uplynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

1.4.8. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia,
czy jej wlasciwosci sg zgodne z recepta laboratoryjna.

1.4.9. Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (o dtugosci co najmniej 50 m) wykonany w
warunkach zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i uzyskiwanych
parametrow technicznych robot.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) — obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobg.

1.4.11. Pozostate okreslenia podstawowe s3a zgodne z odpowiednimi polskimi normami
1 z definicjami podanymi w ,,Wymagania ogo6lne” .

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i1 skladowania, podano w
, Wymagania og6lne”.

2.2. Asfalt
Nalezy zastosowac asfalt spetniajgce wymagania okreslone w PN-EN-12591: 2004.

Tablica 1.Wymagania dla asfaltow drogowych

Wymagani
Lp. Wiasciwosci Metoda badan a
50/70
1 | Penetracja w 25°C, 0,1 mm PN-EN 1426 50-70
2 | Temperatura migknienia, °C PN-EN 1427 46-54
3 | Temperatura zaptonu, nie mniej niz, °C PN-EN 2592 230
4 Zavygrtqs'coskiadn1kow rozpuszczalnych, nie PN-EN 12592 99
mniej niz, % m/m
5 |Zmiana masy po starzeniu, nie wigcej niz, % | PN-EN 12607- 0.5
m/m 1 ’
6 P'o.zc())staia penetracja po starzeniu, nie mniej PN-EN 1426 50
niz, %
7 Ter'nper‘a‘tuga micknienia po starzeniu, nie PN-EN 1427 48
mniej niz, C

25



8 | Zawarto$¢ parafiny, nie wiecej niz, % PN-EN 12606- 29

9 Wzrogt tqmper()attury migknienia po starzeniu, PN-EN 1427 9
nie wiecej niz, C

10 | Temperatura famliwosci, nie wiecej niz, °C PN-EN 12593 -8

2.3. Wypelniacz

Nalezy stosowac¢ wypelniacz wapienny, spelniajagcy wymagania okreslone w PN-EN
13043:2004 dla wypehiacza podstawowego.

Tablica 2 Wymagane wlasciwosci wypetiacza do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Wiadciwodei wypelniacza Wymagania wobec Metoda badan
yp wypetniacza dla KR3 wedlug
Uziarnienie zgodnie z tablicg 24 PN-EN 933-10
Jakos¢ pytow; kategoria nie wyzsza niz: MBF10 PN-EN 933-9
Zawartos$¢ wody, nie wyzsza niz: 1%(m/m) PN-EN 1097-5
Gestos¢ ziaren deklarowana przez PN-EN 1097-7
producenta
Wolne przestrzenie w suchym
zageszczonym wypelniaczu: wymagana Vog/as PN-EN 1097-4
kategoria:
Przyrost temperatury migknienia,
. ArgB8/25 PN-EN 13179-1
wymagana kategoria:
Roz'puszc.z'alnosc w wodzie, kategoria nie WS1o PN-EN 1744-1
wyZsza niz:
Zawartos¢ CaCos w wypelniaczu CCro PN-EN 196-21
wapiennym; kategoria nie nizsza niz:
Zawarto$¢ wodorotlenku wapnia w
Iiaczu mi - K20, Ka10, PN-EN 459-2
wypelniaczu mieszanym; wymagana K, deklarowana - -
kategoria:
,Liczba asfaltowa”; wymagana kategoria: BNpekiarowana PN-EN 13179-2

2.4. Kruszywo

Kruszywo tamane granulowane i zwykte wg PN-EN 13043:2004

Tablica 3 Wymagane wlasciwosci kruszywa grubego do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

e Wymagania wobec Metoda badan
Wiasciwosci kruszywa kruszyw dla KR3 wedhug
Uziarnienie, kategoria nie nizsza niz: Gc85/20 PN-EN 933-1
TgleranCJe}'u21amlen1a, .o..dchylema nie Goons PN-EN 933-1
wigksze niz wg kategorii:
Zawarto$¢ pytow, kategoria nie wyzsza niz: f PN-EN 933-1
L . PN-EN 933-1 lub

Ksztatt kruszywa, kategoria nie wyzsza niz: Fl,5 lub Slys PN-EN 933-4
Procentowa zawarto$¢ ziaren o Cbeklarowana PN-EN 933-5
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powierzchni przekruszonej i tamanej w
kruszywie grubym, kategoria nie nizsza
niz:

Odporno$¢ kruszywa na rozdrabnianie, LA PN-EN 1097-2
kategoria nie nizsza niz: 2 rozdziat 5
Odporno$¢ na polerowanie kruszywa, PSV PN-EN 1097-3
kategoria nie nizsza niz: Deklarowana
Gestodé ziaren deklarowana przez PN-EN 1097-6
¢ producenta rozdziat 7,8 lub 9
Gestosé nasypowa deklarowana przez PN-EN 1097-3
producenta

C e, . . a) PN-EN 1097-6
Nasigkliwos¢, kategoria nie wyzsza niz: Wem0,5 zatacznik B
Mrozoodpornos¢ w 1% NaCl, kategoria nie Fuoc PN-EN 1367-1
Wyzsza niz: Nacl zatacznik B
Efizgzr?il?%oneczna bazaltu; wymagana SB_x PN-EN 1367-3
Sktad chemiczny — uproszczony opis deklarowany przez
petrograficzny producenta PN-EN 932-3
Grube zanieczyszczenia lekkie; kategoria 00,1 PN-EN 1744-1
nie wyzsza niz: LR p.14.2
Rozpad krzemianowy zuzla wymaeana odoornodd PN-EN 1744-1
wielkopiecowego chtodzonego powietrzem ymag P p.19.1
Rozpad zelazowy zuzla wielkopiecowego wymaeana odoornodd PN-EN 1744-1
chtodzonego powietrzem ymag P p.19.2
Statos$¢ objetosciowa kruszywa z zuzla v PN-EN 1744-1
stalowniczego, kategoria nie wyzsza niz: 35 p.19.3

a) jezeli nasigkliwos$¢ jest wigksza, nalezy bada¢ mrozoodpornos¢ wg p. 4.4.2

Tablica 4 Wymagane wlasciwosci kruszywa drobnego lub o cigglym uziarnieniu do warstwy

$cieralnej z betonu asfaltowego

e Wymagania wobec Metoda badania
Wiasciwosci kruszywa kruszyw dla KR3 wedhug
Uziarnienie, wymagana kategoria: Gr85 PN-EN 933-1
T@eranqaaumamwma, Qdchylenla nie GrcNR PN-EN 933-1
wieksze niz wg kategorii:
Zawarto$¢ pytu, kategoria nie wyzsza niz: fie PN-EN 933-1
Jakos¢ pytu, kategoria nie wyzsza niz: MBF10 PN-EN 933-9
K'anc'l‘astosc' 1.<ruszywa drobnego, kategoria EcsDeklarowana PN-EN 933-6,
nie nizsza niz: rozdziat 8
Gestodé ziaren deklarowana przez PN-EN 1097-6,
¢ producenta rozdz. 7,8 lub 9
Grube zanieczyszczenia lekkie, kategoria PN-EN 1744-1
. . .. mLpCO,l
nie wyzsza niz: p.14.2
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2.5. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe speiniajagce wymagania okreslone w
WT.EmA-99 [11].
2.6. Tasma bitumiczna

Do uszczelniania potaczen dziatek roboczych nalezy stosowac tasme bitumiczng posiadajaca
Aprobate Techniczng IBDiM.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien
wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciagglym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,

— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,

— skrapiarek,

— walcow lekkich, srednich i ciezkich,

— walcow stalowych gladkich,

— walcow ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych,

— samochodoéw samowytadowczych z przykryciem lub termoséw.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymagania ogo6lne”.

4.2. Transport materialow
4.2.1. Asfalt

Asfalt nalezy przewozi¢ izolowanymi termicznie cysternami wyposazonymi w instalacje
umozliwiajace podlaczenie cystern do urzadzen grzewczych lub wyposazonymi we wlasne
urzadzenia grzewcze.

4.2.2. Wypehiacz

Wypehiacz nalezy przewozi¢ luzem w odpowiednich cysternach przystosowanych do
transportu materiatow sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny. W czasie przetadunku
oraz transportu wypeltniacz nalezy chroni¢ przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajgcych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi
z przykryciem w czasie transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zaladunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 1,5 godziny
z jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.
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Zaleca si¢ stosowanie samochodoéw termosoéw z podwojnymi §cianami skrzyni wyposazonej w
system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ,,Wymagania og6lne”.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan
laboratoryjnych poszczeg6lnych sktadnikow 1 probki materiatow pobrane w obecnos$ci Inzyniera do
wykonania badan kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

- doborze sktadnikéw mieszanki,

- doborze optymalnej ilo$ci asfaltu,

-okresleniu  wlasciwosci  mieszanki 1 poroOwnaniu  uzyskanych  wynikow  z
wymaganiami podanymi w niniejszej ST.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy $cieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 5.

Tablica 5. Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy $cieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawarto$ci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM
w zaleznosci od kategorii ruchu
Wymiar oczek KR3
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartos¢ asfaltu od 0do 12,8
Przechodzi przez:25,0
20,0 100
16,0 90+100
12,8 80100
9,6 69+100
8,0 62+93
6,3 56+87
0 45476
20 35:64
zawartosc
ziaren > 2,0 (36+65)
0,85 26250
0,42
0.30 19+39
0.18 17+33
0,15 13+25
0’07 5 12+22
7+11
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Orientacyjna zawarto$¢
asfaltu w MMA, % m/m

5,0+6,5

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan
probek wykonanych wg metody Marshalla. Probki powinny spelnia¢ wymagania podane w tablicy.
Wykonana warstwa $cieralna z betonu asfaltowego powinna spetnia¢ wymagania podane w

tablicy.

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm
do warstwy $cieralnej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem KR2 lub KR3

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
90 z
y'a 10
80 4 20
= ¥
o 70 / 30 .
a S
w -
@ 60 A w0 ¥
N »
o [1]
g 50 50 ¢
2 o
5 40 60 %
; , :
T 30 = 70 &
20 - — 80
/ '//‘
-
10 " 90
-
0 100
0,076 0,45 018 03 042 085 2 4 63 896 16 25 381

128 20 315

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy $cieralnej z betonu

asfaltowego
‘ ' Wymagania wobec MMA 1
Lp Wiasciwosci warstwy $cieralnej z BA
w zaleznos$ci od kategorii ruchu
KR 3
1 |Modut sztywnosci petzania D MPa nie wymaga si¢
2 | Stabilno$¢ probek wg metody Marshalla w > 552
temperaturze 60° C, kN ’

3 | Odksztalcenie probek jw., mm 0d 2,0 do 5,0

4 | Wolna przestrzen w probkach jw., % v/v od 1,5do 4,5

5 | Wypehlienie  wolnej  przestrzeni w

probkach jw., %

od 75,0 do 90,0

Grubos¢ w cm warstwy z MMA o
uziarnieniu:

od 0 mm do 12,8 mm 4,0
7 | Wskaznik zaggszczenia warstwy, % > 98,0
8 | Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0

2)

probki zageszczone 2 x 50 uderzen ubijaka
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5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej jak w ST D.05.03.05/a.
Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosic¢:

- dla50/70 od 140° C do 160° C,

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosic:
- dla50/70 od 135° C do 165° C,

5.4. Przygotowanie podloza

Podtoze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i rowne.
Powierzchnia podloza powinna by¢ sucha i czysta.

Przed roztozeniem warstwy $cieralnej nawierzchni z betonu asfaltowego, podtoze nalezy
skropi¢ emulsjg asfaltowa.

5.5. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest
nie nizsza od + 10° C dla wykonywanej warstwy grubosci 3cm i 4cm. Nie dopuszcza sie uktadania
mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym Ilub oblodzonym podtozu, podczas opadéw
atmosferycznych oraz silnego wiatru (v > 16 m/s).

5.6. Zarob probny

Wykonawca przed przystgpieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest
zobowigzany do przeprowadzenia w obecnos$ci Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okresla si¢ wykonujac ekstrakcje.

Tolerancje zawarto$ci sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowe; wzgledem sktadu
zaprojektowanego podano w tablicy 8

Tablica 8 Tolerancje zawartosci sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probki metoda ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-

Lp. Sktadniki mieszanki asfaltowe do nawierzchni
drog o kategorii ruchu
mineralno-asfaltowej KR 3

1 | Ziarna pozostajgce na sitach o oczkach # (mm):
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12.8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; +4,0
2,0

2 |Jw.0,85;0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +2,0

3 | Ziarna przechodzace przez sito o oczkach # +1,5
0,075mm

4 | Asfalt 03

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana uktadarka wyposazong w uktad z
automatycznym sterowaniem grubo$ci warstwy 1 utrzymywaniem niwelety zgodnie z
dokumentacja projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zageszcezanie mieszanki powinno odbywac si¢ bezzwlocznie zgodnie ze schematem przejs$¢
walca ustalonym na odcinku prébnym.
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Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zageszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz:
— dla asfaltu 50/70 125°C,

Zageszezanie nalezy rozpoczaé od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zageszczenia
utozonej warstwy powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach.

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do
osi drogi.

ZYacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej
o 15 cm. Ztacza powinny by¢ calkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym
poziomie.

Zacze robocze powinno by¢ rowno obciete i powierzchnia obcietej krawedzi powinna by¢
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepng tasma asfaltowo-kauczukowsa. Sposéb
wykonywania ztgcz roboczych powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ,,Wymagania ogolne™.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania asfaltu, wypeliacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi¢ wyniki
tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-
asfaltowej podano w tablicy 9
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Tablica 9 Czestotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiarow podczas wytwarzania mieszanki mineralno-

asfaltowe;j
Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegblnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej dzialce
roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 probki z dziennej produkcji
2 | Sktad mieszanki mineralno-asfaltowe;j 1 probka przy produkcji do 500 Mg
pobranej w wytwoOrni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
3 | Wihasciwosci asfaltu (penetracja oraz dla kazdej dostawy (cysterny)
temperatura migknienia)
3a | Wiasciwosci asfaltu (badanie petne) raz badanie pelne
4 | Wlasciwos$ci wypelniacza (przesiew) 1 na 100 Mg
4a | Whasciwos$ci wypetniacza (badanie raz badanie pelne
peine)
5 | Wlasciwosci kruszywa (uziarnienie, 1 na 100 Mg i przy kazdej zmianie
zapylenie, zawarto$¢ ziaren
nieforemnych)
5a | Wiasciwosci kruszywa (badanie pelne) raz badanie pelne
6 | Temperatura sktadnikow mieszanki (o
. . dozoér ciagly
mineralno-asfaltowe;
7 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowej wbudowywania
8 | Wyglad mieszanki mineralno- JW.
asfaltowe;j
9 | Wiasciwosci probek mieszanki . o
) . ) jeden raz dziennie
mineralno-asfaltowej pobranej w
wytworni
10 | Stabilno$¢ 1 odksztalcenie wg Marshala . o
jeden raz dziennie
11| Modut sztywnosci jeden raz na trzy dni
12 | Wiercenia probek dla antroll . dwie probki na kazdej jezdni
zaggszczenia orz wolnej przestrzeni w
warstwie

6.3.2. Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Po wykonaniu ekstrakcji lepiszcza nalezy przeprowadzi¢ kontrol¢ uziarnienia mieszanki
kruszywa mineralnego. Wyniki powinny by¢ zgodne z receptg laboratoryjng z tolerancjg okreslong
w tablicy 6.

6.3.3. Badanie wlasciwosci asfaltu

Z czestotliwoscia podang w tablicy nalezy kontrolowa¢ dostarczany asfalt. Wyniki
powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.2.

6.3.4. Badanie wlasciwosci wypehiacza

Z czgstotliwoscig podang w tablicy nalezy kontrolowa¢ dostarczany wypetniacz. Wyniki
powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.3.
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6.3.5. Badanie wiasciwosci kruszywa
Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klas¢ i gatunek kruszywa.
6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura
powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i ST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Temperatur¢ mieszanki nalezy mierzy¢ 1 rejestrowa¢ przy zaladunku i w czasie
wbudowywania w nawierzchni¢. Zaleca si¢ stosowanie termometrow cyfrowych z sondg wglebna.
Wyniki powinny by¢ zgodne z temperaturami podanymi wyze;j.

6.3.8. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowe;

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu
w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku 1 wbudowywania.

6.3.9. Wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach zageszczonych
metoda Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.
6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 10

Tablica 10 Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna cze¢stotliwo$¢ badan 1 pomiarow
1 | Szeroko$¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dtugosci 1 km
2 | Rownos¢ podtuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub fatg co 10 m
3 | Rownos¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co Sm
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dtugosci 1 km
5 |Rzedne wysokosciowe warstwy (osi|co 20 m — na odcinkach prostych
1 krawedzi podiuznych) co 10 m — na odcinkach krzywoliniowych
Uksztattowanie osi w planie co 20 m
7 | Grubos$¢ warstwy 2 ;z)r(')bki z kazdego pasa o powierzchni do 3000
m
8 | Ztacza podtuzne i poprzeczne cata dlugos¢ ztacza
Krawedz, obramowanie warstwy cata dlugos¢
10 | Wyglad warstwy ocena ciagta
11 | Zageszczenie warstwy 2 ;z)r(')bki z kazdego pasa o powierzchni do 3000
m
12 | Wolna przestrzen w warstwie Jw.

6.4.2. Szeroko$¢ warstwy

Szeroko§¢ warstwy S$cieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacja
projektowa, z tolerancjg +5 cm. Szerokos$¢ warstwy asfaltowej nizej potozonej, nie ograniczonej
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kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej
strony co najmniej o grubo$¢ warstwy na niej potozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.

6.4.3. ROwnos¢ warstwy

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-
04 [5] nie powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy 11

Tablica 11. Dopuszczalne nierdwnosci warstw asfaltowych, mm

Lp. Bieznie Wa rstwa
$cieralna
1 |Bieznie 2

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny
by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja £+ 0,5 %.

6.4.5. Rzgdne wysokosciowe

Rzedne wysoko$ciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja
+ 2 mm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa,
z tolerancjg 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ warstwy
Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z grubos$cig projektowa, z tolerancja = 10 %.
6.4.8. Ztacza podiluzne i1 poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do
osi. Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesuni¢te wzgledem siebie co najmnie;j
o 15 cm. Ztacza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym
poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni nie powinna wystawac
ponad ich powierzchni¢. Warstwy bez opornikéw powinny by¢ wyprofilowane a w miejscach gdzie
zaszla koniecznos$¢ obcigcia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksture, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych si¢ 1 spgkanych.

6.4.11. Zageszczenie warstwy 1 wolna przestrzen w warstwie

Zageszezenie 1 wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi
w ST i recepcie laboratoryjne;.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ,,Wymagania ogo6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) warstwy $cieralnej nawierzchni z betonu
asfaltowego.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-0 ,,Wymagania ogoélne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa 1 ST, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2000[4] daly wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano ,,Wymagania ogolne” .

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m* warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

—  zakup 1 dostarczenie materialow,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej 1 jej transport na miejsce
wbudowania,

— posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,

— pionowa regulacja wlazéw studni ks

— roztozenie 1 zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;,

— obcigcie krawedzi 1 posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiarOw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych
powierzchniach przeznaczonych do ruchu

2. PN-EN 12591:2004 Asfalty 1 produkty asfaltowe. Wymagania dla asfaltow

drogowych

3. PN-EN 12606:2002 Przetwory naftowe. Oznaczanie zawarto$ci parafiny w asfaltach

4. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe.
Wymagania

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni
planografem 1 tata.

6. PN-EN 12593:2003 Asfalty i produkty asfaltowe — Terminologia.

7.  PN-C 04132:1985 Przetwory naftowe — Pomiar ciggliwosci asfaltow

8. PN-EN 1426:2007 Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie penetracji iglg
(oryg.).

9. PN-EN 1427:2007 Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie temperatury

migknienia - Metoda Pierscien i Kula (oryg.).
10.2. Inne dokumenty

10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM, Warszawa,
1997

11. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99, Informacje, instrukcje -
zeszyt 60, IBDiM, Warszawa, 1999

12. Zatacznik G do normy PN-S-96025:2000 — Wymagania wobec grysow i zwirdw kruszonych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego
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13. Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwickszonej odpornosci na odksztalcenia trwale.
Wytyczne oznaczania odksztalcenia i modutu sztywnosci mieszanek mineralno-bitumicznych
metoda petzania pod obcigzeniem statycznym, Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDiM,
Warszawa, 1995.

14. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U.
Nr43 z 1999 r., poz. 430).

15. Wymagania Techniczne rekomendowane przez Ministra Infrastruktury — Kruszywa do
mieszanek mineralno-asfaltowych i1 powierzchniowych utrwalen na drogach publicznych WT-1
kruszywa 2008

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SST.01.05  Zielen drogowa
45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wycinka krzakow na poboczach i oczyszczaniem rowdéw w ramach zadania
PN. ,,Przebudowa drogi powiatowej Nr 3115G na odcinku Postolin - Sadtuki™.

1.2. Zakres stosowania SST
Niniejsza specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6ét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Zakres, ktorego dotycza niniejsze SST, obejmuje roboty i czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu realizacj¢ wszelkich robot objetych zakresem dla wymienionego w punkcie 1.1. przedmiotu, a
to: oczyszczanie rowOw i1 wycinka zakrzeczen.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami i
Normami branzowymi

2. MATERIALY
Do wykonania prac nie jest wymagane stosowanie materialoéw

3. SPRZET

Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych
robodt 1 przepisow BIOZ zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i1 niedopuszczone do
robot.

Wykonawca winien wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu do:

- koparki , pilarki spalinowe.

4. TRANSPORT
Do wykonania prac nie jest wymagane stosowanie srodkéw transportu

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt okreslono w,,Wymagania ogdlne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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Kontrola jakosci robot usuwania krzewow polega na
- wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanego zadania.

7. OBMIAR ROBOT
Podstawa dokonywania obmiaréw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczeg6lnych pozycji, jest zalaczony do dokumentacji przetargowej zakresem prac.

Jednostkami obmiarowymi sg jednostki przyjete dla poszczegdlnych robdt w zakresie prac
1 kosztorysie ofertowym.

8. ODBIORY ROBOT
Szczegotowe zasady odbioru okresla umowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCL
Rozliczenie i1 ptatnos¢ wg umowy.
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