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ZESTAWIENIE WYMAGANYCH PARAMETRÓW
PAKIET II: Mobilny robot rehabilitacyjny górnych partii ciała (CPV: 331 50 000-6)
Producent:

Oferowany model:

Rok produkcji: 2022/2023
	L.p.
	Parametry
	Parametry punktowane
	Potwierdzenie parametru punktowanego  - podać:

	I. PARAMETRY OGÓLNE 
	-
	-

	1.
	Kolumna z systemem jezdnym z zamocowanym do niej monitorem oraz klawiaturą 
	-
	-

	2.
	Mechanizm oparty o systemy linek prowadzący kończyny górne zsynchronizowany z oprogramowaniem
	-
	-

	3.
	Możliwość dostosowania odciążenia każdej z kończyn indywidualnie w zależności od potrzeb pacjenta 
	-
	-

	4.
	Oprogramowanie umożliwiające ćwiczenia oraz ocenę funkcjonalną kończyny górnej
	-
	-

	5.
	Możliwość wykonywania ruchu w przestrzeni 3D
	-
	-

	6.
	Możliwość wykonania pomiarów zakresu ruchu w obrębie stawu ramiennego i łokciowego minimum: 

· odwiedzenie i przywiedzenie w stawie ramiennym

· zgięcie i wyprost w stawie ramiennym

· zgięcie i wyprost w stawie łokciowym

· odwiedzenie i przywiedzenie horyzontalne

rotacja zewnętrzna i wewnętrzna
	-
	-

	7.
	Biofeedback w czasie rzeczywistym, oparty o informację wizualną i dźwiękową
	-
	-

	8.
	Możliwość ustawienia różnego stopnia wspomagania dla każdej z kończyn, niezależnie dla łokcia i nadgarstka  
	-
	-

	9.
	Możliwość prowadzenia terapii interaktywnej w rzeczywistości wirtualnej 
	-
	-

	10.
	Możliwość prowadzeni treningu uni- i bilateralnego za pomocą urządzenia
	-
	-

	11.
	Możliwość prowadzenia terapii na każdym etapie rehabilitacji 
	-
	-

	12.
	Dostosowywanie poziomu trudności ćwiczeń do indywidualnych możliwości pacjenta 
	-
	-

	13.
	Możliwość prowadzenia terapii w każdym etapie rehabilitacji
	-
	-

	14.
	Możliwość ćwiczeń przodem i tyłem do urządzenia
	-
	-

	15.
	Podsumowanie wyników po każdej sesji terapeutycznej 
	-
	-

	16.
	Ćwiczenia funkcjonalne oraz trening w ramach koordynacji wzrokowo- ruchowej 
	-
	-

	17.
	Ustawienie urządzenia nad głową pacjenta
	-
	-

	18.
	Możliwość wykorzystania dodatkowych rzeczywistych przedmiotów w trakcie wirtualnego treningu.
	-
	-

	19.
	Możliwość ćwiczeń w jednej płaszczyźnie lub w wielu płaszczyznach 
	-
	-

	20.
	System wyposażony minimum w:

- dwie jednostki z silnikami, 

- ramy z systemem jezdnym, 

- komputer, monitor, myszkę, podstawę na myszkę i klawiaturę, 

- zestaw podpórek oraz pasków do podpięcia kończyn górnych
	-
	-

	21.
	Oprogramowanie posiada zintegrowane moduły umożliwiające obsługę i wykorzystanie dodatkowych systemów do diagnostyki i rehabilitacji kończyn górnych i dolnych. Wspólna baza danych oraz spójne raporty systemów podłączonych do oprogramowania. Możliwość rozbudowy minimum o moduły:

•
Moduł do rehabilitacji kończyny górnych i dolnych umożliwiający m.in. pomiary zakresów ruchu w obrębie stawu ramiennego, łokciowego i nadgarstkowego, program analizy chodu, pomiary siły chwytów: szczypcowego, cylindrycznego, dwupunktowego, trójpuntowego wyznaczenie indeksu kontroli siły

•
Moduł do oceny równowagi i postawy ciała umożliwiający m.in. pomiar balansu, rozkładu sił, rozkładu masy ciała między kończynami, pomiar kroków w miejscu (pedometr), ćwiczeń zarówno na stabilnym jak i niestabilnym podłożu
	-
	-

	22.
	Moduł wirtualnej rzeczywistości z wykorzystaniem gogli 3D zsynchronizowanych z oprogramowaniem
	-
	-

	23.
	Minimum 2 specjalnie programy zsynchronizowane z goglami 3D w dedykowanym oprogramowaniu do urządzenia 
	Powyżej 2 programów – 10 pkt

2 programy – 0 pkt 
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