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ZESTAWIENIE WYMAGANYCH PARAMETRÓW
PAKIET I: Stacjonarny robot rehabilitacyjny kończyn dolnych (CPV: 331 50 000-6)
Producent:

Oferowany model:

Rok produkcji: 2022/2023
	L.p.
	Parametry
	Parametry punktowane
	Potwierdzenie
parametru punktowanego  - podać:

	I. PARAMETRY OGÓLNE 
	-
	-

	1.
	Urządzenie fabrycznie nowe. Niedopuszczalne zaoferowanie wersji demonstracyjnej, powystawowej lub rekondycjonowanej.
	-
	-

	2.
	Oprogramowanie umożliwiające kontrolę nad pasem bieżni (minimum prędkość) oraz perturbacjami (minimum prędkość, wielkość przesuwu)
	-
	-

	3.
	Gotowe protokoły rehabilitacji
	-
	-

	4.
	Zapis środka nacisku (COP)
	-
	-

	5.
	Moduł oceny stabilności i szybkości powrotu do pozycji ustabilizowanej po zadanej perturbacji przedniej, tylnej, bocznej lewej lub bocznej prawej 
	-
	-

	6.
	W różnych pozycjach pacjenta na pasie bieżni, możliwość informowania lub nie pacjenta o zbliżającej się perturbacji
	-
	-

	7.
	Gry i aplikacje motywujące pacjenta do prawidłowego wykonywania ćwiczeń
	-
	-

	8.
	Urządzenie wyposażone w uprząż bezpieczeństwa, zatrzymującą pas bieżni w przypadku upadku pacjenta
	-
	-

	9.
	Waga pacjenta 150 kg. (+/- 5 kg)
	-
	-

	10.
	Wzrost pacjenta od 120 do 190 cm (+/- 5 cm)
	-
	-

	11.
	Zakres przesuwu pasa podczas perturbacji min. 5-80 cm w kierunku przednio-tylnym, min. 15 cm w kierunku bocznym
	-
	-

	12.
	Wymiary ogólne urządzenia:  długość: 235 cm, szerokość: 160 cm, wysokość: 245 cm (+/- 2 cm)
	-
	-

	13.
	Powierzchnia użytkowa pasa bieżni: długość: 140 cm szerokość: 56 cm (+/- 2 cm)
	-
	-

	14.
	Powierzchnia pasa biegowego pokryta materiałem antypoślizgowym
	-
	-

	15.
	Prędkość bieżni:  0… ± 7.0 km/h (0... ±2 m/s)
	-
	-

	16.
	Kinematyka perturbacyjna pasa bieżni (minimum):

Prędkość bieżni: 3- 239 cm/s (±5%)

Przyśpieszenie: 15- 475 cm/s² (±5%)

Zmniejszanie prędkości: 5- 389 cm/s² (±5%)

Przesunięcie do przodu: 3- 87 cm (±5%)

Przesunięcie do tyłu: 1- 146 cm (±5%)
	-
	-

	17.
	Kinematyka perturbacyjna przesunięć bocznych (minimum): 

Prędkość: 5- 60 cm/s (±5%)

Przyśpieszenie: 25- 200 cm/s²(±5%)

Zmniejszanie prędkości 25- 200 cm/s² (±5%)

Dystans: ±18 cm (±5%)
	-
	-

	18.
	Ustawienie min. 25 poziomów perturbacji poziomów łączących przyspieszenie, zmniejszanie prędkości, dystansu oraz prędkości docelowej
	Powyżej 25 poziomów – 10 pkt

25 poziomów – 0 pkt 
	

	19.
	Uprząż bezpieczeństwa o odpowiednich rozmiarach 
	-
	-

	20.
	Linka zabezpieczająca przed upadkiem z wysokości z regulacją wysokości.
	-
	-

	21.
	Wyświetlacz użytkownika o przekątnej minimum 21” 16x9 LED, wbudowane głośniki stereo, regulacja wysokości ekranu do 20 cm, służy w celu wyświetlania obrazu.
	Powyżej 21” – 10 pkt

21” – 0 pkt
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