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1. Wstep

1.1.  Typ roboét

[1] CPV45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

[2] CPV45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
[3] CPV45311200-2 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

[4] CPV 38424000-3 — Urzadzenia pomiarowe i sterujace

[6] CPV45312310-3 — Ochrona odgromowa

[6] CPV45317300-5 - Elektryczne elektrycznych urzadzen rozdzielczych
[7] CPV45314300-4 - Instalowanie infrastruktury okablowania

[8] CPV45315600-4 — Instalacje niskiego napiecia

[9] CPV45311100-1 - Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
[10] CPV 45315700-5 - Instalowanie stacji rozdzielczych

[11] CPV 45317000-2 — Inne instalacje elektryczne

[12] CPV 48151000-1 - Komputerowy system sterujacy

[13] CPV 31214500-4 - Elektryczne tablice rozdzielcze

1.2. Przedmiot S.T.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg standardy dotyczace wykonania i odbioru robét teletechnicznych zwigzanych z
montazem elementéw instalacji Automatyki Wentylacji Tarasu objetych zakresem projektu. W ponizszym dokumencie znajdujg sie
usciélenia i uzupetnienia w zakresie materiatu oraz urzadzen elektrycznych uwzgledniajac wymagania strony inwestorskiej.

Inwestor: UNIWERSYTET EKONOMICZNY W POZNANIU

AL. NIEPODLEGLOSCI 10, 61-875 POZNAN

Adres inwestycji: Poznan, 61-895, ulica Powstaricow Wielkopolskich 16

1.3.  Zakres roboét objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem instalacji
elektrycznych Automatyki Wentylacji Tarasu zgodnie z dokumentacjg projektowa, takich jak:

1. wykonanie instalacji zasilajgcych i sterowniczych szafy SAT1 — zgodnie z rysunkami warsztatowymi
niniejszej dokumentacji.

W kazdym momencie system bedzie zapewniat:
— odczyt stezenia CO2 w ppm. z 2 czujnikow (takze wtedy gdy uktad sterowania pracuje wg nastawy statej)

— odczyt aktualnie realizowanej nastawy wszystkich 3 regulatoréw VAV tj. odczyt sygnatéw sterujacych (0-
10V) kierowanych na regulatory VAV oraz pomiary wydajnosci regulatoréw (wartosci z regulatoréw
kierowane na wej$cia analogowe 0-10V)



— odczyt rodzaju regulaciji (czy jest realizowana regulacja stata / regulacja zmienna w oparciu 0 CO2 / czy
harmonogram czasowy — jezeli rodzaj regulacji to harmonogram czasowy to musi byé réwniez mozliwo$¢
sprawdzenia jaki rodzaj regulacii (stata czy zmienna) jest aktualnie realizowany)

— mozliwos¢ wyboru/zmiany trybu regulacji systemu (regulacja stata z ustalonym przez uzytkownika %
wydajnosci / regulacja zmienna w oparciu o poziom stezenia CO2 w powietrzu wywiewanym z ustalonym
przez uzytkownika wymaganym stezeniem CO2 w powietrzu wywiewanym / harmonogram czasowy)

— edycje/dodanie wpisu do harmonogramu czasowego pracy systemu

Wykonanie w/w instalacji w zakresie AKPiA obejmuije:

1. dostawe i montaz na obiekcie aparatury pomiarowej, zabezpieczajacej i regulacyjnej, ktéra nie zostata
ujeta w projekcie branzy technologicznej,

2. dostawe i uruchomienie szafy zasilajaco-sterujacej SAT1,

3. dostawe i utozenie tras kablowych (korytek i kabli) do sterowania urzadzen,

4. dostawe sterownika swobodnie-programowalnego dla sterowania urzadzen obiektowych,
5. wykonanie oprogramowania sterownika i panelu HMI wraz z dostawg wymaganych licencji,

6. zamontowanie panelu HMI na drzwiach szafy sterowniczej.

W zakresie robét AKPIA rozumie sie wszystko co zostato ujete w dokumentacji projektowej — wykonawczej. Ponizszy
projekt, stanowi wytyczng do wykonania i odbioru rob6t budowlanych kompletnego i w petni funkcjonalnego obiektu. W
przypadku braku wyszczegolnienia danego elementu czy akcesoridw, ktdre to mogg by¢ zawarte w projekcie
warsztatowym lub jest wymagany wzgledami projektu technologicznego, tak aby skoAczony budynek uznaé za
kompletny i zgodny z zatozeniami projektowymi, nie zwalnia Wykonawcy z obowigzku wykonania tych elementdw i nie
stanowi podstawy do zmiany zakresu prac pomiedzy Inwestorem a Wykonawca.

1.4.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami a
takze podanymi ponizej:

Specyfikacja techniczna - dokument zawierajacy zesp6t cech wymaganych dla procesu wytwarzania lub dla
samego wyrobu, w zakresie parametrow technicznych, jakosSci, wymogdw bezpieczeristwa, wielkosci
charakterystycznych a takze co do nazewnictwa, symboliki, znakéw i sposobdw oznaczania, metod badan i préb
oraz odbioréw i rozliczen.

Aprobata techniczna - dokument stwierdzajacy przydatno$¢ danego wyrobu do okreslonego obszaru
zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu oraz metodyke badan dla
potwierdzenia tych wymagan.

Deklaracja zgodnosci - dokument w formie o$wiadczenia wydany przez producenta, stwierdzajacy zgodno$é¢ z
kryteriami  okre$lonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacjg
techniczna dla danego materiatu lub wyrobu.

Certyfikat zgodnosci - dokument wydany przez upowazniong jednostke badajaca (certyfikujaca), stwierdzajacy
zgodnos¢ z kryteriami okre$lonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacjq

techniczng dla badanego materiatu lub wyrobu.



Czes¢ czynna - przewod lub inny element przewodzacy, wchodzacy w sktad instalacji elektrycznej lub urzadzenia,
ktory w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej moze by¢ pod napigciem a nie spetnia funkcji przewodu
ochronnego (przewody ochronne PE i PEN nie sg czescig czynna).

Potaczenia wyréwnawcze - elekiryczne potaczenie czesci przewodzacych dostepnych lub obcych w celu
wyréwnania potencjatu.

Kable i przewody - materiaty stuzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatow, impulséw elektrycznych w
wybrane miejsce.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodoéw - zespdt materiatdw dodatkowych, stosowanych przy uktadaniu
przewodéw, utatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w przypadku awarii, zabezpieczajacy przed uszkodzeniami,
wytyczajacy trasy ciggdw réwnolegtych przewoddw itp.

Urzadzenia elektryczne - wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone do wytwarzania,
przeksztatcania, przesytania, rozdziatu lub wykorzystania energii elektrycznej.

Odbiorniki energii elektrycznej - urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii elektrycznej w inng forme
energii (Swiatto, ciepto, energie mechaniczng itp.).

Klasa ochronnosci - umowne oznaczenie, okre$lajace mozliwosci ochronne urzgdzenia, ze wzgledu na jego
cechy budowy, przy bezpo$rednim dotyku.

Oprawa oswietleniowa (elektryczna) - kompletne urzadzenie stuzace do przymocowania i potaczenia z
instalacjg elektryczng jednego lub kilku zrodet Swiatta, ochrony Zrodet Swiatta przed wptywami zewnetrznymi i
ochrony $rodowiska przed szkodliwym dziataniem Zrodta $wiatta a takze do uzyskania odpowiednich parametrow
Swietlnych (bryta fotometryczna, luminacja), utatwia wtasciwe umiejscowienie i bezpieczng wymiane zrodet Swiatta,
tworzy estetyczne formy wymagane dla danego typu pomieszczenia. Elementami dodatkowymi sg ostony lub
elementy ukierunkowania zrédet $wiatta w formie: klosza, odbtysnika, rastra, abazuru.

Stopien ochrony IP - okre$lona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem elementéw
instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem sie ciat statych, wnikaniem cieczy (szczegoinie wody) i gazéw, a
ktdrg zapewnia odpowiednia obudowa.

Obwad instalacji elektrycznej - zespdt elementdéw potgczonych posrednio lub bezposrednio ze zrédtem energii
elektrycznej za pomoca chronionego przed przetezeniem wspdlnym zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio
potaczonych przewodow elekirycznych. W sktad obwodu elekirycznego wchodzg przewody pod napigciem,
przewody ochronne oraz wszelkie urzadzenia zmieniajace parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze
i sygnalizacyjne, zwigzane z danym punktem zasilania w energie (zabezpieczeniem).

Przygotowanie podtoza - zesp6t czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu instalacyjnego,
urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, uktadaniem kabli i przewodéw majacy na celu
zapewnienie mozliwosci ich zamocowania zgodnie z dokumentacjg. Do prac przygotowawczych zalicza sie
nastepujace grupy czynnosci:

— wiercenie i przebijanie otworéw przelotowych i nieprzelotowych,

— kucie bruzd i wnek,

— osadzanie kotkdw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

— montaz uchwytdéw do rur i przewoddw,



— montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wigzkowych,

— montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,

— oczyszczenie podioza - przygotowanie do klejenia.

Czesé dostepna - przewodzaca cze$¢ urzadzenia elektroenergetycznego lub innego przedmiotu, bedaca w
zasiegu reki ze stanowiska dostepnego (ij. takiego, na ktérym czlowiek o przecietnej sprawnoéci fizycznej moze sie
znalez¢ bez korzystania ze $rodkdéw pomocniczych np. drabiny, stupotazéw itp.), ktéra podczas normalnej pracy nie
jest pod napieciem, jednak moze sie pod nim znalezé w momencie zakidcenia (uszkodzenia lub niezamierzonej
zmiany instalacji elektroenergetycznej, parametrow, charakterystyk lub uktadu pracy urzadzenia np. zwarcia,
wyniesienia potencjatu, uszkodzenia izolacji itp.).

Miejsce wydzielone - zamykana przestrzen lub miejsce eksploatacji instalacji lub urzadzen, do ktérego dostep
posiadajq jedynie osoby upowaznione.

Napiecie dotykowe Ud (Zrédfowe przy dotyku) - napiecie pojawiajace sie przy zwarciu doziemnym pomiedzy
przewodzaca czescia, ktdéra moze byé (nie jest) dotknieta przez cztowieka a miejscem na ziemi, na ktérym znajdujg
sie stopy.

Przewdd uziemiajacy - przewodnik taczacy uziemiany element z uziomem, umieszczony poza ziemig lub
izolowany od ziemi i wody, jesli sie w tym Srodowisku znajduje.

Uziemienie - zespdt Srodkow i urzadzen stuzacych potaczeniu przewodzacej czesci z ziemig poprzez odpowiednig
instalacje.

Uziom - przewodnik umieszczony w ziemi lub betonie o odpowiednio duzej powierzchni styku w celu zapewnienia
dobrego potaczenia elektrycznego.

Zwody - gdérna czes¢ urzadzenia piorunochronnego przeznaczona do przechwytywania uderzenia pioruna. Jako
zwody, ze wzgledéw ekonomicznych i zgodnie z zaleceniami normy, wykorzystuje sie metalowe lub Zelbetowe
elementy dachu (szczegdlnie te, ktdre wystaja ponad dach).

Ochrona wewnetrzna - zespdt dziatan i urzadzern zapewniajacy bezpieczenstwo i ochrone przed skutkami
wyfadowan piorunowych, ludziom znajdujgcym sie w budynku. Realizowana jest poprzez: wykonanie
ekwipotencjalizacji wszystkich urzadzen i elementéw metalowych, zachowanie odpowiednich odstepow
izolacyjnych lub stosowanie dodatkowych $rodkéw ochrony.

Instalacje wnetrzowe - instalacje elektryczne i teletechniczne zwigzane z obiektem budowlanym.

Sieci - urzadzenia elekiryczne i teletechniczne podziemne i naziemne na zewnatrz budynku i przytacza.
Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja techniczna wraz z naniesionymi zmianami i uzupetieniami w
trakcie realizacji robot (budowy).

Ksiega obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru wykonywanych Robét w formie wyliczen, szkicow iewentualnych dodatkowych
zatgcznikdw. Wpisy w Ksiedze Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

Odbiér instalacji - zespdt czynnoSci majacych na celu sprawdzenie czy instalacje teletechniczne zostaty
wykonane zgodnie z projektem, warunkami technicznymi i obowigzujgcymi normami stanowigcymi podstawe do

przekazania instalacji do eksploatacji.



Rura ostonowa - przewod rurowy z materiatu niepalnego, chronigcy przed oddziatywaniem czynnikow
zewnetrznych, wewnatrz ktdrego umieszczony jest przewdd instalacii teletechnicznej.

Kanat instalacyjny - odkrywany kanat montowany na tynk, chronigcy przed oddziatywaniem czynnikow
zewnetrznych, wewnatrz ktbrego umieszczone sg przewody instalacji teletechnicznych.

Stan testowania — stan systemu, w ktérym dziatajg procedury sprawdzenia sprawnosci technicznej systemu.

Stan uszkodzenia — stan systemu, ktéry uniemozZliwia poprawne dziatanie systemu.

Stan alarmowania - stan systemu alarmowego lub jego czeSci, ktory jest wynikiem odpowiedzi systemu
alarmowego na wystapienie niebezpieczenstwa.

Instalowanie, zaktadanie instalacji — proces mocowania i wzajemnego faczenia czesci sktadowych i elementow
systemu.

PHI90 - cecha kabla okre$lajaca ciggtos¢ dostaw energii (podtrzymanie funkcji kabla) przez kable o $rednicy
przewoddw do 2,5mm przez 90 minut wg PN-EN 50200.

System kablowy E90 — zesp6t kabli i systemu no$nego (korytka, mocowania, rurki, uchwyty, kotwy) gwarantujacy
podtrzymanie funkciji kabla (ciggtos¢ dostaw energii) w warunkach pozaru przez czas 90 minut.

Specyfikacja techniczna — dokument zawierajacy zesp6t cech wymaganych dla procesu wytwarzania lub dla
samego wyrobu, w zakresie parametrow technicznych, jakoSci, wymogow bezpieczenstwa, wielkosci
charakterystycznych, a takze co do nazewnictwa, symboliki, znakéw i sposobéw oznaczania, metod badan i prob
oraz odbioréw i rozliczen.

Wyréb budowlany — nalezy przez to rozumie¢ wyréb, w rozumieniu przepiséw o ocenie zgodnosci, wytworzony w
celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obiekcie budowlanym,
wprowadzany do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym
potaczeniu stanowigcym integralng catos¢ uzytkowa.

Materiaty — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak réwniez rézne tworzywa i
wyroby niezbedne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacjq projektowg i specyfikacjami technicznymi
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Obiekt budowlany - jest to budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi lub/i budowla stanowigca
cato$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami, obiekt matej architektury.

Prace budowlano-montazowe zwiagzane z realizacja ekspozycji — nalezy przez to rozumie¢ roboty
wykonczeniowe i roboty instalacyjne wykonywane w obiekcie budowlanym, bezposrednio zwigzane z
przygotowaniem ekspozycji oraz rozmieszczenie dostaw i wykonanie ustug niezbednych dla rozmieszczenia
dostaw, takze bezposrednio zwigzanych z przygotowaniem ekspozycii.

Roboty budowlane - nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu,
remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

Remont — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejagcym obiekcie budowlanym robét budowlanych
polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej konserwacji.

Urzadzenia budowlane - nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem budowlanym

zapewniajace mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przytacza i urzadzenia



instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub gromadzeniu Sciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place
postojowe i place pod Smietniki.

Teren montazu / budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktdrej prowadzone sg roboty budowlane i
instalacyjne oraz wykonywane sg prace montazowe wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza
budowy.

Droga tymczasowa (montazowa) — nalezy przez to rozumie¢ droge specjalnie przygotowang, przeznaczong do
ruchu pojazdoéw obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania, przewidziang do usuniecia po ich
zakonczeniu.

Odpowiednia zgodnos$¢ — nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robot dopuszczalnymi tolerancjami, a
jesli granice tolerancii nie zostaty okreslone — z przecietnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

Ustalenia techniczne — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych i
szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

Dokumentacja powykonawcza - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

Optata - nalezy przez to rozumie¢ kwote nalezno$ci wnoszong przez zobowigzanego za okre$lone ustawg
obowigzkowe kontrole dokonywane przez wiasciwy organ.

Czesci obiektu lub etap wykonania — nalezy przez to rozumiec¢ cze$¢ obiektu budowlanego zdolng do spetniania
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwg do odebrania i przekazania do eksploatacii.

Projektant — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobg prawng lub fizyczng bedacq autorem dokumentacii
projektowe;.

Inspektor Nadzoru (Inwestorskiego) — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztatcenie techniczne i praktyke
zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktorej
inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy Inwestora na budowie i
wykonuje biezacq kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzaniach i odbiorach robot
zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak réwniez przy odbiorze
gotowego obiektu.

Polecenie Inspektora Nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy/montazu.

Kierownik robdt — osoba wyznaczona przez Wykonawce robédt, upowazniona do kierowania pracami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca odpowiedzialno$¢ za okreSlony w
umowie zakres robét.

Instrukcja technicznej obstugi (eksploatacji) — opracowana przez projektanta lub dostawce urzadzen
technicznych i maszyn, okre$lajgca rodzaje i kolejnos¢é lub wspdizaleznos¢ czynnosci obstugi, przegladdw i
zabiegdw konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi
(eksploatacii) jest rowniez sktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego.

Istotne wymagania — oznaczajg wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innych aspektéw

interesu wspolnego, jakie maja spetniaC prace montazowe i roboty budowlane.
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o Normy europejskie — oznaczajq normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz Europejski
Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,standardy europejskie (EN)” lub ,dokumenty
harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogblnymi zasadami dziatania tych organizacj.

o Przedmiar robét — to zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t podstawowych w kolejnosci technologicznej
ich wykonania, ze szczegbtowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegdtowy opis, oraz wskazanie
szczegdtowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem
ilosci jednostek przedmiarowych robot podstawowych.

¢ Robota podstawowa — minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sg mozliwe do odebrania pod wzgledem iloSci i
wymogow jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien scalenia robot.

o Wspdlny Stownik Zaméwienn (CPV) — jest systemem klasyfikacji produktéw, ustug i robét budowlanych,
stworzonych na potrzeby zamdwien publicznych. Sktada sie ze stownika gtéwnego oraz stownika uzupetniajacego.
Obowigzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003,
stosowanie kodow CPV do okre$lania przedmiotu zaméwienia przez zamawiajacych z dwczesnych Panstw
Cztonkowskich UE stato sie obowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r. Polskie Prawo zaméwien publicznych
przewidziato obowigzek stosowania klasyfikacji CPV poczawszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004
r.

o Grupy, klasy, kategorie robot — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okre$lone w rozporzadzeniu nr
213/2008 z dnia 28 listopada 2007 r. w sprawie zmieniajace rozporzadzenie (WE) nr 2195/2002 Parlamentu
Europejskiego i Rady w sprawie Wsp6lnego Stownika Zaméwien (CPV) oraz dyrektywy 2004/17/WE i 2004/18/WE

Parlamentu Europejskiego i Rady dotyczace procedur udzielania zamdwien publicznych w zakresie zmiany CPV.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i
poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda lokalizacje i wspdirzedne punktow gtéwnych obiektu
oraz reperéw (w przypadku nowych obiektow), przekaze dziennik budowy oraz po jednym egzemplarzu dokumentacii
projektowej i SST.

1.5.2. Zgodnos$¢ robot z dokumentacija projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru stanowig
zatgczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak,
jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw
obowigzuje Wykonawce zgtoszenia tego faktu ,Zamawiajacemu” do rozstrzygniecia. Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materiaty majg by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Wielkosci okre$lone w dokumentaciji projektowej i w SST beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktérych dopuszczalne
sq odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw ielementéw budowli muszg by¢
jednorodne i wykazywa¢ zgodno$C z okreslonymi wymaganiami, arozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancii.
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W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie bedg zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i
majgq wptyw na niezadowalajacqy jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakoniczenia i odbioru ostatecznego robét. Wykonawca prowadzi roboty w sposoéb, ktéry nie pogorszy stanu
technicznego i estetycznego terenu budowy. Po zakofczonych robotach Wykonawca przywraca teren budowy do stanu
pierwotnego.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, oéwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne Srodki niezbedne do ochrony robét, wygody
spotecznosci i innych.

Wykonawca podfgcza na wasny koszt i opomiaruje niezbedne media dla prowadzenia rob6t i ponosi koszty ich zuzycia.
Teren budowy bedzie utrzymany w czystosci. Wszystkie materialy porozbiérkowe bedq natychmiast usuwane i
utylizowane.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie
i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaC w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagarn okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie
i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel wykonawcy. Uznaje sie, ze
wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sq
uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.6. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jego poziomem,
takie jak rurociggi, kable itp. Wykonawca zapewni witadciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagar okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie
i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan

Sanitarnych.. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie.

Uznaije sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie
i sg uwzglednione w cenie umownej.
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1.5.8. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.9. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i samorzadowe;j,
ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. W
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47,
poz. 401). Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciggty bedzie informowac
Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wykonawca
ustanawia kierownika budowy, ktéry wykonuje swoje obowigzki zgodnie z ustawg Prawo Budowlane i innymi aktami
zwigzanymi.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie
i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.10.Ubezpieczenie

Wykonawca ubezpiecza budowe i mienie znajdujace sie na terenie budowy. W tym celu zawiera stosowne umowy
ubezpieczenia od odpowiedzialnodci cywilnej za szkody wyrzadzone osobom trzecim w zwigzku z robotami
budowlanymi i funkcjonowaniem terenu budowy, itp. Wykonawca jest zobowigzany do przedstawienia na kazde zadanie
,Zamawiajacego” polisy ubezpieczeniowej i dowodu optacenia sktadek. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z
wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

2. Materiaty

Materiaty do wykonania w/w rob6t elektrycznych stosowaé zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, opisami technicznymi,
rysunkami i obowigzujacymi normami. Dostawa materiatdw przeznaczonych do robét elektrycznych powinna nastapi¢
dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczen. Jesli jest to konieczne ze wzgledu na rodzaj materiatow to
powinny by¢ zabezpieczone od zewnetrznych wptywéw atmosferycznych. W czasie transportu i sktadowania kofce
wszystkich rodzajow kabli i przewodéw powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem i innymi wptywami $rodowiska.
Materiaty, wyroby iurzadzenia, dla ktorych wymaga sie Swiadectwo jakosci, np.: aparaty, kable, urzadzenia
prefabrykowane itp., nalezy dostarcza¢ wraz ze $wiadectwami jako$ci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbioru
technicznego. Przy odbiorze materiatow nalezy zwrdci¢ uwage na zgodno$¢ stanu faktycznego z dowodami dostawy.
Do wykonania i montazu instalacji, urzadzen elektrycznych i odbiornikéw energii elektrycznej nalezy stosowaé przewody,
kable, osprzet oraz aparature i urzadzenia elektryczne posiadajgce dopuszczenie do stosowania w budownictwie.
Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktdrych producent lub jego upowazniony przedstawiciel:
e dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okreslonego systemu oceny

zgodnoéci,

o wydat deklaracje zgodno$ci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane specyfikacje techniczne,
normy opracowane przez Miedzynarodowa Komisje Elektrotechniczng (IEC) i wprowadzone do zbioru Polskich
Norm, normy krajowe opracowane z uwzglednieniem przepiséw bezpieczenstwa Miedzynarodowej Komisji ds.
Przepiséw Dotyczacych Zatwierdzenia Sprzetu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,

o oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

o wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu umieszczonego w okreslonym
przez Komisje Europejskg wykazie wyrobdéw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,
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o wydat odwiadczenie, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego do jednostkowego
zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualng dokumentacjg projektowa, sporzadzong przez
projektanta obiektu lub z nim uzgodniona.

Zastosowanie innych wyrobdw, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod warunkiem posiadania przez nie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie dotyczacym montazu
urzadzen elektroenergetycznych w obiekcie budowlanym.

Wykonawcy systemu AKPIA mogq zaproponowa¢ rozwigzania réwnowazne w stosunku do rozwigzan opisanych w
niniejszej dokumentacji projektowej. Wykonawcy mogg zaproponowaé rozwigzania rdwnowazne o takich samych
parametrach lub je przewyzszajace, jednak ich obowigzkiem jest udowodnienie réwnowaznosci.

Jesli Wykonawca powotuje sie na rozwigzania réwnowazne, jest zobowigzany bedzie poinformowaté o tym
Inwestora/Zamawiajacego w swojej ofercie i wykazac, ze oferowane rozwigzania rownowazne spetniajg wymagania
okre$lone w dokumentacji projektowej. Dopuszczalne jest przedstawienie do oceny rownowazno$ci proponowanych
materiatdw i systeméw w trakcie inwestycji, a nie na etapie przetargu, o ile Zamawiajacy wyrazi zgode na takie
postepowanie.

3. Sprzet

Roboty elektroenergetyczne mogg by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego zaakceptowanego
przez Inwestora. Przy mechanicznym wykonywaniu robét Wykonawca powinien dysponowac sprzetem sprawnym
technicznie, przewidzianym do wykonania tego typu robét. Roboty ziemne wykonywane w poblizu istniejacych urzadzen
podziemnych winny by¢ wykonywane recznie.

Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane na budowie,
powinny mie¢ aktualne dokumenty i certyfikaty uprawniajace do ich eksploatacji.

4. Transport

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t moga byC przewozone dowolnymi $rodkami transportu z zachowaniem
zasad kodeksu drogowego. Dla materiatow diugich nalezy stosowac¢ przyczepy, dtuzycowe, a materiaty wysokie nalezy
zabezpieczyé w czasie transportu przed przewrdceniem oraz przesuwaniem. Bebny z kablami nalezy przetaczaé
zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Unikac¢ transportu kabli w temperaturze nizszej od -15°C. W czasie
transportu i przechowywania materiatéw elektroenergetycznych nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych
wiasciwosci tych, urzadzen, zastrzezonych przez producenta. W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz
sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzegac zalecen wytwdrcow, a w szczegoInosci
transportowane urzadzenia zabezpiecza¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem sie, aparature
ostroznie zatadowywaé i zdejmowaé, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powitok. W czasie
transportu konce wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem i innymi wptywami
Srodowiska.

5.  Wykonanie robét

5.1. Wymagania ogdlne

Przewody i kable stosowane w instalacjach elektrycznych o$wietleniowych i sitowych wewnetrznych muszg by¢
dostosowane do ukfadu sieci TN-S o napieciu znamionowym 400/230V pradu przemiennego i czestotliwosci 50 Hz.
Stosowa¢ w obwodach oddzielny przewdd ochronny (PE) i neutralny (N). Nalezy oba przewody potaczy¢ w rozdzielni. W
obwodach odbiorczych instalacjach elektrycznych oSwietleniowych i sitowych wewnetrznych nalezy stosowac wytgczniki
nadmiarowe oraz podstawy bezpiecznikowe o pradach znamionowych dobranych do wielkosci odbiornikéw, wymaganej
zdolnosci wytaczeniowej w stanach zwar¢. W instalacjach elekirycznych oswietleniowych i sitowych wewnetrznych
stosowac potgczenia wyrdwnawcze gtdwne i miejscowe, taczace przewody ochronne z czgsciami przewodzacymi innych
instalacji i konstrukcji budynku.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jako$S¢ zastosowanych materiatéw i
wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjq projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot
oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za peing obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich elementéw robot
okreslonych w dokumentaciji projektowej lub przekazanych na pismie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu robét zostana, jesli
wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt. Decyzje Inspektora nadzoru
dotyczace akceptaciji lub odrzucenia materiatdw i elementéw rob6t beda oparte na wymaganiach sformutowanych w
dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji rob6t bedg wykonywane przez Wykonawce nie pézniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacii
ponosi Wykonawca.

Niezaleznie od stopnia doktadno$ci i precyzji otrzymanych dokumentow definiujacych ustuge do wykonania, Wykonawca
zobowigzany jest do uzyskania dobrego rezultatu koncowego.

Wszystkie elementy nie ujete w opracowaniu, a zdaniem wykonawcy niezbedne do prawidtowego dziatania instalacii
muszg by¢ dostarczone i zamontowane.

5.2. Ogolne wytyczne dla prac montazowych

Potaczenia elektryczne przewoddw:
— powierzchnie stykajacych sie elementéw torow pradowych oraz przektadek i podktadek metalowych,

przewodzacych prad, powinny by¢ doktadnie oczyszczone i wygtadzone,

— zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewody) pokryte powtokg metalowg ogniowg lub galwaniczng
nalezy tylko zmywac¢ odczynnikami chemicznymi i szlifowac pastg polerska,

— potgczenia nalezy wykona¢ spawaniem, Srubami lub w inny sposob okreslony w projekcie technicznym.

— $ruby, nakretki i podktadki stalowe powinny by¢ pokryte galwanicznie warstwg metaliczna,

— potaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi zaleca sie wykonywaC za pomocg spawania. Wszelkie
potaczenia elektryczne w ziemi nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg, np. przez pokrycie lakierem bitumicznym
lub owinigcie tasma.

Potaczenia elektryczne kabli:
— 2zyly wielodrutowe mogg mie¢ zakonczenia proste lub oczkowe, stosowane do przewodoéw miedzianych, z

koricem prostym lub oczkiem dobrze oczyszczonym i pocynowanym, takie zakoriczenia dopuszcza si¢ tylko w
przypadku; gdy zaciski nie pozwalajg na zastosowanie koncowki lub tulejki; z koncowka kablowa, podtaczane
pod $rube; konicdwke montuje sie przez prasowanie, lutowanie, lub spawanie; z tulejkg (koncowka rurkowa)
umocowana przez zaprasowanie.

Sruby i wkrety w potaczeniach:
— Sruby i wkrety do taczenia szyn oraz przewoddw powinny mieé taka diugosé, aby po skreceniu potaczenia

wystawaly co najmniej na wysoko$¢ 2-6 zwojéw. Nie dotyczy to Srub dostarczanych przez wytwérce wraz z
aparatem, jesli zostanie zachowana wysokos¢ ok. 2-3 mm, wystajacej poza nakretke.

Przytaczanie do gniazd bezpiecznikowych, opraw oswietleniowych itp.:
— W gniazdach bezpiecznikowych przewod doprowadzajacy nalezy potaczy¢ z szyng gniazda (Srubg stykowa), a

przewdd zabezpieczany z gwintem w oprawach oswietleniowych i w podobnym osprzecie, przewod fazowy lub
"+-" nalezy faczy¢ ze stykiem wewnetrznym, a przewdd neutralny lub ,-, z gwintem (oprawka).

Montaz urzadzen teletechnicznych i osprzetu:
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— Montaz urzadzen teletechnicznych przeprowadzi¢ nalezy zgodnie z odpowiednimi instrukcjami montazu tych
urzadzen.

— Kable nalezy uktada¢ w sposob zapewniajacy szybka ich identyfikacje i tatwy dostep.

— Nie nalezy przekracza¢ dopuszczalnych promieni giecia przewodow.

— Zabrania si¢ przekraczania okreslonych przepisami dtugosci kabli instalacji teletechnicznej tj. 90 m dla kabla
UTP oraz 70 m dla kabla koncentrycznego.

— Najmniejsze dopuszczalne odstepy izolacyjne nalezy zachowaé¢ zgodnie z przepisami.

Sruby i wkrety w potaczeniach:
— $ruby i wkrety do taczenia szyn oraz przewoddw powinny mie¢ takg dtugo$¢, aby po skreceniu potaczenia

wystawaly co najmniej na wysoko$¢ 2-6 zwojéw. Nie dotyczy to Srub dostarczanych przez wytwérce wraz z
aparatem, je$li zostanie zachowana wysoko$¢ ok. 2-3 mm, wystajacej poza nakretke.

Przytaczanie do gniazd bezpiecznikowych, opraw oswietleniowych itp.:
— w gniazdach bezpiecznikowych przewdd doprowadzajacy nalezy potaczy¢ z szyng gniazda ($rubg stykowa), a

przewdd zabezpieczany z gwintem w oprawach oswietleniowych i podobnym osprzecie przewdd fazowy lub "+-
" nalezy taczy¢ ze stykiem wewnetrznym, a przewdd neutralny lub -, z gwintem (oprawka).

Prowadzenie i montaz instalacji:
— Trasowanie polega na wykonaniu nastepujgcych czynnosci:

— wytyczenie tras przewoddw na $cianach budynku,

— wytyczenie miejsc pod montaz korytek i rur ostonowych,

— mechaniczne wykonanie otworéw w Scianach i stropach (murowanych i betonowych),
— wyciecie lub wykucie bruzdy jezeli jest to konieczne.

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajgc bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami.
Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontoéw. Wskazane jest, aby
trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych. Ustalenie miejsc montazu osprzetu oraz przej$¢ przez Sciany i
stropy. Wszystkie przejscia obwodéw instalacji przez Sciany, stropy itp. (wewnatrz budynku) muszg by¢ chronione przed
uszkodzeniami. Przej$cia migdzy pomieszczeniami o rdéznych atmosferach powinny by¢ wykonane w sposéb szczelny,
zapewniajacy nieprzedostawanie sie wyziewdw. Jako ostony przed uszkodzeniem mechanicznym mozna stosowac rury
stalowe, rury z tworzyw sztucznych, ksztattowniki, korytka blaszane, drewniane itp.

Kucie i zaprawianie bruzd

— W pomieszczeniach gdzie to konieczne nalezy wykona¢ bruzdy na potrzeby montazu instalacji. Bruzdy nalezy

dostosowa¢ do $rednicy przewoddéw wtynkowych z uwzglednieniem rodzaju i grubo$ci tynku. Zabrania sie
wykonywania bruzd w cienkich $cianach dziatowych w sposob ostabiajacy ich konstrukcje, zabrania sie kucia
bruzd, przebi¢ i przepustow w betonowych elementach konstrukcyjno-budowlanych.

Prace spawalnicze:
— prace spawalnicze nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zanieczy$ci¢ elementéw izolacyjnych, aparatow i przewoddw

odpryskami roztopionego metalu,

— prace spawalnicze nalezy wykonywa¢ w odlegiosci bezpiecznej od aparatéw i urzadzen zawierajacych olej lub
odpowiednio zabezpieczy¢ te urzadzenia i aparaty.

— wszelkie potaczenia spawane zabezpieczy¢ przed korozjg masa bitumiczng

Montaz urzadzen rozdzielczych, oszynowania i osprzetu:
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— montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadzi¢ nalezy zgodnie z odpowiednimi instrukcjami montazu tych
urzadzen,

— kable nalezy uktada¢ w sposéb zapewniajacy szybka ich identyfikacje i fatwy dostep,

— W szynach zbiorczych sztywnych stosowa¢ odpowiednie kompensatory,

— dla podtaczenia szyn i kabli nalezy stosowac standardowe Sruby z gwintem metrycznym i z tbem szesciokatnym,

— najmniejsze dopuszczalne odstepy izolacyjne nalezy zachowaé¢ zgodnie z przepisami.

Podejscia do odbiornikéw:
— Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikéw nalezy wykona¢ w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz

w sposbb estetyczny.

Przytaczanie odbiornikdw:
— Miejsca potaczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinny byé doktadnie oczyszczone. Samo potaczenie

musi by¢ wykonane w sposéb pewny pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed

ostabieniem sity docisku i korozja.

Préby pomontazowe:
— Po zakonczeniu robot elektrycznych, przed ich odbiorem Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw.

préb montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych rob6t wraz z dokonaniem potrzebnych
pomiardw i probnym uruchomieniem poszczegdinych instalacji, rozdzielnicy i urzadzen.

Uktadanie przewodéw i kabli

Wszystkie przewody kabelkowe na obu koricach musza by¢ oznaczone zgodnie z adresami umieszczonymi w albumie
tras kablowych. Kazde przejscie przewodow kabelkowych przez Sciany musi by¢ zabezpieczone rurg ostonowg lub
odpowiednio obudowane. Sposéb utozenia trasy przewoddw kabelkowych w kazdym przypadku musi zapewnia¢ fatwosé
ich wymiany. Minimalny przekroj zyt przewodzacych przewodow kabelkowych dla obwoddw zasilajacych urzadzenia
AKPiA: 1,6 mm2 Cu, obwodéw gniazd wtykowych i obwoddw sitowych: 2.5 mm2 Cu. Poziom izolacji przewoddw
kabelkowych: 750V. Wszystkie przewody kabelkowe muszg mieC zylty przewodzace wykonane z miedzi, byé
oznakowane przez producenta (marka), posiadac kolorystyke izolacji roboczej zyt zgodng z wymaganiami tj..

— przewod ochronny PE - kolor zéttozielony,

— przewod neutralny N - kolor niebieski,
— przewody fazowe L1, L2, L3 odpowiednio kolor siwy, brazowy, czarny.

Przy uktadaniu przewodéw nalezy zachowa¢ odstep min. 1m od przewoddw sygnatowych. Trasy przewoddw powinny
przebiega¢ wzdtuz linii prostych réwnolegtych i prostopadtych do $cian i stropdw zmieniajac swdj kierunek tylko w
zaleznosci od potrzeb. Trasa przebiegu przewoddw powinna by¢ tatwo dostepna do konserwacji i remontow, a jej
wytyczanie uwzglednia miejsca mocowania konstrukcji wsporczych instalacji. Wykonawca ma obowigzek uzyskaé
zatwierdzenie przez Projektanta wszystkich tras kablowych przed ich wykonaniem.

Sposob wykonania instalacji

o Instalacje kablowe prowadzi¢ w rurkach PVC, w korytkach lub drabinkach kablowych (dla gtownych
magistral kablowych nalezy stosowac trasy w postaci korytek i drabinek, w podejSciu do urzadzen z
gtéwnej trasy kablowej rurki, a przy samych urzadzeniach rury karbowane PESZLA celem
wprowadzenia kabla do urzadzenia). Zachowa¢ odpowiednie odlegtosci pomigdzy kablami
silnopradowymi / zasilajgcymi, pomiarowymi i transmisyjnymi.

o Instalacje silnopradowe / zasilajace wykona¢ przewodami typu YKYzo, YDYZo. Kable muszq spetia¢
norme CPR =Eca.
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Instalacje sterownicze wykona¢ kablami typu YStY, YVKSLY-Nr. Kable muszg spetnia¢ norme CPR
=Eca.

Instalacje pomiarowe wykona¢ kablami typu YKSLYekw-Nr. Kable musza spetnia¢ norme¢ CPR =Eca.
Instalacje transmisyjne na poziomie magistrali Ethernet wykonaé kablami UTP / FTP kat. 6. Kable
muszg spetnia¢ norme CPR =Eca.

Wszystkie aparaty i listwy w szafie AKPIA oznaczy¢ trwale za pomoca naklejek na biatym lub z6ttym tle
i wypetnionych czarnym tekstem, mocowanych za pomoca klejacej tasmy,

Kazda szafa AKPIA ma posiada¢ tabliczke znamionowg informujaca o:

o Nazwie szafy

e Mocy znamionowe;j

o  Pradzie znamionowym

o Dacie prefabrykacii

o Uktadzie zasilania (1x230 lub 3x230/400 V 50Hz)

o Rozdzielnicy, z ktdrej jest zasilania, oznaczeniu zabezpieczenia oraz pradzie znamionowym,
Wszystkie przewody podigczone w rozdzielnicach nalezy oznaczy¢ zgodnie z dokumentacjg AKPIA
przy pomocy trwatych oznacznikow — na koncu, poczatku oraz przy rozgatezieniach.

Kable przy poszczegdlnych urzadzeniach obiektowych oraz przy wprowadzeniu do szafy AKPIA muszg
by¢ oznaczone zgodnie z projektem AKPIA stalg tabliczka. Kable nalezy oznaczaé¢ z petnym OME, np.
=Szafa SA1+A1-21EW1.

W przypadku podtgczenia kilku urzadzern wykonawczych z jednego sygnatu sterujgcego zastosowaé
puszki rozgatezne.

Opisy szaf i elementéw na elewaciji szaf powinny by¢ w postaci naklejek na biatym, zéttym lub szarym
tle i wypetnionych czarnym tekstem, mocowanych za pomocg klejacej tadmy (zaleca sie stosowanie
tabliczek laminowanych).

Szafy zasilajaco-sterujace nalezy wyposazy¢ w dtawiki z tworzywa tak, aby jeden przewdd zasilajacy
lub sterowniczy przechodzit przez dtawik; nalezy pozostawi¢ 5% rezerwe zaslepionych dtawikow.

Kable zasilajace i kable sterownicze nalezy podtaczy¢ do listew zaciskowych tak, aby tylko jeden
przewdd z zewnafrz i nie wiecej niz dwa przewody wewnetrzne byly podtaczone do kazdego zacisku.
Potaczenia wewnetrzne nalezy wykona¢ przewodami typu LgY zakoriczonymi tulejkami kablowymi.
Ekrany kabli sterujgcych mozna taczy¢ ze sobg i podtaczy¢ z jednej strony do zaciskdw ochronnych
(26tto-zielonych lub specjalnych do ekrandw kabli) w szafie,

Sitowniki i czujniki montowane na zewnatrz nalezy zabezpieczy¢ puszkg ochronna, umozliwiajaca tatwy
dostep do urzadzenia.

Przy wszystkich czujnikach kanatowych nalezy obok czujnika wykonaé otwér kalibracyjny zaslepiony
dtawikiem BDE-29.

Wytyczne szczegétowe wykonania robét elektrycznych

5.3.1. Szafy AKPiA

Szafy AKPIA sg zasilanie przez branze elektryczna, zgodnie z wymaganiami danej szafy AKPIA — uzupetnienie rozdz. |E
w zakresie prac AKPiA, zgodnie ze schematami AKPIA.

Rozdzielnice wykona¢ jako szafe wolnostojaca, zamykang na klucz patentowy, wktadka 827, o stopniu ochrony min.
IP54. Obwody nalezy wyprowadza¢ z rozdzielnicy poprzez listwe zaciskowa. W rozdzielnicy zostawi¢ min. 20% rezerwy
miejsca. Szczegoty zgodnie z dokumentacjg projektowa. Montaz aparatéw na szynie 35 mm. Przewody taczace aparaty
wewnatrz szafy nalezy prowadzi¢ w korytach grzebieniowych. Wszystkie aparaty w szafie powinny by¢ trwale i czytelnie
oznaczone. Wszystkie stany i przetgczenia instalacji majg by¢ dostepne z panelu operatorskiego HMI.
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Sterownik PLC bedzie zabudowany w szafie AKPiA. Wyposazenie elekiryczne zwigzane z zasileniem odbiornikow,
sterowaniem i kontrolowaniem ukfaddéw AKPIA obiektu winno by¢ dostarczone i zainstalowane przez wykonawce
systemu AKPIA.

5.3.2. Trasy kablowe

Do rozprowadzenia kabli i przewodéw przewiduje sie zastosowanie drabin/koryt kablowych dowolnego producenta, ale o
grubosci blachy min 1,5 mm /1 mm, cynkowanych metoda Sendzimira i rurki elektroizolacyjne. Wszystkie potaczenia
wykona¢ zgodnie z danymi katalogowymi producenta. W miejscach, gdzie nie ma zaprojektowanych tras kablowych
kable mocowaé do Scian i stropdw za pomocg systemowych uchwytéw. Zabrania si¢ prowadzenia luzno kabli nad
sufitami podwieszanymi. Trasy kablowe wykona¢ w oparciu o rozwigzania systemowe producenta.

Wyprowadzenie kabli na dach nalezy wykona¢ przez przepusty kablowe ze zintegrowanym kotnierzem. Kable na dachu
nalezy prowadzi¢ w korytach kablowym cynkowanym ogniowo z pokrywa na podstawkach betonowych oraz ostania¢
rurami odpornymi na promieniowanie UV na podstawach betonowych - od trasy kablowej do urzadzenia.

5.3.3. Instalacja odgromowa

W projektowanym budynku przewiduje sie wykonanie instalacji odgromowej zgodnie z obowigzujacymi arkuszami normy
PN-EN 62305:2011. Obiekt zakwalifikowano do IV klasy ochrony odgromowe;j.

5.3.4. Instalacja potaczen wyréwnawczych

Instalacje potaczen wyrdwnawczych nalezy wykona¢ zgonie z normg PN-IEC 60364-5-54. Zakfada si¢ wykonanie
potaczen wyrdwnawczych taczac do szyn wyrdwnania potencjatow:

a. Szyny “PE” rozdzielnic,
b. Szyny “PE” szaf,
C. Dostepne metalowe elementy konstrukcji koryt kablowych,

5.3.5. Ochrona przeciwprzepieciowa

Ochronniki majg za zadanie ochrone urzadzen przed przepigciami wywotanymi wytadowaniami atmosferycznymi jak
rowniez przepieciami taczeniowymi i zwarciowymi. W projektowanej rozdzielnicy gtéwnej obiektu nalezy przewidzie¢
ochronniki klasy T1+T2, natomiast w tablicach pietrowych nalezy zainstalowa¢ ochronniki klasy T2. Ochrone
przepieciowg wykonac zgodnie z obowigzujgcymi arkuszami normy PN-EN 62305.

5.3.6. Ochrona przeciwporazeniowa
Srodki ochrony przeciwporazeniowej nalezy wykonaé wedtug normy PN-HD 60364-4-41, PN-HD 60364-5-54.

6. Kontrola jakosci robot

Wszystkie elementy robot instalacji elektrycznych podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
— zgodnosci z dokumentacja i przepisami,

— poprawnego montazu,

— kompletno$ci wyposazenia,

— braku widocznych uszkodzen,

— nalezytego stanu izolacji,

— skutecznosci ochrony od porazen,

— poprawnosci dziatania systeméw i urzadzen.
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6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakoSci robét i stosowanych materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajgc w to personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania prébek i bada materiatéw oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materiatow oraz rob6t z czestotliwoscig zapewniajacq stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatow i robot ponosi Wykonawca.

6.2. Kontrola jakos$ci materiatow

Urzadzenia, osprzet oraz kable i przewody elektroenergetyczne powinny posiada¢ atest fabryczny lub $wiadectwo
jako$ci wydane przez producenta, oraz wszystkie niezbedne certyfikaty, gwarancje i DTR.

6.3. Kontrola i badania w trakcie robot

Wszystkie badania i pomiary (proby) bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
W trakcie robot wymagane sg nastepujace prace kontrolne:

— sprawdzenie i badanie przewoddw po utozeniu,

— sprawdzenie i badanie kabli po utozeniu,

— sprawdzenie poprawno$ci montazu opraw,

— prawidtowosci montazu przewodéw ochronnych.

— sprawdzenie ciggtodci wykonanych potaczen,

— kontrola poprawno$ci montazu tras kablowych,

— kontrola poprawno$ci montazu i oznaczenia kabli niepalnych,
— kontrola poprawno$ci wykonania prac zanikowych.

Badania i pomiary pomontazowe po zakonczeniu rob6t nalezy wykonaé m.in w zakresie:
— zachowania ciggto$ci zyt roboczych,

— zgodnosci faz,

— skuteczno$ci ochrony od porazen,

— pomiar rezystancji uziemienia

— sprawdzenie i pomiary obwodow sygnalizacii,
— sprawdzenie stanu izolacji induktorem.

— pomiary pomontazowe okablowania strukturalnego pionowego oraz poziomego,

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby budowlane, ktére:
A. Nadajg si¢ do stosowania przy wykonywaniu robét zgodnie z postanowieniami ustawy z dnia 16.04.2004 r o

wyrobach budowlanych, tj zostat:

1) oznakowany CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodno$ci z norma zharmonizowang albo
europejska aprobatg techniczng badz krajowg specyfikacjq techniczng panstwa cztonkowskiego Unii
Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejskg za zgodna z

wymaganiami podstawowymi, albo
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2) umieszczony w okreslonym przez Komisje Europejskg wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki
budowlanej, albo

3) oznakowany znakiem budowlanym,

B. B. wzglednie zostaty dopuszczone do stosowania przed wejsciem w zycie w/w ustawy i:

1) posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i
informacji.

2) posiadajg deklaracje zgodno$ci lub certyfikat zgodnoéci z:

- Polskg Norma lub

- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg

objete certyfikacjq okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych oznakowanie lub ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robét bedzie posiadaC te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek
materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy

6.5.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujacym Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od
przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z §
45 ustawy Prawo budowlane spoczywa na kierowniku budowy.

6.5.2. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si, nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na budowe,

(=2

protokoty przekazania terenu budowy,

o O

)
)
) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
) protokoty odbioru robot,

)

D

protokoty badan, sprawdzen, préb, rozruchu,
f)  protokoty z narad i ustalen,
g) operaty geodezyjne,

h) plan bezpieczeristwa i ochrony zdrowia.

7.  Wycena robét

7.1.  Ogoblne zasady przedmiaru i obmiaru

Z uwagi na rozliczenie ryczattowe nie przewiduje sie prowadzenia obmiaru rob6t dla prac wynikajacych z dokumentacii
projektowej stanowigcej podstawe do opracowania oferty.
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8. Odbior robot

Zasady odbioru robdt zgodnie z wymaganiami umowy

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym odbiorom:
a) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czeSciowemu,

(¢)

)
) odbiorowi ostatecznemu (koicowemu),
)

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robét oraz ilosci tych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie
dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu
robét. Odbioru tego dokonuije Inspektor nadzoru.

Gotowos$¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy ijednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jako$¢ i ilos¢ robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentdéw zawierajgcych komplet wynikéw badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3.  Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru cze$ciowego robét dokonuje sie
dla zakresu robét okre$lonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét
dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego roboét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz
jakosci.

Catkowite zakonczenie robé6t oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy. Jednocze$nie zgtoszenie gotowosci do odbioru z potwierdzeniem przez Inspektora Nadzoru zostaje
przekazane ,Zamawiajacemu”. Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakoriczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inspektora nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacjg projektowa i SST. W toku
odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajacych i
ulegajacych zakryciu oraz odbioréw cze$ciowych, zwtaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajacych w poszczegoinych
elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegoinych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu (wady trwate nie dajace sie¢ usunagé, pozwalajace na uzytkowanie), komisja postepuje wg
postanowief umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koricowe)

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku

wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

2. dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty),

3. o$wiadczenie kierownika budowy o wykonaniu robét zgodnie z projektem i warunkami pozwolenia na budowe,
przepisami i obowigzujgcymi Polskimi Normami.

4. oSwiadczenie kierownika budowy o doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy,

5. wyniki pomiaréw kontrolnych, préb, badan, sprawdzen i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i programem
zapewnienia jakosci (PZJ),

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak bezpieczenstwa
zgodnie z SST i programem zabezpieczenia jakosci (PZJ),

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét
wiascicielom urzadzen,

8. instrukcje obstugi urzadzen systemu AKPIA oraz protokdt z  przeszkolenia  personelu
Zamawiajacego/Uzytkownika.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagarn okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie
i sq uwzglednione w cenie umownej. W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego lub jako$ciowego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg
wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i
robét uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

Jesli odbior ostateczny robot zakoriczy sie pozytywnie, komisja podpisuje protokét odbioru koricowego. Data spisania
protokotu jest datg zakonczenia realizacji zamdwienia.

8.5. Odbiér po okresie rekojmi lub gwarancji

Odbidr polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad, ktére ujawnia sie w tym okresie (opinia
Uzytkownika/Administratora obiektu). Odbiér bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny rob6t".

9. Podstawa rozliczenia robét
Zasady rozliczenia robét zgodnie z wymaganiami umowy.
9.1. Ogdline ustalenia

Podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajgcego w dokumentach
umownych (ofercie, harmonogramie rzeczowo - finansowym). Przewiduje sie ptatno$¢ raz w miesigcu, chyba ze umowa
stanowi inacze;j.
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Harmonogram rzeczowo - finansowy opracowuje Wykonawca na podstawie kosztorysu ofertowego przedstawiajac w
nim miesieczne zaawansowanie prac w poszczegolnych elementach jak i ich wartosci.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

9.2. Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie robot montazowych instalacji elektrycznych moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego
zakresu robdt i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbiordw czesciowych
robdt. Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajacym a wykonawcq nastepuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.
Podstawe rozliczenia oraz pfatnosci wykonanego i odebranego zakresu robét stanowi warto$¢ tych rob6t obliczona na
podstawie:

— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i iloSci robdt zaakceptowanych przez

zamawiajacego lub
— ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robét.

Ceny jednostkowe wykonania, robdt instalacji elektrycznych lub kwoty ryczattowe obejmujace roboty instalacyjne
uwzgledniajg rowniez:
— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie do stanowiska roboczego materiatow, narzedzi i sprzetu,

— obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obstugi,

— ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych umozliwiajacych wykonanie robét na
wysokos$ci do 4 m (jesli taka konieczno$¢ wystepuje),

— usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzer powstatych w czasie robdt,

— uporzadkowanie miejsca wykonywania robdt,

— usuniecie pozostatosci, resztek i odpadéw materiatbw w sposéb podany w specyfikacji technicznej
szczegotowej,

— likwidacje stanowiska roboczego.

10. Dokumenty odniesienia

10.1. Normy

Lp. Symbol Opis

1. | PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czg$¢ 1: Wymagania
podstawowe, ustalanie ogélnych charakterystyk, definicje

2. | PN-HD 60364-4-41:2017-09 | Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Cze$¢ 4-41: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed porazeniem elektrycznym
3. | PN-HD 60364-4-42:2011 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 4-42: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed skutkami oddziatywania
cieplnego

4. | PN-HD 60364-4-43:2012 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czg$¢ 4-43: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenistwa -- Ochrona przed pradem przetezeniowym
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1.

12.

Lp. Symbol Opis
5. | PN-HD 60364-4-443:2016- | Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cze$¢: 4-443: Ochrona dla
03 zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed zaburzeniami

napieciowymi i zaburzeniami elektromagnetycznymi -- Ochrona przed
przejsciowymi przepieciami atmosferycznymi lub taczeniowymi

6. | PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacije elektryczne w obiektach budowlanych -- Cze$¢ 5-51: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego -- Postanowienia ogéine

7. | PN-HD 60364-5-52:2011 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-52: Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Oprzewodowanie

8. | PN-HD 60364-5-53:2022-10 | Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-53: Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Aparatura rozdzielcza i sterownicza

9. | PN-HD 60364-5-54:2011 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 5-54: Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Uktady uziemiajace i przewody ochronne

10. | PN-EN IEC 60445:2022-04 | Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspétdziataniu cztowieka z
maszyna, znakowanie i identyfikacja -- Identyfikacja zaciskéw urzadzen i
korcowek przewoddw a takze samych przewoddw

11. | PN-HD 60364-7-706:2007 Instalacije elektryczne niskiego napiecia -- Cze$¢ 7-706: Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji -- Pomieszczenia
przewodzace i ograniczajgce swobode ruchu

12. | PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy - kod IP1

13. | PN-EN 61140:2016-07 Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym -- Wspoine aspekty
instalacji i urzadzen

14. | PN-EN IEC 61293:2020-09 | Oznaczanie urzadzen elektrycznych danymi znamionowymi zasilania
elektrycznego -- Wymagania dotyczace bezpieczeristwa

15. | PN-EN ISO 7010:2020-07 Symbole graficzne -- Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa --
Zarejestrowane znaki bezpieczenstwa

Ustawy
— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane z pdzn. zmianami. Nr 207, poz. 2016
Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. (Dz. U. Nr 75, poz. 690 wraz z p6zniejszymi
zmianami) w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie,
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administraciji z dnia 21.04.2006 r.

(Dz. U. nr 80 poz. 563) w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i
terendw,

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 roku w sprawie ogdlnych przepiséw
bezpieczenstwa i higieny pracy oraz Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28
sierpnia 2003 r. w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w
sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 169, poz. 1650),

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. 2021 poz. 2454),

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 25 czerwca 2021 r. zmieniajgce rozporzadzenie w
sprawie szczegGtowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. 2021 poz. 1169)
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12.1. Inne dokumenty i instrukcje:

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych (tom I, czes¢ 4) Arkady, Warszawa
1990 .

— Instalacje elektryczne. Warunki techniczne z komentarzami. Wymagania odbioru i eksploatacji. Przepisy
prawne i normy. Wydanie Ill. Warszawa, COBO-Profil, COBR Elektromontaz 2000.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych ITB cze$¢ D: Roboty instalacyjne. Zeszyt 2:
Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej. Warszawa 2004 r.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych — cze$¢ C: zabezpieczenie i izolacje, zeszyt 1:
Pokrycia dachowe, wydane prze ITB — Warszawa 2004 .

— Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych. Wymagania ogéine. Kod CPV 45000000-7.
Wydanie Il, OWEOB Promocja - 2005 r.

— inne przywotane w Projekcie wykonawczym systemu AKPIA
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