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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
OST D.00.00.00 OGOLNA SPECYFIKACJA

1. WSTEP

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

1.6.

Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania ogolne, ktore musza by¢ przestrzegane przez
Wykonawce robot oraz stosowane w $cistym powiazaniu ze Szczegotowymi Specyfikacjami Technicznymi.
ST okresla wspolne dla wszystkich elementéw robot wymagania dotyczace przebudowy przepompowni
$ciekow P4 w msc. Bobowa na dzialce nr 374/2. W przypadku wystapienia niezgodnosci Specyfikacji
Technicznej z Ogoélnymi lub Szczegdétowymi Warunkami Umowy ostateczne znaczenie bedg miaty warunki
okreslone w Umowie.

Zakres stosowania

Specyfikacje Techniczne stanowig czgs¢ Dokumentéw Przetargowych przy zlecaniu, wykonaniu i odbiorze
robot, w zakresie okreslonym w pkt. 1.1.

Zakres robét objetych ST

W zakres prac dotyczacych niniejszego zadania wchodzi przebudowy przepompowni $ciekéw P4 w msc.
Bobowa na dzialce nr 374/2 w branzach: sanitarnej, elektryczne;.

OKkreslenia podstawowe i skréoty

Uzyte w ST okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujaco:

Aprobata Techniczna — dokument stwierdzajacy przydatno$¢ wyrobow budowlanych do zamierzonego
stosowania

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji zamowienia.

Inspektor Nadzoru — osoba (lub grupa osob) wystepujaca z ramienia Inwestora i wykonujaca nadzor nad
wykonywang Inwestycja

Polecenie Inspektora Nadzoru — wszelkie polecenia przekazywane wykonawcy przez Inspektora, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Materialy - wszelkie tworzywa niezbe¢dne do wykonania robot zgodnie z Specyfikacjami Technicznymi.
Odpowiednia zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, przyjmowanymi
dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

Skréty uzyte w ST maja nastgpujace znaczenie:

PN - Polska Norma

ST — Specyfikacja Techniczna

SST — Szczegodlowa Specyfikacja Techniczna

Bezpieczenstwo na placu budowy

Po przekazaniu terenu placu budowy Wykonawca bedzie odpowiedzialny za bezpieczenstwo wszystkich
zatrudnionych o0sob, za ochrong przed wandalizmem i kradzieza materialow 1 sprzgtu oraz za bezpieczenstwo
ruchu publicznego oraz wewngtrznego na tym terenie przez caly okres prowadzenia robot. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng
umowna.

Dziennik Budowy

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy (w przypadku gdy jest
wymagany) zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 953). Wykonawca przedstawi Zamawiajagcemu
do uzgodnienia proponowana form¢ i szczegdtowy spis tresci Dziennika Budowy. Dziennik Budowy jest

prowadzony w jezyku polskim.



1.7.

1.8.

1.9.

1.10.

Ochrona mienia publicznego i prywatnego

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie mienia publicznego i prywatnego przed szkodami
bedacymi konsekwencja prowadzonych robot. Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen
zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jego poziomem. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i

zabezpieczenie przed uszkodzeniem instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatanie uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

W razie roszczenia strony trzeciej w zwiazku z takimi szkodami, Wykonawca wraz ze swoim towarzystwem
ubezpieczeniowym podejmie natychmiastowe dzialanie w celu rozstrzygniecia roszczenia i bedzie
informowat Zamawiajacego o postgpach w sprawie oraz o szczegotach osiggnigtego porozumienia.

Ochrona Srodowiska

W czasie wykonywania robét Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac przepisy dotyczgce ochrony

srodowiska.

Wykonawca podejmie wszelkie konieczne kroki w celu zapewnienia ochrony $rodowiska przez caly czas

trwania robot, a w tym mig¢dzy innymi za:

I. Sktady materiatéw i magazyny beda zastonigte przed widokiem publicznym oraz ulokowane w miejscu, z
ktérego hatas nie przeniknie do lokalnego $rodowiska.

1. Wykonawcy nie wolno uzywa¢ zadnych materialdéw posiadajacych wady (nowych lub z odzysku), ktére
mogtyby stwarzaé niebezpieczenstwo dla srodowiska; wszystkie materiaty muszg by¢ stosowane
zgodnie z zaleceniami producenta.

Im.  Wykonawca winien odpowiada¢ catkowicie za usuwanie odpadow i $§mieci ze wszystkich miejsc na
placu budowy i z miejsc zwigzanych z prowadzonymi pracami, przy czym zawsze musi $cisle
przestrzegac przepisoOw odnosnych wiadz.

Iv. W trakcie realizacji rob6t Wykonawca winien nie dopusci¢ do zanieczyszczenia srodowiska zarobwno na
palcu budowy jak i w jego otoczeniu. Wykonawca winien zabezpieczy¢ wszelkie rodzaje odpadow
wraz ze $mieciami, odpadkami przemystowymi i komunalnymi, a nast¢pnie przetransportowac je na
wysypisko $mieci. Wszelkie koszty z tym zwigzane ponosi Wykonawca.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny

pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach

niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i

odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja

odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umowne;j.

Ze wzgledu na charakter prac wykonywanych na wysokoS$ci, wykonawca dolozy wszelkich staran w

celu wlasciwego zabezpieczenia prowadzonych prac.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca winien podja¢ wszelkie mozliwe srodki dla zapewnienia na czas realizacji robot bezpieczenstwa

pozarowego. Wykonawca winien przestrzega¢ wszystkie przepisy i zalecenia odnos$nych wtadz w zakresie

ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
odpowiednimi przepisami na terenie placu budowy. Materiaty tatwopalne b¢da sktadowane w sposob zgodny

z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem oséb trzecich. Wykonaweca jest odpowiedzialny
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1.11.

1.12.

za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robo6t albo przez personel
wykonawcy.

Charakter prac wykonywanych w otoczeniu elementéow latwopalnych wymusza na wykonawcy
zachowanie szczegélnej uwagi, w celu nie dopuszczenia do zaprészenia ognia.

Aprobaty Techniczne

Wykonawca winien uzyska¢ Aprobaty Techniczne na wyroby okreslone w Szczegotowych Spec.
Technicznych.

Zaplecze Wykonawcy

Wszelkie rzeczywiste koszty zwiazane z ich obsluga i utrzymaniem (oSwietlenie, ogrzewanie,

zaopatrzenie w wode, odprowadzenie $ciekow, lgcznosé itp.) ponosi Wykonawca.

2. MATERIALY

Wykonawca winien uzyskaé aprobaty techniczne na wszystkie materialy okreslone w Szczegotowych ST.

2.1. Zrédla zaopatrzenia w materialy i wymagania jako$ciowe
a) Wszystkie materialy uzyte do robot powinny by¢ pobrane przez Wykonawce ze zrodel przez niego
wybranych i zbadanych.
b) Dopuszcza si¢ stosowanie materiatdéw, elementow i wyrobow zaréwno krajowych albo z importu, przy
czym materialty importowane muszg posiada¢ $wiadectwa zgodnosci z PN (BN) lub aprobatami
technicznymi. Wbudowywanie materialty musza uzyskac¢ akceptacj¢ Inspektora Nadzoru oraz Konserwatora
Zabytkow.
c) Zastosowane w specyfikacjach szczegdtowych okreslenie przedmiotu zamowienia poprzez wskazanie
nazwy producenta ma na celu jedynie doprecyzowanie przedmiotu zamoéwienia.
d) W przypadku, gdy w specyfikacji szczegotowej nie podano wymagan technicznych dla materiatow,
elementow i wyrobow albo podano je w sposob ogolny, albo dokonuje si¢ ich zamiany na inne niz okreslono
w projekcie, nalezy kazdorazowo dokona¢ odpowiednich uzgodnien z Inspektorem Nadzoru.

2.2. Kontrola materialow
a) Wszystkie materialy przewidziane do uzycia podczas budowy beda przed dopuszczeniem do robdt
podlega¢ kontroli. Materialy nie spelniajace wymagan okre§lonych w ST nie moga zostaé¢ wykorzystane
przy realizacji zamierzenia inwestycyjnego.
b) Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru §wiadectwa zgodno$ci poszczegdlnych dostaw materiatow
z atestami, PN 1 Aprobatami Technicznymi.

2.3. Przechowywanie materialéw budowlanych
a) Materiaty powinny by¢ przechowywane w sposob zapewniajacy zachowanie ich jakosci i przydatnosci do
robot.
b) Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materialow powinny by¢ po zakonczeniu robot doprowadzone
przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu, bez dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako§¢ wykonywanych robot.
Szczegdtowe wymagania dotyczace sprzgtu zamieszczono w poszczeg6élnych Szczeg. Spec. Technicznych.

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru kopi¢ dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do

uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT MATERIALOW

a) Wszystkie materialy powinny by¢ transportowane w sposob zapewniajacy zachowanie ich jakosci i



przydatnosci do robot.

b) Liczba $rodkéw transportu powinna zapewni¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w ST i
w terminie zgodnym z harmonogramem.

¢) Wykonawca bedzie usuwal na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane

uzytkowanymi pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.

Zasady organizacji robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowa, oraz za jako$¢ zastosowanych

materiatow 1 wykonanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami ST.

Uwagi ogoélne

1. Roboty nalezy wykonywa¢ przy warunkach otoczenia okreSlonych w PN i zgodnie z instrukcja
Producenta. W przypadku koniecznosci wykonania robét w innych warunkach urzadzenia nalezy
zabezpieczy¢ przed niekorzystnymi wplywami atmosferycznymi.

2. Robotami mogg kierowaé osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje, powinni by¢ réwniez cztonkami
Izby Inzynierow Budownictwa, posiada¢ aktualne ubezpieczenie OC, oraz aktualne zas§wiadczenie o
ukonczeniu szkolenia bhp.

3. Pracownicy wykonujacy prace muszg posiadaé odpowiednie kwalifikacje zawodowe potwierdzone
$wiadectwem lub dyplomem szkoty lub uczelni ksztalcacej w danej specjalnosci budowlanej oraz
aktualne za§wiadczenie o ukonczeniu szkolenia bhp.

4. Wszelkie prace remontowe i budowlane winny by¢ prowadzone przez specjalistyczne firmy, majace

doswiadczenie, umiejegtnoscei i dorobek w dziedzinie, zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

6. KONTROLA JAKOSCI PRAC

6.1.

System kontroli jakoSci Wykonawcy
6.1.1. Dane ogolne
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jako$¢ materiatdéw. Wykonawca powinien
zapewni¢ odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzgt, zaopatrzenie, wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiatow i robot.
System kontroli prowadzony przez Wykonawce powinien by¢ zatwierdzony przez Inspektora. Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ badania i inspekcje¢ materiatéw oraz robdt z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Specyfikacjach.
Inspektor bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o niedociagnigciach dotyczacych urzadzen,
sprzgtu, zaopatrzenia, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia sa tak powazne, ze
moga wptywaé ujemnie na wyniki badan, Inspektor natychmiast wstrzyma zgodg¢ na uzycie badanych
materiatdw. Ponowne dopuszczenie do uzycia nastapi dopiero wtedy, gdy usunigte zostang niedociagnigcia.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢é zostaly okreslone w Szczegdlowych
Specyfikacjach. Jezeli jakie§ badanie nie zostalo okreslone, to Wykonawca powinien ustali¢ jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z Umowa.
Ustalenia takie powinny by¢ zatwierdzone przez Inspektora.
Badania
Badania powinny by¢ przeprowadzone zgodnie z wymaganiami polskich norm. W przypadku, gdy polskie
normy nie obejmuja badania wymaganego w ST. stosowa¢ mozna wytyczne krajowe lub normy
zagraniczne, albo inne procedury np. zalecenia producenta materiatow budowlanych, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.
Raporty z badan

Wykonawca powinien przechowywac¢ kompletne raporty ze wszystkich badan i inspekcji i na zyczenie
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udostepni¢ je Zamawiajacemu.

Oplata za badania
Wykonawca zobowiazany jest do zorganizowania i przeprowadzenia systemu kontroli materialow i
robot, wlaczajac w to pobieranie probek, badania i kontrole w ramach kosztéw wliczonych do stawki

jednostkowej poszczegélnych robét.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.

7.2.

Obmiar robot begdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot, w jednostkach ustalonych w
poszczegolnych ST.
Podstawowe zasady i czas przeprowadzenia obmiaru.

a) Obliczenia powinny by¢ wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

b) Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

c¢) Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.

8.2.

8.3.

8.4.

Zasady ogélne

Inspektor bedzie przeprowadzat regularne kontrole i badania robot przez caty okres trwania Umowy, tacznie
z okresem gwarancyjnym.

Odbior czesci robot

Inspektor wyda Swiadectwo Odbioru czeéci lub etapu robot objetych Umowa po otrzymaniu wniosku od
Wykonawcy oraz po zakonczeniu robdt dla tej czesci lub etapu wykonanego w sposéb zadowalajacy
Inspektora.

Odbiodr czesciowy polega na sprawdzeniu zgodnosci z Szczeg. Spec. Tech., uzycia wlasciwych materiatow.

Odbior robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

Polega on na ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacyjnym zanikaja
lub ulegaja zakryciu. Odbioru tych robét dokonuje Inspektor po zgloszeniu przez Wykonawce gotowosci do
odbioru. Odbiér powinien by¢ wykonany nie pdzniej niz 3 dni od daty powiadomienia Inspektora o
gotowosci do odbioru.

W wypadku stwierdzenia przekroczenia tolerancji Inspektor zarzadza rozbiérke wykonanego

elementu na koszt Wykonawcy.

Odbior koncowy

Elementy podlegajace rekonstrukcji — odtworzeniu powinny odbierane by¢ komisyjnie przy wspotudziale
autora projektu, inwestora i przedstawicieli stuzb konserwatorskich.
Wykonawca powiadomi Zamawiajacego, gdy uzna, ze roboty zostaly ukonczone i sa gotowe do przejecia i
uzytkowania zgodnie z ich przeznaczeniem, oraz ze przygotowat do odbioru niezbgdne dokumenty.
Odbioru koncowego dokonuje si¢ po zakonczeniu robot. Inspektor dokonuje oceny jakosciowej i ilosciowe;j
na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan oraz wnikliwej oceny wizualnej wykonanych
robdt. W wypadku kiedy Inspektor stwierdzi, ze obiekt pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego lub
zakresu robot nie jest gotowy do odbioru, wyznacza ponowny termin odbioru. Inspektor moze powotaé
komisj¢ odbioru ztozong z przedstawicieli Zamawiajacego.
Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

- dokumenty jak przy odbiorze czesciowym,

- protokoty wszystkich odbiorow technicznych czgsciowych i robot zanikajacych,

- $wiadectwa jakosci, atesty, certyfikaty, Swiadectwa gwarancyjne lub aprobaty techniczne wydane

przez dostawcoéw materiatow i urzadzen,



8.5.

Oraz o§wiadczenia:
- kierownika budowy o zgodnos$ci wykonanych robét z przepisami i przywotanymi Polskimi Normami oraz
o doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy.
Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzié:

- zgodno$¢ wykonania z ST,

- protokoty z odbioréw cze$ciowych i realizacj¢ postanowien dotyczacych usunigcia usterek.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru koncowego robot.
Uchybienia
Jezeli Wykonawca porzuci roboty, odmowi lub nie zastosuje si¢ do obowigzujacego polecenia
Zamawiajacego, przerwie lub prowadzi roboty w sposob opieszaly, niezgodny z umowa lub mimo
pisemnego upomnienia w inny sposob tamie Umowe, to zamawiajacy moze wydaé¢ odpowiednie
powiadomienie. Jezeli wykonawca w ciagu 14 dni od dnia otrzymania takiego powiadomienia nie podejmie
staran w celu naprawy zaniedban, to Zamawiajacy moze wypowiedzie¢ umowe.

W przypadku, gdy Zamawiajacy poniesie straty lub szkody, lub zostanie obciazony karami lub innymi
naleznos$ciami w nastepstwie dzialan lub zaniedban Wykonawcy, to Zamawiajacy jest upowazniony do
obcigzenia Wykonawcy calo$cig powstalych kosztéw lub taka ich cze$cia, za jaka zdaniem

Zamawiajacego Wykonawca jest odpowiedzialny.

8.6. Usuwanie wad

Zamawiajacy moze powiadomi¢ Wykonawce o wystapieniu wad w wykonanych robotach, w kazdym czasie
przed uplywem gwarancji lub rgkojmi. Wykonawca w mozliwie najkrotszym czasie przystapi do ich
usunigcia. W przypadku, kiedy Wykonawca nie usunie wad, Zamawiajacy bedzie upowazniony do

wykonania wszelkich niezbgdnych prac na koszt Wykonawcy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

Roboty towarzyszace

Wykonawca zobowigzany jest do wykonywania wszelkich prac zabezpieczajacych elementy budowlane, a takze

okoliczne strefy realizacji prac przed szkodliwym wptywem prowadzonych robot.

Roboty tymczasowe zwigzane z zapewnieniem bezpieczenstwa pracy, obejmuja:

- budowe¢ oraz rozbiorkg pomostow roboczych, umocnien wykopow.

- oznakowania i zabezpieczenia stref roboczych, takze przy ich demontazu i montazu.

9.2.

9.3.

Ustalenia ogo6lne
Cena jednostkowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
e robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
e wartosci zuzytych materialow,
e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
e opfaty administracyjne obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i

samorzadowej, ktore sa zwiazane z robotami, ktére wykonuje. Jest w petlni odpowiedzialny za przestrzeganie



tych przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialnos¢ za roboty od dnia rozpoczecia az do dnia, z ktérym nastapi
odbior koncowy. Wykonawca zrekompensuje Zamawiajacemu, jego wykonawcom, przedstawicielom i
pracownikom skutki wszelkich roszczen, strat, szkod i wydatkow poniesionych w zwigzku z niepoprawnie

wykonanymi robotami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

2.

3.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - prawo budowlane - (Dz.U. 2010 nr 243 poz. 1623)

Ustawa z dnia 23 kwietnia 1964 r.- kodeks cywilny — (Dz. U. Nr 16 z 1964 r. z pdzniejszymi zmianami)
Ustawa z dnia 20 listopada 2009 r. prawo ochrony srodowiska (Dz. U. z dnia 18 grudnia 2009r., Nr 215, poz.
1664).

Ustawa z dnia 21 grudnia 2000 r. o dozorze technicznym (Dz. U. z 2001 r. Nr 122 poz. 1321)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2009 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz. 690)

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot - wyd. ITB

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony

zdrowia



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH — PRZEPOMPOWNIA SCIEKOW - ROBOTY SANITARNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac zwigzanych z
przebudowy przepompowni $ciekoéw P4 w msc. Bobowa na dziatce nr 374/2 w branzy sanitarne;j.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jeden z elementow Dokumentow Przetargowych i Umownych przy
zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1, zgodnie z zasadami przyj¢tego programu finansowania
inwestycji.

Szczegbdtowe dane zbiornika pompowni, wyposazenia, uktadu sterowania sg podane w projekcie budowlanym.

2. PODSTAWOWE WYMAGANIA I PRZEPISY ZWIAZANE

Dostarczona przepompownia powinna by¢ wyprodukowana zgodnie z nast¢pujacymi normami:
Przepompownie sciekéw w budynkach i ich otoczeniu Cz¢$¢ 1: Przepompownie $ciekow zawierajacych fekalia,
Przepompownie $ciekéw w budynkach i ich otoczeniu Cz¢$¢ 2: Przepompownie $cickow bez fekaliow,
Przepompownie $ciekow w budynkach i ich otoczeniu Czes$¢ 4: Zawory zwrotne do przepompowni $ciekéw bez
fekaliow i z fekaliami,

Zewngetrzne systemy kanalizacji ci$nieniowej, Zewngtrzne systemy kanalizacyjne, Pojecia ogélne i definicje,
Armatura Przemystowa, Armatura zwrotna zeliwna, Zewngtrzne systemy kanalizacyjne

Czgs¢ 6: Uklady pompowe. Studzienki wlazowe i niewlazowe z betonu niezbrojonego, z betonu zbrojonego
wloknem stalowym i zelbetowe.

3. WYKONANIE ROBOT
Kat odchylenia od pionu wykonanego zbiornika przepompowni nie moze by¢ wiekszy niz 1°.
Posadowiony zbiornik nie moze wykazywaé zadnych przeciekdéw lub sgczen.

Przebudowe przepompowni projektuje si¢ ze:
*  studni polimerobetonowej dn wewn.2000 mm z wtazem prostokatnym,

e 2 pomp zatapialnych,

«  szafki sterowniczej 840x650x300mm,

*  osprzgtu i wyposazenia,

- odcinka kanatu sanitarnego dn 200mm PVC
- zasuwy nozowej dn 200mm — 1 szt.

- biofiltrow antyodorowych — 2 szt.

oraz przebudowe czesci ogrodzenia terenu przepompowni oraz zaslepienie istn. studni przepompowni.

4. PODSTAWOWE PARAMETRY PRZEPOMPOWNI

Obudowa.

Obudowa pompowni wykonana jest w postaci prefabrykowanego zbiornika podziemnego o $rednicy A£2,0 m i
wysokosci 5,1 1m, charakteryzujacego si¢ nastepujacymi wlasciwosciami:

-wysoka odporno$¢ na srodowisko agresywne;

-odpornos$¢ na korozje;

-catkowita szczelno$¢ i nieprzepuszczalnosc;

-nieszkodliwo$¢ dla srodowiska;

-wysoka wytrzymato§¢ mechaniczna i chemiczna.

W plaszczu bocznym wykonane sa specjalne zlacza umozliwiajace potaczenie przewodu doptywowego i
odplywowego sciekow. Zbiornik pompowni wyposazony jest we wlaz, wywietrzniki grawitacyjne oraz szafe
kontrolno — sterowniczg. Rury wentylacyjne o dtugosci 1,0 m ponad pokrywe studni zbiornika nalezy wyposazy¢é w
filtry antyodorowe neutralizujace zapachy.

Przyjeto usytuowanie wysokosciowe pompowni:

= rze¢dna terenu: -272,40 m n.p.m.
= rze¢dna dna kanatu doptywowego: -269,94 m n.p.m.
= rzg¢dna osi rurociagu tlocznego: -271,44 m n.p.m.
=  rz¢dna posadowienia pompowni: - 268,29 m n.p.m.
= wzniesienie pompowni ponad teren projektowany: - 1,00 m.

Instalacja technologiczna.
W projektowanej pompowni zostana zamontowane 2 pompy zatapialne do $ciekow komunalnych o przelocie
A80mm. Pompy montowane sa do specjalnego kolana sprzg¢gajacego pompg (zeliwo), wyposazonego w prowadnice
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rurowe (stal nierdzewna), umozliwiajacego montaz i demontaz pompy pod zwierciadtem $ciekéw. Uszczelnienie
pofaczenia pompy z rurociagiem tlocznym nastepuje poprzez specjalny zaczep na kré¢cu wylotowym pompy.
Pompa sterowana jest automatycznie, przy pomocy sondy hydrostatycznej. Pompownia wyposazona w pomost
roboczy, drabinke ztazowa, biofiltry oraz pozostate elementy niezbedne dla jej prawidlowego funkcjonowania,
wykonane ze stali nierdzewne;.

Pompownia standardowa wyposazona jest w podstawowe urzadzenia rozruchowe sktadajace si¢ z:

- wylacznika gltéwnego;

- zespotu zabezpieczen elektrycznych;

- systemu sterowania pracg i kontroli pracy pompy.

Uktad sterowania pompownig jest calkowicie automatyczny i nie wymaga zadnych regulacji. Ustawienia poziomow
zalaczania i wylaczania dokonuje przedstawiciel producenta przy uruchomieniu przepompowni. Uktad sterowania
oparty zostal o wskazania sondy hydrostatycznej. Sonda wylacza pompe po osiagnigciu minimalnego poziomu
$ciekow w zbiorniku, a zalacza po osiggnigciu maksymalnego poziomu przez $cieki. Montaz pompowni wraz z
instalacja pompowa i technologiczng wykonuje producent pompowni, ktéry udziela gwarancji na caly zakres
dostawy i wykonywanych robot montazowych. Pompownia jest wyposazona w sygnalizacje awaryjna, dzwickowo —
optyczna z mozliwos$cig r¢cznego wylaczenia oraz monitoring pracujacy w systemie APN Profisystem, ktory jest
obecnie uzywany przez inwestora.

Pompy pompowni.

Wydatek obliczeniowy pompowni rowny: Q.= 15,2 1/s = 54,72 m3/h.
Wymagana wysoko$¢ podnoszenia wynosi: Hp = 23,33m.
Wykorzystano istniejacy rurociag ttoczny z rur o $rednicy £110mm.
Parametry nominalne dobranej pompy do $ciekdéw sanitarnych:

-wydajno$¢ pompy Q=151s
-wysoko$¢ podnoszenia H=2333m
-moc silnika Ns=9,2 kW
-przelot pompy A80 mm

Montaz pompowni.
Wykonawca wykonuje:
*  polaczenia rur kanalizacyjnych do kro¢ca zbiornika pompowni,

*  doprowadzenie zasilania energetycznego do rozdzielnicy, pozostaty montaz i rozruch przepompowni.

Przed rozpoczgciem robot budowlanych nalezy powiadomi¢ zawczasu odbiorcow, a nastgpnie odcigé zasilanie w
wode¢ odbiorcow, ktorych przykanaliki kanalizacyjne ciaza poprzez sie¢ kanalizacyjna do pompowni P4 w celu
ograniczenia naptywu $ciekow.

W czasie robot rozbiorkowych i ziemnych, naptywajace na biezaco $cieki powinny by¢ przepompowywane
pompami istniejacej pompowni do sieci tloczne;.

Istniejacy (starg) pompowni¢ nalezy nastepnie unieczynni¢ tzn. umy¢ wnetrze i wyposazenie cisnieniowo wodg z
dodatkiem detergentu, wypompowac popluczyny, odtaczy¢ od zasilania i zamkna¢.

W momencie posadawiania i montazu nowej studni pompowni, nalezy:

Zaslepi¢ wylot studni S1 i wypompowywac $cieki na biezaco ze studni S1 do beczkowozu a nastgpnie wywiez¢ na
oczyszczalni¢ sciekow.

Po ukonczeniu prac montazowych kanatu S1-P4 oraz nowej przepompowni, nalezy usuna¢ zaslepienie studni S1,
otworzy¢ zasuw¢ na doptywie pompowni i uruchomi¢ pompownig.

Armatura.

Dla celéw prawidtowej eksploatacji kanalizacji (konserwacja, czyszczenie rurociagu, prace remontowo — awaryjne)
projektuje si¢ zastosowanie zasuwy nozowej o srednicy DN200mm. Zasuwa zamontowana bedzie na doptywie do
pompowni. Zasuwe nozowg kotnierzowa zaprojektowano z zeliwa z teleskopowym przedtuzeniem trzpienia,
skrzynka uliczng do zasuw, duza, zeliwng. Kolnierze taczy¢ srubami ze stali nierdzewnej. Potaczenia kotierzowe
nalezy izolowac r¢kawami termokurczliwymi lub tasma PE. Laczenie rurociagéw z PE z innym materiatem wyko-
na¢ poprzez ztacza kotierzowe.

Pod zasuwa wykona¢ blok podporowy z betonu B—15. Wokét skrzynki do zasuwy nalezy wykonac¢ ,krazek zelbeto-
wy” z betonu B-30.

Zabezpieczenie przepompowni

Przepompownig jak i szafe sterownicza nalezy zabezpieczy¢ zamknigciem mechanicznym na klucz przed dostgpem
0s0b trzecich. Klucz nalezy ujednolici¢ z kluczami operatorskimi eksploatatora.

Informacje wyswietlane na panelu operatorskim



Panel operatorski bedzie wyswietlal nastepujace informacje:

1. poziom $ciekdéw w zbiorniku

2. prad pomp,

3. zliczany czas pracy pomp przez sterownik,

4. kontrola zasilania energetycznego,

5. alarm przekroczenia dopuszczalnego poziomu w zbiorniku (na ptywaku)

6. alarm przekroczenia minimalnego poziomu w zbiorniku (na pltywaku)

7. alarm awarii pompy - wylaczenie zasilania pompy przez jedno z zabezpieczen znajdujace si¢ w obwodzie za-
silania pompy

8. alarm zaniku napigcia lub asymetrii faz,

9. uszkodzenie zabezpieczenia przepigciowego B,C,D.

Ogrodzenie

Projektuje si¢ takze przebudowe czesci ogrodzenia terenu przepompowni w celu uwzglednienia dodatkowej studni
oraz mozliwo$ci odprowadzania wod opadowych z terenu pompowni, ktéra w obecnym stanie jest zatrzymywana na
terenie przepompowni.

W tym celu nalezy zdemontowac i przesuna¢ istn. 2 przesta i 1 stupek oraz usunaé betonowy cokot ogrodzenia od
strony potudniowej na dl. 3,5 m, a nastgpnie, po zakonczeniu robét instalacyjnych, zainstalowa¢ 3 shupki i 2
dodatkowe przesta nowej czeSci ogrodzenia wg planu zagospodarowania, ale bez betonowego cokotu, aby
umozliwi¢ odptyw wod opadowych, ktdre w stanie obecnym nie maja naturalnego odptywu z terenu przepompowni.

Dojazd do budowy zapewnia droga o nawierzchni utwardzonej kruszywem o nachyleniu ok. 12%.

Catos¢ robot wykona¢ zgodnie z:
* lInstrukcja  projektowania, wykonania, odbioru oraz eksploatacji instalacji  rurociggowych
z nieplastyfikowanego polichlorku winylu i polietylenu.

e ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, tom II — Instalacje sanitarne i
przemystowe”

* Instrukcja fabryczna producentow rur.

Wykonanie prob oraz odbioru robét montazowych dokona¢ zgodnie z norma PN-EN1610 ,,Budowa i badanie
przewodow kanalizacyjnych”.

5. BUDOWA PRZEPOMPOWNI

5.1. Zagospodarowanie terenu wokot przepompowni sieciowej

Teren woko6t przepompowni powinien pozosta¢ utwardzony za pomoca ptyt chodnikowych betonowych.
Zabezpieczenie obiektu przed zalewaniem wodami deszczowymi bedzie wykonane w sposdb powierzchniowy
przez stosowne uksztattowanie utwardzonej nawierzchni w kierunku od pompowni.

Teren wkoto przepompowni nalezy przywréci¢ do stanu pierwotnego.

5.2. Wymagania dotyczace zbiornika

1. Zbiornik przepompowni nalezy wykona¢ z polimerobetonu.

2. Stosowac elementy opatrzone znakiem CE na potwierdzenie zgodnosci produkcji wg norm zharmonizowanych z
dyrektywa 89/106/EWG

3. Betonowe elementy prefabrykowane powinny by¢ przystosowane do montazu w srodowisku agresywnym.

4. Przejscia rurociggow przez $ciany zbiornika przepompowni wykonac¢ jako szczelne.

5. Dno przepompowni powinno by¢ tak uksztattowane by nie zalegaty na nim osady i piasek.

Minimalng wysokos¢ skosu migdzy $ciang zbiornika, a jego dnem okresla si¢ na 500 mm. Kat skosu winien wynosic¢
70° + 5°

6. Wentylacja komory przepompowni powinna by¢ wykonana jako grawitacyjna. Konstrukcja otwordéw
wentylacyjnych winna uniemozliwia¢ wrzucanie do wngtrza jakichkolwiek statych elementow.

7. Do mocowania wyposazenia w zbiornikach nalezy stosowaé kotwy do betonu ze stali kwasoodporne;j.

5.3. Wyposazenie przepompowni

5.3.1. Pompy

Zastosowana pompa powinna by¢ dostarczona z kolanem sprzggtowym i kablem zasilajaco-sterowniczym o
dtugosci min 10m (EPDM).

Izolacja klasy, co najmniej F-155°C, stopien ochrony IP 68 wedtug IEC.

Zastosowa¢ pompy z wirnikiem z rozdrabniaczem o przelocie 80 mm.

5.3.2. Elementy wyposazenia stalego

Rurociagi wewnatrz przepompowni powinny by¢ wykonane ze stali kwasoodpornej w klasie 0H18N9 lub
lepszej o grubosci $cianek min. 2 mm. Spawy nalezy oczys$ci¢ i wytrawi¢ a nast¢pnie doktadnie wyptukac.

Do obrobki elementdow wyposazenia i orurowania uzywac narze¢dzi i materialdow przeznaczonych wylacznie do tego
celu. Stal kwasoodporna nie moze podczas obrobki, magazynowania i transportu stykac si¢ ze stalg zwykta. Do
potaczen kohierzowych nalezy stosowac kolierze luzne odporne na warunki panujace w przepompowni.



Komierze luzne montowa¢ na fabrycznie wykonanych wywijkach wykonanych ze stali kwasoodpornej. Do
polaczen nalezy stosowac $ruby, nakretki i podktadki kwasoodporne klasy A4.

5.3.3. Armatura

Na pionach ttocznych w zbiorniku zamontowa¢ zawory zwrotne kolanowe o pelnym otwarciu przy predkosci 0,7
m/s zgodnie z PN-EN 12050-4,

5.4. Sterowanie przepompowni

Szczegdtowe dane zbiornika pompowni, wyposazenia, uktadu sterowania sg podane w projekcie budowlanym.
System wizualizacji powinien kontrolowaé stany pracy, stany awaryjne oraz umozliwia¢ sterowanie pracg
przepompowni.

5.4.1. Obudowa sterownicy
- Wykonana z tworzywa sztucznego (plastiku), odporna na promieniowanie UV.
- O wymiarach: 840 (wysoko$¢) x 650 (szerokos¢) x 300 (glgbokosc).
- Wyposazona w ptyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm.
- Przepompownig jak i szafe sterownicza nalezy zabezpieczy¢ zamkni¢gciem mechanicznym na klucz przed
dostgpem 0sob trzecich.

Klucz nalezy ujednolici¢ z kluczami operatora.
- Posadowiona na cokole betonowym, umozliwiajacym montaz/demontaz wszystkich kabli (np. zasilajacych,
od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez koniecznosci demontazu obudowy szafy
sterowniczej.

5.4.2. Wyposazenie
Wg zatacznika.

6. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0.

7. TRANSPORT
Przepompownie prefabrykowane i armatura powinny by¢ transportowane i sktadowane zgodnie z instrukcjami
producenta.

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady jakosci Robot podano w ST-0.

9. OBMIAR ROBOT

Obmiar Robot polega na okresleniu faktycznego zakresu robot oraz podaniu rzeczywistych ilosci uzytych
materiatow. Obmiar Robot obejmuje roboty objete umowa oraz ewentualne dodatkowe roboty nieprzewidziane,
ktorych konieczno$¢ wykonania uwzgledniona begdzie w trakcie trwania robot migdzy wykonawca a
inzynierem/inspektorem nadzoru.

Jednostka obmiaru jest dla przepompowni §ciekdéw -1 kpl.

10. ODBIOR ROBOT
10.1.0go6lIne zasady Odbioru Robo6t podano w ST-O0.
10.2.Wykonawca jest zobowigzany wykona¢ na swoj koszt wszystkie niezbgdne pomiary i sprawdzenia
wykonanych

robot zwigzanych z przepompownia.
10.3.0dbidér Robot moze nastapic¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych prob, pomiardéw i
inspekcji, jak rowniez wykonania prac zgodnie z Dokumentacja Projektowa ST i poleceniami inzyniera/inspektora
nadzoru, a takze odpowiednimi normami i przepisami.

11. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST-0.

Podstawe ptatnosci stanowi dostawa i montaz 1 kpl. przepompowni $ciekoéw. Platnos¢ za 1 kpi. przepompowni
zawiera rowniez:

- koszt pelnego wyposazenia technologicznego przepompowni,

- koszt dostawy 1 montazu sterowania,

- wykonanie zagospodarowania terenu przepompowni.

Koszty robot zwigzanych z budowa przepompowni $ciekdéw Wykonawca uwzgledni w cenie jednostkowe;j
zwigzanej z dang pozycja Przedmiaru Robét.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH — PRZEPOMPOWNIA SCIEKOW - ROBOTY ELEKTRYCZNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru calosci prac
zwiazanych z przebudowy przepompowni $cieckow P4 w msc. Bobowa na dzialce nr 374/2 w branzy elektryczne;.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jeden z elementéw Dokumentéw Przetargowych i Umownych przy
zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Ogdlny zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmuja wszystkie czynno$ci przygotowawcze i1 podstawowe branzy
elektrycznej zwigzane z podlaczeniem przepompowni w zakresie realizacji inwestycji. Zakres Robdt objetych ST
obejmuje:

- Instalowanie rozdzielni elektrycznych,

- Instalowanie elektrycznego sprzetu pompowego,

- Inne instalacje elektryczne.

1.4. Szczegblowy zakres Robot objetych ST obejmuje:

- szafka sterownicza przepompowni wraz z wyposazeniem,

- potaczenia urzadzen elektrycznych,

- pomiary powykonawcze.

1.5. Okreslenia podstawowe

1.5.1. Kabel - przewdd wiclozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego, mogacy
pracowac¢ pod i nad ziemia.

1.5.2. Szafka zasilajaca - element sieci elektrycznej zawierajacy urzadzenia rozdzielcze, sterownicze, ochronne,
itp. w obudowie szczelne;j.

1.5.3. Szafa sterownicza - element pompowni, ktory stanowi wyodrgbniona szafka zawierajaca urzadzenia i
podzespoly sterownicze, rozdzielcze, ochronne, komunikacyjne, itp.

1.5.4. Tablica przepompowni - element instalacji elektrycznej dla zasilania przepompowni z pompg wyporowg ktory
stanowi wyodrebniona rozdzielnica modulowa z szyng montazowg i listwami zaciskowymi, zawierajaca urzadzenia
sterownicze, rozdzielcze, ochronne i pomiarowe.

1.5.5. Uziom — przedmiot lub zespo6t przedmiotow umieszczonych w gruncie, tworzacy elektryczne potaczenie
przewodzace z gruntem.

Pozostate okreslenia podstawowe w niniejszej ST sa zgodne z odpowiednimi normami polskimi lub odpowiednimi
normami Krajow UE w zakresie przyj¢tym przez polskie prawodawstwo i ST-0.

2. MATERIALY I WYKONANIE ROBOT
Podstawa opracowania: obowiazujace przepisy i normy.

Przedmiot i zakres opracowania
Projekt obejmuje linie kablowe ulozone pomigdzy rozdzielnica zasilajaco-sterownicza a pompownig i oprawa LED.
Charakterystyka uktadu

- Napigcie zasilania 400/230V

- Moc przylaczeniowa Pi = 20kW

- Wspdlczynnik mocy fi = 0,93

- Ochrona od porazen w sieci TN-C poprzez samoczynne wylaczenie zasilania

Zasilanie

Nowa pompownia zostanie zasilona za pomoca istniejacego kabla wylaczanej pompowni. Istniejacy kabel nalezy
przetozy¢ do nowoprojektowanej pompowni. Po przetozeniu kabla nalezy wykona¢ pomiary izolacji potwierdzajace
ze kabel spelnia wymogi i moze by¢ uzytkowany. Szafe zasilajaco sterownicza nalezy zlokalizowaé na plycie
wierzchniej pompowni.

Ochrona od porazen elektrycznych

Zgodnie z technicznymi warunkami system ochrony od porazen elektrycznych dla sieci Tauron Dystrybucja jest
uktad TN-C. W czedci klienta — zgodnie z obowigzujacg norma PN-IEC 60364-4-41.

Przy nowoprojektowanej pompowni nalezy zabi¢ uziom pionowy i polaczy¢ go z szyng PEN szafy zasilajaco
sterujacej 1 wykonac rozdziat szyny PEN na PE i N. NW przypadku braku istniejacej instalacji nalezy zabi¢ uziomy
pionowe w poblizu ztacza kablowego. Wypadkowa rezystancja uziemien powinna by¢ mniejsza niz 10€2.



Warunki wykonywania prac

Zadanie inwestycyjne prowadzone bedzie w czegsci na czynnych i eksploatowanych urzadzeniach energetycznych.
Prace nalezy wykonywac¢ z zachowaniem wszelkich regutl bezpieczenstwa, a wszystkie wytaczenia i dtugo$¢ przerw
beznapigciowych koordynowac z przedstawicielami stuzb energetycznych zaktadu.

3.5 Obliczenia techniczne

- dobor kabla zasilajacego ze wzgledu na dlugotrwala obcigzalnosc
Pi=9,2kW
U=400V
Prad znamionowy pompy In=21A

Przyjeto zabezpieczenia silnikowe PKZMO0-25A
Wymagana minimalna obcigzalno$¢ pradowa kabla:
Obcigzalno$¢ kabla SIBNS-F 4x4mm? wynosi: g =41A
Wspolczynnik poprawkowy k, = 0,9

Lio =Taa " K, =41 0,9=36,9A

Li =36,9A>1,=21A

Przyjeto kabel SIBN8-F 4x4mm?

3.6 Lista kablowa.

Symbol Skad Dokad Typ kabla Przekrdj

Wi Rozd21e'lma zasilajaco Pompa P1 S1BNS-F 4x4
sterownicza

W2 Rozd21e'lma zasilajaco Pompa P2 S1BNS-F 4x4
sterownicza

W3 Rozd21e'lma zasilajaco Plywaki pomp S1BNS8-F 5x1,5
sterownicza

W4 Rozd21e'lma zasilajaco Oprawa LED YKY 3x2,5
sterownicza

Zestawienie podstawowych materialow.

L.p. Typ materiatlu Tlos¢

Instalacje elektryczne

1. Kabel SIBNS8-F 4x4mm?2 16mb.
2. Kabel SIBNS8-F 5x1,5mm?2 8mb.
3. Kabel YKY 3x2,5m2 10mb.

Uwagi koncowe

a) Calos$¢ robot instalacyjno - montazowych wykona¢ zgodnie z Normami PN-IEC 60364; i Warunkami tech-
nicznymi, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie Dziat 4 Rozdziat § ,,Instalacje elektryczne”.

b) Prace w poblizu i na czynnych urzadzeniach elektroenergetycznych wykonywaé¢ po wytaczeniu, uziemieniu
i dopuszczeniu do pracy pod nadzorem upowaznionych pracownikéw Inwestora.

<) Calos¢ prac wykona¢ zgodnie z obowigzujagcymi normami i przepisami ze szczegdlnym uwzglednieniem
wymagan BHP.



2.1 Pomiar energii elektrycznej
Zgodnie z warunkami przylaczeniowymi nr ZEK/R8 WP/870063/09/3538/2170/09/W z 31.03.2009r. wydanymi
przez Enion zastosowano 3 fazowy bezposredni uktad pomiarowy zlokalizowany w ztaczu kablowym.

Wszystkie potaczenia przewodu ochronnego PE nalezy wykonaé w sposob zapewniajacy dobry styk
i trwato$¢ potaczenia.

Prace pozarowo niebezpieczne.

Prace pozarowo niebezpieczne nalezy prowadzi¢ zgodnie z wymaganiami ustalonymi w § 32 Rozporzadzenia
Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 21 Kwietnia 2006 roku w sprawie ochrony przeciwpozarowej
budynkéw, innych obiektoéw budowlanych i terenéw (Dz. U. nr 80 poz. 563).

2.2. Ogolne zasady wykonania Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa ST i
poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace Robot podano w ST-0.

Kierownik Robot elektrycznych winien mie¢ uprawnienia budowlane do kierowania Robotami ujgtymi w
niniejszej specyfikacji.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru harmonogram rzeczowo-finansowy realizacji Robot,
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane Roboty elektryczne.

Zastosowane przy realizacji niniejszych Robot rozwigzania techniczne musza by¢ zgodne z odpowiednimi
normami za$ przyjete materiaty, armatura i urzadzenia, muszg posiadac atesty i certyfikaty.

2.2. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych

2.2.1. Kable - stosowane kable powinny spetniaé wymagania PN-93/E-90401.

2.2.2. Szafka zasilajaca:

- obudowa szczelna (min. IP55) z drzwiczkami zamykanymi,

- szyna montazowa TH dla aparatow modutowych,

- listwy zaciskowe PE i N,

- wyposazenie wg schematu ideowego posiadajace atesty i certyfikaty.

2.3. Wymagania dotyczace wykonania robdt budowlanych

Wykopy pod kable i fundamenty

Kable - stosowane kable powinny spetnia¢ wymagania PN-93/E-90401. Nalezy stosowaé kable o napigciu
znamionowym 0,6/1kV.

Uktadanie kabli powinno by¢ zgodne z norma PN-76/E-05125.

Kable powinny by¢ uktadane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie, rozciaganie,
uszkodzenia mechaniczne, itp. Temperatura otoczenia przy ukladaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 0°C.
Kabel mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia powinien by¢ mozliwie duzy,
jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewngtrzna jego $rednica. Bezposrednio w gruncie kable nalezy uklada¢ na
glebokosci 0,8m z doktadnoscia + Scm na warstwie piasku o grubosci 10cm z przykryciem rowniez 10cm warstwa
piasku, a nast¢gpnie warstwa gruntu rodzimego o grubosci co najmniej 15cm.

Jako ochrong przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdluz catej trasy, co najmniej 25cm nad kablem, nalezy
uktada¢ foli¢ koloru niebieskiego szerokosci 20cm.

Przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel nalezy uktada¢ w przepustach
kablowych, zgodnie z rysunkami Dokumentacji Projektowej. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed
przedostawaniem si¢ do ich wngtrza wody i przed ich zamuleniem.

Kabel ulozony w ziemi na catej swej dlugosci powinien posiada¢ oznaczniki identyfikacyjne.

Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancje¢ izolacji poszczegdlnych odcinkow kabla induktorem o
napi¢ciu nie mniejszym niz 1000V, przy czym rezystancja nie moze by¢ mniejsza niz 20MO/m.

W czasie wykonywania i po zakoficzeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ pomiary:

* glebokosci zakopania kabla,

* grubosci podsypki, obsypki i zasypki piaskowe;j,

* odlegtosci folii ochronnej od kabla,

* rezystancji izolacji i ciggto$ci zyt kabla.

Pomiary nalezy wykonywa¢ co 10 m budowane;j linii kablowej, za wyjatkiem pomiarow rezystancji i ciaglosci zyt
kabla, ktore nalezy wykonywa¢ dla kazdego odcinka kabla. Ponadto nalezy sprawdzi¢ wskaznik zaggszczenia
gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiaru ziemi.

Montaz szafki sterowniczej

Montaz szafki sterowniczej nalezy wykona¢ wedlug instrukcji montazu dostarczonej przez producenta.
Instrukcja powinna zawiera¢ wskazowki dotyczace montazu i kolejno$ci wykonywanych robot, a mianowicie:

- ustawienia i zamontowania kompletnej szafy na fundamencie,

- wykonania instalacji ochrony przeciwporazeniowe;j,

- podlaczenia kabli zasilajacych i sterowniczych,

- robot wykonczeniowych.

Wyposazenie szafki montowaé przed posadowieniem. Potaczenia w szafkach wykonywaé zgodnie ze schematami
ideowymi i dokumentacja urzadzen, przy wylaczonym napigciu sieciowym. Stosowac si¢ do zalecen producentow
oraz obowiazujacych przepisow i norm.

Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy szafki lub ich czgéci odpowiadaja tym wymaganiom dokumentacji



projektowej, ktorych spelienie moze by¢ stwierdzone bez uzycia narzedzi i bez demontazu podzespotow.
Sprawdzeniem nalezy obja¢ jako$¢ wykonania i wykonczenia, a zwlaszcza:

- stan pokry¢ antykorozyjnych,

- ciaglo$¢ przewodow ochronnych i ich podlaczenie do wszystkich metalowych elementdéw mogacych znalez¢ si¢
pod napigciem,

- jako$¢ wykonania potaczen w obwodach gtéwnych i pomocniczych,

- jakos¢ konstrukcji.

Po zamontowaniu szafy na fundamencie nalezy sprawdzic:

- jako$¢ potaczen konstrukceji z fundamentem

- stan powtok antykorozyjnych,

- jako$¢ potaczen kabli zasilajgcych, sterowniczych, itp.

- zgodno$¢ schematu szafy ze stanem faktycznym.

Schemat powinien by¢ zamieszczony na widocznym miejscu wewnatrz szafy.

Instalacja przeciwporazeniowa

Po wykonaniu robot elektrycznych nalezy pomierzy¢ (przy zerowaniu) impedancje petli zwarciowych dla
stwierdzenia skutecznosci zerowania.

Wszystkie wyniki pomiaré6w nalezy zamie$ci¢ w protokdle pomiarowym ochrony przeciwporazeniowe;.

2.3.1.Linie kablowe

2.3.1 Kable energetyczne i sterownicze

Zyly kabli powinny by¢ jedno lub wielodrutowe zgodnie z projektem. Wszelkie kable powinny posiadaé¢ certyfikaty
na znak bezpieczenstwa ,,B”. Kable winny by¢ dostarczone na plac budowy bezposrednio przed przystapieniem do
ich uktadania. W razie wczes$niejszego zakupienia kabli, nalezy je przechowywa¢ w magazynie przyobiektowym.
Kable winny by¢ dostarczane i przechowywane na bebnach kablowych ustawionych pionowo na krawedziach
bebnow. Bebny nalezy zabezpieczy¢ przed przetaczaniem sie.

Dopuszcza si¢ dostarczenie i krotkotrwate przechowywanie krotkich odcinkéw kabli w kregach utozonych poziomo.
Srednica kregu kabla winna by¢ nie mniejsza niz 40-krotna $rednica zewnetrzna kabla.

Koncéwki kabli winny byé w sposob pewny zabezpieczone przed wnikaniem wilgoci do wnetrza kabla.

Kable o widocznych pgknigciach, otarciach i innych uszkodzeniach powtoki izolacyjnej nie mogg by¢ uzyte do
budowy linii kablowych.

2.3.2 Koncowki kablowe

Do przytaczania kabli do zaciskow urzadzen nalezy stosowaé koncéwki kablowe mocowane na zytach kabla przez
zagniatanie. Do kabli z zylami aluminiowymi stosowa¢ nalezy koncoéwki kablowe z aluminium, dla kabli z zytami
miedzianymi — koncowki kablowe miedziane.

2.3.3 Oznaczenie linii kablowych

Kable utozone w ziemi powinny by¢ zaopatrzone na catej dtugosci w trwate oznaczniki rozmieszczone w odstgpach
nie wigkszych niz 10m oraz przy mufach i w miejscach charakterystycznych np. przy skrzyzowaniach, wejsciach do
kanatow 1 rur. Oznacznik powinien zawiera¢ symbol i numer ewidencyjny linii, oznaczenie kabla, znak
uzytkownika kabla oraz rok utozenia kabla.

Na calej dlugosci trasa kabla powinna by¢ oznaczona folig z tworzywa sztucznego o gr. 0,5 mm i szerokosci
dopasowanej do ilosci kabli w wykopie w kolorze czerwonym dla kabli SN i niebieskim dla kabli NN.

Na terenach niezabudowanych z dala od charakterystycznych statych punktow terenu trasa kabla powinna by¢
oznaczona trwatymi oznacznikami trasy np. stupkami betonowymi z wkopanymi w ziemi¢ w sposob nie
utrudniajacy komunikacji. Tras¢ kabla nalezy oznaczy¢ oznacznikami z trwalym napisem K, miejsca muf
kablowych nalezy oznaczy¢ oznacznikami z napisem M.

2.3.5. Uziomy

Uziomy sztuczne szafy sterowniczej nalezy wykonywac z drutdw, tasm, pretéw, ksztaltownikow Iub rur stalowych
ocynkowanych, a w przypadku duzej agresywnosci korozyjnej gruntu ze stali pomiedziowanej lub miedzi.
Uziom6éw nie wolno zabezpiecza¢ przed korozja powtokami nieprzewodzacymi. Wszystkie polaczenia spawane i
srubowe umieszczone w gruncie nalezy zabezpieczy¢ przed korozja przez pomalowanie farbg asfaltows.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-0.

4. TRANSPORT

Przewiduje si¢ przewo6z urzadzen dla wszystkich instalacji od producenta lub z hurtowni i magazyndéw na
plac budowy. Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu rozmieszczone rdéwnomiernie na
catej powierzchni ladunkowej i zabezpieczone przed uszkodzeniem, spadaniem lub przesuwaniem.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacych
srodkow transportu gwarantujacych wlasciwa jakos$¢ robot:

1. Samochoéd z przyczepa do przewozenia kabli.

2. Samochod samowytadowcezy.

3. Zuraw samochodowy.



5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady jako$ci Robot podano w ST-0.

5.1. Sprawdzenie wykopow pod kable

5.2. Sprawdzenie linii kablowe;j

W czasie wykonywania i po zakofczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ pomiary:

- glebokosci zakopania kabla,

- grubosci podsypki, obsypki i zasypki piaskowej pod i nad kablem,

- odleglosci folii ochronnej od kabla,

- rezystancji izolacji i ciagtosci zyt kabla.

Pomiary nalezy wykonywa¢ co 10 m budowane;j linii kablowej, za wyjatkiem pomiaréw rezystancji i ciaglosci zyt
kabla, ktore nalezy wykonywa¢ dla kazdego odcinka kabla. Ponadto nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia
gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiaru ziemi.

5.3. Sprawdzenie szafki zasilajacej i szafy sterowniczej

Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy szafki lub ich czgsci odpowiadajg tym wymaganiom Dokumentacji
Projektowe;j, ktorych spelnienie moze by¢ stwierdzone bez uzycia narze¢dzi i bez demontazu podzespotow.
Sprawdzeniem nalezy obja¢ jako$¢ wykonania i wykonczenia, a zwlaszcza:

- stan pokry¢ antykorozyjnych,

- ciaglo$¢ przewodow ochronnych i ich podlaczenie do wszystkich metalowych elementéw mogacych znalez¢ si¢
pod napigciem,

- jako$¢ wykonania potaczen w obwodach gtéwnych i pomocniczych,

-jakosc¢ konstrukcji.

Po zamontowaniu szafy na fundamencie nalezy sprawdzic¢:

- jakos$¢ potaczen konstrukceji z fundamentem,

- stan powtok antykorozyjnych,

-jako$¢ potaczen kabli zasilajacych, sterowniczych, itp.,

- zgodno$¢ schematu szafy ze stanem faktycznym.

Schemat powinien by¢ zamieszczony na widocznym miejscu wewnatrz szafy.

5.4. Sprawdzenie instalacji przeciwporazeniowej

Po wykonaniu robot elektrycznych nalezy pomierzy¢ (przy zerowaniu) impedancje petli zwarciowych dla
stwierdzenia skutecznos$ci zerowania.

Wszystkie wyniki pomiaréw nalezy zamie$ci¢ w protokole pomiarowym ochrony przeciwporazeniowe;.

5.5. Warunki przystgpienia do badan i przeprowadzenia pomiaréw

5.5.1. Przystgpienie do badan

Do badan nalezy przystapi¢ po zakonczeniu montazu urzadzenia i/lub uktadu, potwierdzonym przez wykonawce
montazu, przedstawiciela wytworcy lub zlecajacego badania. Dopuszcza si¢ przystapienie do badan urzadzen,
ktorych montaz nie zostat zakonczony, jezeli warunki badan oraz zasady dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy
na to zezwalaja, a stan montazu urzadzenia i/lub uktadu umozliwia otrzymanie reprezentatywnych wynikow badan.
5.5.2. Przeprowadzanie badan w czasie ruchu probnego lub eksploatacji wstepnej

Badania moga by¢ przeprowadzone w czasie ruchu probnego lub w czasie eksploatacji wstgpnej, jednak wowczas
przeprowadzajacy badania nie wykonuje taczen w obwodach gtownych.

5.5.3. Wynik badania negatywny

Negatywny wynik jednego z badan moze by¢ powodem przerwania dalszych badan przewidzianych dla

danego urzadzenia lub uktadu, jezeli wynik ten dyskwalifikuje urzadzenie lub uktad, niezaleznie od pozytywnych
wynikow pozostatych badan, lub jezeli spowoduje to konieczno$¢ (po usunigciu usterki) ponownego
przeprowadzenia badan objgtych norma.

5.5.4. Ponowne przeprowadzenie badan

Ponowne przeprowadzenie badania, ktorego wynik poprzedni byt negatywny, moze nastapi¢ po usunigciu przyczyn
negatywnego badania — przy czym dalsze badania urzadzenia lub uktadu powinny obejmowac zaréwno badania nie
wykonane z powodu przerwania badan, jak i te, ktore wymagaja powtdrzenia, a takze badania dodatkowe.

5.5.5. Przyrzady pomiarowe

Przyrzady pomiarowe stosowane w badaniach powinny mie¢ $wiadectwa potwierdzajace ich sprawnos$¢ techniczna.
5.5.6. Bfad pomiaru

Btad pomiaru nie powinien by¢ wigkszy niz 5%, jezeli w wymaganiach szczegétowych zawartych w normie nie
ustalono inaczej, badz nie wymagaja mniejszego btgdu inne normy i dokumenty.

5.6. Zakres badan

5.6.1. Sprawdzenie dokumentacji

Przed przystapieniem do ogledzin nalezy sprawdzi¢ dokumentacj¢ pod wzgledem kompletnosci, uwzglednienia
warunkéw w miejscu zainstalowania urzadzenia i prawidtowosci dzialania urzadzenia i/lub uktadu oraz wnioskow
wynikajacych z tych dokumentow.

5.6.2. Ogledziny

Przed przystapieniem do pomiaréw parametrow i prob urzadzen oraz uktadow, a takze kazdorazowo po wykonaniu
prob i pomiarow, ktore mogly wptynaé na stan zewngtrzny urzadzen, nalezy przeprowadzi¢ ogledziny.

Ogledziny obejmuja sprawdzenie warunkéw w miejscu zainstalowania urzadzenia, sprawdzenie urzadzenia pod
wzgledem zgodnosci z dokumentacja, stanu powierzchni zewnetrznych, zabezpieczenia przed szkodliwym
wpltywem na S$rodowisko, zabezpieczenia przeciwporazeniowego, zgodno$ci montazu oraz oznaczeh z
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dokumentacjg.

5.6.3. Pomiary i proby montazowe

Pomiary parametrow i proby urzadzenia i/lub uktadu nalezy wykonaé¢ w zakresie niezb¢dnym do stwierdzenia
spelnienia wymagan i postanowief normy.

Po zakonczeniu rob6t nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania i pomiary. Zakres prob
montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem.

Zakres podstawowych prob montazowych obejmuje:

Pomiar rezystancji izolacji instalacji i odbiornikéw pomiar rezystancji izolacji instalacji, ktory nalezy wykona¢ dla
kazdego obwodu oddzielnie od strony zasilania; pomiaréw dokonywa¢ nalezy induktorem 500 V lub 1000 V;
rezystancja izolacji mierzona migdzy badang faza 1 pozostalymi fazami polaczonymi z przewodem
neutralnym lub uziemiajacym nie moze by¢ mniejsza od:

- 0,25 M - dla instalacji 230 V,

- 0,50 M - dla instalacji 400 V i 500 V;

- pomiar rezystancji izolacji odbiornikow; rezystancja izolacji silnikow, grzejnikow itp.

mierzona induktorem 500 V nie moze by¢ mniejsza od 1 M,

Pomiar kabli zasilajacych

Pomiary i préby montazowe linii kablowych nalezy przeprowadzi¢ po ukonczeniu montazu, a przed zgloszeniem do
odbioru. Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ odpowiedni protokét. W zakres tych prob wchodzg nastepujace
czynnosci:

- sprawdzenie trasy linii kablowej,

- sprawdzenie ciggtosci zyt i powtok metalowych oraz zgodnosci faz,

- pomiar rezystancji izolacji,

- proba napigciowa izolacji,

- proba napigciowa powtoki.

Pomiar obwodoéw ochrony przeciwporazeniowej oraz sprawdzenia dziatania

Po wykonaniu instalacji i urzadzen ochrony przeciwporazeniowej powinna by¢ przeprowadzona proba montazowa,
tj.:

- ogledziny wykonanej instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej wraz z urzadzeniami

i aparatami wchodzacymi w jej sklad,

- pomiary impedancji petli zwarciowych w instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej — w przypadku
zerowania lub uziemienia,

- pomiary rezystancji uziemienia,

- pomiary napi¢¢ dotykowych i krokowych razenia w instalacji uziemien ochronnych urzadzen o napigciu powyzej 1
kV.

Na podstawie ogledzin instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy sprawdzi¢, czy zostala ona
wykonana zgodnie z dokumentacja techniczng.

Pomiary impedancji petli zwarciowych nalezy przeprowadzi¢ z zachowaniem przepisow bezpieczenstwa dla
wszystkich zerowanych urzadzen lub uziemien.

Protokét pomiaru skutecznosci ochrony przed porazeniem powinien zawiera¢ dokladne okreslenie badanego
odbiornika, wymagang krotno$¢ pradu zabezpieczenia, zmierzony prad zwarciowy, zmierzong impedancj¢
petli zwarciowej oraz wnioski. Rownocze$nie w protokdle nalezy uwidoczni¢ stosowang metode pomiarowa,
typ 1 numer aparatu pomiarowego.

5.6.4. Sprawdzenie funkcjonalne.

Funkcjonalne dziatanie urzadzen i ukladéw oraz proby funkcjonalne dziatania w miejscu zainstalowania nalezy
wykona¢ w zakresie niezb¢dnym do stwierdzenia spetnienia wymagan oraz postanowien normy.

5.6.5. Badania dodatkowe.

Badania dodatkowe nalezy przeprowadzi¢ w zakresie ustalonym przez wykonujacego badania w porozumieniu ze
zlecajagcym badania i wytworca. Zakres tych badan powinien wynika¢ z ponizszych przyczyn:

- konieczno$¢ sprawdzenia specyficznych wiasciwosci urzadzenia, do ktéorych nie ma podanych wymagan w
normach,

- urzadzenie przewidziano do pracy w nowych lub skomplikowanych uktadach,

- wyniki przeprowadzonych badan wskazuja na konieczno$¢ potwierdzenia dodatkowymi badaniami
przydatnosci urzadzenia,

- urzadzenie lub uktad ulegly zmianie wptywajacej na przydatnos¢ do eksploatacji,

- zaistnialo przypuszczenie, ze parametry urzadzenia majagce wplyw na przydatnos¢ urzadzenia do
eksploatacji ulegly zmianie w okresie od odbioru dokonanego u wytworcy lub od wykonania
pomontazowych badan odbiorczych do jego uruchomienia.

5.7. Metody badan

Badania nalezy wykonywac stosujac metody okre§lone w normach wyrobu, jezeli metody te moga by¢ zastosowane
w miejscu zainstalowania urzadzenia.

5.8. Ocena wynikow badan

Wynik pomontazowych badan odbiorczych urzadzenia i/lub uktadu uznaje si¢ za pozytywny, jezeli wyniki
wszystkich badan sa pozytywne, przy czym:

- wyniki pomiaréw wyrazone za pomocg wartosci liczbowych wielkosci mierzonych nalezy uzna¢ za
pozytywne, jezeli sa zgodne z wartoSciami wymaganymi przez normy wyrobu lub zgodne z danymi
wytworcy, z doktadnosciag wynikajaca z metody pomiaru i klasy uzytych przyrzadéw pomiarowych,

- wyniki prob oraz pozostatych pomiaréw ocenia wykonujacy badania,
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- zestawienie wynikéw badan i ich ocena powinny by¢ zawarte w protokole badan, sporzgdzonym w
terminie ustalonym przez zlecajacego i wykonujacego badania.

6. OBMIAR ROBOT

Obmiar Robdt polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robét oraz podaniu rzeczywistych
iloéci uzytych materialdw. Obmiar Robot obejmuje Roboty objete umowsa oraz ewentualne dodatkowe Roboty
i nieprzewidziane, ktorych konieczno$¢ wykonania uzgodnione bedzie w trakcie trwania Robot, pomigdzy
Wykonawca, a Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

Jednostkg obmiarowg jest:

a) dla linii kablowych i sterowniczych -1 m

b) dla szaf zasilajacych -1 kpi.

¢) dla montazu osprzetu -1 kpl./1szt.

d) dla potaczen urzadzen elektrycznych -1 kpl./1szt.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogolne zasady Odbioru Robot podano w ST-0.

7.2. Wykonawca jest zobowigzany wykona¢ na swdj koszt wszystkie niezbedne pomiary i sprawdzenia
wykonanych Robét elektrycznych.

7.3. Odbiér Robot moze nastgpi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych prob, pomiaréw i
inspekcji, jak rowniez wykonania prac zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami
Inzyniera/Inspektora Nadzoru, a takze odpowiednimi normami i przepisami.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST-0.

Platnosci za wykonanie robdt elektrycznych, zwigzanych z realizacja zasilania i sterowania przepompowni
$ciekéw stanowig nierozerwalng czgs¢ ptatnosci za ww. elementy przedstawione w ST-0.

Koszty robot elektrycznych zwigzanych z realizacja niniejszej inwestycji Wykonawca uwzgledni w cenie
jednostkowej zwigzanej z dang pozycja Przedmiaru Robét.

Roboty elektryczne zwigzane z realizacjg niniejszej inwestycji obejmuja m. in. wszystkie koszty zwigzane z:

- dostawa, wykonaniem i montazem linii kablowych i sterowniczych,

- dostawa, wykonaniem i montazem szaf zasilajacych,

- dostawa wykonaniem i montazem osprzgtu,

- wykonaniem wszystkich potaczen urzadzen elektrycznych,

- przeprowadzeniem niezbgdnych testow, badan i pomiaréw.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo.
Dobor srodkéw ochrony w zalezno$ci od wpltywow zewnetrznych. Wybor srodkow ochrony przeciwporazeniowej w
zaleznosci od wplywow zewnetrznych.

PN-IEC 60050-826:2000 Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Wymagania i badania dotyczace osprzetu.

Miegdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Cze$¢ 466:

Elektroenergetyczne linie napowietrzne

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprz¢t do kabli o napigciu znamionowym nie
przekraczajacym 30 kV.

Geotechnika. Roboty ziemne.

Wymagania og6lne.

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne

linie kablowe. Projektowanie i budowa.

Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Czes$¢ 1: Zestawy badane w petnym i niepelnym zakresie badan typu.
PN-EN 60439-1:2003/A1:2006 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Cze$¢ 1:

Zestawy badane w pelnym i niepetnym zakresie badan typu.

Elektroenergetyczne przewody wyprowadzeniowe do maszyn i aparatow elektrycznych. Wymagania i badania.
Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu suspensyjnego.

Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

Prawo Energetyczne wraz z rozporzadzeniami wykonawczymi. Instrukcje stosowania materiatow wydane przez
Producenta.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401).

PN-IEC 60050-466:2002 PN-90/E-06401

PN-B-06050:1999

PN-76/E-05125

PN-87/E-90070



PN-88/E-08501 BN-68/6353-03

PN-IEC 60364 PNEN 61284:2002

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przeciwporazeniowa

PN-IEC 60364-4-43 Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przed pradem przet¢zeniowym

PN-IEC 60364-4-46 Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Odfaczanie izolacyjne i taczenie

PN-IEC 60364-4-47 Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym

PN-IEC 60364-4-443 Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi i tgczeniowymi.

PN-IEC 60364-4-473 Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.

Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym

PN-IEC 60364-5-523 Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia

elektrycznego. Obcigzalnos$ci pradowe dlugotrwate przewodow

PN-IEC 60364-5-53 Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia

elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia

elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne

PN-IEC 60364-5-56 Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia

elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa

PN-E-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne

przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe

PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce polwinitowej na
napigcie znamionowe 0,6/1 kV

PN-87/E-90054 Przewody jednozylowe o izolacji polwinitowe;j

PN-74/E-90066 Przewody wielozytowe o wspdlnej izolacji polwinitowej

PN-84/E-02033 Oswietlenie wnetrz §wiattem elektrycznym.

PN-69/E-04070 Transformatory — metody badan

PN-E-05302:19 Elektryczne przewozne zespoly napgdowe. Bezpieczenstwo uzytkowania. Badania ogolne.
PN-90/E-06401 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu znamionowym
nieprzekraczajacym 30kV

PN-76/E-90250 Kable elektroenergetyczne o izolacji papierowej i powtoce metalowej na napigcie znamionowe
nieprzekraczajace 18/30kV. Ogdlne wymagania i badania.

PN-IEC 61024- Ochrona odgromowa obicktow budowlanych. Zasady ogolne.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane

BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu

PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco gldwnego zastosowania

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialdéw Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-montazowych i rozbiérkowych.

[Dz. U.nr 13 2 10.04.1972 r].

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano Montazowych. Cz¢$¢ V -Instalacje elektryczne 1973
r.



