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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SSTWiORB)

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem
zadania inwestycyjnego pn.:

~BUDOWA TEZNI SOLANKOWEJ NA TERENIE PARKU ZDROJOWEGO W GMINIE KUDOWA-ZDROJ WRAZ Z
INFRASTRUKTURA TECHNICZNA, ORAZ ZAGOSPODAROWANIEM TERENU. DZ. NR: 27/7, 27/10”

zgodnie z zakresem robét przedstawionym w Projekcie Wykonawczym i przedmiarze robét.

Podstawg opracowania niniejszej SSTWIORB sg Projekty Budowlane, przepisy obowigzujgcego prawa, normy i zasady
sztuki budowlane;.

1.2 Zakres stosowania SST

Niniejsza SSTWIORB traktowana jest obok Projektu Wykonawczego i przedmiaru roboét jako pomocnicza
dokumentacja przetargowa przy zlecaniu i realizacji konstrukcji drewnianych i robét ciesielskich zwigzanych z
wykonaniem niniejszego zadania inwestycyjnego.

1.3 Zakres robot objetych SST

Zakres SST obejmuje wykonanie konstrukcji drewnianych i robot ciesielskich (zgodnie z projektem wykonawczym) w

ramach budowy niniejszego zadania i dotyczy:

1) Wpykonanie i montaz ram konstrukcji tezni z elementéw drewnianych - modrzewiowych klasy C30 (przekroje
poszczegdlnych elementéw zgodnie z PW),

2) Wykonanie i montaz gérnych belek (obwodowych) o przekroju 200x180mm z drewna modrzewiowego klasy
C30,

3) Wykonanie i montaz konstrukcji pomostu technicznego z ptatwiami 160x160mm oraz 120x160mm z drewna
modrzewiowego klasy C30,

4)  Wykonanie i montaz starteréow pergoli - stal kwasoodporna klasy V4A.

5) Wykonanie i montaz konstrukcji pergoli — konstrukcja z drewna modrzewiowego klasy C30,

6) Wykonanie elewacji z desek drewnianych mocowanych na zaktad z drewna modrzewiowego (zgodnie z
Dokumentacjg projektowa),

7) Wykonanie i montaz slepej podtogi podestu technicznego z desek modrzewiowych (grubos¢ desek, sposob
utozenia wg PW),

8) Wykonanie i montaz rynien rozprowadzajacych solanke z drewna modrzewiowego klasy C24. Wymiary rynny
oraz sposob tgczenia poszczegodlnych elementéow nalezy wykonac zgodnie z PW.

9) Wykonanie i montaz koryt skraplajacych solanke z drewna debowego. Wymiary koryt, lokalizacja nacie¢ oraz
sposoéb fgczenia poszczegdlnych elementdéw nalezy wykonaé zgodnie z PW.

10) Wykonanie i montaz kurkéw (zaworéw) debowych. Ksztalt, gabaryty oraz lokalizacje kurkéw nalezy wykonaé
zgodnie z PW.

11) Wykonanie i montaz famaczy swiatta (pergola) — drewno klasy min. C24 wg dokumentacji projektowe;.

12) Wykonanie rusztu z tat drewnianych pod utozenie krzakéw tarniny.
Rozmieszczenie i przekroje fat zgodnie z Dokumentacjg projektows.

13) Wypelnienie konstrukcji szkieletowej tezni wigzkami tarniny o sSrednicy ok. 20cm oraz diugosci od 1,0 —
1,20m zgodnie z PW oraz SST.

14) Przycinanie i profilowanie elewacji z tarniny zgodnie z PW oraz SST.

1.4 Ogéblne wymagania dotyczace Robobt

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogdlne.

1.4.1 Przekazanie terenu Budowy

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogoélne.

1.4.2 Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

1.4.3 Zgodnosé Robét z Dokumentacja Projektowg i ST
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogdlne.

1.4.4 Zabezpieczenie terenu budowy

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogoélne.

1.45 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

1.4.6 Ochrona przeciwpozarowa

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

1.4.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

1.4.8 Ochrona wilasnosci publicznej i prywatnej

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

1.4.9 Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

1.4.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

1.4.11 Ochrona i utrzymanie robét

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.



1.4.12 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogdlne.

1.5 Wspolny Stownik Zaméwien (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robot

Dziat Grupa Klasa Kategoria Nazwa
45000000-7 Roboty budowlane
45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznosze-

nia kompletnych obiektéw budowlanych
lub ich czesci oraz roboty w zakresie
inzynierii ladowej i wodnej

45220000-5 Roboty inzynieryjne i budowlane

45223000-6 Konstrukcje

45223200-8 Roboty konstrukcyjne

45260000-7 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i
konstrukcji dachowych i inne podobne
roboty specjalistyczne

45262100-2 Roboty przy wznoszeniu rusztowan

45262110-2 Demontaz rusztowan

45262410-8 Wznoszenie konstrukcji budynkow

45261100-5 Wykonywanie konstrukcji dachowych

45420000-7 Roboty w zakresie zaktadania stolarki
budowlanej oraz roboty ciesielskie

45422000-1 Roboty ciesielskie

1.6 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSTWIORB s3 zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych
oraz okresleniami podanymi w STWiIORB 01. Wymagania ogodlne.

1.7 Skladowanie materiatéw
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

2. MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

Wszelkie materiaty do wykonania drewnianej konstrukcji tezni i robét ciesielskich powinny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w Polskich Normach (PN) lub aprobatach technicznych ITB dopuszczajacych dany materiat do powszech-
nego stosowania w budownictwie.

2.2 Drewno konstrukcyjne klasy C30

Modrzew (Larix europaea) przekrdj poprzeczny modrzewia wyroznia waski, zottawobialy biel, czerwonobrgzowy
twardziel oraz wyrazne sfoje roczne z szerokg strefg drewna pdznego. Najlepsze wtasciwosci ma drewno z drzew
Scietych w wieku 100-120 lat. Drewno modrzewiowe jest ciezkie, zywiczne, twarde i tupliwe. Ma zapach silnie zywiczny
i wyrazny potysk.

2.2.1 Cechy techniczne drewna:

- Wilgotnos¢; jest jednym z najwazniejszych czynnikow wptywajgcych na wytrzymatos¢ i gestos¢ pozorng drew-
na. Drewno do prac ciesielskich prowadzonych na powietrzu powinno byé w stanie powietrzno-suchym 15+23%
a drewno przeznaczone do klejenia konstrukcji 8+13% wilgotnosci.

- Twardosc¢ i gesto$¢ pozorna; twardo$¢ wzrasta w miare wzrostu gestoSci pozornej, a maleje ze wzrostem
wilgotnosci. Przecietna warto$¢ gestosci pozornej to 540+550 [kg/m3] a twardosci drewna modrzewiowego to 38
[MPa] wedtug metody Janka, przy wilgotnosci 15%.

Wiasciwosci mechaniczne drewna modrzewiowego i debowego o wilgotnosci 15%

Gatunek drewna | Modut Wytrzymatosé, MPa Twardosé Udarnosé
sprezyst. | Sciskanie Scinanie rozcigganie Zginanie || wg Janki utl
przy Re || Rt | Rg HJ (MPa)
zginaniu Rr ” Rrp L (MPa)

E (MPa)
Modrzew 12 000 53,0 9,0 107 2,3 84,0 38,0 0,070

_u_- réwnolegle do widkien
- prostopadle do wtdkien

- tarcice nieobrzynang przetartg jednokrotnie wg PN-75/D-01001



NAZWA GRUBOSC
ASORTYMENTU NAJMNIEISZA | NAJWIEKSZA ODKRYCIE
[mm]
Deseczki 5 13 50
Deski 16 ponizej 50 80
Bale 50 100 100

- tarcice obrzynang przetartg dwukrotnie wg PN-75/D-01001

NAZWA GRUBOSC [mm] SZEROKOSC [mm]
ASORTYMENTU NAJMNIEISZA NAJWIEKSZA NAJMNIEJSZA NAJWIEKSZA
Deseczki 5 13 50 bez ograniczenia
: o 80 dla gr. ponizej 30; . .
Deski 16 ponizej 50 100 dla gr. 30 i wyze] bez ograniczenia
100 oraz powyzej 100 dla
Bale 50 bali szerokosci powyzej dwukrotna grubosc bez ograniczenia
250
Listwy 16 ponizej 30 jednokrotna gruboéé ponizej 80
ponizej 100 dla gr. do 50;
. e . " szer. mniejsza od
katy(graniaki) 32 ponizej 100 jednokrotna gruboéé dwukrotnej gr - dla gr od
50 do ponizej 100
Krawedziaki 100 ponizej 200 jednokrotna gruboéé ponizej 200
Belki powyzej 100 bez ograniczenia 200 ponize] dw i [Jc.)lkrotnej
grubosci

2.3 Elementy tgczace ze stali kwasoodpornej (austenitycznej) klasy V4A

Stal austenityczna - stal odporna na dziatanie kwaséw o mniejszej mocy od kwasu siarkowego. Kwasoodpornosé
uzyskuje sie dzieki stabilizacji austenitu w normalnych warunkach, co mozna uzyska¢ dzieki wysokim zawartosciom
chromu (17-20%) i niklu (8-14%), oraz innych dodatkéw stopowych, takich jak mangan, tytan, molibden i miedz. Stale
kwasoodporne stosowane sg po polerowaniu. Jako ze w wysokich temperaturach dodatki stopowe majg tendencje do
taczenia sie z weglem tworzgc twarde wegliki, po spawaniu elementdw wykonanych ze stali kwasoodpornych

wymagana jest ich obrobka cieplna.

Stale austenityczne

NORMY
EN 10088 PN Polska AISI USA DIN Niemcy
1.4301 OH18N9 304 X5CrNi18-10
1.4305 - 303 X8CrNiS18-9
1.4306 00H18N10 304L X2CrNi19-11
1.4307 - (304L) X2CrNi18-9
1.4310 1H18N9 301 X10CrNil18-8
1.4401 OH17N12M2 316 X5CrNiMo17-12-2
1.4404 00H17N14M2 316L X2CrNiMo17-12-2
1.4435 - 316L X2CrNiMo18-14-3
1.4436 - 316 X3CrNiMo17-13-3
1.4438 - 317L X2CrNiM018-15-4
1.4439 - (317LMN) X2CrNiMoN17-13-5
1.4529 - - X1NiCrMoCuN25-20-7
1.4539 0H22N24M4TCu 904L X1NiCrMoCu25-20-5
OH18N10T
1.4541 1H18N9T 321 X6CrNiTi18-10
1H18N10T
1.4547 - - X1CrNiMoCuN20-18-7
1.4550 OH18N12Nb 347 X6CrNiNb18-10
1.4571 :1gmigmgr 316Ti X6CrNiMoTil7-12-2

Sktad chemiczny stali austenitycznej klasy V4A (1.4401)

Skiad chemiczny w %
Mn P S N Cr
<2.0 <0.045 | <0.015 | <0.11 16.5-18.50

C Si
<0.07 <1.0

Ni Inne
10.00-13.00 -

Mo
2.0-25




2.4 Wiazki tarniny (Prunus spinosa).

Sliwa tarnina - gatunek krzewu z rodziny rézowatych (Rosaceae).

Do wypetnienia konstrukcji ramowej tezni nalezy uzy¢ wigzanek tarniny o $rednicy ok. 20-25 cm oraz dtugosci od 100-
120cm i pniach $rednicy ok. 10-20mm (w koronie). Krzewy tarniny stanowigce podstawowy materiat do budowy
tezni solankowych (wypetnienie konstrukcji drewnianej gradierni ), nalezy wycina¢ w okresie od 1 listopada do
konca lutego (poza okresem wegetacyjnym). Podstawowy parametr wyznaczajgcy standard i jako$¢ wykonania
elewaciji z tarniny stanowi ilos¢ wigzanek przypadajgcych na 1m? powierzchni elewacji. W powierzchnie 1m? elewaciji
nalezy wbudowaé¢ (utozy¢) srednio 30-35 wigzanek tarniny o srednicy 20 cm.

2.5 Srodki impregnacyjne do drewna.
Elementy konstrukcji z drewna modrzewiowego klasy C30 mozna impregnowac jedynie za pomoca neutralnych dla
Srodowiska i nieszkodliwych dla zdrowia preparatéw na bazie soli lub woda solankows.

3. SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogolne.

3.2 Sprzet, ktéry moze by¢ uzyty do wykonywania roboét (podstawowy)

Do montazu ram z drewna klasy C30 (szkieletowej konstrukcji tezni) uzyte zostana: zuraw wiezowy o udzwigu 40 ton,
zuraw samojezdny kotowy o udzwigu do 5 ton, wycigg jednomasztowy z napedem elektryczny o udzwigu do 5 ton,
rusztowania ramowe warszawskie i przyscienne etc.

Ponadto roboty mozna wykonac recznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzedzi (w tym elektronarzedzi).
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktére nie spowodujg niekorzystnego wpltywu na jakosc
materiatéw i wykonywanych robot oraz bedg przyjazne dla srodowiska.

Roboty zwigzane z wypetnieniem konstrukcji szkieletowej tezni wigzankami tarniny prowadzone bedg przy uzyciu
podestu ruchomego wiszacego np.: typu RwZ Np.-300/35.

Przycinanie i profilowanie elewacji uksztattowanej z tarniny odbywac¢ sie bedzie za pomocg pit tancuchowych oraz
nozyc i pit do zywoptotow.

3.3 Pozostaly sprzet i sprzet zamienny
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

4. TRANSPORT
4.1.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

4.1.2 Transport i sktadowanie materialow

Do transportu materiatéw i urzgdzen stosowac nastepujgce sprawne technicznie $rodki transportu:

samochod skrzyniowy o tadownosci 5-10 ton,

samochdd dostawczy o tadownoéci 0,9 ton,

Transport elementéw z drewna oraz materiatéw drewnopochodnych powinien odbywac sie sSrodkami przystosowanymi
do tego celu. Przewozone elementy powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami i zniszczeniem podczas
transportu oraz opadami atmosferycznymi.

Przy zatadunku i wytadunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy przestrzega¢ przepiséw
obowiagzujgcych w transporcie drogowym.

Ustawienie elementéw w srodkach transportu powinno odpowiada¢ warunkom sktadowania.

Sktadowanie i przechowywanie elementéw drewnianych oraz drewnopochodnych powinno odbywaé sie pod wiatami
lub w inny sposob zabezpieczajgcy przed opadami atmosferycznymi. Wszystkie elementy powinny by¢ sktadowane na
podtozu utwardzonym (lub odizolowanym od elementéw warstwg folii), utozone na podkiadach na wysokosci co
najmniej 20 cm od podtoza.

Elementy poziome (stropowe, stropodachowe, dachowe) powinny by¢ ukladane na podktadach rozmieszczonych w
taki sposob, aby nie powodowac ich deformacji; mogg by¢ one sktadowane na podkiadach jeden na drugim pod
warunkiem, ze wysokos¢ sktadowania ograniczona zostanie do 3 warstw.

Elementy pretowe tgczone na tgczniki mechaniczne lub klejone powinny by¢ sktadowane na legarach potozonych na
wyréwnanym podfozu utwardzonym lub pokrytym folig. Elementy powinny byé utozone co najmniej 20 cm powyzej
podfoza w pozycji wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogédlne zasady wykonania robét
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogdlne.

5.2 Warunki przystapienia do rob6t montazowych i ciesielskich
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw i
wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowg, przedmiarem robot, wymaganiami ST, SST, PZJ,
projektem organizacji robo6t, projektem technologii i organizacji montazu konstrukcji szkieletowej oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.
Montaz konstrukcji z drewna nalezy przeprowadza¢ (w zaleznosci od miejsca i charakteru prac) odpowiednio
mechanicznie lub recznie.
W trakcie montazu elementéw konstrukcji drewnianej nalezy przestrzegac¢:
- Stosowania odpowiedniego sprzetu mechanicznego, dostosowanego do wykonywanych elementow,
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- Przygotowania podtoza lub ztgczy tak, aby zapewnié rowne i stabilne utozenie elementow,

- Stosowania dodatkowych elementéw taczacych lub stabilizujgcych umozliwiajgcych odpowiednie i bezpieczne
uktadanie i montaz konstrukcji drewnianej.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét uwzgledniajgcy wszystkie
warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

Przekroje i rozmieszczenie elementéw konstrukcji szkieletowej tezni powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektows.
Przed przystgpieniem do montowania konstrukcji drewnianej, elementy powinny by¢ staranie przygotowane wg
dokfadnych wymiaréw ze wszystkimi Scigciami, wrgbami itp.

Ramy konstrukcji drewnianej w miejscach styku ze zbiornikiem betonowym solanki nalezy instalowa¢ na belkach i
klockach podwalinowych. Przekroje elementéw podwalinowych oraz ich rozmieszczenie — wykona¢ zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa.

Potgczenia Srubowe oraz inne tgczniki konstrukcji drewnianej nalezy wykonac ze stali kwasoodpornej klasy V4A.

Warunki wykonania robét zwigzanych z wypelnieniem konstrukcji szkieletowej tezni wigzankami tarniny o
srednicy ok. 20 cm

Bardzo wazne jest Sciste przestrzeganie harmonogramu robot zwigzanych z wykonaniem gradierni z tarniny. Roboty
montazowe tarniny zaleca sie prowadzi¢ w miesigcach: od listopada do maja. Wydtuzenie powyzszych rob6t moze
powodowaé zwigkszenie wymaganej ilosci tarniny nawet do 35%.

Wzrost zapotrzebowania budulca powodowany jest naturalnym procesem wysychania tarniny.

Wigzki tarniny uktadane sg w warstwach o wysokosci 50 cm (od strony zewnetrznej tezni), nachylonych pod katem 5°.
Wymagang wysokos¢ warstwy - 50cm, nalezy uzyska¢ poprzez sprasowanie wigzek utozonych na wysoko$¢ okoto 120
cm. Do ustabilizowania uktadanej w warstwach tarniny, konieczne jest wykonanie rusztu z fat drewnianych zgodnie z
Dokumentacjg Projektows.

Pierwszg warstwe tarniny nalezy utozy¢ na 3 tatach w uktadzie podiuznym o przekroju 6x10cm, przybijanych do belek
startowych o analogicznych przekrojach, zamocowanych do stupéw po ich obu stronach (réwnolegle do konstrukcji
ramy). Nastepnie montujemy taty 6x8cm w spadku 5% (réwnolegle do konstrukcji ram, po obu stronach stupéw) i
ktadziemy na nich 2 faty w ukfadzie podtuznym o przekroju 6x8cm, z czego tata od strony zewnetrznej petni funkcje
dociskowa. Na tak przygotowanym ruszcie uktadamy kolejng warstwe tarniny.

Przycinanie i profilowanie elewacji z tarniny — nalezy prowadzi¢ réwnolegle z montazem kolejnych warstw tarniny
zachowujgc nachylenie ptaszczyzny elewacji od strony zewnetrznej pod katem ok. 5-6 © w stosunku do pionu.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1 Zasady ogdlne

6.1.1 Program Zapewnienia Jakosci
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.
6.1.2 Zasady kontroli jakosci roboét
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.
6.1.3 Badaniaipomiary

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.
6.1.4 Raporty zbadan

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.
6.1.5 Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.
6.1.6 Certyfikaty i deklaracje

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.
6.1.7 Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.
b) Rejestr obmiaréw

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogoélne.
c) Dzienniki laboratoryjne

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogoélne.
d) Pozostate dokumenty

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.
e) Przechowywanie dokumentéw budowy
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

6.2 Kontrola, pomiary i badania

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

6.2.1 Badania przed przystgpieniem do robot
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogolne

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogoblne zasady obmiaru robét

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogdlne.

7.2 Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogdine.

7.3 Urzadzeniai sprzet pomiarowy

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogdine.



7.4 Czas przeprowadzania obmiaru

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogdlne.

7.5 Jednostka obmiaru robét

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogoélne oraz przedmiarem robét.

llo$¢ robot okresla sie na podstawie Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem zmian podanych w dokumentaciji
powykonawczej zaaprobowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbiorow robot

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru robot:

a) odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

b) odbidr czesciowy

c) odbidr ostateczny

d) odbiér pogwarancyjny

8.2 Odbiér robét zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

8.3 Odbiér czesciowy

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robot. Odbioru czesciowego robét dokonuje sie
dla zakresu okreslonego w dokumentach umownych, wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

Celem odbioru czes$ciowego jest wczesne wykrycie ewentualnych usterek w realizowanych robotach i ich usuniecie
przed odbiorem koricowym.

Odbidr czesciowy robot jest dokonywany przez Inspektora nadzoru w obecnosci Kierownika budowy.

Protokot odbioru czesciowego jest podstawag do dokonania czesciowego rozliczenia robot, jezeli umowa takg forme
przewiduje.

8.4 Odbidr ostateczny robot

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robét

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogdlne

Odbior koncowy stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich zakresu (ilosci),
jakosci i zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa.

Odbior ostateczny przeprowadza komisja powotana przez Zamawiajacego, na podstawie przediozonych dokumentoéw,
wynikéw badan oraz dokonanej oceny wizualne;.

Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dziatania powinna okresla¢ umowa.

W toku odbioru komisja zobowigzana jest zapozna¢ sie z przedtozonymi dokumentami, przeprowadzi¢ badania,
poréwnac¢ je z wymaganiami podanymi w Dokumentacji Projektowej i specyfikacji technicznej robot w zakresie
konstrukcji drewnianych i robét ciesielskich (szczegotowej), opracowanej dla odbieranego przedmiotu zaméwienia
oraz dokonac oceny wizualnej.

Roboty w zakresie konstrukcji drewnianych i rob6t ciesielskich powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki
badan sg pozytywne, a dostarczone przez Wykonawce dokumenty sg kompletne i prawidiowe pod wzgledem
merytorycznym.

Jezeli chociazby jeden wynik badan byt negatywny niniejsze roboty nie powinny by¢ odebrane. W takim przypadku
nalezy wybra¢ jedno z nastepujgcych rozwigzan:

- jezeli to mozliwe nalezy ustali¢ zakres prac korygujgcych, usung¢ nieprawidiowosci wykonania robot w
zakresie konstrukcji drewnianych i robét ciesielskich w stosunku do wymagan okreslonych w Dokumentaciji
Projektowej i specyfikacji technicznej (szczegdtowej) i przedstawi¢ je ponownie do odbioru,

- jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazajg bezpieczenstwu uzytkownika i trwatosci robdt, Zamawiajacy
moze wyrazi¢ zgode na dokonanie odbioru kohcowego z jednoczesnym obnizeniem warto$ci wynagrodzenia w
stosunku do ustalen umownych. W przypadku, gdy nie sg mozliwe podane wyzej rozwigzania Wykonawca
zobowigzany jest usung¢ wadliwie wykonane roboty lub wykonac je ponownie i powtdrnie zgtosi¢ do odbioru.

W przypadku niekompletno$ci dokumentow odbidr moze by¢ dokonany po ich uzupetieniu.

Z czynnosci odbioru sporzgdza sie protokdt podpisany przez przedstawicieli zamawiajgcego i wykonawcy. Protokot
powinien zawierac:

- ustalenia podjete w trakcie prac komisji,

- ocene wynikow badan,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ich usuniecia,

- stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania robot w zakresie konstrukcji drewnianych i robét
ciesielskich z zaméwieniem.

Protokét odbioru koncowego jest podstawg do dokonania rozliczenia koncowego pomiedzy Zamawiajgcym a
Wykonawca.

8.4.2 Dokumenty odbioru ostatecznego

Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

Wykonawca robot obowigzany jest przedtozy¢ komisji nastepujgce dokumenty:

- Dokumentacje Projektowg z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot,

- szczegotowe specyfikacje techniczne ze zmianami wprowadzonymi w trakcie wykonywania robot,

- dziennik budowy i ksigzki obmiaréw z zapisami dokonywanymi w toku prowadzonych robét,

protokoty kontroli spisywane w trakcie wykonywania prac,

- dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego zastosowania uzytych materiatow i wyrobdéw
budowlanych,



- protokoty odbioréw robét ulegajacych zakryciu i odbioréw czesciowych,
- instrukcje producenta zastosowanych materiatow, produktoéw itp,
- wyniki badan laboratoryjnych i ekspertyz.

8.4.3 0Odbiér pogwarancyjny
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogolne.

9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogdlne
Zgodnie ze STWIORB 01. Wymagania ogodlne.

10.

PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

PN-71/B-10080  Roboty ciesielskie, warunki i badania przy odbiorze
PN-75/D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia.
PN-75/D-01001 Tarcica. Podziat, nazwy i okreslenia.

PN-EN 338:1999 Klasy wytrzymatosci drewna.

10.2 Inne dokumenty

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz.U. z 2016r., poz. 290),

Ustawa z dnia 29.01. 2004 r. Prawo Zaméwien Publicznych- Dz. U. z 2015r. poz. 2164, z pézn.zm.,

Ustawa z dnia 17 maja 1989r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. z 2015r., poz. 520, 831, 1137),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09. 2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno - uzytkowego — Dz. U. z 2013r., poz. 1129,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r., w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2015r., poz. 1422 z p6zn. zm.),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r., w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz.U. nr 47, poz. 401),

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych (tom I, Czesc¢ lll) Arkady, Warszawa
1990r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych ITB czesé C: Zabezpieczenia i izolacje. Zeszyt 1:
Pokrycia dachowe. Warszawa 2004 r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki,
tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U. 22002 r. Nr 108, poz. 953 z pdzniejszymi zmianami).



