PROJEKTOWANIE I NADZOR BUDOWY DROG I MOSTOW
Zbigniew Radziszewski
18 — 230 Ciechanowiec, ul. Parkowa 2A,
tel. (086) 277 10 64, tel. kom. 604 591 683
e-mail: zbiradz@wp.pl

Szczegolowe Specyfikacje Techniczne

Branza Drogowa

Remont ulicy Wspélnej nr 108075B w miejscowosci Klukowo
zlokalizowanej na dziatkach o numerach ewidencyjnych gruntéw: 251
od km rob. 0+000 do km rob. 0+655
potozonej w obrebie gruntéw miejscowosci Klukowo-Kolonia

gmina Klukowo

Dziatka, na ktérej realizowana jest inwestycja:

nr 251 - obrgb gruntdéw miejscowosci Klukowo-Kolonia

Inwestor: Wojt Gminy Klukowo

Projektant: Zbigniew Radziszewski

ul. Mazowiecka 14; 18-214 Klukowo

18-230 Ciechanowiec, ul. Parkowa 2A
Upr. Nr D.O.D.P.-13/94

Ciechanowiec: 25 luty 2023r.




Wymagania ogdlne D.M.00.00.00.

D.M.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
L.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania
techniczne dotyczace wykonania i odbioru robdt w ramach:

»Remontu ulicy Wspélnej nr 108075B w miejscowosci Klukowo zlokalizowanej na dzialkach o numerach
ewidencyjnych gruntéw: 251 od km rob. 0+000 do km rob. 0+655 potozonej w obrebie grunté6w miejscowosci
Klukowo-Kolonia gmina Klukowo”

1.2, Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w p.1.1 '

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji obejmuja wymagania wspélne dla robot objetych nizej wymienionymi
STWiORB:

D.01.01.01. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.00. Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktéw wysokosciowych.
D.01.02.02. Zdjgcie humusu.

D.01.03.02. Rozbidrka.

D.01.03.04. Przebudowa kablowych linii telekomunikacyjnych
D.01.03.25. Usunigcie drzew i krzakow

D.02.01.01. ROBOTY ZIEMNE

D.02.01.01. Wykonanie wykopéw w gruntach I-V kat.
D.02.03.01. Wykonanie nasypow.

D.03.00.00. ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO
D.03.01.01. Przepusty pod korong drogi.

D.04.00.00. PODBUDOWY

D.04.01.01. Wykonanie koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podfoza.
D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego

D.04.06.01. Podbudowa betonowa (stabilizacja cementem).

D.05.00.00. NAWIERZCHNIE

D.05.03.05. Nawierzchnia z betonu asfaltowego

D.05.03.11. Frezowanie nawierzchni asfaltowych

D.06.00.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE

D.06.01.01. Umocnienie skarp.
D.06.02.01. Przepusty pod zjazdami

D.06.01.10. Wykonanie poboczy z pospétki

D.06.04.00. Oczyszczenie rowdw
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D.06.04.02. Oczyszczenie przepustow

D.07.00.00. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

D.07.02.01. Oznakowanie pionowe.
D.07.02.25. Znaki hektometrowe.
D.07.05.01. Bariery stalowe ochronne,

D.08.00.00. ELEMENTY ULIC

D.08.02.02. Wijazdy i wyjazdy
D.08.03.01. Obrzeza betonowe.

D.10.00.00 INNE ROBOTY
D.10.01.05. Przebudowa linii wodociggowe;.
Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.
Wykonanie projektu tymczasowej organizacji ruchu.
Wyniesienie na poziom nawierzchni punktow osnowy geodezyjne;.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte STWiORB wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumieé nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowiacy calo§é techniczno- uzytkows
(drogg) albo jego czgéé stanowigca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy,

korpus ziemny, wezel)

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
1 odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu Iub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu Robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznoéci zachodzacych w toku wykonywania Robét,

1.4.5. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.6. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.7. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.8. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.10. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, shizgcy do
wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych Robét w formie wyliczen, szkicow i ew.

dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.11. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badar i prob zwigzanych z oceng jakodci materialéw oraz Robét

1.4.12. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robdt, zgodne z Dokumentacja Projektows
i STWiORB, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.13. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6! warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na



Wymagania ogdlne D.M.00.00.00.

podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezpogrednio oddziatywaniu ruchu
1 czynnik6éw atmosferycznych,

b) Warstwa wigigca - warstwa znajdujaca si¢ micdzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajgca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe,

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shizaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czegé¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

1.4.14. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszezyznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.15. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno§é wykonywanych Robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju Robét budowlanych.

1.4.16. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi
i budowy urzadzeni chronigcych ludzi i érodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.17. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do glebokoéci przemarzania.

1.4.18. Podloze ulepszone - goma warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i whasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.19. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Rob6t lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.20. Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;j.

1.4.21. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa, realizacjia nowego polgczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planic i przekroju podiuznym) istniejacego
polgczenia.

1.4.22. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czesé Dokumentacii Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robét,

1.4.23. Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.24. Slepy kosztorys - wykaz Robot z podaniem ich ilogci (przedmiar) w kolejnosei technologicznej ich
wykonania.

1.4.25. Zadanie budowlane - czgé¢ przedsigwziecia budowlanego, stanowigca odrgbng catoéé konstrukeyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spekienia przewidywanych funkeji techniczno-uzytkowych, Zadanie
moze polega¢ na wykonywaniu Robét zwigzanych z budowa, modernizacjg; utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce Robét

Wykonawea Robét jest odpowiedzialny za jako$é¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é z Dokumentacjg
Projektows, STWiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.
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1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspolrzedne punktow
gléwnych trasy oraz reperéw dziennik budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety
STWiORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego Rob6t Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projektowa:
—  Zamawiajacego,
—  Sporzadzong przez Wykonawce

1.5.3. Zgodno$¢ Robét z dokumentacjg projektowa i STWiORB

Dokumentacja projektowa, STWiORB oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru
Wykonawcy stanowig czg$¢ umowy, a wymagania wyszczeg6lnione w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obowigzuje kolejnosé ich waznosci
wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy".

Wykonawea nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian Iub poprawek

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odezytu ze skali rysunkdw.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektows
1 STWiORB.

Dane okre$lone w Dokumentacji Projektowej i w STWiORB beda uwazane za wartoéci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziahy tolerancji. Cechy materialow i elementéw
budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé bliskg zgodnosé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekraczaé dopuszczalnego przedziah tolerancii.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie beds w pelni zgodne z Dokumentacjg Projektows lub
STWIiORB i wplynie to na niezadowalajgcg jakosé elementu budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie
zastapione innymi a Roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robét.

Przed przystgpieniem do Robét Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu
1 zabezpieczenia Robét w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu Robot projekt organizacji
ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawcg na biezaco.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten
sposdb bezpieczefistwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznoéci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
1 odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.
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1.5.5. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
Robét od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia przez Inspektora. Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki spos6b, aby budowla drogowa Iub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru
powinien rozpoczaé Roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia,

1.5.6. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i migjscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robét.

Wykonawca bgdzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagaii prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzer lub metod i w sposob ciagly
bedzie informowaé Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwoled i inne odnogne
dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrodia uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Rob6t Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego Zzrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki do zatwierdzenia przez inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii (czg$ci) materiatldw z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego zrodia uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, 7e materialy uzyskane
z dopuszezonego zrodia w sposob ciagly spetniajg wymagania STWiORB w czasie postepu Robdt.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiladcicieli i odnoénych wiadz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiek Zrédet miejscowych wilaczajac w to zrédia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta,
Wykonawca przedstaw dokumentacj¢ zawierajgcq raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metodg wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.
Wykonawea ponosi odpowiedzialnoéé za spetnienie wymagafi ilosciowych i jakodciowych materialow
z jakiegokolwiek Zrodta

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane
z dostarczeniem materiatow do Robét

Humus i nadkiad czasowo zdjgte z terenu ukopow i miejsc pozyskania piasku i Zwiru beda formowane
w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoficzeniu Robét

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejse
wskazanych w dokumentach umowy beds wykorzystane do Robét lub odwiezione na odklad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie prowadzié
zadnych wykopéw w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczeg6lnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja Zr6det materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekeja wytwérni materialéw
Wytwornie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia

zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatow moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwodci. Wynik tych kontroli bgdzie podstaws akceptacji okreslonej partii materiatéw pod



Wymagania ogdlne D.M.00.00.00.

wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytwomi bedg zachowane nastgpujgce
warunki:
a) Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw
w czasie przeprowadzania inspekeji.
b) Inspektor Nadzoru bgdzie mial wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgdci wytworni, gdzie odbywa sie
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
zloZzone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru, Je§li Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materialdw do innych Robot, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materialéw zostanie
przewartoSciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj Robét, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty. Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczge si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do Robét
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$é i wlasciwosé do Robot i byty dostepne do
kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewidujg mozliwo§é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach. Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej
3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badaf prowadzonych
przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pbézniej zmieniany bez zgody
Inspektora Nadzoru.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typéw i iloéci wskazaniom zawartym w STWiORB. PZJ lub projekcie
organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustaleti w takich dokumentach
sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnoé¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym kontraktem.
Sprzgt bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robét ma byé utrzymywany w dobrym stanie
i gotowo$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacjg przed uZyciem sprzetu. Wybrany sprzet po akceptacji Inspektora Nadzoru, moze by¢ pozniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw kontraktu,
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

4. TRANSPORT
Wykonawca stosowaé sig bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na 0§ przy transporcie materialow

sprzgtu ma i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych
tadunkow i w sposéb ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru.
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Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiat6w.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robét zgodnie z zasadami okreSlonymi
w Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ uzyte przez
Wykonawce pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnego uzytkowanych drog publicznych na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwaé na bieZaco, na wiasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rob6t zgodnie z kontraktem, oraz za Jjakosé
zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robét, za ich zgodnoéé z Dokumentacja Projektows, wymaganiami
STWiORB, PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru,

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw Rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej Iub
przekazanymi na pidmie przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robét
zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokoéci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnoéci za ich dokladnogé.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw Rob6t beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie. Dokumentacji Projektowej i w STWiORB, a takse
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow
i Robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkeji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania Robot Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakoéci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcey nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru
programu zapewnienia jako$ci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robét mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektows.
STWiORB oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierad:

a) czgsc ogodlng opisujges:
- organizacjg wykonania Robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robét,
- organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
- bhp,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$é wykonania poszczegdlnych elementow Robot,
- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych Robét,
- Wyposazenie w sprzgt i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badan.),
- sposob oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw
sterujgcych a takZe wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) czgs¢ szczegblowa opisujacy dla kazdego asortymentu Robét:
- wykaz maszyn i urzadzef stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilo§¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,

lepiszezy, kruszyw itp.,
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- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wladciwosci w czasie transportu,

- 8posob 1 procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwoéé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzefi, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegblnych elementéw Robét,

- 5posdb postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci Robét

Celem kontroli Robét bgdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zalozong
jakos¢ Robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg Robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne
do pobierania prébek i badan materialéw oraz Robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalaj acy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialéw oraz Robdt z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, Ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowe;
i STWiORB.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$é sa okreslone w ST, normach i wytycznych,
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone. Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robét zgodnie z kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru éwiadectwa, 7e wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan,

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczeh laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inspektor Nadzoru bgdzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.
Jezeli niedociggnigcia te bedg tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badad. Inspektor Nadzoru
natychmiast wstrzyma uzycie do Robét badanych materiatéw i dopuéci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunicte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych
materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badad materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki bgdg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogag byé z j ednakowym prawdopodobiehstwem
wytypowane do badan. .

Kierownik Projektu bgdzie mie¢ zapewniona mozliwos$é udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatéw,
ktore budza watpliwodci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuniete lub
ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawea tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora
Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badah wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beds
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badafi. Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca przedstawi na pi§mie ich
wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.
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6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
nie poznie] jednak niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedhug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shizbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala
technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalgcznika
i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- datg przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowe;.

- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robét,

- terminy rozpoczgcia i zakoriczenia poszezegdlnych elementéw Robot

- przebieg Roboét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru

- daty zarzgdzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych 1 ostatecznych odbioréw
Robat,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robdt

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robét

- dane dotyczace jakosci materiatldw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat.

- inne istotne informacje o przebiegu Robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjgcia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie
jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawniefi do wydawania polecen Wykonawcy Robét.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakoéci 1 zatwierdzenia. Inspektor Nadzoru uprawniony Jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatéw u zrédta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow,

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie oceniaé zgodnod$¢ materialdéw i Robét z wymaganiami STWiORB na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce,

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezalesnie <xi Wykonawey, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badaf wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze
si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i Robét z Dokumentacja Projektows
i STWIiORB. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopuscie do uzycia tylko te materiaty. ktére posiadaja:

L. certyfikat na znak bezpieczefistwa, wykazujgcy ze zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi okre§lonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych.

2. deklaracje zgodnodci lub certyfikat zgodnosci z:
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* Polskg Normg lub
* aprobaty techniczng, w przypadku wyrob6w, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslona w pkt l. i kt6re spelniaja wymogi STWiORB.

W przypadku materiatéw, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez STWiORB, kazda partia
dostarczona do Robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreélajagce w sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty
przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawcg Inspektorowi Nadzoru.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego 1 Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnoéé¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu Robot, stanu
bezpieczefistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

(2) Rejestr Obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow
Robét. Obmiary wykonanych Robét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie
i wpisuje do rejestru obmiaréw,

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci Iub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakosci
materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawecy beds gromadzone w formie uzgodnione;j
w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru Robot. Winny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢ oprocz wymienionych w pkt (1) (3) nastepujace dokumenty:
1. pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

protokoly odbioru Robét

protokoty z narad i ustalen,

korespondencje na budowie.

S e b

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokument budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigeie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacjg
Projektows, STWiORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow .
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Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w STWiORB nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoficzenia wszystkich Robét. Blgdne dane zostana
poprawione wg instrukeji Inspektora Nadzoru na pi$mie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czestoécia wymagang do celu miesigcznej platnosci na
rzecz Wykonawcey lub w innym czasie okre$lonym w kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora
Nadzoru.

7.2. Zasady okreSlania ilo§ci Robdt i materialéw

Dhugosci i odlegtodci pomigdzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhiz
linii osiowe;j.

Jesli ST wiasciwe dla danych Rob6t nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako
diugoé¢ pomnozona przez $redni przekréj.

llosci, ktére majg by¢é obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami STWiORB.,

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wiszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robét bgdg zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru,

Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé waine $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bgdg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnoénym wymaganiom
STWiORB. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bgda przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a takze
w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar Robdt zanikajgcych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania,

Obmiar Robét pedlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty
ijednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzehni lub objetosci beda uzupehione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga byé dotaczone w formie
oddzielnego zalgeznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbioréw Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnenm.

8.1. Odbiér Robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbioér Robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenié iloéci i jakogci wykonywanych
Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu Robot

Odbioru Robét dokonuje Inspektor Nadzoru.
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Gotowo$¢ danej czgsci Rob6t do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pbzniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora
Nadzoru,

Jako§¢ i ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z Dokumentacjg Projektows, STWiORB i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czesciowy

Odbiér czgsciowy polega na ocenie iloéci i jakoéci wykonanych czesci Rob6t Odbioru czgsciowego Robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru Robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbior ostateczny Robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu do ich iloéci,
jakosci i warto$ci.

Calkowite zakoficzenie Robét oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora
Nadzoru.

Odbiér ostateczny Robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakoriczenia Robot i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie
83.L

Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedlozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robét z Dokumentacjg
Projektowa i STWiORB.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
Roboét zanikajgcych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robét uzupehiajgcych i Robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robét uzupehiajgcych w warstwie
fcieralnej Iub Robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakosé wykonywanych Robét w poszczegblnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektows i STWiORB z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy cksploatacyjne obiektu i bezpieczefstwo ruchu, komisja dokona
potrgcen, oceniajgc pomniejszong warto$é wykonywanych Robét w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach kontraktowych,

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Roboét jest protokot odbioru ostatecznego

Robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa jeSli zostala sporzadzona

w trakcie realizacji kontraktu,

. STWiORB (podstawowe z kontraktu i ew. uzupekiajgce lub zamienne).

. Recepty i ustalenia technologiczne.

. Dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty).

. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z STWiORBi ew. PZJ.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z STWIORB i ew. PZJ.

Opini¢ technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikéw badas i pomiaréw zatoZzonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWiORB i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie Robét towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefoniczne;j,
energetycznej, gazowej, oéwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych Robét wlascicielom
urzadzen.

9. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza Robét i sieci uzbrojenia terenu.

10. Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

N e W
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W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
Robét.

Wszystkie zarzgdzone przez komisjg Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Robét uzupetiajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych
w punkcie 8.3. "Odbiér ostateczny Robét",

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogoélne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnoéci jest warto§é (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu,

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnoéci,
wymagania i badania sktadajace sig¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w STWiORB i w Dokumentacji
Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robét beda obejmowaé:

-  Robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami.
—  Wartos¢ zuzytych materialéw wraz. z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych. ubytkow
i transportu na teren budowy.
—  Warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami.
—  Koszty posrednie; zysk kalkulacyjny i ryzyko
—  Podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki kontraktu i wymagania ogélne STWIORB D.M.00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagafi warunkéw kontraktu i wymagan ogodlnych zawartych w STWiORB
D.M.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie,

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- Opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi Nadzoru
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu Robét

- Ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenistwa rucha

—  Oplaty/dzierzawy terenu

-  Przygotowanie terenu

—  Konstrukcja tymezasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowania i drenazu.

—  Tymczasowa przebudowa urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
2 Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymezasowego oznakowania pionowego, poziomego;
barier 1 swiatet
3 Utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
- Usunigcie wbudowanych materialdéw i oznakowania
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- Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U. Nr 89, poz. 414).

2. Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r, w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (MP. Nr 2 z 1995 r.,poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi zmianami),
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D-01.01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP
L.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robét Budowlanych sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
w ramach:

»Remontu ulicy Wspélnej nr 108075B w miejscowosci Klukowo zlokalizowanej na dzialkach o numerach

ewidencyjnych gruntéw: 251 od km rob. 0+000 do km rob. 0+655 polozonej w obr¢bie gruntéw miejscowosci
Klukowo-Kolonia gmina Klukowo”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczgq zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynno$ciami umozliwiajacymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia
obiektéw inzynierskich.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokoSciowych
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokos$ciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw glownych osi trasy i punktow
wysoko$ciowych,
b) uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszezeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza - wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajgce aktualne informacje
0 przestrzennym rozmieszczeniu obiektéw ogo6lnogeograficznych oraz elementéw ewidencji i budynkéw,

a takze sieci uzbrojenia terenu.

Pozostale okreslenia s3 zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami oraz definicjami
podanymi w STWiORB D.M. 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogoélne wymagania dotyczgce robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1, Ogélne wymagania dotyczgce materiatow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dhugoéci okolo 0,50m.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15m do 0,20m i dtugosé od 1,50m do 1,70m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane Srednicy od 0,05m do 0,08m
1 dlugosci okoto 0,30m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy Smm
i dlugosci od 0,04m do 0,05m.

»Swiadki” powinny mie¢ dugosé okoto 0,50m i przekr6j prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB -M-00.00.00 »Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastgpujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

—niwelatory,

—tyczki,

—laty,

—tasmy stalowe, szpilki,
Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysoko$ciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne”,
4.2. Transport sprzetu i materialéw
Sprzgt i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi érodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajgcego dane zawierajace
lokalizacje i wspoirzedne punktéw glownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajagce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora Nadzoru o wszelkich bledach wykrytych
w wytyczeniu punktéw giéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt
Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzié¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonaweca stwierdzi, Ze rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie roznig sie od
rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.
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Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdznic rzgdnych terenu podanych
w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang wykonane
na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, kiére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
W oznaczenia okreslajgce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma
i wz6r tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawea jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczeh w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy,

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét naleza do obowiazkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysoko$ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne powinny byé zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych, polozonych poza
granica robot ziemnych. Maksymalna odleglo$é pomigdzy punktami giéwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekraczac 500 m.

Zamawiajgcy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowe;j,
a takze przy kazdym obiekcie inZynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie plaskim powinna
wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna byé odpowiednio zmniejszona, zaleinie od
jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami rob6t zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektdw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych, istniejgcych
budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w spos6b wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru,

Rzgdne reperéw roboczych nalezy okreélaé z taka dokfadnoécia, aby éredni blad niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna byé¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety
punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoécia do 1 em w stosunku do rzednych niwelety okre§lonych
w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé materiatéw wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowcezas, gdy Wykonawca robét zastgpi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na

powierzchni terenu (okrelenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektows oraz w miejscach wymagajacych
uzupeknienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
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Do wyznaczania krawgdzi nasypéw i wykopéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypoéw o wysokoéci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1
metr. Odlegtos¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegto$c ta co najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopbéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentacja projektows.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoéci robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych
Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlig ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5 ,6,7) zgodnie
z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzone;j trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robét

Odbi6r robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokéhu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawea przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w STWiORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
- uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

i sl A

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2,

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukeja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokoéciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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D.01.03.25. USUNIECIE DRZEW I KRZAKOW
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem ninigjszej szczegdlowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych
(STWIiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z usunigciem drzew i krzakéw
W ramach:

»Remontu ulicy Wspélnej nr 108075B w miejscowosci Klukowo zlokalizowanej na dzialkach o numerach
ewidencyjnych gruntéw: 251 od km rob, 0+000 do km rob. 0+655 polozonej w obrebie gruntéw miejscowoéci
Klukowo-Kolonia gmina Klukowo”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna (STWiORB) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét na drogach powiatowych..

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z usunieciem
drzew 1 krzakéw, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4, Okre$lenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robét
Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 1.5,
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w STWiORB D-M-00.00.00 »Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakéw
Do wykonywania robo6t zwigzanych z usunigciem drzew i krzakéw nalezy stosowaé:
1. pily mechaniczne,
2. specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa dro gowego,
3. spycharki,
4. koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew.
4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogblne” pkt 4.
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4.2, Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz galgzie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.
Pnie przedstawiajace warto$¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢
transportowane w sposob nie powodujgcy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwiazane z usuni¢ciem drzew i krzakéw obejmuja wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie doldw oraz ewentualne
spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniy,

Teren pod budowg drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopow i w innych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i krzakéw.

Zgoda na prace zwigzane z usunigciem drzew i krzakéw powinna byé uzyskana przez Zamawiajacego.

Wycinkg drzew o whasciwoéciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywaé w tzw. sezonie rebnym,
ustalonym przez Inspektora Nadzoru.

W miejscach dokopow i tych wykopéw, z ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczyici¢ z rolinnosci, wykarczowa¢ pnie i usungé korzenie tak, aby zawartosc czeéel organicznych
w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczala 2%.

W miejscach nasypow teren nalezy oczyécié tak, aby czeéci roglinnoéei nie znajdowaly si¢ na glebokosci do
60cm ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu, z wyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinno$¢ istniejgca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna byé przez
Wykonawcg zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roglinnoéé, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona
lub zniszczona przez Wykonawcg, to powinna byé ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w spos6b zaakceptowany
przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usunigcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakéw znajdujace si¢ w pasie rob6t ziemnych, powinny byé wykarczowane, za wyjatkiem
nastgpujacych przypadkéw:

a) w obrgbie nasypéw - jezeli érednica pni jest mniejsza od 8 cm i istniejgca rz¢dna terenu w tym miejscu
znajduje si¢ co najmniej 2 metry od powierzchni projektowane;j korony drogi albo powierzchni skarpy
nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinny byé $cigte nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchnig
terenu. Powyzsze odstgpstwo od ogélnej zasady, wymagajgcej karczowania pni, nie ma zastosowania, jezeli
przewidziano stopniowanic powierzchni terenu pod podstawe nasypu,

b) w obrgbie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajacego sie z terenem. W tym przypadku pnie powinny byé
Scigte rowno z powierzchnig skarpy albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doly po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagesci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w STWiOPRB D-02.00.00 »Roboty ziemne”,

Doly w obrgbie przewidywanych wykopow, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem sig
w nich wody.

Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robét w taki sposob, aby drzewa przedstawiajgce wartos¢ jako
materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity tej wlasciwoséci w czasie robét.

Miode drzewa i inne ro$liny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z duzg
ostroznoscig, w sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkodzen, a nastepnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4, Zniszczenie pozostalo$ci po usunietej roslinnogci

Sposdb zniszezenia pozostalodei po usunigtej roélinnosci powinien byé zgodny z ustaleniami STWiORB lub
wskazaniami Inspektora Nadzoru

Jezeli dopuszczono przerobienie galezi na kore drzewna za pomoca specjalistycznego sprzgtu, to sposob
wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostatosci po przerdbee powinny
by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy.
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Jezeli dopuszczono spalanie rolinnoéci usunietej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma
obowigzek zadba¢, aby odbylo sig ono z zachowaniem wszystkich wymogdw bezpieczefistwa i odpowiednich
przepiséw.

Zaleca si¢ stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matej ilosci
dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dolach z wymuszonym dopltywem powietrza. Po
zakoficzeniu spalania ogiefl powinien byé catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych sig czeéei.

Jezeli warunki atmosferyczne Iub inne wzgledy zmusity Wykonawcg do odstapienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony material do spalenia stanowi przeszkode w prowadzeniu innych prac, Wykonawca
powinien usung¢ go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru, w ktérym bedzie mozliwe dalsze spalanie. .

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostatosci po
spaleniu, za zgoda Inspektora Nadzoru, s zakopywane na terenic budowy, to powinny byé¢ one ukladane
w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta
warstwg gruntu o gruboéci co najmniej 30 cm i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana i zageszezona. Pozostatosci
po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych
odbywa si¢ przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakow
Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia roélinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotow. Zaggszczenie gruntu wypelniajacego doly powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania
okreélone w STWiORB D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogoélne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows robét zwigzanych z usunigciem drzew i krzakow jest:
- dla drzew - sztuka,
- dla krzakéw - hektar,
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robdt
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogodlne” pkt 8.
8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotdw po wykarczowanych
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Og6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogolne”
pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedhug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- wycigcie i wykarczowanie drzew i krzakow,
- wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy lub przerobienie galezi na korg drzewng, wzglednie spalenie
na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,
- zasypanie dolow,
- uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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D-01.02.02. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
1. WSTEP
1.1, Przedmiot SSTWiORB

Przedmiotem Szczegblowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych s3
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru Robot zwigzanych z usuni¢ciem warstwy ziemi w ramach:

»Remontu ulicy Wspélnej nr 108075B w miejscowosci Klukowo zlokalizowanej na dzialkach o numerach
ewidencyjnych gruntéw: 251 od km rob. 0+000 do km rob. 0+655 polozonej w obrebie gruntéw miejscowosci
Klukowo-Kolonia gmina Klukowo”

1.2. Zakres stosowania SSTWiORB

Szczegolowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (SSTWiORB) jest stosowana
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1,

1.3. Zakres Robét objetych SSTWiORB

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji dotycza usunigcia warstwy humusu i obejmuja:
a) usunigcie warstwy ziemi (humusu) za pomocy spycharek.

1.4. Okreflenia podstawowe

Okredlenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogélne warunki dotyczace Robét
Wykonawea Robét jest odpowiedzialny za jakoé¢ ich wykonania oraz za zgodnoéé z Dokumentacja

Projektowa, STWiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wymagania ogélne dotyczace Rob6t podano w STWIORB D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogélne dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D(M)- 00.00.00 ,, Wymagania 0g6lne”.
3.2. Sprzet do wykonania robdt zwiazanych z usunigciem humusu

Do wykonywana rob6t zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu nalezy stosowaé:
- spycharki,
- rowniarkd,

4. TRANSPORT

Transport powinien odpowiada¢é wymaganiom podanym w STWIORB D(M)- 00.00.00 »Wymagania
ogolne”. Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem réwniarki na pryzme z przeznaczeniem do humusowania
terenu przyleglego do terenu prowadzonych robét. W przypadku braku mozliwosci zmagazynowania humusu wzdtuz
pasa robét ziemnych , nalezy go przewiezé samochodami samowyladowczymi na miejsce wskazane przez Inspektora
Nadzoru i wykorzystaé do robét wykonczeniowych przy zagospodarowaniu placu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonywania roboét

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w STWIORB D(M)- 00.00.00 »Wymagania og6lne”.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdj¢ta z przeznaczeniem do pézniejszego uzycia do humusowania terenu
przyleglego (np. do uzupelnienia korpusu drogowego). Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie
z zastosowaniem réwniarki. Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz
w innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazaniach Inspektora Nadzoru. Humus nalezy
zdjaé do 105 cm jego zalegania, okreSlong w dokumentacji projektowej lub wskazang przez Inspektora Nadzoru na
roboczo, wedtug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia
czynnosci zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu. Zdjety humus nalezy skladowaé w regularnej pryzmie. Miejsce
skladowania humusu powinno byé tak dobrane przez Wykonawcg, aby humus byl zabezpieczony przed
zanieczyszezeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy i zaggszczaniem. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie
intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikngé zanieczyszczeh gling lub innym gruntem
nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robé6t

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D(M)- 00.00.00 »Wymagania ogdlne”,
6.2. Kontrola jakosci robét zwigzanych ze zdjeciem humusu

Sprawdzanie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnoéci usuniecia humusu z powierzchni pasa
robét ziemnych, zgodnie z dokumentacjg projektows i wskazaniami Inspektora Nadzoru .

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarows robdt zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu jest 1m? (metr kwadratowy),
o grubosci do 10cm, na podstawie dokumentacji projektowe;j i pomiaréw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIiORB D(M)- 00.00.00 »Wymagania ogélne”. D-01.02.02
Zdjecie warstwy humusu,

Roboty objcte niniejszg STWiORB podlegaja odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, ktéry
powinien by¢ dokonany po wykonaniu zdjgcia warstwy humusu wraz z haldowaniem w pryzmg lub odwiezieniem na
migjsce magazynowania. Inspektor Nadzoru oceni wyniki badan i pomiaréw przediozonych przez Wykonawce
zgodnie z niniejsza STWiORB.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadzoru ustali zakres robét poprawkowych do wykonania,
a Wykonawca wykona je na wiasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnoé¢ za 1m’ (metr kwadratowy) zdjetego humusu nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem i oceng
jakosci robot. Cena jednostkowa wykonania robot obejmuje zdjecie humusu do grubosei 10cm jego zalegania, wraz
z hatdowaniem w pryzme obok placu robét lub odwiezieniem na miejsce magazynowania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. BN-72/8932-01 ,,Budowle drogowe i kolgjowe. Roboty ziemne”.
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D-01.03.02. ROZBIORKI ELEMENTOW DROG.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robot zwigzanych z rozbiérkg elementéw drogi w ramach:

»Remontu ulicy Wspélnej nr 108075B w miejscowosci Klukowo zlokalizowanej na dzialkach o numerach

ewidencyjnych gruntéw: 251 od km rob. 0+000 do km rob. 0+655 polozonej w obrebie gruntéw miejscowosci
Klukowo-Kolonia gmina Klukowo”

1.2, Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWIiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w p:.- 1.1

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w n/n STWiORB dotyczg rozbiorki elementéw drogi i obejmuja:
a) rozebranie naw. z kostki brukowej
b) rozebranie naw. betonowej

c) rozebranie przepustéw i §cianek
d) rozebranie znakéw drogowych i barier energochtonnych

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi
w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
1.5. Ogélne warunki dotyczace Robét

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowg, STWiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wymagania ogélne dotyczace Robot podano w STWIORB D.M.00.00.00 »Wymagania ogdlne”,

2. MATERIALY

Uzyskany materiat z rozbiérki nie nadaje si¢ do ponownego wbudowania, nalezy odwiezé w miejsce
wskazane przez Inwestora.

3.SPRZET
3.1. Wymagania ogélne dotyczgce sprzetu
Wymagania ogolne dotyczace sprzetu podano w STWiORB D.M.00.00.00 »Wymagania ogolne”,
3.2. Sprzet do rozbidrki
Do wykonania Robét zwigzanych z rozbiérka elementéw drogi nalezy stosowaé:
- fadowarki, koparki

- samochody cigzarowe,
- inne proste narzedzia pomocnicze zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.M.00.00.00 »Wymagania ogdlne”,
4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materialy z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane przez Inspektora
Nadzoru,

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywaniu Robét

Ogolne zasady wykonywania Robét podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
5.2. Wykonanie rozbiorki

Podczas wykonania rozbidrki przepustéw rurowych i nawierzchni z brukowea dopuszceza si¢ reczne lub
mechaniczne prowadzenie prac rozbiérkowych. Uzyskany gruz nalezy przewiezé na miejsce wskazane przez
Inspektora Nadzoru. Ewentualne doty (wykopy) nalezy wypehi¢, warstwami. odpowiednim gruntem do poziomu
otaczajgcego terenu i zaggsci¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-S-02205 "Drogi samochodowe, Roboty ziemne
,»Wymagania i badania” [1].

6. KONT ROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci Robot

Ogolne zasady kontroli jakoéci Rob6t podano w STWIORB D.M.00.00.00 »Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola prawidlowo$ci wykonania Robét rozbiérkowych

Sprawdzenie jakosci Robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych Robét rozbidrkowych.
Zageszezenie gruntu wypelniajgcego doly po usunietych elementach nawierzchni powinno speinia¢ odpowiednie
wymagania okre$lone w PN-§-02205 [1].

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru Rob6t podano w STWiORB D.M.00.00.00 »Wymagania ogbélne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru Robét podano w STWiORB D.M.00.00.00 »Wymagania ogdlne”.
Roboty objete niniejsza STWiORB obejmuja:

- odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbidr ostateczny, zgodnie z zasadami podanymi w STWiORB D.M.00,00.00.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Platno$¢ zostanie dokonana na podstawie obmiaru i oceny jakoéci Robot w oparciu o pomiar,
Cena jednostkowa wykonania Robat obejmuje:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki.
- rozbidrke.
- zatadunek i wywiezienie materialéw z rozbidrki,
- uporzadkowanie terenu rozbidrki,
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D-06.04.00. OCZYSZCZENIE PRZEPUSTOW Z NAMULU
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z oczyszczeniem przepustdw w ramach:

»Remontu ulicy Wspélnej nr 108075B w miejscowosci Klukowo zlokalizowanej na dzialkach o numerach
ewidencyjnych gruntéw: 251 od km rob. 0+000 do km rob. 0+655 polozonej w obrebie gruntéw miejscowosci
Klukowo-Kolonia gmina Klukowo”

1.2, Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1

1.2. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z oczyszczeniem
przepustu z namutu do 50% jego $rednicy.

Utrzymanie urzadzen odwadniajacych w stalej droznosci ma decydujace znaczenie dla wladciwego
utrzymania drdg, ich trwatoéci i zabezpieczenia przed réznorodnymi uszkodzeniami.

1.3. Okreslenia podstawowe

Czyszczenie  drogowego urzadzenia odwadniajacego -  usuwanie naniesionego  materiahy
zanieczyszczajacego, w postaci piasku, namutu, btota, szlamu, lisci, galezi, émieci, itp., utrudniajacego prawidtowe
funkcjonowanie urzadzenia.

2. MATERIALY
Nie wystepujg.
3. SPRZET

Sprzgt do wykonania robdt Wykonawea przystepujacy do czyszczenia urzadzen odwadniajacych powinien
wykaza¢ sig mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
- sprgzarek powietrza,
- ladowarek czotowych, czerpakowych i innych,
- zbiornikéw na wodg,
- weiggarek recznych lub mechanicznych,
- pomp wysokociénieniowych,
- samochodow specjalnych prézniowo-ssacych do czyszczenia kanatéw, studzienek, przepustow, oraz przyrzaddw
takich jak:
- wiadra kanalowe, czyszczaki talerzowe, spirale kanatowe, szufle do wyciagania osadu z osadnikéw itp. badz
innego sprze¢tu zaakceptowanego przez Inzyniera.
Preferuje sig uzycie sprz¢tu nie sprzyjajacego powstawaniu kurzu.

4. TRANSPORT
Srodki transportu:

- do wywiezienia zebranych zanieczyszczen Wykonawca uzyje érodkéw transportowych speiajacych wymagania
okreslone w punkcie 5.
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5. WYKONANIE ROBOT

Oczyszezenie przepustow. Wloty i wyloty przepustow nalezy oczyscié z namutu, roélinnosei, lisci lub
innych zanieczyszczef utrudniajgcych sptyw wody, recznie, za pomoca lopat, szpadli, siekier itp. Wykonawca
dokona oczyszczenia przewodow za pomoca przeciggania przez przewody: linek ze szczotks Iub ttokiem, wiader
kanatowych, czyszczakéw talerzowych, spiral kanatowych, skrecanych zerdzi, motopomp przepuszczajacych silny
strumien wody lub za pomocg specjalnych samochodéw z urzadzeniami ssaco-ttoczacymi do ciénieniowego
czyszczenia przewodéw. Zebrane zanieczyszczenia powinny byé wywiezione dowolnym $rodkiem transportu na
sktadowisko odpadow.

Skiadowiska odpadéw:

Wywozenie zanieczyszczei nalezy dokonywaé na skladowiska odpadéw, zlokalizowane na:

- wysypiskach publicznych (np. gminnych, miejskich),
- sktadowiskach wlasnych, urzadzonych zgodnie z warunkami i decyzjami wydanymi przez wiladciwe wladze
ochrony $rodowiska.

Sposéb i miejsce wywozu zanieczyszezen powinny byé okreslone w SSTWiORB i zaakceptowane przez
Inzyniera.

Jesli Inzynier zezwoli na czasowe krétkotrwate sktadowanie zanieczyszczen w poblizu oczyszczonych
urzgdzen odwadniajgcych, to miejsce skladowania nalezy wybraé w taki sposéb, aby splywy deszczowe nie mogly
przemieszczaé zanieczyszczen z powrotem do miejsc, z ktérych je pobrano lub wprowadzaé nieczystosci do wod
gruntowych powierzchniowych,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola w czasie wykonywania robot
W czasie wykonywania rob6t nalezy przeprowadzaé ciaglg kontrole poprawnosci oczyszczania urzadzenf
odwadniajgcych, zgodnie z wymaganiami punktu 5.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarows oczyszczenia przepustéw - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SSTWIiORB i wymaganiami
Inzyniera, jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wediug punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowe;j (1m) obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie rob6t,
- dostawe; i prace sprzetu do robét,
- oczyszcezenie odpowiedniego urzgdzenia odwadniajacego,
- zebranie i wywdz zanieczyszczen,
- odtransportowanie sprzgtu z placu budowy,
- kontrole i pomiary.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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D 03.02.01a. REGULACJA PIONOWA STUDNI I ZAWOROW
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z regulacja pionows studzienek, zawordw i zasuw w ramach:

»Remontu ulicy Wspélnej nr 108075B w miejscowosci Klukowo zlokalizowanej na dzialtkach o numerach

ewidencyjnych gruntéw: 251 od km rob. 0+000 do km rob. 0+655 poloZzonej w obrebie gruntéw miejscowosci
Klukowo-Kolonia gmina Klukowo”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
irealizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robét zwigzanych z:
a) wykonaniem regulacji pionowej zasuw wodociggowych,
b) wykonaniem regulacji pionowej studzienek telefonicznych,
Regulacja obejmuje réwniez projektowane studnie i zawory oraz wpusty drogowe zlokalizowane
w projektowanych nawierzchniach.

1.4, OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Studzienka kanalizacyjna - urzadzenie polaczone z kanalem, przeznaczone do kontroli lub prawidiowej
eksploataciji kanahu.

1.4.2. Studzienka rewizyjna (kontrolna) - urzadzenie do kontroli kanalow nieprzetazowych, ich konserwacji
i przewietrzania.

1.4.3. Wpust uliczny (wpust écickowy, studzienka $ciekowa) - urzadzenie do przejgcia wod opadowych
z powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizacji deszczowej lub ogolnosptawne;j.

1.4.4. Wlaz studzienki - element Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych,
umozliwiajgcy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.5. Kratka $cickowa - urzgdzenie, przez ktére wody opadowe przedostaja sig od gory do wpustu ulicznego.

1.4.6. Nasada (Zeliwna) z wlewem bocznym (w krawezniku) - urzadzenie, przez ktére wody opadowe
przedostaja si¢ w plaszezyinie kraweznika do wpustu ulicznego.

1.4.7. Studnia kablowa - pomieszczenie podziemne wbudowane migdzy ciagi kanalizacji kablowej w celu
umozliwienia wciggania, montazu i konserwacji kabli.

1.4.8. Zawor - urzadzenie zlokalizowane w linii wodociagu lub gazociggu pozwalajace na zamkniecie przeptywu
mediow.

1.4.9. Obudowa zaworu — element rurowy montowany pionowo bezposrednio w gruncie, zabezpieczajacy
zawlr przed zasypaniem i umozliwiajacy dostep do zaworu.

1.4.10. Skrzynka uliczna - element montowany bezposrednio w konstrukcji jezdni lub chodnika, nad
obudowa zaworu. Skrzynka uliczna pozwala na dostep do zawor6w przez otwierang pokrywe.

1.4.11. Plyta podkiadowa — plyta umieszczana w podiozu bezposrednio pod skrzynks uliczna, shizy do
zamocowania obudowy zaworu oraz ustawienia skrzynki uliczne;.
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1.4.12. Pozostale okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 z definicjami podanymi w ST DM-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w D-00.00.00. ,,Wymagania ogblne”.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.

2.2. Materialy do wykonania regulacji pionowej studzienki kanalizacyjnej, wtazu kanalowego, wpustu
ulicznego

Do wykonania regulacji pionowej studzienek i wlazéw kanalizacyjnych nalezy zastosowaé:
- beton hydrotechniczny B-30 (C25/30) powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-62/6738-07,
- cegla kanalizacyjna powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-12037,
- zaprawa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501.

2.3. Materialy do wykonania regulacji pionowej studzienki teletechnicznej
Do wykonania pionowej regulacji studzienck teletechnicznych nalezy zastosowag:
- beton zwykly klasy B25 (C 20/25) spelniajacy wymagania PN-88/B-06250,
- bloczki betonowe spelniajgce wymagania BN-74/3233-15,
- zaprawa betonowa spelniajaca wymagania PN-B-14501.

2.4. Materialy do wykonania regulacji pionowej zaworow wodociagowych i gazowych

Do regulacji pionowej zaworéw wodociggowych nalezy zastosowaé materiaty zgodnie z zaleceniami
Inzyniera budowy lub inspektora nadzoru po uzgodnieniu z Inwestorem.
Ogoélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STD-00.00.00. »Wymagania
0golne”.

3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00. ,, Wymagania ogolne”,
3.2. Sprzet do wykonania regulacji studni i urzadzen
Wykonawea przystgpujacy do wykonania regulacji pionowej naziemnych urzadzen infrastruktury
technicznej powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- zurawi budowlanych samochodowych,
- sprzgtu do zaggszczania gruntu i betonu,
- wyciagarek mechanicznych,
- beczkowozow.
4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00. ,, Wymagania og6lne”,
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4.2. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie srodki transportowe, ktére nie spowodujg
segregacji skladnikéw, zmiany skladu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury
przekraczajacej granicg okre§long w wymaganiach technologicznych.

4.3. Transport kruszyw

Kruszywa mogg byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.4. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny byé zgodne z BN-88/6731-08.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00.. ,,Wymagania ogolne”.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robét Wykonawca dokona ich lokalizacji i trwale ozZnaczy je w terenie za pomocy
kotkéw swiadkow.

Nalezy wyliczy¢ na podstawie dokumentacji wysokosci niwelety jezdni, chodnikéw lub innych elementow
ulicy w miejscu lokalizacji wrzadzen obcych.

Nalezy dokona¢ poréwnania posadowien istniejacych i projektowanych dla kazdego urzadzenia
i w zalezno$ci od ich réznicy ustalié zakres regulacji.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ recznie jako wykopy otwarte.
Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami urzadzenia regulowanego, do ktérych dodaje sie
obustronnie 0,40m jako zapas potrzebny na ewentualne deskowanie $cian i uszczelnianie stykéw. Deskowanie $cian
nalezy prowadzi¢ w miarg jego glebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce
na odktad.

5.4. Przygotowanie podloza

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych podlozem jest grunt
naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robét) podioze nalezy wykonaé z warstwy gruntu
mineralnego - posp6tki lub Zwiru z piaskiem. o grubosci warstwy 10cm lub 15c¢m.

Zaggszczenie podioza powinno by¢ zgodne z okreslonymi w ST.

5.5. Roboty montazowe
5.5.1. Zasady ogélne

Regulacjg nalezy wykona¢ poprzez zdemontowanie wiazu studzienki, skrzynki zaworu, zdjecie phyty
Zelbetowej po uprzednim rozkopaniu gruntu lub rozkuciu starej nawierzchni i podbudowy. Nalezy wykonaé tawe
betonows, osadzi¢ ponownic elementy zdemontowane do wymaganego poziomu. Plyty nastudzienne studni
rewizyjnych kanalizacyjnych zlokalizowanych w jezdni przy regulacii pionowej nalezy posadowié na phytach
odciazajgcych o srednicy dostosowanej do érednicy kregow studni.

Wokot regulowanego elementu nalezy uzupetni¢ podbudowe i wykonaé kolejno warstwy nawierzchni.

W przypadku regulacji urzadzen w strefie poboczy lub pasow zieleni wykopy nalezy zasypaé warstwami
grub. 20cm gruntem piaszczystym z zageszczeniem do wymaganego wskaznika zageszezenia 0,97,
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Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow zostal okreslony w dokumentacii projektowej. Na zmiany
w rodzaju gruntu Wykonawca zobowigzany jest uzyskaé zgode InZyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakoéci robét podano w ST D-00.00.00.. »Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Kontrola, pomiary i badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania materialéw do betonu, zapraw
1 ustali¢ recepte.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie
i z czgstotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez InZyniera.
W szczegdlnoéei kontrola powinna obejmowag:
- badanie wskaznikow zaggszczenia poszezegolnych warstw Zasypu,
- sprawdzenie rzgdnych posadowienia studzienek éciekowych, kratek $ciekowych, pokryw wiazowych i zasuw,
- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

Posadowienie kratek $ciekowych, pokryw studzienek, skrzynek zasuw powinny by¢ wykonane z
doktadnosciz wymagang przez Inwestora lub gestora sieci.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00.. ,,Wymagania og6lne” punkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest: - szt. (ilo¢ sztuk) i rodzaj regulowanych elementéw urzadzen obcych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daly wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- roboty montazowe osadzenia regulowanych elementéw urzadze obeych,
- wykonane izolacje,
- zasypany i zageszczony wykop,
- podbudowa betonowa pod elementy Sciekowe.
Odbidr robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgecym wykonanie korekt i poprawek,

bez hamowania ogdlnego postgpu robét.
Odbiorowi podlega kazdy z regulowanych elementéw.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00. »Wymagania ogdlne” punkt 9,

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt obejmuje
- oznakowanie robot,
- wykonanie i utrzymanie przej$¢ i przejazdéw dla ruchu lokalnego,
- dostawe materialow,
- wykonanie prac przygotowawczych,
- wykonanie wykopu w gruncie kat. I-II] wraz z ewentualnym umocnieniem $cian wykopu i ewentualnym

odwodnieniem,

- przygotowanie podioza i fundamentu, podbudowy,

- zatozenie pier§cieni odcigzajacych na studniach zlokalizowanych w jezdni,

- wykonanie regulacji studni kanalizacyjnych,

- wykonanie regulacji skrzynek zasuw, zaworéw wodociggowych i gazowych,
- odwiezienie nadmiaru gruntu na odktad, uporzadkowanie miejsca robot,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06711

2. PN-B-06712

3. PN-B-10729

4. PN-B-11111

6. PN-B-14501

7. PN-B-24003

8. PN-H-74051-00

9. PN-H-74051-02

PN-EN 124:2000

10. PN-H-74080-01
11. PN-H-74080-04
12. PN-H-74086
13. PN-B-30000
14. PN-B-06250
15. BN-86/8971-08

10.2. Inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw

Kruszywa mineralne do betonu

Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
Zaprawy budowlane zwykte

Asfaltowa emulsja kationowa.

Witazy kanatowe. Ogblne wymagania i badania

Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (whazy typu ciezkiego)

Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (wlazy typu cigzkiego)
Skrzynki Zeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania
Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Klasa C

Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

Cement portlandzki. Transport i przechowywanie

Beton zwykty
Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i Zelbetowe

16. ,Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”. ,,Transprojekt” - 1979 -1982 r, Warszawa
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D-02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru wykopéw w gruntach I+V kategorii w ramach:

»Remontu ulicy Wspélnej nr 108075B w miejscowosci Klukowo zlokalizowanej na dziatkach o numerach
ewidencyjnych gruntéw: 251 od km rob. 0+000 do km rob. 0+655 polozonej w obrgbie gruntéw miejscowosci
Klukowo-Kolonia gmina Klukowo”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru robét Budowlanych (STWiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1,

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji (STWiORB) maja zastosowanie przy wykonywaniu wykopow
w gruntach kat. I+V,

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Gle¢bokos¢ wykopu - roznica rz¢dnej terenu i rzgdnej Robét ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
1.4.2. Wykop plytki - wykop, ktorego glgbokos¢ jest mniejsza niz 1m.

1.4.3. OKlad - miejsce wbudowania lub skladowania ( odwiezienia gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z trasg drogows).

1.4.4. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkosé charakteryzujaca stan zageszezenia gruntu, okredlona wedhig
wzonu:
Py
L=—
Pas
Gdzie:
P4 - gestos¢ objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu[Mg/m? ]
Pgs - maksymalna gestosé objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotno§ci optymalnej, okreélona
w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [3], shuzaca do oceny zageszczenia gruntu
w Robotach Ziemnych

1.4.5. Wskaznik réznoziarnistosci - wiclkosé charakteryzujaca zageszczalnosé gruntow niespoistych, okreslona wg
WZOrl :

deo
= -
d o
Gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu [mm)]
dio - srednica oczek sita, przez kiére przechodzi 10% gruntu [mm]

1.4.6. Pozostale okre§lenia - s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi
w SST D.M.00.00.00.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robé6t

Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w SSTWiORB D.M.00.00.00.
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2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1 Wymagania ogélne dotyczace materialéw
2.2 Podzial gruntéw

Podstawg podziahi gruntéw i innych materiatéw na kategorie wzgledem trudnoéci ich odspajania podano
w tablicy nr 1. W wymienionej tablicy okre$lono przecigtne wartodei gestodei  objgtosciowe] gruntdow
i materialéw w stanie naturalnym oraz wspétczynnikéw spulchnienia

Podziat gruntéw pod wzglgdem wysadzalnosci podaje tablica nr 2

Tablica 1. podziat gruntéw i innych materiatéw na kategorie wg [8]

Gestosé Przecigtne
objetosciowa w spulchnienie po
Kategoria | Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu stanie naturalnym | odspojeniu w % od
kN/m? pierwotnej
objetosci®
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od5do 15
1 Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od5do 15
Torf bez korzeni 9.8 od 20 do 30
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardoplastyczne i 1 od 15 do 25
plastyczne
5 Gleba uprawna z darning lub korzeniami grubosci do 30mm 12,7 od 15 do 25
Torf z korzeniami grubosci do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzem, thuczniem 16,7 od 15 do 25
lub odpadkami drewna
Zwir bez spoiwa lub malospoisty 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, polzwarte 18,6 od 20 do 30
Nasyp zlezaly z piasku gliniastego, pyhu i lessu z gruzem, 18,6 od 20 do 30
3 thiczniem lub odpadkami drewna
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o wymiarach 17,7 od 20 do 30
do 40mm
Glina, glina cigzka i ity wilgotne, twardoplastyczne i 19,6 od 20 do 30
plastyczne, bez glazow
Nasyp zlezaly z gliny lub ilu z gruzem, tluczniem i 19,6 od 25 do 35
odpadkami drewna lub glazami o masie do 25kg,
4 stanowigcymi do 10% objetosei gruntu
Glina, glina cigzka i ity malowilgotne, polzwarte i zwarte 20,6 od 25 do 35
Glina zwatowa z glazami do 50kg stanowiacymi do 10% 20,6 0d 25 do 35
objetoéci gruntu
Glina zwatowa z glazami do 50kg stanowiacymi 10+30% 20,6 od 30 do 45
objetodei gruntu
5 Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90mm 17,7 od 30 do 45
Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie scementowane 17.7 0d 30 do 45
lub w blokach ponad 50kg
Margle migkkie lub érednio twarde stabo spekane 16,7 od 30 do 45
22,6 od 30 do 45
Tablica 2 Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzalnoéci wg PN-S-02205 [4]
Lp. | Wyszczegolnienie | J.m. Grupy gruntéw
wiasciwosci Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
Rodzaj gruntu — rumosz ~ piasek pylasty malo wysadzinowe
niegliniasty — zwietrzelina — glina piaszezysta zwiezta, glina
1 - Zwir gliniasta zwiezta, glina pylasta zwiezla
— pospolka — rumosz gliniasty |— i, it piaszezysty, it pylasty
— _piasek gruby | — Zwir gliniasty bardzo wysadzinowe
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~ piasek §redni |~ pospotka - piasek gliniasty
— piasek drobny gliniasta — pyh pyt piaszezysty
- zuzel - glina piaszczysta, glina, glina
nierozpadowy pylasta
— il warwowy
Zawarto$¢ czastek
2 [-0,075 mm % -15 od 15 do 30 -30
-0,02 mm -3 od3do 10 - 10
3 Kapilarno$¢ bierna
Hip m - 1,0 -1,0 -1,0
4 Wskaznik
piaskowy WP -35 od 25 do 35 -25

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny byé przez Wykonaweg wykorzystane

w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza

teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objetoéci rob6t ziemnych i za zezwoleniem Inspektora Nadzoru.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypéw oraz grunty stanowiace nadmiar wykopow powinny byé

wywiezione przez Wykonaweg na oklad. Zapewnienie terenéw na oktad nalezy do obowigzkéw Zamawiajacego,

o ile nie okre$lono tego inaczej w kontrakcie. Inspektor Nadzoru moze nakazaé pozostawienie na terenie budowy
gruntow, ktorych czasowa nieprzydatnoéé wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wymagania ogélne dotyczace sprzetu podano w STWiORB D.M.00.00.00,

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na wiladciwosci gruntu zaréwno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania,
transportu, wbudowania i zageszczania.

3.2. Sprzet do wykonania wykopow

Do wykonania wykopow nalezy stosowaé

a) koparki

b) spycharki

¢) roéwniarki samojezdne

d) walce ogumione i stalowe, wibracyjne i statyczne

e) plyty wibracyjne

Sprz¢t uzywany w Robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i uzyskaé akceptacje

Inspektora Nadzoru

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w STWiORB D.M-00.00.00.
4.2, Transport przy wykonywaniu wykopéw
Wybér srodkéw transportu oraz metod transportu powinien byé dostosowany do kategorii gruntu, jego
objgtodei, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegloéci transportu. Wydajno$¢ $rodkéw transportowych

powinna by¢ dostosowana do wydajnoéci sprzgtu stosowanego do odspajania gruntu a nastgpnie jego zatadunku na
$rodki transportowe.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogédlne zasady prowadzenia robét

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w STWiORB D.M-00.00.00
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akeeptacji projekt organizacji 1 harmonogram Robdt,
uwzgledniajgce warunki w jakich wykonywane beda Roboty przy wykonywaniu wykopow

5.2 Prowadzenie wykopow

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposéb, aby grunty o réznym stopniu przydatnoéci do
budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od
powyZzszego wymagania wymaga zgody Inspektora Nadzoru. Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow
powinny by¢ bezpoérednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad.

Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspajaé go do glgbokosci okoto 0,50 metra powyzej
projektowanych rzednych robét ziemnych.

5.2.1. Zasady wykonania wykopéw

Wykopy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podhiznego, zgodnie
z Dokumentacjg Projektows i ewentualnymi zmianami wprowadzonymi przez Inspektora Nadzoru,
W celu zapewnienia wlasciwego wykonania wykopdw osiadania nalezy przestrzegac nastgpujacych zasad;
a) Wykopy nalezy wykonywaé warstwami, grunty o rznych wlasciwosciach nalezy zdejmowaé oddzielnie
b) Wykopy nalezy prowadzi¢ w taki sposéb, aby nie nastapilo przeglebienie wykopow oraz naruszenie gruntu
podioza na glebokosci wigkszej, niz przewiduje to Dokumentacja Projektowa
¢) Grunt pozyskany z wykopow stanowiacy nadmiar ziemi powinien bezzwlocznie zostaé wywieziony na odktad,

5.2.2. Wykonywanie wykopow w okresie deszczow

W celu zabezpieczenia wykopu przed nadmiernym zawilgoceniem poszczegblne jego warstwy po
zakoficzeniu Robét ziemnych powinny byé réwne i mice spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia.

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiaé nie zageszczonej warstwy podtoza do dnia nastepnego.
Jezeli warstwa gruntu podioza ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i zagescié
w czasie zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru, to moze on nakazaé Wykonawey usunigcie wadliwej warstwy

5.2.3. Wykonywanie wykopéw w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie wykopéw w temperaturze, przy ktérej nie jest mozliwe osiagniecie
w podlozu wymaganego wskaznika zageszczenia gruntéw. W czasie duzych opadéw $niegu wykonywanie wykopu
powinno by¢ przerwane. Przed wznowieniem prac nalezy usuna¢ nieg z powierzchni wykopu.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubogé warstwy gruntu (nadkfadu)
powyzej rzgdnych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,30 metra.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch
maszyn wykonujgcych t¢ czynnoéé budowlang. Moze odbywaé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktore nie
spowodujg uszkodzei powierzchni korpusu. Naprawa uszkodzef powierzchni robét ziemnych, wynikajgcych
z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obciaza Wykonawce rob6t ziemnych.

5.4. Zageszczanie podloza

Warstwa podioza powinna by¢ zageszczona jak najszybeiej po wykonaniu wykopu z zastosowaniem sprzetu
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystgpujgcych warunkéw.
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5.4.1. Wilgotno$¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu podloza w czasic zaggszczania powinna byé rdwna wilgotnodci optymalne;j,
z tolerancjg od -20% do + 10% jej warto$ci. Jezeli wilgotno$é naturalna gruntu jest nizsza od wilgotnosci optymalnej
o wigcej niz 20% jej wartosci, to wilgotno$¢ gruntu nalezy zwiekszyé przez dodanie wody.

Jezeli wilgotmosé gruntu jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej o ponad 10% jej wartodci, grunt nalezy
osuszy¢ w sposob mechaniczny lub chemiczny, ewentualnie wykonaé drenaz z warstwy gruntu przepuszczalnego.
Sposob osuszenia gruntu powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie wilgotnoéci gruntu nalezy przeprowadzi¢ laboratoryjnie, z czestotliwoscia okredlong
wp.6.3. 1

5.4.2. Wymagania dotyczgce zageszezenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach powinno speiiaé wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika
zageszczenia (Is), podanego w tablicy nr 3.

Minimalna warto$é I; dla:

innych drog
Strefa korpusu autostrad
i drég Ruch cigzki i Biclmmisiovodicsii
ckspresowych | bardzo cigzki mniejszy od cigzkiego
Goérna warstwa o grubosci 20cm 1,03 1,00 1,00
Na ‘gh;jbokosm od 20cm do 50cm od powierzehni 1,00 1,00 0,97
robot ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach nie spetniaja wymaganego wskaznika zageszezenia, to przed utozeniem
konstrukcji nawierzchni nalezy je doggscié do wartosci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartos¢ wskaznika zageszczenia okreslona j. w. nie moze byé osiggnieta przez bezpoérednie
zaggszczenie podioza to nalezy podjaé Srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajagce uzyskanie
wymaganej wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania Srodki proponuje  Wykonawca
i przedstawia do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

Jezeli badania kontrolne wykaza, 7e zaggszczenie warstwy podioza nie jest wystarczajace to Wykonawca
powinien spulchni¢ warstwg, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtérnie zagescic. Jezeli powtorne
zaggszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia Wykonawca powinien usungé warstwe
i wbudowaé nowy materiat, o ile Inspektor Nadzoru nie zezwoli na ponowienie proby prawidlowego zageszczenia

warstwy.

5.5. Dokladno$¢ wykonania wykopéw

Przy wykonywaniu wykopow- obowiazujg nastgpujace wymagania:
- odchylenie sytuacyjne osi korpusu ziemnego w nasypie od osi proj ektowanej nie moze by¢ wigksze niz
+10cm,
- roznica w stosunku do projektowanych rzgdnych Robét ziemnych nie moze przekraczaé +1cmi -3cm,
- szeroko$¢ korony nie moze réznic si¢ od szerokoéci projektowanej o wiecej niz 10 cm. a krawedzie korony
nie powinny mie¢ wyraznych zataman.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady ogdlne kontroli jakosci Robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci Robét podano w- STWiORB D.M.00. 00.00.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania wykopéw
6.2.1. Sprawdzenie jako$ci wykonania wykopow

Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgodnoSci z wymaganiami okreslonymi
w p. 2.2 oraz 5.2 n/ n Specyfikacji i w Dokumentacji Projektowe;.
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Szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na;
a) odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajacy ich wiagciwosci,
b) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét i po ich zakoficzeniu,
c) doktadno$é wykonania wykopéw (usytuowanie i wykoficzenie),
d) zaggszczenie podtoza gruntowego w wykopie wedlug wymagan okre$lonych w punkcie 5.2.

6.2.2. Badania kontrolne prawidlowosci wykonania wykopu

Badania kontrolne prawidtowo$ci wykonania wykopu polegaja na sprawdzeniu:
a)odwodnienia wykopow
b)przestrzegania ograniczen okrelonych w p. 5.2.3.3 i p. 52.3.4, dotyczacych wykonywania wykopoéw
w okresie deszczdw i mrozow

6.2.3. Sprawdzenie zageszczenia podloia

Sprawdzenie zaggszczenia podtoza polega na skontrolowaniu zgodnosci wartodci wskaznika zageszczenia I

z warto$ciami okre§lonymi w p. 5.4.2.
Oznaczenie wskaznika zggszczenia I s powinno byé przeprowadzone wediug normy BN-77/8931-12 [10].

Zaggszezenie nalezy kontrolowaé nie rzadziej niz:
- rtaz w 3 punktach na 1000 m warstwy w przypadku okreslania I

Wyniki kontroli zaggszczenia gruntu Wykonawca powinien wpisywaé do dokumentéw kontrolnych.
Prawidlowos¢ zaggszczenia konkretnej warstwy podioza powinna by¢ potwierdzona przez Inspektora Nadzoru
wpisem do dziennika budowy.

6.2.4. Pomiary ksztaltu wykopu

Pomiary ksztattu wykopu obejmuja kontrole:
- szeroko$ei korony korpusu.

Sprawdzenie szerokosci korony korpusu polega na poréwnaniu szerokosci korony korpusu na poziomie
wykonywanego wykopu z szeroko$cia wynikajgcg z wymiardw geometrycznych okreslonych w Dokumentacji
Projektowej

6.3. Badania w czasie odbioru wykopéw
6.3.1. Sprawdzenie dokument6w kontrolnych
Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych dotyezy:
a) oznaczen laboratoryjnych,
b) dziennika budowy,
¢) dziennikéw laboratorium Wykonawey,
d) protokotéw odbioréw Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
6.3.2. Sprawdzenie szerokosci korpusu ziemnego
Sprawdzenie przeprowadza sie z zastosowaniem taSmy, szablonu laty, w odstepach co 100m na prostych, co
50m na tuku, a takZe w miejscach, ktére budza watpliwosci.
Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Dokumentaciji Projektowej nie mogg przekraczaé wartodci
dopuszczalnych, podanych w p. 5.5.

6.3.3. Sprawdzenie rzednych powierzchni korpusu ziemnego

Pomiar przeprowadza si¢ z zastosowaniem niwelatora z czegstotliwoScia wg p. 6.3.2. Odchylenia od
Dokumentacji Projektowej nie moga przekraczaé wartodci dopuszczalnych, podanych w p. 5.5.

6.3.4. Sprawdzenie réwnosci powierzchni korpusu

Sprawdzenie przeprowadza si¢ z zastosowaniem laty o dhugoéci 3 m. z czgstotliwodcig wg p. 6.3.2.
Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie moga przekraczaé wartoéci dopuszezalnych, podanych w p. 5.5.
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6.3.5. Sprawdzenie spadku podluznego powierzchni korpusu

Kontrolg spadkéw podiuinych nalezy oprze¢ na ocenie rzgdnych wysokoéciowych, pomierzonych
niwelatorem z czgstotliwoécia podang w p. 6.3.2.

Odchylenia od dokumentacji Projektowej nie moga przekraczaé wartodci dopuszczalnych podanych
w pkt. 5.5.

6.3.6. Sprawdzenie zage¢szezenia podloza

Sprawdzenie przeprowadza si¢ na podstawie wynikéw podanych w dokumentach kontrolnych oraz przez
przeprowadzenie wyrywkowych badan bezposrednich.

Badania zaggszczenia wykonywane w czasie odbioru przeprowadza sie w gomych warstwach podtoza do
glebokosci okoto - 0,50m ponizej jego korony. Kontrolg zaggszczenia podioza przeprowadza si¢ wedlug metod
podanych w p. 5.5.2.

Zaggszczenie gruntéw na ocenianym odcinku uznaje si¢ za zgodne z wymaganiami, jezeli wyniki badan
kontrolnych wskaznika zageszczenia spetniaé beda warunek: I nie mniej niz I wymagane w p. 5.5.

7. OBMIAR ROBOT

Wymagania ogolne dotyczace obmiaru Robét podano w STWiORB D.M.00.00.00.
Objetosc nasypow bedzie ustalona w m? na podstawie obliczen z przekrojow poprzecznych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér Robét ziemnych dokonywany jest na zasadach odbioru Robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu
zgodnie z zasadami podanymi w STWiORB D.M.00.00.00.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres Robot poprawkowych do wykonania,
a Wykonawca wykona je na wiasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ za Im*® wykonanego wykopu bedzie dokonana na podstawie obmiaru i oceny jako§ci Robét
W oparciu 0 pomiary i wyniki badan laboratoryjnych.
Cena wykonania wykopdw obejmuje:
- prace pomiarowe i oznakowanie Robot,
- wykonanie wykopu z transportem nadmiaru gruntu na odklad,
- profilowanie powierzchni wykopu z nadaniem spadkéw i pochylen zgodnych z Dokumentacjg
Projektows i STWiORB,
- wyprofilowanie odktadu,
- rekultywacje odktadu,
- odwodnienie terenu Robot,
- przeprowadzenie ~ wymaganych  pomiarbw i  badah  laboratoryjnych dotyczacych
w szezeg6lnosci wlasciwosci podloza, wskaznika zageszczenia podioza,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow.

4. PN-B-04493 Oznaczanie kapilarnosci bierne;.

5. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.

6. PN-B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodg bromowsg

7. BN-64/8931-02. Drogi samochodowe. Oznaczanie moduhi odksztalcenia nawierzehni i podioza przez
obcigzenie plytg

8. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celéw drogowych lotniskowych
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9. BN-70/8931-05
10. BN-77/8931-12
11 PN-8-02205

12. BN-76/8950-03

13, BN-64/8931-01

10.2. Inne dokumenty

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika noénosci gruntu jako podioza nawierzchni
podatnych,

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania,

Badania hydrologiczne. Obliczenie wspolezynnika filtracji gruntow sypkich na podstawie
uziemienia i porowatosci

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

Wykonanie i odbiér Robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu. Instytut Badawczy Drog i Mostéw; Warszawa

1978r.
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D-06.04.00. OCZYSZCZENIE ISTNIEJACEGO ROWU
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem row6w przydroznych w ramach:

»Remontu ulicy Wspélnej nr 108075B w miejscowosci Klukowo zlokalizowanej na dzialkach o numerach
ewidencyjnych gruntéw: 251 od km rob. 0-+000 do km rob. 0+655 poloZonej w obrebie gruntéw miejscowosci
Klukowo-Kolonia gmina Klukowo”

1.2. ZaKkres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z oczyszczaniem,
pogigbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Row - otwarty wykop o glebokoéci co najmniej 30cm, ktéry zbiera i odprowadza wode,
1.4.2. Réw przydrozny - row zbierajacy wode z korony drogi.

1.4.3. Réw odplywowy - réw odprowadzajacy wodg poza pas drogowy.

1.4.4. Pozostale okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OSTWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robét podano w OSTWIORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogoélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Materiaty nie wystepuja.
3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OSTWIORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania robét przy odtworzeniu rowéw.

Wykonawea przystgpujacy do wykonania robdt powinien wykazaé sie mozliwoécia korzystania
Z nastgpujacego sprzetu:

— koparek podsigbiernych z fyzka profilujgcs.
~ samochdd samowyladowezy 5+10 t.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OSTWIORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogblne”
pkt 4.

4.2, Transport materialow

Przy wykonywaniu robét okreslonych w niniejszej SSTWIORB, Wykonawca powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu :
- samochéd samowytadowcezy 5+10 t.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OSTWIORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode, Scieciu trawy i krzakéw
W obrgbie rowu, profilowanie dna i skarp rowu ze spadkiem zapewniajacym swobodny sptyw wody opadowej,
transport urobku na odleglo§é do 2km, roboty porzadkowe.

5.3. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalezy uzyskaé podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp, zgodne z

PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydroznego w ksztalcie;

a) trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1, glebokoéé od 0,30 m do 1,20
m liczona jako réznica pozioméw dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;

b) trojkatnym - dno wyokraglone tukiem kolowym o promieniu 0,50m, nachylenie skarpy wewngtrznej 1:3,
nachylenie skarpy zewngtrznej od 1:3 do 1:10, giebokoéé od 0,30m do 1,50m liczona Jjako réznica pozioméw
dna i nizszej krawegdzi gérnej rowu;

¢) opltywowym - dno wyokraglone ukiem kolowym o promieniu 2,00m, krawgdzie gérne wyokraglone fukami
kotowymi o promieniu 1,00m do 2,00m, nachylenie skarpy wewngtrznej 1:3, a skarpy zewngtrznej od 1:3 do
1:10, gtebokos¢ od 0,30m do 0,50m liczona jako réznica pozioméw dna i nizszej krawedzi gornej rowu;

— dla rowu odpltywowego - ksztalt trapezowy, szeroko§¢ dna co najmniej 0,40m, gleboko§¢ minimum 0,50m,
przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy hiki kotowe o promieniu co najmniej 10,00m,

Najmniejszy dopuszczalny spadek podhizny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych sytuacjach na

odcinkach nie przekraczajgcych 200m - 0,1%.

5.4. Roboty wykonczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowow i skarp nalezy wywiezé poza obreb pasa
drogowego i rozplantowaé w miejscu zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru na odleglos$é do 2km.

Sposdb zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnoéci powinien byé zgodny z ustaleniami SSTWiORB
lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakoéci robét podano w OSTWIORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Lp. | Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwo§é pomiaréw
1 | Spadek podhuzny rowu 1km na kazde 5km drogi
2 | Szeroko$é i glebokosé rowu 1 raz na 100m
3 | Powierzchnia skarp 1 raz na 100m

6.2.1. Spadki podtuzne rowu

Spadki podtuzne rowu powinny posiadaé tolerancje +0,5% spadku.
6.2.2. Szeroko$¢ i gleboko$é rowu

Szerokos$¢ i glgbokos¢ rowu powinna byé zgodna z tolerancjg +5cm.
6.2.3. Powierzchnia skarp

Powierzchnig skarp nalezy sprawdza¢ szablonem. Przeswit migdzy skarpg a szablonem nie powinien
przekraczaé 3cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OSTWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m* (metr szescienny) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OSTWiORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z robotami pomiarowymi ,SSTWIORB i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w OSTWIORB D-M-00.00.00 »Wymagania
ogblne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania Im* remontowanego rowu obejmuje :
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robo6t,
— oczyszczenie rowu,
~ poglebianie i profilowanie rowu,
— S$cigcie trawy 1 krzakdw,
— odwiezienie urobku,
~ roboty wykoniczeniowe ,
— uporzadkowanie terenu,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-8-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
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D-04.08.01. WYROWNANIE ISTNIEJACEJ NAWIERZCHNI BETONEM ASFALTOWYM JAK NA
WARSTWE PODBUDOWY BITUMICZNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaciji technicznej (SST) sg wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robét drogowych i mostowych w ramach:

»Remontu ulicy Wspélnej nr 108075B w miejscowosci Klukowo zlokalizowanej na dzialkach o numerach
ewidencyjnych gruntéw: 251 od km rob. 0+000 do km rob. 0+655 polozonej w obrebie gruntéw
miejscowosci Klukowo-Kolonia gmina Klukowo®

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegélowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét dla zadania jak na stronie tytutowej.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
wyréwnania poprzecznego i podtuznego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej grubodci ukladana na istniejacej warstwie w celu
wyrownania jej nieréwnosci w profilu podtuznym i poprzecznym.

1.4.2. Pozostale okreslenia sg zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 »Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwnawcze, wykonywanych i wbudowywanych na
gorgco, nalezy stosowaé kruszywa spehiajace wymagania okreslone w SST D-05.03.05 »Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 2.
2.3. Wypelniacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwnawcze nalezy stosowaé wypelniacz wapienny
spetniajacy wymagania podane w SST D-05.03.05 , Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 2.

2.4. Lepiszcza

Lepiszcza powinny spetniaé wymagania okre$lone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 2.
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2.5. Skladowanie materialéw

Dostawy 1 sktadowanie kruszyw, wypemiaczy i lepiszczy powinny by¢ zgodne z wymaganiami
okreslonymi w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Sprzgt do wykonania warstw wyréwnawczych z mieszanek mineralno-asfaltowych zostal okreslony
w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczqce transportu

Ogdblne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 »Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Transport kruszyw, wypelniacza i lepiszcza powinien spetnia¢ wymagania okreélone w SST D-05.03.05
»Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

4.3. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinien spelnia¢ wymagania okreslone w SST D-05.03.05
,»Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfaltowych sa okreélone w SST D-05.03.05 »Nawierzchnia
z betonu asfaltowego” pkt 5.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Zasady produkcji, dozowania skladnikéw i ich mieszania sg okre$lone w SST D-05.03.05
»Nawierzchnia z betonu asfaltowego™ pkt 5.

5.4. Zarob prébny

Zasady wykonania i badania podano w SST D-05.03.05 , Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.
5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwnanie profilu masg mineralno-asfaltows

Przed przystapieniem do wykonywania wyrwnania poprzecznego i podhuinego powierzchnia
podbudowy powinna zostaé oczyszczona z luznego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Warunki

wykonania oczyszczenia i skropienia podbudowy podane sa w SST D-04.03.01 »Oczyszczenie
i skropienie warstw konstrukcyjnych”.,
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Powierzchni¢ podbudowy, na ktdrej grubosé warstwy wyréwnawczej bylaby mmiejsza od grubosci
minimalnej uktadanej warstwy wyrownawczej, nalezy sfrezowaé na glebokost pozwalajacg na jej utozenie.
Frezowanie nawierzchni nalezy wykonaé zgodnie z SST D-05.03.11.

5.6. Ukladanie i zaggszczanie warstwy wyréwnawczej

Minimalna grubo$¢ warstwy wyréwnawczej uzalezniona jest od grubosci kruszywa w mieszance.
Najwigkszy wymiar ziarn kruszywa nie powinien przekraczaé 0,5 grubodci ukladanej warstwy. Przed
przystgpieniem do ukladania warstwy wyréwnawczej Wykonawca powinien wyznaczy¢ niwelete uktadanej
warstwy wzduz krawedzi podbudowy lub jej osi za pomoca stalowej linki, po ktorej przesuwa si¢ czujnik
urzgdzenia sterujacego uktadarka,

Maksymalna grubos¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej nie powinna przekracza¢ 8cm. Przy grubosci
przekraczajacej 8cm warstwe wyréwnawcza nalezy wykonaé w dwu lub wigcej warstwach nie przekraczajacych
od 6 do 8cm.

Warstwe wyréwnawczg ukiada si¢ wedlug zasad okre§lonych w SST D-05.03.05 ~Nawierzchnia
z betonu asfaltowego” pkt 5.

Zaggszczenie warstwy wyréwnawczej z mieszanki mineralno-asfaltowej wyprodukowanej i wbudowanej
na gorgco odbywa si¢ wedlug zasad podanych w SST D-05.03.05 , Nawierzchnia z betony asfaltowego” pkt 5.

Ze wzgledu na zmienng grubosé zageszczanej warstwy wyrownawczej Wykonawca rob6t, na podstawie
przeprowadzonych préb, przedstawi Inzynierowi do akceptaciji sposdb zageszczania warstw wyréwnawczych
w zaleznosci od ich grubosci.

5.7. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyréwnanej podbudowy we wiasciwym stanie, az do
czasu wozenia na niej nastepnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podbudowy Wykonawca naprawi
na koszt wiasny.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 6,
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania zgodnie z ustaleniami
zawartymi w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego™ pkt 6, w zakresie obejmujacym badania
warstw lezgcych ponizej warstwy $cieralne;.

6.3. Badania w czasie robot

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badafh i pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy podano w SST
D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 6.

6.4.Wymagania dotyczqce cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbudowy

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych wykonanego wyrdéwnania
powinny by¢ zgodne z okre$lonymi w SST D-05.03.05 , Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 »Wymagania og6lne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowe;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogoélne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8, Roboty uznaje
si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
1 badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajgceych zakrycin

Roboty zwigzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy naleza do robét ulegajacych zakryciu. Zasady
ich odbioru sg okreslone w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 »Wymagania og6lne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? wyréwnania podbudowy mieszanka mineralno-asfaltows obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatow,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej,

— transport mieszanki na miejsce wbudowania,

— posmarowanie gorgcym bitumem krawedzi urzadzen obcych,

— rozécielenie i zaggszczenie mieszanki zgodnie z zatozonymi spadkami i profilem,

— przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwigzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszankami mineralno-

asfaltowymi wytwarzanymi i wbudowywanymi na goraco sa podane w SST D-05.03.05 , Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 10.
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D-05.03.05. NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO WARSTWA SCIERALNA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWilORB) sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem warstwy &cieralnej z betonu
asfaltowego w ramach zadania:

»Remontu ulicy Wspélnej nr 108075B w miejscowosci Klukowo zlokalizowanej na dzialkach o numerach
ewidencyjnych gruntéw: 251 od km rob. 0+000 do km rob. 0+655 polozonej w obrebie gruntow miejscowosci
Klukowo-Kolonia gmina Klukowo”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Ninigjsza STWIORB stanowi obowigzujacg podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t w ramach zadnia j. w.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych
z wykonaniem i odbiorem warstwy §cieralnej z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-1 [47] i WT-2 Nawierzchnie
asfaltowe 2010 [65] z mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej od producenta.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia - konstrukcja skladajaca si¢ z jednej lub kilku warstw stuzagcych do przejmowania
i rozkladania obcigzen od ruchu pojazdéw na podtoze.

1.4.2. Warstwa Scieralna - gorna warstwa nawierzchni bedaca w bezpoérednim kontakcie z kolami pojazdow.

1.4.3. Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka kruszyw i lepiszcza asfaltowego.

1.4.4. Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej - okreélenie mieszanki mineralno-asfaltowej, wyrézniajace te
mieszanke ze zbioru mieszanek tego samego typu ze wzgledu na najwickszy wymiar kruszywa, np. wymiar
8lub 11.

1.4.5. Beton asfaltowy - mieszanka mineralno-asfaltowa, w ktérej kruszywo o uziarnieniu ciggtym lub nieciggtym
tworzy strukture wzajemnie klinujgca sie.

1.4.6. Uziarnienie - skiad ziamowy kruszywa, wyrazony w procentach masy ziaren przechodzacych przez okre$lony
zestaw sit.

1.4.7. Kategoria ruchu - obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych (100 kN) wg
»Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych” GDDP-IBDIM [68].

1.4.8. Wymiar kruszywa - wielkos¢ ziaren kruszywa, okreslona przez dolny (d) i gérny (D) wymiar sita.
1.4.9. Kruszywo grube - kruszywo z ziaren o wymiarze: D < 45 mm oraz d > 2 mm.

1.4.10. Kruszywo drobne - kruszywo z ziaren o wymiarze: D < 2 mm, ktérego wigksza czg§¢ pozostaje na sicie
0,063 mm.

1.4.11. Pyt - kruszywo z ziaren przechodzacych przez sito 0,063 mm.
1.4.12. Wypeniacz - kruszywo, ktorego wigksza czesé przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypelniacz mieszany -

kruszywo, ktore sklada si¢ z wypelniacza pochodzenia mineralnego i wodorotlenku wapnia. Wypeniacz dodany -
wypehiacz pochodzenia mineralnego, wyprodukowany oddzielnie).
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1.4.13. Kationowa emulsja asfaltowa - emulsja, w ktérej emulgator nadaje dodatnie ladunki czastkom
zdyspergowanego asfaltu.

1.4.14. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.4.15. Symbole i skréty dodatkowe.

ACS  Ibeton asfaltowy do warstwy Scieralnej

PMB a) polimeroasfalt,

D b) gbrny wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),

d c) dolny wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),

C d) kationowa emulsja asfaltowa,

NPD  e) wladciwo$¢ uzytkowa nie okrelana (ang. No Performance Determined,
producent moze jej nie okreslac),

TBR f) do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producent moze dostarczyé
odpowiednie informacje, jednak nie jest do tego zobowiazany),

IRI g) (International Roughness Index) migdzynarodowy wskaznik réwnosci,

MOP  h) miejsce obstugi podréznych.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-00.00.00 »Wymagania ogélne” [1] pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWIORB
D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 2.

2.2. Lepiszcza asfaltowe
Nalezy stosowaé asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeroasfalty wg PN-EN 14023 [59].
Rodzaje stosowanych lepiszczy asfaltowych podano w tablicy 2. Oprocz lepiszezy wymienionych w tablicy

2 mozna stosowa¢ inne lepiszcza nienormowe wedhug aprobat technicznych.

Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowego do warstwy §cieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
KR1 -KR2 AC5S, ACS8S, | 50/70Y, 70/100 PMB 45/80-55,
AC118 PMB 45/80-65
KR3 - KR4 AC8S, AC11S 50/70 1
L, Nie zaleca si¢ do stosowania w regionach, gdzie spodziewana minimalna
temperatura nawierzchni wynosi ponizej -28°C (region poiocno-wschodni i tereny
podgodrskie)

Asfalty drogowe powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy 3.
Polimeroasfalty powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy 4.

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltéw drogowych wg PN-EN 12591 [27]

Lp. | Wiasciwosoi Metoda Rodzaj asfaltu

' badania 50/70 [ 70/100
WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE
1 Penetracja w 25°C 0, mm | PN-EN 1426 [21] 50-70 70-100
2 | Temperatura migknienia | °C PN-EN 1427 [22] 46-54 | 43-51
3 Temperatura zaptonu, °C PN-EN 22592 [62] 230 230

nie mniej niz

4 Zawartos¢ sktadnikéw
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rozpuszczalnych, % m/m | PN-EN 12592 [28] 99 99
nie mniej niz

5 Zmiana masy po starzeniu
(ubytek lub przyrost), % m/m | PN-EN 12607-1[31] | 0,5 0.8
nie wiecej niz

6 Pozostala penetracja po | % PN-EN 1426 [21] 50 46
starzeniu, nie mniej niz

7 Temperatura  migknienia | °C PN-EN 1427 [22] 48 45
po starzeniu, nie mniej niz

WLASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE

8 Zawarto$¢ parafiny, % PN-EN 12606-1 [30] | 2,2 2,2
nie wigcej niz

9 Wazrost temp. micknienia | °C PN-EN 1427 [22] 9 9
po starzeniu, nie wigcej niz

10 | Temperatura tamliwodci | °C PN-EN 12593 [29] -8 -10
Fraassa, nie wigcej niz

Tablica 4. Wymagania wobec asfaltéw modyfikowanych polimerami (polimeroasfaltéw) wg PN-EN 14023 [59]

Gatunki asfaltéw modyfikowanych
- . Mo, |2 Ed;k polimerami (PMB)
e | Wiasciwost badenia | o [4580-55 45/80 - 65
: wymaganie | klasa | wymaganie klasa
Konsystencja
w posrednich ; PN-EN
temperatu- f;e;gﬁrg‘”a 1426 0.1 4580 4 45-80 4
rach eksploa- [21] e
tacyjnych
Konsystencja
w  wysokich PN-EN
temperatu- ;?ngl?;?;ra 1427 °C =55 7 > 65 5
rach eksploa- | "¢ [22]
tacyjnych
. PN-EN
Sila 1 13589
rozciggania [55]
(mata PN-EN Jem?* | 21w5°C | 4 >2 w5°C 3
predkose 13703
rozciggania) (57]
; PN-EN
: Sila | 13587
Kohezja rozciggania [53]
w 5°C (duza J/em? | NPD? 0 NPD* 0
i PN-EN
Bredkad 13703
rozciggania) [57]
\vzzllli?(?;eto- PH-HN
da 13588 J/em? | NPD? 0 NPD? 0
uderzenia) [54]
Stalos¢ kon- | Zmiana % > 0.5 3 >0.5 3
masy ’ : =
systencji Pozostata PN-EN o %,
(Odpornosé penetracja 1426[21] Y 2 60 7 2 60 7
T st;ze&ls Wzrost PN-EN
e - temperatury | 1427 °C <8 2 <8 2
12607-11ub-3 S
131] migknienia [22]
Inne Temperatura | PN-EN o
wlasciwosci zaplonu ISO 2592 C 2235 A =235 2
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[63]
PN-EN
jemperafita | o593 loc <2 |6 <-15 7
tamliwosci [29]
Nawrét
sprezysty =50 5 =70 3
w 25°C PN-EN
; . 13398 %
Wymagania Nawrot 51]
dodatkowe sprezysty NPD* 0 NPD*® 0
w 10°C
PN-EN
Zakres 14023
plastycznosc | [59] °C TBR® 1 TBR® 1
i Punkt
519
Stabilnogé 1;;591\7
magazynowa [52]
-nia. Réznica °C <5 2 <5 2
PN-EN
lemperatur 1 1427
migknienia [22]
PN-EN
Stabilnogé 13399
magazynowa | [52] 0,1 2 "
-nia. Réznica | PN-EN mm NED ¢ NED 6
penetracji 1426
[21]
Spadek tem-
peratury PN-EN
mig-knienia | 12607-1
Wymagania | P> STEEER | DU lee [1eRe |1 TBR® 1
dodatkowe 12g607 1427
-1 b -3 [22]
[31]
Nawrét spre-
zysty w 25°C
po starzeniu > 50 4 > 60 3
wg PN-EN
12607-1 lub | ENVEN
12607-1
-3 [31] [31]
Nawrot SPI¢" | PNLEN %
Zysty W 3308
10°C po [51]
starzeniu wg NPD? 0 NPD? 0
PN-EN
12607-1 lub
-3 [31]
“ NPD — No Performance Determined (wlasciwo§é uzytkowa nie okreélana)
® TBR — To Be Reported (do zadeklarowania)

Sktadowanie asfaltu drogowego powinno si¢ odbywaé w zbiornikach, wykluczajacych zanieczyszczenie
asfaltu 1 wyposazonych w system grzewczy posredni (bez kontaktu asfaltu z przewodami grzewczymi). Zbiornik
roboczy otaczarki powinien byé izolowany termicznie, posiadaé automatyczny system grzewczy z tolerancja
+ 5°C oraz ukiad cyrkulacji asfaltu.

Polimeroasfalt powinien by¢ magazynowany w zbiorniku wyposazonym w system grzewczy posredni
z termostatem kontrolujgcym temperaturg z dokladnoscia + 5°C. Zaleca si¢ wyposazenie zbiornika w mieszadio.

Zaleca si¢ bezposrednie zuzycie polimeroasfaltu po dostarczeniu. Nalezy unika¢ wielokrotnego
rozgrzewania i chtodzenia polimeroasfaltu w okresie jego stosowania oraz unikaé niekontrolowanego mieszania
polimeroasfaltéw réznego rodzaju i klasy oraz z asfaltem zwyktym.
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2.3. Kruszywo

Do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego nalezy stosowaé kruszywo wedlug PN-EN 13043 [44]
i WT-1 Kruszywa 2010 [64], obejmujgce kruszywo grube , kruszywo drobne i wypeiacz. Kruszywa powinny
spetnia¢ wymagania podane w WT-1 Kruszywa 2010 — czeéé 2 — punkt 3, tablica 3.1, tablica 3.2, tablica 3.3.

Skiadowanie kruszywa powinno sie odbywaé w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem
i zmieszaniem z kruszywem o innym wymiarze lub pochodzeniu. Podtoze sktadowiska musi by¢ réwne, utwardzone
i odwodnione. Sktadowanie wypetiacza powinno sig odbywaé w silosach wyposazonych w urzadzenia do aeracji.

2.4. Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepiszcza asfaltowego i kruszywa, gwarantujacego
odpowiednig przyczepnoé¢ (adhezje) lepiszeza do kruszywa i odporno§é mieszanki mineralno-asfaltowej na
dziatanie wody, nalezy dobra¢ i zastosowaé érodek adhezyjny, tak aby dla konkretnej pary kruszywo-lepiszcze
wartos¢ przyczepnosci okre§lona wedfug PN-EN 12697-11, metoda C [34] wynosita co najmniej 80%.

Srodek adhezyjny powinien odpowiada¢ wymaganiom okre$lonym przez producenta.

Skiadowanie $rodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach, w warunkach
okreslonych przez producenta.

2.5. Materialy do uszczelnienia polgezeni i krawedzi

Do uszezelnienia potaczen technologicznych (4. ztaczy podhuznych i poprzecznych z tego samego materiatu
wykonywanego w rdznym czasie oraz spoin stanowigcych polaczenia roznych materiatéw lub polaczenie warstwy
asfaltowej z urzadzeniami obcymi w nawierzchni lub ja ograniczajgcymi, nalezy stosowaé:

- materialy termoplastyczne, jak ta§my asfaltowe, pasty itp. wedlug norm lub aprobat technicznych,
- emulsjg asfaltows wedhug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedlug norm lub aprobat technicznych
Grubo§¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna wynosié:

= nie mniej niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 em,

—  nie mniej niz 15 mm przy grubo$ci warstwy technologicznej wiekszej niz 2,5 cm.

Skladowanie materialéw termoplastycznych jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach
producenta, w warunkach okre§lonych w aprobacie technicznej.

Do uszezelnienia krawedzi nalezy stosowaé asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt modyfikowany
polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,metoda na goraco”. Dopuszcza sie inne rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat
technicznych,

2.6. Materialy do zlaczenia warstw konstrukeji

Do zlgczania warstw konstrukeji nawierzchni (warstwa wiazaca z warstwg Scieralng) nalezy stosowaé
kationowe emulsje asfaltowe lub kationowe emulsje modyfikowane polimerami wedlug PN-EN 13808 [58]
1 WT-3 Emulsje asfaltowe 2009 punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3 [66].

Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimerami (asfalt 70/100 modyfikowany polimerem lub
lateksem butadienowo-styrenowym SBR) stosuje si¢ tylko pod cienkie warstwy asfaltowe na gorgco.

Emulsj¢ asfaltowa mozna skladowa¢é w opakowaniach transportowych lub w stacjonarnych zbiornikach
pionowych z nalewaniem od dna. Nie nalezy nalewaé emulsji do opakowan i1 zbiornikéw zanieczyszczonych
materiatami mineralnymi.

3. SZPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OSTWIORB  D-00.00.00 »Wymagania ogdlne” [1]
pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robét, jak:
(a) wytwornia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym Iub cigglym, z automatycznym komputerowym sterowaniem
produkeji, do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,
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(b) uktadarka ggsienicowa, z elektronicznym sterowaniem réwnosci uktadanej warstwy,
(c) skrapiarka,

(d) walce stalowe gladkie,

(e) lekka rozsypywarka kruszywa,

(f) szezotki mechaniczne i/lub inne urzadzenia czyszczgce,

() samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowym lub termosami,

(h) sprzgt drobny.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-00.00.00 »Wymagania ogélne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materialéw

Asfalt i polimeroasfalt nalezy przewozié w cysternach kolejowych lub samochodach izolowanych
1 zaopatrzonych w urzadzenia umozliwiajgce posrednie Ogrzewanie oraz w zawory spustowe.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniemm,

Wypehiacz nalezy przewozié w  sposob chronigey go przed zawilgoceniem, zbryleniem
1 zanieczyszczeniem. Wypeiacz luzem powinien byé przewozony w odpowiednich cysternach przystosowanych do
przewozu materiatow sypkich, umozliwiajgcych roztadunek pneumatyczny.

Emulsja asfaltowa moze by¢ transportowana w zamknietych cysternach, autocysternach, beczkach
i innych opakowaniach pod warunkiem, ze nie beda korodowaty pod wplywem emulsji i nie beda powodowaly jej
rozpadu. Cysterny powinny byé wyposazone w przegrody. Nie nalezy uzywaé do transportu opakowan
z metali lekkich (moze zachodzi¢ wydzielanie wodoru i grozba wybuchu przy emulsjach o pH < 4),

Mieszank¢ mineralno-asfaltows nalezy dowozi¢ na budowg pojazdami samowyladowczymi
w zaleznosci od postgpu robét. Podczas transportu i postoju przed wbudowaniem mieszanka powinna byé
zabezpieczona przed ostygnigciem i doptywem powietrza (przez przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub
ogrzewane itp.). Warunki i czas transportu mieszanki, od produkeji do wbudowania, powinna zapewniaé utrzymanie
temperatury w wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnikéw uzywanych do transportu mieszanki powinny by¢
czyste, a do zwilzania tych powierzchni mozna uzywaé tylko $rodki antyadhezyjne niewptywajace szkodliwie na
mieszanke.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Og0lne zasady wykonania robét podano w STWIORB D-00.00.00 »Wymagania ogdlne” [1] pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Przed przystapieniem do rob6ét Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akeeptacji projekt sktadu mieszanki
mineralno-asfaltowej (AC5S, AC8S, AC11S).
Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz minimalna zawarto§é lepiszcza podane sg w tablicy 6.

Wymagane wiadciwoséci mieszanki mineralno-asfaltowej podane sa w tablicy 7.

Tablica 6. Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawartosé lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy Scieralnej
dla KR1-KR2 [65]

o Przesiew, [% (m/m)]
Wiasciwose AC5S ACSS ACI1S
Wymiar sita #, [mm] od do od do od do
16 - - - - 100 -
11,2 - - 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
5,6 90 100 70 90
2 50 70 45 65 45 60
0,125 9 24 8 20 8 22
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0,063 7,0 [ 14 6 [ 12,0 6 | 12,0
Zawarto$é lepiszcza, | Bmin7,0 Bumis,s Bining 4
minimum”

Tablica 7. Wymagane wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwy §cieralnej, przy ruchu KR1 + KR2
[65]

Warunki
Wiasciwosé zageszczania | Metoda i warunki | ACSS ACSBS ACI11S
wg PN-EN badania
13108-20 [48]

Zawarto§é C.1.2,ubijanie PN-EN 12697-8 [33], Voseiis Poiaiit Visinto

wolnych ; 2x50 4 % v -
rzestrzeni uderzen P el sl s

woloe' | o

przestrzenie ’ %50 PN-EN 12697-8 [33], VFBuinzs VFBpin7s VFBumin7s

wypetnione ;1 . p-3 VEBuminso VEBminso VFB,ing9

lepiszczem

Zawartoéé

wolnych C.1.2,ubijanie

przestrzeni , 2x50 PI\L-EN IS [ VMAminis | VMAwinis | VMAminis

w mieszance | uderzen p:

mineralnej

PN-EN 12697-12 [35],
Odpornos¢ na | C.1.1,ubijanie | przechowywanie w 40°C
dzialanie ; 2x25 |z jednym cyklem | ITSRyo ITSRy ITSRy
wody uderzen zamrazania,

badanie w 15°C

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank¢ mineralno-asfaltowa nalezy wytwarza¢ na gorgco w otaczarce (zespole maszyn i urzadzen
dozowania, podgrzewania i mieszania sktadnikéw oraz przechowywania gotowej mieszanki).

Dozowanie sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej w otaczarkach, w tym takze wstepne, powinno by¢
zautomatyzowane i zgodne z recepta robocza, a urzgdzenia do dozowania skladnikéw oraz pomiaru temperatury
powinny by¢ okresowo sprawdzane. Kruszywo o réznym uziarnieniu lub pochodzeniu nalezy dodawaé¢ odmierzone
oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe nalezy przechowywaé w zbiorniku z posrednim systemem ogrzewania, z ukladem
termostatowania zapewniajacym utrzymanie Zadanej temperatury z dokladnoscig + 5°C. Temperatura lepiszcza
asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym) nie moze przekraczaé 180°C dla asfaltu drogowego 50/70
170/100 i polimeroasfaltu drogowego 45/80-55 i 45/80-65.

Kruszywo (ewentualnie z wypeliaczem) powinno byé wysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka
mineralna uzyskata temperatur¢ wiasciwg do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatura mieszanki mineralnej
nie powinna byé wyzsza o wigcej niz 30°C od najwyzszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podanej
w tablicy 10. W tej tablicy najnizsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej na miejsce
wbudowania, a najwyzsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej bezposrednio po wytworzeniu

w wytwomi.

Tablica 10. Najwyzsza i najnizsza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszeze asfaltowe Temperatura mieszanki [°C]

Asfalt 50/70 od 140 do 180

Sposob i czas mieszania sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej powinny zapewni¢ réwnomierne
otoczenie kruszywa lepiszczem asfaltowym.

Dopuszcza si¢ dostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilku wytworni, pod warunkiem
skoordynowania migdzy sobg deklarowanych przydatnosci mieszanek (m.in.: typ, rodzaj skladnikéw, wlasciwosci
obj¢tosciowe) z zachowaniem braku réznic w ich wlasciwoéciach.
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5.4. Przygotowanie podloza

Podloze (warstwa wyréwnawcza, warstwa wigzgca Iub stara warstwa $cieralna) pod warstwe $cieralng
z betonu asfaltowego powinno by¢ na calej powierzchni:
— ustabilizowane i noéne,
— czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostato$ci luznego kruszywa,
— wyprofilowane, réwne i bez kolein.
W wypadku podloza z nowo wykonanej warstwy asfaltowej, do oceny nieréwnosci nalezy przyjaé dane
z pomiaru réwnosci tej warstwy, zgodnie z WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 - punkt 8.7.2 [65]. Wymagana
rownos¢ podiuzna jest okreSlona w rozporzadzeniu dotyczacym warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ drogi publiczne [67]. W wypadku podloza z warstwy starej nawierzchni, nierdwnosci nie powinny
przekracza¢ wartodci podanych w tablicy 11.

Tablica 11. Maksymalne nieréwnosci podioza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfaltowe (pomiar latg
4-metrowa lub réwnowazng metodg) [65]

Maksymalna  nierdwnosé
Klasa drogi | Element nawierzchni podloza  pod  warstwe
Scieralng [mm]

Z,L,D Pasy ruchu

Jezeli nierownosci s wigksze niz dopuszczalne, to nalezy wyréwnaé podioze,

Rzgdne wysoko$ciowe podioza oraz urzadzeh usytuowanych w nawierzchni lub Ja ograniczajacych powinny
by¢ zgodne z dokumentacja projektows. Z podioza powinien byé zapewniony odplyw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie podioza nalezy usunaé. Dopuszcza si¢ pozostawienie oznakowania
poziomego z materialtéw termoplastycznych przy spetnieniu warunku sczepnoéci warstw wg punktu 5.7.

Nieréwnosci podtoza (w tym powierzchnig istniejgce] warstwy scieralnej) nalezy wyrownaé poprzez
frezowanie lub wykonanie warstwy wyréwnawczej.

Wykonane w podlozu faty z materialu o mniejszej sztywnosci (np. faty z asfaltu lanego w betonie
asfaltowym) nalezy usungc, a powstate w ten sposéb ubytki wypelni¢ materiatem o whasciwosciach zblizonych do
materiatu podstawowego (np. wypelni¢ betonem asfaltowym).

W celu polepszenia polaczenia migdzy warstwami technologicznymi nawierzchni powierzchnia podtoza
powinna by¢ w ocenie wizualnej chropowata.

Jezeli podloze jest nieodpowiednie, to nalezy ustali¢, jakie specjalne érodki nalezy podjaé przed
wykonaniem warstwy asfaltowej.

Szerokie szezeliny w podtozu nalezy wypelnié odpowiednim materiatem, np. zalewami drogowymi wedtug
PN-EN 14188-1 [60] lub PN-EN 14188-2 [61] albo innymi materiatami wediug norm lub aprobat technicznych.

Na podiozu wykazujagcym zniszczenia w postaci siatki spekan zmeczeniowych lub spekan poprzecznych
zaleca si¢ stosowanie membrany przeciwspgkaniowej, np. mieszanki mineralno-asfaltowej, warstwy SAMI lub
z geosyntetykow wedlug norm lub aprobat technicznych.

5.5. Préba technologiczna

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanki jest zobowigzany do przeprowadzenia
w obecnoSci InZyniera proby technologicznej, ktéra ma na celu sprawdzenie zgodnosci wiasciwosdci
wyprodukowanej mieszanki z receptg. W tym celu nalezy zaprogramowaé otaczarke zgodnie z receptg robocza
i w cyklu automatycznym produkowaé mieszanke. Do badah nalezy pobra¢ mieszankg wyprodukowana po
ustabilizowaniu sig¢ pracy otaczarki.

Nie dopuszcza si¢ oceniania dokladnosci pracy otaczarki oraz prawidtowosci sktadu mieszanki mineralnej
na podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi na mozliwg segregacje kruszywa.

Mieszankg wyprodukowang po ustabilizowaniu si¢ pracy otaczarki nalezy zgromadzi¢ w silosie lub
zaladowac na samochod. Probki do badan nalezy pobieraé ze skrzyni samochodu zgodnie z metodg okre§long
w PN-EN 12697-27 [39].

Na podstawie uzyskanych wynikéw Inzynier podejmuje decyzje o wykonaniu odeinka probnego.

5.6. Odcinek prébny

Przed przystapieniem do wykonania warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego Wykonawca wykona odcinek
prébny celem usci$lenia organizacji wytwarzania i uktadania oraz ustalenia warunkéw zageszezania.
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Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu uzgodnionym z Inzynierem. Powierzchnia odcinka
prébnego powinna wynosi¢ co najmniej 500 m?, a dhugosé co najmniej 50 m. Na odcinku prébnym Wykonawca
powinien uzy¢ takich materiatow oraz sprzetu jakie zamierza stosowa¢ do wykonania warstwy Scieralne;j.

Wykonawea moze przystapi¢ do realizacji robét po zaakceptowaniu przez Inzyniera technologii
wbudowania i zaggszczania oraz wynikdw z odcinka prébnego.

5.7. Polaczenie miedzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwalosci nawierzchni jest uzaleznione od zapewnienia polaczenia miedzy
warstwami i ich wspdlpracy w przenoszeniu obcigzenia nawierzchni ruchem.

Podloze powinno by¢ skropione lepiszczem. Ma to na celu zwiekszenie polaczenia miedzy warstwami
konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem wody miedzy warstwami.

Skropienie lepiszczem podloza (np. z warstwy wiazacej asfaltowej), przed utozeniem warstwy $cieralnej
z betonu asfaltowego powinno byé wykonane w iloéci podanej w przeliczeniu na pozostate lepiszcze, tj. 0,1 + 0,3
kg/m?, przy czym:

— zaleca sig stosowa¢ emulsj¢ modyfikowang polimerem,

~ ilo§¢ emulsji nalezy dobra¢ z uwzglednieniem stanu podtoza oraz porowato$ci mieszanki ; jesli mieszanka ma
wigkszg zawarto$é wolnych przestrzeni, to nalezy uzyé wigkszg iloé¢ lepiszcza do skropienia, ktére po utozenin
warstwy Scieralnej uszczelni jg. :

Skrapianie podloza nalezy wykonywaé réwnomiernie stosujac rampy do skrapiania, np. skrapiarki do
lepiszczy asfaltowych. Dopuszcza sig skrapianie reczne lancg w miejscach trudno dostgpnych (np. écieki uliczne)
oraz przy urzgdzeniach usytuowanych w nawierzchni lub ja ograniczajacych. W razie potrzeby urzadzenia te nalezy
zabezpieczy¢ przed zabrudzeniem. Skropione podioze nalezy wylaczyé z ruchu publicznego przez zmiang
organizacji ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowej podtoze powinno by¢ skropione 0,5 h przed uktadaniem warstwy
asfaltowej w celu odparowania wody.

Czas ten nie dotyczy skrapiania rampg zamontowana na rozkladarce.

5.8. Whudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszankg mineralno-asfaltows moina wbudowywaé¢ na podiozu przygotowanym zgodnie z zapisami
w punktach 5.4 1 5.7,

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltowej powinien byé zgodny z zaleceniami podanymi
w punkcie 4.2,

Mieszank¢ mineralno-asfaltowa asfaltows nalezy wbudowywaé w odpowiednich warunkach
atmosferycznych.

Temperatura otoczenia w ciggu doby nie powinna by¢ nizsza od temperatury podanej w tablicy 12,
Temperatura otoczenia moze by¢ niZsza w wypadku stosowania ogrzewania podtoza, Nie dopuszeza si¢ uktadania
mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltowej podczas silnego wiatru (V > 16 m/s)

W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaltowych z dodatkiem obnizajgcym temperature mieszania
i wbudowania nalezy indywidualnie okresli¢ wymagane warunki otoczenia.

Tablica 12. Minimalna temperatura otoczenia podczas wykonywania warstw asfaltowych

Rodzaj robot Minimalna temperatura otoczenia [°C]

przed przystgpieniem do robot | w czasie robot
Warstwa $cieralna o gruboéci >3 cm | 0 +5
Warstwa §cieralna o grubodci <3 cm | +5 +10

Wiasciwosci wykonanej warstwy powinny spefnia¢ warunki podane w tablicy 13.

Tablica 13. Wiasciwosci warstwy AC [65]

Projektowana Wskaznik Zawartos¢  wolnych
Typ i wymiar | grubo§¢  warstwy | zageszczenia przestrzeni w warstwie
mieszanki technologicznej [%6] [Ye(v/v)]

[cm]
ACI1S, KR1-KR2 | 3,0+ 5,0 >98 1,0+4,0
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Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna byé wbudowywana rozktadarkg wyposazong w uklad
automatycznego sterowania grubosci warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z dokumentacja projektows.
W miejscach niedostgpnych dla sprzgtu dopuszcza si¢ wbudowywanie reczne.

Grubo$¢ wykonywanej warstwy powirma byé sprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech miejscach
(w osi i przy brzegach warstwy).

Warstwy walowane powinny by¢ rownomiernie zaggszezone ciezkimi walcami drogowymi. Do warstw
z betonu asfaltowego nalezy stosowaé walce drogowe stalowe gtadkie z mozliwoscig wibracji, oscylacji lub walce
ogumione.

5.9. Polaczenia technologiczne

Pofaczenia technologiczne nalezy wykonaé zgodnie z WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 punkt
8.6 [65].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakoéci robét podano w STWIORB  D-00.00.00 »Wymagania ogélne” [1]
pkt 6.

6.2, Badania przed przystapieniem do robé6t

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np.
stwierdzenie o oznakowaniu materiaty znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracj ¢
zgodnosci, aprobatg techniczng, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wlasne badania wiaéciwosci materialéw przeznaczonych do wykonania robét, okreflone przez
InZyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badafit Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Uwagi ogélne

Badania dziels sie na:
- badania wykonawcy (w ramach wtasnego nadzoru),
- badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawcy - Inzyniera).

6.3.2. Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcy s3 wykonywane przez Wykonawce lub jego zleceniobiorc6w celem sprawdzenia, czy
jako§¢ materiatéw budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych i ich skiadnikéw, lepiszczy i materiatéw do
uszezelniefi itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe, polaczenia itp.) speiniaja wymagania
okreslone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywaé te badania podczas realizacji kontraktu, z niezbedng starannoécia
1 w wymaganym zakresie. Wyniki nalezy zapisywa¢ w protokolach. W razie stwierdzenia uchybien w stosunku do
wymagan kontraktu, ich przyczyny nalezy niezwlocznie usungé.

Wyniki badan Wykonawcy nalezy przekazywa¢ zleceniodawcy na Jego zadanie. Inzynier moze zdecydowaé
o dokonaniu odbioru na podstawie badan Wykonawcy. W razie zastrzezen Inzynier moze przeprowadzié badania
kontrolne wedtug pktu 6.3.3.

Zakres badafi Wykonawcy zwigzany z wykonywaniem nawierzchni:

a) pomiar temperatury powietrza,

b) pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podczas wykonywania nawierzchni (wg PN-EN 12697-13
[36]),

¢) ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowe;j,

d) wykaz ilosci materiatéw lub grubosci wykonanej warstwy,

e) pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

f) pomiar réwnosci warstwy asfaltowej (wg pktu 6.4.2.5),
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g) pomiar parametréw geometrycznych poboczy,
h) ocena wizualna jednorodnosci powierzchni warstwy,
i) ocena wizualna jakosci wykonania potaczen technologicznych,

6.3.3. Badania kontrolne

Badania kontrolne s3 badaniami Inzyniera, ktérych celem jest sprawdzenie, czy jako$¢ materiatéw
budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych i ich sktadnikéw, lepiszezy i materialéw do uszezelniefi itp.) oraz
gotowej warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe, polaczenia itp.) spelniajg wymagania okrelone
w kontrakcie. Wyniki tych bada sg podstawa odbioru. Pobieraniem prébek i wykonaniem badaf na miejscu budowy
zajmuje si¢ Inzynier w obecnosci Wykonawcy. Badania odbywajy sie réwniez wtedy, gdy Wykonawca zostanie
w porg powiadomiony o ich terminie, jednak nie bedzie przy nich obecny.

Rodzaj badan kontrolnych mieszanki mineralno-asfaltowej i wykonanej z niej warstwy podano
w tablicy 14.

Tablica 14. Rodzaj badan kontrolnych [65]

Lp. Rodzaj badan

1 Mieszanka mineralno-asfaltowa 2-®

1.1 Uziarnienie

1.2 Zawartos¢ lepiszcza

1.3 Temperatura migknienia lepiszcza odzyskanego

1.4 Gestodé i zawarto§¢ wolnych przestrzeni probki

2 Warstwa asfaltowa

2.1 Wskaznik zageszczenia ¥

22 Spadki poprzeczne

23 Roéwnosé

2.4 Grubos¢ lub ilo$é materiatu

2.5 Zawarto$¢ wolnych przestrzeni ®

2.6 Wiasciwodci przeciwposlizgowe

% do kazdej warstwy i na kazde rozpoczete 6 000 m? nawierzchni jedna prébka; w razie
potrzeby liczba probek moze zostaé zwigkszona (np. nawierzchnie dréog w terenie
zabudowy)

®) w razie potrzeby specjalne kruszywa i dodatki

6.3.4. Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznania, ze jeden z wynikéw badan kontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianego
odcinka budowy, Wykonawca ma prawo zadaé przeprowadzenia badan kontrolnych dodatkowych,

Inzynier i Wykonawca decyduja wspélnie o miejscach pobierania probek i wyznaczeniu odcinkéw
czgSciowych ocenianego odcinka budowy. Jezeli odcinek czgsciowy przyporzadkowany do badan kontrolnych nie
moze by¢ jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinek ten nie powinien by¢ mniejszy niz 20% ocenianego
odcinka budowy.

Do odbioru uwzglgdniane sg wyniki badan kontrolnych i badat kontrolnych dodatkowych do wyznaczonych
odcinkéw czgéciowych,

Koszty badan kontrolnych dodatkowych zazadanych przez Wykonawce ponosi Wykonawca.

6.3.5. Badania arbitrazowe

Badania arbitrazowe sq powtérzeniem badan kontrolnych, co do ktérych istniejg uzasadnione watpliwo§ci
ze strony InZyniera lub Wykonawcy (np. na podstawie wiasnych badas).

Badania arbitrazowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezalezne laboratorium, ktére nie wykonywato
badan kontrolnych.

Koszty badan arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponosi strona, na ktorej niekorzysé
przemawia wynik badania.

Wniosek o przeprowadzenie badan arbitrazowych dotyczacych zawartosci wolnych przestrzeni lub
wskaznika zaggszczenia nalezy zlozyé w ciagu 2 miesiecy od wplywu reklamacji ze strony Zamawiajacego.
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6.4. Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszezalne odchylki
6.4.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa

Dopuszczalne wartosci odchylek i tolerancje zawarte sa w WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 punkt 8.8 [65].

Na etapie oceny jako$ci wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowej podaje sie wartodci dopuszczalne
i tolerancje, w ktérych uwzglednia sig: rozrzut wystgpujacy przy pobieraniu probek, doktadnoéé metod badan oraz
odstepstwa uwarunkowane metoda pracy.

Wiasciwosci materiatéw nalezy oceniaé na podstawie badan pobranych probek mieszanki mineralno-
asfaltowej przed wbudowaniem (wbudowanie oznacza wykonanie warstwy asfaltowej). Wyjatkowo dopuszcza sie
badania probek pobranych z wykonanej warstwy asfaltowe;.

6.4.2. Warstwa asfaltowa
6.4.2.1. Grubo$¢ warstwy oraz ilo$¢ materialu

Grubo$¢ wykonanej warstwy oznaczana wedtug PN-EN 12697-36 [40] oraz ilogé wbudowanego materialu
na okreslong powierzchni¢ (dotyczy przede wszystkim cienkich warstw) moga odbiegaé od projekiu
o wartodci podane w tablicy 15,

W wypadku okreslania iloci materiatu na powierzchnig i éredniej wartodci grubosci warstwy z reguly
nalezy przyja¢ za podstawg caly odcinek budowy. Inzynier ma prawo sprawdzaé¢ odcinki czgéciowe, Odcinek
czgsciowy powinien zawieraé co najmniej jedng dzienng dziatke robocza. Do odcinka czgSciowego obowigzuja te
same wymagania jak do odcinka budowy.

Za grubos¢ warstwy lub warstw przyjmuje si¢ érednig arytmetyczng wszystkich pojedynczych oznaczef
grubosci warstwy na catym odcinku budowy lub odcinku czgéciowym.

Tablica 15. Dopuszczalne odchyiki grubosci warstwy oraz ilosci materiatu na okreslonej powierzchni, [%] [65]

Warunki oceny Warstwa asfaltowa AC?

A - Srednia z wielu oznaczen grubodci oraz iloéci
1. — duzy odcinek budowy, powierzchnia wigksza niz
6000 m? lub

— droga ograniczona kraweznikami, powierzchnia | < 10
wigksza niz 1000 m? lub

— warstwa §cieralna, ilo§¢ wieksza niz 50 kg/m?

2. — maly odcinek budowy lub <15
— warstwa §cieralna, ilo§¢ wigksza niz 50 kg/m?
B — Pojedyncze oznaczenie grubosci =25

¥ w wypadku budowy dwuetapowej, tzn. gdy warstwa §cieralna jest ukladana z op6znieniem,
wartos¢ z wiersza B odpowiednio obowigzuje; w pierwszym etapie budowy do gémej
warstwy nawierzchni obowigzuje warto$é 25%, a do facznej gruboéci warstw etapu 1 + 15%

6.4.2.2. Wskaznik zageszczenia warstwy

Zaggszezenie wykonanej warstwy, wyrazone wskaznikiem zaggszczenia oraz zawarto$cia wolnych
przestrzeni, nie moze przekroczyé wartosci dopuszczalnych podanych w tablicy 13. Dotyczy to kazdego
pojedynczego oznaczenia danej wiasciwosci.

Okreslenie gestodci objgtosciowej nalezy wykonywaé wedhig PN-EN 12697-6 [32].

6.4.2.3. Zawarto$¢ wolnych przestrzeni w nawierzchni

Zawarto$¢ wolnych przestrzeni w probce pobranej z nawierzchni, okreélona w tablicy 13, nie moze
wykroczy¢ poza wartoéci dopuszezalne wiecej niz 1,5 %(v/v)

6.4.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni nalezy badaé nie rzadziej niz co 20 m oraz w punktach gtéwnych hukéw

poziomych.
Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows, z tolerancjg % 0,5%.
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6.4.2.5. Réwno$¢ podluzna i poprzeczna

Pomiary réwnosci poduznej nalezy wykonywaé w $rodku kazdego ocenianego pasa ruchu,

Do oceny réwnosci podtuinej warstwy §cieralnej nawierzchni drogi klasy G i drég wyzszych klas nalezy
stosowa¢ metodg pomiaru umozliwiajaca obliczanie wskaznika réwnosci IRI. Wartoé TRI oblicza si¢ dla odcinkow
0 dlugosci 50m. Dopuszczalne wartosei wskaznika IRI wymagane przy odbiorze nawierzchni okreélono
w rozporzadzeniu dotyczacym warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne [67].

Do oceny rownosci podiuznej warstwy $cieralnej nawierzchni drogi klasy Z, L i D oraz placow
i parkingéw nalezy stosowa¢ metodg z wykorzystaniem taty 4-metrowe;j i klina lub metody réwnowaznej, mierzac
wysokos§¢ prze$witu w potowie diugosci laty. Pomiar wykonuje si¢ nie rzadziej niz co 10m. Wymagana rownosé
podluzna jest okreslona przez warto$¢ odchylenia rownosci (przeswitu), ktére nie moga przekroczyé
6mm. Przez odchylenie réwnosci rozumie si¢ najwieksza odlegtos¢ miedzy fata a mierzong powierzchnig.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego warto$é odchylenia réwnoéci podiuinej warstwy §cieralne;
nawierzchni drég klasy Z i L nie powinna by¢ wicksza niz 8 mm. Badanie wykonuje si¢ wedhig procedury jak
podczas odbioru nawierzchni.

Do oceny réwnoéci poprzecznej warstw nawierzchni drég wszystkich klas technicznych nalezy stosowaé
metod¢ z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub metody réwnowazne;j uzyciu taty i klina. Pomiar nalezy
wykonywaé w kierunku prostopadtym do osi jezdni, na kazdym ocenianym pasie ruchu, nie rzadziej niz co 10m.
Wymagana réwno$¢ poprzeczna jest okre§lona w rozporzadzeniu dotyczacym warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne [67].

Przed uplywem okresu gwarancyjnego wartoé¢ odchylenia réwnosci poprzecznej warstwy Scieralnej
nawierzchni drég wszystkich klas technicznych nie powinna byé wieksza niz podana w tablicy 17. Badanie
wykonuje sig wedtug procedury jak podczas odbioru nawierzchni.

Tablica 17. Dopuszczalne wartoéci odchylen réwnosci poprzecznej warstwy Scieralnej wymagane przed uptywem
okresu gwarancyjnego [65]

Warto$ci odchylen
Klasa drogi Element nawierzchni rownosci poprzecznej
[mm]
Z,L,D Pasy ruchu <9

6.4.2.6. Wlasciwosci przeciwposlizgowe

Przy ocenie wladciwosci przeciwpo$lizgowych nawierzchni drogi klasy Z i drég wyzszych klas powinien
by¢ okreslony wspotezynnik tarcia na mokrej nawierzchni przy catkowitym poslizgu opony testowe;.

Pomiar wykonuje si¢ przy temperaturze otoczenia od 5 do 30°C, nie rzadziej niz co S0m na nawierzchni
zwilzanej woda w ilodei 0,501/m?, a wynik pomiaru powinien byé przeliczany na wartogé przy 100% poslizgu opony
testowej o rozmiarze 185/70 R14. Miara wiasciwoéci przeciwposlizgowych jest miarodajny wspolczynnik tarcia. Za
miarodajny wspdtezynnik tarcia przyjmuje sie réznice wartosci $redniej E(p) 1 odchylenia standardowego D: E(u) —
D. Diugos¢ odcinka podlegajacego odbiorowi nie powinna byé wigksza niz 1000m. Liczba pomiar6w na ocenianym
odcinku nie powinna by¢ mniejsza niz 10. W wypadku odbioru krétkich odcinkéw nawierzchni, na ktérych nie
mozna wykona¢ pomiaréw z predkoscig 60km/h Tub 90km/h (np. rondo, dojazd do skrzyzowania, niektére Iacznice),
poszezegdlne wyniki pomiaréw wspélczynnika tarcia nie powinny byé nizsze niz 0,47, przy predkosci pomiarowej
30 km/h.

Dopuszczalne wartosci miarodajnego wspdtezynnika tarcia nawierzchni wymagane w okresie od 4 do 8
tygodni po oddaniu warstwy do eksploatacji sg okreslone w rozporzadzeniu dotyczacym warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne [67].

Jezeli warunki atmosferyczne uniemozliwiaja wykonanie pomiaru w wymienionym terminie, powinien byé
on zrealizowany z najmniejszym mozliwym opdznieniem.

6.4.2.7. Pozostale wlasciwosci warstwy asfaltowej

Szeroko§¢ warstwy, mierzona 10 razy na lkm kazdej jezdni, nie moze sie rozni¢ od szerokogci
projektowanej o wigcej niz + Scm.

Rz¢dne wysokoéciowe, mierzone co 10m na prostych i co 10m na osi podiuznej i krawedziach, powinny
by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z dopuszczalna tolerancja + lem, przy czym co najmniej 95% wykonanych
pomiaréw nie moze przekraczaé przedziatu dopuszczalnych odchyled.

Uksztaltowanie osi w planie, mierzone co 100 m, nie powinno rézni¢ sie od dokumentacji projektowe;
o* 5cm.
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Zigcza podiuzne i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny byé réwne i zwigzane, wykonane w linii
prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

Wyglad zewngtrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien byé jednorodny, bez spekan, deformaci,
plam i wykruszen.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-00.00.00 »Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonane]j warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego (AC).
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg proj ektowa, STWIORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedhug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

Jesli warunki umowy przewidujg dokonywanie potrgcen, to Zamawiajagcy moze w razie niedotrzymania
wartosci dopuszezalnych dokonaé potrgcent wedtug zasad okreslonych w WT-2 [65 ] pkt 9.2,

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Og6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w STWIORB D-00.00.00 »Wymagania ogdlne” [1]
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m” warstwy §cieralnej z betonu asfaltowego (AC) obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— oczyszczenie i skropienie podioza,
— dostarczenie materiatdéw i sprzetu,
— opracowanie recepty laboratoryjnej,
— wykonanie préby technologicznej i odcinka probnego,
— wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego i jej transport na miejsce wbudowania,
= posmarowanie lepiszczem lub pokrycie ta$ma asfaltows krawedzi urzadzen obeych i kraweznikow,
— rozlozenie i zaggszczenie mieszanki betonu asfaltowego,
— obcigcie krawedzi i posmarowanie lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaii wymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzetu.

9.3. Sposéb rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robét okreslonych niniejszg STWIORB obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajacemu i s3 usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
— prace towarzyszace, kiére sa niezbgdne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Specyfikacje techniczne (STWiORB)

1. D-00.00.00 Wymagania ogblne
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(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-EN zwiazane z badaniami materialéw wystgpujgeych w niniejszej

10.2. Normy
OSTWiORB)

2. PN-EN 196-21
3. PN-EN 459-2
4, PN-EN 932-3
5. PN-EN 933-1
6. PN-EN 933-3
% PN-EN 933-4
8. PN-EN 933-5
9. PN-EN 933-6
10. PN-EN 933-9
11, PN-EN 933-10
12, PN-EN 1097-2
13, PN-EN 1097-3
14, PN-EN 1097-4
15.  PN-EN 1097-5
16. PN-EN 1097-6
17.  PN-EN 1097-7
18.  PN-EN 1097-8
19.  PN-EN 1367-1
20.  PN-EN 1367-3
21.  PN-EN 1426
22, PN-EN 1427
23, PN-EN 1428
24, PN-EN 1429
25 PN-EN 1744-1
26. PN-EN 1744-4
27 PN-EN 12591

Metody badania cementu - Oznaczanie zawartosci chlorkéw, dwutlenku wegla
i alkaliéw w cemencie

Wapno budowlane - Cze$¢ 2: Metody badan

Badania podstawowych whasciwosci

i terminologia uproszczonego opisu petrograficznego
Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw - Oznaczanie sktadu ziarnowego -
Metoda przesiewania

Badania geometrycznych wlaciwosci kruszyw - Oznaczanie ksztaltu ziaren za
pomocg wskaznika plaskoéci

Badania geometrycznych wlaciwosei kruszyw - Cze$é 4: Oznaczanie ksztaltu ziaren -
Wskaznik ksztattu

Badania geometrycznych wla$ciwosci kruszyw - Oznaczanie procentowej zawarto$ci
ziaren o powierzchniach powstalych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw
grubych

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw - Cze$é 6: Ocena wladciwosci
powierzchni - Wskaznik przeptywu kruszywa

Badania geometrycznych wladciwosci kruszyw - Ocena zawartoéci drobnych czastek -
Badania bigkitemn metylenowym

Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw - Cze§é 10: Ocena zawartodci
drobnych czgstek - Uziarnienie wypelniaczy (przesiewanie w strumieniu powietrza)
Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw - Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie

Badania mechanicznych i fizycznych wiaéciwosci kruszyw - Oznaczanie gestosei
nasypowej i jamistoéci

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwoéci kruszyw - Czeéé 4: Oznaczanie
pustych przestrzeni suchego, zaggszczonego wypehiacza

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosei kruszyw - Cze$é 5: Oznaczanie
zawarto$ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja

Badania mechanicznych i fizycznych wiadciwoéci kruszyw -Cze$é 6: Oznaczanie
gestodci ziaren i nasigkliwosci

Badania mechanicznych i fizycznych wiaéciwodei kruszyw - Czeéé 7: Oznaczanie
gestosci wypelniacza - Metoda piknometryczna

Badania mechanicznych i fizycznych whadciwosci kruszyw - Czg$¢ 8: Oznaczanie
polerowalno$ci kamienia

Badania wlasciwoséci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych - Czes¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornoéci

Badania wladciwoéci cieplnych i odpomnosci kruszyw na dziatanie czynnikoéw
atmosferycznych - Czgé¢ 3: Badanie bazaltowe] zgorzeli stonecznej metoda gotowania

kruszyw - Procedura

Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie penetracji igly

Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie temperatury mieknienia - Metoda Pieréciefi
iKula

Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie zawartoéci wody w emulsjach asfaltowych -
Metoda destylacji azeotropowej

Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie pozostatosci na sicie emulsji asfaltowych
oraz trwatosci podczas magazynowania metodg pozostatosci na sicie

Badania chemicznych wia$ciwosci kruszyw - Analiza chemiczna

Badania chemicznych wlaiciwosci kruszyw - Czeéé 4: Oznaczanie podatnosci
wypelniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowych na dziatanie wody

Asfalty i produkty asfaltowe - Wymagania dla asfaltéw drogowych
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28.
29.

30.

31

32.

33.

34.

35;

36.

37,

38.

39.

40.

41.

42,

43,

44,

45,

46.

47,

48.

49,

50.

PN-EN 12592
PN-EN 12593

PN-EN 12606-1

PN-EN 12607-1

i
PN-EN 12607-3
PN-EN 12697-6

PN-EN 12697-8

PN-EN 12697-11

PN-EN 12697-12

PN-EN 12697-13

PN-EN 12697-18

PN-EN 12697-22

PN-EN 12697-27

PN-EN 12697-36

PN-EN 12846

PN-EN 12847

PN-EN 12850

PN-EN 13043

PN-EN 13074

PN-EN 13075-1

PN-EN 13108-1

PN-EN 13108-20

PN-EN 13179-1

PN-EN 13179-2

Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie rozpuszczalnosci
Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie temperatury lamliwoséci Fraassa

Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie zawartoéci parafiny — Cze$é 1: Metoda
destylacyjna

Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie odpornosci na twardnienie pod wplywem
ciepta i powietrza - Cze$é 1: Metoda RTFOT

Jw. Czgsé 3: Metoda RFT

Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco - Czgs¢ 6: Oznaczanie gestosci objgtosciowe]j metods hydrostatyczng

Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
gorgco - Czgs¢ 8: Oznaczanie zawartosci wolnej przestrzeni

Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
gorgco - Czgs¢ 11: Okreslenie powiazania pomiedzy kruszywem i asfaltem

Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badaf mieszanek mineralno-asfaltowych na
gorgeo - Czes¢ 12: Okreélanie wrazliwosci na wode

Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco - Czgs¢ 13: Pomiar temperatury

Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
gorgco - Czesé 18: Sptywanie lepiszcza

Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
gorgco - Czeéé 22: Koleinowanie

Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badafi mieszanek mineralno-
asfaltowych na gorgco - Czg$¢ 27: Pobieranie probek

Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badafi mieszanek mineralno-
asfaltowych na gorgco - Cze§¢ 36: Oznaczanie grubosci nawierzchni
asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie czasu wyplywu emulsji asfaltowych
lepkosciomierzem wyplywowym

Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie sedymentacji emulsji asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie wartoéci pH emulsji asfaltowych

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych
do ruchu

Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie lepiszczy z emulsji asfaltowych
przez odparowanie

Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Badanie rozpadu - Czgé¢ 1: Oznaczanie indeksu
rozpadu kationowych emulsji asfaltowych, metoda z wypemiaczem
mineralnym

Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wymagania - Czesé 1: Beton Asfaltowy

Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wymagania - Czgéé 20: Badanie typu

Badania kruszyw wypelniajacych stosowanych do mieszanek bitumicznych -
Czgs¢ 1: Badanie metodg Piercienia i Kuli

Badania kruszyw wypelniajgcych stosowanych do mieszanek bitumicznych -
Czgs¢ 2: Liczba bitumiczna
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51 PN-EN 13398 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie nawrotu sprezystego asfaltow
modyfikowanych

52. PN-EN 13399 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie odpornoéci na magazynowanie
modyfikowanych asfaltow

53. PN-EN 13587 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie ciagliwodci lepiszczy asfaltowych
metodg pomiaru ciggliwosci

54, PN-EN 13588 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie kohezji lepiszezy asfaltowych
metoda testu wahadlowego

55. PN-EN 13589 Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie ciagliwosci modyfikowanych
asfaltéw - Metoda z duktylometrem

56. PN-EN 13614 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie przyczepnosci emulsji bitumicznych
przez zanurzenie w wodzie - Metoda  z kruszywem

ST PN-EN 13703 Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe - Oznaczanie energii deformacii

58. PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Zasady specyfikacji kationowych emulsji
asfaltowych

59. PN-EN 14023 Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe - Zasady specyfikacii asfaltéw modyfikowanych
polimerami

60. PN-EN 14188-1 Wypetniacze ztgezy i zalewy - Czgéé 1: Specyfikacja zalew na goraco

61, PN-EN 14188-2 Wypekniacze ztgczy i zalewy - Czgé¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno

62. PN-EN 22592 Przetwory naftowe - Oznaczanie temperatury zaplonu i palenia - Pomiar
metodg otwartego tygla Clevelanda

63. PN-EN ISO 2592 Oznaczanie temperatury zaplonu i palenia - Metoda otwartego tygla
Clevelanda

10.3. Wymagania techniczne (rekomendowane przez Ministra Infrastruktury)

64. WT-1 Kruszywa 2010. Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i powierzchniowych utrwaler na
drogach publicznych, Warszawa 2010

65. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010. Nawierzchnie asfaltowe na drogach publicznych

66. WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych

10.4. Inne dokumenty

(a) Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r, w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43, poz. 430)

(b) Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i poisztywnych, Generalna Dyrekcja Drég Publicznych -
Instytut Badawczy Drog i Mostéw, Warszawa 1997
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D.05.03.11. FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIMNO
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SSTWiORB

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét
zwigzanych z frezowaniem nawierzchni bitumicznej ,,na zimno” w ramach:

»Remontu ulicy Wspélnej nr 108075B w miejscowosci Klukowo zlokalizowanej na dzialkach o numerach
ewidencyjnych gruntéw: 251 od km rob. 0+000 do km rob. 0+655 polozonej w obrg¢bie gruntéw miejscowosci
Klukowo-Kolonia gmina Klukowo”

1.2. Zakres stosowania SSTWiORB

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Rob6t objetych SSTWiORB
Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji dotyczg frezowania istniejacej nawierzchni bitumicznej ,,na zimno”
przed wykonywaniem nowych warstw nawierzchni i obejmuja:
a) nawigzanie do istniejgcej nawierzchni bitumicznej - cigcie pila nawierzchni bitumicznych na gt. do Scm
z odwiezieniem urobku,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Frezowanie nawierzchni bitumicznej na zimno - czynnoéé techniczna, majaca na celu poprawienie
rownosci poprzecznej i podiuinej jezdni lub usuniecia warstwy nawierzchni,

1.4.2. Destrukt - material mineralno-bitumiczny. rozkruszony do postaci odruchéw zwigzanych lepiszczem
bitumicznym, powstaly w wyniku frezowania warstwy lub warstw nawierzchni drogowej w temperaturze

otoczenia.

Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
1 definicjami podanymi w SSTWIORB D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogodlne”.

1.5. Ogélne warunki dotyczace Robét

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektows, SSTWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru,

Wymagania ogélne dotyczace Robét podano w SSTWIORB D.M.00.00.00 »Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3.SPRZET
3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogélne dotyczace sprzetu podano w SSTWIORB D.M.00.00.00 »Wymagania og6ine”,
3.2, Sprzet do frezowania

Nalezy zastosowac frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni bitumicznej na zimno na
okreslona glebokos¢ z doktadnoscig okreslong w p. 5 n/n SSTWIORB.
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Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i zapewniaé zachowanie wymaganej réwnosci oraz
pochylet poprzecznych i podhuznych powierzchni po frezowania Wymagang réwno$¢ okre§lono w p. 5 n/n
SSTWiORB.

Do matych Robét (naprawy czgéci jezdni) Inspektor Nadzoru moze dopuscié frezarki sterowane mechanicznie.
Szerokos¢ bebna frezujgcego powinna byé dobrana zaleznie od zakresu Robot. Przy lokalnych naprawach szeroko$é
bebna moze by¢ dostosowana do szerokosci skrawanych elementdéw nawierzchni. Przy frezowaniu calej szerokosci
jezdni szeroko$¢ bgbna skrawajacego powinna byé co najmniej 1800 mm (frezarka musi byé sterowana
elektronicznie).

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SSTWiORB D.M.00.00.00 »Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport destruktu
Do transportu destruktu nalezy stosowaé samochody samowytadoweze.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonywania Robét
Ogolne zasady wykonywania Robét podano w SSTWiORB D.M.00.00.00 »Wymagania ogélne”.
5.2. Wykonanie frezowania

Frezowanie nawierzchni bitumicznej nalezy wykonaé na powierzchniach okredlonych szczegdlowo
w Dokumentacji Projektowe;.

Do frezowania nalezy uzy¢ frezarkg sterowang elektronicznie, wzgledem ustalonego poziomu odniesienia.
zachowujgc spadki poprzeczne i niwelete drogi oraz réwno$é powierzchni okre$long j.n. Frezowanie najmnicj 1800
mm. Nawierzchnia powinna by¢ sfrezowana na glebokoéé projektowana z doktadnoscig + Smm,

Nieréwnosci sfrezowanej powierzchni mierzone 4-metrowa lata zgodnie z BN-66/893104 [1] przy uzyciu
klina pomiarowego o szerokosci 40 mm. nie powinny wynosié wiecej niz 12 mm. Frezy nie powinny byé nadmiernie
zuzyte aby powierzchnia po frezowaniu nie byla zbyt chropowata, Styk sgsiednich przejs¢ frezarki powinien byé
mozliwie na tym samym poziomie; dopuszczalna réznica pozioméw moze wynosié + 3,0mm.

Po zakofczeniu frezowania, powierzchnia po tej czynno$ci powinna by¢ oczyszczona tego samego dnia.

Do frezowania nawierzchni w terenie zabudowanym nalezy stosowaé frezarki z odpylaniem lub stosowad
czyszczenie strézowanej powierzchni na mokro. Uzyskany destrukt nalezy przetransportowaé na plac przerobowy
z zainstalowang mieszarkq z przeznaczeniem do wytwarzania mieszanki mineralnej (destruktu i kruszywa
naturalnego, doziarnionego zwirem kruszonym) oraz mieszanki mineralno-cementowo-emulsyjnej (m-c-¢).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci Robot

Ogolne zasady kontroli jakosci Robét podano w SSTWiORB D.M.00.00.00 »Wymagania ogdlne”,
6.2. Kontrola jakosci Robét

Kontrola jako$ci Robot podczas frezowania nawierzchni na zimno powinna obejmowac pomiary okreslone
w tablicy 1.
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Tablica 1. Zakres i czestotliwoé¢ badan kontrolnych przy frezowaniu nawierzchni na zimno

Lp. | Wiasciwosei Czestotliwo$¢ badan kontrolnych
L, Réwnosé podhuzna Latg 4-metrowg co 20 m

2 Réwnos¢ poprzeczna Latg co 20 m

3 Spadki poprzeczne Co25m

4 Szerokosé frezowania Co25m

5 Glebokoéé frezowania Na biezaco

Dopuszczalne nierdwnosci powierzehni po frezowaniu okreslono w p. 5.2.
Spadek poprzeczny powierzchni po frezowaniu powinien byé zgodny z okreslonym w Dokumentacji Projektowej,
z tolerancjg + 0.5°,
Szeroko$¢ frezowania powinna by¢ zgodna z okreslong w Dokumentacji Projektowej z dokladnoscia + 5 mm.
Glebokos¢ frezowania powinna by¢ zgodna z okreélong w Dokumentacji Projektowej z doktadnoscia + 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru Robét podano w SSTWiORB D.M.00.00.00. »Wymagania ogdlne”.
Jednostka obmiarowa Robét zwigzanych z frezowaniem nawierzchni jest 1 m? sfrezowanej nawierzchni na okreflona
glebokosé.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robot podano w SSTWiORB D.M.00.00.00 »Wymagania ogdlne”,
Odbiér Robot zwigzanych z frezowaniem nawierzchni jest dokonywany na zasadach odbioru Robot
zanikajacych i ulegajgcych zakryciu zgodnie z zasadami podanymi w SSTWiORB D.M.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnod¢ za Im? strézowanej nawierzchni bedzie dokonana na podstawie obmiaru i oceny Jakosci Robét
W oparciu o pomiary i wyniki badan laboratoryjnych.
Cena wykonania Robot obejmuje:
-prace pomiarowe.
-frezowanie nawierzchni na okreélong glebokoéé z zachowaniem wymaganej rownosci oraz pocli\ len
poprzecznych i poduznych.
-odwiezienie strézowanego materialu do miejsca wytwarzania mieszanki mineralnej,
-uporzgdkowanie miejsca prowadzonych Robét,
-przeprowadzenie pomiaréw powierzchni po frezowaniu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe, Pomiar réwnoéci nawierzchni planografem i fatg.
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D-05.03.26.G. ZABEZPIECZENIE GEOSIATKA NAWIERZCHNI ASFALTOWEJ PRZED SPEKANIAMI
ODBITYMIZ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji

LL1. Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt

zwigzanych z wykonaniem zbrojenia nawierzchni bitumicznej siatks zbroj eniowa wykonang z kordu stalowego, na

nosniku z widkniny polietylenowej lub materiatu rownowaznego zgodnie z Normg EN 15381:2008, w ramach:
»Remontu ulicy Wspélnej nr 108075B w miejscowosci Klukowo zlokalizowanej na dziatkach o numerach

ewidencyjnych gruntéw: 251 od km rob. 0+000 do km rob. 0+655 poloZonej w obrebie gruntéw miejscowosci

Klukowo-Kolonia gmina Klukowo”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

1.2.1. Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu irealizacji robét
wymienionych w punkt 1.1, zgodnie z Specyfikacja D-M-00.00.00 ,, Wymagania Ogblne”.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza ogolnych zasad prowadzenia robét zwiazanych
z wbudowaniem siatki zbrojeniowej z kordu stalowego. Nalezy wykona :
a) zabezpieczenie nawierzchni siatkg zbrojeniows

1.4. Okreslenia podstawowe

L.4.1. Siatka zbrojeniowa z kordu stalowego - plaski wyréb stalowy zbudowany z wigzek kordu stalowego
(w kierunku wzdtuznym i poprzecznym), ulozonych wzdtuznie i poprzecznie tworzacych oczka siatki. Siatka w
weziach nie jest usztywniana przez co mozliwe jest przesuwanie poszczegblnych wigzek zbrojeniowych (w
ograniczonym zakresie). No$nikiem dla siatki stalowej jest geowt6knina polietylenowa - PET - 50g/m?.

1.4.2. Pozostale okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacym, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace wykonania Robét podano w Specyfikacji D--00.00.00. ,, Wymagania Og6lne”
et 1“(S\‘J‘J’szell::ie prace nalezy prowadzi¢ okresie bezdeszczowym (podczas uktadania siatki), przy suchym podiozu
i temperaturze powietrza i podloza co najmniej +5 st. C.
2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotyczgce materialow

2.1.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw podano w Specyfikacji D-M-00.00.00. »Wymagania Ogélne” pkt 2

2.1.2. Do wykonania powyzszych robét nalezy stosowaé nastgpujace materiaty:
- emulsjg asfaltowg modyfikowang polimeroasfaltami wg D.04.03.01

- siatke z kordu stalowego.,

Materiaty przed wbudowaniem muszg uzyska¢ akceptacje Inzyniera.

2.2, Emulsja asfaltowa
Do wykonania warstwy sczepnej na powierzchni, na ktérej ma by¢ ulozona siatka nalezy stosowaé

kationowg emulsje asfaltowa modyfikowans polimeroasfaltami w iloéci minimum 0,65 kg/m? (wartodé rezydualna
bitumu po rozpadzie emulsji) wg D.04.03.01 - zgodnych z zaleceniami zawartymi w Wymaganiach Technicznych
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WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Iloé¢ i rodzaj kationowej emulsji asfaltowej do skropienia pod siatke zalezy od
szorstkodci podtoza na ktérym uklada jest siatka. Zaleca sie stosowanie emulsji K1-70MP,

2.3. Siatka zbrojeniowa

Do wykonania robét nalezy zastosowaé wyréb ztozony z siatki zbrojeniowej wykonanej z kordu stalowego,
zespolonej z widkning poliestrows. Szczegélowe wymagania dotyczace siatki podano w tablicy 1.

Tablica 1 Wymagania wobec siatek z kordu stalowego stosowanych w warstwach asfaltowych nawierzchni
drogowych

Lp. Wiasciwosci Jed- Wymagania dla siatki
nostka
: Wielkos¢ oczek mm *50 x 50
2 Wydhuzenie graniczne przy zerwaniu (%) 1,8
Tolerancja o +0,2

Wytrzymatos¢ na rozcigganie™:

3 - wzdluz pasma N/m =31
- Wszerz pasma =32
Tolerancja +10%
4 Nasigkliwo$é bitumem g/m? 650+ 50
5 Waga calkowita siatki g/m? 260
Widknina PET
6 Typ nosnika

* Srednia wazona obliczona wedlug ponizszego wzoru - bazujgcego na EN15381 & testowanego zgodnie z 'single
rib test of ASTM D6637 - 0.

i [‘u‘rl‘,,—,f"c-*' wi,f'zl ,im

FKI'!I_ 1 1 Wm
Wm T ws

Wm: Width Mesh - Ws: Width sample (with Ws > 10xWm ) - FC: strength of cord - FE: strength of
embrittlement

Rozwinigta rolka siatki powinna byé bez widocznych uszkodzen, o réwnomiernej strukturze ukladu oczek.
Dhugo$¢ pasma siatki i jej szeroko$é powinna odpowiadaé ofercie producenta siatki, np. dfugo$é 50 m lub 100 m,
a szeroko$¢ 1,0m, 1,5m, 2,00m i 3,00m. Odchytka dhugosci i szerokosci nie powinna przekraczaé + 1% wymiaru
nominalnego.

Siatka powinna by¢ pakowana, sktadowana i przechowywana w rolkach opakowanych fabrycznie,
W sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem i rozwinigciem. Rolki powinny by¢ utozone poziomo na suchym
i wyréwnanym podiozu. Rolki mogg byé uktadane jedna na drugiej, maksymalnie w szeéciu warstwach. Nie wolno
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skladowac rolek skrzyzowanych oraz wyjatkowo mozna zezwolié na sktadowanie rolek nieopakowanych przez okres
dhuzszy niz tydzien. W przypadku wadliwego skladowania, nalezy usuna¢ wierzchnia warstwe siatki, jako
nieprzydatng do dalszych robot. Po zdjeciu opakowania, siatka nie powinna by¢ narazona na zawilgocenie. Przy
skladowaniu siatki nalezy przestrzegaé zaleceri producenta. Siatka powinna by¢ produkowana na zgodno$é
z wymaganiami Normy PN-EN 15381,

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
3.1.1. Sprzet do skropienia lepiszczem asfaltowym

Do skrapiania lepiszczem asfaltowym nalezy stosowaé samojezdne lub przyczepne skrapiarki lepiszcza
zgodnie ze Specyfikacjg D-04.03.01 ,,Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych”,

3.1.2. Rozkladarka do siatki

Urzadzenie do maszynowego rozktadania siatki (w przypadku znacznej powierzehni robot) wraz z maszyng
transportowg (sztaplarka, fadowarka z osprzetem itp.)

3.1.3. Sprzet do oczyszczenia dolnej warstwy przed skropieniem

Szczotki mechaniczne i inne urzgdzenia czyszczace (np. dmuchawy) w ilosci zapewniajacej wiadciwe
oczyszczenie podioza,

3.1.4. Sprzet pomocniczy

Obejmuje narzedzia tnace (noze, nozyce itp.).
4. TRANSPORT, PRZENOSZENIE 1 SKEADOWANIE
4.1. Siatka zbrojeniowa

4.1.1. Ogoélne warunki dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania Ogolne" punkt 4. Siatke
nalezy transportowac i magazynowa¢ w rolkach opakowanych fabrycznie, utozonych poziomo na réwnym podlozu
1 w sposob zabezpieczajacy przed opadami atmosferycznymi i mechanicznymi  uszkodzeniami. W czasie
wyladowywania siatki ze $rodka transportu nie nalezy dopusci¢ do porozrywania lub podziurawienia opakowania
z folii.

Przy transporcie geosiatki nalezy przestrzegaé zalecen producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Uwagi ogélne
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M.00.00.00. »Wymagania Ogdlne” pkt. 5,
5.2. Wbudowanie siatki
5.2.1. Podloze

Podtoze powinno by¢ stabilne (noéne), np. w postaci nawierzchni bitumicznej zar6wno nowo wykonanej jak
i starej, takze frezowanej. Powierzchnig podioza nalezy oczysci¢ i usunaé wszelkie luzne czeécei.

Lokalne ubytki lub szczeliny w podtozu o rozwartodei powyzej 3mm muszg by¢ wypelnione lub naprawione
odpowiednimi masami naprawczymi. Tak przygotowane podioze nalezy skropi¢ emulsjg asfaltows modyfikowang
polimeroasfaltami wg D.04.03.01 w iloéci minimum 0,65kg/m? (wartoéé rezydualna bitumu po rozpadzie emulsji).
W przypadku podiozy frezowanych skropienie powinno by¢ intensywniejsze o 100%. Nalezy przestrzegac¢ ogdlnych
zasad wykonania skropienia, obowiazujgcych przy wykonywaniu polgczenia migdzywarstwowego okreslonych
w Wymaganiach Technicznych WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008. Nalezy zapewni¢ réwnomierno$é pokrycia
powierzchni.
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5.2.2. Ulozenie siatki

Siatkg nalezy rozklada¢ maszynowo a warunkowo dopuszcza sie ukladanie rgczne. Warstwe siatki nalezy
rozkladac na catej powierzchni wzmacnianego odcinka lub pasami o szerokosci nie mniejszej niz 2 m.

Rozlozenie siatki powinno nastapié w §wiezo skropiong emulsje.

Siatkg ukiada si¢ na podiozu z jednoczesnym naciggiem. Nie dopuszcza sie metody ukladania siatki, ktorej
towarzyszy faldowanie, Po roztozeniu kord stalowy widoczny jest na widkninie.

W przypadku ukiadania rgcznego, by zabezpieczyé odpowiednig sczepnosé siatki do podioza, konieczne
jest jej szczotkowanie po rozrolowaniu caly szerokocia rolki. Nalezy takze docisngé warstwe siatki poprzez
przejazd lekkiego walca. W przypadku rozkladania maszynowego przejazd lekkim walcem w celu dociénigcia siatki
nie jest wymagany. Nie jest wymagane dodatkowe kotwienie siatki zbrojeniowej do podtoza.

Siatke nalezy ukladac ,na zaktad” o szerokodci min. Scm. Jedli zaklad ma wigkszg szeroko$é nalezy
dokonaé dodatkowego skropienia widkniny, ktéra zostanie przykryta drugg warstwy siatki, Dotyczy to zaréwno
potgezen podluznych jak i poprzecznych. Docinanie siatki na zadany wymiar zaréwno w kierunku podiuznym jak
1 poprzecznym moze si¢ odbywa¢ przy wykorzystaniu zaréwno przyrzaddw recznych jak i z wykorzystaniem
mechanicznych urzgdzen tngeych (szlifierki katowej itp.).

§.2.3. Czyszczenie i wykonywanie warstw

Siatka moze by¢ wbudowana bezposrednio pod warstwe écieralng (na warstwie wigzgcej) oraz pod warstwe
wigzgcg (na warstwie podbudowy lub innej). Minimalna grubosé ulozonej i zaggszczonej warstwy asfaltowej nie
powinna by¢ mniejsza niz 40mm.

Warstwy z mieszanek mineralno-asfaltowych nalezy utrzymywaé w czystosci. Nalezy ograniczy¢ do
minimum ruch pojazdéw na warstwie, na ktorej przewiduje sic utozenie nastgpnej warstwy.,

W przypadku jakiegokolwiek zanieczyszczenia warstwy bitumicznej, Wykonawca powinien podjaé starania
w celu jej oczyszczenia, a jezeli okaze sig to niemozliwe nalezy uzgodnié z Inzynierem dalsze postepowanie.

5.2.4. Zalecenia uzupelniajace

Powierzchnia skrapiana lepiszczem powinna byé czysta - wszelkie zanieczyszczenia gling, kruszywem itp.
powinny zosta¢ usunigte przed skropieniem. Czeéci siatki zanieczyszczone smarami i olejami nalezy wycia¢. Miejsca
te nalezy powtornie skropi¢ wraz z brzegiem otaczajacej siatki, a nastgpnie wklei¢ w nie prostokatng late
o wymiarach zapewniajacych przykrycie wycigtego otworu z zakiadem okoto 0,10 m.

Przed ulozeniem warstwy asfaltowej na ulozonej siatce nalezy naprawié miejsca odklejone, faldy, pecherze
i rozdarcia siatki.

Niedopuszczalne jest uktadanie warstwy siatki na pgknieciach o nieustabilizowanych krawedziach.

Roboty prowadzi si¢ wylgcznie podczas suchej pogody. Siatka nie moze byé mokra, rozkladana na mokrej
powierzchni lub pozostawiona na noc bez przykrycia warstwa asfaltows.

Konieczne jest zapewnienie prawidlowego przyklejenia siatki do podioza. Jesli uzyskanie tego nie jest
mozliwe z jakiegokolwiek powodu (np. istniejg fale), to nalezy zrezygnowaé z zastosowanie tej technologii, bowiem
niewladciwe jej wykonanie moze by¢ powodem zniszczenia nawierzchni (np. fale moga zniszczyé potaczenia
warstw),

Temperatura wykonawstwa robdt jest limitowana dopuszczalng temperaturg robét asfaltowych.
W przypadku stosowania do nasycania i przyklejania siatki emulsji modyfikowane] elastomerami kationowej lub
asfaltu modyfikowanego elastomerami na goraco, temperatura powietrza powinna by¢ nie niZsza niz 15C,
a temperatura skrapianej nawierzchni powinna byé nie nizsza niz 10C.

Nie dopuszcza sig ruchu pojazdéw po roziozonej siatce. Wyjatkowo moze odbywaé sie jedynie ruch
technologiczny. Wéwcezas pojazdy powinny poruszaé si¢ z maty predkoscia, bez gwaltownego przyspieszania,
hamowania i skrecania. Nalezy dotozyé wszelkich staran by unikna¢ przywierania kot samochodéw do siatki np.
poprzez posypanie roztozone;j siatki kruszywem o uziarnieniu 3/5 w ilogci 90-120 g/m?.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiORB D-M.00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 6.
6.1. Kontrola jakosci siatki
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskaé wymagane dokumenty, dopuszczajace

wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnodci, ew. badania
materialdw wykonane przez dostawcow itp.).
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Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
6.1..1 Czestotliwo$¢ badaii, sklad i liczebno$é partii
Badania nalezy wykonywa¢ przy odbiorze kazdej partii siatki.
6.1.2. Pobieranie prébek i kontrola jakosci
Probki z kazdej partii nalezy pobieraé losowo.
6.1.3. Sprawdzenie wygladu zewngtrznego i szeroko$ci pasma
Sprawdzenie wygladu zewngtrznego polega na wizualnej ocenie réwnomiernoéci roztozenia
oczek siatki oraz wystepowania uszkodzeti (przerwania ciggloéci wiazek wibkien).
Szerokod$¢ pasma nalezy okreslié przez pomiar bezposredni z doktadnoscig do lem wykonany co 10mb
rozwinigtej rolki. Odchytka szerokosci pasma nie powinna przekraczaé +/- 2% wymiaru nominalnego.
6.1.4. Sprawdzenie cech wytrzymaloiciowych
Wytrzymato$¢ na rozcigganie oraz wydhuzenie przy zerwaniu nalezy okreslaé zgodnic z PN:EN 10319 lub
metods alternatywng np. single rib test. Wytrzymatoé¢ na rozciaganie wiazek widkien stalowych siatki zaréwno
w ukladzie poprzecznym jak i podhuznym nie powinna byé mniejsza niz podana w Tablicy 1.
6.2. Kontrola jakosci przeprowadzonych Robét
Kontrola jakosci Robot polega na:
- sprawdzeniu zuzycia emulsji asfaltowej i jednorodnoéci skropienia,
- wizualnej ocenie przylegania siatki do podtoza przed ulozeniem na niej warstwy bitumicznej.
- sprawdzeniu réwnosci powierzchni, na ktérej przewidziano ulozenie siatki,
- kontroli skropienia powierzchni przed utozeniem siatki, rodzaj emulsji asfaltowe;j i jej ilosé,
- prawidlowym zamocowaniu siatki do powierzchni jezdni gwarantujace jej réwnomierne przyleganie do podloza,
- sprawdzeniu rownodci ufozonej warstwy siatki,
- badaniu sczepnoéci migdzywarstwowe;.
7. OBMIAR ROBOT
7..1 Ogélne zasady obmiaru robét
7.1.1. .Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru jest [m2] (metr kwadratowy) utozonej siatki,
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w Specyfikacji D-M-00.00.00. »Wymagania Og6lne”
punkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, Specyfikacjami i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne,
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w ST D-M-00.00.00 »Wymagania ogolne” punkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
9.2.1 Cena jednostkowa wykonania 1 m* wzmocnienia nawierzchni obejmuje:

- koszt materialow wraz z transportem,

- wykonanie skropienia emulsja asfaltows,

- rozlozenie siatki,

- sktadniki ceny jednostkowej okreslone w D-M.00.00.00, pkt. 9.1.,

- prace pomiarowe i oznakowanie robot,

- wykonanie badaf potgczenia siatki z warstwami asfaltowymi,

- sprawdzenie réwnosci podfoza i ewentualne wypehienie nieréwnoéci podloza,

- ulozenie siatki na skropionym emulsja asfaltowa podlozu wraz z przymocowaniem (zgodnie z instrukcja
producenta),

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badaf laboratoryjnych.

10, PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-EN 10319 Geosyntetyki - Badanie wytrzymatoéci na rozciaganie metods szerokich

probek

PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe - Wymagania dla asfaltéw drogowych

PN-EN 12597 Asfalty i produkty asfaltowe - Terminologia

PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwaler

stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

PN-EN 13108-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wymagania - Czesé 1: Beton asfaltowy

PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wymagania - Czeé¢ 20: Badanie typu

PN-EN 13108-21 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wymagania - Cze$¢ 21: Zakladowa Kontrola Produkcji
PN-EN 13808 Zasady klasyfikaciji kationowych emulsji asfaltowych

PN-EN 14023 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Zasady klasyfikacji asfaltéw modyfikowanych polimerami
PN-EN 15381 Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wymagania w odniesieniu do wyrobow  stosowanych
w nawierzchniach i naktadkach asfaltowych

10.2. Inne dokumenty

- Wymagania Techniczne. Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i powierzchniowych utrwalefi na drogach
krajowych, WT-1 Kruszywa

- Wymagania Techniczne. Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych, WT-2 Mieszanki mineralno-asfaltowe

- Wymagania Techniczne, Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych, WT-3 Emulsje asfaltowe

- Projekt Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i péisztywnych. Praca w toku.

- Politechnika Gdanska

- Rozporzadzenia MTiGM z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé
drogi publiczne i ich usytuowatiie

- Umowa europejska dotyczgca migdzynarodowego przewozu drogowego towardw niebezpiecznych (ADR) (Dz. U.
05.178. 1481 Z pdzn.zm.)

- Zeszyt 66/2004 IBDiM Zalecenia stosowania geowyrobéw w warstwach asfaltowych nawierzchni drogowych

- Zalecenia producenta siatki dotyczace technologii wbudowania

- Karta informacji technicznej siatki
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D-06.03.01a. POBOCZE UTWARDZONE KRUSZYWEM EAMANYM
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogblnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczgce wykonania
1 odbioru robot zwigzanych z utwardzeniem pobocza kruszywem famanym w ramach:

»Remontu ulicy Wspélnej nr 108075B w miejscowosci Klukowo zlokalizowanej na dzialkach o numerach
ewidencyjnych gruntéw: 251 od km rob. 0+000 do km rob. 0+655 polozonej w obrebie gruntéw miejscowosci
Klukowo-Kolonia gmina Klukowo”

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) jest materialem pomocniczym do opracowania specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot na drogach wojewddzkich.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wykonaniem
1 odbiorem utwardzonego pobocza za pomocg kruszywa famanego niezwigzanego (dawniej nazywanego , kruszywem
stabilizowanym mechanicznie”).

Utwardzone pobocze moze by¢ wykonane na istniejagcym poboczu gruntowym (wymagajac wykonania
W nim koryta), wzglednie moze by¢ wykonane jednocze$nie z nawierzchnia jezdni w czasie budowy nowej drogi

(nie wymagajac koryta).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze - czgd¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji

nawierzchni.

1.4.2. Utwardzone pobocze - czg$¢ pobocza drogowego, posiadajaca w ciggu catego roku nosnoéé wystarczajacg do
przej¢eia obeigzenia statycznego od két samochoddw, dopuszezonych do ruchu na drodze (zat 2, rys. 112).

1.4.3. Gruntowe pobocze - czg$¢ pobocza drogowego, stanowiaca obrzeze utwardzonego pobocza, przeznaczona do
ustawiania znakow i urzadzen zabezpieczenia ruchu.

1.4.4. Utwardzenie pobocza kruszywem tamanym niezwiazanym - proces technologiczny, polegajacy na
odpowiednim zaggszczeniu w optymalnej wilgotnoéci kruszywa o wiladciwie dobranym uziarnieniu (proces ten
nazywany byt dawniej stabilizacja mechaniczna).

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
1z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne” [1] pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00.
»Wymagania ogolne” [1] pkt 2.
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2.2. Materialy do wykonania robét
2.2.1. Zgodno$¢ materialéw z SST
Materialy do wykonania rob6t powinny byé zgodne z ustaleniami ST.
2.2.2. Materialy do wykonania utwardzonego pobocza
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu utwardzonego pobocza s3: piasek, kruszywo tamane i woda.
2.2.3. Piasek

W przypadku wystgpowania w konstrukcji utwardzonego pobocza warstwy odsgczajgcej, odcinajace;
i innej, wykonanej przy uzyciu piasku, to powinien on odpowiadaé wymaganiom PN-EN 13242:2004 [4] lub PN-
EN 13285:2004 [5].

2.2.4. Kruszywo

Do utwardzenia pobocza nalezy stosowaé kruszywo lamane o uziarnieniu 0+31,5mm, odpowiadajgce
wymaganiom WTW Kruszywa (opracowanie 2015 ZDW Olsztyn).

Kruszywo powinno byé jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny. Zaleca sig uzycie
kruszywa o jasnej barwie.

2.2.5. Woda

Nalezy stosowa¢ przy walowaniu nawierzchni kazda czysty wodg z rzek, jezior, stawdw i innych
zbiornikow  otwartych oraz wode studzienng i wodociaggowg. Nie nalezy stosowaé wody
z widocznymi zanieczyszczeniami, np. $émieciami, ro$linnoécig wodna, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi
itp.

2.2.6. Skiadowanie kruszyw

Okresowo sktadowane kruszywa powinny byé zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem
z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu sktadowania kruszyw powinno byé réwne, utwardzone
i odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zaleznoéci od potrzeb, powinien wykazaé si¢ mozliwoécig
korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robét, jak:
— mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace wode (mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej, chyba ze producent kruszywa
zapewnia dostawg jednorodnej mieszanki o wymaganym uziarnieniu i odpowiedniej wilgotnoéci),
— rowniarki albo ukfadarki do rozkladania mieszanki kruszywa,
— walce lub plytowe zaggszczarki wibracyjne,
— przewoine zbiorniki na wod¢ do zwilzania mieszanki, wyposazone w urzagdzenia do réwnomiernego
i kontrolowanego dozowania wody,
— koparki do wykonania koryta, w przypadku utwardzania istniejacego pobocza gruntowego.

Nalezy korzystaé ze sprzgtu, ktory powinien byé dostosowany swoimi wymiarami do warunkéw pracy
w korycie, przygotowanym do utozenia konstrukcji utwardzonego pobocza.

Sprzgt powinien odpowiadaé wymaganiom okreslonym w ST, instrukcjach producentéw lub propozycji
Wykonawcey i powinien byé zaakceptowany przez Inzyniera.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczqce transportu

Ogoblne wymagania dotyczgce transportu podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania og6lne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materialow

Materialy sypkie (kruszywa) mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogoélne zasady wykonania robét podane w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Spos6b wykonania robét powinny byé zgodne z ST. W przypadku braku wystarczajacych danych mozna
korzysta¢ z ustaleri podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w zatgcznikach,
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmujg:
1. roboty przygotowawcze,
2. wykonanie koryta,
3. ulozenie nawierzchni utwardzonego pobocza (wytworzenie i whudowanie mieszanki),
4. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy, na podstawie ST Iub wskazan Inzyniera:

— ustalié¢ lokalizacje terenu robot,

— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbtowego wytyczenia robét oraz
ustalenia danych wysoko$ciowych,

- usuna¢ przeszkody, np. elementy drog, ew. shupki, zatrawienie itd.,

—ew. splantowa¢ pobocze istniejgce,

— zgromadzi¢ wszystkie materiaty potrzebne do rozpoczecia budowy.

Zaleca sig korzystanie z ustalen OST D-01.00.00 [2] w zakresie niezbednym do wykonania robét
przygotowawczych oraz z ustalefit OST D-02.00.00 [3] przy wystepowaniu robét ziemnych.

5.4. Wykonanie koryta i przygotowanie podloza

Koryto wykonuje si¢ w przypadku utwardzania pobocza istniejgcego gruntowego.

Koryto powinno by¢ wykonane bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni utwardzonego pobocza. Wezesniejsze wykonanie koryta jest mozliwe wylacznie za zgoda InZyniera,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Koryto mozna wykonywa¢ recznie, gdy jego szeroko$é nie pozwala na zastosowanie posiadanych maszyn.
Rodzaj sprzetu, a w szczeg6lnodci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty
i do trudnoéci jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byé wykorzystany zgodnie z ustaleniami ST, ;.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce wskazane lub zaaprobowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do profilowania dna koryta, podioze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich
zanieczyszezefi. Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza.

Zaleca sig, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm Wwyzsze niz projektowane
rz¢dne podioza. Jezeli powyziszy warunek nie jest spehiony i wystepuja zaniZzenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchnié podloze na glebokosé zaakceptowana przez
Inzyniera, dowiez¢é dodatkowy grunt, spelniajacy wymagania obowigzujace dla gormej strefy korpusu, w ilosci
koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagescié warstweg do uzyskania wskaznika
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zageszezenia 1,00.

Profilowanie mozna wykona¢ r¢cznie Iub sprzgtem dostosowanym do szerokosci koryta. Scigty grunt
powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapié do jego zageszczania, ktore nalezy kontynuowaé
do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1,00.

Wilgotno$é gruntu podioza podczas zaggszezania powinna byé réwna wilgotnoéci optymalnej, z tolerancia
od -20% do +10%.

Koryto po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zaggszezeniem podtoza nastapi przerwa w robotach
i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania nawierzchni mozna przystapi¢ dopiero po
jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ci§le okreslonym u ziarnieniu i wilgotnodci optymalnej nalezy wytwarzad
w mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznogé
zapewnienia jednorodnoéci, tylko w wyjatkowych przypadkach Inzynier moze dopusci¢ do wytwarzania mieszanki
przez mieszanie poszczegblnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna byé od razu
transportowana na miejsce wbudowania w sposéb przeciwdziatajacy rozsegregowaniu i wysychaniu,

5.6. Wbudowanie i zageszczenie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, przy pomocy uktadarki
lub réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Zaleca sig, aby grubogé
pojedynczo ukladanej warstwy nie przekraczata 20 ¢cm po zageszczeniu. Rozpoczgcie budowy nastepnej warstwy
moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera, W miejscach, gdzie widoczna jest segregacja
kruszywa, nalezy przed zaggszczeniem wymienié kruszywo na material o odpowiednich wiasciwosciach.

Zaggszezanie mnalezy rozpoczaé od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podluznymi, cze$ciowo
nakladajacymi sig, w kierunku gérnej krawedzi. Nieréwnodci i zaglebienia powstajgce w czasie zageszczania
powinny by¢ wyréwnywane biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie badZ usuniecie materiatu, az do
otrzymania rdwnej powierzchni. Zaggszczenie nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego niz 1,0 wedlug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481:1988 [6). Do
zageszczenia zaleca sig stosowanic maszyn (np. walcow, zageszezarek ptytowych) o szerokosci nie wigkszej niz
szeroko$¢ utwardzonego pobocza.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej
z tolerancjg + 2%. Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé 0SUSZony przez mieszanie i napowietrzanie.
W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej, mieszanka powinna by¢ zwilzona
okre$long iloscig wody i réwnomiernie wymieszana.

Przy wbudowywaniu i zaggszczaniu mieszanki kruszywa na utwardzonym poboczu nalezy zwrécic
szczegolng uwage na wiasciwe jego wykonanie przy krawedzi jezdni. Styk Jjezdni i utwardzonego pobocza powinien
by¢ rowny i szczelny.

5.7. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykoficzeniowe powinny byé¢ zgodne z ST. Do robét wykoniczeniowych nalezg prace zwiazane
z dostosowaniem wykonanych robét do istniejgcych warunkéw terenowych, takie jak:
— wyrownanie poziomu utwardzonego pobocza i gruntowego pobocza z ewentualnym splantowaniem
istniejacego gruntowego pobocza,
— odtworzenie przeszkod czasowo usunietych,
— niezb¢dne uzupeinienia zniszczonej w czasie robét roglinnosci, np. zatrawienia,
— roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” [1] pkt 6.
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6.2, Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do robét Wykonawea powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnoéci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materialéw wykonane przez
dostawcow itp.),
— ew. wykona¢ wiasne badania wia$ciwoéci materiatéw przeznaczonych do wykonania rob6t, okre§lone przez
InZzyniera,
— sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét
Czegstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktére nalezy wykonaé w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

o ; Czestotliwosé Wartosci
Lp Wyszezegdlnienie robét s dopuszezalne
L ;ci)lgaéhzac_]a 1 zgodno$¢ granic terenu i iz We pktu 5
2. | Roboty przygotowawcze 1 raz Wg pktu 5.3
3 Wykopame koryta i przygotowanie Bissaco Wg pktu 5.4
podloza
4. | Wytwarzanie mieszanki kruszywa Jw. Wg pktu 5.5
5 Whbudowanie i zageszczanie mieszanki - Wg pktu 5.6
kruszywa
6. | Wykonanie robdt wykorczeniowych Ocena ciggla Wg pktu 5.7

6.4. Badania po zakonczeniu robét

Wykonane utwardzone pobocze powinno spetniaé nastepujgce wymagania:
— szeroko$¢ utwardzonego pobocza moze sig ro2nié od szerokoéci projektowanej nie wigeej niz +10cm i -5cm,
— nieréwnosci pobocza mierzone 4-metrows tatg nie moga przekraczaé 10mm,
~ spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z tolerancijg = 0,5%,
— roznice wysoko$ciowe z rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé +1cm, -2cm,
— grubo$¢ utwardzonego pobocza nie moze si¢ r6zni¢ od grubogci projektowanej o = 10%.
Zaleca sig bada¢ gruboé¢ utwardzonego pobocza w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000m?>,
a pozostate cechy co 100m wzdhuz osi drogi.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m* (metr kwadratowy) wykonanego utwardzonego pobocza.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykonanie koryta i przygotowanie podtoza.

Odbidr tych robét powinien byé zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne™ [1]
oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogéblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platmosci podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania og6lne™ [1]
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m?” utwardzonego pobocza obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podloza,
— dostarczenie materialéw i sprzetu,
— ewentualne $cigcie istnigjacego pobocza, ew. spulchnienie, wyprofilowanie i zaggszczenie gruntowego pobocza,
— przygotowanie i dostarczenie mieszanki kruszywa famanego,
— wykonanie nawierzchni utwardzonego pobocza wedtug wymagan ST,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzetu.

9.3. Spos6b rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robét okreslonych niniejszg OST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie 83 przekazywane
Zamawiajgcemu i s3 usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
— prace towarzyszgce, ktore s3 niezbgdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do robét tymczasowych,
Jjak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogélne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne.
2.D-01.00.00 Roboty przygotowawcze.
3. D-02.00.00 Roboty ziemne.

10.2. Normy

4. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialéw stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym (patrz: poz. 7 8).

5. PN-EN 13285:2004 Mieszanki niezwiazane. Specyfikacje (patrz: poz. 71 8).

6. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu.

7. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych (w okresie przejsciowym
norma moze by¢ stosowana zamiast poz. 4 i 5).

8. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek (w okresie
przejéciowym norma moze by¢ stosowana zamiast poz. 41 5).

10.3. Inne dokumenty

9. Rozporzagdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz. U. nr 43, poz. 430,
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10. Wytyczne utwardzania poboczy. Centralny Zarzad Drég Publicznych, Warszawa, 1981r.
11. WTW Kruszywa 2015,
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D-08.02.02. WJAZDY I WYJAZDY Z BRAM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét budowlanych sg wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem wjazdéw i wyjazdéw z bram (do przelozenia)

w ramach:

»Remontu ulicy Wspolnej nr 108075B w miejscowosci Klukowo zlokalizowanej na dzialkach o numerach
ewidencyjnych gruntéw: 251 od km rob. 0+000 do km rob. 0+655 polozonej w obre¢bie gruntéw miejscowosci
Klukowo-Kolonia gmina Klukowo”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru robét Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
wjazdow i wyjazdéw z bram, o nawierzchni:
- z kostki brukowej betonowej 8cm na podsypce cementowo-piaskowe;j (do przelozenia).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wjazdy i wyjazdy z bram - miejsca dostepu do ulicy, przystosowane do ruchu pojazdow wjezdzajacych lub
wyjezdzajacych z bram.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne”.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw

Ogblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materialami stosowanymi do wykonania nawierzchni wjazdéw i wyjazd6w z bram sa:
kostka brukowa betonowa,

piasek, zwir, mieszanka,

beton,

cement,

woda,

kruszywo do betonu.

O Dhida b b
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2.3. Wymagania dla materialéw
2.3.1. Kostka brukowa betonowa
Kostka brukowa betonowa powinna odpowiadaé wymaganiom podanym w STWiORB D-05.03.23
»Nawierzchnia z kostki brukowej betonowe;”.
Do wykonywania nawierzchni wjazdéw i wyjazdéw powinna byé stosowana kostka o wysokosci 80 mm.
2.3.2. Piasek, zwir, mieszanka
Piasek na podsypke powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-11113 [8].
Piasek na podsypkg cementowo-piaskowg powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-06712 [4].
Piasek do zaprawy cementowej powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-06711 [3].
Zwir stosowany do wykonania law pod krawgznik powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-11111 [6].
Inny material mozna stosowa¢ pod warunkiem akceptacji Inspektora Nadzoru.

2.3.3. Cement

Cement uzyty do wytwarzania betonu i zaprawy powinien byé cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz
32,5 wedtug wymagan PN-B-19701 [9].

2.3.4. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowiadaé wymaganiom PN-B-06712 [4].
2.3.5. Woda

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [10].
2.4. Skladowanie materialow

Warunki sktadowania materiatéw przewidzianych do wykonania nawierzchni wjazdéw i wyjazdéw podano
w poszezegolnych STWIORB, wymienionych w pkt 5.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet do wykonania wjazdéw i wyjazdow

Do wykonania wjazdow i wyjazdow stosowany jest sprzet wymieniony w STWiORB dla poszczegdlnych
rodzajow nawierzchni wedhug pkt 5.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw

Wymagania dotyczace transportu materiatéw uzytych do budowy nawierzchni wjazdow 1 wyjazdow zawarte
sg w STWiORB wymienionych w pkt 5.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta
Wykonanie koryta pod nawierzchni¢ wjazdéw i wyjazdéw powinno by¢ zgodne z wymaganiami
okreslonymi w STWiORB D-04.01.01 , Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza”.
Wykop pod tawg obramowania wjazdu i wyjazdu powinien byé wykonany zgodnie z PN-B-06050 [1].

5.3. Wykonanie obramowania

Obramowanie nawierzchni wjazdow i wyjazdéw wykonaé obrzezami 8x30cm zgodnie z STWiORB
D-08.03.01 ,,Obrzeza betonowe”.

5.5. Wykonanie podbudowy

W zaleznodei od rodzaju podbudowy przyjgtej w dokumentacii projektowej, wykonanie podbudowy
powinno by¢ zgodne z odpowiednig STWIORB:
- podbudowa z kruszywa naturalnego, wg STWIORB D-04.04.01,

5.6. Wykonanie nawierzchni
Nawierzchnig wjazdow i wyjazdow nalezy wykonywaé zgodnie z wymaganiami zawartymi w odpowiednich
szczego6lnych specyfikacjach technicznych,

Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej, wg STWiORB D-05.03.23 , Nawierzchnia z kostki brukowej
betonowe;j”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych do
wykonania wjazdéw lub wyjazdéw i przedstawié wyniki tych badar Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét

W czasie prowadzenia robét Wykonawca powinien sprawdzaé prawidlowo$é wykonania:
— koryta i podioza,
— obramowania nawierzchni,
— podbudowy,
— nawierzchni.
Zakres i czgstotliwo$¢ badan, wymagania oraz dopuszczalne tolerancje zawarte s3 w odpowiednich
STWiORB wymienionych w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogoélne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanego wjazdu Iub wyjazdu z bram,
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogéblne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, STWIORB i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2, Odbiér robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryeiu podlegaja:

~wykonane koryto,
—wykonana podbudowa.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoélne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? wjazdu obejmuje:
a) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
b) przygotowanie koryta i podioza,
c) wykonanie obramowania nawierzchni,
d) wykonanie podbudowy,
e) wykonanie nawierzchni facznie z pielggnacija,
f) przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwyktly

3. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych

4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

5. PN-B-11100 Materiaty kamienne. Kostka drogowa

6. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir

i mieszanka

7. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni drogowych

8. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
9. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnosci

10. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw

11. BN-77/6741-02 Klinkier drogowy

12. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw
i torowisk tramwajowych, Wspolne wymagania

13. BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow
i torowisk tramwajowych. Plyty drogowe.



