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.  CZESC OPISOWA

Przedmiot inwestycji

Przedmiotem opracowania jest projekt organizaciji ruchu na czas prowadzenia robdt
w ramach przebudowy ulicy Le$nej (dziatki nr 43/2, 53/5) wraz z budowq instalacji
kanalizacji deszczowej w Paledziu.

Przedmiotowa inwestycja zlokalizowana jest w Paledziu, w gminie Dopiewo, w
powiecie poznanskim, w wojewddztwie wielkopolskim.

Celem opracowania jest :

2.

Przygotowanie materiatdw do zatwierdzenia organizacji ruchu na czas
prowadzenia robdt

Zapewnienie bezpieczenstwa w strefie robdt wszystkim uczestnikom ruchu oraz
osobom wykonujgcym prace budowlane

Minimalizacja kosztdw spotecznych i ograniczen w ruchu spowodowanych
robotami

Podstawa opracowania

Dokumentacje opracowano w oparciu o nastepujgce materiaty wyjsciowe:

Kopia mapy zasadniczej w skali 1:500
Przepisy prawne:

-Ustawa z dnia 20.06.1997r — Prawo o ruchu drogowym (tekst ujednolicony Dz.
U. Nr 98 z dnia 19.08.1997r) — z pbzniejszymi zmianami,

-Rozporzgdzenie Ministrow  Infrastruktury oraz Spraw  Wewnetfrznych i
Administracji z dnia 31 lipca 2002r w sprawie znakdw i sygnatéw drogowych
(Dz.U.Nr170, poz.1393) zmienione przez :

Dz.U. Nr 179, poz. 1104 z dn. 09-10-2008; Dz.U. Nr 65, poz. 412 z dn. 21-04-2010;
Dz.U. Nr 89, poz. 509 z dn. 29-04-2011; Dz.U. Nr 124, poz. 705 z dn. 15-06-2011,
-Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakdw i sygnatdw drogowych
oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdw ich umieszczania
na drogach (Dz.U. Nr 220 , poz.2181) zmienione przez :

Dz.U. Nr 67, poz. 413 z dn. 23-04-2008; Dz.U. Nr 126, poz. 813 z dn. 15-07-2008;
Dz.U. Nr 235, poz. 1596 z dn. 30-12-2008; Dz.U. Nr 65, poz. 411 z dn. 21-04-2010;
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Dz.U. Nr 89, poz. 508 z dn. 29-04-2011; Dz.U. Nr 124, poz. 702 z dn. 15-06-2011;
Dz.U. Nr 133, poz. 772 z dn. 28-06-2011,

-Zatgczniki 1-4 do w/w rozporzgdzenia,

-Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzes$nia 2003r w sprawie
szczegotowych warunkdw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzgdzeniem (Dz.U. Nr177 , poz.1729).

3. Ogdlne zatozenia organizacji ruchu na czas prowadzenia robét

Podstawowym zatozeniem niniejszego opracowania jest zapewnienie bezpiecznego
dojazdu pojazddw do posesji na odcinku objetym robotami.

Ze wzgledu na prowadzenie robdt bez zamkniecia catkowitego ulicy Lesnej,
wprowadzone zostaty dwa etapy prowadzenia prac. Dzieki temu umozliwiony
zostanie przejazd przez ulice Lesng i dojazd do odchodzgcych od niej pozostatych
ulic.

Opracowanie zawiera schematy oznakowania i zabezpieczenia robdt prowadzonych
przy catkowitym zajeciu jezdni znajdujqcej sie w pasie drogowym dwukierunkowe;j
drogi publiczne;.

Podczas wykonywania robdt planuje sie zajecie etapowo potowy szerokosci jezdni
wynoszgcej 5,00m wraz z przylegtym pasem chodnika o szerokosci 2,00m.

Dtugosc zajetego odcinka ulicy Lesnej wynosi 505,00m.

Z uwagi na prowadzone prace i jednoczesny ruch pojazdédw po ulicy Lesnej, na
przylegtych do zajetego odcinka wprowadzony zostanie ruch wahadtowy. Reczne
sterowanie ruchem powinno by¢ prowadzone przez wyznaczonych do tego zadania
uprawnionych sygnalistow.

71 powodu podzielenia robdt na dwa etapy prac, schemat oznakowania rowniez
zostat podzielony na dwa etapy.

® FEtap 1

W celu ostrzezenia kierujgcych pojazdami o robotach w pasie drogowym ulicy Le$nej
ustawiono w odlegtosci min. 20,00m od skrzyzowania z ulicg Kolejowqg znaki A-14
(ostrzezenie o robotach na drodze) na jednym stupku razem ze znakiem A-12b
(prawostronne zajecie jezdni) przy ulicy LeSnej oraz Kolejowej, wraz z tabliczkg
informujgcg o recznym sterowaniu ruchem. Dla kierowcow poruszajgcych sie po ulicy
Pocztowej ustawiono po obu stronach skrzyzowania z ulicg leSng znaki A-14
(ostrzezenie o robotach na drodze) wraz z tabliczkg informujgcqg o recznym sterowaniu
ruchem. Zagjety teren zostat dodatkowo ograniczony przez tablice prowadzgce U-3d
oraz zaporami U-20a, od ulicy Klinowej zaporami U-20a oraz odgrodzony od czesci
jezdni dopuszczonej do ruchu tablicami kierunkowymi dwustronnymi U-21 a,b.
Dodatkowo przy ulicy Rézane] umieszczony zostat w odlegtosci min. 20,00m od
skrzyzowania z ulicg LeSng znak A-14 (wraz z tabliczkg informujgcg o recznym
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sterowaniu ruchem) ostrzegajgcy uzytkownikdw o trwajgcych robotach na ulicy
Lesnej.

Schemat oraz szczegdtowe usytuowanie oznakowania pionowego przedstawiono na
rysunku D-2.1 Plan sytuacyjny etap 1.

® FEfap 2

W celu ostrzezenia kierujgcych pojazdami o robotach w pasie drogowym ulicy Le$nej
ustawiono w odlegtosci min. 20,00m od skrzyzowania z ulicg Kolejowqg znaki A-14
(ostrzezenie o robotach na drodze) na jednym stupku razem ze znakiem A-12c
(lewostronne zajecie jezdni) przy ulicy LeSnej oraz Kolejowej, wraz z tabliczkg
informujgcg o recznym sterowaniu ruchem. Dla kierowcow poruszajgcych sie po ulicy
Pocztowej ustawiono po obu stronach skrzyzowania z ulicg leSng znaki A-14
(ostrzezenie o robotach na drodze) wraz z tabliczkg informujgcqg o recznym sterowaniu
ruchem. Zagjety teren zostat dodatkowo ograniczony przez tablice prowadzgce U-3d
oraz zaporami U-20a, od ulicy Rozanej zaporami U-20a oraz odgrodzony od czesci
jezdni dopuszczonej do ruchu tablicami kierunkowymi dwustronnymi U-21 a,b.
Dodatkowo przy ulicy Klinowej umieszczony zostat w odlegtosci min. 20,00m od
skrzyzowania z ulicg LeSng znak A-14 (wraz z tabliczkg informujgcg o recznym
sterowaniu ruchem) ostrzegajgcy uzytkownikdw o trwajgcych robotach na ulicy
Lesnej.

Schemat oraz szczegdtowe usytuowanie oznakowania pionowego przedstawiono na
rysunku D-2.2 Plan sytuacyjny etap 2.

4. Anadliza skutkow jakie powodujqg dla uczestnikow ruchu zastosowane znaki
4.1. znaki ostrzegawcze

Zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkdw technicznych dla znakdw i sygnatdw drogowych oraz
urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdw ich umieszczania na
drogach (Dz. U. Nr 220 , poz.2181), za pomocq znakdw ostrzegawczych uprzedza sie
kierowcdw o takich miejscach, w ktérych ze wzgledu na panujgce warunki lub
utrudnienia, kierujgcy pojazdem powinien zachowac¢ szczegdlng ostroznosc.

Znak A-14 .roboty na drodze” - znak ten zastosowano w celu ostrzezenia kierowcow
o zblizaniu sie do przeszkody na drodze, ktéra moze by¢ niebezpieczna dla
uczestnikdw ruchu.

Inaki A-12b, A-12c .zwezenie jezdni” - znaki ostrzegajg kierowcodw o zblizaniu sie do
miejsca w ktérym jezdnia jest jednostronnie zwezona. Znaki te stosuje sie, jesli zwezenie
jezdni przekracza 0,2m (przypadek ten ma miejsce w niniejszym opracowaniu) oraz
jesli szeroko$¢ zwezonego odcinka jezdni wynosi mniej niz 5,50m.
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5. Termin i czas trwania remontu

Termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu: grudzien 2018r.
Termin przywrécenia poprzedniej organizacji ruchu: grudzien 2018r.
Szczegotowy terminarz robdt zostanie przedstawiony przez wykonawce.

O terminie wprowadzenia tymczasowego oznakowania zwigzanego z planowanymi
pracami nalezy powiadomic pisemnie co najmniej 7 dni przed dniem rozpoczecia
prac, wtasciwe miejscowo :

e Zarzgdce Drogi
¢ Komende Miejskg Policji

e Ewentualne inne jednostki podane na piSmie zatwierdzajgcym niniejszg
organizacje ruchu.

Wykonawca moze przystgpi¢ do prac na warunkach podanych w zatwierdzeniu
projektu oraz na wydanych opiniach i uzgodnieniach.

6. Podstawowe wymagania dotyczgce oznakowania i zabezpieczenia roboét
prowadzonych w pasie drogowym

e Strefe prac nalezy oddzielic¢ od pasa ruchu zaporami U-3d, U-3c,
U-20a, U-20b - zgodnie z projektem

e Lokalizacja tablic i innych znakdw w terenie — zgodnie z projektem

Podstawowe wymagania dotyczace znakow i urzgdzen bezpieczenstwa ruchu:

Znaki pionowe

o Producent znakdéw drogowych powinien posiada¢ dla swojego wyrobu
aprobate techniczng, certyfikat zgodnosci nadany mu przez uprawniong
jednostke certyfikujgcqg, znak budowlany ,B” i wystawiong przez siebie
deklaracje zgodnosci, zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury. Stupki,
blachy i inne elementy konstrukcyjne powinny mie¢ deklaracje zgodnosci z
odpowiednimi normami.
W zatgczniku nr 1 do rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w
sprawie szczegdtowych warunkdw technicznych dla znakdw i sygnatow
drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdéw ich
umieszczania na drogach, podano szczegdtowe informacje odnosnie
wymagan dla znakéw pionowych.

o Materiaty uzyte na lico, tarcze znakdw i tablic, elementy konstrukcyjne, a takze
na wykonczenia znaku muszg wykazywac petng odporno$¢ na oddziatywanie
Swiatta, zmian temperatur, wptywy atmosferyczne i wystepujgce w normalnych
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warunkach oddziatywanie chemiczne (w tym korozje elekirochemiczng) -
przez caty okres tfrwatosci znaku, okreslony przez wytworce lub dostawce.

o Przy oznakowaniu robdt prowadzonych w pasie drogowym nalezy zastosowad
znaki pionowe mate.

o Lica znakdw powinny by¢ wykonane z folii odblaskowej typu 2.

Urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu
o Na drodze mozna umieszczac urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego

dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie
wtasciwie oznaczone, dla ktérych :

- wydano certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujgcy ze zapewniono
zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okreSlonymi na podstawie odpowiednich
norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i dokumentéw
technicznych - w odniesieniu do wyrobdw nie podlegajgcych tej certyfikaciji

- dokonano oceny zgodnosci i wydano certyfikat zgodnosci lub deklaracje
zgodnosci z odpowiednig normg lub aprobatqg techniczng - w odniesieniu do
wyrobow nie podlegajgcych certyfikacii

- wydano atest lub certyfikat w kraju wytworzenia, co do ktérych nie jest
wymagane nadanie znaku bezpieczenstwa

7. Charakterystyka drogi i ruchu na drodze

Istniejgca ulica Lesna jest ulicg wiejskg znajdujgcq sie we wsi Paledzie na ktorej
obowigzuje ograniczenie predkosci do 50km/h. Wykonana jest z nawierzchni
asfaltowej. Szerokos$¢ ulicy w miejscu prowadzenia robdt wynosi 5,00 m. Na
ulicy odbywa sie ruch samochoddw osobowych oraz autobusow. W
sgsiedztwie obszaru robdt znajdujg sie budynki mieszkalne w postaci
jednorodzinnych domdw mieszkalnych oraz tereny kolejowe.

8. Zagrozenia lub utrudnienia zwigzane z robotami w pasie drogowym

Ze wzgledu na konieczno$¢ zamkniecia czesci ulicy Le$nej przejazd przez tg ulice
bedzie prowadzony wahadtowo.

9. Ochrona interesu osdb trzecich

Przez okres prowadzenia robdt nalezy zapewni¢ obstuge komunikacyjng posesji
przylegtych.

Lokalizacja oraz wykonanie oznakowania pionowego nie moze uniemozliwiac obstugi
posesji oraz utrudniac ruchu pieszego i samochodowego.
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Nie nalezy umieszcza¢ oznakowania pionowego w skrajni drogi oraz w $wietle bram
wjazdowych na posesje, furtek oraz dojs¢ do lokali uzytkowych .

10. Zestawienie

® Etap 1
symbol nazwa ilos¢ [szt.]
U-3d tablica prowadzgca ciggta 2
U-20a zapora drogowa 6
U-21 a.b tablice kierunkowe dwustronne 253
A-14 roboty na drodze S
A-12b zwezenie jezdni - prawostronne 2
Tabliczka ,,Reczne sterowanie 5
ruchem”
® Etap 2
symbol nazwa ilos¢ [szt.]
U-3d tablica prowadzgca ciggta 2
U-20a zapora drogowa 9
U-21 a.b tablice kierunkowe dwustronne 253
A-14 roboty na drodze S
A-12c zwezenie jezdni - lewostronne 2
Tabliczka ,,Reczne sterowanie 5
ruchem”
11. Uwagi

Sposob oznakowania i zabezpieczenia robot musi byé zgodny z niniejszym projektem
a zastosowane przez wykonawce robot elementy urzgdzen bezpieczenstwa i
organizacji ruchu wg katalogu producenta.
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Inaki i urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu powinny by¢ usuniete niezwlocznie po
wykonaniu robét. Za stan techniczny oznakowania odpowiada wykonawca robét.

Podczas wykonywania robét nalezy przestrzegaé zasad BHP.
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. CZESC RYSUNKOWA




