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S.7.00.00.00. SPECYFIKACJA TECHNICZNA , WYMAGANIA
OGOLNE”

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania wykonania i odbioru robot
budowlanych dotyczacych budowy kanalizacji deszczowej i pompowni dla inwestycji pod nazwa:
,REMONT ULICY ROKITEK WRAZ Z BUDOWA KANALIZACJI DESZCZOWEJ W RAMACH
»MODERNIZACJI ULICY ROKITEK W SANDOMIERZU.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t ujetych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalania zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z budowag kanalizacji deszczowej i pompowni wg rysunkow zamieSzczonych
w Projekcie Budowlanym zgodnie z punktem 1.1.

Budowa obejmuje:

— przygotowanie terenu do prowadzenia prac budowlanych,

— budowe kanalizacji deszczowej z pompownig.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usunig¢cia po jego zakonczeniu.

1.4.4. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy
urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci
zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.6. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami, shuzagcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczen, szkicow i1 ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w rejestrze
obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.7. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.8. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.9. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.



1.4.10. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.11. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a je$li przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.12. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.13. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowey.

1.4.14. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia wykazane Wykonawcy przez Inzyniera w
formie pisemnej, dot. sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.15. Przedsiewzigcie budowlane - zamierzenie budowlane lub inna ingerencja w $rodowisko
polegajaca na przeksztalceniu lub zmianie sposobu wykorzystania terenu;
przedsiewzigcia  powigzane technologicznie kwalifikuje si¢ jako jedno
przedsiewzigcie, takze jezeli sa one realizowane przez roézne podmioty;

1.4.16. Przeszkoda naturalna - eclement $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.17. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.18. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem
robot.

1.4.19. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.20. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é
z dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywana budowa kanalizacji
deszczowej i pompowni.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje
i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Teren Budowy przekazywany bedzie sukcesywnie w miare postepu robot zgodnie z opracowanym
przez Wykonawce Projektem Organizacji Robot.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych
do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt. Obstuga geodezyjna catego procesu inwestycyjnego spoczywa
na Wykonawcy.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacjg
projektowa:



— Zamawiajacego
— sporzadzona przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru
Wykonawcy stanowig czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegélnione w choéby jednym z nich sg
obowiazujace Wykonawce tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich
wazno$ci wymieniona w ,,Ogo6lnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowsa i
ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy
materialow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodnos$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub
ST i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostana
zastagpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposob
okreslony w ST w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inspektora
nadzoru. Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposOb uzgodniony oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inspektora nadzoru, tablic informacyjnych.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca  dostarczy,  zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé  tymczasowe  urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcoéw, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znaé¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bgdzie: utrzymywac teren budowy i
wykopy w stanie bez wody stojacej, podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu
stosowanie si¢ do przepiséOw i norm dotyczacych ochrony $srodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej i
innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dziatania.



Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
= Jokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopdéw i drog dojazdowych,
= $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
=  zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekoéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
= zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
= mozliwos$cig powstania pozaru.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie 0 stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatow na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu roboét ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatow od wtasciwych organow
administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiladz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢c w swoim harmonogramie rezerwe czasowag dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia
robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz
co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciaggly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamial Inzyniera. Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe
nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
z poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.



W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal  wszelkie urzadzenia
zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inspektora nadzoru). Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu
odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby teren budowy byt
w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowania si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢é praw patentowych i1 begdzie w pelni odpowiedzialny za
wypetienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposob ciagly bedzie informowac¢ Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty.

1.5.12. Zaplecze Wykonawcy

Na wyposazenie zaplecza Wykonawcy sktadajg sie pomieszczenia biurowe Kierownika Budowy,
pomieszczenia dla pracownikow bioragcych udzial w realizacji Robot wraz z niezbednym
wyposazeniem 1 osprzetem, instalacja elektryczng oraz wezlem sanitarnym. Pomieszczenie
biurowe Kierownika budowy posiada rowniez lini¢ telefoniczng. Nalezy rowniez wykona¢ drogi
dojazdowe i wewnetrzne oraz plac sktadowy.

1.5.13. Drogi tymczasowe i technologiczne

Wykonawca na czas realizacji robot zapewni mozliwo$¢ transportu materiatéw i urzadzen w
kazdych  warunkach  atmosferycznych, poprzez  wykonanie  drég  tymczasowych
i technologicznych. Koszt wykonania, utrzymania i demontazu obcigza Wykonawcg.

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow i
odpowiednie $§wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.
Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spetniaja wymagania S.T. w miar¢ postepu
robot.



2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ i wlasciwos¢ do
robot i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.3. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$§¢ za spelnienie wymagan iloSciowych i jakosciowych
materialow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materialow do robot. Humus i nadklady czasowo zdjete z terenu
wykopow, ukopow 1 miejsc pozyskiwania piasku i zwiru beda formowane w haldy i
wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robdt zgodnie z wytycznymi
Inzyniera.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcie bedg wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz te dla
ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.
Kazdy rodzaj robot, w ktoérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktoéry nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byé

zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom

zawartym w ST, lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w

dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i

przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych

dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow

umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Wykonawca przystepujac do wykonania zakresu robot winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia

korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— koparki, sprzet zageszczajacy,

— szalunkow do wykopow wasko przestrzennych wykonywanych na gtebokosci okoto 6,0 m,

— innego sprzgtu specjalistycznego przewidzianego przez producentdéw wyrobow uzytych do
budowy kanalizacji deszczowej i pompowni



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwos$ci przewozonych materiatow.

Liczba s$rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie 2z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do  dopuszczalnych obcigzen na osie 1iinnych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco,
na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Wykonawca przystepujacy do wykonania w/w zakresu robdt winien wykazaé @ sig
mozliwoscia korzystania z nastepujacych s$rodkow transportu: samochdd samowytadowczy,
samochod skrzyniowy, samochod dostawczy.

4.1 Transport rur, ksztaltek i urzadzen

Materiaty i sprzgt moga by¢ przewozone dowolnymi $§rodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inspektora Nadzoru, oraz wytycznymi producenta w sposdb zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem.

Rury powinny by¢ przewozone wylacznie w potozeniu poziomym, uktadane obok siebie na calej
powierzchni oraz zabezpieczone przed przesuwaniem si¢ przez podklinowanie lub inny sposob.
Podczas transportu nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na to aby rury nie stykaly sie z ostrymi
przedmiotami, mogacymi spowodowac uszkodzenia mechaniczne.

W czasie prac przetadunkowych rur nie nalezy ich rzucaé, ponadto zachowa¢ duzg ostrozno$c¢
przy przetadunku rur z tworzyw sztucznych w temperaturze blisko 0°C i nizsze;j.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa nie moze przewyzsza¢ Scian $rodka
transportu o wigcej niz 1/3 Srednicy zewnetrznej wyrobu.

Przy zatadunku i roztadunku rur dzwigiem nalezy stosowa¢ zawiesia wykonane z lin migkkich
(nylonowych, bawetniano-konopnych itp.) — nie wolno stosowa¢ lin stalowych lub tancuchow.
Rury w fabrycznym opakowaniu zaleca si¢ roztadowywac¢ przy pomocy wozkow widtowych.
Transport armatury powinien odbywac¢ si¢ krytymi s$rodkami transportu, zgodnie z
obowigzujacymi przepisami transportowymi. Armatura transportowana luzem powinna by¢
zabezpieczona przed przemieszczaniem i uszkodzeniami mechanicznymi.

Rury i ksztattki nalezy w okresie przechowywania chroni¢ przed bezposrednim dziataniem
promieniowania stonecznego i dziataniem czynnikéw atmosferycznych.

4.2 Transport kregéw studni, wlazéw kanalowych

Moze odbywa¢ si¢ dowolnymi $rodkami transportu w sposdb zabezpieczony przed
przemieszczeniem i uszkodzeniem.

4.3 Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

44 Transport mieszanki betonowej

Do transportu mieszanki nalezy stosowaé takie srodki transportowe, ktére nie spowoduja
segregacji sktadnikow, zmiany skladu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia
temperatury przekraczajgcej granice okreslong w wymaganiach technologicznych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Odpowiedzialno$¢ za wykonywanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowag oraz za jakosc
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektows,
wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pisSmie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
I wyznaczaniu robot zostang, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutlu ponosi Wykonawca.

5.2. Roboty przygotowawcze

Projektowana 0§ rurociggu powinna by¢ oznaczona w terenie przez geodete Z uprawnieniami. O$
sieci wyznaczy¢ w sposob trwaly i widoczny, z zalozeniem ciggdw reperdéw roboczych.

Punkty na osi trasy nalezy oznaczy¢ za pomoca drewnianych palikow, tzw. kotkow osiowych z
gwozdziami. Kotki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy, na odcinkach prostych co ok.
30-50 m. Na kazdym prostym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej 3 punkty. Kotki swiadki wbija
si¢ po obu stronach wykopu, tak aby istniata mozliwo$¢ odtworzenia jego osi podczas
prowadzenia robot. W terenie zabudowanym repery robocze nalezy osadzi¢ w $cianach budynkéw
w postaci hakow lub bolcow. Cigg reperéw roboczych nalezy nawigzaé do reperow sieci
panstwowe;j.

5.3. Roboty ziemne

5.3.1. Odspojenie i transport urobku

Rozluznienie gruntu odbywa si¢ rgcznie za pomocg topat i oskardow lub mechanicznie koparkami.
Rozluzniony grunt wydobywa si¢ na powierzchnie terenu przez przerzucenie nad krawedzig
wykopu. Transport nadmiaru urobku nalezy ztozy¢ w miejsce wybrane przez Wykonawce i
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

5.3.2.  Obudowa $cian i rozbiorka obudowy

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektorowi Nadzoru szczegdtowy opis proponowanych
metod zabezpieczenia wykopu na czas budowy i przebudowy wodociggu, budowy kanalizacji
sanitarnej, budowy kanalizacji deszczowej i pompowni, zapewniajacy bezpieczenstwo pracy
i ochrone wykonywanych robot.

5.3.3. Odwodnienie wykopu

Dla warunkow budowy kanalizacji deszczowej i pompowni okreslono warunki gruntowo — wodne
terenu objetego projektem. W wyniku badan geotechnicznych przeprowadzonych w terenie nie
stwierdzono wystepowanie wod gruntowych. Nie okreslono mozliwych sezonowych wahan
zwierciadta wod gruntowych. W zwigzku z tym nie nalezy spodziewa¢ si¢ statego naptywu wody
do wykopoéw, a wylacznie sgczenie si¢ wody lub naptyw w wyniku deszczu - przewidzie¢
konieczno$¢ odwadniania powierzchniowego wykopow przy uzyciu pomp szlamowych.

Zakres ewentualnych robot odwadniajacych nalezy dostosowaé do rzeczywistych warunkow
gruntowo-wodnych w trakcie wykonywania robot.

5.3.4. Podloze
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Rodzaj podtoza zalezy od rodzaju gruntu w wykopie i materiatu uktadanego przewodu. Stosuje si¢
podtoza naturalne, tj. nienaruszony grunt sypki i podtoza wzmocnione takie jak: piaskowe,
zwirowo-piaskowe, thuczniowo-piaskowe, betonowe, mieszane — zgodnie z dokumentacjg
projektowa.

5.3.5. Zasypka i zageszczenie gruntu

Do powierzchni terenu lub wymaganej rzednej powinna by¢é wykonana zasypka przewodu przy
zachowaniu zagegszczenia gruntu wedtug projektu. W przypadku nieokreslenia wskaznika
zaggszczenia powinien on wynosi co najmniej Is=1.

W przypadku prowadzenia robot ziemnych w istniejacej drodze o nawierzchni ulepszonej i
trudno$ci osiagniecia wskaznika zaggszczenia gruntu co najmniej Is=1, nalezy zastapi¢ gorna
warstwa zasypki wzmocniong podbudowa drogi.

5.4. Roboty montazowe
5.4.1. Ogélne warunki ukladania sieci

Spadki i glebokos¢ posadowienia odwodnienia oraz odcinkow Sieci powinny speiniaé warunki
okreslone w dokumentacji projektowej. Rury nalezy uktadaé¢ od rzednych nizszych do wyzszych,
na ubitej podsypce piaskowej grubosci 10 cm na giebokosci zapewniajacej minimalne przykrycie
dla wodociagu 1,4 m, dla kanalizacji 1,2 m, a dla gazociggu 1,0 m. Glebokos$¢ posadowienia
powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa.

5.5. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa be¢dzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegblowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podzial na dokumentacije
projektowa:

— Zamawiajacego,

— sporzadzong przez Wykonawce.

5.6. Drogi tymczasowe i technologiczne

Wykonawca robdt bedzie wykonywal roboty etapowo, aby w maksymalnym stopniu
zminimalizowa¢ utrudnienia w ruchu Kotowym jak i pieszym.

Przed wejsciem w teren Wykonawca ma obowigzek powiadomi¢ wszystkich wtascicieli dziatek o
powstatych utrudnieniach w ruchu oraz na czas realizacji robot zapewni mozliwo$¢ transportu
materiatlow 1 urzadzen w kazdych warunkach atmosferycznych, poprzez wykonanie drog
tymczasowych i technologicznych.

Koszt wykonania, utrzymania i demontazu obcigza Wykonawce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoSci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zalozong jakos$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole robot i jakosci
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajgc personel, sprzgt,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz
robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie zwymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa
okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone,
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Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostalty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okre$lajagcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialbw ponosi
Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary b¢da przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystagpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.3. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportdow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadajg: certyfikat na znak
bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okre$lonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentow
technicznych, deklaracj¢ witasciwosci uzytkowych lub deklaracje zgodnosci lub certyfikat
zgodnosci z: Polska Normg lub aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie
ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt 1 ktore spetniaja
wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a W razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi nadzoru. Jakiekolwiek materialy, nie spekniajace
tych wymagan begda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy
6.5.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezagco i beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim, bez przerw.
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Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem

zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

— uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow robot,

— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora nadzoru ,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg$ciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

— zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robdt,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materiatdéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
Z podaniem, kto je przeprowadzal,

— wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone

Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje

z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sig.

Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy

robot.

6.5.2. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, nastepujace dokumenty:
— pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
— protokoty przekazania terenu budowy,
— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
— protokoty odbioru robét,
— protokoly z narad i ustalen,
— korespondencje na budowie.

6.6. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z  dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
bedg zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.
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7. ODBIOR ROBOT
7.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
— odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
— odbiorowi czgsciowemu,
— odbiorowi koncowemu,
— odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2.  Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jako$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w  czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu
robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora
nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od
daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST 1 uprzednimi ustaleniami.

7.3.  Odbiér czeSciowy

Odbioér czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czg$ci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robdt. Odbioru robot
dokonuje Inspektor nadzoru.

7.4. Odbiér koncowy robot
7.4.1. Zasady odbioru koncowego robot

Odbior koncowy polega na koncowej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jako$ci i wartoSci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym
fakcie Inspektora nadzoru. Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia
dokumentow.

Odbioru robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci
wykonania robot z dokumentacjg projektowa 1 ST.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robodt
uzupelniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych, robot uzupehiajacych lub
robot wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST =z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
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bezpieczenstwo  ruchu, komisja  dokona  potrgcen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

7.4.2. Dokumenty do odbioru kencowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru

koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

— dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace
lub zamienne),

— dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaly),

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materialéw zgodnie z ST

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robdt wlascicielom urzadzen,

— geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robdt i sieci uzbrojenia terenu,

— kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda

gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny

termin odbioru koncowego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe

lub uzupeliajace bgda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

7.5.  Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior koncowy robot”.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Platno$¢ ryczaltowa za wykonanie robot

Za roboty zwigzane z wykonaniem prac objetych niniejszg STWiORB ustalona jest ptatnosé
ryczattowa.

8.2.  Cena ryczaltowa roboét
Cena ryczattowa wykonanej i odebranej kanalizacji deszczowej obejmuje:
— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materialdbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

9. PRZEPISY ZWIAZANE

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst (Dz. U. 2020 poz.
1333)).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia.(Dz.U. 2002 nr 108 poz. 953).

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
pozniejszymi zmianami
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Rozporzadzenie Ministerstwa Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego
1995 r. wsprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz
czynnosci geodezyjnych obowiazujacych w budownictwie Dz. U. Nr 25/95 poz. 133;
Prawo geologiczne i gornicze,

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dn. 14 maja 1999 r., Dz. U.
Nr 43/99, poz. 430 z poézn. zm.

Ustawa z dnia 27 lipca 2001r. o zmianie ustawy Prawo budowlane (w dostosowaniu do
prawa Unii Europejskiej, Dz.U. Nr 129, poz. 1439).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
S.S.T.01.01.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa3 wymagania wykonania i odbioru robot
przygotowawczych zwigzanych z budowa kanalizacji deszczowej i pompowni dla inwestycji pn:
»REMONT ULICY ROKITEK WRAZ Z BUDOWA KANALIZACJI DESZCZOWEJ] W RAMACH
»MODERNIZACJI ULICY ROKITEK W SANDOMIERZU.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t ujetych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalania zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem budowy kanalizacji deszczowej i pompowni metodg wykopu
otwartego i obejmuja:
— sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gléwnych osi trasy
i punktéw wysoko$ciowych,
— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie W sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

14.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w S.T. 00.00.00. pkt 1.4 ,,Wymagania
ogo6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w Specyfikacji
Technicznej 00.00.00. pkt 2 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi do wykonania wyznaczenia osi trasy punktéw wysokosciowych sa:

— stupki betonowe,

— palei paliki drewniane

— rury metalowe

lub inne materiaty akceptowalne przez Inwestora.
Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugo$¢ od 1,5 do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m
i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ., Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m
i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST. 00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do robét.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy
sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

—  tyczki, taty,

— tasmy stalowe, szpilki lub inny sprzgt akceptowany przez Inwestora.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej ijej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.
Do rozbiorki nawierzchni nalezy stosowac sprzet:

= koparko-tadowarka kotowa o poj. 0,40 m®

— samochod samowyladowczy.

— miot pneumatyczny

— pila do ciecia asfaltu.

— zrywarka.

4. TRANSPORT

Ogodlne warunki transportu podano w ST 00.00.00 "Wymagania og6lne" pkt 4. Material z
rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane przez inwestora.
Wybdr wielkosci srodka transportowego zalezy od warunkéw lokalnych. Przy ruchu po drogach
publicznych pojazdy powinny spelnia¢ wymagania dotyczace przepisOw ruchu drogowego
W odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiarow tadunku i innych parametrow
technicznych.

5.  WYKONANIE ROBOT

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST, poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne” pkt. 5. Wykonawca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru do akceptacji projekt organizacji iharmonogram robdt uwzgledniajagcy wszystkie
warunki, w jakich bedzie wykonywana budowa sieci kanalizacji deszczowej i pompowni.

5.1. Wykonywanie prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperow roboczych. Btedy te powinny
by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.
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Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej
sa zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie ro6znig si¢ od rzgdnych okre$lonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z r6znic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obcigzag Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone
W oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych
punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
W czasie trwania rob6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt naleza do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwatly,
przy uzyciu pali drewnianych lub shlupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy
punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadno$cia, aby $redni btad niwelacji po
wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojna w nawiazaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
i jednoznaczne okre$lenie nazwy reperu i jego rz¢dne;j.

5.3. Odtworzenie trasy

Tyczenie osi trasy elementéw budowy kanalizacji deszczowej i pompowni nalezy wykona¢ w
oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego,
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej
w dokumentacji projektowe;j.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt. 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.
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54. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz
w miejscach wymagajacych uzupetienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowac¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz
wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglto$¢ ta co najmniej powinna
odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i1 wykopdéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakos$ci robdt winna obejmowaé nastepujace pomiary i badania:
— sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych
punktow wysokosciowych z doktadnosciag do 10 mm,
— sprawdzenie wspotrzednych zatamania trasy kanalizacji deszczowej.
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

7. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegaja odbiorowi wg ST 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne” pkt 8. Roboty objete ST
odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicow, dziennikow
pomiarowych i protokotéw wg zasad okreslonych w ST 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

8. PODSTAWA PEATNOSCI

8.1. Platnos¢ ryczaltowa za wykonanie roboét
Wymagania ogdlne ptatnosci ryczattowej podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne” pkt. 9.

8.2. Cena ryczaltowa roboét
Cena ryczattowa wykonanej i odebranej kanalizacji deszczowej obejmuije:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

e  Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci cieplowniczych z rur 1 elementéw
preizolowanych, Wymagania techniczne COBRTI INSTAL Zeszyt 4

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
pézniejszymi zmianami). Rozporzadzenie Ministerstwa Gospodarki Przestrzennej i
Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r. w sprawie rodzaju i zakresu opracowan
geodezyjno-kartograficznych ~ oraz ~ czynnosci  geodezyjnych  obowigzujacych
w budownictwie Dz. U. Nr 25/95 poz. 133.

e Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

e Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.
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Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
S.S.T.01.02.00. ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania wykonania i odbioru robdt
ziemnych zwigzanych z budowa kanalizacji deszczowej 1 pompowni dla inwestycji pn:
»~REMONT ULICY ROKITEK WRAZ Z BUDOWA KANALIZACJI DESZCZOWEJ W RAMACH
,,MODERNIZACJI ULICY ROKITEK W SANDOMIERZU.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t ujetych w punkeie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalania zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robot
ziemnych zwigzanych z budowa kanalizacji deszczowej i pompowni metoda wykopu otwartego i
obejmuja:

— wykonanie wykopow

— odwodnienie wykopow

— zabezpieczenie wykopow i transport urobku

— odspajanie i transport urobku

— przygotowanie podtoza

— zasypywanie i zaggszczanie gruntow.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Wykop — dot szeroko- lub wasko przestrzenny dla urzadzen instalacji podziemnych
(np. rurociggdéw) oraz miejsca rozbiorki nasypow, watow lub hatd ziemnych.

1.4.2. Wykop liniowy — wykop wykonywany na waskim lecz dtugim pasie terenu, ktorego

zasadniczym wymiarem jest dlugo$¢, np. przy ukladaniu rurociggow pod
powierzchnig terenu.

1.4.3. Wykop wasko przestrzenny (wykop waski) — wykop o szerokosci dna roéwnej lub
mnigjszej od 1,50 m i o dtugosci powyzej 1,50 m.
1.44. Plantowanie terenu — wyrdéwnanie terenu w gruncie rodzimym do zadanych w

projekcie rzednych przez $cigcie wypukto$ci i zasypanie zaglebien o $redniej
wysokosci $cigc 1 glgbokosci zasypan nie przekraczajacej 30 cm, przy odleglosci
przemieszczenia mas ziemnych do 50 m w robotach zmechanizowanych i do 30 m w
pracy recznej.

1.4.5. Rozplantowanie (odktadu lub ziemi wydobytej z wykopu) — jest to mechaniczne lub
reczne rozmieszczenie gruntu warstwg o okreslonej grubosci bezposrednio przy
wykonywanym wykopie.

1.4.6. Glebokos¢ wykopu — odleglos¢ pionowa migdzy dnem wykopu a powierzchnig
terenu po zdjeciu warstwy ziemi urodzajne;j.

1.4.7. Wykop Sredni — wykop, ktorego glebokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.8. Wykop gleboki — wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.9. Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki lub nasypow, potozony

w obrebie obiektu budowlanego.
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1.4.10.

1.4.11.

1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

1.4.16.

1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.

1.4.21.

1.4.22.

1.4.23.

Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki wykopu lub wykonania
nasypow, potozonego poza placem budowy.
Odklad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych
W czasie wykonywania wykopoéw, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz
innych prac zwigzanych z tym obiektem.
Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia
gruntu, okreslona wg wzoru: Is=Pd/Pds
gdzie: pd — gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m?),

pds — maksymalna ggsto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy
wilgotnosci optymalnej, okreslona w probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca
do oceny zagegszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-
77/8931-12 (Mg/m®).
Wskaznik réznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno$¢ gruntdéw
niespoistych, okreslona wg wzoru: U = d60/d10
gdzie: d60 — srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm),

d10 — srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).
Grunt budowlany — cze$¢ skorupy ziemskiej mogaca wspotdziataé z obiektem
budowlanym, stanowiaca jego element lub stuzaca jako tworzywo do wykonywania z
niego budowli ziemnych.
Grunt rodzimy - grunt powstaly w miejscu zalegania w wyniku procesow
geologicznych (wietrzenie, sedymentacja w Srodowisku wodnym itp.); grunty rodzime
sq zawsze gruntami naturalnymi. Rozr6znia si¢ nastepujace grunty rodzime: skaliste,
nieskaliste mineralne, nieskaliste organiczne.
Grunt spoisty — nieskalisty grunt mineralny lub organiczny, wykazujacy warto$¢
wskaznika plastycznosci Ip > 1% lub wykazujacy w stanie wysuszonym statos$¢
ksztattu brylek przy naprezeniach > 0,01 MPa; minimalny wymiar brytek nie moze
by¢ przy tym mniejszy niz 10-krotny warto$¢ maksymalnej $rednicy ziaren. W stanie
wilgotnym grunty spoiste wykazuja ceche plastycznosci.
Grunt niespoisty (sypki) — nieskalisty grunt mineralny lub organiczny nie spetniajacy
warunkow podanych dla gruntu spoistego.
Podloze — czg$¢ konstrukeyjna wykopu utrzymujaca przewod migdzy dnem wykopu
a obsypka lub zasypka wstepng. W podtozu wyrdznia si¢ goérna i dolng podsypke.
W przypadku utozenia przewodu na naturalnym dnie wykopu, dno wykopu jest dolng
podsypka.
Grubo$¢ warstwy zageszczenia — grubo$¢ kolejnej warstwy wypehienia gruntem
przed jej zageszczeniem.
Glebokosé przykrycia — pionowa odlegtos¢ migdzy wierzchem rury a powierzchnia
terenu.
Strefa ulozZenia przewodu — wypelnienie otoczenia przewodu obejmujace podsypke,
obsypke i wstepng zasypke.
Zasypka wstepna — warstwa wypelniajacego materialu gruntowego tuz nad
wierzchem rury.
Zasypka gléwna — Wypehienie gruntem miedzy goérng powierzchnig zasypki
wstepnej a powierzchnig terenu, nasypu lub spodem drogi.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej 00.00.00. pkt 1.4 ,,Wymagania

ogolne”.

2.
2.1.

MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST.
00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materialow

Wszystkie materialy uzyte do wykonania budowy kanalizacji deszczowej i pompowni, muszg
posiada¢ aktualne polskie Deklaracje Wtasciwosci Uzytkowych, aprobaty techniczne Ilub
odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje
Inspektora Nadzoru. Odbiér techniczny materialéw powinien by¢ dokonywany wedtug wymagan i
w sposob okreslony aktualnymi normami.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow nie mogg by¢ przez Wykonawce wykorzystane do
ich zasypywania i maja by¢ wywiezione poza teren budowy.
Projektuje si¢ catkowita wymiane gruntow z wykopdw na piasek.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéow

Sprzgt powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wymaganiom okreslonym w ST
00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt 3. Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie
gwarantujace zachowania wymagan jako$ciowych zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i
nie bgda dopuszczone do robdt. Dopuszcza si¢ uzycie innego sprzetu akceptowalnego przez
Inwestora

3.2 Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (narz¢dzia mechaniczne, zrywarki, koparki, fadowarki
itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdw (spycharki, zgarniarki,
rowniarki, urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
— wykonywania wykopow liniowych (koparki)
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, ta§mociagi itp.),
sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4, TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne warunki transportu podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2. Transport gruntu

Wybodr s$rodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
kategorii gruntu (materialu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od
odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwickszone odleglosci nie
zostaly wcze$niej zaakceptowane na pismie przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogélne warunki wykonywania robét
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Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST, poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robot
podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania Ogo6lne” pkt. 5.

Roboty ziemne zwigzane z budowg kanalizacji deszczowej i pompowni powinny by¢ prowadzone
zgodnie z przepisami i obowigzujacymi normami. Przed przystapieniem do robdt Wykonawca
dokona rgcznej odkrywki istniejacego uzbrojenia, poza miejscami kolizji z urzadzeniami
podziemnymi — mechanicznie.

Wybdr rodzaju wykopu i zabezpieczenia $cian jest uzalezniony od istniejacych warunkow
lokacyjnych, gltebokosci wykopu i warunkéw hydrogeologicznych.

5.2.  Wykonywanie wykopu

Przed przystapieniem do wykonania wykopu nalezy doktadnie rozpozna¢ cala trase sieci
kanalizacji deszczowej wzdhuz wytyczonej osi, przygotowaé punkty wysokosciowe, a kotki
Wyznaczajace o§ przewodu zabezpieczy¢ $wiadkami umieszczonymi poza gabarytem wykopu i
odktadem urobku.

W  czesci, gdzie wykopy szerokoprzestrzenne nie spowoduja odkrycia istniejgcego —
przewidzianego do pozostawienia i projektowanego uzbrojenia podziemnego — mogg by¢
wykonane wykopy szerokoprzestrzenne.

Wykonawca przedstawi do akceptacji Zamawiajacemu (Inspektorowi Nadzoru) szczegdtowy opis
proponowanych metod zabezpieczenia na czas budowy wykopoéw sieci W miejscach Kolizji,
zapewniajacy bezpieczenstwo pracy i ochrone wykonywanych robot.

Wykonawca uwzgledni w ofercie odpowiednie zabezpieczenie wykopoéw w miejscach kolizji z
uzbrojeniem podziemnym.

5.3.  Zabezpieczenie wykopu i urzgdzen obcych

W czasie wykonywania koparka wykopoéw wasko przestrzennych nalezy wykonywaé obudowe
wylacznie z zabezpieczonej czgsci wykopu lub zastosowac obudowe prefabrykowana, z uzyciem
weczesniej przewidzianych urzadzen mechanicznych.

Jezeli wykop wasko przestrzenny osiggnie gleboko$¢ wigksza niz 1 m od poziomu terenu, nalezy
wykona¢ zejscie (wejscie) do wykopu. Odlegtos¢ pomigdzy zejsciami (wejsciami) do wykopu nie
powinna przekracza¢c 20 m. Wchodzenie do wykopu i wychodzenie po rozporach oraz
przemieszczanie 0sdb urzadzeniami stuzacymi do wydobywania urobku jest zabronione.
Kazdorazowe rozpoczgcie robdt w wykopie wymaga sprawdzenia stanu jego obudowy. Wykop
przykry¢ szczelnym i wytrzymalym zabezpieczeniem. Pojemniki do transportu urobku powinny
by¢ zatadowane ponizej goérnej ich krawedzi. Sktadowanie urobku, materiatdw i wyrobow jest
zabronione w odleglosci mniejszej niz 0,6 m od krawedzi wykopu, jezeli $ciany wykopu sa
obudowane oraz jezeli obcigzenie urobku jest przewidziane w doborze obudowy. Ruch srodkow
transportowych obok wykopow powinien odbywaé si¢ poza granicg klina naturalnego odtamu
gruntu. W czasie zasypywania obudowanych wykopow zabezpieczenie nalezy demontowacé od
dna wykopu i stopniowo usuwac je, w miar¢ zasypywania wykopu. Zabezpieczenie mozna usuwac
jednoetapowo z wykopdéw wykonanych na glebokosci nie wigkszej niz 0,3 m. W czasie
wykonywania robot ziemnych nie powinno dopuszcza¢ do tworzenia si¢ nawisoOw gruntu. Koparka
W czasie pracy powinna by¢ ustawiona w odlegtosci od wykopu co najmniej 0,6 m poza granica
klina naturalnego odlamu gruntu. Przy wykonywaniu robdt ziemnych sprzetem
zmechanizowanym nalezy wyznaczy¢ w terenie strefe niebezpieczng i odpowiednio jg oznakowac.
Przebywanie osob pomigdzy $Sciang wykopu a koparka, nawet w czasie postoju, jest zabronione.
Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujace si¢ lub
biegnace rownolegle z wykopem nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby
podwiesi¢ w sposdb zapewniajacy ich eksploatacje. W warunkach ruchu ulicznego, juz w
momencie rozkladania wykopow wasko przestrzennych, nalezy przewidzie¢ przykrycia wykopow
pomostami dla przejscia pieszych lub przejazdu. Wykop powinien by¢ zabezpieczony barierkg o
wysokosci 1,0 m, a w nocy oswietlony $wiattami ostrzegawczymi. Przy wykopach
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szerokoprzestrzennych nalezy zabezpieczy¢ mozliwo$ci komunikacyjne dla pieszych 1 pojazdow
w zalezno$ci od warunkéw lokalnych. Zabezpieczenia komunikacyjne wymagaja uzgodnienia z
wladzami lokalnymi.

5.4. Odspajanie i transport urobku

Wyb6r metod odspajania jest uzalezniony od warunkow lokalnych, na ktore sktadajg sie¢ warunki
geologiczne oraz bedacy w dyspozycji sprzet mechaniczny. Transport pionowy urobku za pomoca
pomostéw przerzutowych, powinien by¢ poprzedzony dodatkowym zabezpieczeniem rozpor, na
ktorych opierajg si¢ pomosty, za$ same pomosty zabezpieczone przed rozsuwaniem si¢ za pomocg
klinow i klamer ciesielskich. Odleglo$¢ przerzutu nie powinna by¢ wieksza niz 2,0 m.

Zurawie budowlane z wysiegnikiem prostym, powinny byé ustawione z boku wykopu
odeskowanego i rozpartego, na podktadach z bali dla rownomiernego roztozenia obcigzen na
wigkszg powierzchni¢ gruntu. Mechaniczne odspajanie gruntu w wykopie moze by¢ dokonywane
za pomocg koparki jednoczerpakowej podsigbiernej lub koparki wieloczerpakowe;.

Prowadzenie robdt przy uzyciu mechanicznych koparek stosuje si¢ tam gdzie nie ma koniecznosci
obudowy $cian wykopu, a tym samym nie istniejg rozpory. Przy wykonywaniu wykopow za
pomoca koparek mechanicznych nie nalezy dopuszcza¢ do przekroczenia glgbokosci okreslonych
w projekcie zakresem robot zmechanizowanych. Odktad urobku powinien by¢ dokonany tylko po
jednej stronie wykopu, w odleglosci co najmniej 0,60 m od krawedzi wykopu. W przypadkach
natrafienia na warstwe torfu lub itu, nalezy ja wybra¢ az do gruntu statego, a przestrzen do
poziomu projektowanego dna wykopu wypetni¢ piaskiem.

5.5. Przygotowanie podloza

Montaz odcinkéw Kkanalizacji deszczowej poprzedzaja czynno$ci zwigzane z wykonaniem
odpowiedniego rodzaju wykopu dostosowanego do warunkéw wymaganych dla rur i rodzaju sieci,
z zachowaniem warunkoéw nienaruszalnosci struktury gruntu rodzimego w strefie obsypki
ochronnej rur. Na gruncie rodzimym utozy¢ podsypke z zageszczonego piasku o grubos$ci nie
mniejszej niz 0,15 m dla kanatéw grawitacyjnych, 0,10 dla rurociagdw cisnieniowych, oraz 0,2 m
dla studni kanalizacyjnych. W wypadku nastgpienia tzw. przekopu — nadmiernego wybrania
gruntu rodzimego, przekop nalezy wypekic ubitym piaskiem.

W wypadku wystepowania wody gruntowej, wykop ponizej podtoza musi podlega¢ odwodnieniu.
Powierzchnia podioza tak naturalnego jak i sztucznego wykonana z ubitego (zaggszczonego
piasku) zgodnie z projektem. Ewentualne ubytki w wysokosci podloza nalezy wyroéwnywac
wylacznie piaskiem. Niedopuszczalne jest wyroOwnywanie podiloza ziemig z urobku Ilub
podktadania pod rury kawalkéw drewna, kamieni lub gruzu.

5.6. Odwodnienie wykopow

Dla warunkow budowy kanalizacji deszczowej i pompowni okreslono warunki gruntowo — wodne
terenu objetego projektem. W wyniku badan geotechnicznych przeprowadzonych w terenie nie
stwierdzono wystepowanie wod gruntowych. Nie okreslono mozliwych sezonowych wahan
zwierciadta wod gruntowych. W zwigzku z tym nie nalezy spodziewac si¢ statego naptywu wody
do wykopow, a wylacznie saczenie si¢ wody lub naptyw w wyniku deszczu - przewidziec¢
konieczno$¢ odwadniania powierzchniowego wykopow przy uzyciu pomp szlamowych.

Zakres ewentualnych robot odwadniajacych nalezy dostosowaé do rzeczywistych warunkow
gruntowo wodnych w trakcie wykonywania robot.

5.7. Zasypywanie wykopow
5.7.1. Ogolne warunki zasypywania wykopow

Zasyp rurociggoéw w wykopie zaprojektowano z dwoch warstw:
— warstwy ochronnej rury — obsypki piaskowej,
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— warstwy wypelniajacej do powierzchni terenu lub wymaganej rzednej. Warstwe te nalezy
wypeti¢ w catosci piaskiem.
Zasyp rurociagu przeprowadzi¢ w trzech etapach:
— etap | - wykonanie warstwy ochronnej rury z wytaczeniem odcinkow na ztaczach,

— etap Il - po probie szczelnosci zlgcz rur wykonanie warstwy ochronnej w miejscach
potaczen,
— etap I - zasyp wykopu gruntem piaskiem, warstwami z jednoczesnym zageszczeniem i

ewentualng rozbidrke odeskowan i rozpor $cian wykopu.
Wykonanie zasypki nalezy przeprowadzi¢ natychmiast po odbiorze i zakonczeniu posadowienia
rurociagu.

5.7.2. Zasypywanie rurociagow

Do zasypywania wykopow uzy¢ piasek.

Grubo$¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej wg PN-53/B-06584 powinna wynosié:
dla przewodow z innych rur - 0,3 m.

Zasypywanie rur w wykopie mozna rozpoczaé po pozytywnym wyniku proby szczelno$ci i nalezy
je prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Material zasypowy powinien by¢ réwnomiernie
uktadany i zageszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zaggszczenia powinien by¢ zgodny
z okreslonym w ST. Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca uzgodni z Inspektorem
Nadzoru.

Rury utozone w wykopach powinny by¢ obsypane warstwa piasku nie zawierajacego grud,
kamieni i resztek roslinnych co najmniej na wysokosci 20 cm ponad $ciankg kolektora. Zaleca sig
ubicie obsypki po obu stronach rgcznie ubijakiem drewnianym. Zaggszczenie obsypki do Is =
0,95. Zasypke piaszczysta zages$ci¢ do Is = 0,95 dla terenéw zielonych i Is = 1,0 dla pasa
drogowego 1 trendw utwardzonych. Dla zaglebienia wickszego niz 1,0 m dla terenow
utwardzonych i pasa drogowego wspotczynnik Is nie moze by¢ mniejszy niz Is = 0,97.

Wskaznik zageszczenia gruntu zasypanych wykopow nalezy bada¢ oddzielnie dla kazdego ciggu
rurowego, w odstepach nie wiekszych niz co 50 m.

Pozostate warstwy gruntu dopuszcza si¢ zageszcza¢ mechanicznie, o ile nie spowoduje to
uszkodzenia przewodu.

W przypadku prowadzenia robot ziemnych w istniejacej drodze o nawierzchni ulepszonej i
trudno$ci osiggniecia wskaznika zageszczenia gruntu co najmniej 1, nalezy zastapi¢ gorna
warstwe zasypu wzmocniong podbudowa drogi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Roboty podlegaja kontroli jakosci wg ST 00.00.00 ,,Wymagania Ogodlne” pkt. 6. Kontrola jakos$ci
robot winna obejmowac nastgpujace pomiary i badania:

— sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych

punktow wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm.

— sprawdzenie rzednych posadowienia,

— badanie zabezpieczenia wykopow,

— badanie wskaznikéw zaggszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
Dopuszczalne tolerancje:

— Odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz +/- 0,1 m,

— Odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ +/- 3 cm,

— Odchylenie szerokos$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ +/- 5 cm,

— Wskaznik zageszczenia podsypki, obsypki rurociggu oraz zasypania wykopow.

7.  ODBIOR ROBOT
Roboty podlegajg odbiorowi wg ST 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 8.
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Roboty objete ST odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicow,
dziennikow pomiarowych i protokoléw wg zasad okreslonych w ST 00.00.00 ,,Wymagania
Ogolne”.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Platnos¢ ryczaltowa za wykonanie robot
Wymagania og6lne platnosci ryczattowej podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne” pkt. 9.

8.2. Cena ryczaltowa robot

Cena ryczattowa wykonanej i odebranej kanalizacji deszczowej obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robot,

e wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wytadunek,

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

zageszczenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
rozplantowanie urobku na odktadzie,

wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych,

rekultywacje terenu.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy
odbiorze.

PN-B-10736 Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych, kanalizacyjnych

BN-83/8836-02  Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

BN-77/8931-12  Oznaczenia wskaznika zageszczenia gruntu.
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S.S.T.SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
S.5.7T.01.03.00. BUDOWA KANALIZACJI DESZCZOWEJ
| POMPOWNI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot dotyczacych budowy kanalizacji deszczowej i pompowni dla inwestycji pn.: ,,REMONT
ULICY ROKITEK WRAZ Z BUDOWA KANALIZACJI DESZCZOWEJ W RAMACH
-MODERNIZACJI ULICY ROKITEK W SANDOMIERZU”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu:

- wykonanie rob6t ziemnych,

- montaz wpustow ulicznych, liniowych wraz z przykanalikami,

- montaz rurociggéw grawitacyjnych oraz budowe studni kanalizacyjnych,

- montaz rurociggow tlocznych

- montaz pompowni §ciekow deszczowych,

- wlaczenie do istniejacej sieci kanalizacji deszczowej

Szczegbtowe parametry zadania inwestycyjnego sa okreslone w projekcie technicznym i
przedmiarze robot, stanowigcym integralng cze$¢ dokumentacji projektowe;.

Roboty, ktorych dotyczy niniejsza specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci podstawowe
wystepujace przy budowie kanalizacji deszczowej i pompowni a takze roboty tymczasowe oraz
prace towarzyszace i wszystkie inne czynnosci nieuj¢te, a konieczne do wykonania w ramach
niniejszej specyfikacji.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanal - liniowa budowla, przeznaczona do odprowadzania $ciekow

1.4.2. Dhugos¢ kolektora - odlegtos¢ miedzy studzienkami $ciekowymi mierzona w osi kolektora.
1.4.3. Kolektor glowny - kanal przeznaczony do zbierania §ciekow z kanaléw bocznych oraz
kanatow zbiorczych i odprowadzenia ich do odbiornika,

1.4.4. Kolektor grawitacyjny - kanat przeznaczony do grawitacyjnego sptywu sciekow.

1.4.5. Przykanalik — kanat przeznaczony do potaczenia wpustu deszczowego z siecig kanalizacji
deszczowej.

1.4.6. Studnia kanalizacyjna (studzienka rewizyjna) - obiekt na kanale nie przetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.7. Studzienka przelotowa - obiekt zlokalizowany na zatamaniach osi kanalu w planie, na
zatamaniach spadku kanalu oraz na odcinkach prostych.

1.4.8. Studzienka polaczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do tgczenia co najmniej
dwoch kanatow doptywowych w jeden kanat odpltywowy.

1.49. Kineta - wyprofilowane koryto w dnie studzienki kanalizacyjnej, przeznaczone do
przeptywu sciekow.

1.4.10. Podsypka, obsypka - warstwa piasku na podtozu gruntowym stuzaca do odpowiedniego
utozenia i stabilizacji rurociggow, studzienek, itp.

1.4.11. Spocznik - element dna studzienki kanalizacyjnej pomiedzy kineta a §ciang studzienki.
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1.4.12. Wlaz kanalowy - element przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.
1.4.13. Wpust uliczny — urzadzenie stuzace do przejecia wod opadowych z powierzchni i
odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizacji deszczowej lub ogdlnosptawne;.

1.4.16. Eksfiltracja - przenikanie (ubytek) wod Iub $ciekéw z przewodu kanalizacyjnego do
gruntu.

1.4.17. Infiltracja - przenikanie wod gruntowych do przewodu kanalizacyjnego.

1.4.18. Przeszkody - obiekty, urzadzenia, instalacje zlokalizowane na trasie projektowanej
kanalizacji.

1.4.19. Skrzyzowania - miejsce przecigcia si¢ rzutu poziomego kanalizacji deszczowej |
istniejacego uzbrojenia.

1.4.20. Kable energetyczne - podziemne kablowe instalacje elektryczne.

1.4.21. Rurociag tloczny — rurociag ci$nieniowy $ciekow deszczowych od pompowni do studni
rozpreznej SR

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot - wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich
wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowsa, STWIOR i obowigzujagcymi normami.
Ponadto wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Proponowane materialy i technologie wykonawcze podano w Dokumentacji Projektowe;.
Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktorych normy PN i obowiazujace
regulacje prawne, przewiduja posiadanie zaswiadczenia o jako$ci lub atestu, powinny by¢
zaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materialy powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inspektora Nadzoru.

2.2. Kanaly deszczowe grawitacyjne i ttoczne

e Projektowang kanalizacj¢ deszczowa wykona¢ z rur strukturalnych PP SN8 o $rednicach
DN200 i DN300, taczonych kielichowo na uszczelke.

e Rurociag tloczny wod deszczowych wykona¢ z rur D225 RC SDR17. Zastosowane rury
powinny spelia¢ wymagania normy PN-EN 12201. Rury faczy¢é metoda zgrzewania
doczotowego.

2.3. Wpusty uliczne

— Wopusty uliczne wykonane z zeliwa szarego, klasy D400 z kolnierzem i krata wyjmowana,
wysokos$¢ korpusu wpustu 150 mm, dlugos¢ kraty 620 mm. Powierzchnie styczne kraty i
korpusu obrabiane skrawaniem (nie klawiszuja).

— Zastosowane wpusty posiadajg certyfikat zgodnosci z norma PN-EN 124:2000.

e Wopust liniowy K1 V400 o dtugosci L=4,0 m wykona¢ z trzech segmentow kanatu liniowego o
dh. 1,0 m i szerokos$ci kraty 0,4 m oraz skrzynki odptywowej o gt. do dotu wylotu 1,45 m.
Zastosowac¢ krate zeliwna klasy D400.

o Wopust liniowy K14/1 V300 o dhugosci L=3,0 m wykona¢ z segmentéw kanatu liniowego o dt.
1,0 0,5 mi szerokosci kraty 0,3 m, klasa D400

e  Wpust liniowy K15 V300 o dlugosci L=5,5 m wykona¢ z segmentow kanatu liniowego o dt.
1,01 0,5 m i szerokosci kraty 0,3 m, klasa D400.

2.4. Projektowane studnie kanalizacyjne pod wpusty uliczne

e Pod projektowane wpusty uliczne zastosowac studzienki betonowe DN500, prefabrykowane,
klasy min. C35/45 wg. normy PN-EN 206-1, wytrzymato$¢ na zgniatanie kregéw — klasa 30,
minimalne obciazenie pionowe 300 kN, nasigkliwos¢ betonu — max 5%.

e Zastosowane studzienki systemowe, tgczy¢ na zaprawe, wysoko$ci kregow betonowych - 750
mm, wysokosci zastosowanych podstaw studni - 2000 mm.
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Pod wpusty uliczne przyjeto ptyty posrednie PPW 980/490/100 oraz pierScienie odcigzajace
POW 980/650/250.

Wilaczenie przewoddéw kanalizacyjnych do projektowanych studni wykonaé poprzez przejscia
szczelne systemowe, zabezpieczone uszczelka systemowa.

Studzienki na zewnatrz (tfacznie z dnem) zabezpieczy¢ antykorozyjnie poprzez 2-krotne
pomalowanie ich, np. Abizolem R+P.

2.5. Projektowane studnie zelbetowe DN1200

2.6.

Studnie wykona¢ jako zelbetowe, prefabrykowane z wyrobiong kineta, beton klasy min.
C35/45, stopien mrozoodpornosci betonu F150, stopien mrozoodporno$ci betonu w roztworze
NaCl F30, nasigkliwos$¢ <5%, wodoszczelno§¢ W8, kregi taczone na uszczelke.

Stopnie ztazowe zeliwne w studni umiesci¢ mijankowo w dwoéch rzedach, w odlegtosci
pionowej 250 mm + 5 mm oraz poziomej od osi stopni 272 mm + 10 mm.

W studniach zastosowa¢ witazy zeliwne klasy D400 wg normy PN-EN 124:2000, $rednica
wlazu wynosi 600 mm. Zwienczenie studni w drogach wykona¢ poprzez montaz pierscienia
odciazajacego oraz plyty pokrywowej, w terenie zielonym i chodniku - bez pierscieni
odcigzajacych. Powierzchnie wspotpracujace wlazéw (korpus i pokrywa) poddane obrdbce
skrawaniem (nie klawiszuja).

Pod wlazy zastosowaé pierScienie wyrownawcze betonowe, ktorymi wyregulowaé wysokosci
wlazow wzgledem zaprojektowanej rzednej niwelety.

Dla studni DN1200 przyja¢ plyty pokrywowe zelbetowe PPOO 2000/625/150mm oraz
pierscienie odciazajace zelbetowe PP 2000/1520/250mm,

Wilaczenia kanatow do studni wykona¢ poprzez przejscia szczelne systemowe zabezpieczone
uszczelka systemowg dostosowang do rur PP karb i PE.

Studnie (tacznie z dnem) zabezpieczyé antykorozyjnie poprzez 2-krotne pomalowanie ich np.
Abizolem R+P.

Pompownia $ciekéw deszczowych

e Projektuje si¢ pompowni¢ $cickow deszczowych, zelbetowa, o $rednicy DN3000 mm.
Pompownia nieprzejezdna, wyniesiona 0,2 m ponad powierzchnig¢ terenu.

e Pompownia zaopatrzona bedzie w 2 pompy, z ktérych pracowa¢ ma najpierw jedna a
potem w miar¢ zwickszania si¢ naptywu wody - obydwie naraz.

e Rzgdne pompowni, $rednica kanatu i rurociggu ttocznego wg rysunku pompowni
deszczowej.

o  Wokot pompowni wykonaé¢ umocnienie z kostki betonowej o szerokosci 1,0 m.
Szafe sterowania umiesci¢ po przeciwnej stronie do rurociggu ttocznego.

e Zastosowa¢ pompowni¢ wraz z rozdzielnicg i ukladem sterowania, dostarczong przez
jednego producenta.

Wyposazenie pompowni:

1. Pompy - szt. 2

2. Zbiornik wykonany z kregéw betonowych C35/45.

Wyposazenie zbiornika: (stal 1.4301):

deflektor — stal nierdzewna — szt. 1

podest obstugowy — stal nierdzewna

drabinka ztazowa ze stopniami antyposlizgowymi — stal nierdzewna

porgcz montowana na zewnatrz zbiornika bezposrednio na pokrywie — stal nierdzewna
wilaz wejsciowy kopertowy - stal nierdzewna
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konstrukcja pod pompami - stal nierdzewna

kominki wentylacyjne - PCV - 2 szt.

belka wsporcza — stal nierdzewna

prowadnice - stal nierdzewna

tancuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych - stal nierdzewna A4
zasuwy z klinem gumowanym DN200 szt. 2 - zeliwo

zawory zwrotne kulowe DN200 szt. 2 - zeliwo

przewody ttoczne DN200 - stal nierdzewna

potaczenia kotnierzowe nierdzewne

elementy ztaczne - stal nierdzewna

polaczenie z rurociggiem PEHD tlocznym wewnatrz zbiornika za pomoca ztaczki
STAL/PE

e nasada T-52 z pokrywa + zawor kulowy 2” - szt. 1

Wymagania w zakresie prac spawalniczych:

wykonawca posiada wdrozona norme dotyczaca jakosci w spawalnictwie w pelnym zakresie
wymagan jakosciowych: PN-EN ISO 3834-2

wykonawca zatrudnia spawaczy i operatorOw urzadzen spawalniczych spetniajacych
wymagania normy PN-EN 287-1/PN-EN-ISO 9606-1 oraz Dyrektywy Cisnieniowej
2014/68/UE

wykonawca prac spawalniczych posiada uznang technologi¢ spawania WPQR zgodng
z PN-EN ISO 15614

wymagany poziom jako$ci spoin dla konstrukcji spawanych minimum poziom "B" wg PN-EN
ISO 5817,

zakres badan nieniszczacych — kontroli wizualnej (VT) wg PN-EN 1SO 17637 oraz kontrola
penetracyjna (szczelnosci) (PT) wg PN-EN SO 23277

personel wykonujacy badania musi posiada¢ aktualny certyfikat kompetencji w zakresie badan
wizualnych VT-2 oraz badan penetracyjnych PT-2 wg normy PN-EN 1SO 9712

minimum 80% spawdéw do $rednicy DN200 musi by¢ wykonanych metoda orbitalng
w podwajnej ostonie argonu z potwierdzeniem jakosci spawu (wydruk)

3. Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajaco-sterujacej ukladu dwupompowego w oparciu
o modul telemetryczny GSM/GPRS
a) Obudowa rozdzielnicy:

e wykonana z poliestru wzmocnionego witdoknem szklanym o stopniu ochrony min. IP
66, wspotczynniku udarowos$ci mechanicznej IK 10 z uszczelka PUR, odporna
na promieniowanie UV,

e wyposazona w drzwi wewngtrzne z  tworzywa  sztucznego  odporne
na promieniowanie UV, na ktorych sg zainstalowane (na sitodruku obrazu
pompowni):

o kontrolki:
=  poprawnosci zasilania,

awarii ogolnej,

awarii pompy nr 1,

awarii pompy nr 2,

pracy pompy nr 1,

pracy pompy nr 2;

o wylacznik gtéwny zasilania z ostong stykow,

o przelacznik trybu pracy pompowni (Rgczna — 0 — Automatyczna),

o przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,
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o stacyjka z kluczem (umozliwiajgca rozbrojenia alarmu),
o wymiarach minimum: 800(wysokos¢) x 600(szerokos¢) x 300(glebokos¢),
wyposazona w ptyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm,
wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych,
posadowiona na cokole z tworzywa, umozliwiajacym montaz/demontaz wszystkich
kabli (np. zasilajacych, od czujnikow ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez
konieczno$ci demontazu obudowy rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej, cokot
odporny na promieniowanie UV.
b) Urzadzenia elektryczne:
¢ modul telemetryczny GSM/GPRS
czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz
uktad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie
przektadnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA, dobrany do pradu pomp
wylacznik réznicowopradowy czteropolowy chronigcy wszystkie obwody odbiorcze
gniazdo serwisowe 230VAC wraz z jednopolowym wylgcznikiem nadmiarowo-
pradowym klasy B16
wylacznik silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed przecigzeniem
i zanikiem napigcia na dowolnej fazie zasilajacej
stycznik dla kazdej pompy
jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej
dla pomp 0 mocy >5,5kW rozruch za pomoca uktadu softstart / gwiazda-trojkat
zasilacz buforowy 24 VDC min. 1,8A wraz z uktadem akumulatoréw
syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu dzwickowego
i optycznego
wylacznik krancowy otwarcia drzwi rozdzielnicy sterowniczej
e wewngetrzne o$wietlenie rozdzielnicy — Swietlowka 8W
sonda hydrostatyczna z wyjsciem pragdowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym 0-4m
H,0 wraz z dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy)
e antena dla sygnalu GSM modutu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym
od uzyskania poprawnego poziomu sygnatu na obiekcie
o wtyk do podtaczenia agregatu + przelacznik Sie¢ — 0 — Agregat
e ogranicznik przepie¢ klasy C.

Rozdzielnice zasilajgco-sterownicze przepompowni S$ciekdw maja posiada¢ Europejski
Certyfikat Jakosci ‘CE”’.

€) Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktorego wchodzg nastepujace
sygnaly (UWAGAI!!! - wszystkie sygnaly binarne powinny by¢ wyprowadzone
z przekaznikobw pomocniczych):
e wejscia (24VDC):
o tryb pracy automatycznej pompowni
zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)
potwierdzenie pracy pompy nr 1
potwierdzenie pracy pompy nr 2
awaria pompy nr 1 — kontrola wylacznika silnikowego, zabezpieczenia
termicznego i zawilgocenia pompy jesli posiada
o awaria pompy nr 2 — kontrola wytacznika silnikowego, zabezpieczenia
termicznego i zawilgocenia pompy jesli posiada
o kontrola otwarcia drzwi
kontrola poziomu suchobiegu — ptywak
o kontrola poziomu alarmowego (przelania) — ptywak

@)
@)
O
@)

o
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o kontrola rozbrojenia stacyjki
wejécia analogowe (4...20mA):
o Sygnal z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem
32mA
o sygnat z przektadnikéw pradowych (4...20mA)
wyjS$cia (zalaczanie przekaznikow napieciem 24VDC):
o zalgczanie pompy nr 1
zalgczenie pompy nr 2
zalgczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni
zalaczenie rewersyjne pompy nr 1 (opcjonalnie)
zalaczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonalnie)
zalagczenie wyjscia wlamania — do podiaczenia niezaleznej centralki
alarmowej (opcjonalnie)

O O O O O

d) Wyposazenie i mozliwosci modutu telemetrycznego GSM/GPRS:

sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-
odbiorczym GPRS/GSM zapewniajacy dwukierunkowa wymiang danych z istniejgca
stacja bazowa
zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajacy prace
w bezposrednim o$wietleniu promieniami stonecznymi
16 wejs¢ binarnych
16 wyj$¢ binarnych
4 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA
komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z obstugg protokolu MODBUS
RTU/ASCII w trybie MASTER lub SLAVE
wejscia licznikowe
kontrolki:
o zasilania sterownika
o poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody lub warto$¢ na wy$wietlaczu HMI
o poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:
= nie zalogowany
= zalogowany
o poprawnosci zalogowania do sieci GPRS:
= logowanie do sieci GPRS
= poprawnie zalogowany do sieci GPRS
= brak lub zablokowana karta SIM
o aktywnosci portu szeregowego sterownika
stopien ochrony IP40
temperatura pracy: -20° C...50°C
wilgotnos¢ pracy: 5...95% bez kondensacji
modut GSM/GPRS/EDGE
napigcie zasilania 24VDC
gniazdo antenowe
gniazdo karty SIM
pomiar temperatury wewnatrz sterownika

e) Wymagania modutu telemetrycznego:
e wysylanie zdarzeniowe pelnego stanu wejs¢ i wyjs¢ (binarmych i analogowych)

modutu telemetrycznego do stacji monitorujacej w ramach ustugi GPRS (ORANGE,
PLUS) w wydzielonej sieci APN

e wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanow

alarmowych na obiekcie

sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z ptywakow

i sondy hydrostatycznej i na podstawie rozkazéw przesytanych ze Stacji
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Dyspozytorskiej przez operatora (START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy
rownolegtej)
e sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego
ze stacji operatorskiej
e podglad 1 sygnalizowanie podstawowych informacji o dzialaniu i stanie
przepompowni:
o brak karty SIM
poprawno$¢ PIN karty SIM
btedny PIN karty SIM
zalogowanie do sieci GSM
zalogowanie do sieci GPRS
wejscia 1 wyjscia sterownika
aktualny poziom $ciekoOw w zbiorniku
nastawiony poziom zataczenia pomp
nastawiony poziom wylaczenia pomp
nastawiony poziom dotaczenia drugiej pompy
liczba zataczen kazdej z pomp
liczba godzin pracy kazdej z pomp
prad pobierany przez pompy
o poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach
e zmiana podstawowych parametrOéw pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzacji
(wpisanie kodu) operatora:
o poziomu zatagczenia pomp
o poziomu wylgczenia pomp
o poziomu dotaczenia drugiej pompy
o zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej
o zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pradowego
e prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatow o biezacych awariach:
o kazdej z pomp
zasilania
wystgpieniu poziomu suchobiegu
wystapieniu poziomu przelewu
btednym podtaczeniu ptywakow
sondy hydrostatycznej
wlamaniu
e naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
e automatyczne przelaczanie pracujacej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu
pracy z mozliwoscig wytaczenia opcji
¢ blokada zatgczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy — redukuje
czestotliwo$¢ zataczen pomp, funkcja z mozliwoscia wytaczenia (opcja)
o Zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
e zliczanie liczby zataczen kazdej z pomp
e pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in. (OPCJA):
o pobieranej mocy
o zuzytej energii
o napigcia na poszczegolnych fazach
o mozliwo$¢ podigczenia sygnatu wilamania do zewnetrznej, niezaleznej centralki
alarmowej.

O 0O OO OO O0OO0OO0OO0OO0OOo

O O O O O O

PROTOKOEL KOMUNIKACJI OKRESLONY I ZGODNY Z TRYBEM PRACY
MODULU MODBUS RTU
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f) Rozdzielnica zasilajagco-sterownicza pomp ma zapewniaé:

e npaprzemienng prac¢ pomp

e automatyczne przetaczenie pomp w chwili wystapienia awarii lub braku potwierdzenia
pracy

e kontrolg termiké6w pompy i wytacznikdéw silnikowych

e funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciekéw ponizej poziomu suchobiegu
— tylko dla pracy recznej

e w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o sygnat
z dwoch pltywakow

e kompatybilnos$¢ z istniejgcym systemem monitoringu.

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza ma spetniaé zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN 61439 —
1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy kompatybilnosci elektromagnetycznej
2014/30/UE — EMC.

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza ma spelniaé zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN 61439 —
1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy niskonapieciowej 2014/35/UE — LVD.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bedzie aktywna
ustuga pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca przepompowni
$ciekdw wraz z rozdzielnicami zasilajaco-sterowniczymi zawierajacymi oprogramowanie istniejacego
systemu monitoringu musi posiada¢ niepubliczng sie¢ APN dla potrzeb systemu monitoringu.
Dostawe niniejszych kart telemetrycznych zapewnia dostawca systemu monitoringu.

PARAMETRY POMP | ZBIORNIKA:

Zbiornik przepompowni
Efpl Z kregow betonowych C35/45 Pompy zatapialne
[wymiary mm]
3000 x 6100
Sanlzj\évn?ierz SL 1.75.100.130.2.52S5.S.N.51D.A
ul. Rokitek przewody ttoczne DN200 0 mocy 13,0 KW kazda

Nowo budowana sieciowa przepompownia SciekoOw opisana w projekcie budowlanym oraz
w SIWZ jest objeta rozbudowa istniejgcego systemu wizualizacji i  monitoringu
W oparciu o pakietowa transmisj¢ danych GPRS, ktory jest zainstalowany i funkcjonuje
w miejscowosci Sandomierz.

Oprogramowanie nowej przepompowni jest zintegrowane i kompatybilne
z istniejacym systemem monitoringu. Rozbudowe systemu nalezy zrealizowa¢ poprzez naniesienie
nowej przepompowni $ciekdw na istniejacej mapie synoptycznej w Stacji Dyspozytorskiej
mieszczacej si¢ w siedzibie eksploatatora gminnych sieci kanalizacyjnych. Jednocze$nie
Zamawiajacy zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy system sterowania
1 monitoringu w oparciu o pakietowg transmisj¢ danych GPRS nie moze by¢ zmieniony na inny. Nie
dopuszcza si¢ roéwniez mozliwosci wspoéldziatania dwoch czy wigcej odmiennych systemow
sterowania i monitoringu z uwagi na koszty przysztej eksploatacji przepompowni sieciowych.

2.7. Rury ochronne
1. Skrzyzowanie z istniejacym wodociagiem
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Przewod kanalizacji deszczowej powinien krzyzowaé si¢ z wodociggiem z zachowaniem
odleglosci pionowej od zewnetrznej $cianki kanalizacji do zewnetrznej Scianki wodociggu min. 0,2 m,
ale w przypadku realizacji skrzyzowania z uzyciem metod bezwykopowych odlegtos¢ ta powinna
wynosi¢ min. 0,5 m. Kanalizacj¢ deszczowa prowadzi¢ wzdluz wodociggu w odleglosci nie mniejszej
niz 1,5 m.

Wszystkie skrzyzowania i prowadzenie réownolegle wzgledem innych sieci, nalezy wykona¢ z
zachowaniem warunkoéw normy PN-92/B-01706.

W przypadku nie zachowania powyzszych wymagan, w miejscu skrzyzowania z siecia kanalizacji
deszczowej, wykona¢ zabezpieczenie wodociagu uktadajac na nim rury dwudzielne zabezpieczone z
dwu stron przed zamuleniem:

— na wodociagu rure dwudzielng np. AROT D160.

2. Skrzyzowania z istniejgcg siecig gazows

Przewdd kanalizacji deszczowej powinien krzyzowad si¢ z gazociagiem z zachowaniem
odleglosci pionowej od zewnetrznej $cianki gazociagu do zewnetrznej Scianki kanalizacji min. 0,2 m,
ale w przypadku realizacji skrzyzowania z uzyciem metod bezwykopowych odleglos¢ ta powinna
wynosi¢ min. 0,5 m. Skrzyzowania nie wymagaja zabezpieczenia. Kanalizacje¢ deszczowa
grawitacyjna i rurociag ttoczny, prowadzi¢ wzdtuz gazociagu w odlegtosci nie mniejszej niz 0,5 m.

Wszystkie skrzyzowania i prowadzenie rownolegte wzgledem innych sieci, nalezy wykonaé z
zachowaniem warunkow normy PN-92/B-01706.

3. Skrzyzowania z kablami energetycznymi

Wszystkie prace w rejonie skrzyzowan z urzadzeniami energetycznymi powinny by¢ prowadzone
recznie, pod nadzorem Posterunku Energetycznego w Sandomierzu. W miejscu skrzyzowania z
kanalizacja, wykona¢ zabezpieczenie kabli uktadajac na kazdym kablu rury dwudzielne zabezpieczone
z dwu stron przed zamuleniem:

na kablach WN i SN rury dwudzielne np. AROT A 160 PS koloru czerwonego,

na kablach NN rury dwudzielne np. AROT A 110 PS koloru niebieskiego.
4. Skrzyzowania z istniejacq kanalizacjg sanitarng

Skrzyzowania projektowanej sieci kanalizacji deszczowej z kanalami kanalizacji sanitarne;j,

nie wymagaja zabezpieczenia.
5. Skrzyzowanie z kablami teletechnicznymi

W migjscach skrzyzowania z kanalizacjg deszczowa wykonac zabezpieczenie kabli uktadajac na
kazdym kablu rury dwudzielne zabezpieczone z dwu stron przed zamuleniem, np. AROT typ A
110PS koloru niebieskiego, dlugosci 1 = 2,0 m. Skrzyzowania z kanalizacja teletechniczng, nie
wymagajg zabezpieczenia.

2.8. Skladowanie materialéw

Zaktada si¢ dostawe materialow bezposrednio na plac budowy lub plac sktadowy zamawiajacego.
Materialy stosowane przy budowie powinny by¢ sktadowane zgodnie z instrukcja producenta.
Wykonawca powinien sktadowaé materialy w taki sposéb, aby byly one zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ do czasu montazu i byly dostepne do kontroli.

2.11.1. Rury, ksztaltki

Rury z PP karb., PE dostarczane sa w oryginalnych fabrycznych opakowaniach. Pakowane sg
pojedynczo lub paletowane w wigzki, konce rur zabezpieczone sg zaslepkami (deklami)
odpowiedniej $rednicy.

Rury PP karb., PE powinny by¢ sktadowane tak dtugo, jak to mozliwe w oryginalnym opakowaniu.
Przy uktadaniu wielu paczek w sterty ramy opakowan powinny pokrywac si¢ w pionie. Rury
powinny by¢ podparte na catej dtugosci. Wysokos¢ podktadéw powinna uwzglednia¢ maksymalng
$rednicg kielicha.

Wiazki rur lub rury luzem nalezy przechowywaé na stabilnym i réwnym podtozu. Gdy rury sa
sktadowane luzem, nalezy zastosowac boczne wsporniki i podktady. Warstwy rur nalezy uktadaé
naprzemiennie. Kielichy rur powinny by¢ wysunigte tak, aby konce rur w wyzszej warstwie nie
spoczywaly na kielichach warstwy nizszej. Zaleca sig, by rury o najwi¢kszych $rednicach byly na
spodzie.
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Magazynowane rury i ksztaltki na placu budowy powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwym
oddzialywaniem promieni stonecznych. Dhuzsze magazynowanie rur i ksztattek powinno odbywac
si¢ w pomieszczeniach zamknigtych lub zadaszonych. Dopuszcza si¢ sktadowanie rur w otwartych
magazynach, jednak nie dtuzej niz 12 miesiecy.

Temperatura w miejscu skladowanie nie powinna przekracza¢ 30° C. Przy pracach
przetadunkowych nalezy stosowa¢ odpowiednie podnosniki i dzwigi zaopatrzone w odpowiednie
zawiasy uniemozliwiajace zaciskanie si¢ lin na rurach. Nalezy przy tego typu pracach stosowaé
liny migkkie. Niedopuszczalne jest rzucanie rurami jak réwniez ich przetaczanie i wleczenie.

2.11.2. Studnie kanalizacyjne

Kregi, wlazy i ptyty pokrywowe, pierscienie odcigzajace studni moga by¢ przechowywane na
wolnym powietrzu.

Teren placu sktadowego powinien by¢ wyréwnany, o powierzchni utwardzonej i odwodnionej,
wyposazony w odpowiednie urzadzenia dzwigowo — transportowe. Elementy prefabrykowane
studzienek kanalizacyjnych nalezy sktadowa¢ w sposdb zapewniajacy tatwy dostep do uchwytdéw
montazowych. Prefabrykaty réznigce sie ksztaltem, wymiarami i wykonczeniem, powinny by¢
sktadowane osobno na podkladach prostokatnych lub odpowiednio dostosowane do obrzezy
prefabrykatu, zapewniajacych odstep od podtoza minimum 15 cm. Elementy prefabrykowane
drobnowymiarowe mogg by¢ sktadowane w stosach o wysokos$ci 1,8 m przetozone podktadkami.
Stosy powinny by¢ odpowiednio utozone i zabezpieczone przez przewrdoceniem.

Wtlazy kanatowe i stopnie powinny by¢ sktadowane z dala od substancji dziatajacych korodujgco.
Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i odwodniona.

2.11.3. Cement

Cement nalezy skladowaé¢ w silosach lub w workach. Dla skladowania cementu w workach
wykonawca zapewni odpowiednie magazyny gwarantujace odizolowanie cementu od wilgoci. Czas
przechowywania cementu nie moze by¢ dtuzszy niz 3 miesigce (patrz: BN-88/6731-08).

2.11.4. Odbiér materialu na budowie

Materiaty nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze swiadectwem jakosci, kartami gwarancyjnymi i
protokotami odbioru technicznego, atestami, aprobatami technicznymi, deklaracjami zgodnosci.
Dostarczone materiaty na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodnosci z danymi producenta. Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny dostarczonych materiatow. W
razie stwierdzenia wad lub powstania watpliwosci ich jakosci, przed wbudowaniem nalezy poddac
badaniom okreslonym przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzycia jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jakos¢ wykonywanych rob6t, zarowno w miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materialow, sprzetu itp.

Roboty moga by¢ wykonywane przy uzyciu sprzetu wskazanego przez producenta rur
zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

Sprzet stosowany do wykonania robot musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy, oraz spetnia¢ normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.
Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWIOR przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inwestora 0 swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet po akceptacji nie moze
by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Liczba, wydajnosé¢ i stan techniczny sprzetu powinny
gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z przedstawionym przez wykonawcg harmonogramem
robot.
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Sprzet montazowy i $rodki transportu muszg by¢ w petni sprawne i dostosowane do technologii
i warunkow wykonywanych robot oraz wymogow wynikajacych z racjonalnego ich wykorzystania
na budowie.

4. TRANSPORT

4.1. Transport rur przewodowych i ksztaltek

Ogolne warunki transportu podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 4.

Elementy rur przewodowych powinny by¢ transportowane zgodnie z wytycznymi producenta rur.
Rury nalezy transportowa¢ w oryginalnych opakowaniach dla uniknigcia ich uszkodzenia.

Do transportu rur nalezy stosowa¢ plaska powierzchnie *tadunkowg albo pojazdy
wyspecjalizowane. Na powierzchni tadunkowej nie powinno by¢ materiatow posiadajacych ostre
krawedzie, np. gwozdzi czy tego typu nierdwnosci.

Zatadunek i roztadunek rur powinien by¢ prowadzony ze szczegdlng uwaga. W zalezno$ci od
obcigzenia mogg to by¢ operacja prowadzona re¢cznie lub za pomocg odpowiedniego sprzgtu. Przy
zatadunku i roztadunku dzwigiem nalezy pamigtac o stosowaniu taSm tekstylnych w bezposrednim
kontakcie z rurg dla uniknigcia uszkodzen mechanicznych rury. Podczas zatadunku i roztadunku za
pomoca wozka widlowego zaleca si¢ stosowanie jedynie wozkow z gladkimi widtami i
zabezpieczenie przed uderzaniem widtami o podnoszone rury. Nie nalezy transportowaé rur luzem
bez zapewnienia odpowiedniego podparcia. Niedopuszczalne jest zrzucanie rur z samochodu.
Transport ksztaltek powinien odbywac si¢ krytymi srodkami transportu, zgodnie z obowiazujacymi
przepisami transportowymi. Ksztattki transportowane luzem powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszczaniem i uszkodzeniami mechanicznymi.

4.2. Transport studni kanalizacyjnych, wlazéw i wpustow

Zatadunek i rozladunek elementéw prefabrykowanych studzienek kanalizacyjnych powinien by¢
wykonywany przy uzyciu urzadzen zmechanizowanych o dzwigu dostosowanym do masy
przenoszonych elementéw prefabrykowanych. Srodki transportu do przewozu elementow
prefabrykowanych powinny by¢ wyposazone w urzadzenia zabezpieczajace przed mozliwoscia
przesunigcia si¢ prefabrykatu. Prefabrykaty powinny by¢ przewozone w pozycji wbudowania. W
czasie transportu powinny by¢ utozone na elastycznych przektadkach i oddzielone w sposob
zabezpieczajacy przed uszkodzeniami powierzchni. Liczba prefabrykatéow utozonych na $rodku
transportowym powinna by¢ dostosowana do wytrzymatosci betonu 1 nos$nosci $rodka
transportowego.

Szczegdlng ostrozno$¢ nalezy zachowac przy transporcie wiazow, wpustow w temperaturze
ponizej -5 °C. Transport oraz prace przetadunkowe nie mogg by¢ prowadzone w temperaturze
ponizej -15 °C.

4.3. Transport kruszywa
Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

5.WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wistep

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Wymagania ogolne dotyczace przygotowania realizacji budowy kanalizacji deszczowej i
pompowni

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za
pomoca kotkéw osiowych, kotkow §wiadkow i kotkdéw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperow statych Wykonawca wbuduje repery tymczasowe
(z rzgdnymi sprawdzanymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i ich rzgdne
przekaze Inspektorowi Nadzoru.
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W celu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda pompowang z wykopow lub z opadow
atmosferycznych powinny by¢ zachowane przez Wykonawce co hajmniej nastepujace warunki:

a) gorne krawedzie bali przysciennych powinny wystawaé¢ co najmniej 15 cm ponad szczelnie
przylegajacy teren;

b) powierzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odptyw
wody poza teren przylegajacy do wykopu;

c) w razie koniecznosci wykonany zostanie cigg odprowadzajacy wode na bezpieczng odlegtos¢.

5.3. Roboty ziemne
Roboty ziemne nalezy wykonywa¢ mechanicznie, za§ w miejscach skrzyzowan z urzgdzeniami
podziemnymi recznie, zgodnie z dokumentacja projektowa i S.S.T. 01.02.00. Roboty ziemne.

5.4. Roboty montazowe.

Przewody kanalizacji deszczowej montowa¢ zgodnie z instrukcja montazu rur, opracowang przez
Producenta rur. Przed ulozeniem rur do wykopu nalezy je starannie oczysci¢, zawracajac
szczegblng uwage na konce rur. Poszczegdlne utozone rury powinny by¢ unieruchomione przez
posypanie piaskiem po srodku dtugosé rury i mocno podbite, aby rura nie zmienita potozenia do
czasu wykonania potaczen. Rury nalezy uktadaé¢ w temperaturze powyzej 0°C. Przed
zakonczeniem dnia roboczego badz przed zejsciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce
utozonego rurociggu przed zamuleniem.

Ukladanie rur

Przewody kanalizacji deszczowej nalezy uktada¢ zgodnie z wymaganiami oraz z instrukcja
montazowa uktadania rurociagdéw dostarczong przez producenta rur, armatury.

Technologia ukltadania przewodow powinna zapewni¢ utrzymanie trasy i spadkow zgodnie z
Dokumentacja Projektows.

Spadek przewodu nalezy kontrolowa¢ za pomoca niwelatora w odniesieniu do reperéw statych
znajdujacych si¢ poza wykopem oraz reperéw pomocniczych, ktore moga stanowi¢ np. kotki
drewniane whbite w dno wykopu.

Przed opuszczeniem rur do wykopu nalezy sprawdzi¢, czy nie maja one widocznych uszkodzen
powstatych w czasie transportu i sktadowania. Ponadto rury nalezy starannie oczys$ci¢, zwracajac
szczegolng uwage na kielichy, kolnierze i bose konce rur. Rury uszkodzone nalezy usung¢ i
zmagazynowac poza strefg montazowa.

Rury nalezy opuszcza¢ do wykopu powoli i ostroznie, niedopuszczalne jest wrzucanie rur do
wykopu.

Opuszczenie odcinkéw przewodéw do wykopu powinno by¢ prowadzone na przygotowane i
wyrownane do spadku podtoze. Przy opuszczeniu i uktadaniu rur nalezy zwrdci¢ szczegolng uwage
na to, aby nie dopusci¢ do uszkodzenia izolacji zewnetrzne;j.

Kazda rura powinna by¢ ulozona zgodnie z projektowang osig i spadkiem przewodu oraz $cisle
przylega¢ do podioza na calej swej dlugosci.

Trase rurociggu tlocznego D225 PE RC SDR 17 oznakowaé tasma znacznikowa w kolorze
bragzowym, z wktadka aluminiowg lub stalowg. Tasme¢ umiesci¢ 30 cm ponad rurociggiem.

Montaz rurociagow

Odchylenie osi utozonego przewodu od ustalonego kierunku osi przewodu nie moze przekraczaé 5
cm. Réznice rzednych utozonego przewodu od przewidzianych w Dokumentacji Projektowej nie
moga w zadnym punkcie przewodow przekroczy¢ + 2cm i nie mogg powodowac na odcinku
przewodu przeciwnego spadku ani jego zmniejszenia do zera.

Wszystkie potaczenia powinny by¢ tak wykonana, aby byla zapewniona ich szczelno$¢ przy
ci$nieniu roboczym oraz probnym.

Montaz studzienek kanalizacyjnych

Studzienki kanalizacyjne nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-10729:1999. Lokalizacja i wymiary
studzienek powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, Przy wykonywaniu studzienek nalezy
przestrzega¢ ustalen dokumentacji projektoweyj.
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Przejscia rur kanalizacyjnych przez $ciany komory nalezy wykona¢ jak ustalono w dokumentacji
projektowej.

Montaz pompowni Sciekow
Pompowni¢ deszczowa nalezy montowa¢ zgodnie z wymaganiami oraz z instrukcjami
dostarczonymi przez producenta.

Préby szczelnoSci

Przed zasypaniem wykopow nalezy wykona¢ probe szczelnosci na eksfiltracje przy okreslonym
ci$nieniu wody wewnatrz przewodu, odcinkami co 50 m pomigdzy studzienkami kanalizacyjnymi.
Studzienki umozliwiaja zejscie na poziom kanatow i zamkniecie ich tymczasowymi zamknigciami
mechanicznymi (korki), lub pneumatycznymi (worki) dla napetlnienia przewoddéw woda i
dokonania prob szczelnosci.

Wszystkie otwory badanego odcinka (tacznie z przykanalikami) i inne ksztattki z otworami, musza
by¢ na okres proby zakorkowane i zabezpieczone podparciem.

Wode do przewodu kanalizacyjnego podlegajacego probie nalezy doprowadzi¢ grawitacyjnie,
odpowietrzenie dokonuje si¢ przez jego najwyzszy punkt. Czas napetnienia przewodu nie powinien
by¢ krotszy od 1 godziny, dla spokojnego napetnienia i odpowietrzenia przewodu.

Probe cisnieniowa rurociagéw tlocznych nalezy wykona¢ po ulozeniu przewodu i czgsciowym
zasypaniu z podbiciem (oprocz ztgcz) na cisnienie na cisnienie 0,6 MPa, na kazdym wykonanym
odcinku.

Zasypywanie wykopow i ich zageszczenie

Zasypywanie rur w wykopie mozna rozpocza¢ po pozytywnym wyniku proby szczelnosci i nalezy
je prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Materiat zasypowy powinien by¢ rownomiernie uktadany
i zageszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zageszczenia powinien by¢ zgodny z
okreslonym w ST. Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca uzgodni z Inspektorem
Nadzoru.

Rury utozone w wykopach powinny by¢ obsypane warstwa ochronng piasku na wysokosci 20 cm
ponad $ciankg rurociggu. Zaleca si¢ ubicie obsypki po obu stronach recznie ubijakiem drewnianym.
Zageszczenie obsypki do Is = 0,95. Zasypke piaszczystg zagescic do Is = 0,95 dla terenow
zielonych i Is = 1,0 dla pasa drogowego i trenow utwardzonych. Dla zaglebienia wigkszego niz 1,0
m dla terenéw utwardzonych i pasa drogowego wspdtczynnik Is nie moze by¢ mniejszy niz Is =
0,97.

Wskaznik zageszczenia gruntu zasypanych wykopoéw nalezy bada¢ na kazdym rurociagu w
odstepach nie wigkszych niz co 50 m.

6. KONTROLA, POMIARY | BADANIA

6.1. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania majace na celu:
—  zakwalifikowania gruntow do odpowiedniej kategorii,

—  okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,

—  okreslenie stanu terenu,

— ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

— ustalenie metod wykonywania wykopow,

— ustalenie metod prowadzenia robo6t i ich kontroli w czasie trwania budowy.

6.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie

I Z czestotliwoscia zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru.

W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac:

— sprawdzenie rzednych rurociggow w nawigzaniu do podanych na placu budowy statych
punktéw niwelacyjnych z doktadnos$cig odczytu do 1 mm,
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—  sprawdzenie rzednych posadowienia studni i pompowni,

—  sprawdzenie metod wykonywania wykopdow,

—  zbadanie materiatow i elementow obudowy pod katem ich zgodnosci z cechami podanymi
W dokumentacji technicznej i warunkami technicznymi podanymi przez wytworce,

—  badanie zachowania warunkow bezpieczenstwa pracy,

— badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,

— badanie prawidlowosci podloza naturalnego, w tym glownie jego nienaruszalnosci,
wilgotnosci i zgodnosci z okreslonym w dokumentaciji,

— badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zagegszczenia wykonanego podtoza wzmocnionego
z kruszywa lub betonu,

— badanie w zakresie zgodno$ci z dokumentacjg techniczng i warunkami okreslonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkami technicznymi wytworni materiatow,
ewentualnie innymi umownymi warunkami,

— badanie glebokosci utozenia przewodu, jego odlegtosci od budowli sgsiadujacych i ich
zabezpieczenia,

— badanie utozenia przewodu na podtozu,

— badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,

— badanie zastosowanych ztgczy i ich uszczelnienie,

—  badanie zmiany kierunkéw przewodu i ich zabezpieczenia przed przemieszczaniem,

— badanie zabezpieczenia przed korozja,

—  badanie szczelnos$ci catego przewodu,

—  badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

— badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikéw zageszczenia
poszczegdlnych jego warstw.

6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania:

— odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosi¢ wigcej niz+ 5 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

— odchylenie grubosci warstwy zabezpieczajacej naturalne podtoze nie powinno przekroczy¢ + 3
cm,

— dopuszczalne odchylenia w planie krawedzi wykonanego podioza wzmocnionego od
ustalonego na lawach celowniczych kierunku osi przewodu nie powinny przekraczac: dla
przewodow z tworzyw sztucznych 10 cm, dla pozostatych przewodoéw 5 cm,

—  roznice rzednych wykonanego podioza nie powinny przekroczy¢ w zadnym jego punkcie: dla
przewodow z tworzyw sztucznych £ 5 cm, dla pozostatych przewodow + 2 cm,

— dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalonego na tawach celowniczych nie powinny
przekroczy¢: dla przewodow z tworzyw sztucznych 10 cm, dla pozostalych przewodoéw 2 cm,

— dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie powinny w zadnym jego punkcie
przekroczy¢: dla przewodow z tworzyw sztucznych + 5 cm, dla pozostatych przewodoéw= 2 cm i
nie mogg spowodowa¢ na odcinku przewodu przeciwnego spadku ani zmniejszenia jego do zera,

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogdélne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIiOR i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.

7.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja :
—  roboty przygotowawcze,

—  roboty ziemne z obudowa $cian wykopow,
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—  przygotowanie podtoza,

— roboty montazowe wykonania rurociggow,

—  roboty montazowe wykonania studni,

— roboty montazowe pompowni,

— wykonanie izolacji,

—  préby szczelnosci przewoddw

—  zasypanie i zageszczenie wykopu.

Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt
i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Dtugos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m i wigksza
od 200 m. Dopuszcza sie zwigkszenie lub zmniejszenie dhugosci przeznaczonego do odbioru
odcinka przewodu z tym, ze powinna by¢ ona uzalezniona od warunkéw lokalnych oraz
umiejscowienia uzbrojenia lub uzasadniona wzgledami techniczno-ekonomicznymi.

Inspektor Nadzoru dokonuje odbioru rob6t zanikajacych.

7.3. Odbioér koncowy

Odbiorowi koncowemu podlega:

—  sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru technicznego koncowego (polegajace na
sprawdzeniu protokotéw badan przeprowadzonych przy odbiorach technicznych czesciowych),

— wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie protokotu,
szczegotowo omowione, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez nadzor techniczny oraz
cztonkéw komisji przeprowadzajgcej badania,

— wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru koncowego nalezy uzna¢ za doktadne,
jezeli wszystkie wymagania zostaty spetnione zgodnie z wymaganiami

—  jezeli ktores z wymagan przy odbiorze technicznym koncowym nie zostato spetnione, nalezy
oceni¢ jego wplyw na stopien sprawnosci dziatania przewodu i w zaleznosci od tego okresli¢
konieczne dalsze postgpowanie.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Platnos$¢ ryczaltowa za wykonanie robot

Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci ryczattowej podano w S.T. 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

8.2. Cena ryczaltowa robot

Cena ryczattowa wykonanej i odebranej kanalizacji deszczowej obejmuje:

—  wykonanie robot przygotowawczych,

—  zabezpieczenie urzadzen w wykopie i nad wykopem,

—  przygotowanie podtoza,

—  dostarczenie materialow, narzedzi i sprzetu,

—  obstuge sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,

—  przenoszenie podrgcznych urzadzen i sprz¢tu w miare postepu robot,

— wykonanie robét ziemnych (podsypki, obsypki, zageszczenie) z odwodnieniem,

— wykonanie cato$ci robot zwigzanych z montazem rurociggdéw, przykanalikow, studni,
pompowni,

—  wykonanie prob szczelnoscei,

— uruchomienie pompowni

— wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

— usuniecie wad i usterek powstalych w czasie wykonywania robét,

— doprowadzenie terenu po budowie do stanu pierwotnego,

oraz wszystkie inne roboty niezbedne do kompletnego wykonania Robot objetych niniejsza
STWIOR przewidzianych w Dokumentacji Projektowej.
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9. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

2.

10.
11.
12.
13.
14.
15.

16.
17.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r., Prawo Budowlane — tekst jednolity (Dz. U. 2020 poz. 1333).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003 nr 47 poz. 401).
Ustawa z dnia 17 maja 1989 r., Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz Dz.U. 2020 poz. 2052)
— tekst jednolity, z p6zn. zmianami..

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r.
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terendw
(Dz. U. 2010 nr 109 poz. 719).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 25 kwietnia 2012 w sprawie szczegolowego zakresu
i formy projektu budowlanego (Dz.U. 2020 poz. 1609).

Ustawa z dnia 27.04.2001 Prawo Ochrony Srodowiska (Dz. U. 2001 Nr 62 poz. 627 — tekst
jednolity 25.01.2014).

Ustawa o ,,Planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym” z dnia 27 marca 2003 r.(Dz. U. Nr
80 poz. 717 z p6zn. zmianami, tekst jednolity).

PN-ISO 9000-1 Systemy jakosci. Model zapewnienia jako$ci w projektowaniu, pracach
rozwojowych, konstruowaniu, produkcji, instalowaniu i serwisie.

PN-EN 1992-1-1:2008 Eurokod 2 -- Projektowanie konstrukcji z betonu -- Czgs¢ 1-1: Reguty
ogo6lne i reguty dla budynkow.

PN-EN 124 Zwienczenia wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kotowego -- Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscia.
PN-B-10736 Roboty ziemne -- Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych i
kanalizacyjnych -- Warunki techniczne wykonania.

PN-EN 1295-1:2002 Obliczenia statyczne rurociggéw utozonych w ziemi w rdznych
warunkach obcigzenia -- Cze$¢ 1: Wymagania ogdlne.

PN-B-06050:1999/Ap1:2012 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne PN-90/B-
14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-EN 1916:2005 — Rury i ksztattki z betonu nieuzbrojonego, betonu zbrojonego wtdknem
stalowym i zelbetowe.

PN-EN 206-1 — Beton — Cz¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.
PN-B-10729:1999 — Kanalizacja — Studzienki kanalizacyjne.

PN-EN 858-1:2005 Instalacje oddzielaczy cieczy lekkich (np. olej i benzyna) - Cze$¢ 1:
Zasady projektowania, wiasciwosci uzytkowe i badania, znakowanie i sterowanie jakoscig.
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