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1. CZESC OGOLNA
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji technicznej jest wykonanie i odbidr robot elektryczny
zwigzanych z wykonaniem budowy o$wietlenia ulicy Brzozowej, Debowej i
Klonowej w miejscowosci Géra Kalwaria gm. Gora Kalwaria

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przy realizacji robot
wymienionych w pkt.1.3.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot zwigza-
nych z wykonaniem budowy o$wietlenia ulicy Brzozowej, Debowej i

Klonowej w miejscowosci Gora Kalwaria gm. Gora Kalwaria

Oséwietlenie bedzie wykonane na stupach o$wietleniowych aluminiowych typu
SALBE DL-10-1 Sp anodowanych na kolor grafitowy z elastomerem czarnym o
wysokoséci h=500 z fundamentem B-51. Na stupach zamoniowane beda oprawy
Iskra Led 24\W, 5000K, optyka SP, anodowanych na kolor grafitu. Pomiedzy
stupami zostanie wybudowana linia kablowa oéwiatleniowa YAKXS 525 mm2 w
rurze ostonowa Arot DVK @ 50. Na skrzyzowaniach kabli z drogami linie kablowe
nalezy ostonié rurami ostonowymi SRS @ 110. Dodatkowo przy kazdym stupie
rozgateznym i krancowym zostanie wykonane uziemienie szpilkowe. Zasilanie i
sterowanie o$wietlenia odbywac sie bedzie z projektowanej szafki ZK1+SL+SOK
zasilanej z istniejgcego ztgcza kablowego. Stupy, linie kablowe lokalizowac
zgodnie z mapg i uzgodnieniami ZUD.

1.4. Podstawy techniczne opracowania

Podstawe techniczng niniejszego opracowania stanowi dokumentacja techniczna
budowy o$wietlenia ulicy Brzozowej w miejscowosci Brzozowej, Debowej i
Klonowej w miejscowosci Géra Kalwaria gm. Gora Kalwaria

1.5.Wymagania ogolne dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowa, za
jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonanych robét oraz za ich zgodnosc z
dokumentacja projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej i poleceniami
zarzgdzajacego realizacja przedmiotu umowy.

Decyzje zarzadzajgcego realizacjg przedmiotu umowy dotyczgce akceptacji lub
odrzucenia materiatow i elementow robo6t bedg oparte na wymaganiach
zawartych w umowie, dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej oraz
aktualnie obowigzujacych normach i wytycznych wykonania i odbioru robot.

Oraanizacija roboét budowlanych — obowiazki Kierownika Budowy

- Przyjecie projektu budowlanego do realizacji i sprawdzenie jego kompletnosci
oraz w przypadku brakow zwrdcenie sie do projektanta o ich uzupetnienie

- Protokolarne przejecie od Inwestora i odpowiednie zabezpieczenie terenu
budowy

- Prowadzenie dokumentacji budowy

- Kierowanie budowa w sposdb zgodny z projektem i pozwoleniem na budowe,
Prawem Budowlanym, Polskimi Normami oraz przepisami BHP i ppoz.



- Wstrzymanie robét w przypadku stwierdzenie mozliwosci powstania zagrozenia
oraz bezzwlocznego zawiadomienia o tym wiasciwego organu

- Realizacja zalecen wpisanych w dzienniku budowy

- Zgtaszanie inwestorowi wykonanych robot do sprawdzenia i odbioru

Zabezpieczenie intereséw 0s6b trzecich:

Teren budowy powinien by¢ zabezpieczony przed dostepem 0sob postronnych.
Wykonawca powinien przedstawi¢ Inwestorowi polise ubezpieczajgca go przed
roszczeniami 0séb trzecich, zwigzanymi z uszkodzeniami ciata oraz szkodami
majatkowymi powstatymi w trakcie realizacji prac.

Ochrona érodowiska

W trakcie realizacji robot wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac sie do
przepisow zawartych w regulacjach prawnych w zakresie ochrony $rodowiska.
Podczas realizacji robot wykonawca bedzie podejmowat wszelkie uzasadnione
kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw dot. Ochrony srodowiska na
terenie i wokot niego oraz bedzie unika¢ dziatan szkodliwych dla innych
jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, hatasu lub
innych czynnikéw powodowanych jego dziatalnoscig.

Warunki bezpieczernstwa i ochrony zdrowia

Zgodnie z Ustawg z dnia 27 marca 203 o zmianie ustawy — Prawo Budowlane
oraz o zmianie niektorych ustaw (Dz. U. nr 80 poz.718) Kierownik budowy
sporzgdzi plan dotyczgcy bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na budowie.

Wearunki achrony przeciwpozarowsj

Wykonawca zobowigzuje sie przestrzegac przepiséw ochrony
nrzeciwpozarowe]. Ma on obowigzek utrzymywac sprawny sprzet
przeciwpozarowy na terenie budynku. Materiaty tatwopaine bedg
przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpieczne;
odlegtosci od sktadowisk i w miejscach niedostepnych dla osoéb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty spowodowane pozarem

wywotanym, jako rezultat robét oraz przez personel wykonawczy.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Obowigzkiem Inwestora jest zapewnienie wykonawcy zaplecza budowy,

w sklad, ktérego wejdg pomieszczenia socjalne z WC oraz zamknigte
pomieszczenie magazynowe. W przypadku braku mozliwo$éci wskazania
pomieszczen w budynku, Inwestor wyznaczy wykonawcy miejsce ustawienia
tymczasowego zaplecza budowy na zewnatrz budynku. Wymagania dotyczace
potrzeb wykonawcy w zakresie zaplecza budowy oraz warunk6éw odpfatnosci

i dostepu zostang ustalone pomiedzy przedstawicielami wykonawcy i inwestora

do czasu protokolarnego przekazania budowy.

Warunki organizacii ruchu

Roboty wykonywane w ramach budowy sg robotami wykonywanymi na terenie
pasa drogowego drogi gminnej i wymagajg wykonywania projektu
organizacji ruchu.



2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYGH, ICH PRZECHOWYWANIA, TRANSPORTU, DOSTAWY,

SKLADOWANIA | KONTROLI JAKOSCI

2.1. Zrédia uzyskania materiatow

Na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
do wykonania robét statych wykonawca przediozy szczegdlowa informacje o
#r6dle produkeji, zakupu lub pozyskania tych materiatow, atestach, wynikach
badan laboratoryjnych i prébek do akceptacji zarzadzajgcego realizacjg
przedmiotu umowy. Zatwierdzenia partii materiatow z danego zrédfa nie oznacza
automatycznie, ze wszystkie materialy z danego zrodta uzyskujg zatwierdzenie.
Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia atestow lub wykonania prob
materiatéw i wyrobdw otrzymanych z danego zrédia dla kazdej dostawy, zeby
udowodni¢, ze nadal spetniajg wymagania.

2.2. Kontrola materiatow i atesty

Zarzadzajacy realizacjg moze okresowo kontrolowa¢ dostarczone na budowe ma-
teriaty, aby sprawdzi¢ czy sg one zgodne z wymaganiami. Wykonawca ma
obowigzek zapewni¢ dostep do materiatéw oraz pomoc przy ich badaniu. W
przypadku, gdy zostanie stwierdzona niezgodno$¢ uzytych materiatow z
wymaganiami okre$lonymi w specyfikacjach technicznych nie zostang one
dopuszczone do wbudowania. Materiaty takie winny by¢ usunigte przez
wykonawce, a wykonane roboty z takich materiatdéw podlegajg rozbiodrce.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zanewni, aby skfadowane materialy do czasu ich uzycia byty
zabezpieczone przez zniszczeniem lub uszkodzeniem i zachowajg swoja, jakosé
do chwili whudowania. Materiaty te majg by¢ w kazdej chwiii dostepne do
przeprowadzenia inspekcji przez zarzadzajacego realizacjg przedmiotu umowy az
do chwili wbudowania.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu, na jako$¢ wykonywanych robot, zaréwno w
miejscu tych robét, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w
trakcie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, sprzetu itp. Sprzet uzywany
przez wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje inspektora nadzoru
inwestycyjnego. Wykonawca dostarczy zarzadzajgcemu realizacjg przedmiotu
umowy kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowa-
nia, tam gdzie to wymagane jest przepisami. Wykonawca bedzie konserwowac i
naprawia¢ lub wymieniac sprzet niesprawny.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktéry nie wptynie niekorzystnie, na jakos¢ wykonywanych robét i wiasciwosci
przewozonych materiatéw. Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnhic
prowadzenie robot zgodnie ze wskazaniami zarzgdzajgcege w terminach
przewidzianych umowa. Srodki transportu powinny by¢ kryte i zabezpieczone
przed opadami atmosferycznymi. Materialy przewozone na $rodkach transportu
winny byé zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uktadane zgodnie z
warunkami transportu. Skrzynia tadunkowa winna by¢ czysta, bez uszkodzen
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mechanicznych oraz ostrych krawedzi i zataman powodujgcych zniszczenie
wyrobu. Srodki transportu niespetniajace tych warunkéw bedg usuniete z terenu
budowy na polecenie zarzgdzajgcego realizacjg przedmiotu umowy. Wykonawca
jest zobowigzany usuwaé na biezaco na whasny kKoszt wszelkie uszkodzenia i
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedziainy za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami
umowy oraz za jakosé stosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich
zgodnoé¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznych,
projektem arganizacji robdt oraz poleceniami zarzadzajgcedo realizacja
przedmiotu umowy. Wykonawca przedstawi do akceptacji harmonogram robét
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane.

5.1. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT INSTALACJI
ELEKTRYCZNYCH

Nazwy i kody robét elektrycznych

- 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

- 45310000-1 Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznych
- 45310000-2 Roboty w zakresie opraw elektrycznych

-45312311-0 Instalowanie oswietlenia

- 45315100-9 Instalacyjne roboty elekiryczne

- 45315600-4 Instalacje niskiego napigcia

- 45317000-2 inne instalacje elekiryczne

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w specyfikacji zgodne sa z cdpowiednimi normami oraz
okresleniami producentéw materiatow.

Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z projektem,
specyfikacjg, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego (ustawa Prawo
Budowlane). Prace nalezy wykona¢ zgodnie z lokalizacja wg mapy geodezyjnej,
przedmiarem robét, obowiazujacymi przepisami wykonania i odbioru robot oraz
normami a w szczegoélnosci:

- PN-76/E-05125

- PN-76/E-02032

- PN-IEC 61024-1-1

Nalezy pamietac, ze wszelkie czynnosci zwigzane z zasileniem nalezy
wykonywac po upewnieniu, ze wytgczone jest napiecie. Pracownicy zatrudnieni
przy budowie powinni bezwzglednie znac i przestrzegac zasady bezpieczenstwa.
Przed przystapieniem do pracy powinien by¢ przeprowadzony instruktaz z
zakresu bhp, w czasie, ktérego nalezy szczegdtowo omowic zagrozenia mogace
wystapié przy wykonywanych pracach. Prac montanowych nie wolno wykonywacé
w warunkach zwiekszajacych zagrozenie wypadkowe t]..

- 0 zmroku

- podczas burzy

- w niesprzyjajgcych warunkach atmosferycznych



Szczegodlna ostroznosé nalezy zachowac przy pracy w poblizu innych czynnych
linii elekiroenergetycznych albo przy skrzyzowaniu z nimi mediami. Z uwagi na
czynng ulice prace nalezy wykonywaé po uzgodnieniu i na warunkach ustalonych
z uzytkownikiem ulicy.

Montaz i stawianie stupow

Prace ziemne mogg byé wykonywane tylko pc dokitadnym ustaleniu ciggow
instalacji podziemnych po uzyskaniu zgody wtasciciela terenu. Wykopy powinny
by¢ oznaczone tablicami ostrzegawczymi. Ustawienie stupow nalezy wykonaé
przy pomocy dzwigu. Przed mocowaniem stupéw nalezy doktadnie wyrdwnag i
ubi¢ ziemie przy fundamentach. Stupy ustawiaé dzwigiem w uprzednio
przygotowanych i cze$ciowo wykonanych fundamentach. Gtgbokos¢ posadowie-
hia stupa oraz typ wedtug projektu. Fundamentu nalezy wykonac wedtug
dokumentacji technicznej. Odchytka osi stupa od pionu, po jego ustawieniu nie
moze by¢ wieksza niz 0,001 wysokosci stupa.

Montaz opraw

Montaz konstrukcii i wysiegnikéw moze sie odby¢ dopiero po catkowitym
zakotwieniu i umocowaniu stupa. Przed montazem opraw nalezy wciagngé w
stup przewody zasilajgce oprawy Do zamontowanych opraw wprowadzic¢ prze-
wody i je podtaczy¢ ,wkrecié zrodio Swiatta oraz uzupemicé pozostate
wyposazenie. Montaz opraw nalezy wykona¢ przy pomocy samochodu z
balkonem. Oprawy powinny byé mocowane w sposéb trwaty, aby nie zmieniaty
swego potozenia pod wptywem warunkdéw atmosferycznych i parciu wiatru.

Mcntaz linii kablowej

Kabel uktadac¢ linig falistg, aby dhugos¢ kabla byta wieksza od dtugosci wykaopu o
1-3 %, w wykopie o glebokosci 0,8 m na podsypce z piasku o gr. warstwy 0,1 m.
Na kablu zatozy¢ oznaczniki kablowe Oki. Na utozony kabel nasypa¢ warstwe
piasku o gr. 0,1 m, nastepnie nasypac¢ warstwe gruntu rodzimego o gr. 0,15 mi
utozyé niebieska folie kalandrowang PCV o szer. min 0,2 m i grubosci min. 0,5
mm. Wykop catkowicie zasypa¢ gruntem rodzimym ubijajgc go warstwami, co 0,2
m i wykona¢ niewielkg tzw. nadsypke w celu uniknigcia zapadania sie gruntu w
rowie kablowym przy osiadaniu. Wprowadzenie kabla do fundamentow stupa
o$wietleniowego wykonaé w rurze ochronnej grubosciennej PCV ® 50 mm.
Konce kabla zarobi¢ na sucho i rozszy¢ na tabliczkach stupowych typu TB-2 lub
na ztgczkach 1ZK.

Ochrona od porazen

Ochrona od porazen obstugi oraz urzadzef i instalacji elektrycznej powinna byc¢

realizowana w taki sposéb, aby w przypadku réznorodnych uszkodzen i instalacji

oraz btednych dziatan i zachowan ludzi, prowadzgcych do porazenia

elektrycznego nastepowato:

- ograniczenie pradéw rdzeniowych przeptywajacych przez ciato cztowieka

- ograniczenie czasow przeptywu pradow wrazeniowych przez szybkie wyfaczenie
uszkodzonych urzadzen

Ochrona przeciwporazeniowa spetniajgca te wymagania realizowana jest przez:

- uniemozliwienie dotkniecia czeéci czynnych pozostajgcych w warunkach
normalnej pracy



- spowodowanie szybkiego wylgczenia uszkodzonych czesci / wytgczenie
zasilania/w przypadku uszkodzen wywotujacych przekroczenie
niebezpiecznego napiecia dotyku dla zdrowia i zycia

- ograniczenie napiec dotykowych na dostepnych czesciach przewodzgcych w
przypadku uszkodzenia, do wartosci uznawanych w danych warunkach za
dopuszczalne

Ochronie podiegajg stupy, oprawy oswietleniowe i wysiegniki

Siec zasilajgca pracuje w uktadzie TN-C.

Zasilanie dla projektowanego oswietlenia ulic.

Projektowane oswietlenie drogi nalezy zasili¢ z projektowanej tablicy
ZK1+SL+SOK zasilonegj z istniejgcych ztgcz kablowych.

Badania po wykonaniu robot

Pomiar natezenia o$wietienia nalezy wykonac po uptywie, co najmniej 0, 5 godz
od wigczenia lamp. Lampy przed pomiarem powinny by¢ wySwiecone minimum,
100 godz. Pomiary nalezy wykonac¢ przy suchej i czystej nawierzchni, woinej od
pojazdéw, pieszych i jakichkolwiek obiektéw obcych, mogacych znieksztatcic
przebieg pomiaru. Pomiarow nie nalezy przeprowadzac podczas nocy
ksiezycowych oraz ztych warunkdw atmosferycznych / mgta, $niezyca, unoszacy
sie kurz itp./ Do pomiardéw nalezy uzywac przyrzgdow pomiarowych o zakresach
zapewniajgcych przy kazdym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% calej
skali na danym zakresie. Pomiary natezenia o$wietlenia nalezy wykonac za
pomoca luksomierza wyposazonego w urzadzenie do korekcji pomiaru. Pomiary
nalezy przeprowadzac dia punktéw jezdni zgodnie z PN-EN 13201-4.

W przypadku pozytywinych wynikdw pomiarow i badan wykonanych przed i w
czasie wykonywania robot, na wniosek Wykonawcy Inspektor Nadzoru moze
wyrazi¢ zgode na niewykonywanie badan po wykaonaniu iobot,

Wymagania dotyczace sprzetu stosowanego w robotach montazowych,
srodkow transportu, skladowania materiatow.

Niestawiane sg specjalne wymagania.

Transport i sktadowanie materiatébw musi by¢ zgodne z zaleceniami producentéw.
Sprzet i narzedzia stosowane w robotach montazowych nie mogg powodowac
uszkodzen materiatdéw wbudowywanych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania oswietlenia ulicznego winien

Posiada¢ / mie¢ mozliwos¢ z korzystania / z nastepujgcych srodkéw transportu:

- samochod dostawczy

- samochad skrzyniowy

- dtuzyca

- przyczepa dituzycowa

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggngc zatozong, jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing
kontrole rob6t i jakosci materiatow. Wszystkie materiaty uzyte w procesie robot
remontowych powinny odpowiadac¢ normom i specyfikacji techniczne;.
Wykonawca zapewnia system kontroli z wszystkimi urzgdzeniami zapewniajgcymi
badanie prébek i materiatow oraz jakosci wykonanych rob6t. Prébki do badan
bedg pobierane losowo. Mozna tez na zlecenie zarzgdzajgcego przeprowadzic¢
dodatkowe badanie tych materiatéw, ktére budzg watpliwosé, co, do jakosci, ¢ ile
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kwestionowane materiaty nie zostang przez wykonawcg usuniete lub uiepszone z
wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek.

W przypadku robét kontrola polega na stwierdzeniu ich wykonania zgodnie z do-
kumentacja techniczng.

Wszystkie aparaty i urzadzenia powinny posiadaé atesty fabryczne i $wiadectwo,
jakosci wydane przez producenta. Wewnetrzng kontrole robdt podczas
wykonywania prac powinien przeprowadzaé wykonawca we wlasnym zakresie.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Przedmiar robdt powinien zawiera¢ zestawienia przewidywanych do wykonania

robét podstawowych w kolejnosci ich wykonania wraz z ich szczegélowym opisem

lub wskazaniem podstaw ustalajgcych szczegoétowy opis oraz wskazaniem wia-

sciwych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych z

wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robot

podstawowych.

- Jednostkg obmiaru rob6t dla dostawy, montazu lub demontazu urzadzen jest
1sztuka lub Tm(metr)

- Jednostkg obmiaru robét dia wykonania poditozy betonowych jest 1m?3 (metr
szescienny)

- Jednostka obmiaru robét wykoriczeniowych $cian i posadzek jest m? (meir
kwadratowy)

- Jednostkg obmiaru robét dla transportu materiatéw jest 1t (tona) lub 1m3 (metr
szescienny)

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w trakcie dokonywania

obmiaru rob6t | dostarczone przez wykonawce musza by¢ zaakceptowane przez

zarzgdzajgcego realizacjg przedmiotu umowy. Obmiary gotowych robét bedg

przeprowadzane z czestoiliwoscig i terminach umozliwiaigcych miesieczne

ptatnosci na rzecz zamawiajacego. Obmiary beda przeprowadzane przed cze-

sciowym i ostatecznym odbiorem rob6t a takze w przypadku wystepowania

dtuzszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy. Obmiary robét zanikajgcych

i podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT ELEKTRYCZNYCH

Ostateczny odbidr polega na ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w
odniesieniu do ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz
gotowos$c¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez wykonawce wpisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie
zarzgdzajgcego realizacjg przedmiotu umowy. Odbiér nastgpi w terminie
ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia potwierdzenia przez
zarzadzajgcego realizacjg zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw. Odbioru
dokona komisja wyznaczona przez zamawiajgcego w obecnosci zarzadzajgcego i
wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiardw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania z dokumentacja projektows i specyfikacja
techniczng. W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna sie z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw zanikajacych, zwlaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetniajgcych i poprawkowych. W przypadku niewykonania
wyznaczonych robot poprawkowych i uzupetniajgcych komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru. W przypadku, gdy komisja stwierdzi, ze
jakos¢ wykonanych robét nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji i spe-
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cyfikacji technicznych z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na

cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potracen oceniajac

pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych

w dokumentach umowy.

Dokumenty do dokconania odbioru:

- Dokumentacja projekiowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa, jesli byta sporzadzana w trakcie realizacji

- Specyfikacje techniczne podstawowe i uzupetniajgce.

- Recepty i ustalenia technologiczne

- Dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty)

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan jakosciowych

- Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
zgodnie z warunkami technicznymi

- Opinie technologiczng na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zatgczonych dokumentow do odbioru

- Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty
odbioru i przekazania tych robét wiascicielom urzadzen.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania

dokumentacyjnego nie sg gotowe komisja wyznacza w porozumieniu z

wykonawcg ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe iub uzupetiajgce beda

zestawione a termin wykcnania wyznaczy komisja.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994r., - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414, z
pézniejszyimi zmianaimi),

= Rozporzgdzenie Ministra infrastrukiury z 12 kwietnia 2002 roku w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich
usytuowanie (Dz. U. z 2002 Nr 75 poz. 690 z pézniejszymi zmianami),

s Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych
(Dz. U. zdn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz.401 z p6Zniejszymi zmianami)

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 24 stycznia 2004 roku w sprawie
metod i podstaw sporzgdzania kosztorysu inwestorskiego (Dz. U. nr 130 poz.
1389 z maja 2004).

= Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
16.06.2003 roku w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych
obiektéw budowlanych i terenow (Dz. U. nr 121/2003 poz. 1138)

»= Ustawa o wyrobie budowlanym z 16.04.2004 (DZ.U. nr 92/2004 poz. 881)

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 w (Dz. U. Nr
148/2004 poz. 2041)

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 w (Dz. U. Nr
195/2004 poz. 2011)

Niniejsze opracowanie oparto o nizej wymienione normy i przepisy:

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,

przedmiot i wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Ochrona

zapewniajgca bezpieczenstwo, Ochrona
przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
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montaz wyposazenia dodatkowego.

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzanie odbiorcze

PN-IEC 60364-7-704 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Instalacje placéw buddw i robét rozbiérkowych

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych

cz. Il Instalacje Sanitarne.
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych Cze$é

V Instalacje Elekiryczne

Szczegdtowy zakres robét oraz wyliczenia ilosci okresla przedmiar robét.
Koszty okresla kosztorys inwestorski.

Przy wykonywaniu robot remontowych nalezy przestrzegac¢ przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy.

marinz. Maciej A
Upr. bud. nr MAZ/0402 PWOE/04
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ISKRA LED

Zastosowanie: ciggi pieszych, drogi rowerowe, drogi miejskie, drogi osiedlowe
(wewnetrzne), parki
Montaz: na wysiegniku z zakoriczeniem @ 60 x 90 mm

Stopieri ochrony: [P 66 dla czesci optycznej i uktadu zasilajacego

Materiat: stop aluminium, anodowany

Kolor: inox / czarny

Uktad optyczny: soczewka z PMMA

Liczba diod: 12

% Zakres temperatur pracy: od -40°C do +55°C

[ 1 Przewidywany czas eksploatacji: L90F10 - 50 000 h, L8OF20 - 100000 h
: 1 CRI: >70 dla 5000K, 4000K; >80 dla 3500K
t ] Wspétezynnik korekeyjny S/P: 1,8 dla 5000K; 1,45 dla 3500K; 1,55 dla 4000K

Czestotliwos¢ napiecia zasilania: 50 - 60Hz
Wspétezynnik mocy: =095
Prad rozruchowy: 50A / 210us

Oprawa ISKRA LED opcjonalnie posiada mozliwos¢ podtgczenia do zewnetrznego
systemu sterowania poprzez interfejs 1-10V.

et 1 [

@ C€|O)e]li7| 2] ~

Temperatura Strumieri

os Nazs " owows s Dwowe  ewetwaog ORI oo et
swiatla LEDD

213230/3/...7 ISKRA LED 24 24W 31W 760mA 3500K 3 450im 3200Im 703Im/W 0,005m3 2,2kg
21323047 ISKRALED24  24W 31w  J60mA 4000K 3850Im 3700Im 119Im/W  0,005m? 2.2kg

213230/6/..." ISKRA LED 24 24W 31W 760mA 5000K 4 050Im 3900Im 126lm/W 0,005m?3 2,2kg
2_13232/3/...1) ISKRA LED 36 36W 39W 960mA 3500K 4 550lm 4300Im 110Im/W 0,005m3 2,2kg

213232/4/..V ISKRA LED 36 36W 39w 960mA 4000K 5 050im 4600lm 118lm/W 0,005m3 2,2kg _

213232/6/..D ISKRA LED 36 36W 39w 960mA 5000K 5250lm 4800lm 123Im/W 0,005m3 2,2kg

1) symbol wybranego ukladu optycznego np. 213230/6/T2 to oprawa ISKRA LED 24 5000K z ukladem optycznym T2

2) ze wzgledu na klase doktadnosci diad tolerancja wartasei wynaosi +/- 7%

Dyrektywy: 2014/35/UE (Dz UrzUE L 96, 29.03 2014, str.357), 2014/30/UE (Dz. UrzUE L 96, 29.03.2014, str.79), 2011/65/UE
(Dz UrzUE L 174,01 07.2011, str.88), 2009/125/WE (Dz Urz.UE L 285, 31 10.2009, str.10)

Normy: PN-EN 60598-1: 2015, PN-EN 60529: 2003, PN-EN 50102: 2001, PN-EN 62471: 2010, PN-EN 55015: 2013, PN-EN 61547: 2009,
PN-EN 61000-3-2: 2014, PN-EN 61000-3-3: 2013,

Parametry swietlne przedstawione na podstawie badari laboratoryjnych wedtug [ESNA LM 79-08

pryrey il by e ed/lm =diklm
—E e ORI —C LT e T A1 maaCHeETR —C R e EI ==C0-C180  =aaC30-C270 ==C0-C180 eesCI0-C270

Dopuszczalna ilo§¢ opraw ISKRA LED na jednym obwodzie zabezpieczona przez:

Wytgczniki nadpragdowe MCB typu B iub C Bezpieczniki topikowe—typ gG i gL
Oprawa Typ 2A 4A 6A 10A | 16A | 20A | 25A Oprawa 2A 4A 6A 10A 16A 20A 25A
B 1 2 4 6 11 13 17 ISKRA LED 1 2 1 19 30 38 47
ISKRA LED
C 1 4 6 11 18 28 28

Data aktualizacji: 14,03,2018 Zaktad Produkeji Sprzetu Oswietlenioviego ROSA Stanisiaw Resa

43-109 Tychy, ul Strefowa 1, tel +48 32 73 88 901

www rosa pl
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