SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT

1. Wstep

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT:
1. robot ziemnych,
2. robdt zwigzanych z uzupetnieniem i przeprofilowaniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni,
3. robdt zwigzanych z odmuleniem/odtworzeniem elementéw odwodnienia: rowow drogowych i
dotoéw odparowujacych,
4. robot zwigzanych z uzupelnieniem istniejacych nawierzchni, podbudowy, korpusu drogowego
kruszywem famanym wraz z zageszczeniem mechanicznym

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z realizacja zadan pn:

»Remont i biezace utrzymanie drog leSmych w NadleSnictwie MysSlenice po wystapieniu
intensywnych opadow deszczu”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia:

Szczegbdtowy zakres robdt na poszczegdlnych drogach (odcinki i fragmenty podlegajace remontowi),
oraz doprecyzowanie technologii, zostang przekazane Wykonawcy podczas wprowadzenia na roboty 1
wyspecyfikowane w ,,Protokole przekazania terenu robot”.

1.4. Okreslenia podstawowe

Odbiér koncowy — finalna ocena przez komisj¢ powolang przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci
1 wartosci, oraz zgodno$ci z dokumentacjg projektowa i ST.

Inzynier Kontraktu/ Inspektor Nadzoru — osoba powotana ze strony Nadle$nictwa do nadzorowania
realizowanych prac budowlanych wymieniona w umowie

1.5. Dokumenty budowy:

1) Protokot przekazania terenu robot

2) Protokotly zatwierdzen materiatow -

3) Ksigzka obmiaru robot — w dowolnej formie
4) Protokoty odbioru robot

5) Protokoty obmiaru robot.



1.6. Og6lne wymagania dotyczace robot

Przekazywanie frontow roboczych i rozliczanie wykonanych robot nastepuje po zakonczeniu robot.
Wykonaweca jest zobowigzany do przystapienia do realizacji wskazanych robot w terminie okre§lonym
w umowie 1 prowadzenia na biezagco obmiaru wykonanych robot. O ile w Protokole przekazania
terenu robot nie zostanie to okreslone inaczej, Wykonawca jest zobowigzany do utylizacji materialow
z rozbiodrki 1 gruntow z wykopdw na wlasny koszt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za: jako$¢ wykonanych robdt, zabezpieczenie terenu robot i
bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie robot, metody zastosowane do wykonania rob6dt oraz
ich zgodno$¢ z ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do realizacji robot Wykonawca jest zobowigzany dokonaé stosownych
uzgodnien z Zarzadcami drog z ktérych bedzie korzysta¢ podczas realizacji robot. Wszelkie koszty
zwigzane z korzystaniem z drég publicznych podczas realizacji robot beda lezaly po stronie
Wykonawcy.

W przypadku korzystania z drog leSnych Wykonawca dokona stosownych uzgodnien z Lesniczym (w
obecnosci Inspektora Nadzoru, Inzyniera Kontraktu lub osoby nadzorujacej ze strony Nadle$nictwa)
danego lesnictwa i bedzie odpowiedzialny za zachowanie ich stanu technicznego.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i1 stosowaé w czasie prowadzonych robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

Wykonawca jest zobowigzany przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej w lesie i bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t
lub przez pracownika.

Wykonawca nie bedzie stosowal materiatow, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy. Polecenia
Inspektora Nadzoru/ Inzyniera kontraktu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inspektora pod grozba wstrzymania robot.

Skutki finansowe z tytutu prowadzenia robot niezgodnie z umowa i ST w calosci poniesie
Wykonawca.

2. Materialy

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Wykonawca jest zobowigzany przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru/ Inzynierowi kontraktu do
zatwierdzenia, pod rygorem niedopuszczenia do wbudowania, szczegétowe informacje dotyczace
proponowanego zrddta zakupu materiatow oraz swiadectwa jakosci lub inny dokument stwierdzajacy
przydatno$¢ tych materiatdbw. Przy zmianie Dostawcy, Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru/Inzyniera Kontraktu i1 przedtozy stosowne dokumenty min. 7 dni przed terminem dostawy.
Materiaty nie spetniajagce wymogoéw ST i nie zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru, Wykonawca na
wlasny koszt usunie z terenu robdt. Uzgodnien nalezy dokona¢ w porozumieniu i na zasadach
okreslonych z Inspektorem Nadzoru.

2.2. Rodzaje materialow niezbednych do realizacji zadan
1. Warstwa podbudowy — kruszywo tamane (tluczen) 31,5-63mm
4. Warstwa nawierzchniowa — kruszywo tamane (kliniec) 4/31,5 mm

2.3. Szczeg6lne wymagania dla materiatow jw.
- ad. 1) zgodnie z WT-4: uziarnienie wg. rys. 14, zawartos¢ frakcji<0,063 mm do 12%, pozostate
parametry zgodnie z tablicg A.2 /Zalacznik A do WT-4/

Zawarto$¢ cegly czerwonej do 15%. Zawartos¢ ,,silikatow” ponizej 2%.
- ad. 3) zgodnie z WT-4: uziarnienie wg. rys. 19, zawartos¢ frakcji<0,063 mm do 15%, pozostate
parametry zgodnie z tablicg A.2 /Zalacznik A do WT-4/



- ad. 4) zgodnie z WT-4: uziarnienie wg. rys. 19, zawarto$¢ frakcji<0,063 mm do 12%, pozostate
parametry zgodnie z tablicg A.2 /Zatacznik A do WT-4/

Zamawiajacy nie dopuszcza kruszyw wapiennych i chalcedonitu.
Zamawiajacy dopuszcza mieszanki kruszywa z przekruszenia ZwirOw.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot oraz srodowisko lesne. Sprzet powinien by¢
sprawny technicznie, a operatorzy powinni posiadac¢ stosowne uprawnienia.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania sprzetu o gabarytach i wydajnosci adekwatnej do
wskazanego zakresu robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot 1 wtasciwosci przewozonych materiatow.

W przypadku wykorzystywania do transportu drég lesnych o nawierzchni gruntowej nieulepszonej
nacisk na o§ nie moze przekracza¢ 8 ton. W przypadku wystgpienia intensywnych opadow,
wykonawca jest zobowigzany do monitorowania stanu i biezgcej oceny no$nosci nawierzchni.
Wszelkie uzgodnienia niezbedne do prowadzenia transportu sprzetu i materiatow po drogach
publicznych lezg po stronie Wykonawcy.

Odpowiedzialnos¢ za szkody wyrzadzone na drogach, po ktérych bedzie prowadzony transport, bedzie
lezata po stronie Wykonawcy.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca jest zobowigzany do szczegdlowego zapoznania si¢ z
terenem robot.

5.2. Roboty ziemne

1. Roboty ziemne obejmuja:

- odspojenie 1 odwéz na odktad na odl. do 1 km gruntdéw z zawyzen poboczy gruntowych i
odmulanych /odtwarzanych row6w odwodnieniowych i dotow odparowujacych/

- odspojenie 1 utylizacje (wywoz na zwaltke Wykonawcy) gruntéw z wykopoéw 1 materialow z
rozbidrki nie nadajacych si¢ do ponownego wykorzystania

- przeprofilowanie 1 zageszczenie,

- odtworzenie nachylen skarp rowow drogowych’

- uformowanie pryzm na odktadzie lub splantowanie terenu odktadu

2. Minimalne spadki poprzeczne dla nawierzchni gruntowych 3-5%.

3. Dopuszczalna tolerancja wykonania objetych postgpowaniem robo6t ziemnych: szerokos$¢ + 10 cm,
rzedne + 2 cm.

4. Nachylenie skarp rowéw 1:1,5 (wyjatkowo 1:1), szeroko$¢ dna rowu 0,40 m
1. Koleiny 1 wyboje nalezy oczysci¢ z zanieczyszczen.
2. Przed wbudowaniem kruszywa nalezy odspoi¢ krawedzie potaczeniowe w koleinach i wybojach.

3. Wbudowane kruszywa nalezy dogesci¢ walcem statycznym/zageszczarkg/ubijakiem mechanicznym
do warto$ci:

4. Minimalne spadki poprzeczne dla nawierzchni z kruszywa 3%.

5. Dopuszczalna tolerancja wykonania obj¢tych postgpowaniem robdt nawierzchniowych: szerokos$¢ +
10 cm, rzgdne £+ 2 cm.



6. Kruszywo betonowe nalezy zamkna¢ warstwa z gruntu miejscowego o grub. do 3 cm i zagescic j.w.

olerancia 4 mm-vedlate”/.

5.3. Roboty nawierzchniowe

a/ Evdmin > 55 MN/m? - dla wzmocnienia podloza

b/ Evdmin > 70 MN/m? - dla warstw nawierzchniowych

Wszystkie pomiary rowno$ci przewidziane w niniejszej ST nalezy wykonywaé z uzyciem taty o
dhugosci 3 m, a badania no$nosci 1 zaggszczenia atestowang ptyta dynamiczna.

6. Kontrola jakoSci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢
zalozong jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i1 jako$¢ materiatdw.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary robot z czestotliwoscia zapewniajaca

stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST, z zastrzezeniem — min. 2
pomiary na dziennej dziatce robocze;j.

6.2. Badania w trakcie robot

1. Kontrola oczyszczenia podtoza z gruntow nienos$nych i zanieczyszczen.

2. Kontrola biezgca parametrow geometrycznych ujetych w zapisach niniejszej ST z czgstotliwoscia:
w przekrojach charakterystycznych, lecz nie rzadziej niz co 50 m — wedlug zalecen Inspektora
Nadzoru

3. Ocena jako$ciowa i ilo§ciowa dostarczanych partii materiatow.

A

6.3. Badania po zakonczeniu robdt (w trakcie odbioru koncowego)

1. pomiar geometryczny wykonany robot z doktadnoscig do 1 cm

2. badanie no$nosci i zageszczenia uktadanych nawierzchni atestowang plyta dynamiczng wg. zalecen
inspektora nadzoru

3. pomiar kontrolny glebokosci losowo wybranych punkow

4. pomiar dlugosci wykonanych prac mechanicznych np. oczyszczenie rowow

7. Obmiar robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt w odniesieniu do dokumentacji
projektowej 1 niniejszej ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze i kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych
robdt 1 terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem lub zgodnie z zaleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wyniki obmiaru beda po akceptacji przez Inspektora Nadzoru zatgczone do Protokotow odbioru robot.
Bledne dane beda poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru.

Dtugosci i1 odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzane wzdhuz linii
osiowej. Objetosci beda wyliczone w m?® jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekro;.



Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo beda rozliczone wg dowodoéw wydania materiatow, po
potwierdzeniu dostawy na teren robot.

W przypadku stwierdzenia istotnych réznic pomiedzy przedmiarem robot, a stanem faktycznym,
Wykonawca niezwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru o zaistniatym fakcie 1 wstrzyma realizacj¢
danego asortymentu robot do czasu podjecia stosownej decyzji przez Zamawiajacego.

8. Odbior robot

8.1. Rodzaje odbiorow robot
Zgodnie z ustaleniami niniejszej ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
1. Odbioér koncowy

8.2. Odbior koncowy

Finalna ocena przez komisj¢ powotang przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy rzeczywistego wykonania rob6ét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci, oraz
zgodnos$ci z dokumentacjg projektowa 1 ST.

8.2.1. Zasady odbioru koncowego robot

1. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce w formie pisemnego lub ustnego powiadomienia Zamawiajacego.

2. Odbior koncowy robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia faktu przez Inspektora Nadzoru.

3. W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych i robdt uzupehiajacych lub nie
przedlozenia przez Wykonawce kompletu dokumentow, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru koncowego.

4. Na podstawie przedtozonych przez Wykonawce dokumentéw i1 zapiséw umowy komisja ustali
ostateczng wartos$¢ zrealizowanych robot.

5. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej w ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo uzytkownikow, komisja dokona
potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach i umowie.

9. Podstawa platnosci

Podstawa platnosci jest sprawdzony przez Inspektora Nadzoru Kosztorys Powykonawczy oraz
protokét odbioru sporzadzony w oparciu o ceny jednostkowe skalkulowane przez Wykonawce w
ofercie. Roboty ryczattowe odbierane sg bez kosztorysu powykonawczego. Jezeli wystapig roboty
nietypowe, dodatkowego beda wycenione wg. zawartych w ofercie czynnikow cenotwoérczych i
przedtozonych przez Wykonawce faktur zakupu lub najmu sprzetu, w oparciu o naklady
wyspecyfikowane w KNNR. Wszystkie roboty nietypowe i dodatkowe wymagaja bezwzglednie
zachowania formy pisemnej i zgody Zamawiajgcego.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w niniejszej ST 1 w dokumentacji
projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob6t beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty zakupu materiatu

- koszty transportu

- koszty sprzetu

- wielokrotng mobilizacje sprzgtu



- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren robot,

- niezbedne dokumentacje lub opracowania technologiczne
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy

1. PN-EN 13242: 2002+A1 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

2. PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Wymagania.

10.2. Inne dokumenty

1. Wymagania Techniczne WT-4 Mieszanki niezwigzane

2. Wytyczne prowadzenia robot drogowych lasach panstwowych.

3. Poradnik Drogi lesne (w zakresie Kart technologicznych prac remontowych na drogach lesnych)

Opracowano na podstawie dokumentacji
posiadanych przez Nadlesnictwo Myslenice:
Piotr Ptoskonka



