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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot opracowania.

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikagphtecznej § wymagania dotyee wykonania i odbioru
robét wyburzeniowych, demoritawych i rozbiérkowych, prowadzonych w ramach prajegn. ,,Przebudowa
pomieszczé tazienki, toalety oraz korytarzy w budynku Domu Stidenta nr 1 przy ul. Studenckiej 15 w
Katowicach, z dostosowaniem ich do potrzeb oséb zepetnosprawndciami oraz zapewnieniem dajcia do
pomieszczé Radia EGIDA”.

1.2. Zakres stosowania opracowania.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyakmdokument przetargowy i kontraktowy przy zleicain
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych opracowaniem.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmwszystkie czynnéci umazliwiajace i majice na celu:

1. Demonta stolarki drzwiowej (skrzydta drzwiowe koieznice):

e drzwi drewniane 90x200 cm — 2 sztuki,

» drzwi drewniane 80x187 cm — 1 sztuka.

Demonta nadpraa drzwiowego w toalecie.

Demonta obudowy z ptyt GK instalacji.

Wyburzenie ceglandgiany dziatowej grub&i 12 cm m¢dzy tazienlg a toale.

Wyburzenie ceglanggiany dziatowej grub&i 6 cm w tazience.

Wyburzenie ceglanej obudowy griieo6 cm wanny.

Skucie warstwy zaprawy betonowej grgbid3 cm nascianie w fazience.

Skucie warstwy zaprawy betonowej grigbior cm na posadzce w tazience.

Skucie warstwy zaprawy betonowej grgbid2 cm na posadzce w toalecie.

10 Skucie stopnia betonowego wysgékb5 cm medzy tazienlg a pokojem biurowym.

11. Skucie okfadziriciennych z ptytek ceramicznych w tazience i toaeci

12. Skucie oktadzin podtogowych z plytek ceramicznyctazience i toalecie.

13. Skucie linych tynkéw nacianach i sufitach.

14. Zeskrobanie starych powltok malarskich.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjizgodne z obowzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kavykonania robét, ich zgoddéd z dokumentagj projektowva,
SST i poleceniami kyniera. Wprowadzanie jakichkolwiek odpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji
zaradzapcego realizagj umowy.
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2. MATERIALY.

Materiaty z rozbidrki.

- gruz ceglany,

- gruz betonowy,

- gruz ceramiczny,

- elementy metalowe,

- elementy drewniane i drewnopochodne,
- materialy z PCV,

- szkio.

3. SPRZT.

Do rozbiérek mae by uzyty dowolny sprzt. Wykonawca zobowkuje s¢é do zapewnienia kompletnego

zestawu nargzi, niezlezdnych do prawidtowego i terminowego wykonania prac.

Do odspajania gruntow zegtych oraz do zrywania lub rozbidrki obiektow lubwierzchni przewidzianych do

usungcia z miejsca przebudowy, stosawatotki pneumatyczne lekkie (o masie 7 - 9 kggdnie (10 - 12 kg) i

cigzkie (powyzej 12 kg).

W przypadku braku sptarek dostarczagych powietrze do miotkdw pneumatycznych mdyy¢ stosowane

miotki elektryczne lub spalinowe przy zachowaniuzejuostranosci z punktu widzenia bezpiecznego

wykonywania robot.

Przy rozldnianiu gruntéw mtotkami pneumatycznymi nateprzestrzeganastpujacych zasad:

a) stosowa przerwy w pracy pracownikow obstugaych narzdzia pneumatyczne ze wezdu na dua ilos¢
drgai oddziatywajgcych na organizm ludzki,

b) nie wolno dopuszczado wykonywania rob6t nagdziami pneumatycznymi kobiet, mtodocianych orazihosé
chorych na reumatyzm,

c) przy pracy miotem wyburzeniowym zatrudhigwnoczénie dwéch robotnikbw, zmienigych s¢ co p6t
godziny,



d) ograniczd do maliwego minimum bieg luzem nagdzi pneumatycznych, ze wzglu na wywotywanie
przez te urgdzenia nadmiernego hatasu,

e) narzdzia pneumatyczne podczas pracy powinny tsgymane spizyscie za uchwyty gkami zgitymi w
tokciach, a przewdd odprowadzey zuzyte powietrze nie powinien yskierowany na obstugagego dane
urzadzenie; poza tym pracownik obstugcy miot pneumatyczny powinien go tak ustaiviaby pyt
wytwarzany w czasie jego pracy byt odwiewany prasétr,

f) pracownicy obstugucy narzdzia pneumatyczne powinni bypoddawani badaniom lekarskim przynajmniej
dwa razy w roku.

4. TRANSPORT.

Wykonawca zobowzuje st do zapewnienidrodkéw transportu niezinych do prawidtowego i terminowego
wykonywania prac.Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonavwpowinny by sprawne technicznie i
spetnid wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisdmichu drogowym. Przewony tadunek
zabezpiecz§ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH.

Roboty przygotowawcze.

Teren prowadzenia rob6t rozbiérkowych i demaat@ych naleéy oznakowa i zabezpiecz§ zgodnie z

przepisami BHP przed degem os6b nieupowaionych. Przy prowadzeniu robét naje bezwzgédnie

przestrzega przepisbw bhp i p.po Przed rozpoezxiem rob6t rozbiérkowych i demorawych naley

zabezpieczy przed uszkodzeniem lub przed zniszczeniem wszystldmenty budowlane i wypasmie nie

podlegajce rozbiorce, a pozosiag w strefie wykonywanych prac.

Wykonanie prac rozbiérkowych.

Roboty przygotowawcze:

Przed przysipieniem do robdt rozbidrkowych naleteren oznakowazgodnie z wymogami BHP i przepisami

Prawa Budowlanego.

Prace rozbiérkowe wykonywarecznie lub przy #yciu sprztu mechanicznego zgodnie z programem

technicznym wykonania robot.

Przy rozbioérkach konstrukcyjnych nale bezwzgédnie przestrzedgaprzepiséw BHP i wykona stosowne

zabezpieczenia.

Po wykonaniu robét rozbiérkowych teren splantéwaczysci¢ z resztek materiatow.

W zakresie rob6t uwzeglinic calas¢ proceséw technologicznych, przy zadoiu wiaciwej organizacji i

technologii robét warunkagych maksymalne bezpiedmtwo pracy oraz przy uwzglnieniu wykonania

wszystkich czynnéxi i naktadéw niezédnych do wykonania rob6t rozbiérkowych i wyburzesyah.

Nakfady robocizny obejmajczynndci podstawowe podane w wyszczegOlnieniu robét iegmziarze, jak

rowniez nastpujace czynnéci pomocnicze:

— przygotowanie stanowiska roboczego,

— wewretrzny transport poziomy na potrzebne odlégtav poziomie nargdzi i wszelkiego drobnego stz
pomochiczego,

— segregowanie, sortowanie i ukladanie materiatdwzadeen uzyskanych z rozbiérki elementéw budynku
oraz materiatéw rusztowaniowych, pomostéw, stempfoitp. w obkbie strefy obiektu rozbieranego,

— obslugiwanie sprgu nie posiadacego etatowej obstugi,

— utrzymanie w stanie przejezdnym drog dojazdowyehmtijazdéw samochodowych w celu wywiezienia ze
strefy przy obiektowej gruzu i materiatdw uzyskamycrozbiorki, rusztows stemplowa itp.,

— utrzymanie w poradku stanowiska roboczego,

- wykonanie czynn&i zwigzanych z likwidacj stanowiska roboczego,

- wykonanie niezkdnych zabezpiechAeBHP na stanowisku roboczym oraz wokot bezpdniej strefy przy
obiektowej, upratniecie strefy rozbidrki.

Prowadzenie robot.

Roboty rozhiérkowe wykonywarecznie lub mechanicznie.

Elementy pochodice z rozbidrki naley na bieaco segregow@ sktadowé w wydzielonych i zabezpieczonych

do tego celu przez Wykonaw@ojemnikach na odpady lub pryzmach, a ¢@ase sukcesywnie wywo&i

Odzyskany ztom stalowy nalg¢ odsprzeda w najblizszym punkcie skupu ztomu. Pozostaly gruz oraz inne

odpady nieszkodliwe dlé&rodowiska uzyskane w wyniku robét rozbiérkowycheagl wywiezé na najblisze

wysypiskosmieci.

Materiaty nie podlegafe przygciu na wysypisko odpaddéw naleprzekaza do zaktadu utylizaciji.

Wszelkie materiaty skane biologicznie lub chemicznie, pochade z demontau, powinny by spalone lub

wywiezione na skladowisko wyznaczone przez wladagtarne.

Elementy i materialy pochodee z rozbiérki (odpady) powinny bysungte z terenu budowy w terminie i w

sposéb niekoliducy z wykonywaniem innych robét.

Nie nalery dopuci¢ do nadmiernego nagromadzenia siateriatdw rozbiérkowych w budynku jak rowaigie

mozna spowodowazanieczyszczenia odpadami rozbiérkowymi otoczehiaktu.



Roboty prowadzi zgodnie z rozpoedzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003D@z.U. Nr 47 poz.
401) w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t widaych. Roboty naley

przeprowadzatylko i wytacznie pod nadzorem os6b uprawnionych.

Fragmenty murdw przeznaczone do wyburzeniazgaliemontowda z zachowaniem dij ostraznosci tak, aby
nie uszkoda stropdw i innych elementéw znajdaych sté w poblizu wyburzanychsécian. Materiaty
posegregow@i odnigs¢ lub odwiezé na miejsce skltadowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Ogdlne wymagania dla robot rozbidrkowych podano unktach Specyfikacji Ogolnej. Kontrola jalad

wykonania robét odbywasha bigaco po zakéaczeniu kadego etapu robét rozbiérkowych i demaomtaych i

polega na sprawdzeniu zgodnbwykonania robét z dokumentacprojektows i wytycznymi zawartymi w

niniejszej specyfikacji oraz poleceniami Inspekthic@dzoru/lrtyniera.

W interesie Wykonawcy jest prowadzenie Aimej kontroli wykonywanych rob6t — po ukezeniu kadego

etapu rob64t. Ma to na celu prawidtowe wykonanieatg/ch prac w ustalonym w umowie terminie. Zanigika

tego obowazku prowadzi moze do nawarstwiania gkolejnych bédow, co w konsekwencji skutkowdedzie

zla jakascia prac, konieczriwia dokonania poprawek i ewentuadod zastosowania kar umownych przez

zleceniodawe.

Kontrola jakdci wykonanych robdt rozbiérkowych polega na:

- wizualnej ocenie kompletdoi wykonanych robét rozbiérkowych,

- sprawdzeniu braku zagren na miejscu rozbiorki, w tym prawidtowa zabezpieczeobiektu oraz terenu do
niego przylegajcego, oraz zabezpieazeozbieranych elementéw obiektu budowlanego,

- prawidlowasci wykonanej segregaciji odpadow,

- wywozu gruzu i unieszkodliwienia odpadéw z miejbscaowy,

- sprawdzeniu zgodsoi zakresu wykonanych robét z niniegsspecyfikacy i ustaleniami z Zamawiggym.

Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktére wykazujwieksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikacji

powinny by ponownie wykonane przez Wykonawaa jego koszt.

Na pisemne wygpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad; za nie majca zasadniczego wptywu na cechy

eksploatacyjne i ustali zakres i wiellégpotracen za obnkong jakosé.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostkami obmiarowymas

Rozbiérki obiektéw kubaturowych — fin
Rozbiérki obiektow iaynierskich — [1 szt.]

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikagplne;.

Przy wykonywaniu robdt obfych niniejsz specyfikacj nalezy stosowa:

- odbiory rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, polegage na kdcowej ocenie iléci i jakoici
wykonanych robot, ktére w dalszym procesie reajizatmektu ulegag zakryciu lub zanikayj

- odbiory czsciowe polegajce na ocenie ikzi i jakosci wykonanych czci robdt, ustalonych w
szczegotowych warunkach umowy, w ktorych dlaesic rowniez terminy odbioréw cgsciowych;

- odbiory ostateczne polegag na ocenie ikzi i jakosci calagsici wykonanych rob6t oraz ustaleniarkowego
wynagrodzenia za ich wykonanie. Przedmiotem odbioricowego mae by tylko catkowicie zrealizowana
umowa.

Czynnaci odbiorowych dokonuje komisja powotana przez zaramcego. Z przeprowadzonych czyrdob

odbiorowych spormza s¢ protokoty. Protokdt odbioru kaowego podpisywany jest przez zamawdéepgo

dopiero po usugtiu przez wykonawgewad ewentualnie stwierdzonych w trakcie odbiordadto

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Rozliczenie ryczaltowe

10. AKTY PRAWNE | NORMY ORAZ PRZEPISY ZWI AZNE.

Opracowania podane w Specyfikacji Ogolnej

Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30zgaiernika 2002 r. w sprawie minimalnych wymaga
dotyczicych bezpiecaestwa i higieny pracy w zakresigytkowania maszyn przez pracownikéw podczas pracy
(Dz. U. Nr 191, poz. 1596 z pdiejszymi zmianami).

Ustawa o0 odpadach z dnia 27 kwietnia 2001r. (telsglity: Dz.U. z 2007, Nr 39, poz. 251 zzpiejszymi
zZmianami).



