SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Nawierzchnie biologicznie czynne
SST 01.14



1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni trawiastych wraz z humusowaniem dla inwestycji Przebudowa
i rozbudowa budynkéw C i E Campusu Uniwersytetu Szczecinskiego przy ul. Krakowskiej 71-79 w
Szczecinie o pawilon z podnosnikiem dla oséb niepetnosprawnych ruchowo.

Klasyfikacja robot wg Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV).
45233200-1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni
1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument pod Zamdéwienie Publiczne przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z

Przygotowanie powierzchni
Rozscielenie ziemi urodzajnej, humusu
Zaktadanie trawnikéw, nasadzenia zieleni

1.4. Ogodlne wymagania dotyczgce roboét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robédt, ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w
,Wymaganiach ogdlnych” Specyfikacji 00.01.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 00.01
,Wymagania ogdlne”.

e Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czesci organicznych. Ziemia urodzajna powinna
by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni wiekszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych.

W przypadkach watpliwych Inzynier moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze

ziemia urodzajna odpowiada nastepujgcym kryteriom:
a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcjailasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 -70%,

b) zawarto$é fosforu (P,0s) > 20 mg/m?,
c) zawartosé potasu (K,0)  >30 mg/m?,
d) kwasowos¢ pH >5,5.

e Nawozy mineralne

e Nasiona traw

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.01.
Sprzet stosowany do wykonania zieleni
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Wykonawca przystepujgcy do wykonania zieleni powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:

- bron do uprawy gleby,

- watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikéw.

- rowniarek,

- ew. walcow gtadkich, zebrowanych lub ryflowanych,

- ubijakéw o recznym prowadzeniu,

- wibratoréw samobieznych,

- ptyt ubijajacych,

- ew. sprzetu do podwieszania i podciggania,

- cysterny z wodg pod cisnieniem (do zraszania) oraz wezy do podlewania (miejsc niedostepnych).
Operatorzy maszyn budowlanych i sprzetu oraz kierowcy winni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje,
uprawnienia i badania lekarskie wymagane do obstugi sprzetu. Wymég dotyczy wszystkich osdb
obstugujacych i kierujgcych maszynami bez réznicy na forme uczestnictwa lub zatrudnienia w procesie
realizacji inwestycji.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonanych robodt i wtasciwosci przewozonych materiatéw.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne”.

Roztozenie mieszanki humusu na catg powierzchnie przeznaczong pod zagospodarowanie w formie
trawnikow.

Jako warstwe stanowigcg podtoze dla wzrostu trawy nalezy wykorzysta¢ humusu.

Ziemie nalezy roztozy¢ réwnomierng warstwg na catej powierzchni. Minimalna grubos¢ humusu — 10
cm.

Roztozony humus zbronowacd.

Catosc¢ zagesci¢ poprzez watowanie.

Trawniki

Wymagania dotyczace wykonania robdt zwigzanych z trawnikami sg nastepujace:

- teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

- teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

- ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rdwng warstwg i wymieszana z nawozami mineralnymi
oraz starannie wyréwnana. Zasilanie nawozem w ilosci 1 kg na 20 m2.

Wykonanie makro- i mikro- niwelacji terenu:

1. Sprawdzenie i kontrola warstwy podglebia — wykonanie warstwy podglebia o parametrach ziemi
piaszczysto gliniastej

2. Wykonanie warstwy wegetacyjnej z ziemi urodzajnej o migzszosci dostosowanej do wymagan
projektowanych roslin

Warstwa wegetacyjna powinna by¢ wolna od zanieczyszczen budowlanych (gruz, kamienie itp.) a grunt
pod warstwg wegetacyjng musi by¢ przepuszczalny. Grunt rodzimy ponizej tej warstwy musi by¢
odpowiednio przygotowany, spulchniony i wyréwnany.

Zaprawianie dotéw
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Dla drzew lisciastych i krzewow lisciastych przewiduje sie petne zaprawianie dotéw ziemig urodzajna.
Wskazania dotyczgce pielegnacji materiatu roslinnego w czasie wegetacji

Podstawowa pielegnacja to ciecie, podlewanie, pielenie, koszenie i uzupetnianie kory.

Koszenie trawnika

Pierwsze koszenie tzw. wysokie - gdy trawa osiggnie wysokos¢ 10 cm. Kolejne w miare po-trzeb.
Pierwsze koszenie tzw. wysokie - lekkim sprzetem typu kosiarka reczna spalinowa.

Kolejne kosiarka spalinowag lub kosiarkg zamontowang na lekkim, ogrodniczym ciggniku. Nie stosowa¢é
ciezkiego sprzetu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ,,\WWymagania ogdlne".

Badania przed przystapieniem do robot

¢ Przygotowanie podtfoza pod zatozenie trawnikow

Podtoze winno by¢ réwne.

Grubos¢ warstwy humusu jednakowa na catej powierzchni.

Tolerancja:

- grubos¢ warstwy nie moze by¢ mniejsza niz 10 cm,

- réwnos¢ = 3 cm na dtugosci 2 m.

Badania w czasie robét

¢ Badanie wykonania watowania

Nalezy sprawdza¢ kompleksowos¢ wykonania oraz zgodnos¢ parametru sprzetu z wymaganiami ST.
Badanie i pomiary korncowe

Po wykonaniu robét nalezy dokonac:

¢ Sprawdzenia kompleksowosci wykonania watowania,

¢ Sprawdzenia cech geometrycznych nawierzchni.

Rzedne powierzchni sprawdzone przez pomiar niwelatorem rzednych wysokosciowych nie moze
dawad rdznic w stosunku do rzednych projektowych wiekszych niz £ 5 cm. Nieréwnosci mierzone tatg
3-metrowa nie mogg przekracza¢ £ 5 cm.

7. OBMIAR ROBOT
Rozliczenie nastgpi na podstawie ustalonej ceny ryczattowej. Obmiar robét wykonanych nie jest
wymagany.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt i ich przejecia podano w ST ,,Wymagania ogdlne".

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robdét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robat.

Odbiér nalezy dokonac zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlano -
Montazowych.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Dokumentacjg odniesienia jest:
1. Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamdwienia dla przedmiotowego zadania,
2. umowa zawarta pomiedzy Wykonawca a Zamawiajgcym wraz z harmonogramem robot
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PN-B-12074:1998

PN-B-12099:1997
PN-R-65700:1998
PN-R-67026:2002

PN-R-67025:1999

normy

zatwierdzona przez Zamawiajgcego dokumentacja wykonawcza ww. zadania

aprobaty techniczne
inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.

Urzadzenia wodno-melioracyjne - Umacnianie i zadarnianie powierzchni
biowtdkning - Wymagania i badania przy odbiorze

Zagospodarowanie pomelioracyjne - Wymagania i metody badan

Materiat siewny - Nasiona drzew i krzewdw lesnych i zadrzewieniowych
Materiat sadzeniowy - Sadzonki drzew i krzewdw do zadrzewien i zakrzewien
Materiat sadzeniowy - Sadzonki drzew i krzewéw do upraw lesnych i na
plantacje

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od

obowigzku stosowania wymogdw okreslonych prawem polskim.

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do

odpowiedzialnosci za spetnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych

opatentowanych urzadzen lub metod.
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