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ST-00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST- 00

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIORB) sg wymagania
ogdlne dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem robdt, do projektu:
MODERNIZACJA SYSTEMU SYGNALIZACJI POZARU W DOMU POMOCY SPOLECZNE] W
LEGNICKIM POLU.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa prace objete podanymi ponizej numerami CPV:

CPV 45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowych
CPV 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
CPV 45317000-2 Pomiary elektryczne

1.2 Zakres stosowania ST- 00
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zZleceniu i realizacji robét wymienionych w ST-00 pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST-00
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne wspdine dla robdt objetych nizej
wymienionymi specyfikacjami:

ST-01 Instalacja systemu sygnalizacji pozaru

Nadrzednym celem Inwestora jest maksymalne wykorzystanie istniejgcego systemu i zmodernizowanie go w
taki sposdb aby obja¢ ochrong wszystkie budynki i zapewni¢ optymalne rozwiazania techniczne,
gwarantujgce sprawny nadzor nad systemem SSP.

1.4 Okreslenia podstawowe
Uzyte w specyfikacji okreslenia nalezy rozumie¢ zgodnie z ponizsza definicjg:

Dziennik budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbioréw robdt, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem,
Wykonawca i Projektantem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kosztorys $lepy.

Kosztorys Slepy - wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiar), sporzadzony w kolejnosci technologicznej
ich wykonania.

Ksieda obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zatacznikéw.
Wpisy w ksiedze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakoéci materiatéw oraz robét.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacja projektowg i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Odpowiednia_zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancii nie zostat okreslony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
rob6t budowlanych.

Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.




Rysunki - czes¢ dokumentacji projektowej, ktdra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robét.

1.5 Ogdine wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, STWIORB i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1 Przekazanie placu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspodirzedne punktéw gtdwnych
trasy oraz reperéw, dziennik budowy i ksiege obmiaru robdt oraz dwa egzemplarze dokumentagji
projektowej i dwa komplety STWIORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru koricowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wiasny koszt.

1.5.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty zgodnie z wykazem podanym
w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa:

- Zamawiajgcego,

- sporzadzong przez Wykonawce.

1.5.3 Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektows i Szczegélowa Specyfikacjg Techniczna

Dokumentacja projektowa, STWIORB araz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy
stanowia cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich sa obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosdi
wymieniona w ogdlnych warunkach umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczeri w Dokumentach Umowy, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomic Inspektora nadzoru, ktdry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkdw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektowg i STWIORB.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWiORB beda uwazane za wartoci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreélonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow
budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie moggq przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub STWIORB
i wplynie to na niezadowalajgcy jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy w okresie trwania realizacji umowy az do
zakoriczenia i odbioru koficowego robdt.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: ogrodzenia, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, zapory itp.,
zatrudni dozorcdw i podejmie wszelkie inne $rodki niezbedne dla ochrony robét, bezpieczenstwa pojazdéw i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzief i w nocy tych zapdr i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgleddéw bezpieczeistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce powinny by¢ akceptowane przez Inspektora
nadzoru. Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb tablic
informacyjnych, ktdrych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia
placu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuije sie, ze jest wigczony w cene umowna.

1.5.5 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.



Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6 Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wlasnosci publicznej i
prywatnej.

Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robdt lub brakiem koniecznych dziatan
ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosdi publicznej lub prywatnej, to Wykonawca
na swéj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wiasnos¢. Stan naprawionej wiasnosci powinien byc
nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ochrone urzadzen uzbrojenia terenu takich jak: przewody,
rurociagi, kable teletechniczne itp. oraz uzyska u odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego odnosnie doktadnego potozenia tych
urzadzen w obrebie placu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany w okresie trwania realizacji umowy do wlasciwego oznaczenia i
zabezpieczenia przed uszkodzeniem tych urzgdzen.

1.5.7 Bezpieczeiistwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczefistwa i higieny
pracy. W szczegdlno$ci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.8 Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane
do robdt od daty rozpoczecia do zakonczenia i odbioru koficowego robot,

Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno byc
prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru koricowego..

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru
powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.9 Stosowanie sie do praw i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez whadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypehnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposdb ciagly bedzie
informowat Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1 Zrédia uzyskania materiatow

Zrédta uzyskania wszystkich materiatéw powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed
rozpoczeciem robot. Nie pdzniej niz 3 tygodnie przed zaplanowanym uzyciem materiatéw Wykonawca
dostarczy Inzynierowi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania lub
wydobywania, wymagane $wiadectwa badan laboratoryinych i reprezentowane prébki materiatow
do zatwierdzenia. W przypadku braku akceptacji przez Inspektora nadzoru materiatu ze wskazanego zrddta,
Wykonawca przedstawi do akceptacji InZyniera materiat z innego Zrddta. Zatwierdzenie partii materiatow
z danego zrédla nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego zrddta beda przez Inspektora nadzoru
dopuszczone do wbudowania.

Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ na biezaco badania w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciggly bedg spetniaty wymagania STWIORB.



2.2 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z placu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow
do innych robdt, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewarto$ciowany
przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materiaty zachowaly swoijg jakos¢ i przydatnosé do
robdt oraz zgodnosc z wymaganiami STWIORB i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda po zakoriczeniu robdt doprowadzone przez Wykonawce
do ich pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru,

2.4 Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiduje mozliwosci wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatlu nie moze by¢ pézniej
zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie technicznym,
STWIORB, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ stale utrzymywany
w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on odpowiadat wymaganiom ochrony $rodowiska
i przepisom dotyczacym jego uzytkowania.

Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia Inzynierowi kopii dokumentdow potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania w przypadku gdy wymagaja tego przepisy.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru co najmniej
3 tygodnie przed uzycie sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, kidre nie wplyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba Srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre$lonymi
w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniaC wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrdw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom umowy, na polecenie Inspektora nadzoru bedg usunigte
Z placu budowy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatéw | wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacig projektowa, wymaganiami STWiIORB
i poleceniami Inspektora nadzoru.

Nastepstwa ]aklegoko|Mek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robét
zostany, jesli wymagac bedzie tego Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenie wysokosci poprzez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadno$é.

Inspektor nadzoru bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoécig robét,
oceng jakosci materiatéw i postepem robdt, a ponadto we wszystkich sprawach, zwigzanych z interpretacja
dokumentacji projektowej i STWiORB.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej i w STWIOR, a takze w normach i
wytycznych.

Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich rob6t i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych
nas budowe lub na niej produkowanych, wigczajac przygotowanie i produkcje materiatéw. Inzynier
powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie péZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

5.2 Wady robét spowodowane przez poprzednich wykonawcéw

Jedli wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i STWIORB,
a zaistniata wadliwo$¢ tych robdt spowodowana zostata robotami wykonanymi poprzednio przez innych
wykonawcdw, to Inspektor nadzoru zleci taki sposdb postepowania z poprzednio wykonanymi robotami, aby
wyeliminowa¢ ich wady, a Wykonawca wykona dodatkowe roboty zlecone przez Inzyniera na koszt
Zamawiajgcego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggna¢
zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jako$¢ materiatéw. Wykonawca powinien
zapewni¢ odpowiedni system kontroli, wkaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badai materiatéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan
w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadawalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialtéw oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i STWIORB.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci powinny by¢ okredlone w STWIORB,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okresione, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiada wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajgcych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzer laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powaine, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy,
gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzone zostanie odpowiednia
jakos¢ tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzaniem badaf materiatéw ponosi Wykonawca.



6.3 Badania i pomiary

Wszystkie badania beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, stosowa¢é mozna inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badar, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktdre posiadajg:

1) certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreSlonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i
dokumentow technicznych.

2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z

- Polska normg, lub

- aprobatq techniczng, w przypadku wyboréw, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktdre spetniaja wymogi STWiIORB.

W przypadku materiatéw, dla ktdrych ww. Dokumenty sa wymagane przez STWIORB, kazda partia

dostarczona dla robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. Dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badafi wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badai beda dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniaja tych wymagan bedg odrzucone.

6.7 Dokumenty budowy

6.7.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robédt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonuje
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane
trwatg technikq, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalgcznika |
opatrzone datq i podpisem kierownika budowy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlinosci:

- date przekazania Wykonawcy placu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robét,

- terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegdinych elementéw robét,

- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich przeprowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia InZyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powadu,

- zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych

odbioréw robdt,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub

wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,

-dane dotyczace jakosci materialéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan

z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inzynierowi
do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.



Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant
nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecert Wykonawcy robét.

6.7.2 Ksiega obmiaru

Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw
rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i
wpisuje do ksiegi abmiaru.

6.7.3 Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt. (1) + (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b} protokoty przekazania placu budowy,
€) umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,
d) protokoty odbioru robdt,
e) protokoty z narad i ustales,
f) korespondencje na budowie.

6.7.5 Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIARY PRAC POMIAROWYCH

7.1 Ogébline zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okresla faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacjg projektows i
STWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektorowi Nadzoru o zakresie
obmierzonych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiegi obmiaru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w kosztorysie slepym lub STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od oboww)zku ukonczenia
wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na piémie.

7.2 Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowej.

Jesli STWIORB wiasciwe dla danych robét nie wymagaija tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako
dtugos¢ pomnozona przez $redni przekréj.

Ilosci, ktére maja byC obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymagdaniami STWiORB.

7.3 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioru robét
W zaleZznosci od ustalert odpowiednich STWIORB, roboty podiegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.



8.2 0dbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodci i jakosci wykonywanych
robat, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu. Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogdlnego postepu robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier.

Gotowo$C danej czeSci robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr powinien byé przeprowadzony niezwlocznie, nie
pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieniem o tym
fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badar laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacjg projektowa, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbidr czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czeéci robét. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru dokonuje Inzynier.

8.4 Odbior ostateczny robét

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
InZyniera.

Odbiér ostateczny rob6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakorczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktrych mowa w pkt.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikéw badar i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnoéci wykonania robét z
dokumentacjg projektowg i STWiIORB.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjig ustaler przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajacych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej w dokumentacji projektowej i STWIORB z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo
ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartoéé wykonywanych rob6t w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego robét.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robat jest protokét odbioru ostatecznego
robot porzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:
- dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
- szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ewentualnie uzupetniajgce
lub zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dziennik budowy i ksiegi obmiaru,
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z STWIORB,
- deldaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z STWIORB,
- opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badar i pomiaréw zataczonych do
dokumentéw odbioru wykonanych zgodnie z STWIORB,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oSwietleniowej itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét
wiascicielom urzadzen,



W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajagce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5 Odbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w pkt.8.4. “Odbidr ostateczny robdt”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalona dla danej pozycji kosztorysu slepego.

Do pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysowej.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosdi,
wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWIORB i dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

1. robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
2. warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdw i
transportu na teren budowy,
warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
0 cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT,

Fuasrw

9.2 Warunki umowy i wymagania ogdlne
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw ogdlnych zawartych w ST-E-00 obejmuje wszystkie
warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdinione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89 poz.414)

- Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. W sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995r. poz.29)

- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2.03.1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakimi powinny odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie.



STWIiORB — SST-01
CPV 45312100-8
Instalacja systemu sygnalizacji pozaru

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét elektrycznych.
Prace opisane sg podanymi ponizej grupami robat.

CPV 45312100-8  Instalowanie przeciwpozarowych systemdéw alarmowych
CPV 45317000-2 Pomiary elektryczne

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiOR

Ogdiny zakres prac okreslono w ST-00 ,Wymagania ogdine”.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie elektrycznej instalacji wewnetrznej zwigzanej z wykonaniem rob6t, do projektu:
MODERNIZACJA SYSTEMU SYGNALIZACJII POZARU W DOMU POMOCY SPOLECZNEJ W
LEGNICKIM POLU.

Zgodnie z zatozeniami przetargowymi Inwestora oraz ekspertyzami — przegladami instalacji SSP kompleksu
budynkdw projektuje sie jednolity system SSP SIEMENS Sinteso obejmujacy wszystkie budynki z zakresu
opracowania.

Docelowo caty kompleks budynkéw DPS-u bedzie wyposazony w system SSP SIEMENS Sinteso, obstugiwany
poprzez centrale polaczone ze sobg w sie¢. Zgodnie z wymaganiami Inwestora przewiduje sie etapowanie
Inwestycji:

Etap I - w budynku nr 1 zaprojektowano nowy system wykrywania pozaru z uwzglednieniem max
wykorzystania istniejgcego okablowania, w budynkach: 3,5,6,7,19,20,23 w miejsce czujek radiowych
zaprojektowano standardowe czujki punktowe przewodowe. Dodatkowo w ramach modernizacji

i dostosowania istniejgcego systemu SSP do nowych wymagan przepisow zaprojektowano zmiany

w systemie:

-dostosowanie alarmowania 0 zagrozeniu pozarowym w budynku do aktualnych wymogdw — zmiana typu
sygnalizatoréw akustycznych oraz ich iloci i rozmieszczenia.

- uzupetnienie ochrony poszczegdlnych pomieszczen w budynkach, w ktérych nie byto zapewnionej ochrony
systemem SSP.

- dostosowanie systemu SSP do aktualnych zmian architektonicznych w budynkach.

- wymiana/ modernizacja central SSP Siemensa, zapewniajgce wykorzystanie aktualnego software’u oraz
obstuge wiekszej liczby petli dozorowych.

Etap II — w budynku nr 4 zaprojektowano nowy system wykrywania pozaru SSP, ktdrego petle dozorowe
beda obstugiwane przez centrale SSP CSP1 z budynku nr 19,

Projektuje sie modernizacje istniejgcych oraz montaz nowej centrali SIEMENS Sinteso:

Centrala FC2040 (CSP2,3) oraz FC2060 (CSP1) jest centrala modutowg, ktdra informuje uzytkownika o
rodzaju wywotanego alarmu (pozar, test, uszkodzenie linii lub elementu linii, czujki), numerze linii, czujki,
czasie | dacie wywotanego alarmu oraz miejscu wywotanego alarmu. Jest to system adresowalny.
Centrale CSP1, CSP2 i CSP3 oraz zasilacze pozarowe beda wyposazone w zasilanie bateryjne umozliwiajgce
zasilanie rezerwowe CSP, elementdw bezposrednio zasilanych z central bad? z zasilaczy w stanie dozoru
przez co najmniej 72h, po czym pojemnosé ta jest wystarczajgca do zapewnienia alarmowania jeszcze co
najmniej przez 30 min.

Centrale pozarowe beda wyposazone w niezbedne moduty funkcjonalne, obudowy do akumulatoréw itp.
Poszczegdiny podziat funkcjonalny podziatu logicznego na petle dozorowe i centrale obstugujace dane
budynki pokazane jest na rysunkach PW_SSP_X_01 i PW_SSP_X_02.

System SSP zapewni:



- wezesne wykrycie zrédta potencjalnego pozaru z doktadnym wskazaniem jego miejsca z doktadnoscig do
jednej czujki;
- dwustopniowe alarmowanie po detekcji pozaru.

Zaprojektowany system opiera¢ sie bedzie na nastepujacych elementach:

Czujka ciepta FDT221 w wersji C-LINE (pomieszczenia kuchenne),

Czujka szerokopasmowa FDO221 w wersji C-LINE (pozostate pomieszczenia),
Reczny ostrzegacz pozarowy FDM221,

Czujka zasysajgca MicroSENS TITANUS (ochrona szybu windowego),

Modut 4 wejscia / 4wyijscia FDCI0222,

Modut 4 wejscia FDCI222,

Modut do sterowania linii sygnalizatoréw FDCI0223,

oraz:
sygnalizator akustyczno - optyczny ROLP/SV/R/S
sygnalizator akustyczny zewngtrzny ROLP-R-LX-W-RF,
puszka PIP-1AN z bezpiecznikiem,
e zasilacz p.poz. 24VDC EN54C-5A17 z akumulatorami.
Zastosowane urzadzenia sygnalizacji pozaru posiadajq aktualne certyfikaty i dopuszczenia na rynek polski.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sq zgodne z okresleniami podanymi w ST-E-00 ,Wymagania
ogdlne” oraz z PN-ISO 7607-1 ,Budownictwo. Terminy ogolne”, PN-ISO 7607-2 ,Budownictwo. Terminy
stosowane w umowach”, a takze w przywotanych normach przedmiotowych.

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoéé¢ wykonanych robét i zastosowanych materiatéw oraz ich
zgodnos¢ z dokumentacja projektowg, STWIORB i poleceniami Zamawiajgcego. Ogolne wymagania
dotyczace robét podano w ST-E-00 ,Wymagania ogéine”.

2. MATERIALY
Wszystkie materiaty dla ktdrych PN lub BN przewiduja posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu,
powinny by¢ zaopatrzone w taki dokument, oraz oznakowane symbolem CE.

Wszystkie elementy systemu SSP powinny posiadaé¢ éwiadectwa dopuszczenia do stosowania w ochronie
przeciwpozarowej wydane przez CNBOP w Jézefowie lub réwnowazne, certyfikaty zgodnoéci, aprobaty
techniczne. Parametry zastosowanych elementéw powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa. Uzyte w
dokumentacji projektowej znaki towarowe materiatéw i urzgdzen nalezy traktowad jako rozwigzania
techniczne umozliwiajace realizacje pozostatych elementéw obiektu. Mogg one by¢ zastgpione innymi
rozwigzaniami technicznymi, materiatami i urzadzeniami o réwnowaznych lub lepszych parametrach pod
warunkiem dokonania i przedstawienia Zamawiajacemu ponownych obliczen technicznych potwierdzajgcych
mozliwos¢ takiej zmiany oraz dostosowanie pozostatych elementéw obiektu zwigzanych z zastosowanymi
zmianami bez utraty przewidzianego standardu obiektu i jakosd robét,

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu oraz srodkéw transportu podano w ST-00 ,Wymagania
ogdlne”,
Roboty mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego sprzetu nie wplywajgcego niekorzystnie na jakos¢
wbudowywanych materiatéw.
Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych robét
i przepiséw BHP zostang przez Zamawiajacego niedopuszczone do robdt.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu oraz $rodkdw transportu podano w ST-00 ~Wymagania
ogdlne”,

4.1 Transport gléwnych materialéw

Czujki punktowe moga by¢ przewozone dowolnym érodkiem transportu, jednak przy uwzglednieniu wskazan
transportowych podanych na opakowaniu oraz zabezpieczeniu przed mozliwoscig mechanicznego



uszkodzenia. Typowa temperatura podczas transportu nie powinna by¢ nizsza od -40°C i wyzsza od +70°C,
a wilgotnos¢ wzgledna nie wigksza niz 95% przy + 45°C lub 80% przy +70°C,

Gniazda i podstawy, oraz wskazniki zadziatania nalezy przewozié¢ w przestrzeniach zamknietych srodkdw
transportowych. Wskazniki w opakowaniu zbiorczym mogg by¢ transportowane w przestrzeniach
zamknigtych $rodkéw transportu w temperaturach od — 40°C do + 70°C.

Reczne ostrzegacze pozarowe w opakowaniu fabrycznym nalezy transportowad w przestrzeniach
zamknigtych normalnych $rodkéw transportu ladowego lub morskiego. Urzadzenia powinny by¢
zabezpieczone przed oddziatywaniem gwattownych wstrzasow i temperatur otoczenia hizszych od -40°C i
wyzszych od + 70°C,

Elementy sterujace nalezy przewozi¢ w zamknigtych przestrzeniach $rodkdw transportu. Temperatura
podczas transportu nie powinna by¢ nizsza od — 400C i wyzsza od + 700C, a wilgotnos¢ wzgledna nie
wigksza niz 95 % przy + 450C lub 80 % przy + 700C.

Sygnalizatory glosowe oraz puszki typu PIP nalezy przewozi¢ w zamknietych przestrzeniach érodkéw
transportu.

Certyfikowane zasilacze ppoz nalezy przewozi¢ krytymi érodkami transportu. W czasie przewozenia
urzadzenia powinny by¢ zabezpieczone przed przesuwaniem oraz znajdowac sie w pozycji zgodnej ze
znakami ostrzegawczymi. W czasie transportu urzadzenia muszg by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami
mechanicznymi i wplywami atmosferycznymi.

Centrale CSP oraz centralke systemu aspiracyjnego (ASD) nalezy przewozi¢ w opakowaniu krytymi $rodkami
transportu, z uwzglednieniem wskazan transportowych podanych na opakowaniu oraz z zabezpieczeniem
przed gwaltownymi wstrzasami | temperaturami otoczenia wykraczajacymi poza przedziat od - 25 °C do
+ 55 °C,

Transport kabli i przewoddw nalezy wykonaé z zachowaniem nastepujgcych warunkdw:

- kable nalezy przewozi¢ na bebnach, Dopuszcza sie przewozenie kabli w kregach, jezeli masa kregu nie
przekracza 80kg, a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz +4°C, przy czym wewnetrzna érednica kregu
nie powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna érednica zewnetrzna kabla,

- zaleca sie przewozenia bebndw z kablami na specjalnych przyczepach. Dopuszcza sie przewozenie bebnéw
z kablami w skrzyniach samochodéw cigzarowych lub w przyczepach,

- bebny z kablami przewozone w skrzyniach samochoddw powinny by¢ ustawione na krawedziach tarcz (0$
bebna pozioma, a tarcze bebnéw powinny by¢ przymocowane do dna skrzyni samochodu tak, aby bebny nie
mogty sie przetaczaé. Stawianie bebnéw z kablami w skrzyni samochodu ptasko (o$ bebna w pionie) jest
zabronione. Kregi kabla nalezy uktada¢ poziomo (ptasko),

- zabronione jest przebywanie oséb w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z kablami,

- Umieszczanie i zdejmowanie bebndw z kablami ze skrzyni samochodu zaleca sie wykonywac za pomocy
wdzka widtowego. Swobodne staczanie bebnéw z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie kregéw kabli
jest zabronione.

Wszystkie materiaty instalacyjne powinny by¢ transportowane w opakowaniach odpowiadajacych
wymaganiom obowigzujgcych przepiséw transportowych.

Zatadunek, transport i roztadunek materiatéw nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BHP
i przepisami o ruchu drogowym.

4.2. Sktadowanie gléwnych materiatéw

Czujki i gniazda nalezy przechowywaé poszczegolnych pomieszczeniach zamknietych, w ktérych nie
wystepujq opary gazéw zracych., W czasie przechowywania czujka nie powinna by¢ narazona na
bezposrednie dziatanie promieniowania stonecznego ani ciepta poszczegdinych urzadzen grzejnych. Okres
przechowywania czujki i gniazda w opakowaniu transportowym nie powinien przekraczaé¢ 12 miesiecy. Temp.
Przechowywania od 0°C do +40°C, wilgotnoéci wzglednej ponizej 80% przy temp. +35°C.

Wskazniki zadziatania powinny by¢ przechowywane w opakowaniu w pomieszczeniach czystych i
przewiewnych. Ewentualne stosowane urzadzen grzejnych nie powinny oddziatywa¢ bezposrednio na wyréb
lub opakowanie. Temperatura przechowywania moze sie¢ wahac od 0°C do + 40°C, wilgotnoé¢ wzgledna do
80%.

Reczne ostrzegacze pozarowe oraz nalezy przechowywad w pomieszczeniach zamknietych, wolnych od
opardw i gazéw zrgcych, z dala od elementéw grzejnych. Okres magazynowania nie powinien przekracza¢
24 miesiecy. Ostrzegacze nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknietych o temperaturze od + 5°C
do + 40°C i wilgotnosci wzglednej od 40 % do 80 %.

Elementy sterujgce nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknigtych, w ktdrych nie wystepuig opary

i gazy zrace temperatura miesci sie w zakresie od 0oC do + 400C, a wilgotno$¢ wzgledna nie przekracza



80% przy temperaturze + 350C. W czasie przechowywania, elementy sterujgce nie powinny by¢ narazone
na bezposrednie dziatanie promieniowania stonecznego ani ciepta z urzadzen grzejnych. Okres
przechowywania elementdéw sterujacych w opakowaniu transportowym nie powinien przekraczaé 12
miesiecy.

Sygnalizatory gtosowe oraz puszki typu PIP nalezy przechowywac w pomieszczeniach zamknietych,

w ktdrych nie wystepuja opary i gazy zrgce. W czasie przechowywania sygnalizatory oraz puszki PIP nie
powinny by¢ narazone na bezposrednie dziatanie promieniowania stonecznego ani ciepta z urzadzen
grzejnych. Okres przechowywania sygnalizatoréw w opakowaniu transportowym nie powinien przekraczaé¢
6 miesiecy.

Certyfikowane zasilacze ppoz. nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zamknietych w temperaturach: zalecana
od +5°C do +40°C, graniczna (dopuszczalna): od -40°C do +85°C. Temperatura sktadowania akumulatora:
od -15°C do +40°C. wilgotnos¢ wzgledna (bez kondensacii): zalecana od

30% do 80%, graniczna (dopuszczalna): max. 93%. Powietrze powinno byc wolne od wyziewdéw
chemicznych.,

Centrale CSP oraz centrale systemu aspiracyjnego (ASD) powinny by¢ przechowywane w zamknietych
pomieszczeniach o temperaturze 5 + 40 °C i wilgotnoéci wzglednej nie wiekszej niz 80%, wolnych od
oparow i gazéw zracych. W przypadku diuzszego przechowywania, centrale co 6 miesiecy nalezy podigczy¢
do zasilania przynajmniej na 1 godzine i sprawdzi¢ poprawnoéé jej dziatania.

Sktadowanie kabli i przewodéw powinno by¢ zgodne z nastepujacymi warunkami:
- kable w czasie sktadowania powinny znajdowa¢ sie na bebnach,

- bebny z kablami powinny byé umieszczone na utwardzonych podtozach,

- bebny powinny by¢ ustawione na krawedziach tarcz (0$ bebna pozioma), a kregi utozone poziomo
(ptasko),

- przewody powinny by¢ sktadowane w pomieszczeniach o temperaturze nie przekraczajacej -5°C do +50°C
- kable i przewody nie powinny byé narazone na bezpo$rednie promieniowanie stoneczne lub elementdw
ogrzewajgcych.,

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne warunki wykonania robét podano w STWIORB ST-00 ~Nymagania ogdlne”.
Montaz, uruchomienie i konserwacja instalacji moze by¢ dokonywana jedynie przez firmy, ktére oprocz
doswiadczenia w tego typu instalacjach, posiadajg autoryzacje wydang przez producenta zastosowanego
systemu.

5.1. Instalowanie wnetrzowych linii dozorowych
Przewody dla petli dozorowych nalezy uktadac w sposéb typowy dia innych instalacji elektrycznych i
sygnalizacyjnych w tym obiekcie:

e na tynku pod tynkiem lub w $cianach G-K w rurce uniepalnionej zaleznie od rodzaju sciany bad?
wykorczenia powierzchni §ciany, w przestrzeniach migdzystropowych itp.

» w korytach kablowych (cze$¢ piwniczna oraz poddasze budynkéw). Konstrukcje wsporcze korytek
powinny mie¢ dodatkowo drugi punkt podparcia lub zawieszenia.

» W obszarach gdzie brak jest koryt i drabinek kable nalezy uktada¢ na suficie lub pod dachem
z trwatym mocowaniem do $cian, sufitéw naturalnych, konstrukeji dachu oraz dachu w odstepach nie
wigkszych niz 0,3m przy pomocy metalowych opasek i metalowych kotkdw rozporowych.

Przewody linii sterujacych-zasilajgcych prowadzié:
* na atestowanych uchwytach n/t lub p/t w bruzdach dla przewodéw sygnatowych typu HTKSH PH90,

Oprzewodowanie instalacji sygnalizacji alarmu pozaru (SSP) powinno by¢ wykonane:

* petla dozorowa z czujkami automatycznymi i nieautomatycznymi  (recznymi), z modutami
monitorujgco-sterujgcymi przewodem uniepalnionym YnTKSY 1x2x1mm,

Nalezy uwzgledni¢ maksymalne wykorzystanie istniejgcego okablowania po modernizowanym systemie SSP.
Jednakze warunkiem wykorzystania musi by¢ spetnienie przez to okablowanie parametréw i wymagan
stawianych przez producenta catego systemu.



Przewody przechodzace przez Sciany lub stropy nalezy prowadzi¢ w ostonach PCV (przepustach) oraz w/w
przepusty uszczelni¢ pozarowo do odpornosci réwnej co najmniej $cianom i stropom przez, ktdre
przechodza.

Przy wyznaczaniu ciagéw instalacyjnych nalezy dazy¢ do jak najmniejszej liczby skrzyzowan z innymi
instalacjami. Przy prowadzeniu instalacji réwnolegle z instalacja elektryczng przewody instalacji sygnalizacji
pozaru powinny przebiegac w przepisowej odlegtosci min. 10cm.

Przewody migdzy elementami systemu nie mogg byé przediuzane — musza to by¢ przewody jednoodcinkowe.

Petle dozorowe nalezy bezwzglednie prowadzi¢ oddzielnymi trasami, tak aby poczatek petli dozorowej
przebiegat inng trasg niz koniec petli. Takie rozwiazanie zwigkszy niezawodno$¢ systemu i odpornoé¢ na
uszkodzenie.

Nalezy zachowac odlegtos$¢ 0,3m miedzy kablami i przewodami instalacji sygnalizacji pozaru a kablami i
przewodami instalacji elektrycznych.

Zaleca sig wciagniecie drutu stalowego (,pilotéw”) do rurek w celu utatwienia wprowadzania przewoddw,
Zblizenia i skrzyzowania projektowanych instalacji z innymi instalacjami powinny spetnia¢ warunki okreélone
ponizej i podane w BN-84/8984-10.

Na styku (skrzyzowania i zblizenia) z innymi instalacjami nalezy stosowa¢ odcinki rurek Iub inne przektadki
izolacyjne — dla kabli bez odporno$ci ogniowej.

Nalezy koordynowac przebieg tras kabli danej instalacji oraz innych instalacji i zachowac nastepujace
minimalne odstepy:

- 10 cm od przewoddw energetycznych,

- 50 cm od opraw oswietleniowych typu ,$wietldwka”,
- 100 cm od transformatoréw i silnikdw.

Nie wykonywac Zadnych potaczen przewodéw poza tymi, ktére wskazuje projekt. Nie wolno wykonywac
nadmiarowych polgczen przewoddw.

5.1.2. Przejécia kabli przez éciany i stropy

Przejécie kabli przez wewnetrzne ciany pomieszczen, przegrody i stropy nalezy wykonywaé w rurach,
blokach i innych ostonach otaczajacych.

W przypadku przejécia kabli przez sciany lub stropy oddzielajgce pomieszczenia wilgotne, niebezpieczne pod
wzgledem wybuchowym lub takie, w ktdrych istnieja pary i gazy zrace, rury nalezy uszczelni¢ materiatem
odpornym na niszczace dziatanie $rodowiska.

Jedli miejscowe warunki nie wymagajg oddzielenia jednego pomieszczenia od drugiego, przejécie kabli przez
Sciany i stropy mozna wykona¢ bez oston przez dostatecznie duze otwory wykonane w $cianach lub stropach
w taki sposéb, aby kabel nie stykat sie bezpoérednio ze $cianami i tynkiem.

Przepusty instalacyjne w elementach oddzielania przeciwpozarowego powinny mie¢ klase odpornosci
ogniowej (EI) wymagana dla tych elementdw.

Przepusty instalacyjne w Scianach i stropach nie bedacych oddzieleniami przeciwpozarowymi, dla ktdrych
wymagana jest klasa odpornosci ogniowej powinny miec klase odpornoéci ogniowej (EI) tych elementdw.

5.1.3. Mocowanie kabli

Kable posiadajace odpornos¢ ogniowg PH90, nalezy mocowaé certyfikowanymi uchwytami do powierzchni

posiadajacej klase odpornosci ogniowej min 90min. Certyfikowane uchwyty kablowe stosowa¢ w rozstawie
max. co 30 cm. Zabrania sig mocowania kabli PHI0 do ptyt G-K lub innych materiatéw, ktdre nie posiadaja
klasy odpornosci ogniowej 90min.

5.1.4. Skrzyzowania kabli z innymi kablami i przewodami

Przy skrzyzowaniach kabli z innymi kablami lub z innymi przewodami izolowanymi, np. przewodami
kabelkowymi, przewodami w rurkach, dtugo$¢ w $wietle miedzy nimi powinna wynosié co najmniej:
- 50mm — przy skrzyzowaniu kabli o napieciu znamionowym do 1kV

= 150mm - przy skrzyzowaniu kabli o napieciu znamionowym powyzej 1kV.

5.2. Instalowanie urzadzen
Montazu urzadzen dokona¢ zgodnie z instrukcjami dostarczonymi przez producenta.



5.2.1. Montaz gniazd

Gniazdo do sufitu mocuje sie wkretami poprzez kotki rozporowe (zalecane kotki 2x ®6). Wskazane jest
wiercenie otworéw pod kotki rozporowe do mocowania gniazda przy uzyciu szablonu o odpowiednim
rozstawie otwordw. Zty rozstaw otworéw moze by¢ przyczyng zdeformowania gniazda przy silnym
dokregceniu wkretdw mocujacych. W celu podtaczenia przewoddw nalezy uzy¢ ptaskiego wkretaka (max.
szerokosS¢ ostrza 3,5mm), ktdrego cze$é robocza nalezy wcisnac do oporu w odpowiedni otwdr ztgcza,
nastepnie wsuna¢ przewdd w otwdr lezacy blizej sufitu | wyciagnad wkretak. Zaleca sie uzywaé wkretaka
krdtkiego 3,5x0,5mm. Miejsca podtaczania poszczegdinych przewodéw opisane sa na ztgczu.

5.2.2. Montaz czujek
Czujki systemu sygnalizacji pozaru montuje sie w odpowiednich gniazdach, ktdre pracujg w adresowalnych
liniach dozorowych/petlach centrali.

Sposéb rozmieszczenia czujek w obiekcie oraz wielkoéé dozorowanej powierzchni, w zaleznosci od rodzaju
pomieszczen, nalezy dobra¢ zgodne z wytycznymi[2].

Odstepy czujek punktowych od $cian, podciagdw, kanatéw wentylacyjnych nie mogg by¢ mniejsze niz 50cm.
Minimalna odlegto$¢ czujek od kratek nawiewnych i wywiewnych wynosi 1,5m. Czujki montowane w
przestrzeni miedzystropowej zamontowac na stropie budowlanym montujac do nich wskazniki zadziatania,
ktdre zamontowac nalezy na stropie podwieszanym bezposrednio pod czujka tak aby byt widoczny po
wejsciu do pomieszczenia. Do czujek w przestrzeni miedzystropowej powinny by¢ przewidziane otwory
rewizyjne umozliwiajgce konserwacje i serwis w/w czujek.

5.2.3. Montaz wskaznikéw zadzialania

Wskaznik zadziatania instaluje sie w pomieszczeniach zamknigtych, na tynku na scianach, sufitach lub innych
dobrze widocznych miejscach. W tym celu nalezy wewnetrzng wypraske przymocowac do $ciany za pomoca
kotka lub wkretu 1x ®4, a nastepnie podtgczyé przewody o $rednicy nie wiekszej niz 1,5mm?2.

5.2.4. Montaz ostrzegaczy pozarowych

Reczne ostrzegacze pozarowe instaluje sie wewnatrz budynku, w miejscach tatwo dostepnych, dobrze
widocznych, najlepiej w poblizu drég ewakuacyjnych i szafek hydrantowych na wysokoséci 120 — 160cm,
zgodnie z wytycznymi[2]. Dla przyciskéw ROP nalezy przewidzie¢ oéwietlenie awaryjne 5Ix.

Ostrzegacz montuje sig na ptaskiej powierzchni przy uzyciu 2 kotkdw rozporowych @6 i wkretow z them
walcowym. Do montowania ostrzegacza wtynkowo nalezy wywierci¢ wierttem koronowym do muru otwér o
$rednicy 80 mm (typowy otwdr pod puszke instalacyjng) i gtebokosci minimum 22 mm.

Przewody instalacji alarmowej uktada sie zgodnie z przepisami obowigzujgcymi dla instalacji
niskonapieciowych i taczy sie z zaciskami znajdujacymi sie w podstawie ostrzegacza.

— W przypadku linii podtykowych wytama¢ otwdr na spodzie obudowy.

— W przypadku podtaczania linii natynkowych do przycisku ROP, w zaznaczonym miejscu w gornej lub dolnej
czesci obudowy trzeba wywiercié otwdr. Stosowac dtawnice kablowe maks. M20.

— Plytke z elektronika mozna zainstalowaé bezpoérednio po doprowadzeniu linii, co pozwala na latwe
sprawdzenie linii przy uzyciu przyrzadu testowego.

5.2.5. Montaz elementéw sterujacych

Moduly sterujgco-monitorujace instaluje sie wewnatrz budynku w miejscach tatwo dostepnych serwisowo,
najlepiej zamontowad je w poblizu urzadzen, ktére bedq sterowane przez w/w moduty. Nalezy
wykorzystywaé moduty w obudowach do montazu nasciennego.

Moduty w miare mozliwosci montowaé w przestrzeni miedzystropowej powstatej po zabudowie sufitem
podwieszanym lub bezposrednio pod sufitem. W razie gdy sufit nie jest rozbieralny nalezy przewidzie¢ otwdr
rewizyjny dla tatwego dostepu serwisowego do modutu. Zalecane sg wkrety z kotkami rozporowymi @6,

5.2.6. Montaz sygnalizatoréw glosowych

Sygnalizatory instaluje sie (wysokos¢, rozmieszczenie) zgodnie z wytycznymi Centrum Naukowo-Badawczego
Ochrony Przeciwpozarowej. Sygnalizatory instaluje si¢ w pomieszczeniach, w kt6rych powinno by¢
sygnalizowane pojawienie sie Zrédta pozaru. Sygnalizatory instaluje sig zgodnie z instrukcjami dostarczonymi
przez producenta. Przewody instalaciji alarmowej uktada sie zgodnie z przepisami obowigzujgcymi dla
instalacji niskonapieciowych. Do montazu sygnalizatoréw stosowaé certyfikowane puszki potgczeniowe.,

W przypadku, gdy ze wzgledéw estetycznych, montaz sygnalizatora bezposrednio na puszcze PIP jest



niemozliwy, dopuszczalny jest montaz sygnalizatora do podtoza nie posiadajacego wymaganej odpornosci
ogniowej. W takim przypadku puszka potaczeniowa musi by¢ zamontowana na podiozu o wymaganej
odpornosci ogniowej (np. sytuacja, w ktdrej puszka PIP zamontowana jest do sufitu o odpornosci E90Q,
sygnalizator zamontowany jest na suficie podwieszanym).

5.2.7. Montaz certyfikowanych puszek typu PIP

Puszka posiada dwa otwory do mocowania jej przy pomocy metalowych kotkéw do $ciany oraz dwie
nitonakretki, do ktérych (poprzez sruby M4) nalezy zamontowa¢ podstawe sygnalizatora. Puszka
charakteryzuje sig przelotowym prostym i katowym (90°) sposobem prowadzenia linii sygnalizacyjne;.

5.2.8. Montaz centrali systemu aspiracyjnego

Centrale systemu aspiracyjnego mocowaé na $cianie przy uzyciu $rub M5 i kotkéw rozporowych o Srednicy co
najmniej 8mm. Nie nalezy stosowac kotkéw szybkiego montazu. Centrala posiada przepusty kablowe: tyt -
10cm x 2.5cm lub géra. Mocowania przewoddéw pod zaciski érubowe: 0.2... 2.5 mm2 (30—-12 AWG).

5.2.9. Montaz zasilaczy ppoz.

Certyfikowane zasilacze ppoz. nalezy zawiesi¢ na $cianie wykorzystujgc do tego cztery otwory umieszczone
w tylnej scianie obudowy. Przed rozpoczeciem montazu nalezy otworzyc¢ szafke, odkreci¢ trzy nakretki
mocujace ptyte nosng zasilacza do tylnej éciany szafki i wyjac zasilacz.

Pustg szafke nalezy przymocowa¢ do $ciany za pomoca 4 tulei i $rub stalowych. Kotki rozporowe
wykonane z PCV nie moga byc¢ stosowane. Jezeli istnieje koniecznoéé przeprowadzenia przewodoéw
pomiedzy szafkg a $ciang nalezy najpierw przykrecic¢ do szafki specjalne uchwyty (dostarczane wraz

z zasilaczem), po czym przymocowac ja do Sciany. Po zawieszeniu szafki nalezy z powrotem

zamontowac plyte nosng zasilacza.

Podejscie z przewodami instalacyjnymi mozliwe jest od gdry poprzez dtawnice.

5.2.10. Montaz central pozarowych (CSP)

Centrale nalezy zawiesic na $cianie wykorzystujac do tego cztery otwory umieszczone w tylnej $cianie
obuddw. Centrale nalezy przymocowac do $ciany za pomoca 4 rub stalowych. Kotki rozporowe wykonane z
PCV nie mogg by¢ stosowane. Przewody zasilajace nalezy podtaczy¢ zgodnie z przeznaczeniem odpowiednich
zaciskow. Zasilanie awaryjne (akumulatory) nalezy podtaczy¢ po podtaczeniu zasilania sieciowego.

Przewody linii dozorowych i zewnetrznych obwoddw sygnalizacyjnych, wprowadza sie do centrali CSP
przez otwdr w tylnej Scianie centrali. Przed dofaczeniem przewoddw, nalezy dokltadnie zapozna¢ sie z
wyprowadzeniem poszczegdlnych obwoddw na zaciski faczéwek wyjéciowych centrali. Szczegdlng uwage
nalezy zwrdci¢ na polaryzacie przewoddéw linii dozorowych i petli. Przed dotgczeniem przewoddw linii
dozorowych nalezy upewni¢ sie, czy rezystancje przewoddw oraz ich pojemnos¢ i rezystancja izolacji, miesci
sie w dopuszczalnych granicach.

5.3 Badania i proby

1. Préby dotycza badari i pomiaréw. Wyniki préb powinny byé stwierdzone protokolarnie i przedstawione
komisji odbioru robdét.

2. Pomiary rezystancji petli obwodu dozorowego nalezy wykona¢ dla najdtuzszych odcinkéw w liczbie min.
20% ogdlnej liczby obwodéw dozorowych. Dopuszczalna wartodé rezystancji powinna by¢ przyjeta wg.
instrukcji fabrycznych dla danej CSP.

3. Pomiar rezystangji izolacji zyty nalezy wykona¢ wzgledem drugiej zyty potaczonej z ziemig — dla wszystkich
Zyt linii dozorowej.

4. Przed uruchomieniem sieci SSP nalezy:

- zmontowac i podigczy¢ wszystkie gniazda czujek i inne urzadzenia wspotpracujace,
- sprawdzic¢ prawidtowos¢ podtaczenia w gniazdach biegunéw zasilania czujek,

- przygotowac przewody faczace baterie akumulatoréw do ich przylaczenia,

- przygotowac sie¢ elektroenergetyczng do przytaczenia central (przed przylgczeniem nie wolno zatgczad
obwodu),

3. Po sprawdzeniu poprawnosci wykonanych polaczert w gniazdach i we wszystkich czujkach pozarowych w
liniach dozorowych, uruchomienie instalacji SSP nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ,Dokumentacja techniczno-
ruchowg” wydang przez producenta centrali.

6. Nalezy przeprowadzi¢ préby dziatania central sygnalizacji pozaru co najmniej w nastepujacym zakresie:



- alarm pozarowy,

- alarm uszkodzeniowy sygnalizujacy przerwe, zwarcie lub doziemienie w przewodach linii dozorowych i
sygnatowych, bezpiecznikach lub uktadach zasilajacych centrale,

- alarm manipulacyjny spowadowany na skutek niewtasciwych manipulacii, jak otwarcie drzwi lub wyjecie z
centrali jakiego$ podzespotu,

Alarmy te powinny byé sygnalizowane optycznie i akustycznie w CSP.

7. Nalezy sprawdzi¢, czy sygnaly informujace o alarmie pozarowym rdznig sie od sygnatéw innych urzadzen.
8. Nalezy sprawdzi¢, czy zainstalowana bateria akumulatoréw jest wiasciwie dobrana i czy jest natadowana.
9. Nalezy przeprowadzi¢ préby instalagji zasilajacej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST-00 ,Wymagania ogdine”.

Celem kontroli jakosd jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonanych robét.

Kontrola jakosci materiatow i robSt polega na sprawdzeniu zgodnosci zastosowanych materiatéw i
wykonanych robét z wymaganiami okreslonymi przez Zamawiajgcego w ST i dokumentacji projektowej— w
tym celu Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan.

Materiaty posiadajgce atest producenta, stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami podanymi w ST ,
mogg byC dopuszczone przez Zamawiajacego bez uzycia dodatkowych badan.

Po wykonaniu badari, Wykonawca przedstawi na piémie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.
Kontrola jakos¢ w zakresie instalacji SSP:

* sprawdzenie jakosci uzytych materiatw,
¢ sprawdzenie trasy kablowych,
¢ umocowanie przewoddw,

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest:
e mb - dia linii i przewoddéw,
e szt gniazd, czujek, wskaznikéw zadziatania, ostrzegaczy pozarowych, elementy sterujace,
sygnalizatoréw gtosowych, zasilaczy, central,
odcinek, linia - badanie toréw transmisyjnych itp.
szt. pomiar - sprawdzenie toréw i urzadzen,

»  komplet - uruchamianie systemdw.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST-00 ‘Wymagania ogdine”,
Odbidr instalacii elektrycznej nalezy prowadzi¢ zgodnie z PN-IEC 60364-6-61.

Przed oddaniem instalacji do eksploatacii nalezy przeprowadzi¢ odbiér w zakresie
zgodnosci wykonanych robét z dokumentacia, rodzaju i jakosci uzytych materiatéw, prawidtowosci
montazu i mocowania urzadzen na instalacii.
Zamawiajacy przeprowadzi odbiory robét ulegajacych zakryciu, odbiory miedzyoperacyjne oraz odbidr
koricowy poszczegdlnych elementdéw wewnetrznej instalacji elektryczne;j.
Odbiory czesciowe robdt ulegajacych zakryciu obejmuija:
» sprawdzenie uloZenia kabla przed jego zatynkowaniem,
* sprawdzenie utozenia w listwach lecz nie przykrytych przewodow,
* sprawdzenie zainstalowania fragmentéw instalacji, ktére beda niewidoczne Iub trudne
do sprawdzenia po zakoriczeniu rob6t montazowych.
Odbiorom miedzyoperacyjnym podlegaja:
e osadzone konstrukcje wsporcze, kable, korytka, oprawy oswietleniowe,
* utozone listwy, rury, korytka przed wciggnieciem przewoddw,
» osadzone konstrukcje wsporcze przed zamontowaniem aparatow,
» instalacja przed zatgczeniem pod napiecie.
Do odbioru korcowego Wykonawca winien dostarczy¢:
¢ dokumentacje powykonawcza z naniesionymi zmianami w stosunku do dokumentagji projektowej,
protokoty badan i pomiaréw,
protokoty odbioréw czesciowych,
dokumenty poswiadczajgce uzycie materiatéw dopuszczonych do obrotu w budownictwie,
o$wiadczenie Wykonawcy o zakoficzeniu robdt i gotowosdi instalagji do eksploatacji.



Komisja odbiorowi dokonuje zbadania kompletnosci, aktualnosci i stanu powykonawczej dokumentacji
technicznej, dokonuje bezposrednich ogledzin wszystkich elementéw instalacji elektrycznej, sprawdza
funkcjonalnos¢ urzadzen oraz wyniki pomiaréw elektrycznych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena skalkulowana przez Wykonawce i zaoferowana Zamawiajacemu w ofercie
przetargowej.

Cena uwzglednia wszystkie czynnosdci, wymagania i badania sktadajgce sie na wykonanie wycenianej
roboty.

Platnosci bedq realizowane zgodnie z ceng ofertowa w oparciu o protokoty odbioru zgodne zapisami we
WZOrze Umowy.

10. PRZEPISY I NORMY

* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010r, w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terendw (Dz. U. Nr 2010 nr
109, poz. 719),

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 roku w sprawie aprobat technicznych
oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania ze zmianami z dnia 18 lutego
2010 roku (Dz.U. 2004 nr 249 poz. 2497),

e Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. o ochronie przeciwpozarowej, (Dz. U. z 2019 r., poz. 1372, 1518,
1593 z pozniejszymi zmianami),

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r. w sprawie
wykazu wyrobdw stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia
oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobdw do uzytkowania (Dz.U.2007 nr
143 poz. 1002),

» Wiedza techniczna zawarta w specyfikacji technicznej PKN-CEN/TS 54-14; 2006 — Systemy
sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania, instalowania, odbioru,
eksploatacji i konserwacij,

e Zhidr wytycznych i materiatéw do projektowania systeméw sygnalizacji pozarowej - mgr inz., Jerzy
Ciszewski ITB,

e ,Zasady sterowania automatycznymi urzadzeniami przeciwpozarowymi przez systemy sygnalizacii
przeciwpozarowej” — mgr inz. Janusz Sawicki, ITB,

e Obowigzujace pozostate normy i przepisy.
» Instrukcje montazu, dokumentacje techniczno-ruchowe i wytyczne dostawcy urzadzen.

PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 1:
Wprowadzenie

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czesé 2:
Centrale sygnalizacji pozarowej

PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 3:
Pozarowe urzadzenia alarmowe — sygnalizatory
akustyczne

PN-EN 54-4:2001/A1:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 4:
Zasilacze

PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes$é 5:

Czujki ciepla — czujki punktowe

EN 54-7:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 7:
Czujki dymu, czujki punktowe dziatajgce z
wykorzystaniem $wiatla rozproszonego,
$wiatta przechodzgcego lub jonizacji.

PN-EN 54-10:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 10:




Czujki ciepla — czujki punktowe

PN-EN 54-11:2002

Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 11:
Reczne ostrzegacze pozarowe

10.1. Dokumenty zwigzane
e Projekt wykonawczy,

e Przedmiar robot.




