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D.01.02.04. ROZBIORKI ELEMENTOW DROG I ULIC

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot zwigzanych z
rozbiorka elementéw drog i ulic dla zadania: ,,Remont czastkowy drég powiatowych powiatu dgbrowskiego
poprzez likwidacje¢ zanizen nawierzchni jezdni na przepustach oraz likwidacj¢ przelomow”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB stanowig wymagania dotyczace Robdt zwigzanych z
rozbiodrka elementéw drog w ramach Robot przygotowawczych.
Roboty rozbiérkowe obejmuja:

e rozbiorke istniejgcej nawierzchni poboczy,

o rozbidrke nawierzchni jezdni

e rozbidrke warstw podbudowy.

Wszystkie nieprzydatne elementy pochodzace z rozbiorki nalezy wywiez¢ z terenu budowy i przekazaé
wyspecjalizowanej firmie, ktora posiada zezwolenie na gospodarowanie odpadami oraz sprzet pozwalajacy na
odbior i transport odpadow w sposob bezpieczny dla srodowiska.

Odpady komunalne powstate w trakcie realizacji inwestycji nalezy przekaza¢ do utylizacji lub na wiasciwe
wysypiska $mieci.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi
normami, okre§leniami i definicjami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych Robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWIORB i zaleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogoblne wymagania dotyczace Robot podano w STWiIORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne zasady dotyczace sprzetu
Ogolne zasady dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.2. Rodzaje sprzetu

Do wykonania Robot zwigzanych z rozbiorka elementéw drog nalezy stosowacé:
— mioty pneumatyczne,
—  pity spalinowe,
— frezarki drogowe,
—  koparki,
—  koparko — tadowarki,
—  spycharki,
— samochody samowytadowcze,
— drobny sprzet reczny.

4. TRANSPORTU

4.1. Ogolne zasady dotyczace transportu
Ogodlne zasady dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogélne” pkt. 4.
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4.2. Sposoby transportu

Materiat z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane przez
Inspektora Nadzoru. Wybor srodka transportu zalezy od warunkow lokalnych.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiardw tadunku i innych parametréw
technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania Robét
Ogolne zasady wykonania Robét podano w STWIORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 5.

5.2. Podstawowe zasady prowadzenia Robot

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy powinien on przewies¢ je na
miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru. Bezuzyteczne elementy i materialy powinny byé wywiezione w
miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Ewentualne doty powstate po rozbiorce elementéw drég znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonywane wykopy drogowe powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Wszystkie pozostate doty nalezy
wypehli¢ gruntem do poziomu okreslonego w dokumentacji projektowej i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w STWIORB D-02.01.01. "Wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych".

5.3. Wykonanie Robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog, ogrodzen i przepustow obejmuja usunigcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB lub
wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Roboty rozbidorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okre§lony w SST lub
przez Inspektora Nadzoru. W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych,
nalezy spetni¢ warunki okres§lone w STWiORB D-05.03.11 ,,Recykling”.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasno$cia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je
na miejsce okreslone w STWiORB lub wskazane przez Inspektora Nadzoru. Elementy i materiaty, ktore zgodnie
z STWiORB stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuni¢te z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robét

Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 6.
6.2. Zasady kontroli jakosci Robét

Sprawdzenie jakosci Robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych Robét rozbidorkowych
oraz stopnia uszkodzenia elementdéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego doty po usunigtych elementach nawierzchni drog i chodnikow
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w STWIORB D.02.01.01 "Wykonanie wykopow w
gruntach nieskalistych".

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady dotyczace obmiaru Robédt

Ogolne zasady dotyczace obmiaru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiarowa Robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog jest:
a) dla nawierzchni - metr kwadratowy [m?],
b) dla podbudéw niezwigzanych - metr kwadratowy [m?],
c) dlakraweznikow i obrzezy — metr biezacy [mb],
d) dla przepustow — metr biezacy [mb],
e) dla $cianek czotowych i taw betonowych przepustow — metr szescienny [m°],
f) dla Sciekdw z elementow prefabrykowanych betonowych — metr biezacy [mb],
g) dla umocnien z elementoéw prefabrykowanych betonowych — metr szescienny [m?],
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h) dla elementéw organizacji ruchu drogowego tj. znakoéw drogowych i barier stalowych pojedynczych —
sztuka [szt.],

i) dla elementéw bezpieczenstwa ruchu drogowego tj. barier stalowych pojedynczych — metr biezgcy [m],

j)  roboty zwiazane z wywozem materiatu rozbiorkowego obmierzane w metrach szesciennych [m®].

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 8.
8.2. Odbiér Robot

Roboty zwigzane z rozbiorka elementow dréog i ulic podlegaja odbiorowi robot zanikajacych
i ulegajacych zakryciu.
Ogolne zasady odbioru Robot podano w STWIORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWIORB DM.00.00.00. "Wymagania
0g6lne" p. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7. zgodnie z obmiarem, po
odbiorze Robot.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dlarozbidrki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie lub zfrezowanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na
poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
— wyrdwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki warstw podbudow niezwigzanych:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i rozebranie warstw podbudowy,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
— wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
c) dlarozbiorki kraweznikdéw i obrzezy:
— odkopanie elementéw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zaladunek i wywiezienie materialu z rozbiorki,
— wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
d) dlarozbiorki przepustu i Scianek czotowych:
— odkopanie przepustu, fundamentow, taw itp.,
— rozebranie elementow przepustu, $cianek czotowych i faw fundamentowych
— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
— zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
— zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12,
uporzadkowanie terenu rozbiorki.
e) dlarozbiorki elementow Sciekowych:
— odkopanie elementéw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
wyroéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.
f)  dla rozbiorki umocnien z elementow prefabrykowanych:
— odkopanie elementéw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
— wyrdwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.
g) dlarobdt zwigzanych z rozbidrka znakow i tablic obejmuje:
— wyznaczenie elementdw przeznaczonych do rozbiorki,
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rozebranie elementéw znakow i tablic rgcznie,

odwiezienie materialow z rozbiorki,

uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot wraz z ich zabezpieczeniem.
dla robot zwiagzanych z rozbiorka barier obejmuje:

wyznaczenie elementdw przeznaczonych do rozbiorki,

rozebranie elementow barier mechanicznie lub rgcznie,

odwiezienie materiatdw z rozbiorki,

uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot wraz z ich zabezpieczeniem.




