D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG,
1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt (ST) sg wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robdt drogowych

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejsze]j specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdét zwigzanych z rozbidrka
elementow kolidujgcych z inwestycja. Roboty w ramach przygotowania terenu pod nowe
konstrukcje roboty budowlane.

1.4. Informacja o terenie budowy
Teren czesciowo zagospodarowany i uzbrojony
1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochrona srodowiska

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca wspdlnie z Inwestorem zawiadomi uzytkownikdow lokali
o utrudnieniach w ruchu oraz oznakuje odcinek drogi w rejonie prowadzonych robét. Roboty
prowadzi¢ w liniach okreslajgcych zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchodzacym w sktad dokumentacji naniesiono istniejgce i
zaprojektowane uzbrojenie podziemne. Przy zblizeniu sie uzbrojenia roboty ziemne prowadzi¢
recznie.

Catosc¢ robdt prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy powierzy¢
uprawnionemu geodecie.

Prowadzenie i zabezpieczenie robdt oznakowac zgodnie z projektem na czas prowadzenia robdt w
uzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy przed przystgpieniem do robot
jest zobowigzany sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami
rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzadzaniu planu ,bioz” nalezy skorzystac¢ z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robot w
rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczeristwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ ,informacje dotyczgcg bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”.
Obowigzkiem wykonawcy jest zapewnienie przejscia dla pieszych i przejazdu dla pojazdéw
ratowniczych. Technologia robdt i ich rodzaj oraz materiaty zastosowane w projekcie nie wptyng
negatywnie na Srodowisko.

1.6.0kreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w



ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.7.0gdIlne wymagania dotyczgce robot
Ogodlne wymagania dotyczgce robét podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérkg elementéw drég moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

— Drobny sprzet reczny
— spycharki,

— tadowarki,

— samochody ciezarowe,
— zrywarki,

— mtoty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,
— koparki,

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
4,

4.2. Transport materiatéow z rozbiorki
Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie roboét rozbiérkowych



Roboty rozbidrkowe elementéw obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw zgodnie
z dokumentacjg projektowa. Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji
inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzgdzenie takiej
dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatdw. Roboty rozbidrkowe
mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w ST lub przez Inzyniera. Wszystkie
elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je
na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Inzyniera. Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST
stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy. Doty (wykopy) powstate po
rozbidrce elementdw drég znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowa
beda wykonane wykopy drogowe, powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie
wykonania wykopow drogowych nalezy wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu
otaczajgcego terenu i zagescié zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D-02.00.00 ,,Roboty
ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robét zwigzanych z rozbiérkg elementdéw jest: m 2, m3
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,, Wymagania
ogoblne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robdt obejmuje:

a) dla rozbidérki warstw nawierzchni i podbudowy z brukowca:



— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— rozbiérka nawierzchni z prefabrykatdw betonowych

— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uzycia,

— zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

wyréwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbidrki kraweznikéw, cokotdw, obrzezy i opornikdw:

— odkopanie kraweznikow, obrzezy i opornikdw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

— zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbidérki,

wyréwnanie podtfoza i uporzgdkowanie terenu rozbiérki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE - podstawowe zasady BHiP przy robotach rozbiérkowych



