D-01.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-01.01. Rozbidérka elementéw zagospodarowania

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z
rozbiorka i skladowaniem materiatow z rozbiorki w ramach robot przygotowawczych do
budowy kompleksu sportowego pieszo jezdnego na dziatkach szkolnych Zespotu Szkot przy
ul. Pod Lasem 1 w Wolbromiu oraz drogi wewngtrznej i parkingdéw na dziatkach 5123;
5128/3.

1.2. Zakres stosowania ST
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1. D-M-00.00.00.

1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych

z rozbiorka:

- nawierzchni z kostki betonowej chodnikéw,

- nawierzchni drog tymczasowych z ptyt drogowych,

- obrzezy i kraweznikow,

- demontazem bramek do pitki nozne;,

- demontazem plyty betonowej sztucznego lodowiska.

Szczegdlowo asortyment i objetos¢ robdt zostaly okreslone w Przedmiarze.

1.4. OkresSlenie podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi
normami 1 definicjami podanymi w D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robodt
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdélne” pkt. 3

3.2. Sprzet do wykonania robét
Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrka elementow zagospodarowania moze by¢

wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora nadzoru:
- Moty pneumatyczne

Samochody skrzyniowe

Reczny sprzet do robdt rozbiorkowych,

Szlifierki z tarczami ciernymi do ci¢cia metali

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 4.
Materiat z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane
przez Wykonawce i1 zaakceptowane przez Inzyniera. Wybdr $rodka transportu zalezy od
warunkow lokalnych.



Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny speinia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiarow
tadunku i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 5.
Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen i przewiezione na miejsce sktadowania do czasu ich
ponownego uzycia. Bezuzyteczne elementy i materialty powinny by¢ wywiezione w miejsce
wskazane przez Wykonawce 1 zaakceptowane przez inspektora nadzoru. Doty powstale po
rozbidrce pitkochwytu, stojakow do koszykéwki 1 stupkow boisk do siatkdwki powinny by¢
natychmiast zasypane gruntem miejscowym lub piaskiem z zaggszczeniem zasypki zgodnie z
wymaganiami okre§lonymi w D-M-02.00.00. ,,Roboty ziemne”.. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

5.2. Wykonanie robot rozbidérkowych.
Wszystkie elementy ogrodzenia nalezy rozbiera¢ dowolnym sposobem pod warunkiem
nalezytego wykonania robot rozbidérkowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady ogolne kontroli jakosci podano w D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.

Sprawdzenie jako$ci robot polega na sprawdzeniu kompletno$ci wykonania robot
rozbidrkowych oraz stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtornego
wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z rozbiorka jest:

a/ dla fundamentow shlupkdéw obejmuje roboty zwigzane z wywozem materiatu
rozbiorkowego obmierzane w metrach szeSciennych [m®] i tonach (utylizacja — ztozenie na
wysypisku)

b/ dla ogrodzenia — metr kwadratowy.

¢/ dla stupkow — ciecie,

d/ dla obrzezy — metr biezacy,

e/ dla nawierzchni — metr kwadratowy,

f/ dla wywozu materialow sypkich z rozbidrki — metr szeScienny

g/ dla utylizacji - tona

8. ODBIOR ROBOT

Roboty zwigzane z rozbidrka elementdw ogrodzenia, stupkow, nawierzchni drog
wewnetrznych, chodnikow, podbudoéw i obrzezy podlegaja odbiorowi robot zanikajgcych i
ulegajacych zakryciu.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6élne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dot. podstaw ptatnosci podano w D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogélne” pkt. 9.
Platno$¢ nalezy przyjmowac¢ na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7. zgodnie z
obmiarem, po odbiorze robot.

Cena jednostkowa robot zwigzanych z rozbiorka obejmuje:

- Rozebranie elementu,

- Przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki

- Zatadunek i odwiezienie na miejsce skladowania elementow,
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- Zatadunek i wywiezienie nieprzydatnych materialdow z rozbiorki (gruz z fundamentow,
urobek),

- Zasypanie dotow po fundamentach bramek i stojakow z zaggszczeniem i1 uporzadkowanie
terenu rozbiorki wraz z ich zabezpieczeniem podczas robdt zgodnie z pkt. 5.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1./ BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

Tychy, sierpien 2017 r.
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