D-01.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-01.02. ROBOTY POMIAROWE - WYTYCZENIE OBIEKTU W TERENIE

1.1. Wstep

Przedmiotem niniejszej specytfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru
roboét zwigzanych z wyznaczeniem obiektu w terenie, wyznaczeniem punktéw
wysokosciowych 1 punktéw zapasowych umozliwiajacych odtworzenie obiektu. Niniejsza ST
stanowi jeden z dokumentow przetargowych przy zlecaniu robot , zawieraniu umowy 1 w
trakcie realizacji przedmiotu umowy. Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza robot
zwigzanych z budowa kompleksu sportowyego na dziatkach szkolnych Zespotu Szkot przy ul.
Pod Lasem 1 w Wolbromiu — dzialki o nr ew. 5125 1 5126 oraz parkingéw na dziatkach 5123 1
5128. Roboty pomiarowe zgodnie z Dokumentacja Projektowa obejmuja:
a. wyznaczeniem tras przebiegu sieci uzbrojenia podziemnego
wyznaczenie punktéw glownych osi obiektow,
wyznaczenie i utrwalenie reperow roboczych,
wykonanie dodatkowych punktéw orientacyjnych i domiarowych ,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
zastabilizowanie wytyczonych punktow w sposdb trwaty, ochrona punktow przed
zniszczeniem i1 odtwarzanie ich podczas trwania budowy,
f. wykonywanie pomiaréw biezacych w miarg postgpu robot.
Okreslenia podstawowe:
Punkty gléwne — punkty na przedtuzeniu osi gldownych obiektow (dtugiej 1 krotkiej ),
Pozostale okreslenia - s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami,
wytycznymi 1 okre§leniami podanymi w cze¢$ci Wymagania Ogoélnej niniejszej specyfikacji.
Ogolne wymagania dotyczace robot - podano w czesci Wymagania Ogolne
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1.2. Materialy
Materiatami stosowanymi do wykonywania robdt objetych niniejsza czg¢scig ST:
-stupki betonowe, rurki stalowe, paliki drewniane,

- gwozdzie z folig 1 bolce metalowe,

- farba chlorokauczukowa do opisywania i oznaczania punktow

1.3. Sprzet

Do wykonywania robdt przygotowawczych objetych niniejsza ST konieczny jest nastgpujacy
sprzet:

Teodolit, niwelator, dalmierz, taSmy miernicze, szpilki, laty geodezyjne, tyczki. Sprzet
stosowany do wyznaczania punktow w terenie 1 wykonywania pomiaréw winien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiardw i wykonanych robot.

1.4. Transport

Transport sprzetu geodezyjnego 1 materialdéw potrzebnych do stabilizacji wyznaczonych
punktéow oraz do wyznaczania zakresu robot moze si¢ odbywaé¢ dowolnymi $rodkami
transportu.

1.5. Wykonanie robot.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca zobowiazany jest do odszukania 1 widocznego
oznakowania wszystkich punktow panstwowej osnowy geodezyjnej zlokalizowanej w
granicach projektowanych robdt. Obowigzkiem Wykonawcy jest ochrona tych punktow przed
zniszczeniem w trakcie prowadzenia robot. Jezeli takie punkty zostang zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy przez odpowiednig uprawniong jednostke wykonawstwa geodezyjnego.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z instrukcja GUGIK. Wykonawca
sporzadzi uproszczong dokumentacj¢ geodezyjng na wykonanie robot objetych Dokumentacja
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Projektowa co umozliwi biezacg kontrole prowadzonych robot. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodnosci ~ wykonanych robot z Dokumentacja
Projektowa, niniejsza specyfikacja oraz zmianami wprowadzonymi w nich przez inspektora
nadzoru z odpowiednim wyprzedzeniem.

Wykonawca winien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji sg zgodne z
rzeczywistymi rz¢dnymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie r6znig si¢ od okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadomic¢ o
tym inspektora nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane
przed podjeciem decyzji przez inspektora nadzoru. Wszelkie roboty dodatkowe , wynikajace z
roéznic tereny podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane
przez inspektora nadzoru zostang wykonane na koszt Zamawiajagcego. Zaniechanie
powiadomienia inspektora oznacza, ze roboty dodatkowe zostang wykonane na koszt
Wykonawcy. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie mogg byc¢
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez inspektora nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne osi boiska i punkty posrednie muszg byc
zaopatrzone w oznaczenia okre$lajace w sposdb wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktoéw. Forma i wzor tych oznaczen winna by¢ zaakceptowana przez
inspektora nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktow
pomiarowych 1 ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe zostang
zniszczone przez Wykonawce $§wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne dla dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne do prawidlowej realizacji robot naleza do
obowiagzkow Wykonawcy. Dodatkowo na kazde wezwanie inspektora nadzoru Wykonawca
wykona wszelkie pomiary geodezyjne okreslone przez inspektora nadzoru. Koszt tych
pomiarow obcigza Wykonawce.

Wyznaczenie punktow osi glownych

Punkty wierzchotkowe i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w
sposoOb trwaty, przy uzyciu palikow drewnianych lub trzpieni stalowych za takze dowigzane
do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicami robot ziemnych. Maksymalna
odlegtos¢ pomiedzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500m.

Robocze punkty wysoko$ciowe

Stosownie do potrzeb Wykonawca lozy dodatkowe punkty robocze. Repery robocze nalezy
zaklada¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonywaniem boiska 1 obiektow
pomocniczych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ pokrywy studni kanalizacji
deszczowej. Rzedne reperow roboczych nalezy okresli¢ z doktadnoscig do 0,4cm/km stosujac
niwelacje podwojng w nawigzaniu do repera panstwowego. Repery robocze powinny by¢
oznaczone w sposob trwaly 1 naniesione na plan sytuacyjny z opisem 1 rz¢dng.

Wyznaczenie przekroi poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

a. wyznaczenie sytuacyjno-wysokosciowych krawedzi plyty boiska, chodnika, ogrodzenia,
odwodnienia wglebnego i uzbrojenia.
Wyznaczenie granicy robot ziemnych,

c. Wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych konturdow wykopdéw 1 nasypow w
przekrojach poprzecznych

Inwentaryzacja powykonawcza

Inwentaryzacj¢ powykonawczg sporzadzi¢ nalezy rowniez dodatkowo w postaci mapy
elektronicznej 1 przekaza¢ ja na dyskietce wraz ze szkicami 1 zaktualizowanym podkladem
mapowym oraz kopig operatu geodezyjnego przy odbiorze koicowym.



1.6. Kontrola jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w czesci ogdlnej.. Kontrole jakosci prac
pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem osi i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢
wg zasad okre$lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

1.7. Obmiar robot
Ogoblne zasady obmiaru robot podano w czesci Wymagania Ogolne. Jednostka obmiarowa
robot zwigzanych z przebudowa boiska jest m* dla ptyty i mb dla pozostatych robot.

1.8. Odbior robot.
Odbior robdt nastepuje na podstawie szkicow 1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedklada inspektorowi nadzoru.

1.9. Przepisy zwiazane
- Instrukcja techniczna 0-1 ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
- Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, 1978.
- Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGiK 1983
- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGIK 1976
- Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983
- Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983
- Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne 1 wysokosciowe, GUGIK 1979
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