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KODY CPV:
KODY CPV:

Grupa roboét:
Klasa robét:
Kategorie roboét:

Grupa roboét:
Klasa robét:
Kategorie robot:

Grupa roboét:
klasa robét:
kategoria robot:

Grupa roboét:
klasa roboét:

kategoria robot:

klasa robét:
kategoria robot:

klasa robét:
kategoria robot:

klasa robot:

45000000-7 ROBOTY BUDOWLANE
45000000-7 ROBOTY BUDOWLANE

45100000-8 przygotowanie terenu pod budowe
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia, rozbiérki obiektéw budowlanych
45111000-8 Roboty w zakresie burzenia

45200000-9 roboty budowlane w zakresie wznoszenia obiektéow budowlanych
45210000-2 Roboty budowlane w zakresie budynkéw

45262000-1- roboty budowlane inne niz dachowe

45223000-6 roboty budowlane w zakresie konstrukgciji

45262500-6 roboty murarskie i murowe

45262300-4 betonowanie

45262400-5 wznoszenie konstrukciji ze stali konstrukcyjnej

45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
45320000-6 roboty instalacyjne
45321000-3 izolacje cieplne
45323000-7 roboty w zakresie izolacji dzwiekoszczelnych
45324000-4 roboty w zakresie oktadziny tynkowej

45400000-1 roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych
45410000-4 tynkowanie

45420000-7 roboty w zakresie zakladania stolarki budowlanej i roboty ciesielskie
45421000-4 roboty w zakresie stolarki budowlanej

45430000-0 pokrywanie podtog i scian

45431000-7- ktadzenie plytek,
45432000-4 ktadzenie i wyktadanie podtug, scian i tapetowanie

45440000-3 roboty malarskie i szklarskie

45442000-7 naktadanie powierzchni kryjacych
45443000-4 roboty elewacyjne

45450000-6 roboty budowlane wykonczeniowe- pozostate



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

$-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE - CPV 45212150-2,
45453000-7

WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru Robot, ktore zostang wykonane w ramach:

PRZEBUDOWA ISTNIEJACEJ KANCELARII LESNICTWA W JELOWEJ DZ. NR 233/18 JEDNOSTKA
EWIDENCYJNA: J.E. 160905 2 LUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY: 0068, JELOWA

Zakres Robot objetych S T
1.3.1. Wymagania ogolne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powiazaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

S 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE 1 ROZBIORKOWE 45110000-1

S 02.00.00. ROBOTY MUROWE- CPV 45262500-6

S 03.00.00. KONSTRUKCJE STALOWE - NAPROZA -CPV 45223100-7

S 04.00.00. STOLARKA DRZWIOWA-CPV 45421000-4

S 05.00.00. TYNKI I OKEADZINA SCIAN WEWNETRZNYCH -CPV 45410000-4
S 06.00.00. MALOWANIE -CPV 45442100-8

S 07.00.00. POSADZKI-CPV 45432000-4

S 08.00.00. OGRODZENIE- CPV 45340000-2

D.01.00.00 Wytyczenie trasy i punktéw wysokosciowych
D.02.00.00 Roboty ziemne. Wymagania ogdéine
D.02.01.01 Wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych

D.03.01.01 Profilowanie i zageszczenie podioza
D.03.02.02 Podbudowa z mieszanek niezwigzanych
D.04.01.01 Oznakowanie poziome

D.04.02.01 Oznakowanie pionowe

D.05.01.01 Krawezniki betonowe

D.05.02.01 Nawierzchnia z brukowej kostki betonowej

D.05.03.01 Obrzeza betonowe

1.4. Ogolne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja
Techniczna, obowigzujacymi przepisami techniczno budowlanymi i poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonywanie robot
koordynowa¢ na biezaco z kierownikiem budowy.

1.4.1. Zgodnos$¢ Robét z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego Wykonawcy stanowig cz¢$¢ umowy (kontraktu), a wymagania wyszczegdlnione choéby w jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu powinien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku
rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone
materiaty bedg zgodne z Dokumentacja Projektowa 1 ST.

Dane okre$lone w Dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszezalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatlow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i
wykazywac¢ bliska zgodnos¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.



W przypadku gdy materiaty lub Roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacjg Projektows lub ST i wplynicto na
niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane na
koszt wykonawcy.

1.4.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji budowy, az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym ogrodzenia, porecze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony Robot. Koszt zabezpieczenia
Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cen¢ umowna.

1.4.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robét
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Rob6t Wykonawca bedzie:
- utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisoéw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosei dla 0sob lub whasnosci
spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie mial szczegolny wzglad na:
1) Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych.
2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
7.1 zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
7.2 zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.4.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob
trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Robot albo
przez personel Wykonawcy.

1.4.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia
materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi
przepisami.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Rob6t beda miaty §wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na srodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robdt ich szkodliwos¢ zanika (np.
materiaty pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja
tego odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymaé zgod¢ na uzycie tych materiatow od wiasciwych organow
administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.4.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wtadz, bedacych wiascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca jest zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju Robot, ktore maja
by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i zainteresowane whadze oraz bedzie z nimi
wspoltpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca begdzie odpowiadaé za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Okreslenia podstawowe

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego - osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do nadzoru nad realizacja Robot
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania Robotami i do wystgpowania w jego
imieniu w sprawach realizacji umowy.

Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego rejestr z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Roboét w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych
zatacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Roboét, zgodne z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami



Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Polecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji Roboét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bgdaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

2. MATERIALY

2.1. Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do Roboét
Wykonawca przedstawi szczegbtowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatow i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Zatwierdzenie partii (czgSci) materialdw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego Zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta
w sposob ciagly spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie materiatow z jakichkolwiek
zrédel miejscowych, wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi
Nadzoru Inwestorskiego wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploataciji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez
siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakoSciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem
materialéw do Robot.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do Robot, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i whasciwos$¢ do Robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawceg.

2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawceg wywiezione z Terenu Budowy, badz ztozone w miejscu
wskazanym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Jesli Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materiatéw do innych robot niz te, dla ktorych zostaly zakupione to koszt tych materialdw zostanie przewartosciowany
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na whasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych
Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego .

3. SPRZET

Wykonawca zobowiazany jest do uzywania tylko takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢
wykonywanych Roboét. Sprzet uzywany do Robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i odpowiada¢ pod wzgledem
typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do
uzytkowania, tam gdzie jest

to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprz¢tu przy wykonywanych Robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkow umowy zostang przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na 0§ przy transporcie materialow/sprzgtu na i z terenu
Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne pozwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych tadunkow i w sposob ciagly bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.



Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$é
wykonywanych Robot i wasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, w terminie przewidzianym umowa.

Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciaZen na osie moga by¢ uzyte przez Wykonawce pod
warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog publicznych na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych Robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego. Rozwigzania systemowe oraz stosowanie materialow nalezy wykona¢ zgodnie z technologia i
zaleceniami producenta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw Robot
zgodnie z wymiarami i rz¢dnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego. Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
Robdt zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadno$é. Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materialow i elementéw Robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego uwzgledni wyniki badan
materialow i Robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkeji i przy badaniach materiatow, do§wiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
beda wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba
zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru Inwestorskiego programu
zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Program zapewnienia jako$ci bedzie zawieraé:

a) cze$¢ ogolna opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robdt,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdt,

-BHP,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0sob odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw Robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych Robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium, ktoremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposdb oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujacych, a takze
wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego);

b) czg$¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do
sterowania i urzadzenia pomiarowo- kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposéOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwos$ci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiardéw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczeg6lnych elementéw Robot,

- sposOb postepowania z materiatami i Robotami nieodpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci Robét

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zatozona jako$¢ Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek, badan
materiatéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora Nadzoru Inwestorskiego moze zazagda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu

zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz Robot z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze
Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku gdy
nie zostaty one tam okre$lone, Inspektora Nadzoru Inwestorskiego ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic¢
wykonanie Robot zgodnie z Umowa.



Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacjg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

Inspektora Nadzoru Inwestorskiego bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagnigcia te beda tak powazne, ze mogg wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
natychmiast wstrzyma uzycie do Rob6t badanych materiatow i1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagni¢cia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialtéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budzg watpliwosei co do
jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego beda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego .

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna stosowa¢ wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego .

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego .

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, jednak nie pozniej niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wiyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, zaaprobowanych przez niego.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Do celéw kontroli jakosci 1 zatwierdzenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania

materialow u zrodta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materiatow.

Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Rob6t prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie oceniaé zgodnosé

materialéw i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektora Nadzoru Inwestorskiego moze pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli
wyniki tych badan wykaza,

ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektora Nadzoru Inwestorskiego poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie

powtoérnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i
Robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektora Nadzoru Inwestorskiego moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentow technicznych, deklaracje zgodnosci lub
certyfikat zgodnosci z: Polska Norma lub aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja i ktore spelniaja wymogi Specyfikacji Techniczne;j.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bgda dostarczone przez Wykonawcg Inspektorowi Nadzoru
Inwestorskiego. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie speniajg tych wymagan begda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika
Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy be¢da dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i



mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i
podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:
date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,
uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robot,
terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczego6lnych elementow Robot,
przebieg Robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego,
daty zarzadzania wstrzymania Robot, z podaniem powodu,
zgloszenia i daty odbioro6w Roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i ostatecznych odbiorow Robot,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy, stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robot
podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegbdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
zgodno$¢ rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;,
dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robot,
dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,
wyniki prob poszczegdlnych elementoéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone Inspektorowi Nadzoru
Inwestorskiego do
ustosunkowania sie.
Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i
nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ rowniez nastepujace dokumenty:
pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

protokoty przekazania Terenu Budowy,

umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
protokoty odbioru Robot,

protokoty narad i ustalen,

korespondencj¢ na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy begda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie
ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i przedstawione do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

Wszyscy uczestnicy, procesu inwestycyjnego opisanego w niniejszej specyfikacji technicznej (w poszczegdlnych jej
rozdziatach), maja prawo i obowigzek sprawdzenia obmiaru robdt pod katem poprawnosci wyliczenia ilosci jednostek
obmiarowych .

7.1. Ogoélne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST w jednostkach
ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o zakresie
obmierzanych Robdt i o terminie

obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich Robot. Btedne dane zostang
poprawione wedltug instrukcji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego na pismie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigeznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawceg. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt
wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe



beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie przez caty okres trwania Robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem Robot, a takze w przypadku wystgpowania
dhuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza
si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢dg wykonywane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupelione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru
Obmiardw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
» odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

* odbiorowi czgsciowemu,

+ odbiorowi wstepnemu

* odbiorowi koncowemu.

8.1. Odbidr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci

wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiodr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt

i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie poézniej niz w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do

Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego .

Jakos$¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikéw badan

laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.2. Odbior czesciowy
Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci Robot. Odbioru czesciowego Robot dokonuje sie wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robot dokonuje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

8.3. Odbidr wstepny Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robo6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 warto$ci.
Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci

Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow,

wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robét z Dokumentacjg Projektowa i ST .

W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robét zanikajacych
i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot uzupetniajacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot uzupekniajacych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robot
w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Umownych.

8.4. Odbior koncowy

Odbior koncowy polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigeciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i
zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie
8.3.,,0dbidr wstepny Robot".

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia Ogolne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji
kosztorysu.
Cena jednostkowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone
dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowej oraz zgodnie z zaleceniami producenta.
Ceny jednostkowe beda obejmowac:
robocizne bezposrednig wraz z kosztami,
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warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi kosztami ubytkow i transportu na
plac budowy,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Przyjeta podstawa wyceny okreslonych robot powinna odpowiadaé technologii wykonania tych robét, wynikajacej z
projektu technicznego oraz zapisoOw zamieszczonych w niniejszej specyfikacji techniczne;j.
Przyjeta podstawa wyceny musi by¢ kompletna, tzn. musi obejmowacé wszystkie czynnosci niezbedne do wykonania
catosci robot zwigzanych z danym (wycenianym) elementem obiektu .
Podstawa do sporzadzenia kosztorysu ofertowego jest przedmiar robot, projekt techniczny i niniejsza specyfikacja
techniczna.

Szczegélowe rozliczenia wykonawcy z zamawiajacym reguluja zapisy umowy.

ORGANIZACJA PLACU BUDOWY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej ST s wymagania techniczne dotyczacych wykonania i odbioru Robot, dotyczacych organizacji placu
budowy, ktére zostang wykonane w ramach: PRZEBUDOWY ISTNIEJACEJ KANCELARII LESNICTWA W
JELOWEJ DZ. NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905 2 L.UBNIANY OBREB EWIDENCYJNY:
0068, JELOWA

Specyfikacja Techniczna stanowig cz¢s¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci zwigzane z organizacja placu budowy, a wigc:

—  opracowanie projektu organizacji placu budowy,

—  zapewnienie dojazdu do placu budowy,

—  zapewnienie terenu pod plac budowy i dojazdy tymczasowe poza liniami rozgraniczajacymi

—  przelozenie istniejacych urzadzen obcych kolidujacych z placem budowy,

—  ogrodzenie placu budowy, jego dozorowanie i zapewnienie bezpieczenstwa od kradziezy i wandalizmu.

—  zainstalowanie niezbednych tablic informacyjnych i ich konserwacja,

—  zapewnienie niezbednych tymczasowych pomieszczen biurowych, szatni i urzadzen . sanitarnych,

—  zapewnienie niezb¢dnych przy obiektowych pomieszczen magazynowych,

—  zapewnienie $rodkéw ochrony srodowiska na czas prowadzenia robot

—  utrzymywanie w czystosci drog dojazdowych oraz drog innych, ktore bgda wykorzystane jako dojazdy,

—  doprowadzenie terenu budowy do stanu pierwotnego i rekultywacja terenu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami wytycznymi i okresleniami podanymi
w ST $-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja
Techniczna, obowigzujacymi przepisami techniczno budowlanymi i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania
dotyczace robot podano w ST S-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE .

2. Materialy

Do wykonania i organizacji placu budowy nalezy stosowa¢ materiaty okreslone w projekcie organizacji placu budowy.

3. Sprzet

Do wykonania i organizacji, placu budowy nalezy stosowac sprzet okreslony w projekcie organizacji placu budowy.

4. Transport

Transport materiatow, urzadzen i sprzgtu dowolnymi $rodami transportowymi zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

5. Wykonanie robét

5.1.  Projekt organizacji placu budowy

Wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia we wlasnym zakresie projektu organizacji budowy rozwigzujacego wszystkie
zagadnienia wymienione w punkcie 1.3- niniejszej ST wraz z okresleniem rodzaju uzytych materialéw, warunkow technicznych
dla tych materiatow oraz sprzetu i sSrodkow transportowych niezbgdnych dla wykonania robét zwigzanych z organizacja placu
budowy. Projekt organizacji placu budowy podlega akceptacji przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Do obowiazkoéw
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Wykonawcy nalezy rowniez uzyskanie wszystkich niezbgdnych uzgodnien dotyczacych projektu organizacji budowy.
5.2. Zapewnienie dojazdu do placu budowy

Dojazd do placu budowy moze odbywac si¢, zaleznie od lokalnych warunkow dla danego obiektu, w sposob nastgpujacy:

—  poistniejacych eksploatowanych drogach,

—  po tymczasowych drogach prowizorycznych mieszczacych si¢ w obszarze linii
rozgraniczajacych po uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego uwzgledniajac organizacje budowy i wykonawcow
innych Robot
- po tymczasowych drogach prowizorycznych po terenie nie wykupionym przez Zamawiajacego, a wigc po terenie
wymagajacym dzierzawy.

Dobor sposobu zapewnienia dojazdu do placu budowy zawarty bedzie w projekcie organizacji placu budowy sporzadzonym
zgodnie z pkt.5.1. niniejszej ST. Uzyskanie ewentualnej dzierzawy terenu nalezy do obowiazkéw Wykonawcy.

- Zapewnienie terenu pod plac budowy

- Plac budowy nalezy w zasadzie organizowac na terenie mieszczacym si¢ w obrebie linii rozgraniczajacych. W przypadku
technicznej niemozliwosci wykorzystania pod plac budowy terenu wywtlaszczonego, konieczne bedzie zlokalizowanie placu
budowy na terenie wydzierzawionym. Ostateczng lokalizacje placu budowy ustali Wykonawca w projekcie organizacji placu
budowy.

Uzyskanie ewentualnej dzierzawy terenu pod plac budowy nalezy do obowigzku Wykonawcy. 5.4. Przetozenie istniejacych
urzadzen obcych

Przetozeniu podlegaja wszelkie istniejace urzadzenia obce kolidujace z ptaceni budowy lub uniemozliwiajace prowadzenie
robot. Zakres niezbgdnych przetozen urzadzen obcych zawarty bedzie w projekcie organizacji placu budowy wraz z
niezbgdnymi uzgodnieniami

5.5. Zainstalowanie niezbednych tablic informujacych

Wykonawca zobowigzany jest do oznakowania placu budowy w zakresie zgodnym z polskim prawem budowlanym.
5.6. Zapewnienie $Srodkéw ochrony §rodowiska na czas prowadzania robot

Wedtug zakresu i sposobu okreslonych w projekcie organizacji placu budowy oraz zgodnie z ST.S.00.00.00, przy czym nalezy
m.in. rozwigza¢ nastepujace zagadnienia:

- ochrona okolicznej ludnosci od hatasu w dzien i w nocy,

- czasowe odprowadzenie wod $ciekowych z urzadzen odwadniajacych plac budowy, po uprzednim ich oczyszczeniu,

- ochrona uzytkownikoéw pobliskich tras komunikacyjnych przed zapyleniem i innymi

niekorzystnymi skutkami prowadzenia robot, wraz z utrzymaniem czystosci na drogach dojazdowych i drogach innych
uzytkownikow, ktore beda wykorzystywane jako dojazdy.

6. Kontrola jako$ci robot

Kontroli Inspektora Nadzoru Inwestorskiego podlegaja roboty przy realizacji placu budowy oraz materiaty uzywane dla
potrzeb organizacji placu budowy.

7. Obmiar robot

Roboty objete niniejsza ST nie podlegaja rozliczeniu. Nalezy wykona¢ wszystkich roboty sktadowe okreslone w projekcie
organizacji placu budowy zatwierdzonym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

8. Odbidr robot

Odbiorowi podlegaja wszystkie elementy sktadowe wchodzace w zakres robot wg projektu organizacji budowy.
Odbioréw dokonuje si¢ na podstawie stwierdzenia zgodno$ci wykonanych robot z projektem organizacji placu budowy oraz na
podstawie kontroli jakosci wg pkt.6. niniejszej ST.

9. Podstawa platnosci
Koszty zwiazane z organizacja placu budowy (lacznie z projektem organizacji placu budowy), od momentu jego
przekazania do odbioru koncowego robot ponosi wykonaweca .

10. PRZEPISY PODSTAWOWE
— Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Materiatow Budowlanych z dnia 28.03.1972 r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywamu prac budowlano montazowych i rozbiorkowych ( Dz. U Nr 13 P 93)

R d b k

niektoérych
Norm Polskich dotyczacych bezpieczenstwa i Higieny Pracy ( Dz. U. Nr 148 p. 974 ).WSZELKIE ROBOTY UJETE

W SPECYFIKACJI WYKONAC W OPARCIU O AKTUALNE OBOWIAZUJACE NORMY I PRZEPISY

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE I ROZBIORKOWE
CPV 45110000-1
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania techniczne dotyczacych wykonania i odbioru Robot, dotyczacych rozbiorki czgséci
budynku , ktére zostang wykonane w ramach: PRZEBUDOWY ISTNIEJACEJ KANCELARII LESNICTWA W
JELOWEJ DZ. NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905 2 LUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY:
0068, JELOWA

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowig cz¢s¢ Dokumentdéw Przetargowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robot
opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie rozbiorek
Wyste;pujqcych w obiekcie. W zakres tych robdt wechodza:
rozbiorka istniejacych $cian wewngtrznych -
- demontaz istniejacej stolarki drzwiowej
- wykucie otworéw w §cianie zewngtrznej
- skucie istniejacych posadzek zgodnie z dokumentacja projektowa

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt i ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja
Techniczng, obowigzujacymi przepisami techniczno budowlanymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Dla robét rozbiérkowych materiaty nie wystepuja.

3.SPRZET
Do rozbidrek moze by¢ uzyty dowolny sprzgt.
4. TRANSTPORT

Transport materialow z rozbiorki srodkami transportu. Przewozony tadunek nalezy zabezpieczy¢ przed spadaniem i
przesuwaniem.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot rozbiorkowych nalezy:

- teren ogrodzi¢ 1 oznakowa¢ zgodnie z wymogami bhp,

- zdemontowac¢ istniejace zasilanie w energi¢ elektryczna, instalacj¢ teletechniczng i wodno-kanalizacyjna oraz wszelkie
istniejace uzbrojenie.

5.2. Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. (Dz. U.. Nr 47 poz. 401) w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywanie robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania dla robdt rozbiorkowych podano w punktach 5.1.15.2.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sa:
- dla stropéw i $cian — m3,

8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty rozbidrkowe podlegaja zasadom odbioru robdt rozbidrkowych.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z warunkami umowy.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Materiaty uzyskane z rozbidrek do ponownego wbudowania moze zakwalifikowaé Inzynier.
[lo$¢ robot rozbidrkowych moze ulec zmianie na podstawie decyzji Inzyniera.

S 02.00.00. ROBOTY MUROWE

CPV 45262500-6

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania techniczne dotyczacych wykonania i odbioru Robot, dotyczacych robot murowych,
ktore zostang wykonane w ramach: PRZEBUDOWY ISTNIEJACEJ KANCELARII LESNICTWA W JELOWEJ DZ.
NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905_2 LUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY: 0068, JELOWA

1.2. Zakres Robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci zwigzane wykonaniem rob6t murowych, a wige:

- zamurowan bloczkami z betonu komérkowego w istniejacych otworach,
- wykonanie $cian dziatowych w systemie lekki gipsowo- kartonowym

1.3. Ogélne wymagania dotyczace Robot
‘Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja
Techniczna, obowigzujacymi przepisami techniczno budowlanymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

bloczki z betonu komorkowego
Plyty gipsowo-kartonowe Plyty gipsowo-kartonowe ogniochronne gr. 12,5 mm
Profile stalowe zimnogigte

Do wykonania rusztow $cian, okladzin $cian powinny by¢ stosowane ksztaltowniki zimnogiete z blachy stalowej,
ocynkowanej wg PN-89/H-92125, gatunku St0S wg PN-88/H-84020 lub gatunku DXS51D+Z wg PN-EN 10142+A1: 1997.

Ksztaltowniki stalowe powinny by¢ powierzchniowo zabezpieczone przed korozja powloka cynkowa (nanoszong
ogniowo) charakteryzujaca si¢ : - gruboscig >7um (100g/m2 lub >19 pm (275g/m2) badang wg PN-EN ISO 2178: 1998
(badanie masy powtoki wg PN-EN 10142+A1: 1997), - przyczepnoscia — brak ztuszczen wg PN-EN 10142+A1: 1997, -
wygladem powierzchni — bez wad wg PN-EN 10142+A1: 1997. Ksztaltowniki potrzebne do wykonania okladziny
$ciennej:

- Ksztattowniki profilowane U 100x0,60 - Ksztattowniki profilowane C 100x0,60 Akcesoria stalowe stuza do
laczenia ksztattownikow konstrukeji nos$nej z podtozem i migdzy soba: - taczniki wzdhizne,

- - uchwyty bezposrednie diugie, - uchwyty bezposrednie krotkie, - kotki rozporowe plastikowe, metalowe, - kotki
szybkiego montazu, - kotki wstrzeliwane.

- Wszystkie akcesoria powinny by¢ wykonane ze stali ocynkowanej wg wymagan jak dla ksztattownikow
stalowych. Inne akcesoria stosowane do wykonania systemow suchej zabudowy: - ta§my spoinowe: z widkna szklanego,
samoprzylepna z wiokna szklanego, perforowana papierowa — do wzmacniania spoin migdzy plytami gipsowo-
kartonowymi oraz spoin naroznych i obwodowych, - uszczelki obwodowe: polietylenowe grubosci 3, 4 mm, filcowe 5
mm, z welny mineralnej do 10 mm-— do uszczelniania potaczen konstrukeji ze stropem i $cianami bocznymi.

- Klej gipsowy Do mocowania plyt gipsowo-kartonowych stosuje si¢ gotowe kleje gipsowe. Termin waSnosci i
warunki stosowania okre$lajg instrukcje stosowania opracowane przez poszczegdlnych Producentow.

- Wkrety Do mocowania plyt gipsowo-kartonowych do ksztattownikow nosnych, faczenia ksztattownikow
migdzy soba oraz mocowania profili w uchwytach powinny by¢ stosowane: wkrety stalowe @ 3,5 mm x 25 mm, @ 3,5 mm
x 35 mm, @ 3,5 mm x 45 mm, @ 3,5 mm x 55 mm, @ 4,2 mm x 70 mm, blachowkrgty samowiercace: @ 3,5 mm x 25 mm,
3,5 mm x 35 mm, @ 3,5 mm x 45 mm, @ 3,9 mm x 11 mm, @ 3,5 mm x 9,5 mm. Wkrety powinny odpowiada¢ normie:
PN-EN ISO 7050:1999 Wkrety samogwintujace z fbem stozkowym, z wglebieniem krzyzowym, PN-EN ISO 3506-4:2004
(U) Wilasnosci mechaniczne czgéei zlacznych ze stali nierdzewnych, odpornych na korozje. Czes¢ 4: Wkrety
samogwintujace zabezpieczone przed korozja.

- Masa szpachlowa - gips budowlany szpachlowy Do wykonywania polaczen miedzy ptytami gipsowo-
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kartonowymi oraz spoin naroznych i obwodowych powinny by¢ stosowane gipsowe masy szpachlowe przeznaczone do
spoinowania. Do koncowego szpachlowania plyt powinna by¢ stosowana masa szpachlowa przeznaczona do
szpachlowania powierzchniowego. Warunki stosowania mas szpachlowych okreslajg instrukcje Producentow dla
poszczegdlnych wyrobow.

- Tasmy Tasma do spoinowania z wiokna
3. Sprzet

Roboty murarskie musza by¢ wykonane re¢cznie. Do wytwarzania zaprawy musi by¢ uzyty sprzet umozliwiajacy wagowe
dozowanie sktadnikow oraz betoniarka przeciwbiezna.

Wykonawca przystgpujac do wykonania rob6t budowlanych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego
sprzetu :

- samochdd samowyladowczy

- betoniarka

- barakowoz zaplecza socjalnego

- barakow6z magazynowy

4. Transport
- Transport mieszanki betonowej

Mieszanke betonowa nalezy przewozi¢ w odpowiednich warunkach nie powodujacych : segregacji sktadnikow, zmiany
sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki oraz obnizenia temperatury przekraczajacej granice okreslona w wymaganiach
technologicznych.
- Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniami i
nadmiernym zawilgoceniem.
- Transport cementu

Transport cementu i jego przechowywanie powinno by¢ zgodne z BN - 88 / 6731-08
- Transport elementéw prefabrykowanych wg. zalecen producenta

Transport zewnetrzny powinien odbywac¢ si¢ na samochodach cigzarowych. Elementy nalezy rozmieszczaé, uktadaé na
podktadach drewnianych

5. Skladowanie

- Cement,

Cement nalezy przechowywac w stalowych silosach, badz w workach, na utwardzonym podtozu, pod zadaszeniem,
zabezpieczajacym przed wptywami atmosferycznymi. Poszczegolne partie cementu musza by¢ rozdzielone i oznakowane.

- Wapno

Wapno nalezy przechowywac w stalowych silosach, badz w workach, na utwardzonym podtozu, pod zadaszeniem,
zabezpieczajacym przed wpltywami atmosferycznymi. Poszczegolne partie cementu musza by¢ rozdzielone i oznakowane.

- Kruszywa

Kruszywo nalezy sktadowaé na utwardzonym i odwodnionym podlozu w sposob zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

Materiaty $cienne powinny by¢ sktadowane w miejscu przewiewnym, na suchym podtozu pod zadaszeniem.

- Bloczki ceramiczne typu porotherm

Powinny by¢ utozone w sposob uporzadkowany, zapewniajacy tatwos¢ przeliczenia. Nie moga by¢ sktadowana na otwartej
przestrzeni

6. Wykonanie robét

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot uwzglgdniajacy
wszystkie warunki w jakich beda, wykonywane.

6. 1 ZAMUROWANIA OTWOROW

Przed przystapieniem do wykonania nadmurowania $cian nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ ich wytyczenia oraz wymiary z
rysunkami. Sciane z bloczkéw z betonu komorkowego nalezy murowaé na zaprawie cementowo-wapiennej marki 30. W czasie
murowania co jaki$ czas nalezy sprawdza¢ poziomnica i wg¢zem wodnym doktadno$¢ robot. Bloczki powinny by¢ uktadane w
taki sposob, aby ich krawedzie tworzyty uktad wzajemnie prostopadtych linii prostych. Szczegdlng uwagg nalezy zwrdcic na
przewigzanie poszczegolnych bloczkow. Ich wigzanie w murze powinno zapewnia¢ przekrywanie spoin pionowych dolnej
warstwy przez bloczki warstwy gornej z przesuni¢ciem bloczkéw obu warstw wzgledem siebie nie mniej niz 5 cm. Mury z
bloczkow nalezy wykonywac z zachowaniem spoiny o grubosci nie przekraczajacej 15 mm —w przypadku spoin poziomych, i
10 mm — w przypadku spoin pionowych. Wykona¢ naprawy, uzupelnienia muréw, zamurowania drobnych zbednych
otworow §ci robot.

Scianki dziatowe g-k
Przed przystapieniem do wykonywania systemow suchej zabudowy powinny by¢ zakonczone wszystkie roboty stanu surowego,

roboty instalacyjne podtynkowe, zamurowane przebicia i bruzdy, obsadzone oscieznice drzwiowe i okienne. Zaleca si¢
przystapienie do wykonywania zabudéw po okresie wstepnego osiadania i skurczoéw murdw, tj. po uplywie 4-6 miesiecy po
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zakonczeniu stanu surowego. Przed rozpoczgciem prac montazowych pomieszezenia powinny by¢ oczyszczone z gruzu i
odpadow. Oktadziny z ptyt gipsowo-kartonowych nalezy wykonywaé w temperaturze nie nizszej niz +50C pod warunkiem, ze w
ciggu doby nie nastapi spadek ponizej 00C, a wilgotnos¢ wzgledna powietrza miesci si¢ w granicach 60-80%. Pomieszczenia
powinny by¢ suche i dobrze przewietrzone.

Montaz oktadzin z ptyt gipsowo — kartonowych na $cianach na ruszcie

Ruszt metalowy pod oktadziny gipsowo-kartonowe mozna wykonac¢ na kilka sposobow : - przy uzyciu profili stosowanych do
budowy $cian dzialowych, bez kontaktu z ostaniang $ciana, - z uzyciem $ciennych profili ,,U” o szer. 60 mm, umocowanych do
podtoza uchwytami azurowymi. Odlegtosci pomiedzy listwami rusztu sa uzaleznione od grubosci stosowanej na oktadziny phyty. -
dla ptyt o gr. 12,5 mm — 600 mm Plyty montuje si¢ ustawiajac je pionowo. Celem polepszenia wiasnosci cieplnych i akustycznych
przegrody, w przestrzen miedzy tatami wklada si¢ welng mineralna. W tym przypadku jednak ruszt musi by¢ wystarczajaco
odsuniety od $ciany (grubos$¢ welny i ewentualna pustka powietrzna). Mozna to osiggnaé¢ przy pomocy strzemion (tacznikow)
dystansowych. Elementami taczacymi ksztattowniki konstrukcji rusztu z podtozem (ze $ciang lub stropem) sa strzemiona blaszane
typu montowane przez podktadke elastyczng.. Tego typu potaczenie rusztu z podtozem, jest potaczeniem elastycznym, co
przyczynia si¢ do thumienia wszelkiego rodzaju dzwickéw przenoszonych przez przegrode. Wiasciwo$¢ ta moSe zostaé jeszcze
podwyzszona przez potozenie pod strzemiona podkladek z tasmy thumigcej. Whasciwosci thumiace przegrody w sposob
zdecydowany podnosi tez obecnos$é welny mineralnej. Podobnie zwickszeniu thumienia sprzyja rowniez obecno$¢ wolnej
przestrzeni powietrznej miedzy wetng mineralng a plyta gipsowo-kartonowa

Szpachlowanie spoin

Krawedzie plyt gipsowo-kartonowych wykonane sg z fazowaniem umozliwiajacym zbrojenie potaczenia sasiednich ptyt.
Zbrojenie wykonuje si¢ taSma papierowa lub z wiokna szklanego w trzech cyklach: wypetnienie spoin masa szpachlowa i
weisnigcie tasmy zbrojacej. Po zwigzaniu pierwszej warstwy nalozenie tej samej masy szpachlowej na szerszej powierzchni i na
wyschnieta spoing natozenie masy szpachlowej nawierzchniowe;j, stanowigcej podktad pod farbg. Przy zbrojeniu tasma
samoprzylepnag stosowane sg dwa cykle tj. naklejenie tadmy i jednokrotne wypehienie spoin masg szpachlows, a po jej
wyschnieciu szpachlowanie masa nawierzchniowa. Szpachlowanie przycinanych krawedzi ptyt poprzedzone jest poszerzeniem
spoiny za pomoca struga katowego i analogicznie jak w przypadku zbrojenia spoin fabrycznych wykonanie zbrojenia i
szpachlowania. Réznica polega na wykonaniu warstwy nawierzchniowej, ktora wykonuje si¢ na szerokosci ok. 40 cm dla
Jrozciggniecia” szpachlowanej spoiny.

7. Kontrola jakosci

Wszystkie materialy do wykonania rob6ot musza odpowiada¢ wymaganiom Specyfikacji Technicznej oraz musza posiadaé
$wiadectwa jako$ci producentéw i1 uzyskac akceptacje Inspektor Nadzoru.

7.1 Kontrola jako$ci wykonania robét Kontrola jakosci wykonania robot polega na zgodnosci wykonania robot z Specyfikacja
Techniczng i poleceniami Inspektor Nadzoru. W trakcie dokonywania odbioru szczegdlng uwage nalezy zwroci€ na: - spoiny
pionowe i poziome pomiedzy poszczegdlnymi elementami, spoiny nie moga by¢ wicksze niz 3 mm, - $ciany konstrukcyjne
muszg by¢ przewigzane wigzaniem murarskim, niedozwolone jest zostawianie strzepi i pdzniejsze domurowanie $cian, Kontroli
jakosci podlega wykonanie: - odchylenia od pionu powierzchni 1 krawedzi, - odchylenia od kierunku poziomego gornej
powierzchni kazdej warstwy muru

Dopuszczalne odchytki wymiaréw dla muréw z bloczkow betonu komérkowego

Rodzaj odchyiki Warto$¢ odchytki
dopuszczalnej w mm

Zwichrowania i skrzywienia powierzchni muréw
Na dtugosci 1 m 3
Na catej powierzchni Sciany pomieszczenia 10

Odchylenia od pionu powierzchni i krawedzi:
Na wysokosci 1 m

Na wysokoséci 1 kondygnacji

Na catej wysokosci sciany

= 01 W

Odchylenia od kierunku poziomego Goérnej powierzchni kazdej
warstwy muru

Na dtugosci 1 m

Na catej dlugosci budynku 10

Odchylenie od kierunku poziomego gornej powierzchni ostatniej
warstwy muru pod stropem:
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Na dtugosci 1 m 1
Na catej dtugosci budynku 10

Odchylenia przecinajgcych sie powierzchni muru od kata
przewidzianego projektem (najczesciej prostego)

Na dtugosci 1m 3
Na dtugosci catej Sciany -

Odchylenie wymiaréw w Swietle osciezy dla otworéw o wymiarach:

Do 100 cm Szerokosé Wysokos¢ +5,-3 +10, -5

Powyzej 100 cm Szerokos¢ Wysokos¢ +10, -5 +10, -5

7.2 Sprawdza¢ atest producenta na dostarczone materiaty
7.3 Sprawdzac¢ sktad zaprawy murarskiej

7.4 Sprawdza¢ zgodnos¢ wykonywanych rob6t z Dokumentacjg Projektowa

8. Obmiar robot.

Jednostka obmiaru jest Im3 zaprawy i betonu, ilo$¢ elementow $ciennych . Ilos¢ robdt okresla si¢ na podstawie projektu z
uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

9. Odbior robét.

- zgodnos$ci wykonanych $cian ze ST 1 Dokumentacja Projektowa
- sprawdzenie zgodno$ci wymiaréw z Dokumentacja Projektowa
- sprawdzenie grubosci zaprawy

9.1. Odbiér koncowy.

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przedtozone nastepujace dokumenty :
- wyniki wszystkich wymaganych pomiaréw i badan, protokoty wszystkich robot zanikajacych.

9.2 Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie wymiarow przekroju poprzecznego elementow konstrukeji betonowych i
zelbetowych + 8mm,
- odchylenie od pionu powierzchni i krawedzi Scian z cegly na wysokosci kondygnacji + 6mm,

10. Podstawa platnoSci.

Zgodnie z zawarta umows.

11. Przepisy podstawowe

*  Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Materiatdow Budowlanych z dnia 28.03.1972 r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu prac budowlano - montazowych i rozbiorkowych ( Dz. U. Nr 13 p. 93 )

* Rozporzadzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 01.12.1998 r w sprawie obowigzku stosowania niektorych
Norm Polskich dotyczacych bezpieczenstwa i Higieny Pracy ( Dz. U. Nr 148 p. 974 ).

WSZELKIE ROBOTY UJETE W SPECYFIKACIJI WYKONAC W OPARCIU

O AKTUALNE OBOWIAZUJACE NORMY I PRZEPISY

S 03.00.00. KONSTRUKCJE STALOWE — NADPROZA

-CPV 45223100-7

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania techniczne dotyczacych wykonania i odbioru Robét, obejmujacych zamontowanie
14 stalowych nadprozy nad otworami w ramach: PRZEBUDOWY ISTNIEJACEJ KANCELARII LESNICTWA W
JELOWEJ DZ. NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905_2 LUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY:
0068, JELOWA

1.2. Zakres robot wymienionych w SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie i montaz
konstrukeji nadprozowych wystepujacych w obiekcie przetargowym.

1.4. Okreslenia podstawowe
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Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. MATERIALY

2.1. Wyroby stalowe

2.1.1. Ksztattowniki

Do konstrukeji stalowych stosuje sie:

Wyroby walcowane gotowe ze stali S235: spetniajace europejska norme stali konstrukcyjnej EN 10025: 2004.
Dwuteowniki dostarczane sg o dtugosciach:

do 140 mm - 3 do 13 m; z odchytkami do 50 mm dla dtugosci do 6,0 m; do 100 mm dla dtugosci wigkszej. Dopuszczalna
krzywizna do 1.5 mm/m.

2.1.2. Wiasnos$ci mechaniczne i technologiczne

Powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-EN 10025:2004.

Wady powierzchniowe - powierzchnia walcowki powinna by¢ bez peknigé, pecherzy i naderwan.

Na powierzchniach czotowych niedopuszczalne sg rozwarstwienia i peknigeia widoczne gotym okiem.

Wady powierzchniowe takie jak rysy, drobne tuski i zawalcowania, wtracenia niemetaliczne, wzery, wypuklosci, wgniecenia,
zgorzeliny i chropowatos$ci sg dopuszczalne jezeli mieszcza si¢ w granicach dopuszczalnych odchytek nie przekraczajg 0.5 mm
dla walcowki o grubosci od 25 mm; 0,7 mm dla walcowki o grubosci wigksze;j.

2.1.3. Odbioér stali na budowie

Powinien by¢ dokonany na podstawie atestu, w ktory powinien by¢ zaopatrzony kazdy element lub partia materiatu. Atest
powinien zawieraé:

- znak wytworcy,

- profil,

- gatunek stali,

- numer wyrobu lub partii,

- znak obrobki cieplnej

Cechowanie materiatow wywalcowane na profilach lub na przywieszkach metalowych.

2.2. Laczniki

2.2.1. Sruby

Zastosowane $ruby klasy 4.8. musza spelia¢ wymagania normy DIN 7990

Wszystkie taczniki winny by¢ cechowane: $ruby i nakretki wywalcowane cechy na glowkach.

2.3.1. Sktadniki mieszanki betonowej do wykonania ,,poduszek”

Cement

- rodzaje cementu, dopuszczalne jest stosowanie jedynie cementu portlandzkiego czystego, tj. bez dodatkéw

mineralnych wg normy PN-EN 197-1:2002.

Kruszywo

- rodzaj kruszywa i uziarnienie. Do betonu nalezy stosowac kruszywo mineralne odpowiadajace wymaganiom normy
PN-EN 12620.

2.3. Skfadowanie materiatéw i konstrukcji

Konstrukcje i materiaty dostarczone na budowe powinny by¢ wyladowywane zurawiami. Do wytadunku mniejszych
elementéw mozna uzy¢ wciagarek lub weiggnikow. Elementy cigzkie, dlugie 1 wiotkie nalezy przenosi¢ za pomocg zawiesi i
usztywni¢ dla zabezpieczenia przed odksztalceniem. Elementy uktada¢ w sposob umozliwiajacy odczytanie znakowania.
Elementy do scalania powinny by¢ w miar¢ mozliwos$ci sktadowane w sasiedztwie miejsca przeznaczonego do scalania.

Na miejscu skladowania nalezy rejestrowac konstrukcje niezwlocznie po ich nadejsciu, segregowac i uktada¢ na wyznaczonym
miejscu, oczyszczac i naprawia¢ powstale w czasie transportu ewentualne uszkodzenia samej konstrukeji jak i jej powtoki
antykorozyjne;j.

Konstrukeje nalezy uktada¢ w pozycji poziomej na podktadkach drewnianych z bali lub desek na wyréwnanej do poziomu
ziemi w odlegtosci 2.0 do 3.0 m od siebie. Elementy, ktore po wbudowaniu zajmuja potozenie pionowe sktadowaé w tym
samym potozeniu.

Elektrody sktadowa¢ w magazynie w oryginalnych opakowaniach, zabezpieczone

przed zawilgoceniem.

Laczniki ($ruby, nakretki, podktadki) sktadowa¢ w magazynie w skrzynkach lub beczkach.

2.4. Badania na budowie

Kazda partia materiatu dostarczona na budowg przed jej wbudowaniem musi uzyska¢ akceptacje Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Kazda konstrukcja dostarczona na budowe podlega odbiorowi pod wzglgdem:

- jakosci materialow, spoin, otworow na Sruby,

- zgodnosci z projektem,

- zgodnosci z atestem wytworni

- jako$ci wykonania z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji,

- jako$ci powtok antykorozyjnych.

Odbidr konstrukeji oraz ewentualne zalecenia co do sposobu naprawy powstatych uszkodzen w czasie transportu potwierdza
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego wpisem do dziennika budowy.

3, SPRZET
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3.1. Sprzgt do transportu i montazu konstrukeji

Do transportu i montazu konstrukcji nalezy uzywac zurawi, wciagarek, dzwignikow, podnosnikéw i innych urzadzen. Wszelkie
urzadzenia dzwigowe, zawiesia i trawersy podlegajace przepisom o dozorze technicznym powinny by¢ dostarczone wraz z
aktualnymi dokumentami uprawniajacymi do ich eksploatacji.

4, TRANSPORT

Elementy konstrukcyjne moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu. Podczas transportu materialy i elementy
konstrukeji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami lub utratg statecznosci. Sposob sktadowania wg punktu 2.3.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Cigcie

Brzegi po cigciu powinny byc¢ czyste, bez naderwan, gradu i zadzioréw, zuzla, naciekow i rozpryskow metalu po cigciu.
Miejscowe nierownosci zaleca si¢ wyszlifowac.

5.2. Prostowanie i gigcie

Podczas prostowania i gigcia powinny by¢ przestrzegane ograniczenia dotyczace granicznych temperatur oraz promieni
prostowania 1 gigcia.

W wyniku tych zabiegdéw w odksztalconym obszarze nie powinny wystapi€ rysy i pekniecia.

5.3. Sktadanie zespotow

Czg$ci do sktadania powinny by¢ czyste oraz zabezpieczone przed korozja co najmniej w miejscach, ktore po montazu bgda
niedostgpne. Stosowane metody i przyrzady powinny zagwarantowa¢ dotrzymanie wymagan doktadnosci zespotow i
wykonania polaczen.

5.4. Montaz konstrukcji

Montaz nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacja techniczng i przy udziale srodkow, ktore zapewnig osiggnigcie
projektowanej wytrzymatosci i statecznosci, uktadu geometrycznego i wymiarow konstrukeji. Kolejne elementy moga by¢
montowane po wyregulowaniu i zapewnieniu statecznosci elementow uprzednio zmontowanych.

Przed przystapieniem do montazu nalezy naprawi¢ uszkodzenia elementow powstate podczas transportu i sktadowania.
Odchytki ustawienia geometrycznego konstrukcji nie mogg przekroczyé wartosci dopuszczalnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z projektem. Roboty podlegaja odbiorowi.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiaru dla konstrukeji stalowej jest masa gotowej konstrukeji podana w tonach.
8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie prace zwigzane z wykonaniem konstrukeji stalowej podlegajg zasadom odbioru robét zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z zawarta umowsa

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 06200:2002 — Konstrukcje stalowe budowlane.

Warunki wykonania i odbioru.

PN-EN 10025:2002 — Wyroby walcowane na goraco z niestopowych stali konstrukcyjnych. Warunki techniczne dostawy.

S 04.00.00. STOLARKA OKIENNA I DRZWIOWA
CPV 45421000-4

WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania techniczne dotyczacych wykonania i odbioru Robot, dotyczacych stolarki drzwiowe;,
ktére zostang wykonane w ramach: PRZEBUDOWY ISTNIEJACEJ KANCELARII LESNICTWA W JELOWEJ DZ.
NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905 2 LEUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY: 0068, JELOWA
1.2. Zakres Robét objetych ST

. Montaz drzwi zewngtrznych i wewnetrznych
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1.3. Ogolne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot i ich zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja
Techniczna, obowigzujacymi przepisami techniczno budowlanymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

DRZWI ZEWNETRZNE:

- jednoskrzydtowe "90" przeszklone drewniane- kolor drzwi i o$cieznicy brazowy dopasowany do istniejacej stolarki okiennej i
drzwiowej- warto$¢ wspotczynnika u dla catych drzwi u=1.3 w/m?xk- szklo termoizolacyjne, zespolone, bezbarwne,
bezpieczne i antywlamaniowe

AKCESORIA:
- ZAMEK Z WK ADKA PATENTOWA

— drzwi wewnetrzne:

- jednoskrzydlowe "90" pelne drewniane - kolor drzwi i oscieznicy dab bielony o$cieznica, skrzydta drzwi:- oscieznica
drewniana regulowana, grubo$¢ sciany 30cm- skrzydlo petne ptytowe drewniane wzmocnione - o$cieznica i drzwi pokryte
laminatem drewnopodobnym cpl gr. 0,7mm akcesoria:- 3 zawiasy na 1 skrzydlo- zamek z wktadka patentowa minimum 3
klucze- klamka z szyldem podtuznym,wymagania specjalne:- podwyzszona izolacyjnos¢ akustyczna

drzwi wewngtrzne:

- jednoskrzydlowe "90" pelne drewniane- kolor drzwi i o$cieznicy dab bielony oscieznica, skrzydta drzwi: - o§cieznica
drewniana regulowana, grubo$¢ $ciany g-k 12,5cm- skrzydlo pelne ptytowe drewniane wzmocnione - o$cieznica i drzwi
pokryte laminatem drewnopodobnym cpl gr. 0,7mm akcesoria:- 3 zawiasy na 1 skrzydto- zamek z wktadka patentowa
minimum 3 klucze- klamka z szyldem podtuznym,wymagania specjalne:- podwyzszona izolacyjno$¢ akustyczna

drzwi wewnetrzne:

- jednoskrzydtowe "90" pelne drewniane- kolor drzwi i o$cieznicy dab bielonyoscieznica, skrzydta drzwi:- oScieznica
drewniana regulowana, grubos¢ $ciany g-k 12,5cm- skrzydto pelne ptytowe drewniane wzmocnione - o$cieznica i drzwi
pokryte laminatem drewnopodobnym cpl gr. 0,7mm akcesoria:- 3 zawiasy na 1 skrzydto, samozamykacz- zamek z
wktadka fazienkowa minimum 3 klucze- klamka z szyldem podtuznym- kratka wentylacyjna nawiewna aluminiowa o
przekroju otworu min. 0,022m?

drzwi wewnetrzne:

- jednoskrzydlowe tamane "70" pelne drewniane- kolor drzwi i oscieznicy dab bielonyoscieznica, skrzydta drzwi:-
oscieznica drewniana regulowana, grubos¢ $ciany g-k 12,5cm- skrzydto pelne ptytowe drewniane wzmocnione - o$cieznica
i drzwi pokryte laminatem drewnopodobnym cpl gr. 0,7mm akcesoria:- podcigcie wentylacyjne

Stolarke wykona¢ zgodnie z rysunkami zestawien, po uprzednim sprawdzeniu wymiar6w otworéw na budowie.
3. Sprzet

Roboty wykonczeniowe musza by¢ wykonane r¢cznie przy uzyciu sprzgtu. Nalezy zapewni¢ mechaniczne dostarczenie
elementéw na poziom wykonywania robot.

Wykonawca przystepujac do wykonania robdt budowlanych powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego
sprzetu :

- samochod dostawczy

- barakowoz zaplecza socjalnego

- barakowo6z magazynowy

4. Transport

Transport zewnetrzny powinien odbywac si¢ na samochodach cigzarowych. Elementy nalezy rozmieszczac, uktada¢ na
podktadach drewnianych, zabezpieczajac przed przemieszczaniem.

5. Skladowanie

Materiaty powinny by¢ sktadowane w miejscu przewiewnym, na suchym podiozu i najlepiej pod zadaszeniem. Nalezy zwrocié
uwage na sposob sktadowania uniemozliwiajacy deformacj¢ elementéw. Poszczegdlne elementy powinny by¢ posegregowane.
Materiaty nie moga leze¢ bezposrednio na gruncie.

6. Wykonanie robot
Roboty wykonczeniowe nalezy wykonywac zgodnie ze ST, Dokumentacja Projektowa oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Wykonanie rob6t polega na montazu stolarki drzwiowe;.
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7. Kontrola jakosci robét.
7.1 Sprawdza¢ atest producenta materiatow
7.2 Sprawdzi¢ jako§¢ montazu stolarki

7.3 Sprawdza¢ zgodno$¢ wykonywanych robot z Dokumentacja Projektowa

8. Obmiar robét.

Ilos¢ robot okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i
sprawdzonych w naturze.

9. Odbior robot.

- zgodno$ci wykonanych $cian ze ST i Dokumentacja Projektowa
9.1. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych obejmuje sprawdzenie :

- odbiér montazu i uszczelnienia potaczenia elementéw ze $cianami
9.2. Odbior koncowy.

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przedtozone nastepujace dokumenty :
- wyniki wszystkich wymaganych pomiaréw i badaf, protokoty wszystkich robot zanikajacych.

9.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
-odchylenie od pionu powierzchni i krawedzi na wysokosci elementu i + 1mm,

10. Podstawa platnosci.

Zgodnie z zawarta umowa.

11. Przepisy podstawowe

*  Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Materiatdow Budowlanych z dnia 28.03.1972 r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu prac budowlano - montazowych i rozbiorkowych ( Dz. U. Nr 13 p. 93 )

* Rozporzadzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 01.12.1998 r w sprawie obowigzku stosowania niektorych
Norm Polskich dotyczacych bezpieczenstwa i Higieny Pracy ( Dz. U. Nr 148 p. 974 ).

WSZELKIE ROBOTY UJETE W SPECYFIKACJI WYKONAC W OPARCIU

O AKTUALNE OBOWIAZUJACE NORMY I PRZEPISY

S 05.00.00. TYNKI I OKEADZINY WEWNETRZNE
CPV 45410000-4

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST s wymagania techniczne dotyczacych wykonania i odbioru Robot, dotyczacych tynkéw i oktadzin
wewnetrznych, ktore zostang wykonane w ramach: : PRZEBUDOWY ISTNIEJACEJ KANCELARII LESNICTWA W
JELOWEJ DZ. NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905 2 LUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY:
0068, JELOWA

1.2. Zakres Robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci zwigzane z wykonaniem tynkéw i oktadzin
wewngtrznych, a wiec:

+ tynki cementowo-wapienne w pomieszczeniach

» gladzie gipsowe

* Dostarczenie kratek wentylacyjnych

* W pomieszczenia w zakresie opracowania $ciany wykonczy¢ farbami lateksowymi odpornymi na zabrudzenie

1.3. Ogolne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja
Techniczna, obowiazujacymi przepisami techniczno budowlanymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.
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2. Materialy

2.1. Woda : stosowana do betonéw misi spetnia¢ wymagania normowe i jesli nie jest z

wodociagu musi by¢ zbadana wg PN-88/B-32250 przed rozpoczgciem robdt oraz w przypadku stwierdzenia zanieczyszczen.
2.2. Zaprawy i tynki : cementowo - wapienne shuzg do potaczenia elementéw ceramicznych i betonowych, powinny
odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501.

2.3. Kruszywo wg PN-86/B - 06712 dla kruszyw do zapraw

2.4 Cement wg PN-88/B - 30000 dla kruszyw do zapraw

2.5 Tynki gipsowe- gotowe

2.6 Plytki ceramiczne $cienne szkliwione wg. PN-EN 87 o wlasciwosciach:

. oznaczenie Scieralnosci wg. PN-87/BN-12038/08 - klasa [

. oznaczenie nasiakliwosci wg. PN-87/BN-12038/04 - max 17%

. oznaczenie wytrzymatos$ci na zginanie wg. PN-87/BN-12038/05 - min 18 MPa

. twardo$¢ wg skali MOHSA min 3

Rodzaje plyt

- GKB — ptyta gipsowo-kartonowa zwykta, szara z niebieskim nadrukiem, ogolnego przeznaczenia, dopuszczona do stosowania
w pomieszczeniach o wzglednej wilgotnosci powietrza nie przekraczajacej 70%.

- GKF — plyta o podwyzszonej odpornosci na dziatanie ognia , tzw. ognioodporna, z rdzeniem z widkna szklanego, szara z
nadrukiem czerwonym oraz impregnowana zielona z nadrukiem czerwonym, przeznaczona do wykonywania barier ogniowych
i oston ochronnych na elementach no$nych budynku oraz do stosowania w pomieszczeniach o wilgotnosci wzglednej powietrza
mniejszej niz 70%.

- GKBI - plyta wodoodporna , zielona z nadrukiem niebieskim, dopuszczona do pomieszczen o wzglednej wilgotnosci
przekraczajacej okresowo 70%, ale w czasie nie dtuzszym niz 12 godzin (kuchnie, tazienki). Powierzchnia $ciany musi by¢
pokryta materiatem odpornym na wilgo¢, glazura przyklejona klejem wodoodpornym, a spoiny wykoczone materiatem
wodoodpornym.

- GKFI — ptyta wodoodporna o podwyzszonej odpornosci na dziatanie ognia , zielona z czerwonym nadrukiem, przeznaczona
do wykonywania barier ogniowych i oston ochronnych na elementach no$nych budynku, dopuszczona do stosowania w
pomieszczeniach o wzglednej wilgotnosci powietrza okresowo przekraczajacej 70%, ale nie dtuzej niz 12 godzin w ciggu doby.
- Plyty giete, tzw. tukowe — wygina si¢ je na sucho i mokro; stosowane sa do wykanczania §cian i sufitow, wykonuje si¢ z nich
tuki i kolumny. Do wznoszenia $cian naroznych i masywnych stuza plyty typu kompakt.

2.6 Narozniki stalowe podtynkowe

2.7 Tynk gipsowy maszynowy wewnetrzny PN-B-30042:1997

Srednia grubosé tynku - 10 mm (minimum 8 mm)

Maksymalna grubosé tynku nakladanego w jednej warstwie na $cianie - 30 mm

Maksymalna grubos¢ tynku na stropach nie moze przekracza¢ 15 mm

Czas obrobki: 240 +30 minut (w zaleznosci od czasu i warunkow sktadowania, temperatury oraz wilgotnosci pomieszczenia)
Cigzar nasypowy - ok. 740 kg/m’

Cigzar objetosciowy - 800 kg/m®

Przyczepnos$¢ do podtoza - nie mniej niz 0,3 MPa

Wytrzymalo$¢ na zginanie - wigcej niz 1,0 MPa

Wytrzymato$¢ na Sciskanie - wigcej niz 2,5 MPa

Temperatura podtoza i otoczenia od +5°C do +25°C

2.8 Preparat gruntujacy

- do gruntowania gladkich podtozy mineralnych pod tynki gipsowe , stuzy do gruntowania podtozy mineralnych wewnatrz
pomieszczen, szczegodlnie gltadkich podtozy o wysokiej gestosei i niewielkiej chtonnosci, preparat stosuje si¢ na podtoza
betonowe przed wykonywaniem tynkoéw gipsowych, gipsowych mas tynkarskich, gipsowych mas szpachlowych, klejow
gipsowych i tynkow akrylowych.

2.9 Emulsja gruntujaca

- do gruntowania chtonnych i porowatych podtozy mineralnych pod tynki gipsowe

gotowa emulsja gruntujaca euro-grunt stuzy do gruntowania porowatych, chtonnych powierzchni wewnetrznych szczegoélnie
podiozy z cegly, pustakow ceramicznych. Emulsja euro-grunt dzigki duzej zdolnosci penetracji, wnika w glab, wzmacniajac je i
zmniejszajac ich chtonno$¢. Preparat stosuje si¢ pod gipsowe masy szpachlowe i wyprawy tynkarskie, kleje gipsowe oraz farby
dyspersyjne. Spoiwa gipsowe potozone na zagruntowane euro-gruntem podtoza dzigki zmniejszeniu i wyréwnaniu chtonnosci
nie sgnarazone na odparzenia oraz nierowne wigzanie.Emulsja gruntujaca nie zmydla si¢, przepuszcza par¢ wodna, nadaje si¢
do stosowania na suchym podlozu. Emulsja zwigksza przyczepnos$¢ do powierzchni, jej elastyczno$é, a takze reguluje proces
chtonnosci podtoza. Na zagruntowanym podtozu tynki i gltadzie gipsowe wiaza 1 wysychaja rownomiernie.

2.10 Kratki wentylacyjne PCV
3. Sprzet

Roboty wykonczeniowe muszg by¢ wykonane r¢cznie przy uzyciu sprze¢tu mechanicznego.

Wykonawca przystepujac do wykonania rob6t budowlanych powinien wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujgcego
sprzetu :

- samochdd cigzarowy
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- agregat tynkarski

- barakowoz zaplecza socjalnego

- barakow6z magazynowy

Producenci ptyt gipsowo-kartonowych oferujg zazwyczaj cale systemy suchej zabudowy, na ktore sktadajg sie wszystkie
potrzebne do montazu elementy. Kupujacy ma wtedy pewnosé, ze wszystko do siebie pasuje — plyty, kleje, folie, masy
szpachlowe i profile.

4. Transport

Transport zewnetrzny powinien odbywacé si¢ na samochodach cigzarowych. Elementy nalezy rozmieszczaé, uktada¢ na
podktadach drewnianych tak by nie przemieszczaty si¢ podczas transportu.

5. Skiadowanie
Materialy powinny by¢ sktadowane w miejscu przewiewnym, na suchym podtozu i najlepiej pod zadaszeniem. Materialy nie
moga mie¢ styku bezposrednio z podlozem

6. Wykonanie robét

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot uwzglgdniajacy
wszystkie warunki w jakich beda, wykonywane.

Wszystkie roboty wykonaé zgodnie z technologia i zaleceniami producenta.

6.1 Naktadanie tynkéw gipsowych na $ciany ceramiczne-wykonczenie pod malowanie farba emulsyjna.

Podloze pod tynk musi by¢ rowne, no$ne i mocne, wystarczajaco stabilne, rownomiernie chtonne, szorstkie, suche, odpylone,
wolne od zanieczyszczen i wykwitow, nie zamarznigte. Podloza betonowe o duzej gestosci i niewielkiej chlonnosci,
zanieczyszczone $rodkami antyadhezyjnymi nalezy oczysci¢ z kurzu i zatluszczen (zmy¢é woda z dodatkiem detergentu), a
nastgpnie zagruntowaé Preparatem Gruntujacym. Podloza bardzo chtonne oraz nieréwnomiernie chtonne po usunieciu kurzu i
Iuznych elementoéw nalezy zagruntowaé Emulsja Gruntujacg. Wszystkie stykajace si¢ z zaprawa elementy stalowe powinny by¢
zabezpieczone antykorozyjnie. Zaprawy tej nie stosuje si¢ na podloza drewniane, metalowe i z tworzyw sztucznych.
Wilgotnos¢ podtoza, na ktore ma by¢ nanoszona zaprawa gipsowa nie moze przekraczac 3%.

6.2 Nakladanie tynkoéw gipsowych na stropy-wykonczenie pod malowanie farba emulsyjna.

6.3 Naktadanie podktadu tynkarskiego pod glazure z gotowej suchej mieszanki

na $ciany ceramiczne pod wykonczenie ptytkami ceramicznymi na kleju, w tazienkach..

6.4 Obtozenie $cian tazienek na wysoko$¢ 200cm ptytkami ceramicznymi w kolorze 1 wielko$ci po uzgodnieniu z projektantem.
Przed potozeniem plytek podloze nalezy zagruntowac.

6.5 Montaz kratek wentylacyjnych PCV kotkami montazowymi

7. Kontrola jako$ci robét.

7.1 Sprawdza¢ atest producenta na dostarczone materiaty

7.2 Sprawdza¢ grubo$¢ naktadanego tynku i wyrdwnanie powierzchni
7.3 Sprawdzi¢ stopien doktadnosci klejenia ptytek ceramicznych

7.4 Sprawdza¢ zgodno$¢ wykonywanych rob6t z Dokumentacja Projektows

8. Obmiar robaot.

[lo$¢ robot okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i
sprawdzonych w naturze.

9. Odbior robét.

- zgodnosci wykonanych $cian ze ST i Dokumentacjg Projektowa

- sprawdzenie zgodnosci wymiarow z Dokumentacja Projektowa

- sprawdzenie stopnia rownosci $cian tynkowanych i obtozonych plytkami ceramicznymi

- odbior tynkoéw wykonanych z gipsu tynkarskiego nalezy przeprowadzi¢ wg PN-70/B-10100 jak dla III kategorii tynkow ,
sprawdzeniu podlegaja:

* przygotowanie podtozy /czystos¢, stabilno$é, gruntowanie/,
* rodzaj zastosowanych materiatéw/deklaracja zgodnosci/,

* grubos$¢ tynku /$rednia grubosé tynku 10 mm/,

* przyczepno$¢ tynku do podtoza /nie mniej niz 0,3 MPa/,
 wystepowanie wad i uszkodzen powierzchni,

* prawidlowo$¢ wykonania powierzchni i krawedzi.
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9.2. Odbiér koncowy.

Przy odbiorze kofcowym powinny by¢ przedlozone nastgpujace dokumenty :
- wyniki wszystkich wymaganych pomiaréw i badan, protokoty wszystkich robot zanikajacych.

9.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
- odchylenie powierzchni podtoza pod posadzki od ptaszczyzny na dtugosci
taty2,0m +2 mm,
-Dopuszczalne odchylenia powierzchni i krawedzi tynkow gipsowych wykonywanych maszynowo oraz recznie dla kategorii I11
zgodnie z tabelgnr 5 PN-70/B-10100 sg nastgpujace:

-odchylenie powierzchni tynku od ptaszczyzny i odchylenie krawedzi od linii prostej nie wigksze niz
3 mm i w liczbie nie wigkszej niz 3 na calej dtugosci taty kontrolnej 2 m.

-Oodchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku pionowego nie wigksze niz 2 mm na 1 m i ogoétem
nie wigcej niz 4 mm w pomieszczeniach do 3,5 m wysokosci oraz nie wigcej niz 6 mm w
pomieszczeniach powyzej 3,5 m wysokosci.

-odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku poziomego nie wigksze niz 3 mm na 1 m i ogdtem
nie wigcej niz 6 mm na catej powierzchni ograniczonej przegrodami pionowymi ($ciany, belki itp.).

-odchylenia przecinajacych si¢ ptaszczyzn od kata przewidzianego w dokumentacji dopuszcza si¢
nie wigksze niz 3 mm na Im.

Prawidlowo wykonany tynk gipsowy powinien mie¢ gtadka jednolita, zamknigta- ale nie pozbawiong poréw - powierzchnie, bez
rys , pecherzy, zaciekow i przebarwien.

10. Podstawa platnosci.

Zgodnie z zawartg umowa.

11. Przepisy podstawowe

* Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Materiatdw Budowlanych z dnia 28.03.1972 r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu prac budowlano - montazowych i rozbiorkowych ( Dz. U. Nr 13 p. 93 )

*  Rozporzadzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 01.12.1998 r w sprawie obowigzku stosowania niektorych
Norm Polskich dotyczacych bezpieczenstwa i Higieny Pracy ( Dz. U. Nr 148 p. 974 ).

WSZELKIE ROBOTY UJETE W SPECYFIKACJI WYKONAC W OPARCIU

O AKTUALNE OBOWIAZUJACE NORMY I PRZEPISY

S 06.00.00. MALOWANIE

CPV 45442100-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania techniczne dotyczacych wykonania i odbioru Robét, dotyczacych malowania, ktore
zostang wykonane w ramach: PRZEBUDOWY ISTNIEJACEJ KANCELARII LESNICTWA W JELOWEJ DZ. NR
233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905_2 EUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY: 0068, JELOWA

1.2. Zakres Robét objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci zwigzane wykonaniem malowania, a wigc:

*  Gruntowanie podtozy preparatami - powierzchnie poziome

* Dwukrotne malowanie farbami emulsyjnymi tynkow sufitow

* Trzykrotne malowanie bez gruntowania tynkéw wewngtrznych gtadkich, farbg emulsyjng, akrylowa lub lateksowg zgodnie
z projektem

1.3. Ogolne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot 1 ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja
Techniczng, obowigzujacymi przepisami techniczno budowlanymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

2.1 Farba emulsyjna

Tworza powloke ochronno-dekoracyjna. Warstwa farby emulsyjnej jest matowa, porowata i przepuszczalna dla par i gazéw, co
umozliwia tzw. "oddychanie $cian". Pomalowane $ciany - w przypadku ich zabrudzenia - mozna zmywa¢ woda z dodatkiem np.
detergentow

Proponuje si¢ zastosowaé farbe emulsyjng luksusowa lub rozwigzanie rownowazne
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lepkos¢ (kubek cylindryczny f 6mm), 20°C

[s] 12-18
gestos$¢, najwyzej lee ] 1,6
czas schnigcia warstwy 1-2mm, w temp. 20+2°C przy wilgotno$ci wzg. powietrza 55+5% [h] 2
stopien 3, najwyzej
krycie jako$ciowe II
wyglad powloki bial matowa

2.2 Farba akrylowa wewngtrzna

Jest to zawiesina pigmentéw i wypetiaczy w dyspersji wodnej zywicy akrylowej z dodatkiem $rodkéw wspomagajacych i
uszlachetniajacych. Daje powloki: gladkie, $nieznobiate, bardzo dobrze przyczepne do podtoza, odporne na Scieranie i
wielokrotne zmywanie wodg z dodatkiem detergentow, przepuszczalne dla par i gazoéw, malo podatne na zabrudzenia, o
doskonatych walorach dekoracyjnych

lepkos¢ (kubek cylindryczny fomm),20°C [s] 12-18
gestosé, najwyzej [glem’] 1,6
czas schnigcia warstwy 1-2mm, w temp. 20+2°C przy wilgotno$ci wzg. powietrza 55+5% [h] 2

stopien 3, najwyzej I
krycie jakosciowe wyglad powtoki Proponuje si¢ zastosowaé farbg

emulsyjng lub rozwigzanie rOwnowazne biata, matowa

2.3 farba olejna
3. Sprzet

Roboty wykonczeniowe-malowanie muszg by¢ wykonane recznie.
Wykonawca przystepujac do wykonania rob6t budowlanych powinien wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujgcego

sprzetu :

- barakowoz zaplecza socjalnego

- barakow6z magazynowy

4. Transport

Elementy nalezy rozmieszczaé, uktada¢ na podktadach drewnianych tak by nie przemieszczaly si¢ podczas transportu.
5. Skladowanie

Materialy powinny by¢ sktadowane wewnatrz budynku.

6.  Wykonanie robot

6.1 Malowanie

* plytki ceramiczne 20x50 cm- zalecane 30x60cm, uktadane do wysokosci sufitu podwieszanego

* $ciany wewngtrzna dzialowe , wykonczona tynkiem gipsowym gruntowana, malowana farba akrylowa zmywalna, kolor
biaty

7. Kontrola jakoSci robét.

7.1 Sprawdza¢ atest producenta na dostarczone materiaty

7.2 Sprawdza¢ przygotowanie podtozy pod malowanie

7.3 Sprawdza¢ zgodno$¢ wykonywanych robot z Dokumentacjg Projektows

74

8. Obmiar robét.

Tlo$¢ robot okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i
sprawdzonych w naturze.

9. Odbior robot.

- zgodnos$ci wykonanych $cian ze ST i Dokumentacja Projektowa
- sprawdzenie zgodnosci wymiaréw z Dokumentacja Projektowa
- sprawdzenie efektywnosci krycia farby

9.2. Odbidr koncowy.
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Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przedlozone nastgpujace dokumenty :
- wyniki wszystkich wymaganych pomiaréw i badaf, protokoty wszystkich rob6t zanikajacych.

10. Podstawa platnosci.

Zgodnie z zawarta umowa

11. Przepisy podstawowe

* Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Materiatdw Budowlanych z dnia 28.03.1972 r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu prac budowlano - montazowych i rozbiorkowych ( Dz. U. Nr 13 p. 93)

* Rozporzadzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 01.12.1998 r w sprawie obowigzku stosowania niektorych
Norm Polskich dotyczacych bezpieczenstwa i Higieny Pracy ( Dz. U. Nr 148 p. 974 ).

WSZELKIE ROBOTY UJETE W SPECYFIKACJI WYKONAC W OPARCIU

O AKTUALNE OBOWIAZUJACE NORMY I PRZEPISY

S 07.00.00. PODE.OZA 1 POSADZKI

CPV 45432000-4

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania techniczne dotyczacych wykonania i odbioru Robét, dotyczacych podtozy i
posadzek, ktore zostana wykonane w ramach: PRZEBUDOWY ISTNIEJACEJ KANCELARII LESNICTWA W
JELOWEJ DZ. NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905 2 LUBNIANY OBREB
EWIDENCYJNY: 0068, JELOWA

1.2. Zakres Robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci zwigzane wykonaniem podlozy i posadzek, a wigc:
*  Wykonanie wszystkich warstw posadzek zgodnie z dokumentacja techniczna

*  Warstwy wyrdwnawcze pod posadzki z zaprawy cementowej,

*  Wpykonanie posadzek z plytek ceramicznych gresowych antyposlizgowych o wymiarach 60x60

*  Wykonanie cokolikéw przypodtogowych z materiatldéw odpowiadajach materiatowi na podtodze.

14. Ogolne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot 1 ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja
Techniczng, obowigzujacymi przepisami techniczno budowlanymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

Nalezy zastosowac¢ ptytki ceramiczne, gresowe, antyposlizgowe o wymiarach 60x60.

2.1. Piasek

Piasek winien spelnia¢ wymagania norm PN-69/6721 oraz PN-79/B-12001

2.2. Zwir plukany

Materiatem do wykonania podsypki powinien by¢ zwir o grubosci ziaren od 1,5-2cm. Powinien by¢ jednorodny, bez
zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3 Kruszywo wg PN-86/B - 06712 dla kruszyw do betondéw klasy B-10

2.4 Cement wg PN-88/B - 30000 dla kruszyw do betondéw klasy B-10

2.5 Woda : stosowana do betondw misi spelnia¢ wymagania normowe 1 jesli nie jest z

wodociaggu musi by¢ zbadana wg PN-88/B-32250 przed rozpoczeciem robdt oraz w przypadku stwierdzenia zanieczyszczen.
2.6 Cement wg PN-88/B - 30000

2.7 Plytki ceramiczne podlogowe gresowe w kolorze szarym.

Nalezy zastosowa¢ wykladziny do pomieszczen uzyteczno$ci publicznej w klasie $cieralnosci :
33 - duze natgzenie ruchu, 34 - bardzo duze nat¢Zenie ruchu.

3. Sprzet

Roboty wykonczeniowe musza by¢ wykonane r¢cznie przy uzyciu sprzetu mechanicznego.

Wykonawca przystepujac do wykonania rob6t budowlanych powinien wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujgcego
sprzetu :

- samochod cigzarowy

- betoniarka

- barakowoz zaplecza socjalnego

- barakowo6z magazynowy

4. Transport
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Transport zewngtrzny powinien odbywac si¢ na samochodach ci¢zarowych. Elementy nalezy rozmieszcza¢, uktada¢ na
podktadach drewnianych tak by nie przemieszczaty si¢ podczas transportu.

Wyktadzing przechowywac w oryginalnych opakowaniach w pomieszczeniach, zamknietych, suchych. Opakowania nalezy
przewozi¢ krytymi $srodkami transportu, zabezpieczy¢ przed przewracaniem si¢ i uszkodzeniami. Chroni¢ brzegi opakowan.

5. Skladowanie
Materialy powinny by¢ sktadowane w miejscu przewiewnym, na suchym podtozu i najlepiej pod zadaszeniem. Materialy nie
moga mie¢ styku bezposrednio z podtozem. Panele podtogowe nie moga by¢ magazynowane na zewnatrz budynku.

6. Wykonanie robot

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram rob6t uwzgledniajacy
wszystkie warunki w jakich beda, wykonywane.
*  plytki gresowe 30x30, 60x60,
*  wyktadzina PCV. Cokot przypodtogowy wykona¢ w formie wywini¢¢ na $ciany na wys. 10 cm
* podloga z parkietu technicznego cyklinowanego i malowanego trzykrotnie lakierem ekologicznym twardym /
czestotliwos¢ 1 sposob konserwacji wg wskazan uzytkownika w oparciu o wytyczne producenta lakieru/
* W miejscach taczenia dwoch réznych materiatow wykonczeniowych posadzki nalezy zamontowac¢ listwy maskujace
przykrecane do podioza.
‘Wykonanie robot zwiazanych z wykladzinami
PODLOZE
Rozpoczecie montazu musi zosta¢ poprzedzone sprawdzeniem i akceptacja firmy instalujacej wyktadzing dotyczaca
warunkow montazu w obiekcie.
a.  Podloze betonowe musi spelnia¢ wymagania:
-wytrzymatos¢ (klasa B12-B15),
-grubo$¢ minimum 4,5 cm,
-prawidtowo pielggnowane w czasie dojrzewania (ok.28 dni)
-zdylatowane (dylatacje robocze i konstrukcyjne) zgodnie z PN 62-B-10144

SPRAWDZENIE

a.  Wszystkie podloza wykonane bezposrednio na ziemi musza mie¢ wykonang izolacje przeciw wilgoci.

b.  Wilgotno$¢ podtoza nie moze przekraczaé 2,5 %. Musi to zosta¢ sprawdzone odpowiednim miernikiem.

c.  Powierzchnia podtoza musi by¢ jednorodna, bez rys, brakow i wystepow, wolna od thuszczow, zanieczyszczen i
mleczka cementowego.

PRZYGOTOWANIE

a.  Nalezy usuna¢ wszelkie niedoktadnosci posadzki. Wymagana jest rownos¢ powierzchni: odchylenia w dowolnym
miejscu na dlugosci 1m nie powinny przekracza¢ 2-3mm.

b.  Wigksze ubytki nalezy zaszpachlowac.

c. Podtoza porowate nalezy przeszlifowac.
MASY NIWELUJACE
Celem uzyskania gtadkosci powierzchni nalezy zastosowa¢ mase niwelujaca. Przed wylaniem masy nalezy zastosowa¢ srodek
gruntujacy, tego samego producenta co masa.

KLEJE
Nalezy stosowa¢ kleje do wyktadzin PCV

SPAWANIE LACZEN
Wszystkie taczenia nalezy spawaé celem uzyskania jednolitej posadzki.

PRZECHOWYWANIE
Wyktadziny w rolkach powinny zawsze by¢ przechowywane w pozycji pionowe] i zabezpieczone przed upadkiem.
WARUNKI MONTAZU

a. Ogrzewanie podtogowe powinno by¢ wyltaczone na 48 godzin przed montazem i wiaczone po 48 godzinach od
zakonczenia montazu.

b.  Wszystkie rolki powinny by¢ przechowywane w miejscu montazu, w pozycji pionowej, w temperaturze 18°C przez
minimum 24 godziny przed montazem. Ta temperatura musi by¢ utrzymywana w trakcie montazu i 24 godziny po zakonczeniu
montazu.

c.  Rolki nalezy rozwina¢ na 24 godziny przed montazem.

MONTAZ

a. Przycia¢ wykladzing zgodnie z ksztattem podloza. Przyklei¢ wyktadzing na calej powierzchni i walcowa¢ watkiem o
wadze okoto 70kg. Po 30 minutach walcowa¢ ponownie w przeciwnym kierunku.

b.  Klej nalezy uzywaé doktadnie wg instrukcji producenta. Nalezy go naktadac packa z zgbkami w ksztalcie litery V, o
wysokosci zgbkéw 1,5mm i rozstawie Smm. Klejenie i walcowanie musi si¢ odbywaé w czasie wigzania kleju aby uniknac
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efektu przebijania przez wyktadzing §ladéw po naktadaniu kleju packa.

c. Wszystkie fabryczne krawedzie powinny zosta¢ przycigte.

d.  Laczenia powinny przebiegac rownolegle do linii budowlanych. Nalezy unika¢ Iaczen w wejsciach.

e.  Wszystkie taczenia nalezy frezowac na 2/3 grubosci a nastepnie spawac sznurem Ejecta weld rod. Po spawaniu $cia¢
nadmiar sznura: zgrubnie po spawaniu, doktadnie po wystygnigciu.

f. Przy wywijaniu wyktadzin na §ciany nalezy uzywac¢ profili Ejecta CF (cove former). Do klejenia powierzchni
pionowych nalezy uzywac klejow kontaktowych. Wszystkie faczenia pionowe nalezy spawac.

ZAKONCZENIE MONTAZU

Zamies$¢ 1 odkurzy¢ wyktadzing.

Usuna¢ wszystkie zabrudzenia i klej z wyktadziny po 24 godzinach od zakonczenia montazu uzywajac srodka Bendurol Forte
firmy Henkel-Ecolab (wg instrukcji producenta). Sptuka¢ czysta woda i odczeka¢ do wyschnigcia. Usunaé nadmiar wody, ktory
moze uszkodzi¢ kle;j.

ODPAD
Odpad o wielkosci 4m2 powinien by¢ przekazany klientowi na ewentualne naprawy.

KONSERWACJA
Wykladzing nalezy czysci¢ i konserwowa¢ wg dokumentu ,,Utrzymanie w Czystosci i Konserwacja Obiektowych
Wyktadzin PCV

7. Kontrola jakoSci robot.

7.3 Sprawdza¢ atest producenta na dostarczone materialy
7.4 Sprawdza¢ grubo$¢ warstw podtog

7.5 Sprawdzi¢ przygotowanie wylewek pod posadzki

7.6 Sprawdzac zgodno$¢ wykonywanych robot z Dokumentacja Projektowa

8. Obmiar robaot.

Ilos¢ robot okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i
sprawdzonych w naturze.

9. Odbior robot.

- zgodnosci wykonanych $cian ze ST i Dokumentacja Projektowa

- sprawdzenie zgodnosci wymiaréw z Dokumentacjg Projektowa

- sprawdzenie stopnia rownosci $cian tynkowanych i obtozonych ptytkami ceramicznymi

9.2. Odbior koncowy.

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przedlozone nastgpujace dokumenty :

- wyniki wszystkich wymaganych pomiaréw i badan, protokoty wszystkich robot zanikajacych.
9.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie powierzchni tynku od ptaszczyzny i odchylenie krawegdzi od linii prostej na
dtugosci taty 2,0m +2 mm,

10. Podstawa platnoSci.

Zgodnie z zawarta umowa

11. Przepisy podstawowe

* Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Materiatow Budowlanych z dnia 28.03.1972 r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu prac budowlano - montazowych i rozbiorkowych ( Dz. U. Nr 13 p. 93 )

* Rozporzadzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 01.12.1998 r w sprawie obowiazku stosowania niektorych
Norm Polskich dotyczacych bezpieczenstwa i Higieny Pracy ( Dz. U. Nr 148 p. 974 ).

WSZELKIE ROBOTY UJETE W SPECYFIKACJI WYKONAC W OPARCIU

O AKTUALNE OBOWIAZUJACE NORMY I PRZEPISY

S 08.00.00. OGRODZENIE

CPV 45340000-2

1. WSTEP 1.1. Przedmiot ST Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt budowlanych przy realizacji robdt zwiazanych z PRZEBUDOWA ISTNIEJACEJ KANCELARII
LESNICTWA W JELOWEJ DZ. NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905 2 EUBNIANY
OBREB EWIDENCYJNY: 0068, JELOWA
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1.2. Zakres stosowania ST Niniejsza specyfikacja bgdzie stosowana jako dokument przetargowy i kontaktowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonywaniem ogrodzenia panelowego.

1.4. Okreslenia podstawowe Ogrodzenie panelowe systemowe- ogrodzenie sktadajace si¢ z paneli wykonanych technologia
zgrzewania poziomych i pionowych pretow o roznych wysokosciach i §rednicach, stupkdw montazowych, systemu mocowan
oraz prefabrykowanej podmuréwki. Pozostate okreslenia zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w dokumentacji podstawowe;j.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot zgodnie z dokumentacja podstawowa

2. MATERIALY

2.1. Ogrodzenie Wykona¢ ogrodzenie azurowe z paneli ogrodzeniowych ocynkowanych. Ogrodzenie zamykajace w calej
dhugosci dostep na teren placu manewrowego o wysokosci catkowitej nie mniejszej niz 150 cm. Ogrodzenie z paneli o wysoko$ci
nie mniejszej niz 1360 mm na stupkach stalowych ocynkowanych ogniowo montowanych w betonowym prefabrykowanym
fundamencie w systemie do mocowania betonowych desek cokotowych. Betonowe deski cokotowe o wys. 20 cm. Standardowy
rozstaw stupkow dostosowany do systemu deski cokotowej, lecz nie wigkszy niz 2500mm. Kazdy stupek zwienczony jest
kapturkiem z mrozoodpornego tworzywa sztucznego. Wypehienie stanowi panel ogrodzeniowy z drutu stalowego zgrzewanego,
ocynkowanego ogniowo montowanych o $rednicach @ 4 mm i wymiarach boku 50 x 200 mm, szeroko$¢ paneli 2500 mm .
Panele zakonczone u géry drutami pionowymi. Na panelu 3 lub 4 przettoczenia. Stupki 60x40mm, 60x60mm ocynkowane
ogniowo, dlugosci na 2150mm, z zaslepka, z otworami montazowymi szt 2. Akcesoria montazowe, ztaczki szt 3, uchwyty szt 3
($ruba hakowa) Lacznik paneli ogrodzeniowych zaciskany tzw. klips zaciskowy do paneli ogrodzeniowych wykonany ze stali
nierdzewne;j. Lacznik pozwala polaczy¢ ze soba dwa panele ogrodzeniowe. Lacznik zaciska si¢ na koncach dwoch paneli, co
umozliwia taczenie paneli niezaleznie od tego czy sa taczone w osi stupka czy z dala od niej. Potaczone w ten sposob panele
utrzymujg swoja sztywnos¢ i tworzg praktycznie jedng strukturg panelu. Lacznik mozna naktadaé na panele o grubosci do Smm.
Lacznik wykonany jest z blachy nierdzewnej o grubosci 5,5mm. Panele mozna taczy¢ na obejme przelotowa do paneli. Uchwyty
to $ruba hakowa i nakretka zrywalng M8 nierdzewna. Nakretka zrywalna na $rube hakowa do montazu paneli ogrodzeniowych.
Po jej dokreceniu nastgpuje zniszczenie szesciokatnych bokow nakretki dzigki czemu staje si¢ niemozliwa od odkrecenia bez
uzycia specjalistycznych narzedzi. W miejscach gdzie ogrodzenie projektowane dochodzi¢ bedzie do ogrodzenia istniejacego,
ogrodzenia nalezy polaczy¢ w sposob estetyczny.

2.2 Brama przesuwna Brama stalowa ocynkowana wewnatrz i na zewnatrz ( minimalna grubos¢ powtoki 275g/m2 z dwoch
stron), samonosna, przesuwana o wys. 1,5m i szer. 4,5m w $wietle. Brama z napgdem mechanicznym zasilanym z instalacji
elektrycznej 230V. Do bramy zastosowa¢ pelny zestaw napgdowy ze sterowaniem. Brama z zamkiem ryglowym. Naped
kompletny z listwa zgbata , podstawa pod sitownik z wbudowang centralg i odbiornikiem radiowym 2-kanalowym. Centrala z
czujnikiem wykrywania przeszkod i magnetycznymi wylacznikami krancowymi. Fotokomoérki o zasiggu do 20 m, 4 x piloty z
kodem dynamicznie zmiennym o zasiggu 50-100m, lampa sygnalizacyjna z antena, klucz do awaryjnego otwierania bramy w
przypadku braku napigcia. Centrala sterujgca z mozliwos$cig wyboru i programowania wszelkich parametréw pracy. Wyposazona
w funkcje zwigkszajace funkcjonalnosé, bezpieczenstwo i kulture pracy, takie jak: otwarcie czesciowe (dla pieszych),
regulowane spowolnienie i wyhamowywanie przed zatrzymaniem bramy, sygnalizacje przegladu okresowego (licznik cykli
pracy) oraz instrukcje obstugi w jezyku polskim. Brama i furtka winny posiada¢ znak CE zgodny dyrektywa o wyrobach
budowlanych oraz speia¢ wymagania normy EN 13241-1 dla przemystowych i posesyjnych bram garazowych i
ogrodzeniowych. Kolorystyka zgodna z kolorystyka ogrodzenia.

2.3 Furtka Furtka szerokosci 1,2m w $wietle, wysokos$ci 1,5m wykonana z ksztattownika 60x40 malowanego proszkowo,
wypehienie panel jak na ogrodzeniu. Kolorystyka tak jak ogrodzenie, lub inna uzgodniona na etapie budowy z inwestorem.

3. SPRZET Wykonawca moze uzywaé¢ dowolnego sprzetu pod warunkiem zachowania wymaganej jakosci robdt i dotrzymaniu
termindw umownych.

4. TRANSPORT Transport materialdow dowolnymi $rodkami transportu pod warunkiem zapewnienia realizacji robot zgodnie z
dokumentacja projektowa.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie dotéw pod stupki Doty pod stupki powinny mie¢ wymiary w planie co najmniej o 20 cm wigksze od wymiaréw
stupka, na gt. ok.1,0-1,1m. Najpierw nalezy wykona¢ doty pod stupki narozne, bramowe i na ztamaniach ogrodzenia, a nastgpnie
dokona¢ podziatu odcinkéw prostych na mniejsze odlegltosci po 2,51m dla ogrodzenia panelowego. 5.2. Ustawienie stupkow
Stupki bez wzgledu na rodzaj i sposob osadzenia powinny sta¢ pionowo w linii ogrodzenia, a ich wierzchotki powinny
znajdowac si¢ na jednakowej wysokosci. Stupki doktadnie obetonowaé do poziomu terenu betonem C16/20. 5.3 Montaz
ogrodzenia panelowego Prace wykona¢ zgodnie z instrukcjg producenta wybranego systemu ogrodzen z zachowaniem
wymiaréw opisanych w dokumentacji projektowe;j. 5.4 Pozostale roboty wykona¢ zgodnie z pkt. 2

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogrodzenia Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy producent posiada $wiadectwo
dopuszczania lub atest na materialy uzyte do wykonania ogrodzen. W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac:
Zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia Zachowanie dopuszczanych odchytek wymiarow Prawidlowos¢ wykonania dotow
pod stupki Poprawno$¢ ustawienia stupkéw Prawidlowo$¢ wykonania ogrodzenia [wysoko$¢ ogrodzenia, naprezenie siatki,
prawidtowos$¢ montazu paneli Rozstaw stupkow i ich zabetonowanie

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot Wszystkie materiaty nie spelniajagce wymagan ustalonych
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w odpowiednich punktach zostang przez Inspektora odrzucone i nie dopuszczane do zastosowania. Wszystkie elementy robot
nawierzchniowych lub odcinki ogrodzenia, ktore wykazuja odstgpstwa od postanowien SST zostang rozebrane i ponownie
wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT Jednostka obmiarows ogrodzenia jest m[metr]. Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej dugosci
ogrodzenia, wylaczajac bramy, furtki, dla ktorej jednostka obmiarowa to 1 komplet.

8. ODBIOR ROBOT Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw
wadliwie wykonanego ogrodzenia. Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiaréw i badan z biezacej kontroli
materiatow i robot.

9. PODSTAWA PELATNOSCI Platno¢ za wykonane prace nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem i oceng jakosci
zastosowanych materialow i robot w oparciu o wynik pomiaréw i badan. Cena 1 m ogrodzenia obejmuje: - Prace pomiarowe i
roboty przygotowawcze, karczowanie drzew - Dostarczenie na miejsce wbudowania elementow konstrukeji ogrodzenia oraz
materiatdbw pomocniczych, - Ustawienie ogrodzenia systemowego z paneli oraz ogrodzenia z siatki - Uporzadkowanie terenu, -
Przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrolnych

10. PRZEPISY ZWIAZANE Normy PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania
przy odbiorze PN-M-80026 Druty okragte ze stali niskoweglowej ogolnego przeznaczenia PN-M-82054 Sruby , wkrety i
nakretki stalowe ogélnego przeznaczenia wymagania i badania PN-M-82054-03 Sruby, wkretki i nakretki. Wtasnosci
mechaniczne srub 1 wkretow BN-83/5032-02 Siatki metalowe. Siatki plecione §limakowe

D-01.00.00

WYTYCZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
- WSTEP

- Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wytyczeniem trasy drogowej oraz jej punktow wysokosciowych w ramach PRZEBUDOWY
ISTNIEJACEJ KANCELARII LESNICTWA W JELOWEJ DZ. NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E.
160905_2 LUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY: 0068, JELOWA
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (SST) stanowig cze$¢ Dokumentéw Przetargowych
i Kontraktowych i nalezy je stosowaé przy zlecaniu i realizacji robdt opisanych w p. 1.1 niniejszej specyfikacji.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi

czynno$ciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu wyzniaczenie w terenie przebiegu trasy drogowe;.

Zakres robot obejmuje:

- wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych w terenie rOwninnym oraz wytyczenie powierzchni pod place
postojowe:

- wytyczenie trasy drogowej/placow postojowych,

- sporzadzenie szkicu przebiegu granic prawnych z ich stabilizacjg w terenie znakami granicznymi,

- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtéwnych osi trasy/placéw i punktéw wysokos$ciowych,
- uzupeknienie osi trasy/placow dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- wykonanie stabilizacji granic w terenie,

- opracowanie dokumentacji powykonawcze;j.

1.3.1. Wyznaczenie trasy i punktéw wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
b) uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania i zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera.
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2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST

2.2. Rodzaje materiatlow

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowac dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m. Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w
sgsiedztwie punktow zatamania trasy, powinny mie¢ $rednic¢ od 0,15 do 0,20 m
i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m
i dlugosci okoto 0,30 m.

,.Swiadki” powinny mie¢ dhugosé okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

= tyczki,

= laty,

— tadmy stalowe, szpilki.

Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokoSciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) przez
osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia .

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien pobra¢ z Powiatowego O$rodka Dokumentacji Geodezyjnej
i Kartograficznej dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokoSciowej; zawierajace lokalizacje i wspotrzedne
punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o pobrane materiaty, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne
do szczegdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposOb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma
1 wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot. Jezeli znaki pomiarowe zostang zniszczone, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktéw glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
a takze dowigzane do punktow pomocniczych, polozonych poza granicg robdt ziemnych.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy
drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci slupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne m.in.
pobrane z Powiatowego Urzedu Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficznej, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjne;.

Of$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 20 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wigksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm
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w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie punktow utrwalonych w osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.
5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie granic rob6t (granica pasa drogowego), zgodnie z
dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupeklienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w
miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania granic robdt nalezy stosowaé¢ dobrze widoczne paliki. Odleglo$¢ migdzy palikami nalezy
dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7)
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6ot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) wyznaczenia trasy i punktow wysokosciowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposdb odbioru robot
Odbidér robét zwigzanych z wyznaczneiem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— wyznaczenie punktow gléwnych osi trasy/placéw i punktow wysokosciowych,
— uzupehienie osi trasy/placéw dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokos$ciowych,
—  wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
—  zastabilizowanie punktdéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie,
— wykonanie stabilizacji granic w terenie,
— opracowanie dokumentacji powykonawcze;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7.  Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

D-02.00.00

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robé6t ziemnych w ramach PRZEBUDOWY ISTNIEJACEJ KANCELARII LESNICTWA W JELOWEJ DZ.
NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905 2 LUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY: 0068, JELOWA.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (SST) stanowig czes¢ Dokumentdéw Przetargowych
i Kontraktowych i nalezy je stosowac¢ przy zlecaniu i realizacji robo6t opisanych w niniejszej specyfikacji.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych.
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1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spelniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.
1.4.2.  Korpus drogowy - nasyp lub ta czg§¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3.  Glebokos¢ wykopu - roznica rzgdnej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.
1.44.  Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.5.  Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony jako grunt skalisty.
1.4.6.  Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasg drogows.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. materiaty (grunty)
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane
w maksymalnym stopniu do wykonania nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypoéw moga by¢ wywiezione poza teren
budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopoéw, nie bedac nadmiarem objetosci robot ziemnych,
zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa
nasypow lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia rownowaznej objgtosci
gruntow przydatnych ze zrodet wlasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

3. sprzet
3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu do:
- odspajania i wydobywania gruntow (narz¢dzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdow (spycharki, zgarniarki, roéwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.),
- sprzetu zageszezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. transport
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Wybor $rodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiahu),
jego objetosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna
by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania
i wbudowania gruntu (materiahu).

Zwickszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwickszone odleglosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na pisSmie
przez Inzyniera.

5. wykonanie robot
5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Odchylenie osi korpusu ziemnego w wykopie od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz £ 10 cm.
Roéznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi -3 cm.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata.
Maksymalne nierdwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm przy pomiarze lata 3-metrows, albo
powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace nierdwnos$ci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.
5.2. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore
zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopow, aby powierzchniom gruntu
nadawac w calym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwaty
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntow i zastapienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt
bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

5.3. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie trwania robo6t
ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw
niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz termindéw wykonywania
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innych robot na spelnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych.
Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy lub dreny. Wody opadowe i gruntowe

nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

6. kontrola jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Badania i pomiary w czasie wykonywania roboét ziemnych
Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia rowu polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi w pkcie 5
oraz z dokumentacjg projektowa.
Szczegdlng uwage nalezy zwrocic na:
- wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekdw wodnych.
Sprawdzenie jako$ci wykonania robot
Badania do odbioru korpusu ziemnego
Szeroko$¢ dna rowow
Szeroko$¢ dna rowow nie moze r6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz + 5 cm.
Rzedne dna rowu
Rzgdne dna rowu nie mogg réznic si¢ od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm lub +1 cm.
Pochylenie $cinek wykopu
Pochylenie $cianek wykopu nie moze roézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartoSci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.
Rownos¢ dna rowu
Nierownosci powierzchni dna rowu mierzone tatg 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ 3 cm.
Rownos¢ scianek wykopu
Nieréwnosci $cianek wykopu, nie moga przekraczaé + 10 cm.
Spadek podtuzny dna rowu
Spadek podtuzny dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzgdnych wysokosciowych, nie moze dawac
r6znic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.
Zaggszczenie gruntu
Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zalozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia nalezy
okresli¢ wskaznik odksztatcenia Iy, zgodnie z normg PN-S-02205:1998 [4].

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang
odrzucone. Jesli materiaty nie spelniajace wymagan zostanag wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera
Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okre§lonych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade¢ za nie majaca zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jako$¢.
7. obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowg jest m® (metr sze$cienny) wykonanych robét ziemnych.
8. odbior robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. podstawa ptatnosci

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa podano w SST D-02.01.01, D.02.03.01, pkt 9.

10. przepisy zwigzane

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-ISO10318 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obciazenie ptyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
10.  Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
11.  Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
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12.  Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13.  Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym.

D-02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdélowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopéw w gruntach nieskalistych w ramach PRZEBUDOWY ISTNIEJACEJ KANCELARII LESNICTWA W
JELOWEJ DZ. NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905 2 LUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY:
0068, JELOWA.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowe specyfikacje techniczne stanowia dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych zwigzanych z
wykonaniem wykopow w gruntach nieskalistych.

Zakres robot obejmuje:
- wykonanie wykopoéw w gruncie z transportem gruntu na wysypisko wraz z oplata

2. MATERIALY
Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit podioze pod utozenie
konstrukcji nawierzchni drogi.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢
wykonywanych robodt. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos$¢ sprzg¢tu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzg¢tu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i whasciwoscei przewozonych materiatow.

Liczba s$rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w
dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowsa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy be¢da spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spehiajace tych
warunkdéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca jest zobowiazany do oczyszczania zabrudzonych kot pojazdow wyjezdzajacych z budowy na drogi
publiczne oraz drogi dojazdowe do budowy przy pomocy sprezonego powietrza lub wody.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie ewentualne zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia rob6t

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia robot, a
naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia Iub innych odstgpstw od
dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.
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5.2. Wymagania dotyczace zaggszczenia i nosnosci gruntu
Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spetnia¢ wymagania, dotyczace
minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (1)

Jezeli warto$ci wskaznika zaggszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie
zaggszczanie gruntdw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych warto$ci wskaznika zaggszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie s3 okreslone w SST, proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$no§¢ warstwy gruntu na powierzchni robo6t ziemnych na podstawie pomiaru
wtornego modutu odksztatcenia E, zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

W przypadku wykopow waskoprzestrzennych pod ulozenie kanalizacji deszczowej nalezy przewidzie¢ i
uwzgledni¢ w kosztach wykonania rob6t koszt umocnienia $cian wykopow.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej
rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych te czynno$¢ budowlang. Moze odbywaé si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktore nie spowoduja
uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow
obciaza Wykonawceg robdt ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:
a) sposob odspajania gruntdw nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) doktadnos$¢ wykonania wykopoéw (usytuowanie i wykonczenie),
e) zaggszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okre$lonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest:
- m’ (metr szeScienny) wykonanych rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-02.00.01 pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m® robot ziemnych w gruntach nieskalistych obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  oznakowanie robot,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na odklad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie nie wykorzystanego gruntu na wysypisko z optata za sktadowanie (dla wykopoéw pod kanalizacj¢ deszczowsa
umocnienie $cian wykopu),
— ew. odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, skarp,
—  zaggszczenie powierzchni wykopu,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
= rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w SST D

D-03.01.01
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PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z profilowaniem i zaggszczaniem podioza gruntowego w ramach PRZEBUDOWY ISTNIEJACEJ
KANCELARII LESNICTWA W JELOWEJ DZ. NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905 2
LUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY: 0068, JELOWA.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (SST) stanowig czes¢ Dokumentoéw Przetargowych
i Kontraktowych i nalezy je stosowac przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w p. 1.1 niniejszej specyfikacji.

1.3. Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z profilowaniem i
zageszczeniem podtoza.

Zakres robot obejmuje:
- profilowanie i zagg¢szczenie podtoza w gruncie kat. [ -IV

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$é
wykonywanych robot. Sprzet uzywany do roboét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod
wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprz¢t powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujagce zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do profilowania i zaggszczenia podloza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ profilowanie
podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych,
- recznego sprzetu typu topaty, szpadle, walce rgezne itp.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na whasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Transport materialow

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych robot i wlasciwos$ci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy be¢da spetniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych
warunkow moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca jest zobowigzany do oczyszczania zabrudzonych kot pojazdow wyjezdzajacych z budowy na drogi
publiczne oraz drogi dojazdowe do budowy przy pomocy sprezonego powietrza lub wody.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie ewentualne zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢c do wykonania profilowania i zageszczenia podloza bezposrednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Weczesniejsze przystapienie do wykonania
profilowania i1 zageszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w Kkorzystnych warunkach
atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z
wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5
cm wyzsze niz projektowane rzgdne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos$é zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy
grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gomej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysoko$ciowych i zaggséci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zaggszczenia 1,=1,00.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zaggszczanie podloza nalezy
kontynuowa¢ do osiagni¢cia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od I = 1,00. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢
zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny
modut odksztatcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie
powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos$¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od
-20% do +10%.

Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia wyprofilowanego
podtoza podaje tablica 2.

6.2.2. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z norma BN-
68/8931-04 [4].

Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nierownosci nie moga przekracza¢ 20 mm.
6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja
+0,5%.
6.2.4. Rzedne wysokosciowe

Roznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzgdnymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.
6.25. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej £ 5 cm.
6.2.6. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢
mniejszy od [=1,00.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutow odksztatcenia, to warto$é
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna
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by¢ wigksza od 2,2.
Wilgotnos¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-EN 1097-5:2001 [2]. Wilgotno§¢ gruntu podtoza
powinna by¢ roéwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podtoza

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdOwnanie i powtdrne zageszczenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wyprofilowanego i zageszczonego koryta (podtoza).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m* wyprofilowanego i zageszczonego koryta (podltoza) obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- profilowanie dna koryta (podtoza),

- zaggszczenie,

- utrzymanie koryta (podloza),

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-EN 1097-5:2001 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obciazenie ptyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

D-03.02.02

PODBUDOWA Z MIESZANEK NIEZWIAZANYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem warstw z mieszanek niezwigzanych w ramach PRZEBUDOWY ISTNIEJACEJ
KANCELARII LESNICTWA W JELOWEJ DZ. NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905_2
LUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY: 0068, JELOWA.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowe Specyfikacje Techniczne (SST) stanowia czg¢§¢ Dokumentow Przetargowych
i Kontraktowych i nalezy je stosowac przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w p. 1.1 niniejszej specyfikacji.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem warstw z mieszanek niezwigzanych.

Zakres robot obejmuje:

- wykonanie podbudowy z mieszanki niezwigzanej o uziarnieniu 0/63 gr. 20 cm

- wykonanie podbudowy z mieszanki niezwigzanej o uziarnieniu 0/63 gr. 15 cm

- wykonanie podbudowy z mieszanki niezwigzanej o uziarnieniu 0/31,5 gr. 10 cm

- wykonanie podbudowy z mieszanki niezwigzanej o uziarnieniu 0/31,5 gr. 25 cm

- wykonanie podbudowy z mieszanki niezwigzanej (zwiru) o uziarnieniu 2-63 mm gr. 25 cm
- wykonanie nawierzchni ze zwiru 16-32 mm grubosci 8 cm na podsypce piaskowej gr. 3 cm


http://www.pkn.pl/?m=katalog&a=find&pfsymbol=PN-EN+1097-5%3A2001
http://www.pkn.pl/?m=katalog&a=find&pfsymbol=PN-EN+1097-5%3A2001
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- wykonanie nawierzchni pobocza z mieszanki niezwiazanej 0/31,5 stabilizowanej mechanicznie gr. w-wy 10 cm

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka niezwigzana — ziarnisty material, zazwyczaj o okreSlonym sktadzie ziarnowym (od d=0 do D), ktory jest
stosowany do wykonania ulepszonego podtoza gruntowego oraz warstw konstrukcji nawierzchni drog.

1.4.2. Podbudowa pomocnicza— warstwa zapewniajagca przenoszenie obcigzen z warstwy podbudowy zasadniczej na
warstwe podloza. Podbudowa pomocnicza moze sktadac sie z kilku warstw o réznych wiasciwosciach.

1.4.3. Podbudowa zasadnicza — warstwa zapewniajaca przenoszenie obcigzen z warstw jezdnych na warstwe podbudowy
pomocniczej lub podioze.

1.4.4. Kruszywo slabe — kruszywo przewidziane do zastosowania w mieszance przeznaczonej do wykonywania warstw
nawierzchni drogowej, lub podtoza ulepszonego, ktdre charakteryzuje si¢ réoznicami w uziarnieniu, przed i po 5 krotnym
zageszczeniu metoda Proctora, przekraczajacymi + 8%. Uziarnienie kruszywa nalezy sprawdza¢ na sitach przewidzianych
do kontroli uziarnienia wg PN-EN 13285 (tabl. 5). O zakwalifikowaniu kruszywa do kruszyw stabych decyduje najwicksza
réznica wartosci przesiewow na jednym z sit kontrolnych.

2. materiaty

2.1. Wymagania wobec odpornosci kruszyw z recyklingu na dziatanie mrozu

Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do budowy pomocniczej, podane w tablicy 2, odnosnie
wrazliwo$ci na mréz warstw mieszanek kruszyw, dotycza badania materialu po pigciokrotnym zageszczeniu w aparacie
Proctora wedtug PN-EN 13286-2.

2.2. Zawartos$¢ nadziarna

Okreslona wedlug PN-EN 933-1 zawarto§¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna spelnia¢ wymagania
podane w tablicy 2. W przypadku kruszyw stabych decyduje zawarto§¢ nadziarna w mieszance kruszyw po pigciokrotnym
zageszczeniu metodg Proctora.
3. sprzet
3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z mieszanek niezwigzanych powinien wykazaé sig
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny zapewnic
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalnej,
rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno dostgpnych powinny
by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
4. transport

Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostalych materiatow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. WYKONANIE ROBOT

Przygotowanie podloza
Podtoze pod podbudowe nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa.
Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy.

Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza
si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeg6lnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢
od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

Whbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubos¢ po zaggszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczaé
20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiggnigecie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa
powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej. Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i
roéwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej
wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi
wskaznika no$nosci 1,03.
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Odcinek probny
Co najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem robot, Wykonawca powinien wykonaé odcinek probny w celu:
- stwierdzenia czy sprzgt budowlany do mieszania, rozktadania i zageszczania kruszywa jest whasciwy,
- okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci warstwy
po zaggszczeniu,
- okreslenia liczby przejs$¢ sprzetu zaggszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zaggszczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialéw oraz sprzetu do mieszania, rozktadania i
zaggszczania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m?.
Odcinek proébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego przez
Inzyniera.

Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obciagza Wykonawce robot.
6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw i mieszanek przeznaczonych do
wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny
obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt. 2.1 i 2.2 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.5. Probki nalezy pobiera¢ w
sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane
Inzynierowi.
6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnos$¢ mieszanki powinna odpowiadaé¢ wilgotno$ci optymalnej, z tolerancja +10% -20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-EN 1097-5:2001.
6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika zaggszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé¢ wedlug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania
jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen
plytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zaggszezenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtdrnego
modutu E, do pierwotnego modutu odksztalcenia E, jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5. Wlasciwoéci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt. 2.1.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwo$é oraz zakres pomiarow
6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikoéw szeroko$é podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej
0 co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;j.
6.4.3. Ré6wnos$¢ podbudowy
Nierownos$ci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04
[28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.
Nierownosci podbudowy nie mogg przekraczaé:
- 10 mm dla podbudowy zasadnicze;j,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowa, z
tolerancja £ 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
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+1cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy
0s$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz+ 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy
Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz + 10%,
- dla podbudowy +10%, -15%.
6.4.8. Nos$nos¢ podbudowy

Pomiary no$nosci podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z BN-64/8931-02.

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okre§lonych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gigbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie zaggszczone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz S cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezagcym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie
warstwy na petng grubo$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtorne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glgbokos¢, zgodnie z
decyzja Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyr6wnane i ponownie zageszczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa no$nosé podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnoSci
podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsa jest m* (metr kwadratowy) podbudowy z mieszanek niezwigzanych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.\

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? warstwy podbudowy z mieszanki niezwigzanej obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- wykonanie podsypki z piasku (dla nawierzchni zwirowej),
- roztozenie mieszanki,
- zaggszcezenie roztozonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialdw stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

2. PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane — Wymagania

3. PN-EN 932-3 Badania podstawowych wlasciwosci kruszyw — Procedura i terminologia uproszczonego opisu
petrograficznego
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4. PN-EN 932-5 Badania podstawowych wtasciwosci kruszyw — Czegs¢ 5: Wyposazenie podstawowe i wzorcowanie

5. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie sktadu ziarnowego — Metoda przesiewania

6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczenie ksztaltu ziarn za pomoca wskaznika
ptaskosci

7. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Cze$¢ 4: Oznaczenie ksztattu ziarn — Wskaznik ksztattu
8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw — Oznaczanie procentowej zawartosci ziarn o
powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

9. PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw — Czgé¢ 8: Ocena zawartosci drobnych czastek — Badania
wskaznika piaskowego

10. PN-EN 933-9 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Ocena zawartosci drobnych czastek. Badania bigkitem
metylenowym

11. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu — Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci wody
zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu

12. PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie odbornosci na $cieranie
(mikro-Deval)

13. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — Metody oznaczania odpornosci na
rozdrabnianie

14. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — Cze$¢é 6: Oznaczanie gestosci ziarn i
nasigkliwosci

15. PN-EN 1367-1 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikdéw atmosferycznych — Czesé
1: oznaczanie mrozoodpornosci

16. PN-EN 1367-2 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dzialanie czynnikow atmosferycznych —
Badanie w siarczanie magnezu

17. PN-EN 1367-3 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych — Czesé
3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania

18. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Analiza chemiczna

19. PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw — Czgs¢ 3: Przygotowanie probek do wyciagéow przez
wymywanie kruszyw

20. PN-ISO 565 Sita kontrolne — Tkanina z drutu, blacha perforowana i blacha cienka perforowana elektrochemicznie —
Wymiary nominalne oczek

21. PN-EN 13286-1 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Czg$¢ 1: Laboratoryjne metody
oznaczania referencyjnej gestosci i wilgotnosci — Wprowadzenie, wymagania ogdlne i pobieranie probek

22. PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Cze$¢ 2: Metody okreslania gestosci i
zawarto$ci wody — Zageszczanie metodg Proctora

23. PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Cze$¢ 47: Metoda badania do
okreslania kalifornijskiego wskaznika nosnosci, natychmiastowego wskaznika no$nosci i pgcznienia liniowego

24. PN-EN 13286-50 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Czg¢$¢ 50: Metoda sporzadzania probek
zwigzanych hydraulicznie za pomocg aparatu Proctora lub zaggszczania na stole wibracyjnym

D-04.01.01
OZNAKOWANIE POZIOME

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru oznakowania poziomego drég w ramach PRZEBUDOWY ISTNIEJACEJ KANCELARIT LESNICTWA W
JELOWEJ DZ. NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905 2 LUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY:
0068, JELOWA.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (SST) stanowig cze$¢ Dokumentdéw Przetargowych
i Kontraktowych i nalezy je stosowaé przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w p. 1.1 niniejszej specyfikacji.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem i
odbiorem oznakowania poziomego stosowanego na drogach o nawierzchni twarde;j.

Zakres robot obejmuje:
- oznakowanie poziome cienkowarstwowe chemoutwardzalne
- oznakowanie poziome - niebieskie pole na miejscach dla niepelnosprawnych

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Oznakowanie poziome - znaki drogowe poziome, umieszczone na nawierzchni w postaci linii ciagtych lub
przerywanych, pojedynczych lub podwdjnych, strzalek, napiséw, symboli oraz innych linii zwigzanych z oznaczeniem
okreslonych miejsc na tej nawierzchni. W zalezno$ci od rodzaju i sposobu zastosowania znaki poziome mogg miec
znaczenie prowadzace, segregujace, informujace, ostrzegawcze, zakazujace lub nakazujace.

1.4.2. Znaki podtuzne - linie réwnoleglte do osi jezdni lub odchylone od niej pod niewielkim katem, wystepujace jako linie:
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— pojedyncze: przerywane lub ciaglte, segregacyjne lub krawedziowe, — podwojne: ciaglte z przerywanymi, cigglte lub
przerywane.

1.4.3. Strzalki - znaki poziome na nawierzchni, wystepujace jako strzatki kierunkowe shuzace do wskazania dozwolonego
kierunku zjazdu z pasa oraz strzatki naprowadzajace, ktore uprzedzaja o konieczno$ci opuszczenia pasa, na ktorym si¢
znajduja.

1.4.4. Znaki poprzeczne - znaki shuzace do oznaczenia miejsc przeznaczonych do ruchu pieszych i rowerzystow w poprzek
drogi, miejsc wymagajacych zatrzymania pojazdow oraz miejsc lokalizacji progow zwalniajacych.

1.4.5. Znaki uzupehiajace - znaki o réznych ksztaltach, wymiarach i przeznaczeniu, wystepujace w postaci symboli,
napiséw, linii przystankowych, stanowisk i paséw postojowych, powierzchni wylaczonych z ruchu oraz symboli znakéw
pionowych w oznakowaniu poziomym.

1.4.6. Materiaty do poziomego znakowania drog - materiaty zawierajace rozpuszczalniki, wolne od rozpuszczalnikow lub
punktowe elementy odblaskowe, ktore moga zosta¢ naniesione albo wbudowane przez malowanie, natryskiwanie,
odlewanie, wytlaczanie, rolowanie, klejenie itp. na nawierzchnie drogowe, stosowane w temperaturze otoczenia lub w
temperaturze podwyzszonej. Materiaty te powinny posiada¢ wiasciwosci odblaskowe.

1.4.7. Punktowe elementy odblaskowe - urzadzenia prowadzenia poziomego, o roznym ksztatcie, wielkosci i wysoko$¢ oraz
rodzaju i liczbie zastosowanych odbtysnikow, ktore odbijaja padajace z boku oswietlenie w celu ostrzegania, prowadzenia i
informowania uzytkownikéw drogi. Punktowy element odblaskowy moze sktadaé si¢ z jednej lub kilku integralnie
zwigzanych ze sobg czgséci, moze by¢ przyklejony, zakotwiczony lub wbudowany w nawierzchnie drogi. Czg$¢ odblaskowa
moze by¢ jedno lub dwukierunkowa, moze si¢ zgina¢ lub nie. Element ten moze by¢ typu statego (P) lub tymczasowego
(D).

1.4.8. Materialy do znakowania grubowarstwowego - materiaty naktadane warstwa grubosci od 0,9 mm do 3,5 mm. Naleza
do nich masy termoplastyczne i masy chemoutwardzalne stosowane na zimno. Dla linii strukturalnych i profilowanych
grubos¢ linii moze wynosi¢ 5 mm.

1.4.9. Materialy prefabrykowane - materiaty, ktore aczy si¢ z powierzchnia drogi przez klejenie, wtapianie, wbudowanie
Iub w inny sposdb. Zalicza si¢ do nich masy termoplastyczne w arkuszach do wtapiania oraz taémy do oznakowan
tymczasowych (z6tte) i trwatych (biate).

1.4.10. Kruszywo przeciwposlizgowe — twarde ziarna pochodzenia naturalnego lub sztucznego stosowane do zapewnienia
wlasnosci przeciwposlizgowych poziomym oznakowaniom drog, stosowane samo lub w mieszaninie z kulkami szklanymi.
1.4.11. Oznakowanie nowe — oznakowanie, w ktorym zakonczyl si¢ czas schnigcia i nie uplyneto 30 dni od wykonania
oznakowania. Pomiary wlasciwosci oznakowania nalezy wykonywaé od 14 do 30 dnia po wykonaniu oznakowania.

1.4.12. Tymczasowe oznakowanie drogowe - oznakowanie z materiatu o barwie zottej, ktérego czas uzytkowania wynosi do
3 miesi¢cy lub do czasu zakonczenia robot.

1.4.13. Powyzsze i pozostate okre$lenia s3 zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00
»,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Dokument dopuszczajacy do stosowania materialow

Materialy stosowane przez Wykonawce do poziomego oznakowania drog powinny spelnia¢ warunki postawione
w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury [7].
Producenci powinni oznakowa¢ wyroby znakiem budowlanym B, zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury [8],
co oznacza wystawienie deklaracji zgodnosci z aprobata techniczna (np. dla mas termoplastycznych) lub znakiem CE,
zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury [12].
Aprobaty techniczne wystawione przed czasem wejScia w zycie rozporzadzenia [15] nie moga by¢é zmieniane lecz
zachowujg waznos$¢ przez okres, na jaki zostaly wydane. W tym przypadku do oznakowania wyrobu znakiem budowlanym
B wystarcza deklaracja zgodnos$ci z aprobata techniczna.

2.3. Badanie materiatow, ktoérych jakos¢ budzi watpliwos¢

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore budza watpliwosci jego lub
Inzyniera, co do jakosci, w celu stwierdzenia czy odpowiadaja one wymaganiom okreslonym w aprobacie techniczne;j.
Badania te Wykonawca zleci IBDiM lub akredytowanemu laboratorium drogowemu. Badania powinny by¢ wykonane
zgodnie z PN-EN 1871:2003 [6] lub Warunkami Technicznymi POD-97 [9] Iub POD-2006 po ich wydaniu [10].

2.4. Oznakowanie opakowan
Wykonawca powinien zada¢ od producenta, aby oznakowanie opakowan materiatow do poziomego znakowania
drog byto wykonane zgodnie z PN-O-79252 [2], a ponadto aby na kazdym opakowaniu byl umieszczony trwaly napis
zawierajacy:
- nazwe i adres producenta,
- date produkecji i termin przydatnos$ci do uzycia,
- masg netto,
- numer partii i dat¢ produkc;ji,
- informacje, ze wyrdb posiada aprobate¢ techniczng IBDiM i jej numer,
- nazwe jednostki certyfikujacej i numer certyfikatu, jesli dotyczy [8],
- znak budowlany ,,B” wg rozporzadzenia Ministra Infrastruktury [8] i/lub znak ,,CE” wg rozporzadzenia Ministra



44

Infrastruktury [12],

- informacje¢ o szkodliwosci i klasie zagrozenia pozarowego,

- ewentualne wskazowki dla uzytkownikow.

W przypadku farb rozpuszczalnikowych i wyrobow chemoutwardzalnych oznakowanie opakowania powinno by¢ zgodne z
rozporzadzeniem Ministra Zdrowia [13].

2.5. Przepisy okreslajace wymagania dla materiatow
Podstawowe wymagania dotyczace materialdw podano w punkcie 2.6, a szczegdtowe wymagania okres§lone sa w
Warunkach technicznych POD-97 [9] lub POD-2006 po ich wydaniu [10].

2.6. Wymagania wobec materiatdw do poziomego oznakowania drog
2.6.1. Materialy do oznakowan cienkowarstwowych

Materiatami do wykonywania oznakowania cienkowarstwowego powinny by¢ masy chemoutwardzalne uktadane
na mokro o grubosci 0,4-0,8 mm. Powinny to by¢ ciekle produkty zawierajace ciata stale zdyspergowane w roztworze
zywicy syntetycznej w rozpuszczalniku organicznym lub w wodzie, ktére moga wystgpowa¢ w uktadach jedno- lub
wielosktadnikowych.

Podczas nakladania farb, do znakowania cienkowarstwowego, na nawierzchni¢ pedzlem, watkiem lub przez

natrysk, powinny one tworzy¢ warstwe kohezyjna w procesie odparowania i/lub w procesie chemicznym.

Wiasciwosci fizyczne poszczegdlnych materiatow do poziomego oznakowania cienkowarstwowego okreslaja
aprobaty techniczne.
2.6.2. Zawartos¢ sktadnikow lotnych w materiatach do znakowania cienkowarstwowego

Zawarto$¢ sktadnikow lotnych (rozpuszczalnikéw organicznych) nie powinna przekracza¢ 25% (m/m) w postaci
gotowej do aplikacji, w materiatach do znakowania cienkowarstwowego.

Nie dopuszcza si¢ stosowania materialow zawierajacych rozpuszczalnik aromatyczny (jak np. toluen, ksylen,
etylobenzen) w ilosci wigkszej niz 8 % (m/m). Nie dopuszcza si¢ stosowania materialdw zawierajacych benzen i
rozpuszczalniki chlorowane.

2.7. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Materiaty do oznakowania grubowarstwowego nawierzchni powinny zachowaé stalo$§¢ swoich wiasciwosci
chemicznych i fizykochemicznych przez okres co najmniej 6 miesiecy skladowania w warunkach okreslonych przez
producenta.

Materialy do poziomego oznakowania drég nalezy przechowywa¢ w magazynach odpowiadajacych zaleceniom
producenta, zwlaszcza zabezpieczajacych je od napromieniowania stonecznego, opadéw i w temperaturze ponizej 40 °C.

3. SPRZET

Sprzgt do wykonania oznakowania poziomego
Wykonawca przystepujacy do wykonania oznakowania poziomego, w zaleznosci od zakresu robodt, powinien

wykazac¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzgtu, zaakceptowanego przez Inzyniera:
- szczotek mechanicznych (zaleca si¢ stosowanie szczotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace) oraz szczotek
recznych,
- sprezarek,
- sprzetu do badan, okreslonego w SST.
Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiednig jakos$¢, ilos¢ i wydajno$¢ malowarek lub uktadarek proporcjonalng do
wielkos$ci i czasu wykonania calego zakresu robot.
4. TRANSPORT

Przewoz materiatow do poziomego znakowania drog

Materialy do poziomego znakowania droég nalezy przewozi¢ w opakowaniach zapewniajacych szczelnosc,
bezpieczny transport i zachowanie wymaganych wlasciwosci materiatdéw. Pojemniki powinny by¢ oznakowane zgodnie z
normg PN-O-79252 [2]. W przypadku materialow niebezpiecznych opakowania powinny by¢ oznakowane zgodnie z
rozporzadzeniem Ministra Zdrowia [13].

Materiaty do znakowania poziomego nalezy przewozi¢ krytymi $rodkami transportowymi, chronigc opakowania
przed uszkodzeniem mechanicznym, zgodnie z PN-C-81400 [1] oraz zgodnie z prawem przewozowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Nowe i odnowione nawierzchnie drog przed otwarciem do ruchu musza by¢ oznakowane zgodnie z dokumentacja
projektowa.

5.2. Warunki atmosferyczne
W czasie wykonywania oznakowania temperatura nawierzchni i powietrza powinna wynosi¢ co najmniej 5°C, a
wilgotno$¢ wzgledna powietrza powinna by¢ zgodna z zaleceniami producenta lub wynosi¢ co najwyzej 85%.

5.3. Jednorodno$¢ nawierzchni znakowane;j
Znakowana nawierzchnia powinna by¢ czysta, rowna i wykonana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w
Specyfikacji Technicznej D.05.03.05a ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego™.

5.4. Przygotowanie podtoza do wykonania znakowania
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Przed wykonaniem znakowania poziomego nalezy oczysci¢ powierzchni¢ nawierzchni malowanej z pytu, kurzu,
piasku, smarow, olejow i innych zanieczyszczen, przy uzyciu sprzetu wymienionego w SST i zaakceptowanego przez
Inzyniera.

Powierzchnia nawierzchni przygotowana do wykonania oznakowania poziomego musi by¢ czysta i sucha.

5.5. Przedznakowanie

W celu doktadnego wykonania poziomego oznakowania drogi, mozna wykona¢ przedznakowanie, stosujac si¢ do
ustalen zawartych w dokumentacji projektowej, w zataczniku nr 2 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury [7], SST i
wskazaniach Inzyniera.

Do wykonania przedznakowania mozna stosowaé¢ nietrwata farbe, np. farb¢ silnie rozciefczona
rozpuszczalnikiem. Zaleca si¢ wykonywanie przedznakowania w postaci cienkich linii lub kropek. Poczatek i koniec
znakowania nalezy zaznaczy¢ matg kreska poprzeczna.

W przypadku odnawiania oznakowania drogi, gdy stare oznakowanie jest wystarczajaco czytelne i zgodne z
dokumentacja projektowa, mozna przedznakowania nie wykonywac.

5.6. Wykonanie oznakowania drogi
5.6.1. Dostarczenie materialéw i spelnienie zalecen producenta materialow

Materiaty do znakowania drogi, spelniajace wymagania podane w punkcie 2, powinny by¢ dostarczone w
oryginalnych opakowaniach handlowych i stosowane zgodnie z zaleceniami SST, producenta oraz wymaganiami
znajdujacymi si¢ w aprobacie techniczne;.

5.6.2. Wykonanie oznakowania drogi materiatami cienkowarstwowymi

Wykonanie znakowania powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta materiatéw, a w przypadku ich braku lub
niepelnych danych - zgodne z ponizszymi wskazaniami.

Farb¢ do znakowania cienkowarstwowego po otwarciu opakowania nalezy wymiesza¢ w czasie od 2 do 4 minut
do uzyskania pelnej jednorodnosci. Przed lub w czasie napetniania zbiornika malowarki zaleca si¢ przecedzi¢ farbg przez
sito 0,6 mm. Nie wolno stosowa¢ do malowania mechanicznego farby, w ktorej osad na dnie opakowania nie daje si¢
catkowicie wymiesza¢ lub na jej powierzchni znajduje si¢ kozuch.

Farbe nalezy naktada¢ réwnomierna warstwg o grubosci ustalonej w SST, zachowujac wymiary i ostrosé
krawedzi. Grubo$¢ nanoszonej warstwy zaleca si¢ kontrolowaé przy pomocy grzebienia pomiarowego na ptytce szklanej
lub metalowej podktadanej na drodze malowarki. llo$¢ farby zuzyta w czasie prac, okreslona przez $rednie zuzycie na metr
kwadratowy nie moze si¢ rozni¢ od ilo$ci ustalonej, wigcej niz o 20%.

Wszystkie wigksze prace powinny by¢é wykonane przy uzyciu samojezdnych malowarek z automatycznym
podziatem linii i posypywaniem kulkami szklanymi z ew. materiatem uszorstniajacym. W przypadku mniejszych prac,
wielko$¢, wydajnosc¢ i jako$¢ sprzgtu nalezy dostosowaé do zakresu i rozmiaru prac. Decyzj¢ dotyczaca rodzaju sprzgtu i
sposobu wykonania znakowania podejmuje Inzynier na wniosek Wykonawcy.

5.6.3. Wykonanie oznakowania drogi materiatami grubowarstwowymi

Wykonanie oznakowania powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta materiatdéw, a w przypadku ich braku lub
niepelnych danych - zgodne z ponizszymi wskazaniami.

Material znakujacy nalezy naktada¢ rownomierng warstwa o grubosci (lub w ilosci) ustalonej w SST, zachowujac
wymiary i ostro$¢ krawedzi. Grubos$¢ nanoszonej warstwy zaleca si¢ kontrolowaé¢ przy pomocy grzebienia pomiarowego na
plytce metalowej, podktadanej na drodze malowarki. Ilo$¢ materiatu zuzyta w czasie prac, okreslona przez $rednie zuzycie
na metr kwadratowy, nie moze si¢ r6zni¢ od ilo$ci ustalonej, wigcej niz o 20%.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badanie przygotowania podloza i przedznakowania
Powierzchnia jezdni przed wykonaniem znakowania poziomego musi by¢ catkowicie czysta i sucha.
Przedznakowanie powinno by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami punktu 5.5.

Badania wykonania oznakowania poziomego

Wymagania wobec oznakowania poziomego

Zasady
Wymagania sprecyzowano przede wszystkim w celu okreslenia wlasciwosci oznakowania drég w czasie ich uzytkowania.
Wymagania okresla si¢ kilkoma parametrami reprezentujagcymi rézne aspekty wiasciwosci oznakowania drog wedlug PN-
EN 1436:2000 [4] i PN-EN 1436:2000/A1:2005 [4a].
Badania wstepne, dla ktorych okreslono pierwsze wymaganie, s3 wykonywane w celu kontroli przed odbiorem. Powinny by¢
wykonane w terminie od 14 do 30 dnia po wykonaniu. Kolejne badania kontrolne nalezy wykonywaé po okresie, od 3 do 6
miesi¢cy po wykonaniu i przed uptywem 1 roku, oraz po 2, 3 i 4 latach dla materialéw o trwatoéci dtuzszej niz 1 rok.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6ot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa oznakowania poziomego jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni naniesionego oznakowania.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, w zaleznosci od przyjetego sposobu wykonania robot, moze
by¢ dokonany po:
- oczyszczeniu powierzchni nawierzchni,
- przedznakowaniu,

8.3. Odbior ostateczny
Odbioru ostatecznego nalezy dokonaé po catkowitym zakonczeniu robot, na podstawie wynikoOw pomiarow i
badan jakoSciowych okreslonych w punktach od 2 do 6.

8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego nalezy dokona¢ po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w SST. Sprawdzeniu
podlegaja cechy oznakowania okre$lone niniejszym OST na podstawie badan wykonanych przed uptywem okresu
gwarancyjnego.

Zaleca si¢ stosowanie nast¢pujacych minimalnych okreséw gwarancyjnych:
- dla oznakowania cienkowarstwowego - 24 miesiace,
- dla oznakowania grubowarstwowego — 60 miesiecy,
Iub inny okres, gdy warunku umowy stanowia inacze;.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m* wykonania oznakowania poziomego obejmuje:
- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robot,
- przygotowanie i dostarczenie materialow,
- oczyszczenie podloza (nawierzchni),
- przedznakowanie,
- naniesienie powloki znakow na nawierzchnig,
- ochrona znakow przed zniszczeniem przez pojazdy w czasie prowadzenia robot,
- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-89/C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przechowywanie i transport

2. PN-85/0-79252 Opakowania transportowe z zawarto$cig. Znaki 1 znakowanie. Wymagania
podstawowe

3. PN-EN 1423:2000, Materialy do poziomego oznakowania drég Materialy do posypywania. Kulki
szklane, kruszywo przeciwposlizgowe i ich mieszaniny)

3a.  PN-EN Materiaty do poziomego oznakowania dréog Materiaty do posypywania. Kulki

1423:2001/A1:2005 szklane, kruszywo przeciwposlizgowe i ich mieszaniny (Zmiana A1)

4. PN-EN 1436:2000, Materiaty do poziomego oznakowania drog. Wymagania dotyczace poziomego
oznakowania drog

4a. PN-EN Materiatly do poziomego oznakowania drog. Wymagania dotyczace poziomego

1436:2000/A1:2005 oznakowania drog (Zmiana A1)
S. PN-EN 1463-1:2000 Materiaty do poziomego oznakowania drog. Punktowe elementy odblaskowe Czesé
1: Wymagania dotyczace charakterystyki nowego elementu
Sa.  PN-EN 1463- Materiaty do poziomego oznakowania drég. Punktowe elementy odblaskowe Czg$¢
1:2000/A1:2005 1: Wymagania dotyczace charakterystyki nowego elementu (Zmiana Al)
S5b.  PN-EN 1463-2:2000 Materiaty do poziomego oznakowania drog. Punktowe elementy odblaskowe Czgs§¢
2: Badania terenowe

6. PN-EN 1871:2003 Materiaty do poziomego oznakowania drog. Whasciwosci fizyczne
6a. PN-EN 13036-4: Drogi samochodowe i lotniskowe — Metody badan — Cze$¢ 4: Metoda pomiaru
2004(U) oporow poslizgu/poslizgnigcia na powierzchni: proba wahadta

10.2. Przepisy zwiagzane i inne dokumenty

Zatacznik nr 2 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. Szczegétowe warunki techniczne dla
znakoéw drogowych poziomych i warunki ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220, poz. 2181)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury =z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci
wyroboéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041)

Warunki Techniczne. Poziome znakowanie drog. POD-97. Seria ,,I” - Informacje, Instrukcje. Zeszyt nr 55. IBDiM,
Warszawa, 1997

Warunki Techniczne. Poziome znakowanie drog. POD-2006. Seria ,I” - Informacje, Instrukcje. IBDiM, Warszawa, w
opracowaniu
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Prawo przewozowe (Dz. U. nr 53 z 1984 r., poz. 272 z p6zniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow oceny zgodnosci, wymagan jakie
powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodnoSci oraz sposobu oznaczania wyroboéw
budowlanych oznakowaniem CE (Dz. U. nr 195, poz. 2011)

Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dnia 2 wrzesnia 2003 r. w sprawie oznakowania opakowan substancji niebezpiecznych
i preparatow niebezpiecznych (Dz. U. nr 73, poz. 1679)

Umowa europejska dotyczaca migdzynarodowego przewozu towaréw niebezpiecznych (RID/ADR)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. w sprawie aprobat technicznych oraz jednostek
organizacyjnych uprawnionych do ich wydania (Dz. U. nr 249, poz. 2497).

D.04.02.01
OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru oznakowania pionowego w ramach PRZEBUDOWY ISTNIEJACEJ KANCELARII LESNICTWA W
JELOWEJ DZ. NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905 2 LUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY:
0068, JELOWA.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (SST) stanowig czes¢ Dokumentoéw Przetargowych
i Kontraktowych i nalezy je stosowac przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w p. 1.1 niniejszej specyfikacji.

1.3. Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem i
odbiorem oznakowania pionowego.

Zakres robot obejmuje:
- ustawienie stupkéw dla znakéw drogowych d=2”
- przymocowanie tarcz znakéw drogowych do istniejacych stupkéw — znaki srednie (folia typu 2)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Staty znak drogowy pionowy - sktada si¢ z lica, tarczy z uchwytem montazowym oraz z konstrukcji wsporczej.

1.4.2. Tarcza znaku - plaska powierzchnia z usztywniong krawedzig, na ktdrej w sposob trwaly umieszczone jest lico
znaku. Tarcza moze by¢ wykonana z blachy stalowej ocynkowanej ogniowo albo aluminiowej zabezpieczona przed
procesami korozji powlokami ochronnymi zapewniajacymi jakos¢ i trwato$¢ wykonanego znaku.

1.4.3. Lico znaku - przednia czg$¢ znaku, wykonana z samoprzylepnej folii odblaskowej wraz z naniesiong trescia,
wykonanag technika druku sitowego, wyklejang z transparentnych folii ploterowych lub z folii odblaskowych.

1.4.4. Uchwyt montazowy - element stalowy lub aluminiowy zabezpieczony przed korozja, stuzacy do zamocowania w
sposob roztaczny tarczy znaku do konstrukcji wsporczej.

1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykazuje wlasciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o
odbiciu powrotnym - wspoétdroznym).

1.4.6. Konstrukcja wsporcza znaku -  kazdy rodzaj konstrukcji (stupek, stup, shupy, kratownice, wysiegniki, bramy,
wsporniki itp.) gwarantujacy przenoszenie obciazen zmiennych i statych dziatajacych na konstrukcj¢ i zamontowane na niej
znaki lub tablice.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robodt
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Dopuszczenie do stosowania

Producent znakéw drogowych powinien posiada¢ dla swojego wyrobu aprobate¢ techniczng, certyfikat zgodno$ci
nadany mu przez uprawniong jednostke certyfikujaca, znak budowlany ,,B” i wystawiong przez siebie deklaracj¢ zgodnosci,
zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury [26]. Folie odblaskowe stosowane na lica znakéw drogowych powinny
posiada¢ aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke oraz deklaracje zgodnosci wystawiong przez producenta.
Stupki, blachy i inne elementy konstrukcyjne powinny mie¢ deklaracje zgodnos$ci z odpowiednimi normami.
W zalaczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegétowych warunkow
technicznych dla znakow i sygnaldw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach [25], podano szczegbtowe informacje odnosnie wymagan dla znakoéw pionowych.

2.3. Materialy stosowane do fundamentow znakow

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczych znakéw moga by¢ wykonywane jako:
- prefabrykaty betonowe,
- z betonu wykonywanego ,,na mokro”,
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- z betonu zbrojonego,
- inne rozwiazania zaakceptowane przez Inzyniera.

Dla fundamentoéw nalezy opracowa¢ dokumentacje¢ techniczng zgodng z obowigzujacymi przepisami.
Fundamenty pod konstrukcje wsporcze oznakowania kierunkowego nalezy wykonac z betonu lub betonu zbrojonego klasy,
co najmniej C16/20 wg PN-EN 206-1:2000 [9]. Zbrojenia stalowe nalezy wykona¢ zgodnie z normg PN-B-03264:1984 [7].
Wykonanie i osadzenie kotew fundamentowych nalezy wykona¢ zgodnie z norma PN-B-03215:1998 [6]. Posadowienie
fundamentoéw nalezy wykona¢ na gltgboko$¢ ponizej przemarzania gruntu.

2.4. Konstrukcje wsporcze
2.4.1. Ogolne charakterystyki konstrukcji

Konstrukcje wsporcze znakdéw pionowych nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa uwzgledniajaca
wymagania postawione w PN-EN 12899-1:2005[16] i SST, a w przypadku braku wystarczajacych ustalen, zgodnie z
propozycja Wykonawcy zaakceptowang przez Inzyniera.

Konstrukcje wsporcze do znakow i tablic nalezy zaprojektowac i wykonaé w sposob gwarantujacy stabilne i
prawidlowe ustawienie w pasie drogowym.
Parametry techniczne konstrukcji uzaleznione s3 od powierzchni montowanych znakow i tablic oraz od ilosci i sposobu ich
usytuowania w terenie. W miejscach wskazanych przez projektanta inzynierii ruchu, gdzie wystepuje szczegdlne
niebezpieczenstwo bezposredniej kolizji z konstrukcja wsporcza, usytuowanie i jej dobor wymagaja oddzielnych rozwigzan
projektowych spetniajacych warunek bezpieczenstwa dla uzytkownikow dréog. W takich przypadkach nalezy stosowaé
konstrukcje zabezpieczajace bierne bezpieczenstwo kategorii HE, zgodne z PN-EN 12 767:2003 [15].

Wyrédznia si¢ trzy kategorie biernego bezpieczenstwa dla konstrukcji wsporczych:

. pochtaniajaca energi¢ w wysokim stopniu (HE),
. pochtaniajaca energi¢ w niskim stopniu (LE),

. nie pochtaniajaca energii (NE).

2.4.2. Rury

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74200:1998, [22], PN-84/H-74220 [3] lub innej normy
zaakceptowanej przez Inzyniera.

Powierzchnia zewngtrzna i wewngtrzna rur nie powinna wykazywaé wad w postaci tusek, peknieé, zwalcowan i
naderwan. Dopuszczalne sa nieznaczne nierdwnosci, pojedyncze rysy wynikajace z procesu wytwarzania, mieszczace si¢ w
granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny by¢ obcigte rowno i prostopadle do osi rury.

Pozadane jest, aby rury byty dostarczane o dtugosciach:

7. doktadnych, zgodnych z zaméwieniem; z dopuszczalng odchytka + 10 mm,
8. wielokrotnych w stosunku do zaméwionych dtugosci doktadnych ponizej 3 m z naddatkiem 5 mm na kazde cigcie
i z dopuszczalna odchytka dla catej dlugosci wielokrotnej, jak dla dlugosci doktadnych.

Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna przekracza¢ 1,5 mm na 1 m dhugosci
rury.

Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez PN-H-84023.07 [5], lub inne normy.

Rury powinny by¢ dostarczone bez opakowania w wigzkach lub luzem wzglednie w opakowaniu uzgodnionym z
Zamawiajacym. Rury powinny by¢ cechowane indywidualnie lub na przywieszkach metalowych.

2.4.3. Ksztaltowniki

Ksztattowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-91/H-93010 [23]. Powierzchnia ksztattownika powinna by¢
charakterystyczna dla procesu walcowania i wolna od wad jak widoczne tuski, pgknigcia, zwalcowania i naderwania.
Dopuszczalne sa usunigte wady przez szlifowanie lub dtutowanie z tym, ze obrobiona powierzchnia powinna mie¢ tagodne
wyciecia 1 zaokraglone brzegi, a grubo$¢ ksztattownika nie moze zmniejszy¢ si¢ poza dopuszczalna dolng odchylke
wymiarowg dla ksztattownika.

Ksztaltowniki powinny by¢ obcigte prostopadle do osi wzdluznej ksztalttownika. Powierzchnia koncow
ksztattownika nie powinna wykazywacé rzadzizn, rozwarstwien, peknigé i Sladow jamy skurczowej widocznych nie
uzbrojonym okiem.

Ksztattowniki powinny by¢ ze stali St3W lub St4W oraz mie¢ wlasnosci mechaniczne wedtug aktualnej normy
uzgodnionej pomigdzy Zamawiajagcym i wytworca.

2.4.4. Powloki metalizacyjne cynkowe

Powtoka metalizacyjna cynkowa na konstrukcjach stalowych, powinna ona spelnia¢ wymagania PN EN ISO
1461:2000 [12] i PN-EN 10240:2001 [12a]. Minimalna grubo$¢ powtoki cynkowej powinna wynosi¢ 60 mm.

Powierzchnia powloki powinna by¢ ciagla i jednorodna pod wzgledem ziarnistosci. Nie moze ona wykazywac
widocznych wad jak rysy, peknigcia, pecherze lub odstawanie powtoki od podtoza.

2.4.5. Gwarancja producenta lub dostawcy na konstrukcje wsporcza

Producent lub dostawca kazdej konstrukcji wsporczej, obowigzany jest do wydania gwarancji na okres trwatoSci
znaku uzgodniony z odbiorcg. Przedmiotem gwarancji sa whasciwosci techniczne konstrukcji wsporczej lub elementow
mocujacych oraz trwalo$é zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkow znakéw pionowych ostrzegawczych, zakazu, nakazu i informacyjnych o standardowych
wymiarach oraz w przypadku elementow, stuzacych do zamocowania znakow do innych obiektow lub konstrukeji -
gwarancja moze by¢ wydana dla partii dostawy.

2.5. Tarcza znaku
2.5.1. Trwalo$¢é materialéw na wplywy zewnetrzne

Materiaty uzyte na lico i tarczg znaku oraz potaczenie lica znaku z tarcza znaku, a takze sposéb wykonczenia
znaku, musza wykazywac pelna odporno§¢ na oddziatywanie S$wiatla, zmian temperatury, wplywy atmosferyczne i
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wystepujace w normalnych warunkach oddzialywania chemiczne (w tym korozj¢ elektrochemiczng) - przez caty czas
trwato$ci znaku, okreslony przez wytworcg lub dostawce.
2.5.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obowigzany jest przy dostawie okresli¢, uzgodniona z odbiorca, trwatos¢ znaku
oraz warunki gwarancyjne dla znaku, a takze udostepnic na zyczenie odbiorcy:

) instrukcje montazu znaku,
B) dane szczegdétowe o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu znaku,
x) instrukcje utrzymania znaku.

Trwato$¢ znaku powinna by¢ co najmniej réwna trwatosci zastosowanej folii. Minimalne okresy gwarancyjne powinny
wynosi¢ dla znakéw z folig typu 1 — 7 lat, z folig typu 2 — 10 lat.

2.5.3. Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcze znakow powinny spetniaé takze nastepujace wymagania:

6. krawedzie tarczy znaku powinny by¢ usztywnione na catym obwodzie poprzez ich podwdjne gigcie o promieniu
giecia nie wigkszym niz 10 mm wiacznie z naroznikami lub przez zamocowanie odpowiedniego profilu na catym obwodzie
znaku,

7. powierzchnia czotowa tarczy znaku powinna byé réwna — bez wgigé, pofaldowan i otworéw montazowych.
Dopuszczalna nierdwno$¢ wynosi 1 mm/m,
8. podwojna gieta krawedz lub przymocowane do tylnej powierzchni profile montazowe powinny usztywnic

tarcze znaku w taki sposob, aby wymagania podane w tablicy 1 byly spelnione a zarazem stanowily element konstrukcyjny
do montazu do konstrukcji wsporczej. Dopuszcza si¢ maksymalne odksztalcenie trwate do 20 % odksztalcenia
odpowiedniej klasy na zginanie i skr¢canie,

9. tylna powierzchnia tarczy powinna by¢ zabezpieczona przed procesami korozji ochronnymi powlokami
chemicznymi oraz powloka lakiernicza o grubo$ci min. 60 pm z proszkowych farb poliestrowych ciemnoszarych matowych
Iub potmatowych w kolorze RAL 7037; badania nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-88/C-81523 [4] oraz PN-76/C-81521 [1]
w zakresie odpornos$ci na dziatanie mgty solnej oraz wody.

Tarcze znakow i tablic o powierzchni > 1 m? powinny spetnia¢ dodatkowo nastepujace wymagania:

10. narozniki znaku i tablicy powinny by¢ zaokraglone, o promieniu zgodnym z wymaganiami okreslonymi w
zataczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. [25] nie mniejszym jednak niz 30 mm, gdy
wielkosci tego promienia nie wskazano,

11. taczenie poszczegdlnych segmentow tarczy (dla znakéw wielkogabarytowych) wzdtuz poziomej lub pionowej
krawedzi powinno by¢ wykonane w taki sposob, aby nie wystgpowaty przesunigcia i przeswity w miejscach ich laczenia.

2.6. Znaki odblaskowe
2.6.1. Wymagania dotyczace powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje si¢ przez naklejenie na tarcze znaku lica wykonanego z samoprzylepnej,
aktywowanej przez docisk, folii odblaskowej. Znaki drogowe klasy A, B, C, D i urzadzenia bezpieczenistwa ruchu
drogowego klasy U nie odblaskowe, nie sg dopuszczone do stosowania na drogach publicznych.

Folia odblaskowa (odbijajaca powrotnie) powinna spetnia¢ wymagania okreslone w aprobacie techniczne;j .
Lico znaku powinno by¢ wykonane z:
- samoprzylepnej folii odblaskowej o wilasciwosciach fotometrycznych i kolorymetrycznych typu 1 i 2
potwierdzonych uzyskanymi aprobatami technicznymi dla poszczegdlnych typow folii,
- do nanoszenia barw innych niz biala mozna stosowaé: farby transparentne do sitodruku, zalecane przez
producenta danej folii, transparentne folie ploterowe posiadajace aprobaty techniczne,
- dopuszcza si¢ wycinanie ksztattéw z folii 2 1 3 typu pod warunkiem zabezpieczenia ich krawedzi lakierem
zalecanym przez producenta folii,
- nie dopuszcza si¢ stosowania folii o okresie trwatosci ponizej 7 lat do znakow statych,
- folie o 2-letnim i 3-letnim okresie trwato$ci mogg by¢ wykorzystywane do znakéw tymczasowych stosowanych
do oznakowania robdt drogowych, pod warunkiem posiadania aprobaty technicznej i zachowania zgodnos$ci z zatacznikiem
nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegotowych warunkow technicznych dla
znakow i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach
[25].

Powierzchnia licowa znaku powinna by¢ réwna, gtadka, bez rozwarstwien, pecherzy i odklejen na krawedziach.
Na powierzchni moga wystgpowa¢ w obrgbie jednego pola $rednio nie wigcej niz 0,7 btedéw na powierzchni (kurz,
pecherze) o wielkosci najwyzej 1 mm. Rysy nie majg prawa wystapic.

Sposob polaczenia folii z powierzchnia tarczy znaku powinien uniemozliwiaé jej odiaczenie od tarczy bez jej
zniszczenia.

Doktadno$¢ rysunku znaku powinna by¢ taka, aby wady konturéow znaku, ktore mogg powsta¢ przy nanoszeniu
farby na odblaskowg powierzchni¢ znaku, nie byly wigksze niz podane w p. 2.6.3.
Lica znakéw wykonane drukiem sitowym powinny by¢ wolne od smug i cieni.

Krawgdzie lica znaku z folii typu 2 powinny by¢ odpowiednio zabezpieczone np. przez lakierowanie lub ramg z
profilu ceowego.
Powloka lakiernicza w kolorze RAL 7037 na tylnej stronie znaku powinna by¢ rowna, gladka bez smug i zaciekow.
Sprawdzenie polega na ocenie wizualne;j.

2.7. Materialy do montazu znakow
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Wszystkie taczniki metalowe przewidywane do mocowania migdzy soba elementow konstrukcji wsporczych
znakow jak Sruby, listwy, wkrety, nakretki itp. powinny by¢ czyste, gladkie, bez peknigé, naderwan, rozwarstwien i
wypuktych karbow.

Laczniki mogg by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikach blaszanych lub paletach, w zaleznosci od
ich wielkos$ci. Laczniki powinny by¢ ocynkowane ogniowo lub wykonane z materiatdw odpornych na korozje w czasie nie
krotszym niz tarcza znaku i konstrukcja wsporcza.

2.8. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Prefabrykaty betonowe powinny by¢ skladowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym podtozu.
Prefabrykaty nalezy uktada¢ na podktadach z zachowaniem przeswitu minimum 10 cm mi¢dzy podlozem a prefabrykatem.
Znaki powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od materiatéw dziatajacych korodujaco i
w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniami.
3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania oznakowania pionowego
Wykonawca przystepujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien wykazaé si¢ mozliwoscig
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

9. wiertnic do wykonywania dotéw pod stupki w gruncie spoistym,

10. betoniarek przewoznych do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na mokro”,
11. srodkow transportowych do przewozu materiatow,

12. przewoznych zbiornikéw na wodeg,

13. sprzetu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 4.

4.2. Transport znakow do pionowego oznakowania drog
Znaki drogowe nalezy na okres transportu odpowiednio zabezpieczy¢, tak aby nie ulegaty przemieszczaniu i w sposob nie
uszkodzony dotarly do odbiorcy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonywania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot nalezy wyznaczy¢:

14. lokalizacje znaku, tj. jego pikietaz oraz odleglo$¢ od krawedzi jezdni, krawgdzi pobocza umocnionego lub pasa
awaryjnego postoju,
15. wysokos¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporcze;.

Punkty stabilizujagce miejsca ustawienia znakow nalezy zabezpieczy¢ w taki sposob, aby w czasie trwania i
odbioru robdt istniata mozliwo$¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.

Lokalizacja i wysoko$¢ zamocowania znaku powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.

Miejsce wykonywania prac nalezy oznakowac, w celu zabezpieczenia pracownikéow i kierujacych pojazdami na
drodze.

5.3. Wykonanie wykopow i fundamentéw dla konstrukcji wsporczych znakow

Sposéb wykonania wykopu pod fundament znaku pionowego powinien by¢ dostosowany do glebokosci wykopu,
rodzaju gruntu i posiadanego sprz¢tu. Wymiary wykopu powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa lub wskazaniami
InZzyniera.

Wykopy fundamentowe powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna bylo przystapié
natychmiast do wykonania w nich robdt fundamentowych.

5.3.1. Prefabrykaty betonowe

Dno wykopu przed utozeniem prefabrykatu nalezy wyrdwnac¢ i zaggsci¢. Wolne przestrzenie migdzy $cianami
gruntu i prefabrykatem nalezy wypeti¢ materiatem kamiennym, np. klincem i doktadnie zagesci¢ ubijakami recznymi.

Jezeli znak jest zlokalizowany na poboczu drogi, to goérna powierzchnia prefabrykatu powinna by¢ réwna z
powierzchnig pobocza lub by¢ wyniesiona nad t¢ powierzchni¢ nie wigcej niz 0,03 m.

5.3.2. Fundamenty z betonu i betonu zbrojonego

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych dla zamocowania znakéw wielkowymiarowych (znak kierunku
i miejscowosci), wykonywane z betonu ,,na mokro” lub z betonu zbrojonego nalezy wykona¢ zgodnie z PN-S-02205:1998
[24].

Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartych badz rozpartych nalezy wykonywa¢ zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera. Wykopy nalezy zabezpieczy¢ przed naptywem wod opadowych przez
wyprofilowanie terenu ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odplyw wody poza teren przylegajacy do wykopu. Dno wykopu
powinno by¢ wyrownane z doktadnoscia + 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, grunt nalezy usuna¢ i miejsce wypeti¢ do spodu fundamentu
betonem. Plaszczyzny boczne fundamentow stykajace si¢ z gruntem nalezy zabezpieczy¢ izolacja, np. emulsja asfaltowa. Po
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wykonaniu fundamentu wykop nalezy zasypa¢ warstwami grubosci 20 cm z doktadnym zageszczeniem gruntu.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakow - stupki, shupy, wysiegniki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych, powinny
by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg i SST.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

16. odchylka od pionu, nie wigcej niz + 1 %,
17. odchytka w wysokosci umieszczenia znaku, nie wigcej niz + 2 cm,
. odchytka w odlegtosci ustawienia znaku od krawedzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjnego postoju,

nie wigcej niz + 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odleglosci umieszczenia znaku zgodnie z zatacznikiem nr 1 do
rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkéw technicznych dla znakow
i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach [25].

5.5. Konstrukcje wsporcze
5.5.1. Zabezpieczenie konstrukcji wsporczej przed najechaniem

Konstrukcje wsporcze znakow tablicowych bocznych o powierzchni wigkszej od 4,5 m?, gdy wystepuje
mozliwo$¢ bezposredniego najechania na nie przez pojazd - musza by¢ zabezpieczone odpowiednio umieszczonymi
barierami ochronnymi lub innego rodzaju urzadzeniami ochronnymi lub przeciwdestrukcyjnymi, zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera. Podobne zabezpieczenie nalezy stosowaé w przypadku innych konstrukcji
wsporczych, gdy najechanie na nie w wigkszym stopniu zagraza bezpieczenstwu uzytkownikéw pojazdéw, niz najechanie
pojazdu na barierg, jesli przewiduje to dokumentacja projektowa, SST lub Inzynier.
5.5.2. Zapobieganie zagrozeniu uzytkownikéw drogi i terenu przyleglego - przez konstrukcje wsporcza

Konstrukcja wsporcza znaku musi by¢ wykonana w sposoéb ograniczajacy zagrozenie uzytkownikéw pojazdoéw
samochodowych oraz innych uzytkownikow drogi i terenu do niej przyleglego przy najechaniu przez pojazd na znak.
Konstrukcja wsporcza znaku musi zapewni¢ mozliwo$¢ tatwej naprawy po najechaniu przez pojazdy lub innego rodzaju
uszkodzenia znaku.
5.5.3. Tablicowe znaki drogowe na dwoch stupach lub podporach

Przy stosowaniu tablicowych znakéw drogowych (drogowskazow tablicowych, tablic przeddrogowskazowych,
tablic szlaku drogowego, tablic objazdéw itp.) umieszczanych na dwdch stupach lub podporach - odlegtos¢ migedzy tymi
stupami lub podporami, mierzona prostopadle do przewidywanego kierunku najechania przez pojazd, nie moze by¢
mniejsza od 1,75 m. Przy stosowaniu wigkszej liczby stupow niz dwa - odlegto$¢ migdzy nimi moze by¢ mniejsza.
5.5.4. Poziom goérnej powierzchni fundamentu

Przy zamocowaniu konstrukcji wsporczej znaku w fundamencie betonowym lub innym podobnym - pozadane
jest, by gorna cze$¢ fundamentu pokrywata si¢ z powierzchnia pobocza, pasa dzielacego itp. lub byla nad te powierzchnig
wyniesiona nie wigcej niz 0,03 m. W przypadku konstrukcji wsporczych, znajdujacych si¢ poza korona drogi, gérna czgs¢
fundamentu powinna by¢ wyniesiona nad powierzchni¢ terenu nie wigcej niz 0,15 m.
5.5.5. Barwa konstrukcji wsporczej

Konstrukcje wsporcze znakow drogowych pionowych musza mie¢ barweg szarg neutralng z tym, ze dopuszcza si¢
barweg naturalng pokry¢ cynkowanych. Zabrania si¢ stosowania pokry¢ konstrukcji wsporczych o jaskrawej barwie - z
wyjatkiem przypadkow, gdy jest to wymagane odrgbnymi przepisami, wytycznymi lub warunkami technicznymi.

5.6. Polaczenie tarczy znaku z konstrukcja wsporcza

Tarcza znaku musi by¢ zamocowana do konstrukcji wsporczej w sposdb uniemozliwiajacy jej przesunigcie lub
obrot.

Material i sposdb wykonania potaczenia tarczy znaku z konstrukcja wsporcza musi umozliwiaé, przy uzyciu
odpowiednich narzg¢dzi, odtaczenie tarczy znaku od tej konstrukeji przez caly okres uzytkowania znaku.

Na drogach i obszarach, na ktérych wystepuja czgste przypadki dewastacji znakéw, zaleca si¢ stosowanie
elementow ztacznych o konstrukcji uniemozliwiajacej lub znacznie utrudniajgcej ich roztaczenie przez osoby niepowotane.
Nie dopuszcza si¢ zamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w sposob wymagajacy bezposredniego przeprowadzenia
$rub mocujacych przez lico znaku.

5.7. Oznakowanie znaku
Kazdy wykonany znak drogowy musi mie¢ naklejong na rewersie naklejke zawierajaca nastepujace informacje:

a) numer i dat¢ normy tj. PN-EN 12899-1:2005 [16],

b) klasy istotnych wlasciwosci wyrobu,

c) miesigc 1 dwie ostatnie cyfry roku produkcji

d) nazwe, znak handlowy i inne oznaczenia identyfikujgce producenta lub dostawce jesli nie jest producentem,
e) znak budowlany ,,B” lub CE,

f) numer aprobaty technicznej IBDiM,

2) numer certyfikatu zgodnos$ci i numer jednostki certyfikujace;j.

Oznakowania powinny by¢ wykonane w sposob trwaty i wyrazny, czytelny z normalnej odlegtosci widzenia, a catkowita
powierzchnia naklejki nie byta wigksza niz 30 cm? . Czytelno$¢ i trwato$¢ cechy na tylnej stronie tarczy znaku nie powinna
by¢ nizsza od wymaganej trwato$ci znaku. Naklejke nalezy wykona¢ z folii nieodblaskowe;.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania materialow do wykonania fundamentéw betonowych
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Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania materiatéw do wykonania fundamentéw betonowych ,,na mokro”.
Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter robdot fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inzynier moze zwolni¢ go z
potrzeby wykonania badan materiatow dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot
6.3.1. Badania materiatow w czasie wykonywania robot
Wszystkie materiaty dostarczone na budowg powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego
Wwymiarow.
Czestotliwo$¢ badan i ocena ich wynikéw powinna by¢ zgodna z ustaleniami zawartymi w tablicy 7.
Tablica 7. Czestotliwo$¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiardw wyrobdw dostarczonych przez producentow

Lp. |Rodzaj badania | Liczba badan Opis badan Ocena wynikow
badan
1 Sprawdzenie od 5 do 10 badan | Powierzchnig zbadad
powierzchni z wybra- nych | nieuzbrojonym okiem. Do ew.
losowo elementéw | sprawdzenia glebokosci wad uzy¢ | Wyniki badan
w kazdej dostar- | dostepnych narzedzi (np. liniatéw z | powinny by¢
czonej partii | czujnikiem, suwmiarek, | zgodne z
wyrobow licza-cej | mikrometrow itp. wymaganiami
2 Sprawdzenie do 1000 | Przeprowadzié¢ uniwersalnymi | punktu 2
wymiarow elementéw przyrzadami  pomiarowymi lub
sprawdzianami  (np. liniatami,
przymiarami itp.)

W przypadkach budzacych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie wlasciwosci dostarczonych wyroboéw
i materiatldéw w zakresie wymagan podanych w punkcie 2.
6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robdt nalezy sprawdzaé:
18. zgodno$¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary znakéw, wysokosé
zamocowania znakow),

19. zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiaréw, zgodnie z punktem 2 1 5,

20. prawidlowo$¢ wykonania wykopow pod konstrukcje wsporcze, zgodnie z punktem 5.3,
21. poprawno$¢ wykonania fundamentow pod shupki zgodnie z punktem 5.3,

22. poprawno$¢ ustawienia shupkow i konstrukceji wsporczych, zgodnie z punktem 5.4 1 5.5,
23. zgodno$¢ rodzaju i grubosci blachy ze specyfikacja.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymi sa:
- szt. (sztuka), dla ustawienia stupka, przymocowania tarcz znakéw drogowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior ostateczny

Odbidr robot oznakowania pionowego dokonywany jest na zasadzie odbioru ostatecznego.

Odbidr ostateczny powinien by¢ dokonany po catkowitym zakonczeniu robot, na podstawie wynikdw pomiarow i
badan jako$ciowych okre§lonych w punktach 2 1 5.

8.3. Odbioér pogwarancyjny
Przed uptywem okresu gwarancyjnego nalezy wykonaé przeglad znakow i wybrang grupe poddaé¢ badaniom
fotometrycznym lica. Pozytywne wyniki przegladu i badan moga by¢ podstawa odbioru pogwarancyjnego.
Odbiér pogwarancyjny nalezy przeprowadzi¢ w ciagu 1 miesiaca po uplywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w SST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 szt. stupka do znakéw drogowych obejmuje:

24, prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

25. zakup i dostarczenie materiatow,

26. wykonanie fundamentéw,

27. ustawienie konstrukcji wsporczej (stupka),

28. przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w SST.
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Cena 1 szt. przymocowania tarczy znaku obejmuje:

29. prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

30. zakup i dostarczenie materiatow,

31. zamocowanie tarcz znakow drogowych do gotowych stupkow,
32. przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-76/C-81521 Wyroby lakierowane - badanie odpornosci powloki lakierowanej na dziatanie
wody oraz oznaczanie nasiakliwo$ci
2. PN-83/B-03010 Sciany oporowe - Obliczenia statyczne i projektowanie
3. PN-84/H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogdlnego
zastosowania
4.  PN-88/C-81523 Wyroby lakierowane - Oznaczanie odporno$ci powloki na dziatanie mgly
solnej
5. PN-89/H-84023.07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
6.  PN-B-03215:1998 Konstrukcje stalowe - Pofaczenia z fundamentami - Projektowanie i
wykonanie
7. PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone - Obliczenia statyczne i
projektowanie
8. PN-EN 40-5:2004 Stupy oswietleniowe. Cz¢$¢ 5. Stupy oswietleniowe stalowe. Wymagania
9.  PN-EN 206-1:2003 Beton Czg¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢
10.  PN-EN 485-4:1997 Aluminium i stopy aluminium - Blachy, ta§my i ptyty - Tolerancje ksztattu i
wymiarow wyrobow walcowanych na zimno
11.  PN-ENISO 1461:2000 Powtoki cynkowe nanoszone na stal metoda zanurzeniowsg (cynkowanie
jednostkowe) — Wymaganie i badanie
12.  PN-EN 10240:2001 Wewngtrzne i/lub zewnetrzne powloki ochronne rur stalowych. Wymagania
dotyczace powlok wykonanych przez cynkowanie ogniowe w ocynkowniach
zautomatyzowanych
13.  PN-EN 10292:2003/ Tasmy i blachy ze stali o podwyzszonej granicy plastycznosci powlekane
A1:2004/A1:2005(U) ogniowo w sposob ciggly do obrobki plastycznej na zimno. Warunki
techniczne dostawy
14.  PN-EN 10327:2005(U) Tasmy i blachy ze stali niskowgglowych powlekane ogniowo w sposob
ciggly do obrobki plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy
15. PN-EN 12767:2003 Bierne bezpieczenstwo konstrukcji wsporczych dla urzadzen drogowych.
Wymagania i metody badan
16.  PN-EN 12899-1:2005 State, pionowe znaki drogowe - Cze$¢ 1: Znaki state
17.  PN-EN 12899-5 State, pionowe znaki drogowe - Cz¢$¢ 5 Badanie wstgpne typu
18.  PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)
19.  PN-EN 60598-1: 1990 Oprawy oswietleniowe. Wymagania ogdlne i badania
20.  PN-EN 60598-2:2003(U) Oprawy oswietleniowe - Wymagania szczegétowe - Oprawy oswietleniowe
drogowe
21.  PN-H-74200:1998 Rury stalowe ze szwem, gwintowane
22.  PN-ENISO 2808:2000 Farby i lakiery - oznaczanie grubo$ci powtoki
23.  PN-91/H-93010 Stal. Ksztaltowniki walcowane na goraco
24.  PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
10.2 Przepisy zwiazane
25. Zalaczniki nr 1 i 4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegétowych

warunkow technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow
ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220, poz. 2181)

26. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania zgodnos$ci
wyrobdéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041)

27. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopada 2004 r. w sprawie aprobat technicznych oraz jednostek
organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz. 2497)

28. CIE No.39.21983 Recommendations for surface colours for visual signalling (Zalecenia dla barw
powierzchniowych sygnalizacji wizualnej)

29. CIE No. 54 Retroreflection definition and measurement (Powierzchniowy wspotczynnik odblasku definicja i
pomiary)

30. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych ( Dz. U. nr 92, poz. 881)

31. State odblaskowe znaki drogowe i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego. Zalecenia IBDiM do udzielania

aprobat technicznych nr Z/2005-03-009

D-05.01.01

KRAWEZNIKI BETONOWE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem kraweznikow betonowych w ramach PRZEBUDOWY ISTNIEJACEJ
KANCELARII LESNICTWA W JELOWEJ DZ. NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905_2
LUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY: 0068, JELOWA.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowe Specyfikacje Techniczne (SST) stanowia czg¢§¢ Dokumentow Przetargowych
i Kontraktowych i nalezy je stosowac przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w p. 1.1 niniejszej specyfikacji.

1.3. Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z ustawieniem
kraweznikow betonowych na tawie betonowej z oporem.

Zakres robot obejmuje:
- ustawienie kraweznikow betonowych najazdowych o wymiarach 15x22 cm na fawie betonowej z oporem

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, oraz nawierzchnie
drogowe.

2. MATERIALY

Stosowane materiaty
Materialami stosowanymi sa:
—  krawezniki betonowe — gatunek 1,
= woda,
— materialy do wykonania tawy pod krawezniki.
Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z PN-EN 1340.

Sktadowanie
Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug typow,
rodzajéw, odmian, gatunkéw i wielkosci.
Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podkiadek i przekladek drewnianych o wymiarach:
grubo$¢ 2,5 cm, szerokos$¢ 5 cm, dlugos$¢ min. 5 cm wigksza niz szeroko$é kraweznika.

3. SPRZET

Sprzet
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
—  wibratorow plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.
4. TRANSPORT

4.1. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktada¢ nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w
kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawa¢ poza S$ciany $rodka transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej
warstwy.

4.2. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinien si¢ odbywac¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mozna przewozi¢c dowolnym S$rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mase¢ zalewowsa nalezy pakowa¢ w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien odbywaé si¢ w
warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta (rowkow) pod tawy

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku. Wykonanie wykopéw zostato uwzglednione w SST D.02.01.01 ,,Wykonanie wykopow w
gruntach nieskalistych”.
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Wskaznik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 1,00 wedtug normalne;j

metody Proctora.
5.3. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z dokumentacje projektowa i BN-64/8845-02 [16].
5.3.1. Lawa betonowa

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu z betonu C 16/20. Beton rozscielony w szalowaniu
powinien by¢ wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywaé¢ zgodnie z wymaganiami PN-EN
13139:2003 [3], przy czym nalezy stosowaé co 50 m szczeliny dylatacyjne wypeklnione bitumiczng masg zalewowa.

5.4. Ustawienie kraweznikéw betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania krawe¢znikow

Swiatto (odlegtoéé gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do 12 cm.

Zewnetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem,
zwirem, thuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie kraweznikow powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2. Ustawienie kraweznikow na fawie betonowej

Ustawianie kraweznikéw wykonuje si¢ bezposrednio na tawie betonowej na $wiezym betonie.
5.4.4. Wypehianie spoin

Spoiny kraweznikoéw nie powinny przekracza¢ 3 mm na calej szerokos$ci krawgznika.

Spoiny kraweznikdéw przed zalaniem zaprawa nalezy oczys$ci¢ i zmy¢ wodg. Dla zabezpieczenia przed wptywami
temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zaprawa nalezy zalewac co 50
m bitumiczng masg zalewowg nad szczeling dylatacyjng lawy.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot
6.2.1. Badania kraweznikow

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych do ustawienia
kraweznikow betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary dlugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscia
do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscia do 1 mm przy uzyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub taSmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prostych w
narozach elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnos$cia
do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostatych materiatow

Badania pozostalych materiatow stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw betonowych powinny obejmowaé
wszystkie wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podloza na dnie wykopu. Zaggszczenie powinno by¢ zgodne
z SST D.02.01.01.

Tolerancja dla szerokosci wykopu powinna by¢ zgodna z SST D.02.00.01 i D.02.01.01.

6.3.1. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a)  Zgodnos¢ profilu podtuznego goérnej powierzchni faw z dokumentacja projektowa.

Profil podluzny gornej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta. Dopuszczalne
odchylenia moga wynosi¢ £ 1 cm na kazde 100 m tawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje
Wymiarow wynosza:

- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowane;j,

- dla szerokos$ci + 10% szerokosci projektowane;.
c) Rownos¢ gornej powierzchni taw.

Rownos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy,
trzymetrowej taty.

Przeswit pomigdzy gérng powierzchnia tawy i przylozona lata nie moze przekracza¢ 1 cm.

d) Zageszczenie faw.
Zaggszczenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m.
e) Odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 ¢cm na kazde 100 m
wykonanej tawy.
6.3.3. Sprawdzenie ustawienia krawegznikow

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:
a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi = 1 cm na kazde 100 m
ustawionego kraweznika,
b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktéore wynosi = 1 cm na
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kazde 100 m ustawionego kraweznika,
¢) rowno$¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
kraweznika, trzymetrowej laty, przy czym przeswit pomiedzy gorng powierzchnia kraweznika i przytozong lata nie moze
przekracza¢ 1 cm,
d) doktadno$¢ wypelnienia spoin bada si¢ co 10 metréw. Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na pelng glebokosc.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6ot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonana tawa.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena ustawienia 1 m kraweznika betonowego obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatbw na miejsce wbudowania,
— ew. wykonanie szalunku,
—  wykonanie tawy,
— ustawienie kraweznikow,
— ew. zalanie spoin masa zalewowa,
—  zasypanie zewngtrznej Sciany kraweznika gruntem i ubicie,
—  przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. przepisy zwigzane
10.1. Normy
1 PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-EN 206-1:2003 Beton zwykty
4. PN-EN 13139:2003 Kruszywo mineralne. Piaski do zapraw budowlanych
5 PN-EN 12620:2004 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
10. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
11. PN-EN 1008:2004 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. PN-EN 13369 Wspoélne wymagania dla prefabrykatéw z betonu

15. PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

16 BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.

10.2. Inne dokumenty
17. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 1979 1 1982 r.

D.05.02.01

NAWIERZCHNIA Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem nawierzchni z brukowej kostki betonowej w ramach PRZEBUDOWY
ISTNIEJACEJ KANCELARII LESNICTWA W JELOWEJ DZ. NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E.
160905_2 EUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY: 0068, JELOWA.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne (SST) stanowig czes¢ Dokumentow Przetargowych
i Kontraktowych i nalezy je stosowaé przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w p. 1.1 niniejszej specyfikacji.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni z brukowej kostki betonowe;.

Zakres robot obejmuje:


http://www.pkn.pl/?m=katalog&a=find&pfsymbol=PN-EN+13139%3A2003
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- wykonanie nawierzchni z kostki brukowej betonowej szarej gr. 8 cm typu podwdjne ,, T na podsypce bazaltowej 0-3 mm
gr. 3 cm z wypelieniem spoin piaskiem

- wykonanie nawierzchni z brukowej kostki betonowej szarej (kostka typu eko-bruk) - nawierzchni azurowa gr. 8 cm na
podsypce bazaltowej 0-3 mm gr. 3 cm z wypetnieniem wolnych przestrzeni kruszywem 8-16 mm

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze sobg trwale w fazie produkc;ji.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.
2.2.2. Wyglad zewnetrzny
Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknigé, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklg$nigcia nie
powinny przekracza¢ 2 mm.
2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j

Nalezy stosowaé betonowa kostke brukowa typu podwdjne T o grubosci 80 mm, oraz koste typu eko—bruk gr. 80 m. Barwa
kostki zgodnie z dokumentacja projektowa.
Kostki o takiej grubosci sa produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wynosza:

— nadhlugosci + 3 mm,
—  na szerokosci +3 mm,
— na grubosci + 5 mm.

2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny mie¢ cechy fizykomechaniczne okreslone w tablicy 1.
Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Lp. | Cechy Wartoéé
1 Wytrzymalo$¢ na $ciskanie po 28 dniach, MPa, co najmnie;j
a) Srednia z szesciu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 Nasigkliwo$¢ wodg wg PN-EN 206-1:2003 [2], %, nie wigcej niz 6
3 Odporno$¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg PN-EN 206-1:2003
[2]: brak
a) peknigcia probki 5
b) strata masy, %, nie wigcej niz
¢) obnizenie wytrzymato$ci na $ciskanie w stosunku do wytrzymatosci 20

robek nie zamrazanych, %, nie wiecej niz
bek h, %,

4 Scieralno$¢ na tarczy Boehmego wg PN-EN 14157:2005 [1], mm, nie wigcej | 4
niz

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukowych
2.3.1. Cement

Do produkeji kostki brukowej nalezy stosowaé cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nie nizszej niz ,,32,5”.
Zaleca si¢ stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 197-1:2002 [4].
2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-EN 12620:2004 [3].

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.
2.3.3. Woda

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004 [5].
2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, zgodnie z recepta
laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wigksza wytrzymato$¢, mniejszg nasigkliwos¢ 1 wigksza odpornosé
na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwate wybarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne.

2.3.5. Podsypka


http://www.pkn.pl/?m=katalog&a=find&pfsymbol=PN-EN+14157%3A2005
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Kostke nalezy uktada¢ na podsypce bazaltowej 0-3 mm gr. 3 cm.
3. sprzet
3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowe;j

Mate powierzchnie z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie.

Mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenia ukladajace. Urzadzenie sklada si¢ z wozka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich ulozenia.

Do zaggszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.
4. transport
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukladane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatos$ci betonu min. 0,7 wytrzymaloéci projektowanej, kostki przewozone sg na stanowisko, gdzie specjalne
urzadzenie pakuje je w foli¢ i spina taSma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna rowniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Koryto pod wykonanie konstrukcji nawierzchni

Koryto wykonane w podlozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podtuznymi i
poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w SST D-04.01.01 , Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem
podtoza”. Wskaznik zageszczenia koryta nie powinien by¢ mniejszy niz 1,00 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowac kruszywo bazaltowe 0-3 mm grubo$ci warstwy 3 cm.
5.4. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na réznorodnos¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie dowolnego wzoru -
wezesniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zaakceptowanego przez Inzyniera.

Kostke drobnowymiarowa uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2
do 3 mm.

Kostke typu eko-bruk nalezy uktada¢ zgodnie z zaleceniami producenta. Szczeliny migdzy kostkami powinny by¢
jednorodne i dostosowane do rodzaju kostki.

Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zaggszczeniu.

Po ulozeniu kostki drobnowymiarowej, szczeliny nalezy wypekni¢ piaskiem, a nastgpnie zamie§¢ powierzchni¢
utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

W przypadku kostki typu eko-bruk szczeliny nalezy wypehi¢ grysem o uziarnieniu 8-16 mm. Szczeliny powinny
by¢ wypelnione na petna glebokosc.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczes$nie w kierunku poprzecznym ksztaltek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehié¢ szczeliny materialem do wypelnienia i zamie§¢ nawierzchni¢. Po
wypelnieniu spoin piaskiem nawierzchnia nie wymaga pielggnacji - moze by¢ zaraz oddana do uzytkowania.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzié¢, czy producent kostek brukowych posiada
aprobate techniczng.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podloza
Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodnos$ci z dokumentacja projektowa i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynoszg dla:

— glebokosci koryta:
— o szerokosci do 3 m: +1cm,
— o szerokosci powyzej 3 m: +2cm,

— szerokosci koryta: + 5 cm.
6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkdéw poprzecznych i podtuznych polega na
stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz pkt 5.3 niniejszej SST.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowos$ci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu
zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami pkt 5.4 niniejszej SST:
—  pomierzenie szerokosci spoin,
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— sprawdzenie prawidtowoS$ci ubijania (wibrowania),
— sprawdzenie prawidtowos$ci wypelnienia spoin,
- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Sprawdzenie rownosci nawierzchni
Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadzaé nalezy tatg co najmniej raz na kazde 50-100 m? ulozonej
nawierzchni i w miejscach watpliwych. Dopuszczalny przeswit pod tatag 4 m nie powinien przekracza¢ 1,0 cm.
6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego
Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomocg niwelacji, biorac pod uwage punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 50 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety w punktach zalamania niwelety nie moga przekraczac¢ + 2 cm.
6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego
Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na kazde 50 do
100 m* nawierzchni i w miejscach watpliwych. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynoszg = 0,3%.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowsg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z brukowej kostki betonowe;.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
—  wykonana podsypka.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? nawierzchni z brukowej kostki betonowej obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,
- przygotowanie podtoza,
—  wykonanie podsypki,
— ulozenie kostki brukowej wraz z zaggszczeniem i wypelieniem szczelin,
—  przeprowadzenie badan i pomiaré6w wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. przepisy zwiazane

10.1. Normy
1. PN-EN 14157:2005 Materiaty kamienne. Oznaczanie $cieralnosci na tarczy Boehmego

2. PN-EN 206-1:2003 Beton zwyktly

3. PN-EN 12620:2004 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

4. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodno$ci
5. PN-EN 1008:2004 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

D.05.03.01

OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza betonowego w ramach PRZEBUDOWY ISTNIEJACEJ
KANCELARII LESNICTWA W JELOWEJ DZ. NR 233/18 JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905 2
LUBNIANY OBREB EWIDENCYJNY: 0068, JELOWA.

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (SST) stanowig czes¢ Dokumentoéw Przetargowych
i Kontraktowych i nalezy je stosowac przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w p. 1.1 niniejszej specyfikacji.
1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z ustawieniem
betonowego obrzeza betonowego na podsypce cementowo-piaskowej gr. 3 cm, na lawie betonowej z oporem.

Zakres robot obejmuje:

- ustawienie obrzezy betonowych o wymiarach 8x30 cm na tawie betonowej z oporem

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi


http://www.pkn.pl/?m=katalog&a=find&pfsymbol=PN-EN+14157%3A2005
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komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00
,»,Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymi sg:
—  obrzeza odpowiadajace wymaganiom PN-EN 1340 [9] i PN-EN 13369 [8] — gatunek 1,
— materialy do wykonania taw pod obrzeza.

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego rozrdznia si¢ dwa rodzaje obrzezy:
- obrzeze niskie -On,

- obrzeze wysokie - Ow.

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci i liczby uszkodzen oraz odchytek wymiarowych obrzeza dzieli si¢ na:
- gatunek 1 - G1,
- gatunek 2 - G2.

2.4.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedhug
rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o
wymiarach co najmniej: grubo$¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugo$¢ minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.

2.4.5. Beton i jego sktadniki
2.4.5.1. Beton do produkcji obrzezy
Do produkcji obrzezy nalezy stosowaé beton wg PN-EN 206-1:2003 [2], klasy C 20/25 i C 25/30.
W przypadku wykonywania obrzezy dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa obrzezy powinna by¢ wykonana z betonu
klasy C 25/30.
Beton uzyty do produkcji obrzezy powinien charakteryzowac sig:
— nasiakliwoscia, ponizej 4%,
— $cieralno$cia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,
— mrozoodpornos$cig i wodoszczelnoscia, zgodnie z normg PN-EN 206-1:2003 [2].
2.4.4.2. Cement
Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,,32,5” wg PN-EN 197-
1:2002 [7].
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.
2.4.4.3. Kruszywo
Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620:2004 [5].
Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentow, gatunkéw i marek.
2.4.4.4. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004 [11].
2.5. Materiaty na tawe
Do wykonania taw pod obrzeza nalezy stosowac beton klasy C 16/20, wg PN-EN 206-1:2003 [2], ktorego
sktadniki powinny odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.4.5 niniejszej SST.
3. sprzet
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy
Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu drobnego sprzgtu pomocniczego.
4. transport
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych
Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnigciu przez beton
wytrzymato$ci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.
4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport cementu powinien si¢ odbywac¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.
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Mase¢ zalewowsa nalezy pakowa¢ w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien odbywaé si¢ w
warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnow i beczek.
5. wykonanie robot
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto nalezy wykona¢ zgodnie z SST D.02.01.01 ,,Wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych”. Wymiary
wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukceji
szalunku.

Wskaznik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 1,00 wedlug normalne;j
metody Proctora.
5.3. Wykonanie taw

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu z betonu C 16/20. Beton rozscielony w szalowaniu
powinien by¢ wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac¢ zgodnie z wymaganiami PN-EN
13139:2003 [3], przy czym nalezy stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypeknione bitumiczng masg zalewowa.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na fawie betonowej z w miejscu i ze $wiattem (odlegloscia gornej
powierzchni obrzeza od ciaggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 3 mm.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialdw przeznaczonych do ustawienia
betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary dlugos$ci i glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscia
do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaré6w elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia do 1 mm przy uzyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prostych w
narozach elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnos$cia
do 1 mm.

Badania pozostatych materialtdow powinny obejmowacé wszystkie wlasciwosci okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materialow wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:
a) lawy betonowej oraz podsypki cementowo-piaskowej zgodnie z pkt. 5
b) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych odchyleniach:
— linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dlugos$ci obrzeza,
— niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
7. obmiar robot
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonana tawa.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialdow na miejsce wbudowania,

—  wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

— ustawienie obrzeza,

— obsypanie zewng¢trznej §ciany obrzeza,

— wykonanie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. przepisy zwiazane

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-EN 206-1:2003 Beton zwykty

3. PN-EN 12620:2004 Kruszywo mineralne. Piasek do betonoéw i zapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

5. PN-EN 13043:2004 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

6. PN-EN 13043:2004 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

7. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

8. PN-EN 13369 Wspolne wymagania dla prefabrykatow z betonu

9. PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

10. PN-EN 1008:2004 Woda do betonéw i zapraw

Opracowata: mgr inz. arch Beata Ly$niewska



PRACOWNIA PROJEKTOWA ,PROJEKT STUDIO 2000”

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
I WENTYLACJI - SSTWIiOR IS

PRZEBUDOWA KANCELARII LESNICTWA
W JELOWEJ.

OBIEKT BUDOWLANY

NAZWA: BUDYNEK BIUROWY LESNICTWA W JELOWEJ
KATEGORIA OBIEKTU: XVI

ADRES: 46-024 JELOWA UL. DWORCOWA 6

JEDNOSTKA EWIDENCYJNA: J.E. 160905 2 LUBNIANY
OBREB EWIDENCYJNY: 0068, JELOWA

NR DZIALEK: 233/18

INWESTOR

NAZWA: SKARB PANSTWA — PANSTWOWE GOSPODARSTWO LESNE
LASY PANSTWOWE NADLESNICTWO TURAWA
ADRES: 46-045 TURAWA UL. OPOLSKA 35

JEDNOSTKA PROJEKTOWANIA

NAZWA: PRACOWNIA PROJEKTOWA “PROJEKT STUDIO 2000~
ADRES: 45-052 OPOLE UL. OLESKA 10/7

PROJEKTANT

IMIE I NAZWISKO | NR UPR. SPECJALNOSC DATA OPRAC. | PODPIS
JERZY 113/91/0P INSTALACYJNO- 10.08.2023R.
SOBCZAK SANITARNA

KODY CPV:  45000000-7 ROBOTY BUDOWLANE

Grupa rob6t:  45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach

klasa robot: 45320000-6 roboty instalacyjne

kategoria robot: 45331000-6 Instalowanie urzadzen grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych




SSTWIOR - IS do Projektu Przebudowy Istniejacej Kancelarii Lesnictwa w Jelowej.
Branza Instalacji Sanitarnych.

1. Wstep
Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych 2z przebudowa instalacji kanalizacji sanitarne;j,
wodociggowej, ogrzewania i wentylacji.

Zakres stosowania SSTWiOR
Zakres stosowania niniejszej SSTWiOR jest zgodny z ustaleniami zawartymi w
SSTWiOR ”Wymagania og6lne”.

Zakres robot objetych SSTWiOR
Ustalenia zawarte w niniejszych SSTWiOR dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z przebudowg i obejmuja:
e Przebudowg instalacji kanalizacji sanitarnej
e Przebudowe instalacji wody zimnej i cieptej wody uzytkowe;j
e Przebudowe instalacji ogrzewania
e Budowge instalacji wentylacji mechanicznej wywiewnej

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z
okresleniami przyjetymi w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r.w
sprawie warunkow jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie, ,,Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych. Instalacje sanitarne i
przemystowe” ARKADY , obowigzujagcymi Polskimi Normami i definicjami podanymi w
SST ,,Wymagania og6lne”.

Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w SSTWiOR ,,Wymagania og6lne”.

2. Materialy
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w SSTWiOR ,,Wymagania og6lne”.

1. Wszystkie materiaty 1 urzadzenia, jakie majg zosta¢ dostarczone i wlgczone do Robot,
muszg by¢ zgodne z wymaganiami odpowiednich Polskich Norm (PN), Kodeksu
Europejskiego (EN) oraz Standardami Miedzynarodowymi (ISO). Importowane
materiaty 1 urzadzenia muszg mie¢ zgode na stosowanie ich na terenie Polski.

2. Wszystkie materiaty i urzadzenia muszg posiada¢ odpowiednie atesty i dopuszczenie
do stosowania w budownictwie.

3. Rodzaj urzadzen i materialdow okreslono w projektach budowlanym ,wykonawczym i
SST. W przypadkach watpliwych nalezy uzgodni¢ z przedstawicielem inwestora badz
jednostka projektujaca obiekt.



2.1. Instalacja wody zimnej i cieplej

Rury do wody zimnej i cieplej
Projektowang instalacje wody zimnej i cwu , oraz odcinki instalacji podlegajace
wymianie projektuje si¢ wykonac¢ w catosci z rur wielowarstwowych.

Baterie umywalkowe , itp.
Typowe baterie chromo — niklowe stojace lub $cienne. Zakup kazdorazowo uzgodnic z
inwestorem.

2.2. Instalacja kanalizacji sanitarnej

Rury kanalizacyjne
e rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu pvc-u o gladkiej powierzchni
wewnetrznej, o polaczeniu rur kielichowo-wciskowym z uszczelka gumowg
usytuowang w rowku kielicha rury lub ksztattki, o $ciance litej jednowarstwowe;j, o
klasie sztywnosci obwodowej SN4 kPa (EN ISO 9969), przeznaczone do instalacji

wewngetrznych,

Zlewy , zlewozmywaki
Stalowe 2-komorowe montowany na szafce wg projektu. Zakup kazdorazowo
uzgodni¢ z inwestorem.

Bialy montaz — umywalki , miski ustepowe
e umywalka; ceramiczna, biala blatowa lub $cienna (zgodnie z rzutami pomieszczen),
e miska ustepowa; stelazowa wiszaca, stojaca lub typu "compact" (zgodnie z rzutami
kondygnacji) ceramiczna biata,
Zakup kazdorazowo uzgodni¢ z inwestorem.

2.3. Ogrzewania

Grzejniki
grzejniki elektryczne z programatorem czasowym

Kurtyna powietrzna
kurtyna powietrzna ,,zimna” o dt. 1050mm i wydajnosci 900/1200 m’/h

2.4. Wentylacja

Kanaly



Przewody 1 ksztattki wentylacyjne okragte spiro wykona¢ z blachy stalowej oraz ich
polaczenia wykona¢ zgodnie z PN-B-76002 1 BN-88/8865-04.

Wentylator Wdl:

Wywiewniki
Wywiewniki z mozliwo$cig dostosowania zasiegu i kierunku strugi wywiewanego
powietrza 1 z mozliwos$cig regulacji iloSci wywiewanego powietrza.

Wentylator lazienkowy
wentylatory wywiewny lazienkowy , V = 100 m*/h , opOznienie czasowe, sterowanie
wentylatorem poprzez wigcznik $wiatla,

Wentylator kanalowy
wentylator kanatowy o wydajno$ci nominalnej V, = 230m’/h , 150 - 160. ~230V,
50Hz , N = 50W. Sterowanie wentylatorem wylacznikiem czasowym.

2.5. Klimatyzacja

uklad MultiSplit
sktadajacy si¢ z jednej jednostki zewnetrznej 1 dwodch jednostek $ciennych
wewnetrznych o mocach chtodniczych Q. = 2,0 kW,

uklad Split
sktadajacy si¢ z jednej jednostki zewnetrznej i jednej Sciennej wewnetrznej o mocy
chlodniczej Qi = 2,0 kW.

3. Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot.
Przewozone materialy na $rodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami wydanymi przez ich wytworce.

4. Skladowanie materialow

e Rury w prostych odcinkach skladowa¢ w stosach na réwnym podlozu , na
podktadach drewnianych o szerokos$ci nie mniejszej niz 0,1 m 1 w odstepach 1+2
m. Nie przekracza¢ wysokosci sktadowania okreslonych przez producenta rur.

e Rury w kregach skladowa¢ na plasko na réwnym podlozu na podkiadach
drewnianych. Nie przekracza¢ wysokosci sktadowania okreslonych przez
producenta rur.

e Rury o réznych srednicach powinny by¢ sktadowane oddzielnie

e Szczegélnie nalezy zwraca¢é uwage na zakonczenia rur 1 zabezpieczaé je
ochronami (kapturki, wktadki, itp.).



Nie dopuszcza¢ do skladowania rur w sposob przy ktorym mogly by wystgpic
odksztatlcenia. W miar¢ mozliwosci przechowywa¢ 1 transportowa¢ w
opakowaniach fabrycznych.

Nie dopuszcza¢ do zrzucania elementow.

Ksztaltki, ztaczki, zawory i1 inne materiaty (uszczelki, kleje, srodki czyszczace i
odtluszczajace, itp.), powinny by¢ skladowane w sposob uporzadkowany, z
zachowaniem $rodkow ostroznosci.

Zwroci¢ trzeba szczegdlng uwage na zabezpieczenie przeciwpozarowe substancji
tatwopalnych

5. Wykonanie robot
Warunki przystapienia do robot
Przed przystapieniem do montazu instalacji nalezy:
- wyznaczy¢ miejsca uktadania rur, ksztattek i armatury,
- wykona¢ otwory i obsadzi¢ uchwyty , podpory i podwieszenia,
- wykona¢ bruzdy w elementach konstrukcyjnych
- wykona¢ otwory w $cianach i stropach dla przej$¢ instalacyjnych,

Montaz rurociagow

Instalacje wykona¢ zgodnie z opisem technicznym , warunkami technicznymi
wykonania 1 odbioru instalacji, przepisami branzowymi oraz PN I EN.

Po wykonaniu czynnosci pomocniczych , nalezy przystapi¢ do montazu rur, ksztattek i
armatury.

Rurociagi uktadane w warstwach podtogowych uktada¢ w rurach ostonowych.

6. Kontrola jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SSTWiOR ,,Wymagania ogolne”.

Sprawdzeniu podlega :

Zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg projektowa

Jakos$¢ wykonania montazu wszystkich elementow przewodu , a w szczeg6lnosci
zachowania kierunku i spadkow, potaczen, zmian kierunku

Proba szczelnos$ci 1 proby cisnieniowe

7. Obmiar robét
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SSTWiOR ,,Wymagania ogolne”.
Obmiaru robot dokona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa i ewentualne dodatkowe
ustalenia wynikle w czasie budowy, akceptowane przez Kierownika Projektu.

8. Odbior robot
Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w SSTWiOR ,,Wymagania ogdlne”.
Przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji , Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢
zamawiajacemu nastepujace dokumenty:



e Aktualng projektowa dokumentacje powykonawcza
e Protokoty z dokonanych prob szczelnosci
e Protokoty odbioru robot

9. Podstawa platnosci
Ogoélne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w SSTWiOR ,,Wymagania
ogolne”. Rozliczenie roboét montazowych instalacyjnych moze by¢ dokonane jednorazowo
po wykonaniu pelnego zakresu robot i1 ich koncowym odbiorze lub etapami okre§lonymi
w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robot.
Ostateczne rozliczenie umowy pomig¢dzy zamawiajgcym a wykonawcg nastepuje po
dokonaniu odbioru koncowego.

10. Dokumenty odniesienia

Normy:

(1) PN)jS 1/B-10700.00 Instalacje wewngtrzne wodociggowe i kanalizacyjne.
Wymagania i1 badania przy odbiorze.

(2) PN-83/B-10700.04 Instalacje wewngtrzne wodociagowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Przewody wody zimnej z
polichlorku winylu i polietylenu

(3) PN-72/B-10722 Wodociagi i kanalizacja. Przewody wewnetrzne z
nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymagania i badania
przy odbiorze.

(4) PN-83/B-10700.04 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Przewody wody zimnej z
polichlorku winylu i polietylenu

(5) PN-72/B-10722 Wodociagi i kanalizacja. Przewody wewnetrzne z
nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymagania 1 badania
przy odbiorze.

(6) PN-82/B-02402 Ogrzewnictwo - temperatury ogrzewanych pomieszczen w
budynkach

(7) PN-82/B-02403 Ogrzewnictwo - temperatury obliczeniowe zewngetrzne

(8) PN-83/B-0340 Ogrzewnictwo - obliczanie zapotrzebowania ciepta
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pomieszczen o kubaturze do 600 m3

(9) PN-83/B-03430 Wentylacja w budynkach mieszkalnych zamieszkania
zbiorowego 1 uzytecznosci publicznej. Wymagania

(10) PN-B-03434;1999 Wentylacja. Przewody wentylacyjne podstawowe wymagania i
badania

(11) PN-78/B-10440 Urzadzenia wentylacyjne — Wymagania i badania przy odbiorze

Inne dokumenty:
- Warunki techniczne wykonania 1 odbioru rurociggéw z tworzyw sztucznych. Wyd.
SGGiK

- Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robot budowlano - montazowych. Tom II.
Instalacje sanitarne i przemystowe. Wyd. ARKADY

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci 1 instalacji. COBRTI INSTAL
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IE.01.00.00 Projekt sieci i instalacje elektryczne wewnetrzne w ramach przebudowy kancelarii lesnictwa
w Jelowej przy ulicy Dworcowej 6, dz .nr 233/18..

— czesé elektryczna —

1. Wstep
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania szczegotowe dotyczace wykonania i odbioru robét w ramach
przebudowy kancelarii lesnictwa w Jelowej przy ulicy Dworcowej 6, dz .nr 233/18,.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Zakres stosowania niniejszej STWiORB jest zgodny z ustaleniami zawartymi w STWiORB ,,Wymagania
og6lne”.
1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z montazem obejmuja
jak w pkt. 1.1.
1) W zakres robét dla potrzeb czesci instalacji elektrycznych wchodzi:
a) Dostawa i montaZ gtownej rozdzielnicy zasilania budynku (zabudowa rozdzielnicy ,,RB”,) — ilos¢
zgodnie z przedmiarem robdt,
b) DemontaZ istniejgcej rozdzielnicy i obwodow oswietlenia i gniazd wtykowych — ilosé zgodnie
przedmiarem robot,
c¢) UlozZenie linii kablowej do zasilania zamontowanej tablicy rozdzielczej — ilos¢ zgodnie
z przedmiarem robot
d) -instalacje oswietleniowq i gniazd wtyczkowych — ilos¢ zgodnie z przedmiarem robdt,

e) - instalacje zasilania urzgdzen sitowych (obwody klimatyzacji i gniazda wtykowe 3-faz) — ilosé
zgodnie Z przedmiarem robot,
f) - instalacje przeciwporazeniowa, potgczen wyrownawczych — ilosé zgodnie z przedmiarem robdét,

g) - instalacje LAN (wykonanie nowego okablowania strukturalnego oraz wykonanie nowej sieci
zasilania dedykowanego i potgczenie 7 istniejgcq serwerowniq) — ilos¢ zgodnie z przedmiarem robot,

h) Instalacja CCTV ( montaz kamer IP )- ilos¢ zgodnie 7 przedmiarem robot,

i)  Instalacja SSWiN- ilos¢ zgodnie z przedmiarem robot,

J)  Instalacja potgczen wyrownawczych— ilos¢ zgodnie z przedmiarem robot,

1.4. OKreslenia podstawowe

1.4.1. Puszka rozgaltezna (rozgaleznik) — element instalacji elektrycznej stuzacy do rozgalezienia i potaczenia
przewodéw poza tablica rozdzielcza oraz tacznikami elektrycznymi, gniazdami wtyczkowymi i oprawami
oswietleniowymi,

1.4.2. Tablica rozdzielcza - urzadzenie rozdzielczo - sterownicze bezposrednio zasilajace i zabezpieczajace
urzadzenia odbiorcze.

1.4.3. Gniazdo wtyczkowe — urzadzenie elektryczne stuzace do podtaczania aparatéw i urzadzen elektrycznych
przenosnych lub przesuwnych,

1.4.4. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona cze¢sci przewodzacych, dostgpnych w wypadku
pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktéceniowych.

1.4.5. Pozostale okreslenia - s3 zgodne z obowigzujacymi Polskimi normami i definicjami podanymi

w STWIORB ,,Wymagania ogélne”, sa zgodne lub réwnowazne z Polskimi Normami zawartymi w
rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r., a w przypadku ich braku z normami
branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy kazdej
pozycji dodatkowo. Roboty musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowiazujacych przepiséw,
norm i instrukcji. Nie wyszczeg6lnienie jakichkolwiek z obowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

1.5.  Materiaty i urzadzenia.

Materiaty musza mie¢ atest wytwdrcy w postaci za§wiadczenia o jakosSci lub aprobaty technicznej — stwierdzajacy

zgodno$¢ jego wykonania z odpowiednimi warunkami, ustawami oraz rozporzadzeniami.

Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga si¢ §wiadectw jakosci lub dopuszczen do stosowania np.

urzadzenia, kable, konstrukcje wsporcze, itp. nalezy dostarcza¢ ze §wiadectwami jakos$ci, kartami gwarancyjnymi

lub protokotami odbioru technicznego (np. w przypadku urzadzen prefabrykowanych) lub odpowiednimi

dopuszczeniami do stosowania.

1.5.1. Instalacje elektryczne

Wszystkie materiaty do wykonania instalacji elektrycznych powinny odpowiadaé parametrom technicznym

wyspecyfikowanym w dokumentacji projektowej i wykazach materiatowych oraz wymaganiom odpowiednich norm

i aprobat technicznych .

1.5.2. Sie¢ teleinformatyczna i instalacje stabopradowe

Przy uktadaniu kabli, zaréwno miedzianych, jak i $wiattowodowych nalezy stosowac¢ si¢ do odpowiednich
zalecen producenta (tj. promienia gigcia, sity i sposobu wciggania, itp.).



Symetryczne  kable  skretkowe nalezy uklada¢ w  wybudowanych  kanatach  kablowych
w sposéb odpowiadajagcy odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne.
W szczegblnodci nalezy wystrzega¢ si¢ nadmiernego Sciskania kabli, deptania po kablach ulozonych na
podtodze oraz zatamywania kabli na elementach konstrukcji kanatéw kablowych. Przy odwijaniu kabla z bebna
badZz wyciaganiu kabla z pudetka nie nalezy przekracza¢ maksymalnej sily ciagnigcia oraz zwraca¢ uwage na
to, by na kablu nie tworzyty si¢ wezty ani supty. Przyjety ogdlnie promien gigcia podczas instalacji wynosi 8-
krotno$¢ Srednicy zewnegtrznej kabla skretkowego.
Kable $wiattowodowe przeznaczone do instalacji wewnatrz budynkéw sa szczegélnie narazone na $ciskanie,
zgniatanie oraz zalamywanie. Dlatego podczas uktadania czy wciggania kabli §wiattowodowych nalezy zwr6ci¢
szczegblng uwage na to by tych kabli nie depta¢, zagniata¢ i zalamywac. Prawidlowy proces wciagania kabli
Swiattowodowych wymaga chwytu za kevlar lub inne elementy zabezpieczajace widkna (np. widkna
aramidowe, prety GRP), a nie za zewng¢trzng ostong kabla, ktéra uzyta do chwytu celem wciagania, moze ulec
uszkodzeniu lub ostabieniu. Przy prowadzeniu kabli w kanatach kablowych nalezy rézne rodzaje kabli uktada¢
w oddzielnych przegrodach kanatu. Jesli brak takiej mozliwosci, kable §wiattowodowe powinny by¢ uktadane
na wierzchu.
Elementy punktéw dystrybucyjnych powinny by¢ umieszczane w stojakach badZz szafach dystrybucyjnych
stanowigcych zabezpieczenie pasywnych paneli krosowych, urzadzen aktywnych, kabli elastycznych oraz
innego sprzgtu instalowanego w stelazu 19”. Z uwagi na fatwo$¢ pdzniejszego administrowania systemem zaleca
si¢ stosowanie szaf o szerokos$ci 800 mm, co pozwala na wygospodarowanie miejsca na pionowe prowadzenie
kabli elastycznych. Ma to znaczenie szczegdlnie w sytuacjach, kiedy wypelnienie szafy osprzetem pasywnym i
aktywnym jest duze.
Szafe dystrybucyjna nalezy ustawi¢ na stale w pomieszczeniu w ten sposéb, aby zapewni¢ petny dostgp do
przodu i tylu (min. 120 cm od krawedzi szafy) przy pelnym otwarciu drzwi. Minimalna odlegto$¢ pomiedzy
Sciang boczng szafy, a §ciang pomieszczenia powinna wynosi¢ 15 cm.
Zaleca si¢ prowadzenie oddzielnych wiazek kablowych do poszczegdlnych paneli krosowych. Nalezy stosowac
zapas kabli wewnatrz szafy umozliwiajagcy umieszczenie panela w dowolnym miejscu stelazu 19”. Do
umocowania wigzek kablowych nalezy wykorzysta¢ elementy montazowe szafy. Przy mocowaniu wigzek
kablowych nalezy przestrzega¢ zasad maksymalnej sily $ciskania kabla, zaleznej od jego konstrukcji, podawanej
w kartach katalogowych produktow.
Wszystkie ekranowane panele krosowe wymagajgce doprowadzenia potencjatu uziomu budynku sg wyposazone
w odpowiedni zacisk. Nalezy doprowadzi¢ do nich przewdd gietki (linke) w izolacji z6tto-zielonej o przekroju
poprzecznym min. 4 mm? i zakonczy¢ jg na wspdlnej szynie uziemiajacej szafy. Szyne uziemiajgcg szafy nalezy
podiaczy¢ do instalacji uziemiajacej budynku.
Punkty dostgpu do systemu sg zrealizowane w formie gniazd podtynkowych oraz montowanych na listwach
natynkowych. Doprowadzenie kabli do gniazd wigze si¢ z pozostawieniem zapasu kabla w obrebie gniazda badz
tuz za nim w sytuacjach, kiedy gabaryty gniazda nie pozwalaja na zorganizowanie zapasu. Instalacja gniazd
musi uwzglednia¢ tatwy dostep uzytkownikéw do gniazd.
2. Ogoélne wymagania zwigzane z wykonywaniem robot elektrycznych.
2.1. Transport, przyjmowanie i skladowanie materialéw na placu budowy.
2.1.1. Wymagania ogélne
2.1.1.1. Dostawa materialéw przeznaczonych do robdt elektrycznych powinna nastapi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk na placu budowy. Jesli jest to
konieczne ze wzgledu na rodzaj materialéw, pomieszczenia magazynowe powinny by¢ zamykane, powinny
takze zabezpiecza¢ materialy od zewnetrznych wptywéw atmosferycznych, a w razie potrzeby umozliwiaé
utrzymanie wewnatrz odpowiedniej temperatury i wilgotnosci.
2.1.1.2. Sktadowanie materialéw, aparatow i urzadzen elektrycznych powinno odbywaé si¢ w warunkach
zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ ich wlasciwosci technicznych (jako$ci) na
skutek wpltywéw atmosferycznych lub czynnikéw fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajace ze specjalnych wlasciwosci materialdw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa

przeciwpozarowego.
2.1.2. Transport materialow
2.1.2.1. Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatlow,

elementdw, konstrukcji, urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju robét elektrycznych. W
czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposéb zapobiegajacy ich uszkodzeniu.

2.1.2.2. W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen
rozdzielczych nalezy przestrzegaé zalecen wytwércéw, a w szczegdlnosdci: transportowane urzadzenia
zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami oraz przesuwaniem si¢ wewnatrz tadowni.

2.1.2.3. W czasie transportu i skfadowania konce wszystkich rodzajéw kabli powinny by¢ zabezpieczone przed
zawilgoceniem i innymi wpltywami Srodowiska przez: w przypadku kabli o izolacji z tworzyw sztucznych
zalozenie na oczyszczonej powtoce kapturkéw termokurczliwych pokrytych od wewnatrz warstwa kleju lub
natozenie kapturkéw z tworzywa sztucznego i uszczelnienie ich za pomoca kilku obwojéw z taSmy

przylepne;.



2.1.3. Odbiér i przyjmowanie materialow, wyrobow i urzadzen

2.1.3.1. Przyjecie materiatéw do magazynu na budowie powinno by¢ poprzedzone jakoSciowym i ilo§ciowym
odbiorem tych materiatow.

2.1.3.2. Przedsigbiorstwo wykonawcze jest zobowiazane dostarcza¢é na budowe¢ wyroby i materiaty (tzn.
nieuzywane). Materialy uzywane moga by¢ stosowane wytacznie za pisemng zgoda inwestora lub jego
upowaznionego przedstawiciela.

2.1.3.3. Parametry techniczne materialéw i wyrobéw powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie
technicznym i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowiazujacych norm panstwowych (PN lub BN),
przepiséw dotyczacych budowy urzadzen elektrycznych oraz niniejszych warunkéw technicznych. Jesli w
projekcie lub kosztorysie przy okre§lonym materiale, wyrobie lub urzadzeniu podany jest numer katalogowy,
to dostarczony na budowe¢ wyréb powinien $cisle odpowiada¢ opisowi katalogowemu. Materialy i wyroby
zamienne powinny posiada¢ co najmniej takie same parametry.

2.1.3.4. Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga si¢ $wiadectw jako$ci, np.: aparaty, kable,
urzadzenia prefabrykowane itp., nalezy dostarcza¢ wraz ze §wiadectwem jakoSci, kartami gwarancyjnymi lub
protokotami odbioru technicznego (np. w przypadku urzadzen prefabrykowanych). Przy odbiorze materiatéw
nalezy zwrécié uwage na zgodno$é stanu faktycznego z dowodami dostawy. Swiadectwa jakosci, karty
gwarancyjne, protokoty wewnetrznego odbioru technicznego itp. dokumenty materiatowe nalezy starannie
przechowywa¢ w magazynie wraz z materialem, a po wydaniu materialu z magazynu - w kierownictwie
rob6t (budowy).

2.1.35. Dostarczone na miejsce sktadowania (budowe) materiaty i urzadzenia nalezy sprawdzi¢ pod wzglgdem
kompletnosci i zgodnosci z danymi wytworcy, przeprowadzi¢ ogledziny stanu opakowan materialéw, czesci
sktadowych urzadzen i kompletnych urzadzen. Nalezy réwniez wyrywkowo sprawdzi¢ jako$¢ wykonania,
stwierdzi¢ brak uszkodzen, w tym spowodowanych korozja itp.

2.1.3.6. W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na jako$é
wykonania rob6t materialy i elementy urzadzeh nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ badaniom
okreslonym przez kierownictwo (dozér techniczny) robot.

2.14. Skladowanie materiatéw

2.14.1. Sposéb sktadowania materiatéw elektrycznych w magazynach, jak i konserwacja tych materialéw
powinny by¢ dostosowane do rodzaju materiatéw. Nalezy stosowaé ogélne wymagania podane w p. 2.1.1.

2.1.4.2. Materiaty, aparaty, urzadzenia i maszyny elektryczne nalezy przechowywaé¢ w pomieszczeniach
zamknigtych przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych i dobrze o§wietlonych.

2.1.4.3. Przy sktadowaniu poszczegdlnych rodzajéw materialéw nalezy przestrzegaé nastepujacych wymagan:

k) przewody izolowane i tasSmy izolacyjne nalezy przechowywaé w pomieszczeniach suchych i
chlodnych,

1) skladowanie kabli i osprzetu powinno by¢ zgodne z nastgpujacymi warunkami: kable w czasie
sktadowania powinny znajdowaé si¢ na bebnach; dopuszcza si¢ sktadowanie krétkich odcinkéw
kabli w kregach, bez zalaman lub innych uszkodzen mechanicznych, zaleca si¢ sktadowanie
zestawéw montazowych z taSm elektroizolacyjnych oraz z rur termokurczliwych w
pomieszczeniach o temperaturze nieprzekraczajacej +20°C,

m) wyroby metalowe i drobniejsze stalowe wyroby hutnicze, jak druty, liny, cienkie blachy, drobne
ksztattowniki itp., nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach suchych, z odpowiednim zabezpieczeniem
przed dzialaniem korozji,

n) narzedzia nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknietych, suchych, odpowiednio
ogrzewanych i przewietrzanych; nalezy je odpowiednio zakonserwowac przed dziataniem korozji,

0) sprzgt ochrony osobistej oraz odziez ochronng i roboczg nalezy przechowywaé w pomieszczeniach
jak w p. h); sktaduje si¢ je na oddzielnych pétkach wedtug gatunkéw, wymiaréw i przeznaczenia, z
tym, ze odziez robocza uzywang zattuszczong nalezy przechowywac¢ oddzielnie, rozwieszona, a
nieuktadana warstwami; odziez i wyroby futrzane nalezy zabezpieczy¢ przed gryzoniami i molami,

p) cement i gips w workach papierowych nalezy skltadowaé w pomieszczeniach suchych,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i wilgocia; nalezy zwraca¢ uwage na okres
zdolno$ci wigzania cementu i gipsu, ktdry jest stosunkowo krétki; szczegétowe warunki sg podane
w odnos$nych normach panstwowych,

2.2. Maszyny i urzadzenia stosowane przy wykonywaniu robot budowlano - montazowych

2.2.1. Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone parametry
techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich
przeznaczeniem.

2.2.2.  Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane na
budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajace do ich eksploatacji.

2.2.3. Uzywane na budowie maszyny i urzagdzenia mozna uruchamia¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu
technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwo$cig uruchomienia przez osoby
niepowotane.

2.3. Ogolne zasady wykonywania robot

2.3.1. Wymagania ogélne



2.3.1.1. Przy wykonywaniu rob6t ogélnobudowlanych zwigzanych pomocniczo z wykonawstwem rob6t
elektrycznych nalezy przestrzega¢ wymagan podanych w WTWiO, tom 1.

2.3.2. Ustanowienie kierownika budowy (robot)

2.3.2.1. Inwestor nie bedacy osobg fizyczna jest obowiazany do ustanowienia kierownika budowy dla
wykonania lub przebudowy budynkéw, obiektéw inzynierskich oraz statych instalacji zwigzanych z
budynkami i obiektami inzynierskimi. Ustanowienie kierownika budowy w przypadku inwestycji
dokonywanych przez osoby fizyczne jest wymagane dla budynkéw, dla ktérych konieczne jest uzyskanie
zezwolenia na ich prowadzenie.

2.3.2.2. W przypadku, gdy na budowie wystepuja instalacyjne roboty budowlano-montazowe dla ich
prowadzenia ustanawia si¢ kierownika rob6t o odpowiednich kwalifikacjach w danej specjalnosci robét, w
tym i dla robét elektrycznych instalacyjno-montazowych.

2.3.2.3. Kierownik budowy (robét) powinien wpisa¢ w dzienniku budowy (robét) o§wiadczenie o podjgciu
swej funkcji.

2.3.3. Prowadzenie dziennika budowy (robét)

2.3.3.1. Przy wykonywaniu robét, dla ktérych wymagane jest ustanowienie kierownika budowy (robot), jak to
podano wyzej w p. 3.2, obowiazkowe jest prowadzenie dziennika budowy (robét). Dziennik rob6t
elektrycznych wykonywanych w ramach podwykonawstwa powinien by¢ prowadzony w nawiazaniu do
dziennika budowy prowadzonego przez kierownictwo generalnego wykonawcy. Dziennik ten po
zakonczeniu rob6t nalezy dotaczy¢ do dziennika budowy danego obiektu.

2.3.3.2. Dziennik budowy (robdt) jest przeznaczony do zapisu przebiegu rob6t i wydarzen na budowie oraz
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania rob6t. Dziennik budowy stanowi urzgdowy dokument i jest
wydawany przez wlasciwy organ administracji panstwowej. W odniesieniu do obiektéw sieciowych lub
liniowych podzielonych na odpowiednie odcinki robét jest dopuszczalne prowadzenie dziennika budowy dla
poszczegdlnych, wyraznie oznaczonych odcinkéw roboét.

2.3.33. Zapisy w dzienniku budowy (rob6t) powinny by¢ dokonywane na biezaco i chronologicznie. Kazdy
zapis powinien by¢ opatrzony data i podpisem osoby dokonujacej zapisu z podaniem imienia i nazwiska,
stanowiska stuzbowego oraz nazwy reprezentowanej instytucji. Z kazdym zapisem powinna by¢
zaznajomiona kompetentna osoba, ktérej zapis dotyczy, co powinno by¢ potwierdzone podpisem tej osoby.

2.3.34. Prawo do dokonywania zapiséw w dzienniku budowy (robét) przystuguje kierownikom budowy i
kierownikom robdt oraz nast¢pujacym osobom, w granicach ich kompetencji okreslonej aktualnymi
przepisami: pracownikom wiasciwych organéw panstwowego nadzoru budowlanego oraz innych organéw, w
zakresie ich uprawnien i obowigzkéw w przestrzeganiu przepiséw na budowie, majstrom, upowaznionym
przedstawicielom inwestora i osobom petnigcym nadzor autorski, pracownikom kontroli technicznej
wykonawcy, pracownikom stuzby bhp, przedstawicielom organéw nadrz¢dnych i inspekcyjnych inwestora i
wykonawcy, osobom wchodzacym w sktad personelu wykonawcy na budowie (niewymienionym wyzej), ale
tylko w zakresie bezpieczenstwa wykonywania robét.

2.3.35. Za prawidtowe prowadzenie dziennika budowy (robdt) i jego przechowywanie odpowiedzialny jest
kierownik budowy (robét), a przy wykonywaniu robot systemem gospodarczym - osoba kierujaca robotami
lub prowadzgca z ramienia inwestora.

2.3.3.6. Przez caty czas prowadzenia rob6t nalezy przechowywa¢ dokumenty stanowiace podstawe ich
wykonania oraz udoste¢pniaé te dokumenty! Dziennik budowy uprawnionym organom.

2.3.4. Odbiér frontu robot

2.34.1. Przed rozpoczeciem robét elektrycznych wykonawca powinien zapozna¢ si¢ z obiektem budowlanym
(lub terenem), gdzie beda prowadzone roboty oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robét.

2.3.4.2. Odbidr frontu robdt przez wykonawce od zleceniodawcy (generalnego wykonawcy, inwestora)
powinien by¢ dokonany komisyjnie z udzialem zainteresowanych stron i udokumentowany spisaniem
protokotu.

2.3.43. Zakres i termin odbioru frontu rob6t oraz stan obiektu przekazywanego do rob6t powinien by¢ zgodny
z ustaleniami podanymi w umowie o realizacj¢ inwestycji lub z ewentualnymi péZniejszymi zmianami
umowy.

2.3.5. Koordynacja robét elektrycznych z innymi robotami

2.35.1. Koordynacja rob6t budowlano-montazowych poszczegélnych rodzajéw powinna by¢ dokonywana we
wszystkich fazach procesu inwestycyjnego, poczawszy od projektowania, a skoniczywszy na rozruchu i
przekazaniu do eksploatacji. Koordynacja nalezy obja¢ réwniez projekty i robét, ogélne harmonogramy
budowy oraz fazg realizacji (wykonawstwa) inwestycji. Wykonywanie rob6t koordynowaé biezaco z
kierownikiem budowy - przedstawicielem generalnego wykonawcy i kierownikami rob6t poszczegdlnych
rodzajéw.

2.3.5.2. Ogdlny harmonogram budowy powinien okresla¢ zakres oraz terminy rozpoczgcia i zakonczenia
poszczegblnych rodzajéw robét lub ich etapéw i powinien by¢ tak uzgodniony, aby zapewnial prawidlowy
przebieg zasadniczych robét ogélnobudowlanych, a w szczeg6lnos$ci umozliwiat technicznie i ekonomicznie
prawidlowe wykonawstwo robét specjalistycznych (w tym i elektrycznych). Ogélny harmonogram budowy
powinien stanowi¢ podstawe do opracowania szczegétowych harmonograméw robét elektrycznych.



2.3.5.3. Koordynacja nalezy obja¢ réwniez pomocnicze roboty ogélnobudowlane zwigzane z robotami
elektrycznymi, jesli przedsigbiorstwo robét elektrycznych nie bedzie wykonywato robét pomocniczych
sitami wlasnymi, np. naprawa nawierzchni, wykonywanie rusztowan powyzej wysokosci 4 m itp.

3. [Instalacje elektryczne wnetrzowe o napieciu do 1 kV w budownictwie ogélnym

3.1. Wstep

3.1.1.  Warunki techniczne podane w niniejszym rozdziale dotycza wykonania i odbioru instalacji elektrycznych
wnetrzowych o napigciu do 1 kV w budownictwie ogdélnym, tj. uzyteczno$ci publicznej,
w pomieszczeniach suchych lub wilgotnych.

3.1.2.  Warunki dotycza instalacji wnetrzowych wykonywanych:

e przewodami wielozylowymi w rurach instalacyjnych z tworzywa uktadanych pod tynkiem lub
w podtodze

e przewodami wtynkowymi,

e przewodami wielozytowymi w korytkach oraz listwach instalacyjnych z tworzywa,

e przewodami wielozylowymi (kabelkowymi) i kablami uktadanymi w prefabrykowanych kanatach
instalacyjnych (sufitowych, nasciennych itp.)

3.1.3. Warunki dotyczg réwniez montazu zabezpieczef.

3.2. Transport, przyjmowanie i skladowanie materialéow

Wymagania dotyczace transportu, przyjmowania i sktadowania materialéw na budowie sg podane w p. 2.1.1.1.

3.3. Wymagania ogoélne dotyczace wykonawstwa

Wymagania ogdlne dotyczace wykonywania robét podane sag w p. 2.3.

3.4. Wymagania ogoélne dotyczace wykonywania instalacji elektrycznych.

3.4.1. Nalezy zapewni¢ rownomierne obcigzenie faz linii zasilajacych przez odpowiednie przytaczanie odbiorow
1-fazowych.

3.4.2. Tablice z aparatami zabezpieczajacymi nalezy sytuowa¢ w taki sposéb, aby zapewni¢: tatwy dostep,
zabezpieczenie przed dostgpem niepowolanych oséb.

3.4.3. Mocowanie puszek w $cianach i gniazd wtyczkowych w puszkach powinno zapewnia¢ niezbedng
wytrzymalo$¢ na wyciaganie wtyczki z gniazda.

34.4. Gniazda wtyczkowe i wylaczniki nalezy instalowa¢ w sposéb nie kolidujacy z wyposazeniem
pomieszczenia.

3.4.5. Pojedyncze gniazda wtyczkowe ze stykiem ochronnym nalezy instalowa¢ w takim potozeniu, aby styk ten
wystepowatl u gory.

3.4.6. Przewody do gniazd wtyczkowych 2-biegunowych nalezy podiacza¢ w taki sposéb, aby przewdd fazowy
dochodzit do lewego bieguna, a przewdd neutralny— do prawego bieguna.

3.4.7. Instalacj¢ ochrony przeciwporazeniowej nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami rozdz. 4.

3.5. Przejscia przez $ciany i stropy

3.5.1. Wszystkie przejScia obwoddéw instalacji elektrycznych przez Sciany, stropy itp. (wewnatrz budynku) musza
by¢ chronione przed uszkodzeniami.

3.5.2.  Przejécia wymienione wyzej nalezy wykonywaé w przepustach rurowych.

3.5.3. Przejécia miedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonane w sposéb szczelny,
zapewniajacy nieprzedostawanie si¢ wyziewow.

3.5.4. Obwody instalacji elektrycznych przechodzace przez podlogi musza by¢ chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniem mechanicznym mozna
stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, ksztattowniki, korytka blaszane, drewniane itp.

3.5.5. Przepusty instalacji elektrycznych wystepujace w elementach oddzielen przeciwpozarowych, zabezpieczy¢
do odpornosci ogniowej odpowiadajacej odpornosci ogniowej elementu w ktérym wystgpuja.

3.6. Instalacje wtynkowe.

3.6.1. Trasowanie

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjno$¢ z innymi
instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji i
remontow. Wskazane jest, aby trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

3.6.2. Kucie bruzd

3.6.2.1. Jesli nie wykonano bruzd w czasie wznoszenia budynku, nalezy je wykona¢ przy montazu instalacji.

3.6.2.2. Bruzdy nalezy dostosowa¢ do $rednicy rury z uwzglednieniem rodzaju i grubosci tynku.

3.6.2.3. Przy uktadaniu dwdch lub kilku rur w jednej bruzdzie szerokos¢ bruzdy powinna by¢ taka, aby odstgpy
mig¢dzy rurami wynosity nie mniej niz 5 mm.

3.6.2.4. Rury zaleca si¢ uktada¢ jednowarstwowo.

3.6.2.5. Zabrania si¢ wykonywania bruzd w cienkich $cianach dzialowych w sposdb ostabiajacy ich konstrukcje.

3.6.2.6. Zabrania si¢ kucia bruzd, przebi¢ i przepustéw w betonowych elementach konstrukcyjno-budowlanych.

3.6.2.7. Przy przejSciach z jednej strony $ciany na druga lub ze $ciany na strop cala rura powinna by¢ pokryta
tynkiem.



3.6.3. Mocowanie puszek

Puszki nalezy osadza¢ na $cianach (przed ich tynkowaniem) w sposéb trwaty za pomoca kotkéw rozporowych

lub klejenia. Na $cianach drewnianych puszki nalezy mocowaé za pomoca wkrgtéw do drewna. Puszki po

zamontowaniu nalezy przykry¢ pokrywami montazowymi.

Puszki powinny by¢ osadzone na takiej gltebokosci, aby ich gérna (zewngtrzna) krawgdz po otynkowaniu $ciany

byta zréwnana z tynkiem.

3.6.4. Ukladanie i mocowanie przewodow

3.6.4.1. Instalacje wtynkowe nalezy wykonywa¢ przewodami wtynkowymi. Dopuszcza si¢ stosowanie przewodow
wielozylowych ptaskich.

3.6.4.2. Na podlozu z drewna lub innych materialéw palnych mozna uktadaé¢ przewody na warstwie zaprawy
murarskiej grubosci, co najmniej 5 mm, oddzielajacej przewdd od $ciany. Przewody majace dwie warstwy
izolacji, tj. izolacje kazdej zyly oraz wspdélng powtoke, mozna uklada¢ bezposrednio na podlozu
drewnianym lub z innego materiatu palnego, jezeli zabezpieczenie obwodu wynosi nie wigcej niz 16 A.

3.6.4.3. Przewody wprowadzone do puszek powinny mie¢ nadwyzke dlugosci niezbedng do wykonania potaczen.
Przewdd neutralny powinien by¢ nieco dluzszy niz przewody fazowe.

3.6.4.4. Zagigcia i tuki w ptaszczyznie przewodu powinny by¢ tagodne. W tym celu nalezy przeciag¢ wzdtuz mostki
pomiedzy zytami przewodu nie uszkadzajac ich izolacji.

3.6.4.5. Podtoze do uktadania na nim przewodéw powinno by¢ gladkie.

3.6.4.6. Przewody nalezy mocowa¢ do podloza za pomoca klamerek. Dopuszcza si¢ réwniez mocowanie za
pomoca gwozdzikéw wbijanych w mostek przewodu.

3.6.4.7. Mocowanie klamerkami lub gwozdzikami nalezy wykonywa¢ w odstepach okoto 50 cm, wbijajac je tak,
aby nie uszkodzi¢ izolacji zyt przewodu. Zabrania si¢ zaginania gwozdzikéw na przewodzie.

3.6.4.8. Do puszek nalezy wprowadzac¢ tylko te przewody, ktére wymagaja faczenia w puszce; pozostate przewody
nalezy prowadzi¢ obok puszki.

3.6.4.9. Przed tynkowaniem konce przewoddéw nalezy zwina¢ w luzny krazek i wtozy¢ do puszek, a puszki zakry¢
pokrywami lub w inny sposéb zabezpieczy¢ je przed zatynkowaniem.

3.6.4.10.Zabrania si¢ ukladania przewodéw bezposrednio w betonie, w warstwie wyréwnawczej podlogi, w
ztaczach ptyt itp. bez stosowania oston w postaci rur.

3.6.5. Przygotowanie koncow zyl i Iaczenie przewodow
Przygotowanie koncéw zyt i taczenie przewodéw nalezy wykonywac zgodnie z podanymi wymaganiami:

a) W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewodéw nalezy wykonywaé w sprzecie i osprzgcie
instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowaé potaczen skrecanych.

b) W przypadku gdy odbiorniki elektryczne maja wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo ich
przylaczenie do instalacji nie zostalo opracowane w projekcie, sposéb przylaczenia nalezy uzgodni¢ z
projektantem lub kompetentnym przedstawicielem inwestora.

¢) Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.

d) Do danego zacisku nalezy przylacza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do jakich zacisk
ten jest przystosowany.

e) W przypadku stosowania zaciskéw, do ktérych przewody sa przylaczane za pomoca oczek, pomiedzy
oczkiem a nakretka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowaé si¢ podkiadki metalowe, zabezpieczone
przed korozja w sposéb umozliwiajacy przeptyw pradu.

f) Dlugos$¢ odizolowanej zyly przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przylaczenie.

g) Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych. W
przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadza¢ warstwy cyny.

h) Konce przewodéw miedzianych z zylami wielodrutowymi (linek) powinny by¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca si¢ stosowanie takich tulejek zamiast cynowania).

3.7. Instalacje wykonywane przewodami wielozylowymi w listwach instalacyjnych z tworzywa

(przypodlogowych i §ciennych)

3.7.1. Trasowanie
Instalacja w listwach wymaga trasowania gniazd wtyczkowych, tacznikéw i przebi¢ w §cianach.

3.7.2. Mocowanie listew
Listwy instalacyjne nalezy mocowaé do podtoza za pomocg kotkéw rozporowych lub klejenia. Na $cianach

drewnianych listwy nalezy mocowa¢ za pomoca wkretow do drewna.

3.7.3. Montaz sprzetu i przewodow

3.7.3.1. Gniazda wtyczkowe nalezy mocowa¢ do podtoza za pomocg kotkéw rozporowych.

3.7.3.2. Rozgalezienia od przewodéw utozonych w listwach instalacyjnych nalezy wykonywacé przy uzyciu
zaciskow odgaleznych (przekltuwajacych, kapturkowych itp.).

3.7.3.3. W listwach instalacyjnych mozna uklada¢ przewody jednozytowe lub wielozytowe.

3.7.3.4. Po utozeniu i polaczeniu oraz zabezpieczeniu przewoddéw przed wypadni¢ciem nalezy listwy zamkna¢
pokrywami.

3.8. Préby montazowe

3.8.1.  Po zakoficzeniu rob6t nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania i pomiary. Zakres préb
montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem.



3.8.2.  Zakres podstawowych préb montazowych obejmuje:

a.  pomiar rezystancji izolacji instalacji, ktory nalezy wykona¢ dla kazdego obwodu oddzielnie od strony
zasilania; pomiaréw dokona¢ nalezy induktorem 500 V lub 1000 V; rezystancja izolacji mierzona miedzy
badang faza i pozostatymi fazami potaczonymi z przewodem neutralnym lub uziemiajagcym nie moze by¢
mniejsza od:

0,50 MQ dla instalacji 230 V,
1,00 MQ dla instalacji 400 i 500 V;
dla instalacji w budynkach nowych z przewodami ulozonymi bezposrednio w tynku albo w rurach
instalacyjnych pod tynkiem dopuszcza si¢ na jeden rok od wykonania instalacji warto§¢ rezystancji mniejsza od
wyzej podanej, tj.:
0,50 MQ dla instalacji 230 V,
1,00 MQ dla instalacji 400 Vi 500 V,

b.  pomiar rezystancji izolacji odbiornikéw; rezystancja izolacji silnikow, grzejnikéw itp. mierzona
induktorem 500V nie moze by¢ mniejsza od 1 MQ,

c.  pomiar kabli zasilajacych,

d. pomiary obwodéw ochrony przeciwporazeniowej oraz sprawdzenie dzialania.

e.  pomiar nat¢zenia o§wietlenia.

3.8.3. Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ protokét.

3.8.4. Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiar6w objetych prébami montazowymi nalezy
zalaczy¢ instalacje pod napigcie i sprawdzi¢, czy:

a) punkty Swietlne sg zalaczane zgodnie z zalozonym programem,

b) w gniazdach wtyczkowych przewody fazowe sa doktadnie dotaczone do wilasciwych zaciskéw,

c) silniki obracajg si¢ we wlasciwym kierunku.

3.9. Dokumentacja powykonawcza

Przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji wykonawca jest obowiazany dostarczy¢ zleceniodawcy
dokumentacj¢ powykonawcza a w szczegdlnosci:

3.9.1. zaktualizowany projekt techniczny, w tym rysunki wykonawcze tras instalacji, jezeli naniesienie zmian na
rysunkach projektowych jest niecelowe ze wzgledu na zbyt duzy zakres zmian,

3.9.2.  protokédty z préb montazowych wg wymagan podanych w p. 3.7,

3.9.3. instrukcje eksploatacji zamontowanych instalacji specjalnych (np. przewody szynowe) oraz mechanizméw
i urzadzen, jezeli odbiegaja one parametrami technicznymi i sposobem uzytkowania od urzadzen
powszechnie stosowanych.

4. Instalacje i urzadzenia ochrony przeciwporazeniowej

4.1. Wstep

4.1.1.  Srodki ochrony podstawowej s3 nastepujace:

a) Przed dotykiem posrednim (ochrona podstawowa)

* Izolacja podstawowa

* Przegroda lub obudowa ochronna

* Umieszczenie urzadzenia poza zasi¢giem reki

b) Przed dotykiem posrednim (ochrona przy uszkodzeniu) przez :

e Samoczynne wylaczenie w przypadku powstajacego zagrozenia \

*  Separacje elektryczna

*  Zastosowanie urzadzen II klasy ochronnoéci lub izolacji réwnowaznej
e Zastosowanie obwodéw SELV lub PELV

4.2. Transport, przyjmowanie i skladowanie materialéow

4.2.1. 'Wymagania ogélne

Wymagania dotyczace transportu oraz przyjmowania i sktadowania materialéw na budowie podane sg w p. 2.1.1.

4.2.2. Wymagania szczegotowe.

4.2.2.1. Materialy stosowane do wykonania instalacji powinny odpowiada¢ nast¢pujagcym wymaganiom:

—  przewdd ochronny bedacy zyla przewodu wielozytowego powinien mie¢ izolacj¢ o barwie z6tto - zielone;j,

— gole druty, linki lub taSmy miedziane, aluminiowe i stalowe przeznaczone do wykonania przewodéw

ochronnych powinny by¢ dostarczane w kregach, bez zalaman lub innych uszkodzen mechanicznych.
4.2.2.2. Materialy do wykonywania uzioméw powinny odpowiada¢ nastgpujacym wymaganiom:

— druty lub taSmy stalowe powinny by¢ dostarczane w kregach, bez zataman iinnych uszkodzen

mechanicznych,

4.2.2.3. Inne materiaty niezb¢dne do wykonania instalacji powinny odpowiada¢ nast¢pujacym wymaganiom:

— S$ruby, nakretki i podktadki zwykte i spr¢zyste przeznaczone do wykonania zaciskéw i potaczen srubowych

powinny by¢ wykonane ze stali odpornej na korozje¢ lub ze stali zwyktej ocynkowanej albo w inny sposéb
zabezpieczone przed korozja; powltoki ochronne nie powinny powigksza¢ rezystancji potaczen,
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materiaty izolacyjne (np. guma, polwinit) przeznaczone do wykonania stalej izolacji stanowiska powinny
by¢ dostarczone w krggach, bez zataman i uszkodzen; parametry elektryczne i mechaniczne materiatéw
izolacyjnych powinny by¢ podane w za§wiadczeniu o jako$ci, wystawionym przez producenta.

Urzadzenia i aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej (wylaczniki przeciwporazeniowe, state
urzadzenia separacyjne, state transformatory bezpieczenstwa itp.) powinny by¢ dostarczone wraz z
za$wiadczeniami potwierdzajacymi zgodnos$¢ parametrow z wymaganiami aktualnych norm panstwowych.

4.3. Wymagania ogélne dotyczace wykonawstwa
Wymagania ogdlne dotyczace wykonawstwa robét sa podane w p. 2.3.
4.4. Montaz przewod6éw ochronnych w urzadzeniach elektroenergetycznych o napieciu do 1kV

44.1.
4.4.2.
4.43.

4.4.4.

4.45.

4.4.6.

b)

c)

Przewody ochronne (zerujace, uziemiajace, sieci ochronnej i wyréwnawcze) przylaczone do statych
urzadzen elektrycznych lub do nieruchomych przedmiotéw metalowych nalezy uktadaé¢ w sposdb staty.
Ukladanie i taczenie izolowanych przewodéw wielozytowych, w ktérych jedna z zyt spelnia funkcje
przewodu ochronnego, nalezy wykona¢ wedlug wymagan, ktére zostaly podane w p. 3.5.5..
Izolowane jednozytowe przewody zerujace nalezy uktada¢ wzdtuz trasy przewodéw skrajnych (fazowych).
Przewdd zerujacy powinien mie¢ w miejscach potaczen dtugos§¢ wigksza niz przewody skrajne.
Gole przewody ochronne nalezy uktada¢ jak nastgpuje:
przewody wykonane z drutu, linki lub taSmy nalezy uktadac¢ tak, aby byty one dostgpne do ogledzin;
wyjatek stanowig przewody uktadane w tynku lub pod tynkiem,
przewody stalowe nie ocynkowane nalezy chroni¢ przed korozja, np. przewody wykonane z drutu o
$rednicy mniejszej niz 10 mm lub tasmy o grubo$ci mniejszej niz 3 mm, uktadane na zewnatrz w
miejscach ogdlnie dostgpnych, nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi,
przewody nie powinny stykac si¢ z materiatami palnymi; nie nalezy ich stosowa¢ w pomieszczeniach
zagrozonych wybuchem oraz w pomieszczeniach, w ktérych wystepuja pyly tatwo palne; przejscie przez
przegrody palne nalezy wykona¢ w rurach stalowych lub azbestocementowych,
w przypadku zmiany kierunku ukladania, promief zagigcia przewodu nie powinien by¢ mniejszy od
pigciokrotnego wymiaru przewodu (Srednicy lub boku w plaszczyznie gigcia),
w przypadku istnienia w obiekcie oddzielnych uzioméw roboczych i ochronnych, przewody nalezy
odizolowa¢ od przewoddéw uziemiajacych uziemienia roboczego,
Zabrania si¢ wykorzystywania w charakterze zastgpczych przewodéw ochronnych: rurociggdéw i
zbiornikéw goracej wody lub innych goracych cieczy, par i gazow, rynien i rur sciekowych, przewodéw
wentylacyjnych, tancuchéw, ogrodzenia, balustrad, por¢czy oraz innych podobnych przedmiotéw, jak
réwniez urzadzen podlegajacych rozbieraniu, rozluznianiu potaczen itp.
Przewody ochronne powinny by¢ taczone w nastgpujacy sposéb:
polaczenia i przylaczenia przewodéw ochronnych wtasciwych i zastgpczych nalezy wykonaé jako state;
przerwanie lub rozluznienie tych potaczen nie powinno by¢ mozliwe bez uzycia narzgdzi; potaczenia state
mozna wykonywaé przez spawanie, spajanie na zimno, spajanie termiczne, nitowanie lub docisk srubowy;
w przypadku taczenia przewodu ochronnego z ostong metalowa przewodow lub kabli-dopuszcza si¢
rOwniez lutowanie; potgczenia elektryczne poprzez zbrojenia konstrukcji zelbetowych, lub potaczenia
przewodéw ochronnych ze zbrojeniem konstrukcji zelbetowych nalezy wykonywac przez spawanie,
polaczenia $rubowe nalezy wykonywaé $rubami o $rednicy co najmniej 10 mm (gwint M 10) ze stali
odpornej na korozj¢ lub odpowiednio zabezpieczonych przed korozja,
polaczenia $rubowe nalezy wykonywa¢ w taki sposéb, aby ponad nakretke wystawaly co najmniej dwa
zwoje gwintu $ruby; nakretke nalezy odpowiednio mocno dokreci¢ i zabezpieczy¢ podktadka sprezysta
przed samoczynnym rozluznianiem,



Przewody w miejscach nie narazonych| Przewody w miejscach
na uszkodzenia mechaniczne narazonych na

L.P. Rodzaj przewodu ochronnego oraz wymiar uszkodzenia mechaniczne
miedz aluminium stal
1 Gote szyny, prety, druty lub linki: grubo$¢ lub $rednica, 2 416 3°10 nalezy zastosowac ostong
mm przekréj, mm? 4 chroniaca skutecznie przed
. - - - uszkodzeniem albo
2 Przewdd izolowany, jednozytowy, w rurkach lub pod 1 2,5 nie wolno . . .
) . . X zwigkszy¢ wymiary
ostong, utozony razem z przewodami roboczymi — stosowa ¢ p
. poprzeczne przewodéw
przekréj mm? .
- - - ochronnych w stopniu
3 Zyta przewodu wielozytlowego utozonego na tynku, w 1 1,5 nie wolno zapewniajacym odpornosé
tynku, w rurce lub pod ostong — przekréj, mm2 stosowa ¢ na spodziewane narazenia
4 Przewéd $wiecznikowy ukryty w oprawie o$wietleniowej [0,5 nie wolno  |nie wolno
(jedno- Iub wielozytowy) — przekrdj, mm2 stosowa ¢ |stosowa ¢
5 Przewody i zyty jak w Ip. 2, 3 i 4, lecz utozone lub najmniejsze dopuszczalne przekroje
zawieszone w inny sposéb — przekréj, mm? przewodéw roboczych identycznie uto-
zonych lub zawieszonych jak wlp.2, 3,4
6 Zyta wielozytowego przewodu ruchomego — przekréj, 0,5 25 nie wolno nalezy zastosowac
mm?> stosowac przewéd oponowy o
odpowiednio mocnej
budowie

1 Przy zabezpieczeniu obwodu nie wigkszym niz 10 A dopuszcza si¢ drut stalowy o $rednicy 2 mm.

Tablica 1-Najmniejsze dopuszczalne wymiary poprzeczne przewodéw ochronnych

g)
h)

4.4.7.

4.428.

b)

<)
4.49.

a)

b)

9]
4.4.10.

44.11.
a)

b)

d)

powierzchnie stykowe potaczen S$rubowych nalezy przed dokreceniem oczys$ci¢ i pokry¢é wazeling
bezkwasowa,

polaczenia przewod6éw ochronnych zastepczych z rur stalowych gwintowanych nalezy odpowiednio mocno
dokreca¢, obejmujac ztagczka co najmniej pig¢ zwojow gwintu rury.

Miejsca lub odcinki zastgpczych przewodéw ochronnych, w ktérych metaliczna ciggto$¢ potaczen
elektrycznych nie jest zapewniona, nalezy zbocznikowac¢ przewodem omijajacym. Przylaczenie przewodu
bocznikujacego nalezy wykona¢ wg wymagan jak dla zaciskéw uziomowych.

Przylaczenia przewod6éw ochronnych nalezy wykonywac nast¢pujaco:

wladciwe przewody ochronne izolowane lub gole z drutéw, linek lub tasm nalezy przylacza¢ do
zastgpczych przewodéw ochronnych przez spawanie lub za pomoca obejmek dwusrubowych
zaopatrzonych w zacisk przylaczeniowy; dopuszcza si¢ przylaczenia do ostony metalowej przewodéw lub
kabli wykonywac przez lutowanie,

przylaczenie wiasciwych przewodéw ochronnych do zastgpczych przewodéw ochronnych nalezy
wykonywaé w miejscach tatwo dostgpnych do ogledzin; jesli warunku tego nie mozna spetni¢, nalezy w
miar¢ mozliwosci wykona¢ polaczenie spawane badz potaczenie Srubowe szczegdlnie starannie
zabezpieczone przed korozja,

przylaczenia Srubowe za pomoca obejmki powinny spetnia¢ wymagania podane w p. 12.4.8.

Zaciski ochronne powinny by¢ wykonane w nastgpujacy sposob:

zacisk ochronny powinien by¢ przymocowany na stalte do chronionych urzadzen, aparatéw i maszyn
elektrycznych badz innych przedmiotéw metalowych objetych dodatkowg ochrong przeciwporazeniowa,
zacisk ochronny powinien by¢ trwale oznaczony oraz rézni¢ si¢ barwa kontrastujaca z barwa urzadzenia,
do ktérego jest przymocowany,

zaciski ochronne powinny spetnia¢ wymagania podane w p. 12.4.8.

Przylaczenia przewod6éw ochronnych do przewodéw uziemiajacych powinny spetnia¢ wymagania jak dla
zaciskéw uziomowych podane w p. 12.4.8.

Oznakowania barwne nalezy wykonywaé¢ w nastepujacy sposob:

przewdd neutralny oraz przewdd uziemiajacy uziemienia roboczego nalezy oznakowac¢ barwa
jasnoniebieska,

przewody ochronne wlasciwe oraz trasy przewod6éw ochronnych zastgpczych powinny by¢ oznakowane
kombinacjg barw zielonej i z6ltej,

oznakowanie kombinacja barw zielonej i zéltej nalezy realizowaé przez naniesienie przylegajacych do
siebie zielono-z6éttych paskéw o szerokosci od 15 do 100 milimetréw kazdy; izolacja zyt, kabli i
przewoddéw izolowanych powinna by¢ zabarwiona, tak aby na koncu przewodu na dtugosci 15 mm jedna z
barw pokrywata co najmniej 30%, lecz nie w wiecej niz 70°/o powierzchni, a druga pokrywata pozostata
czg$¢ powierzchni przewodu,

kombinacja barw zielonej i Z6itej nie moze by¢ stosowana do zadnych innych celéw poza wyréznieniem
przewodu pelnigcego funkcj¢ jak w p. b); oznakowanie kombinacja barw zielonej i z6ttej nalezy wykona¢
na catej dtugosci przewodu, szyny golej, elementu konstrukcji oraz urzadzenia technologicznego, zyty
kabla lub przewodu izolowanego,
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4.5. Montaz urzadzen i aparatow dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej w urzadzeniach o napieciu do 1

kV.

4.5.1.

4.5.2.

4.5.3.

4.54.

45.5.

4.5.6.

4.5.7.

Wszystkie stale urzadzenia i aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy umocowac i
przytaczy¢ na state. Stale aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nie wbudowane w skrzynki,
pulpity itp. nalezy umocowaé za pomoca §rub lub wkretéw do tablic rozdzielczych lub ptyt montazowych.
Tablice i ptyty nalezy mocowaé w sposéb trwaty do $cian lub konstrukcji w specjalnych wnekach lub w
miejscach chronionych przed uszkodzeniami oraz nadmierng temperaturg, zawilgoceniem, wstrzasami itp.
Przylaczenia przewod6éw ochronnych i roboczych do wiasciwych obwodéw aparatéw dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej nalezy wykona¢ wylacznie poprzez zaciski taczeniowe tych aparatéw.

Przewody ochronne w sieci, w ktérej zastosowano wytaczniki przeciwporazeniowe réznicowopradowe,
nalezy izolowa¢ tak jak przewody robocze (skrajne i neutralny). Przewodéw roboczych nie wolno uziemiaé
za wylacznikiem ani faczy¢ z przewodem ochronnym za lub przed wytacznikiem.

Gniazda wtyczkowe instalacji na napigcie ochronne obnizone powinny si¢ r6zni¢ od gniazd wtyczkowych
na nie obniZone napi¢cie robocze tak, aby wtyczki przyrzadéw ruchomych na napigcie obnizone nie
pasowaty do gniazd na napigcie nie obniZone.

W pomieszczeniach wilgotnych izolowanie stanowiska nie stanowi srodka dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowe;.

Szafy, tablice powinny by¢ obj¢te ochrona przeciwporazeniowg w zaleznosci od warunkéw ich
zainstalowania.

Ochrong przeciwporazeniowa maszyn cyfrowych i jej koordynacje¢ z uziemieniami funkcjonalnymi tych
maszyn nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami ich producenta.

4.6. Instalacja LPS.
Nie jest tematem opracowania
4.7. Proby montazowe.

4.7.1.
a)
b)
c)

4.7.2.

a)

9

d)
e)

4.7.3.

4.74.

4.75.

4.7.6.

Po wykonaniu instalacji i urzadzen ochrony przeciwporazeniowej powinna by¢ przeprowadzona préba
montazowa, tj.:

ogledziny wykonanej instalacji dodatkowej ochrony przeci porazeniowej wraz z urzagdzeniami i aparatami
wchodzacymi w jej skiad,

pomiary impedancji petli zwarciowych w instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej — w
przypadku zerowania lub uziemienia,

pomiary rezystancji uziemien,

Na podstawie ogledzin instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy sprawdzi¢, czy zostata
ona wykonana zgodnie z dokumentacja techniczng i wymaganiami niniejszego rozdziatu. W szczegélnosci
nalezy sprawdzi¢:

prawidlowo$¢ potaczen i przebiegu tras przewodéw ochronnych, umocowania przewodéw ochronnych,
rodzaje 1 wymiary poprzeczne przewodow  ochronnych  wlasciwych i zastgpczych oraz
jako$¢ wykonanych potaczen i przylaczen,

prawidlowos$¢ wykonanych zabezpieczen antykorozyjnych gotych przewodéw ochronnych oraz ich
potaczen i przylaczen,

oznakowanie barwne przewodéw ochronnych,

prawidlowos$¢ umocowan urzadzen i aparatoéw dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej oraz ich polaczen
z instalacja.

Pomiary impedancji petli zwarciowych nalezy przeprowadza¢ z zachowaniem przepiséw bezpieczenstwa
dla wszystkich zerowanych urzadzen lub uziemien. W sieciach z systemem uziemien mozna dokonaé
pomiaru rezystancji stykéw potaczenia urzadzen z przewodami uziemiajacymi i rezystancji przewodow
uziemiajacych.

Protokét pomiaru skutecznos$ci ochrony przed porazeniem powinien zawiera¢ doktadne okreslenie
badanego odbiornika, wielko$¢ zabezpieczenia tego odbiornika, wymagana krotno$¢ pradu zabezpieczenia,
zmierzony prad zwarciowy, zmierzong impedancj¢ petli zwarciowej oraz wnioski. Réwnocze$nie w
protokoéle nalezy uwidocznié¢ stosowang metod¢ pomiarowa, typ i numer aparatu pomiarowego.

Pomiary rezystancji uzioméw lub uktadéw uziomowych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami
podanymi w przepisach.

Pomiary napi¢¢ dotykowych i krokowych razenia nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami
przepiséw.

4.8. Dokumentacja powykonawcza
Przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ zleceniodawcy
dokumentacj¢ powykonawczg, a w szczeg6lnosci:
— dokumentacj¢ techniczng z naniesionymi zmianami przebiegu tras, lokalizacji uzioméw i uzytych

materiatow,

— protokéty préb montazowych wykonanych zgodnie z p. 4.6.
5. Obmiar robét
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Obmiaru rob6t dokonaé¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa i ewentualne dodatkowe ustalenia, wynikle w
czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera.
Jednostka obmiarowa dla przewodoéw i kabli jest metr, a dla osprzetu i opraw o$§wietleniowych jest sztuka.
6. Kontrola jakoS$ci robot
Sprawdzenie i odbiér rob6t powinno by¢ wykonane zgodnie z normami i przepisami .
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinno podlega¢:
— zgodno$¢ wykonania rob6t z dokumentacja projektowa,
— wlasciwe podlaczenie przewodu fazowego i neutralnego do odbiornikéw
— wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej z
przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru.
7. Odbiér robét
7.1. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu. Jest dokonywany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu Robdt. Do odbioru ilo$ci
1 jako$ci Robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu Wykonawca przedstawia Inzynierowi komplet dokumentéw
z wynikami badan laboratoryjnych i wynikami pomiaréw Przy odbiorze czg¢§ciowym powinny by¢ dostarczone
nastepujace dokumenty:
- Dokumentacja Projektowa powykonawcza z naniesionymi na niej zmianami i uzupelnieniami w
- trakcie wykonywania rob6t
- Dziennik Budowy
- Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatéw
- Protokoty odbioréw
7.2.. Odbiory czesciowe
Czegsciowe odbiory robét oraz odbiory robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu dokonywane sg na biezaco, w
miare potrzeb. Odbidr czg$ciowy polega na ocenie iloéci i jako$ci wykonanych elementéw Robét. Gotowos¢
danej czgsdci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym
bezposrednim powiadomieniem Inwestora. Odbiér nalezy przeprowadzi¢ niezwlocznie, nie p6zniej niz w ciagu
3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia Inzyniera. Odbioru rob6t dokonuje
Inzynier i wydaje §wiadectwo ich przyjecia.
7.3. Odbiér techniczny koncowy
Odbioru koncowego robét dokonuje si¢ komisyjnie, wg procedury okreslonej w Warunkach Ogdlnych i
Szczegétowych Kontraktu. Inzynier, na wniosek Wykonawcy, wydaje Swiadectwo Wykonania Robét,
stanowigce podstawe do przeprowadzenia koncowego odbioru robét. Nastepnie, po usuni¢ciu przez Wykonawce
wszystkich wad i niedociggnig¢ ujawnionych w czasie odbioru wystawia Ostateczne Swiadectwo Platnosci,
obejmujace wszystkie pozostajace do uregulowania ptatnoéci, uzgodnione ze wszystkimi zainteresowanymi
stronami. Jednocze$nie Wykonawca zawiadamia Inwestora o gotowosci obiektu do przekazania do eksploatacii.
Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:
- Dokumenty jak przy odbiorze czg$ciowym
- Protokoty wszystkich odbioréw technicznych cze$ciowych
- Protokoty przeprowadzonych badan szczelno$ci wszystkich instalacji
- Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcéw materiatéw z wymaganiami oznaczenia wyrobéw znakiem
CE,
- Przy odbiorze konhcowym nalezy sprawdzi¢:
- Zgodnos$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowg oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku
- Budowy dotyczacymi zmian i odstepstw od Dokumentacji Projektowej
- Protokoty z odbioréw czg¢éciowych i realizacj¢ postanowien dotyczacych usunigcia usterek
- Aktualno$¢ Dokumentacji Projektowej, czy wprowadzono wszystkie zmiany i uzupelnienia
- 8. Podstawa platnosci
Platno$¢ za szt. nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem i ocena jakosci wykonanych robét na podstawie atestow
producenta urzadzen i ogledzin sprawdzajacych.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- roboty pomiarowe,
- roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie odcinka kanalizacji teletechnicznej wraz potaczeniem
istniejacego kabla z projektowanym
- podiaczenie do sieci energetycznej projektowanego obiektu zgodnie z dokumentacja projektowa
i szczegblowa specyfikacjg techniczna,
- wykonanie inwentaryzacji przebiegu kanalizacji teletechnicznej i kabli energetycznych pod ziemia.
(1) Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa ustalona
dla danej pozycji kosztorysu Slepego.
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(2) Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na
jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w dokumentacji projektowe;.

(3) Cena jednostkowa bgdzie obejmowac:

- robocizn¢ bezpos$rednia,

- warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami ich zakupu,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzgtu na plac budowy i z

powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw
nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenia energii
i wody, itp.), koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy,
optaty za dzierzawe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonywanych robdt, ubezpieczenia oraz
koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkéw mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji rob6t i w okresie gwarancyjnym

(4) Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

(5) Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje w kosztorysie ofertowym jest
ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie rob6t objetych ta pozycja
kosztorysowg za wyjatkiem przypadkéw oméwionych w warunkach kontraktu.

9. Bezpieczenstwo i higiena pracy
(1) Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.
(2)  Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie .

10. Polskie Normy
1. PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot
i wymagania podstawowe.
2. PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczefistwa. Ochrona przeciwporazeniowa.
3. PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczefistwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi lub taczeniowymi.
4. PN-IEC 60364-4-46 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Odlaczanie izolacyjne i taczenie.
5. PN-IEC 60364-4-47 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkéw ochrony dla  zapewnienia bezpieczenstwa.
Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.
6. PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.
7. PN-IEC 60364-5-56 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Inne wyposazenie. Instalacje bezpieczenstwa.
8. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.
9. PN-E-04700:1998/Az1 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzenia pomontazowych badan odbiorczych.
10. PN-EN 60799 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP).
11. PN-EN 62305-1: Ochrona odgromowa — Czesc 1: Zasady ogdlne.
12. PN-EN 62305-2: Ochrona odgromowa — Czesc 2: Zarzadzanie ryzykiem.
13. PN-EN 62305-3: Ochrona odgromowa — Czesc 3: Uszkodzenia fizyczne obiektu i zagrozenie zycia.
14. PN-EN 62305- 4: Ochrona odgromowa — Cze$¢ 4: Urzadzenia elektryczne i elektroniczne w obiektach.
15. 24. PN-EN 50164-1: Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPS). — Cze$¢ 1: Wymagania stawiane
elementom polaczeniowym.
16. PN-EN 50164-2: Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPS). — Cze$¢ 2: Wymagania dotyczace
przewoddéw i uzioméw.
17. PN-EN 50164-2: Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPC). — Cze$§¢ 3 — 7.
18. Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych. Wydanie I'V. Stan prawny na dzien 30.X1.1996r. (z
uwzglednieniem zmian wprowadzonych przez zaktualizowane normy).
19. Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych. Wymagania ogdlne.
20. N SEP-E-001. Norma SEP Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona przeciwporazeniowa
21. N SEP-E-002. Norma SEP Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Instalacje elektryczne w budynkach mieszkalnych.
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22. EN 50173-1: 2011 - Technika informatyczna Systemy okablowania strukturalnego Cz¢$¢ 1: Wymagania
ogOlne i strefy biurowe.

23. PN-EN 50174-1:2009 Technika informatyczna — Instalacja okablowania. Cz¢$¢ 1: Specyfikacja i
zapewnienie jakosci Norma z roku 2009 na podstawie normy europejskiej z roku 2002, w ktérej
przedstawione sg podstawowe wytyczne specyfikacji systeméw okablowania strukturalnego, wymagania
dotyczace dokumentacji i administrowania okablowaniem oraz zalecenia konserwacji okablowania.

24. PN-EN 50310:2006 Stosowanie potaczen wyréwnawczych i uziemiajacych w budynkach z
zainstalowanym sprzg¢tem informatycznym Polska norma opracowana na podstawie normy PN-EN
50310:2002. Zagadnienia uziemiania i potaczen wyréwnawczych dla sprz¢tu informatycznego w
budynkach omawiane sg pod katem spetnienia wymagan bezpieczenstwa, niezawodnosci dziatania i
kompatybilnosci elektromagnetyczne;j.

10.1. Inne dokumenty
- Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych — cz¢$¢ D: Roboty instalacyjne
— zeszyt 2.
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn.12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowane (Dz.U. nr 75 z dn.15.06.2002
poz.690 z pdZniejszymi zmianami)
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