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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogo6lne ”.

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjqg.
W ramach prac remontowych przewiduje si¢ nastgpujacy zakres robot:

— Wymiana drzwi zewngtrznych.

— Wymiana czesSci okien.

Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych Robot sg przedstawione
w Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot budowlanych.

Ogolne wymagania dotyczace robot budowlanych zgodne z wymaganiami ST — O
»Wymagania ogolne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpoZarowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.5.8. Zabezpieczenie interesow osob trzecich.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH.
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2.3. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Stolarka drzwiowa.
Zgodnie z zaleceniami ZUAT-15/111.13/2005 ,, Drzwi rozwierane zewnetrzne”.

Klasa Kategoria
drawi warunkow Objasnienie Przyklad zastosowania
eksploatacji
- budynki mieszkalne wielorodzinne
Drzwi uzywane powyzej 5 kondygnacj_i o .
c7esto. przewaznie - budynki uzytecznosci publicznej o
2s10, prz . duzym natezeniu ruchu ( duze biura,
nieostroznie, gdzie K K ol
o istnieje duze urzedy, sz .01y, przec_isz ola, szpitale,
3 Ciezkie rawdopodobiefstwo przychodnie, hotele itp.), budynki
P P zamieszkania zbiorowego, domy
wypadku lub . 2
. L studenckie, domy rencistow, internaty,
niewlasciwego .
: . koszary itp.),
uzytkowania !
- magazyny i zaktady przemystowe z
wykwalifikowanym personelem

Drzwi aluminiowe, w kolorze RAL 8001 (drzwi w budynku kotlowni z zapleczem) oraz
RAL 9010 (drzwi szklone szklem bezpiecznym do pom. przedszkola).

Minimalna szerokos¢ przej$cia w §wietle: 90cm.

Wyposazone w: samozamykacz oraz zamek.

Wspotczynnik przenikania ciepta drzwi: U<1,3 W/m2K.

Skrzydta drzwiowe - zaopatrzone w zamki kulowe i patentowe, pochwyty i
samozamykacze.

Uwaga:

Wymiary drzwi ustalono na podstawie pomiarOw inwentaryzacyjnych w $wietle
wyprawionych $cian bez dokonywania odkrywek zabudowanej stolarki. Przed realizacja
zamoOwienia nalezy dokona¢ szczegolowych pomiaréw przez Wykonawce robot.

2.4.2. Okna.

Wg wymagan zawartych w: PN — EN 14351 — 1 ,,Okna i drzwi — norma wyrobu,
wlasciwosci eksploatacyjne cz.1: okna 1 drzwi zewnetrzne bez wlasciwosci
dotyczacych odpornosci ogniowej i/lub dymoszczelnosci”.
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» llo$¢, wymiary, podzial i sposob otwierania — zestawiono w dokumentacji
projektowey;.

» Okna PVC, biate.

» Sposob otwierania — rozwieralne i rozwieralno — uchylne.

» Szklenie wktadkami zespolonymi o wspotczynniku przenikania ciepta dla
catego okna U = 0,9 W/m2K.

» Okna zaopatrzone w nawietrzaki higrosterowalne.

» W skrzydtach uchylno — rozwieralnych okucia z mikrowentylacja i blokada
btednego potozenia klamki.

Uwaga:

Wymiary okien ustalono na podstawie pomiarOw inwentaryzacyjinych w $wietle
wyprawionych $cian bez dokonywania odkrywek zabudowanej stolarki. Przed realizacija
zamoOwienia nalezy dokonaé szczegd6lowych pomiardéw z natury.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot, zgodnie z umowa oraz za
jako$¢ zastosowanych materialow 1 wykonywanych Robot, za ich zgodnos¢
z Dokumentacja Projektows, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

5.2.Wbudowanie stolarki drzwiowej.

Whbudowanie o$cieznic w mury grube — odleglo$¢ migdzy punktami mocowania
oscieznicy nie powinny by¢ wigksze niz 75 cm, a maksymalne odleglosci od narozy
o$cieznicy — nie wieksze niz 30 cm.

5.3.Wbudowanie stolarki okiennej.

» Przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania o$cieza i
stan powierzchni wegarkéw, do ktorych ma przylega¢ oscieznica; w przypadku
wad w wykonaniu oscieza lub zabrudzenia powierzchni nalezy oscieze naprawic
1 oczyscic.

» Dopuszczalne odchytki wymiaréw otworéw okiennych dla stolarki okiennej
podano ponizej:

Rodzaj Sciany i sposob Odchylki, mm Dopuszczalna roznica
wykonania oScieza Szerokos¢ Wysokos$¢ dlugosci przekatnych, mm

Prefabrykowane $ciany

. ) +7
wielkowymiarowe, .3 +3 10
wyprawy pocienione
Prefabrykowane $ciany . .

+ +

DasMowe, wyprawy 6 4 Nie sprawdza si¢
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pocienione

Sciany murowane,
wyprawa tynkowa

+10

+10

10

» Rozmieszczenie punktow zamocowania stolarki okiennej:

Wymiary zewnetrzne | Liczba . . . .
. . Rozmieszczenie punktéw zamocowania
stolarki, cm punktow
Wysokos$é¢ | Szerokos¢ Z\;avr;r(])ic;lo W nadprozu i progu Na stojaku
Do 150 4 Nie mocuje si¢
Po jednym punkcie w
150200 6 nadprozu i progu w Y5 Kazdy stojak w 2 punktach
szerokos$ci okna w odlegtosci ok. 33 cm od
Do 150 Po 2 punkty w nadprozu i nadproza i ok. 35 cm od
progu, rozmieszczone progu.
Powyzej 8 symetrycznie w
200 odlegtosciach od pionowe;j
krawedzi o$cieza, rownej
1/3 szeroko$ci okna
Do 150 4 Nie mocuje si¢
Po jednym punkcie w Kazdy stojak w 3 punktach:
150+200 8 nadprozu i progu w 2 - w odlegtosci 33 cm od
szerokosci okna nadproza;
Powyzej Po 2 punkty w nadprozu i - w 72 wysokosci;
150 progu, rozmieszczone - w odlegtosci 33 cm od
Powyzej 10 symetrycznie w dolnej czgsci oScieza.
200 odlegtosciach od pionowej
krawedzi o$cieza, rownej
1/3 szeroko$ci okna
» Ustawienie okna nalezy sprawdzi¢ w pionie i w poziomie oraz dokonaé¢ pomiaru

Strona

przekatnych. Dopuszczalne odchylenie od pionu i poziomu nie powinno by¢
wigksze niz 2 mm na 1 m wysokos$ci okna, jednak nie wigcej niz 3 mm na catej
dhugosci elementow o$cieznicy. Odchylenie oscieznicy od plaszczyzny pionowej
nie moze by¢ wigksze niz 2 mm. Réznice wymiarow przekatnych nie powinny
by¢ wigksze niz 2 mm przy dtugosci przekatnej do 1, 3 mm —do 2 m, 4 mm —
powyzej 2 m dlugosci przekatne;.
Po ustawieniu okna nalezy sprawdzi¢ sprawno$¢ dziatania skrzydet przy
otwieraniu 1 zamykaniu. Skrzydta powinny rozwiera¢ si¢ swobodnie, a okucia
dziata¢ bez zahamowan i przy zamykaniu dociskac¢ skrzydta do o$cieznicy.
Zamocowane okno nalezy uszczelni¢ pod wzgledem termicznym.

Po osadzeniu i zamocowaniu okna nalezy przystapi¢ do osadzania systemowych
parapetow z PVC o wysiggu jak w Dokumentacji Projektowe;.
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6. DZIALANIA ZWIAZANE Z KONTROLA BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

6.2.Certyfikaty i deklaracje.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

6.3.Dokumentacja budowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

6.4. Kontrola jakosci materialow i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0gdlne zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

Podstawowa jednostka przedmiaru dla prac objetych niniejsza ST jest 1m? powierzchni
stolarki.

7.2.0gdlne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Rodzaje odbioréw Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Odbior Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

8.3. Odbior koncowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

8.4. Odbior montazu stolarki.

Odbidér montazu stolarki obejmuje sprawdzenie:

— Prawidlowosci osadzenia elementoéw w konstrukcji budynku;

— Doktadno$¢ uszczelnienia oscieznic elementéw z oSciezami otworow drzwiowych
i okiennych;

— Prawidlowos$¢ dzialania elementdéw ruchomych 1 urzadzen zamykajacych;

— Zgodnos¢ wbudowanych elementéw z Dokumentacjg Projektowa.

8.5. Badanie jakosci wbudowania.
W trakcie odbioru nalezy sprawdzi¢:
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— Stan i wyglad o$ciezy pod wzgledem rownosci, pionowosci i spoziomowania.

— Rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposob osadzenia elementow.

— Uszczelnienie przestrzeni mi¢gdzy osciezami i wbudowanym elementem.

— Stan i wyglad wykonczenia wbudowanych elementéw na zgodno$¢ z Dokumentacja
i ST.

— Prawidlowos$¢ dziatania czes$ci ruchomych elementu.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

10.2. Dokumenty zwigzane.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych tom I
,Budownictwo Ogdlne”.
— Zalecane normy:

e Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN)
i branzowe (BN).
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