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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ogélnej (STO) s wymagania ogolne dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z przebudowa drogi gminnej w miejscowosci Skoroszéw, dz. nr 394
1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robot zgodnie z ustawa o zaméwieniach publicznych na realizacje:
"Przebudowa drogi gminnej dojazdowej do szkoly podstawowej w m. Kozliny w Gminie Suchy Dab"

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla robét objetych specyfikacjami
technicznymi (ST) i szczegbtowymi specyfikacjami technicznymi (SST) dla realizacji wiw zadania,

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakost ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg, SST
i poleceniami Inspektora nadzoru lub Inwestora.

1.4.1 Zakres rob6t i czynnosci wigczonych do realizacji w ramach umowy oraz kiérych koszty
Wykonawca winien uwzgledni¢ w ofercie:
- koszty peinej obstugi geodezyjnej ( w szczegélnosci koszty wytyczenia obiektéw oraz ewentualnego
wskazania granic, koszty wykonania geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej itd.).
- koordynacje i nadzor techniczny (zatrudnienie Kierownika Budowy);
- koszty oznakowania budowy oraz koszly projektéw organizacji ruchu na czas prowadzonych robét;
- Zorganizowania zaplecza i placu budowy, oraz zabezpieczeniami wynikajacymi z BHP i p.poz.,
- koszty utrzymania placu budowy w tym mediéw,
- przeprowadzenia wszelkich prob, sprawdzen i odbioréw, przewidywanych warunkami technicznymi wykonania odbioru
robot budowlano-montazowych i instalacyjnych oraz opisanych w SST.

1.4.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy, w terminie do 14 dni od dnia podpisania umowy o roboty budowlane przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi w fym dokumentacje projektowa oraz
STWIOR.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnoé za okreslenie lokalizacj i wspdtrzednych punktow

glownych obiektu, w tym reperéw roboczych oraz ochrona punktéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot.
Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt,

1.4.3. Zgodno$¢ robdt z dokumentacig projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru lub
Inwestora stanowig zafgczniki do umowy, a wymagania wyszczegdhione w chotby jednym z nich sa obowigzujace dla
Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obowigzuje nastepujaca kolejnosé ich waznosci:
- Umowa;



- Specyfikacja Istotnych Warunkdw Zaméwienia;
- Dokumentacja projektowa,

- STWIOR;

- Przedmiary robét.

Wykonawca nie  moze  wykorzystywaé bledéw lub  opuszczeh w  dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié Inspektora nadzoru lub Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek. W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkosci liczbowe wymiaréw sg
wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane robot i dostarczone materiaty majg by¢ zgodne SST i z
dokumentacjg projektowa, Wielkosci okreslone
w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartoci docelowe, od ktorych dopuszczalne sq odchylenia w
ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywat
zgodnosc z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W
przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie bedg zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i majg
wplyw na niezadowalajacg jakosé elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.4.4 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakorczenia i
odbioru ostatecznego robét. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymezasowe urzadzenia
zabezpieczajace. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w
cene umowna,

1.4.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znat i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska
naturainego. W okresie trwania budowy i wykonywania robét wykonczeniowych Wykonawca bedzie: utrzymywac teren
budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej, podejmowaé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie sig do
przepisow i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
uciazliwosci dla osob lub wiasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujgc sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegoiny wzglad na:
lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drog dojazdowych, srodki ostroznosci i zabezpieczenia
przed: zanieczyszczeniem zbiomnikow i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem
powietrza pytami i gazami, mozliwoscia powstania pozaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;j. Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie baz produkcyjnych,

W pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel
wykonawcy.

1.4.7.Ochrona wiasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie
jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Inspektora nadzoru lub Inwestora i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspdtpracowat,
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziafania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowat si¢ bedzie do ustawowych ograniczef obcigzenia na o$ przy transporcie gruntu, materiatow i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowych
wagowo fadunkow i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru. Pojazdy i fadunki
powodujgce nadmieme obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukoriczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy i wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
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Inspektora nadzoru. W przypadku zniszczenia lub uszkodzenia drog dojazdowych Wykonawca bedzie odpowiadat za ich
naprawe.

1.4.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. Wszelkie
koszty zwigzane z wypelnieniem wymagari okreslonych powyzej nie podlegajg odregbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie
umowne;j.

1.4.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego. W przypadku wstrzymania przerwania lub przerwania robot zabezpieczy
materiaty i obiekt do czasu wznowienia prac.

2. MATERIALY
2.1.Inspektor nadzoru, (Inwestor) moze dopuscic do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1) posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i informacji o ich
istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 1. (Dz. U. 99/98),

2) posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Normg lub aprobata techniczng,
w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w
pkt. 11 ktore spetniajq wymogi SST.

3) znajduja sig w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 . (Dz. U. 98/99). W przypadku
materialow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia dostarczona do robot bedzie
posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktre nie spefniajg
tych wymagan beda odrzucone.

2.2. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jakociowym zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie Z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakosé | wiasciwosé do robét i byty dostepne do kontroli przez
Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakos¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczagce transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacii projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru lub Inwestora w terminie przewidzianym w
umowie.
4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace przepisdw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga byé dopuszczone przez wiasciwy zarzad drogi pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy,
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakoSC zastosowanych materialow i
wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST, projektu organizacji robot oraz
poleceniami Inspektora nadzoru lub Inwestora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za peing obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich elementéw robot
okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek
bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor
nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Decyzje Inspektora nadzoru lub Inwestora dotyczace akceptacji
lub odrzucenia materiafow i elementow robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Polecenia Inspektora nadzoru (Inwestora) dotyczace
realizacji robdt bgdg wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg
wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania rob6t w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jako$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg jakosci robot i stosowanych materiatow.

Minimalne wymagania co do zakresu badar i ich czestotliwosci s okreslone w SST.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru (Inwestor) ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa. Inspektor nadzoru (Inwestor) natychmiast wstrzyma uzycie do robot
materiafow, ktore nie  bedq  posiadaé  stosownych badan Wszystkie  koszty zwigzane
z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i rob6t ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane do badan.
Inspektor  nadzoru bedzie mie¢ zapewniong ~ mozliwo$¢ udzialu ~w  pobieraniu probek.
Na zlecenie Inspektora nadzoru lub Inwestora, Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatow,
ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone
z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez
Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora nadzoru lub Inwestora. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan bedg
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru lub Inwestora.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru lub Inwestora. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru lub Inwestora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru lub Inwestora.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru lub Inwestorowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru lub Inwestorowi na formularzach

wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru lub Inwestora

Dia celoéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materialow u zrodta ich wytwarzania. Do umozZliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow. Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnosé materiatow i robét z wymaganiami SST na podstawie wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor nadzoru moze pobieraé probki materiatéw | prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s niewiarygodne, to
Inspektor nadzoru poleci Wykonawey lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych
badan, albo oprze sig wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robét z dokumentacjg

5



projektowa i SST. W takim przypadku, catkowite koszty powtomych lub dodatkowych bada i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawce.

7. OBMIAR ROBOT
Ze wzgledu na ryczaltowy charakter umowy nie bedzie wymagany.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbiordw robot
W zaleznoéci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym odbiorom:
- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi cze$ciowemu,
- odbiorowi koncowemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2 Odbiér koricowy

Podstawg zgloszenia przez Wykonawce gotowoéci do odbioru koficowego, jest faktyczne wykonanie robét. Odbioru
koncowego obiektu dokonuje komisja odbiorowsg — po pisemnym zgloszeniu gotowosci do odbioru przez Wykonawce.
Zamawiajacy wyznaczy termin odbioru i rozpoczecie odbioru w ciagu 14 dni od daty zawiadomienia. Na wiw odbiér
koncowy wykonawca przedstawia wszystkie dokumenty zwigzane
z realizowanym zadaniem

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne
Rozliczenie robét nastgpowat bedzie fakturami na zasadach okreslonych w umowie zawartej
pomigdzy inwestorem a wykonawcg .
W umowie okreslone zostang;
- etapy rozliczeniowe
- zasady rozliczenia (wynagrodzenie ryczattowe)
- zasady i terminy ptatno$ci
Podstawg do zaptaty jest wykonanie zakresu robét ujetych w kosztorysie ofertowym.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Przebudowa drogi gminnej w miejscowosci Kozliny ,
dz. nr 242

1. Przedmiot SST

Niniejsza Szczegofowa specyfikacja techniczna jest podstawowym dokumentem okreSlajacym
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét realizowanych w ramach kontraktu

1.1 Nazwy i kody: grup robét, klas robét i kategorii robot:

Kody zamoéwien wg CPV

45100000-8  Przygotowanie terenu pod budowe

45111200 -0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45112700-2 Roboty w zakresie ksztattowania terenu

45233120-6  Roboty w zakresie budowy drdg

45233200-1  Roboty w zakresie roznych nawierzchni

45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni drég

2. SST skiada sie z nastepujacych czesci:

2.1. Przedmiot SST — wyszczegolnienie robot
2.2. Roboty przygotowawcze

2.3. Roboty ziemne

2.4. Podbudowy

2.5 Nawierzchnie

2.6. Roboty wykonczeniowe

2.1. Przedmiot SST - wyszczegdlnienie robét
Przedmiotem zamowienia jest wykonanie oraz odbiér robdt zwigzanych z przebudowg drogi gminnej w m. Jankowy
polegajacej na:

- szczegOty nawierzchni w opisie projektu
Uwaga:

Z uwagi na ryczaltowy charakter kosztow realizacji przedmiotu umowy, przedstawione przedmiary robét
wykonawca powinien traktowadé tylko jako materialy pomocnicze.

Catkowite] i ostatecznej wyceny kosztdw realizacji przedmiotu umowy wykonawca winien dokonaé
samodzielnie w oparciu o przedstawione materialy tj. dokumentacje projektowa, specyfikacje istotnych
warunkow zamowienia, specyfikacje wykonania i odbioru robét, przedmiary robét, wydane uzgodnienia oraz
na podstawie wiasnej wiedzy i do$wiadczenia nabytego w ramach prowadzonej dziatainosci.




2.2 Roboty przygotowawcze

Zakres robot obejmuje:

- odtworzenie granic pasa drogowego;
- ciecie nawierzehni pitg na potaczeniu z drogg powiatowa,

Przed przystapieniem do wykonania robot opisanych w punkcie 2.1 Wykonawca winien wyznaczy¢ w terenie granice pasa
drogowego oraz trasg przebiegu kazdego z elementow przebudowywanej drogi.
Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca
powinien  sprawdzic czy rzedne terenu okreSlone w  Dokumentacji  Projektowej s  zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie rdznia sie od rzednych
okreslonych w Dokumentaciji Projektowej, to powinien niezwlocznie powiadomié o tym fakcie Projektanta i Inwestora.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora
nadzoru.
Tyczenie punktow glownych, osi drogi nalezy wykonaé zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. Wyznaczone punkty nie
powinny byC przesunigte wigcej niz o 3cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw nalezy wykonaé z
doktadnoscig do fcm w stosunku do projektowanych rzednych. Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby
posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym. Za bezpieczefistwo ruchu na odcinku wykonywanych robot
odpowiedzialny jest Wykonawca robot. Kolejne etapy wykonywanych rob6t nalezy oznakowat zgodnie
z typowym schematem oznakowania robét drogowych.
Jednostkami obmiaru sa;

(km) - roboty pomiarowe i wytyczenie

2.3 Roboty ziemne.

Zakres robot obejmuje wykonanie prac ziemnych zwigzanych z wykonaniem niezbednych wykopow, przekopow wraz z
wywozem i skfadowaniem obejmujg;

- wykopy pod koryto drogi i utwardzone pobocza
Przed  przystapieniem do  wykonywania  robot  ziemnych ~ Wykonawca powinien  zapozna¢  sig
z przebiegiem urzadzen podziemnych, wystepujacych na odcinku prowadzonych robot. Roboty przy zblizeniach do sieci
nalezy prowadzi¢ pod nadzorem Uzytkownikéw sieci bez uzycia cigzkiego sprzetu mechanicznego. Wykonywanie wykopow
moze nastapic po wykonaniu robdt przygotowawczych. Wykonawca w ramach prowadzonych wykopéw dokona zasypania
powstalych dolow wraz z zageszczeniem gruntu. Roboty wykona¢ nalezy w ten sposob aby odchylenie osi korpusu
ziemnego w wykopie od osi projektowanej nie moze by¢ wieksze niz +10cm . Roznica w stosunku do projektowanych
rzednych robot ziemnych nie moze przekracza¢ + 2cm oraz - 3cm.
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spetniaé
wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (Is = 1,00),
Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika zageszczenia,
to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do podanych wartosci |s,
Materiatem bedzie nadmiar ziemi wydobyty z wykopow .
W czasie wykonywania robot nalezy sprawdzac z czgstotiiwoscia, gwarantujaca nalezyte wykonanie robét, czy odwodnienie
i usytuowanie wykopu odpowiada wymaganiom. Po wykonaniu robdt nalezy zbadaé, czy pod wzgledem ksztaltu i
wykonczenia oraz doktadnosci wykonania wykopu nie przekraczajg tolerancii.

Uwaga. Koszty ewentualnej dodatkowe] wymiany gruntu nalezy uwzglednié w cenie ryczaftowej zadania.

Badania do odbioru korpusu ziemnego pod droge:
- Pomiar szerokosci korpusu ziemnego i pomiar réwnosci powierzchni korpusu fatg o diugoéci 3m i poziomicg lub
niwelatorem, w odstepach co 50m na prostych,
- Pomiar spadku podiuznego powierzchni korpusu - niwelatorem rzednych w odstgpach co 50m oraz
w punktach watpliwych.



Objetosci wykopbw beda obliczone w (m3)

2.4. Podbudowy

Zakres robdt obejmuje wykonanie profilowania i zageszczenia podioza (wykonanie koryta) oraz wykonanie nastepujacych
warstw konstrukcyjnych podbudowy:

pod droge: zgodnie z opisem projektu

Profilowanie i zageszczanie koryta

Dokfadne wyszczegolnienie technologii wykonania konstrukcji warstw w zaleznoéci od elementu

przebudowywanej drogi okresla dokumentacja projektowa.

Przed przystapieniem do profilowania koryto powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usunag bloto i
grunt, ktory ulegt nadmiememu zawilgoceniu. Po oczyszczeniu powierzchni koryta, ktére ma byé profilowane nalezy
sprawdzic, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca
sig aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5cm wyzsze niz projektowane rzedne koryta.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w korycie przewidzianym do
profilowania Wykonawca powinien dowiez¢ dodatkowy grunt spefniajacy wymagania obowigzujace dla gomej strefy
korpusu, ~w ilosci  koniecznej do  uzyskania wymaganych rzednych  wysokosciowych i zgodnie
z zaleceniami Inspektora nadzoru lub Inwestora zagescic warstwe do uzyskania wymaganych rzednych wysokoéciowych. W
czasie prac nalezy prowadzic statg kontrole stanu wilgotnosci z tolerancjg +/- 10%.

Kontrola robét nalezy do Wykonawcy a sprawdzenie jej ma zapewni¢ wymagana jakosé wykonawstwa
Sprawdzenie po profilowaniu i zageszczeniu — dopuszczalne odchylki | czestotliwosé:
- minimalna warto$¢ zageszczenia podioza |s = 1,00
- szeroko$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze roznic sig od szerokosci projektowanej o wiecej iz
+10 cmi-5cm (10 razy na 1 km),
- rownosc koryta (profilowanego podioza) — nieréwnosci podiuzne i poprzeczne koryta i profilowanego podioza nalezy
mierzy¢ 4-metrowa tatg. Nierdwnosci mierzone fata nie moga przekracza¢ 20 mm ( 10 razy na 1 km),
- spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowg z
tolerancjg + 0,5% (10 razy na 1 km)
- rbznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub profilowanego podfoza i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ +1cm, -2cm (co 100 m),
- 08 w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +5¢m ( c0 100 m),
- zageszczenie podioZa ( 2 razy na 1 km) :
- wg Proctora ls=1,00
- wskaznik odksztalcenia nie powinien przekraczat 2,2,
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od wymaganych powinny byé
naprawione.
Jednostka obmiaru wykonania koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza jest 1 m2

Warstwa podbudowy lub ulepszone podioze z gruntu stabilizowanego cementem

Materiatem do wykonania podbudowy jest mieszanka zwigzana cementem sktadajaca sig z kruszywa o kontrolowanym
uziarnieniu i cementu klasy C 1520 grubosci 15 cm.

Do warstwy mrozoochronnej wymagana klasa wytrzymalosci Re 1,5/2,0 ( Ala nie wigcej niz 4,0 MPa), mrozoodpomost
wigksza lub réwna 0,6.Wykonywana warstwa ulepszonego podioza z kruszywa stabilizowanego cementem dowieziona z
wytworni powinna byc uktadana za pomocg uktadarek lub réwniarek. Grubos¢ uktadania mieszanki powinna by¢ taka, aby
zapewni¢ uzyskanie wymaganej grubo$ci warstwy po zageszczeniu. Zageszczanie warstwy kruszywa stabilizowanego
cementem naleZy prowadzic przy uzyciu walcow gladkich, wibracyjnych lub ogumionych. Zageszczanie nalezy kontynuowaé
do osiggnigcia wskaznika zageszczenia mieszanki nie mniejszego od 1,00 wg proby Proctora.

Badania odbiorcze:

Grubos¢ warstwy nie powinna przekraczaé + 1 cm ( w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej)

Szerokos¢ warstwy nie powinna rézni¢ sig od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm , -5 cm.( 10 razy na 1 km)
Rownos¢ warstwy podiuzna i poprzeczna mierzymy tata 4 m. Nierownosci nie powinny przekraczaé 15 mm.(10 razy na 1
km)

Spadki poprzeczne - tolerancja +0,5% (10 razy na 1 km)



Jezeli wytrzymatoSC warstwy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wymieni ja na nowa o odpowiednich
parametrach. Koszty ponosi Wykonawca.
Jednostka obmiarowa jest m2.

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie powinny byé
mieszanki kruszyw spefniajagce wymagania wg WT-4 2010 dla podbudéw zasadniczych obcigzonych ruchem
KR1-2

Materiatem do wykonania podbudowy z mieszanki kamiennej powinno byé kruszywo granitowe. Kruszywo
powinno by¢ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczyszczen obcych o ziarnistosci zgodnej z Dokumentacjg Projektowa,
Wszystkie  materialy uzyte do budowy powinny pochodzic tylko =ze Zrodet uzgodnionych
i zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru lub Inwestora. Wykonawca zarowno do odbiordw czesciowych jak
i odbioru koficowego jest zobowigzany przedstawic dokumenty $wiadczace, ze wbudowane materiaty pochodza jedynie z
zaakceptowanych Zzrodet.
Mieszanka z kruszyw tamanych powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej
ostateczna grubosc po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowane;.
Warstwy kruszywa powinny by¢ rozkladane w sposéb zapewniajacy osiggnigcie wymaganych spadkow
i rzednych wysokosciowych. Podbudowa uktadana dwuwarstwowo powinna by¢ wykonana nastepujaco:
- rozfozenie pierwszej warstwy, wyréwnanie i zageszczenie z mieszanki kamiennej 0/63mm,
- roztozenie drugiej warstwy, wyréwnanie i zageszczenie z mieszanki 0/31,5mm,
- wykonanie badan i pomiaréw odbiorowych.,
Bezposrednio po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczenia przez watowanie.
Stopien zageszczenia musi spefniaé wymogi wiasciwych norm dla podbudowy zasadniczej drog o natezeniu ruchu KR1-2
az do osiggniecia wartosci ugiecia sprezystego <1,3 mm.
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci lub szeroko$ci lub tez no$nosci, Wykonawca wykona
naprawg podbudowy zgodnie z zaleceniami Inspektora Nadzoru lub Inwestora na wiasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych kosztow poniesionych przez Zamawiajgcego.
Badania odbiorcze:
- n0$nos¢ — minimalny wtorny modut odksztatcenia: E>2180 MPa lub maksymalny wskaznik odksztalcenia:
10<2,2 (co 100 m),
- szerokos¢ podbudowy z tolerancjg +5¢cm (co 100 m),
- rowno$¢ podtuzna i poprzeczna z tolerancjg do 12 mm (co 100 m),
- spadek poprzeczny z tolerancjg £0,5% ( co 100 m).
Jednostkg obmiarowg wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie jest m2
Oczyszczenie i skropienie i warstw nawierzchni.
Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona. Skropienie warstwy moze rozpoczat sie po akceptacji jej
oczyszczenia przez Inspektora Nadzoru lub Inwestora. Skropienie powinno by¢ réwnomieme, a ilos¢ rozktadanego
lepiszcza powinna by¢ rowna ilosci zatozonej z tolerancig +/-10%.
Odbior wykonanej podbudowy nalezy uzna¢ za zgodny z wymogami normy PN-84/5-96023 i ninigjszej specyfikacji
technicznej, jezeli wszystkie wyniki badan spetnig wymagania podane wyzej.
Jednostki obmiarowe:

- (m2), warstwy podbudowy,

2.5. Nawierzchnie

Zakres rob6t obejmuje wykonanie:
- nawierzchni gr, 8 cm z kostki betonowej drogowej

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru lub Inwestorowi do akceptacji deklaracje
materiatowe .

- ustabilizowane i nosne,

- czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostatosci luznego kruszywa,

- wyprofilowane, réwne i bez kolein.
Grubo$¢ warstwy nie moze réznic sie od grubosci projektowanej o wiecej niz +10%,
Roboty nalezy wykona¢ w ten sposob aby:
- spadki poprzeczne nawierzchni badane nie rzadziej niz co 50m byly zgodne z dokumentacig projektowa,
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z tolerancjg + 0,5%.

- szerokos$¢ warstwy, mierzona co 100m , nie moze sie rozni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 5cm

-rowno$¢ podiuzna i poprzeczna mierzona co 20 m , maksymalne dopuszczalne nieréwnosci podiuzne i poprzeczne
(mierzone fatg 4-metrowa) nie powinny przekracza¢ 9 mm.

Wiasciwosci warstwy $cieralnej z kostki betonowej drogowej dla KR1+2

- grubosc 8 cm

- zawarto$¢ wolnych przestrzeni w warstwie 1,0+4,0%

Jednostkg obmiarowg jest (m2), warstwy

2.6 Roboty wykonczeniowe - utwardzone pobocza

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania ze
sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robdt, jak:

— mieszarki stacjoname do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace wode (mieszarki powinny
zapewniC wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej, chyba ze producent kruszywa zapewnia
dostawe jednorodnej mieszanki o wymaganym uziamieniu i odpowiedniej wilgotnosci),

— rowniarki albo uktadarki do rozktadania mieszanki kruszywa,

— walce lub plytowe zageszczarki wibracyjne,

— przewozne zbioriki na wodg do zwilzania mieszanki, wyposazone w urzadzenia do rownomiemego i kontrolowanego
dozowania wody,

— koparki do wykonania koryta, w przypadku utwardzania istniejgcego pobocza gruntowego.

Nalezy korzystat ze sprzetu, ktéry powinien by¢ dostosowany swoimi wymiarami do warunkow pracy w korycie,
przygotowanym do wozenia konstrukceji utwardzonego pobocza.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentagji projektowej, ST, instrukcjach producentow
lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 4.

Materiaty sypkie (kruszywa) mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmierym zawilgoceniem.

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.

Sposob wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i ST. W przypadku braku
wystarczajgcych danych mozna korzystac z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informaciji podanych w
zatgcznikach.

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robét obejmuja;:
roboty przygotowawcze,
wykonanie koryta,
utozenie nawierzchni utwardzonego pobocza (wytworzenie | wbudowanie mieszanki),
roboty wykonczeniowe.

Koryto po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, przy pomocy uktadarki lub
rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysoko$ciowych. Zaleca sig, aby grubost pojedynczo
uktadanej warstwy nie przekraczata 20 cm po zageszczeniu.

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i ST.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacii.

Wykonane utwardzone pobocze powinno spefnia¢ nastgpujace wymagania:

— szeroko$¢ utwardzonego pobocza moze sig réznic od szerokosci projektowanej nie wigcej niz +10 cm i -5 cm,

— spadki poprzeczne powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancjg + 0,5%,

— grubo$¢ utwardzonego pobocza nie moze sig rézni¢ od grubosci projektowanej o 1 10%.

Zaleca sig bada¢ grubos¢ utwardzonego pobocza nie rzadziej niz raz na 2000 m2, a pozostale cechy co 100 m .
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego utwardzonego pobocza.
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