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WYMAGANIA OGOLNE
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Materiaty
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Transport
Wykonanie rob6t
Kontrola jakosci robot
Obmiar rob6t
Odbidr robot

. Podstawa ptatnosci
0. Przepisy zwigzane

00N LR LN

WSTEP

1.0. Nazwa zamOwienia
Przebudowa i modernizacja obiektow o§wiatowych i1 sportowych w Opalenicy. Hala sportowa
OSiR
Opracowanie obejmuje:
- Przebudowa wezta cieplnego oraz zasilania nagrzewnic
Budowa instalacji ciepta technologicznego
Montaz centrali wentylacyjnej
Montaz nagrzewnic
Montaz destratyfikatoréw
Regulacje instalacji ogrzewczej hali

2.0 Przedmiot i zakres zastosowanej specyfikacji techniczne;j.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa3 wymagania techniczne dotyczace
wykonania 1 odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem przebudowy wezla cieplnego,
zasilania nagrzewnic, regulacja instalacji ogrzewcze;j.

3.0. Zakres robét objetych specyfikacjami technicznymi :
wykonanie instalacji technologicznej ciepta technologicznego
regulacja instalacji ogrzewczej
wykonanie instalacji elektrycznej i okablowania — wg odrgbnego opracowania.

4.0 Okreslenia podstawowe.
Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okreSlenia nalezy rozumie¢ w
kazdym przypadku nastepujaco :

4.1. Wezetl cieplny — miejsce wytworzenia ciepta przeznaczonego dla celéw grzewczych i
przygotowanie cieptej wody uzytkowe;j.

4.2. Instalacja technologiczna - instalacja rurociggéw ,armatury i urzadzen stuzaca do
wytwarzania, przesytu i regulacji wytworzonego ciepta oraz zabezpieczenia catosci instalacji.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

4.3. Automatyka 1 sterowanie — instalacja urzadzen , regulatoréw ,czujnikéw 1 armatury
stuzaca do regulacji, sterowania i zabezpieczenia wtasciwych , zadanych parametréw pracy
instalacji technologicznej.

4.4 Materiaty - wszystkie tworzywa niezbedne do wykonania robét , zgodnie z dokumentacja
techniczng i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inzyniera.

4.5. Dziennik budowy - dziennik wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami
stanowigcymi urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robdét.

4.6 Ksigga (rejestr ) obmiarow — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie
wyliczen , szkicow 1 ewentualnych dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w rejestrze obmiarow
podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

4.7 Dokumentacja Projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowej , ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke 1 wymiary przedsiewziecia bedacego przedmiotem robot.

4.8. Zleceniodawca - strona kontraktu zlecajgca do realizacji przedsigwzigcie budowlane.

4.9. Wykonawca - strona kontraktu przyjmujgca do realizacji zgodnie z przekazang
Dokumentacja Projektowa 1Specyfikacjami Technicznymi przedsiewzigcia budowlanego.

4.10. Inspektor Nadzoru — zwany dalej Inzynierem — do ktérego nalezy nadzor techniczny
1 prawny na budowie orazkontrola i weryfikacja dokumentacji Wykonawcy w zakresie
realizowanego kontraktu.

4.11 Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedgca autorem Dokumentacji
Projektowe;.

4.12. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowaniaw jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

4.13. Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inzyniera
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z
przeprowadzeniem budowy.

4.14. Inne definicje — pozostate definicje zgodne z normg PN — 90/B — 01421

5.0. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robét oraz ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowg 1 pozwoleniem na budowe.Ponadto Wykonawca zobowigzany jest do
przestrzegania wymogow przedstawionych w Specyfikacjach Technicznych :
ST 00 Wymagania og6lne
ST 01 Technologia kottowni, weztéw cieplnych, regulacja instalacji ogrzewczej
ST 02 Roboty rozbiérkowe i demontazowe
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5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajacy w terenie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy
plan budowy wraz ze wszystkimi wymogami, uzgodnieniami prawnymi administracyjnymi
oraz dziennik budowy i dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety
Specyfikacji Technicznej. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong
przekazanych mu pomieszczen do chwili odbioru koncowego robdt. Uszkodzone lub
zniszczone pomieszczenia Wykonawca odtworzy na wlasny koszt.

5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa sktada si¢ z nastepujacych elementéw :

Przebudowa wezla cieplnego oraz zasilania nagrzewnic

Budowa instalacji ciepta technologicznego

Montaz centrali wentylacyjnej

Montaz nagrzewnic

Montaz destratyfikatoréw

Regulacje instalacji ogrzewczej hali
W/w komplety dokumentacp znajduja si¢ w posiadaniu Zamawiajacego i zostang przekazane
Wykonawcy po przekazaniu mu kontraktu. Dokumentacja projektowa bedzie zawierac¢
rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym w dokumentacjach
przetargowych.

5..3. Zgodno$¢ robot z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inzyniera Wykonawcy stanowig cze¢$¢ kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w
cho¢by jednym z nich obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw
obowigzuje nastepujgca kolejnos¢ waznosci :

a) Specyfikacje Techniczne

b) Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacjg
Projektowg 1 ST. Dane okreSlone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za
wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu
tolerancji. Jezeli zostata okreslona wartos¢ minimalna lub warto§¢ maksymalna albo obie te
wartosci, to roboty powinny by¢ prowadzone w taki sposdb, aby cechy tych materiatéw lub
elementow budowli nie znajdowaly si¢ w przewazajacej mierze w poblizu wartosci
granicznych. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedga w pelni zgodne z Dokumentacja
Projektowg lub ST, ale osiggni¢ta zostanie mozliwa do zaakceptowania jako$¢ elementu
budowli, to Inzynier moze zaakceptowac takie roboty i zgodzi¢ si¢ na ich postanowienie jak
zastosuje odpowiednie potracenia od ceny kontraktowej, zgodnie z ustaleniami szczegétowymi
kontraktu i/lub ST. W przypadku, gdy materialty lub roboty nie beda w petni zgodne z
Dokumentacjg Projektowa lub ST, 1 wptynie to na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to
takie materiaty zostang zastgpione innymi a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

5.4. Zabezpieczenie placu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy oraz przekazanych przez
Zamawiajacego pomieszczen w sposéb okreslony w ST — 00 ,,Wymagania og6lne” w zakresie
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trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i1 odbioru koncowego robot. W czasie
wykonywania rob6ét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: ogrodzenia, o$wietlenie, sygnaly 1 znaki ostrzegawcze,
zapory itp. oraz w przypadku zaistnienia takiej koniecznosci zatrudni dozorcéw i podejmie
wszelkie inne S$rodki niezbedne dla ochrony robot. Wykonawca zapewni state warunki
widoczno$ci w dzien i w nocy tych ogrodzen i znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, ogrodzenia i inne urzadzenia zabezpieczajgce
powinny by¢ akceptowane przez Inzyniera. Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci
publicznie przed ich rozpoczgciem w spos6b uzgodniony z Inzynierem, oraz przez
umieszczenie, w miejscach i w ilo$ciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robdt. Koszt zabezpieczenia
placu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cen¢
kontaktowa.

5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia 1 odbioru koncowego rob6t, Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie
uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na placu i wokot placu budowy, bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0osOb lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan
Wykonawca zapewni spelnienie nastgpujacych warunkéw:
a) miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska 1 wewngtrzne drogi transportowe zostang tak
wybrane, aby nie powodowaczanieczyszczen w §rodowisku naturalnym
b) plac budowy bedzie utrzymywany w nalezytym porzadku
¢) zostang podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:

- zanieczyszczeniami zbiornikow i ciekdw wodnych ptynami, olejami, materiatami

bitumicznymi, chemikaliami oraz innymiszkodliwymi substancjami

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i1 gazami

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu

- mozliwos$cig powstania pozaru.
Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm, okreslonych w odpowiednich
przepisach dotyczacych ochronysrodowiska, obcigzajg Wykonawce.

5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzg¢t przeciwpozarowy ,wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie budowy w pomieszczeniach przekazanych Wykonawcy przez Zamawiajgcego oraz w
maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0s6b trzecich. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robdt albo przez personel Wykonawcy.

5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty , ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia , nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ do uzycia materiatdéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot
powinny mie¢ §wiadectwo dopuszczenia wydane przez uprawniong jednostke ,jednoznacznie
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okreslajagce brak szkodliwego oddzialywania tych materiatow na Srodowisko. Materialy |,
ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt , a po zakonczeniu ich szkodliwosé
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy , Zamawiajacy
powinien otrzymac¢ zgod¢ na uzycie tych materiatow od wtasciwych organéw administracji
panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami , a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie S$rodowiska , to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

5.8. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wilasnosci
publicznej lub prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem , niewtasciwym prowadzeniem
robot lub brakiem koniecznych dzialan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub
zniszczenie wlasnosci publicznej lub prywatnej , to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub
odtworzy uszkodzong witasno$¢ . Stan naprawionej wlasnoSci powinien by¢ nie gorszy niz
przed powstaniem uszkodzenia. Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za ochrong
urzadzen uzbrojenia terenu takich jak: przewody, rurociagi , kable teletechniczne itp., a takze
za istniejgce instalacje znajdujace si¢ w budynku przekazane mu przez Zamawiajacego w
obrebie placu budowy. O zamiarze przystapienia do robdt w poblizu tych urzadzen badz ich
potozenia , Wykonawca powinien zawiadomi¢ wtascicieli urzadzen i Inzyniera. Wykonawca
jest zobowigzany w okresie trwania realizacji kontraktu do wlasciwego oznaczenia i
zabezpieczenia przed uszkodzeniem tych urzadzen . O fakcie przypadkowego uszkodzenia
instalacji 1 urzadzen podziemnych Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane jednostki bedace wiascicielamilub eksploatujacymi te instalacje i urzadzenia
oraz bedzie z nimi wspOlpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu naprawy. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia urzadzen uzbrojenia terenu i instalacji w budynku wskazanym w
dokumentacjach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do obowigzujacych obcigzen osi pojazdéw podczas
transportu materialdéw i sprz¢tu na drogach publicznych poza granicami placu budowy .
Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od odpowiednich wtadz na uzycie pojazdow o
ponadnormatywnych obcigzeniach osi i w sposdb ciggly bedzie powiadamiat Inzyniera o
fakcie uzycia takich pojazdéw . Uzyskanie zezwolenia nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za uszkodzenia drég , ktére moga by¢ spowodowane ruchem tych
pojazdéw . Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane
ruchem budowlanym i bedzie zobowigzany do naprawy uszkodzonych elementéw na wiasny
koszt , zgodnie z poleceniami Inzyniera .

5.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy .

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢ , aby
personel nie wykonywat prac w warunkach niebezpiecznych , szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace , socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego .Uznaje si¢ , ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem
wymagan okre§lonych Powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie
kontraktowe;j.
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5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt oraz za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczgcia do zakonczenia i odbioru koncowego robét .
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru . Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob , aby realizowana kotlownia lub jej elementy byly w
zadawalajgcym stanie przez caly czas , do momentu koncowego odbioru . Jezeli Wykonawca
w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie , to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczaé
roboty nie p6zniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia .

5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie obowigzujace przepisy zawarte w ustawach i
rozporzadzeniach , a takze przepisy zwigzane z wykonaniem przedmiotowych robdt oraz
przestrzega¢ ich w czasie wykonywania prac . Wykonawca bedzie przestrzegaé praw
patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych
odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciaggly bedzie
informowa¢ Inzyniera o swoich dzialaniach przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne
dokumenty .

5.13 Odbiér techniczny i rozruch.

Wykonawca zobowigzany jest do powiadomienia na piSmie oraz wpisem do dziennika
budowy o dacie rozpoczgcia i planowanej dacie zakonczenia robot oraz planowanych
rozruchach urzadzen technologicznych. Zapisy Wykonawcy w dzienniku budowy podpisuje
Inzynier z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajecia stanowiska .

I. MATERIALY

1.0. Zrédto uzyskania materiatéw.

Zrédta uzyskania wszystkich materiatow powinny byé wybrane przez Wykonawce przed
rozpoczeciem robot. Przed zaplanowanym uzyciem materiatbow Wykonawca dostarczy
Inzynierowi certyfikaty ,atesty i1 Swiadectwa dopuszczenia do zatwierdzenia. W przypadku nie
zaakceptowania przez Inzyniera materiatu ze wskazanego zrédta Wykonawca przedstawi do
akceptacji Inzyniera materialy z innego wskazanego zrodta. Zatwierdzenie partii materiatow z
danego zrddta nie oznacza , ze wszystkie materiaty z tego zrédta beda przez Inzyniera
dopuszczone do wbudowania. Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ na biezaco badania
oraz kompletowac¢ certyfikaty , atesty i Swiadectwa dopuszczenia w celu udokumentowania ,
ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposdb ciggly beda spetnialy wymagania
ST.

2.0. Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce¢ wywiezione z terenu
budowy , badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera . Jezeli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych rob6t niz te dla ktérych zostaty zakupione
,to koszt tych materialéw zostanie przewartosciowany przez Inzyniera. Kazdy rodzaj robot , w
ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na
wilasne ryzyko , liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaplaceniem.

3.0. Przechowywanie 1 skladowanie materiatow .

Wykonawca zapewni , aby tymczasowo skladowane materialy , do czasu gdy beda one
potrzebne do robot , byly zabezpieczone przed zniszczeniem lub zanieczyszczeniem
zachowaly swoja jakos¢ i wilasciwos¢ do robot oraz byly dostepne do kontroli przez
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Inzyniera . Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

4.0. Wariantowe stosowanie materiatow .

Jezeli dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach , Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu ,albo w okresie dtuzszym , jezeli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materialu nie moze by¢ pézniej zmieniony bez zgody Inzyniera.

III. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu ,ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci
wskazaniom zawartym w ST , zaakceptowany przez Inzyniera. W przypadku braku ustalen w
takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera .
Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej , ST i wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym kontraktem. Sprzet bedacy wlasnoscia wykonawcy lub wynajety do
wykonania rob6t ma by¢ stale Utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do
pracy. Bedzie on odpowiadal wymaganiom ochrony srodowiska i przepisom dotyczacym jego
uzytkowania , w przypadkach , gdy wymagaja tego przepisy Jezeli Dokumentacja Projektowa
lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia Sprz¢tu przy wykonywanych robotach ,
Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem sprze¢tu . Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera nie moze by¢ pdzniej zmieniony
bez jego zgody . Jakikolwiek sprzet , maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace
zachowania warunkow kontraktu , zostang przez Inzyniera niedopuszczone do robét .

IV. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu , ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych
materiatow . Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreSlonymi w Dokumentacji Projektowej , ST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym kontraktem . Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spetniac
wymagania dotyczace przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych

parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu , na
polecenie Inzyniera beda usunigte zplacu budowy . Wykonawca bedzie usuwac na biezaco ,
na wlasny koszt , wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

V. WYKONANIE ROBOT.

1.0. Ogdlne zasady wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem oraz za jakos¢
zastosowanych materialéw i wykonywanych robdt , za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa , wymaganiami ST oraz poleceniami Inzyniera . Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$§¢ za doktadne rozmieszczenie wszystkich elementéw robot zgodnie z
wymiarami i zaleceniami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na
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pismie przez Inzyniera. Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce
w realizacji robdt zostang , jezeli bedzie tego wymaga¢ Inzynier , poprawione przez
Wykonawce¢ na witasny koszt. Sprawozdanie przeprowadzenia robot przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

2.0. Polecenia Inzyniera.

Inzynier bedzie podejmowac decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robot ,
oceng jakos$ci materialéw i postepem robét , a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych z
interpretacja Dokumentacji Projektowej i ST oraz dotyczacych akceptacji wypelnienia
warunkéw kontraktu przez Wykonawce. Inzynier bedzie podejmowac decyzje w sposdb
sprawiedliwy 1 bezstronny . Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materiatow 1 elementéw robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie ,
Dokumentacji Projektowej 1 w ST , a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialéw i rob6t , rozrzuty normalnie wystepujace
przy produkcji 1 przy badaniach materialéw , doswiadczenia z przesztosci , wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwesti¢. Inzynier jest upowazniony
do kontroli wszystkich robo6t 1 kontroli wszystkich materialéw dostarczanych na budowe lub
na niej produkowanych, wylaczajac przygotowanie i produkcje materiatéw. Inzynier
powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach 1 odrzuci wszystkie te materiaty i roboty , ktore
nie spetniajg wymagan jakosciowych okreslonych w Dokumentacji Projektowej i ST. Z
odrzuconymi materiatami nalezy postepowac jak w pkt . I1.2.0. Polecenia Inzyniera powinny
by¢ wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu przez
Wykonawce , pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

VI. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

1.0. Zasady kontroli jakosci .

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem , aby
osiggna¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robodt i
jakosci materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli ,wiaczajagc w niego
personel , sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania prébek i
badan materialéw oraz robét. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazadaé
od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania , ze poziom ich wykonania
jest pozytywny. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robot
z czestotliwos$cig zapewniajacg stwierdzenie , ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej 1 ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i
ich czestotliwosci sg okreslone w ST , normach i wytycznych. W przypadku , gdy nie zostaly
one tam okreslone , Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny , aby zapewnié
wykonanie rob6t zgodnie z kontraktem. Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa , ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja wazng legalizacje , zostaly
prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury
badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw
ponosi Wykonawca.

2.0. Pobieranie probek .

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek
opartych na zasadzie , ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji modg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie mial zapewniong mozliwo$¢
udzialu w pobieraniu prébek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca begdzie przeprowadzat
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dodatkowe badania tych materiatéw , ktore budzg watpliwosci co do jakosci , o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wtasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek , w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy .

3.0. Badania i pomiary .

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku , gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe lub inne procedury zaakceptowane przez Inzyniera. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju , miejscu
1 terminie pomiaru lub badan . Po wykonaniu pomiaru lub badania

Wykonawca przedstawi na pi§mie ich wynik do akceptacji Inzyniera .

4.0. Raporty z badan .

Wykonawca bedzie przekazywal Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej , nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w poleceniu Inzyniera . Wyniki
badan (kopie ) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonych przez
niego wzoru lub innych ,przez niego zaaprobowanych.

5.0. Badania prowadzone przez Inzyniera .

Do celéw kontroli jakoS$ci 1 zatwierdzenia , Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli
pobierania prébek i badania materiatdw oraz powinna by¢ jemu zapewniona ze strony
Wykonawcy potrzebna do tego pomoc. Inzynier po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli
robot prowadzonego przez Wykonawce , bedzie ocenial zgodno$¢ materialéw i robét z
wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce . Inzynier
moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy , na swdj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza , ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne , to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych badan , ale oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy
ocenie zgodno$ci materiatow i robdt z Dokumentacjg Projektowg i ST . W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek zostang poniesione
przez Wykonawce.

6.0. Certyfikaty i1 deklaracje .
Inzynier moze dopusci¢ do uzytku tylko te materiaty, ktére posiadaja :
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy , ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi napodstawie Polskich Norm , aprobat techn. oraz wtasciwych
przepisOw 1 dokumentoéw technicznych.

2. Deklaracja zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :

- Polska Norma lub
- aprobatg techniczng , w przypadku wyrobéw , dla ktérych nie ustalono PN jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w pkt.1 i ktore spetniajg wymogi ST
W przypadku materiatéw , dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST , kazda partia
dostarczona dla robot bedzie posiada¢ te dokumenty ,okreslajagce w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta , a
w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego kopie wynikéw tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materialty , ktére nie
spetniajg tych wymagan bedgodrzucone.
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7.0. Dokumenty budowy .

7.1. Dziennik budowy .

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujagcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda
dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt , stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy
bedzie opatrzony datg jego dokonania , podpisem osoby ktéra dokonata zapisu , z podaniem
jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne , dokonane trwatg
technikg , w porzadku chronologicznym , bezposrednio jeden pod drugim ,bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokéty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zalacznika i opatrzone data oraz podpisem Wykonawcy i Inzyniera .

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegdlnosci :

- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy

- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j

-uzgodnienie przez Inzyniera harmonogramdéw robot

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot

- przebieg robo6t , trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu , okresy i przyczyny przerww

robotach

-uwagi i polecenia Inzyniera

- daty zarzadzenia i wstrzymania rob6t z podaniem powodu

- zgloszenie i daty odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i

ostatecznych odbiorow robot

- wyjasnienia , uwagi i propozycje Wykonawcy
- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiomszczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot
- dane dotyczace jakosci materialow , pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem , kto jeprzeprowadzit

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem , kto je przeprowadzit

- inne istotne informacje o przebiegu rob6t
Propozycje , uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowy beda
przediozone Inzynierowi do ustosunkowania si¢ . Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajecia stanowiska .Wpis
projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢ . Projektant nie
jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

7.2. Rejestr obmiaréw.

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z
elementow

robdt. Obmiary wykonanych roboét przeprowadza si¢ w spos6b ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje dorejestru obmiaréw .

7.3. Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza si¢ , oprocz wymienionych w punktach (6.1)-(6.2) nastepujace
dokumenty :

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego ,
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b) protokéty przekazania terenu budowy

c¢) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow ,

d) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne ,
e) protoko6ty odbioru robét

f)  protokoty z narad i ustalen ,

g) korespondencj¢ na budowie .

7.4. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym .Zagini¢ciektoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem .

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla

Inzyniera i przedstawione dowgladu na zyczenie

Zamawiajacego.

VII. OBMIAR ROBOT .

1.0. Ogolne zasady obmiaru robét .

Obmiar robdot bedzie okresla¢ zakres wykonywanych robdt zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i ST , w jednostkach ustalonych w kosztorysie . Obmiar rob6t dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzonych robot i terenie
obmiaru , co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru
obmiaréw . Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w slepym
kosztorysie , w ST lub gdzie indziej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot . Biedne dane zostang przedstawione wg instrukcji Inzyniera na piSmie.
Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czegsto$cig wymagang do celu miesigczne;j
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera

2.0. Zasady okreslania ilo$ci robot 1 materiatow .

Dtugosci 1 odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej . Jesli ST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagajg tego inaczej
, objetosci bedg wyliczone w m 3 jako dtugo$¢ pomnozona przez Sredni przekrdj.

3.0. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy .

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca
bedzie posiadal wazne Swiadectwo legalizacji . Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie w catym okresie trwania robot .

4.0. Czas przeprowadzenia obmiaru .

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét
a takze w

przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robdt zanikajgcych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania . Obmiar robdt podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem . Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne
obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy i1 jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych
powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
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karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do rejestru obmiaréw , ktérego wzdr zostanie uzgodniony z
InZynierem .

VIII. ODBIOR ROBOT .

1.0. Rodzaje obmiaréw robot .
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST , roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru :
a)  odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b)  odbiorowi czesciowemu
c) odbiorowi ostatecznemu
d)  odbiorowi pogwarancyjnemu

2.0. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu .

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonanych robét , ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robdt . Odbioru robodt
dokonuje Inzynier . Gotowo$¢ danej czgsci rob6t do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwtocznie , nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i1 powiadomienia o tym fakcie Inzyniera . Jakosci 1 iloSci robdt
ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan i w oparciu o przeprowadzone w konfrontacji z dokumentacja projektowa ,
ST i uprzednimi ustaleniami .

3.0. Odbidr czesciowy .

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robdt . Odbioru
czesSciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. Odbioru robét
dokonuje Inzynier .

4.0. Odbior ostateczny robot .

4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot .

Odbidr ostateczny na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci , jakosci i wartosci . Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem dodziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera. Odbidr ostateczny robét
nastgpi wterminie ustalonym w dokumentach kontraktu , liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia robdt i przyjeciadokumentéw o ktérych mowa w punkcie 4.2.
Odbioru ostatecznego robdt dokonuje komisja wyznaczona przezZamawiajacego w
obecnosci Inzyniera i Wykonawcy . Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej napodstawie przedtozonych Dokumentéw , wyniku badah i pomiaréw , ocenie
wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania Rob6t zdokumentacjg projektowa i ST . W toku
odbioru ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioru
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu , zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupelniajacych 1 robétpoprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych jak irob6t uzupetniajagcych komisjaprzerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego . W przypadku stwierdzenia przez komisje , ze jakos¢
wykonanych robét w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane;j
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Dokumentacjg Projektowa i ST zuwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na
cechy eksploatacji obiektu i bezpieczenstwa uzytkownika ,komisjadokona potracen
,oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentachumowy .

4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot

ostatecznego robdt sporzagdzony wgwzoru ustalonego przez Zamawiajacego .

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nast¢pujace dokumenty :
a) Dokumentacj¢ Projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowg , jesli zostata sporzadzona w trakcierealizacji umowy ( Dokumentacje
Powykonawczg ).

b) Specyfikacje techniczne ( podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupelniajace
lub zamienne )

c) Dziennik budowy i rejestr obmiaréw ( oryginaly )

d) wyniki pomiaro6w kontrolnych oraz badan zgodnie z ST .

e) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie
zST.

W przypadku , gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe doodbioru , komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robdt .Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego . Termin wykonania
robdt poprawkowych i rob6t uzupetniajagcych wyznaczy komisja.

5.0. Odbiér pogwarancyjny .

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6ot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy

odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym . Odbiér pogwarancyjny begdzie
dokonany na podstawie ocenywizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie
4.0 ,,0dbior ostateczny robot.”

IX. PODSTAWA PEATNOSCI .

1.0. Ustalenia og6lne .
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu . Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczaltowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota ) podana przez Wykonawce w danej
pozycji kosztorysu . Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci , wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie ,
okreslone dla tej roboty w ST 1 w Dokumentacji
Projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:

a)  robocizng bezposredni a wraz z towarzyszacymi kosztami

b)  warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu , magazynowania ,

ewentualnych ubytkéw i transportu na terenbudowy

c)  warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

d)  koszty posrednie , zysk kalkulacyjny

e)  podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami .
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT . Szczegdétowe zasady i terminy
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ptatnosci zawiera kontrakt nawykonanie robot .

2.0. Warunki kontraktu i Wymagania Ogdélne ST- 00 .

Koszt dostosowania si¢ do wymagan kontraktu i wymagan ogdlnych zawartych w ST-00
»Wymagania Ogélne” obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach , a nie
wyszczeg6lnione w kosztorysie .

X.PRZEPISY ZWIAZANE .
a) Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (Dz .U. Nr 207 z 2003r.
poz.2016 z pdzniejszymi zmianami)
b) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r. w sprawie
dziennika budowy ,montazu 1 rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia ( Dz.U.Nr 108
z 2002r. poz. 953 )

c) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych ( Dz. U. Nr
47 poz. 401 )

d) Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r.
w sprawie ogélnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz. U. Nr 129 poz.844
z pOzniejszymi zmianami )
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ST 01
TECHNOLOGIA KOTEOWNI ORAZ WEZ1. A CIEPLNEGO
KOD CPV 45331000-6

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa3 wymagania techniczne wykonania
technologii kottowni gazowychoraz weztow cieplnych dla kottowni podanych w ST-00
»Wymagania ogdlne”.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6twymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia prac przy realizacji
przebudowy wezta cieplnego.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN 1 EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania 1 Odbioru Robot
(WTWiOR) i postanowieniami Kontraktu.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace rob6t Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢
ich wykonania oraz za zgodnos¢ zpostanowieniami Kontraktu.

2.0. MATERIALY

2.1 Materialy
Przy wykonaniu robét bedacych przedmiotem niniejszej ST wykorzystywane sg nastgpujace
grupy materiatow:

. Pompy obiegowe

. Komplety armatury i zabezpieczen
Naczynia wzbiorcze dla c.o.
Manometry i termometry

. Rury i otuliny izolacyjne
Zawory termostatyczne

Dokumentacja:

Materialy i urzadzenia winny posiada¢ aktualng aprobate techniczng, deklaracje
zgodno$ci z aprobatg, atest higieniczny czy tez inny dokument potwierdzajacy
mozliwo$¢ ich wbudowania na poszczegdlnych instalacjach jak réwniez posiadac
DTR, karte gwarancyjng i instrukcje¢ obstugi.

Sktadowanie:
Materialy 1 wurzadzenia sktadowa¢ nalezy przy zachowaniu srodkéw ostroznosci
gwarantujacych ich trwalo$¢ i brak uszkodzen a w szczeg6lnosci:
nalezy chroni¢ je przed uszkodzeniami pochodzacymi od podtoza, na
ktérym sg skladowane lub przewozone, zawiesi transportowych, stosowania
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niewtasciwych urzadzen i metod przetadunku,

rury w prostych odcinkach, sktadowa¢ w stosach w rownym podtozu, na
podktadach drewnianych o szerokosci nie mniejszej niz 0,1 m i w odstgpach 1
do 2 metréw. Nie przekracza¢ wysokosci skladowania ok. 1 m dla rur o
mniejszych Srednicach i 2 m dla rur o wigkszych srednicach (jesli szczegdtowe
wymagania nie stanowig inaczej).

rury w kregach sktadowac na ptasko na réwnym podtozu na podktadach
drewnianych, pokrywajacych co najmniej 50% powierzchni sktadowania. Nie
przekracza¢ wysokosci sktadowania 2 m.

Rury o réznych $rednicach powinny by¢ sktadowane oddzielnie,

a gdy nie jest to mozliwe, to rury o wigkszych S$rednicach 1 grubszych
sciankach powinny znajdowac si¢ na spodzie. To samo dotyczy uktadania rur
na Srodkach transportowych.

Szczegdlnie nalezy zwraca¢ uwage na zakonczenia rur i zabezpieczac je
ochronami (koparki, wktadki itp.).

Nie dopuszcza¢ do sktadowania w sposéb, przy ktérym mogty by
wystgpi¢ odksztalcenia (zagigcia,zagniecenia itp.) — w miar¢ mozliwosci
przechowywac i transportowa¢ w opakowaniach fabrycznych.

Nie dopuszcza¢ do zrzucenia elementow.

Niedopuszczalne jest ,,wleczenie” pojedynczych rur, wigzek lub kregéw po
podtozu

Zachowa¢ szczegOlna ostrozno$¢ przy pracach w obnizonych
temperaturach zewn¢trznych poniewaz podatnos$¢ na uszkodzenia mechaniczne
w temperaturach ujemnych znacznie wzrasta.

Transport powinien by¢ wykonywany pojazdami o odpowiedniej
dtugosci, tak by wolne konce wystajace poza skrzyni¢ tadunkowa nie byty
dtuzsze niz 1 metr. Natomiast rury w kregach powinny w calosci leze¢ na
ptasko na powierzchni tadunkowe;.

Ksztattki, ztgczki i1 inne materiaty powinny by¢ sktadowane w sposéb
uporzagdkowany, z zachowaniem wyzej omawianych §rodkéw ostroznosci.

2.2. Pochodzenie materialow
Wszystkie materiaty 1 urzadzenia przewidywane do wbudowania beda zgodne z
postanowieniami Kontraktu. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca
przedstawi szczegétowe informacje dotyczace zrodla wytwarzania i wydobywania
materiatow oraz odpowiednie S$wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i
stosowania w budownictwie.

2.3. Odpowiedzialno$¢ za jakos¢

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow dostarczanychna plac budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie i wbudowanie
zgodnie z zalozeniami PZJ.

3.0. SPRZET

3.1. Do wykonania robdt bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowac
nastepujacy, sprawny techniczniesprzet:

Zestawy do spawania gazowego

Reczny sprzet montazowy i budowlany

Sprezarka 1-5 m3/min
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3.2. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu najakos¢ i srodowisko wykonywanych robot.

3.3. Sprzet uzywany do realizacji rob6t powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST.

3.4. Wykonawca dostarczy przedstawicielowi Zamawiajacego kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu douzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4.0 TRANSPORT

4.1. Do transportu materiatéw, sprz¢tu budowlanego i1 urzadzen stosowac nast¢pujace, sprawne
technicznie $rodki transportu:

samochdd skrzyniowy do 0,9 Mg,

samochdd dostawczy do 0,5 Mg,

Poszczegdlne elementy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Materialy
nalezy ustawi¢ rOwnomiernie na catej powierzchni tadunku, obok siebie i zabezpieczy¢ przed
mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu. Wyladunek powinien odbywac si¢ z
zachowaniem wszelkich §rodkéw ostroznosci umozliwiajacych ich uszkodzenie. Materiatow
nie wolno zrzuca¢ ze Srodkéw transportowych, lecz roztadowa¢ odpowiednio do wagi i
charakteru roztadowywanego materiatu. Ponadto, przy za i wyladunku oraz przewozie na
srodkach transportowych nalezy przestrzega¢ przepisow aktualnie obowigzujacych w
transporcie drogowym.

4.2. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére
nie wptyng niekorzystnie najakos¢ robdt 1 wlasciwosci przewozonych towaréw. Srodki
transportu winny by¢ zgodne z ustaleniami ST.

4.3. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5.0. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogblne wymagania:

5.1.1. Proces budowlany
Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz
prowadzenie robdt i Dokumentacji Budowy zgodnie z wymaganiami Prawa
Budowlanego, Norm Technicznych, Decyzji udzielajacej pozwolenia na budowg,
przepisOw bezpieczenstwa oraz postanowieniami Kontraktu.

5.1.2. Ogdlne zasady wykonania instalacji
. rurociagi grzewcze wykonac z rur stalowych przewodowych ze szwem wg PN-
79/H-74244 taczonych przezspawanie,
. rurociagi cwu i cyrkulacji przy pogrzewaczu cwu wykonac¢ z rur stalowych
ocynkowanych gwintowanych lub z rurz polipropylenu taczonych przez zgrzewanie
polifuzyjne,
. rurociggi wody zimnej wykonac z rur z polipropylenu faczonych przez zgrzewanie
polifuzyjne,
. w najwyzszych punktach nalezy instalacje odpowietrzy¢ poprzez odpowietrzniki
automatyczne,
. w najnizszych punktach nalezy instalacje odwodni¢ poprzez zawory kulowe,
. podejscie kanalizacyjne pod lejki odptywowe kondensatu nalezy sprowadzi¢ nad
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kratke kanalizacyjna,
rur¢ wyrzutowg od zaworu bezpieczenstwa nalezy sprowadzi¢ nad kratke
kanalizacyjna.
. termometry, manometry i czujniki temperatury wody montowac w tulejach
termometrycznych,
rurociggi nalezy oczysci¢ do II stopnia czystosci zgodnie z PN-70/H-97 050
1 zabezpieczy¢ przez malowanienastepujacym zestawem farb:
2 x farba ftalowa do gruntowania przeciwrdzewna miniowa 60 % o
symbolu SWA- 3121-002-270
1 x emalia ftalowa ogdlnego stosowania o symbolu SWA-3161-000-114
rurociggi poziome nalezy prowadzi¢ ze spadkiem wynoszacym co najmniej
0,3% w kierunku przeciwnym doodpowietrzenia,
rurociggi poziome prowadzone przy $cianach powinny spoczywac¢ na podporach
ruchomych,
wszystkie rodzaje podpoér ruchomych powinny umozliwia¢ swobodny ruch
rurociggdédw, wywotany wydtuzeniamitermicznymi,
. jako podpory ruchome mozna traktowaé zawieszenia, wsporniki do rur,
przesuwne uchwyty do muru orazprawidtowo wykonane w tulei przejscia przez
przegrody, umozliwiajace wytacznie osiowy ruch rurociagu,
Odlegtos$¢ rurociggéw poziomych nie izolowanych lub powierzchni izolacji
rurociggédw izolowanych odpowierzchni przegrod powinna wynosi¢ co najmnie;j:
dla rur $rednicy do 40 mm — 30 mm,
dla rur $rednicy ponad 40 mm — 50 mm.

5.1.3. Ogdlne zasady wykonania instalacji

5.1.4. Armatura:
zawory odcinajgce na rurociggach oraz zawory na odpowietrzeniach i
odpowietrzniki nalezy umieszcza¢ wmiejscach widocznych oraz tatwo dostgpnych dla
obstugi i kontroli,
. zamontowana armatura winna by¢ opisana i oznaczona.

5.1.5. Izolacja
Jako material izolacyjny proponuje si¢ zastosowanie pianki poliuretanowej, otulin
termoizolacyjnych. Zaprojektowano izolacj¢ w plaszczu z tworzywa sztucznego. Na
ptaszczach izolacji nalezy wprowadzi¢ oznaczenia przeplywowe. Grubos¢ izolacji przyja¢ wg
ponizszej tabeli:

Dn Grubos¢ izolacji w mm (odbiorowej) przy
rurociagu temperaturze przesylanego czynnika
Cmm/] 80LC 7000C

20 20 20

25 20 20

32 20 20

40 30 30

50 30 30

65 30 30

80 30 30

100 30 30

Izolacje termiczng wykonac i odebra¢ wg normy PN-B/02421.
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6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Materialy
Badanie jako$ci materiatow nastgpuje poprzez pordwnanie cech materiatow
z wymogami Rysunkéw iodpowiednich norm materiatowych.

6.2. Kontrola jakos$ci wykonanych robot

Kontroli jakosci wykonanych rob6t nalezy dokonaé poprzez poréwnanie wykonania
robot z Rysunkami oraz zWarunkami Technicznymi.
Kontroli podlega:
- szczelnos$¢ rurociggdw zasilania 1 powrotu,
- sprawdzenie prawidtowosci pracy aparatury automatycznej regulacji,
- sprawdzenie dziatania zawordw bezpieczenstwa,
- sprawdzenie uktadow automatycznego sterowania,
- sprawdzenie temperatury obiegu kottowego,
- sprawdzenie poprawnos$ci wykonania izolacji,
- sprawdzenie czystosci instalacji,
- sprawdzenie uzycia wtasciwych materiatéw instalacji,
- sprawdzenie spadkdw rurociggéw,
- sprawdzenie prawidtowos$ci zamontowania urzgdzen technologicznych,
- sprawdzenie prawidtowos$ci zamontowania odpowietrzen,
- sprawdzenie szczelnosci instalacji na zimno,
- sprawdzenie szczelnosci instalacji na gorgco.

6.3. Badania jakos$ci rob6t w czasie budowy
Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi
wilasciwych  WTWiOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach
Technicznych dla materiatéw i systemow technologicznych.

Préby szczelnosci instalacji na zimno:

W celu sprawdzenia szczelno$ci 1 wytrzymatosci potaczen przewodu nalezy
przeprowadzi¢ proby szczelnosci. Proby szczelnosci nalezy wykona¢ dla instalacji
rurowych. Zaleca si¢ przeprowadzi¢ probe cisnieniowg hydrauliczng, jednakze w
przypadkach uzasadnionych wzgledami techniczno-ekonomicznymi mozna stosowac
proébe pneumatyczng. Sposéb przeprowadzania i pelny zakres wymagan zwigzanych z
probami szczelnosci s podane w normie. Niezaleznie od wymagan okreslonych w normie
nalezy zachowac¢ nast¢pujace warunki przed przystgpieniem do przeprowadzania proby
szczelnosci:

- ewentualne wymagania Inwestora zwiazane z proba powinny by¢ jasno okreslone w
projekcie,

- zastosowane do budowy przewodu materialy powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi
przepisami,

- nalezy sprawdza¢ wizualnie wszystkie badane potaczenia.

W czasie prowadzenia proby szczelno$ci nalezy w szczegdlnos$ci przestrzegac nastgpujacych
warunkow:

- napetnianie przewodu powinno odbywac si¢ powoli od nizszego punktu,

- po catkowitym napetnieniu wodg i odpowietrzeniu przewodu nalezy pozostawi¢ go
na 12 godzin w celuustabilizowania,

- po ustabilizowaniu si¢ prébnego cisnienia wody w przewodzie nalezy przez okres 30
minut sprawdzac jego poziom namanometrze o zakresie do 0,6 MPa
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Cisnienie probne Pp powinno wynosic:
dla instalacji o ci$nieniu

roboczym pr do 1 MPaPp = 1,5

p roboczego
Szczelnos¢ odcinka 1 calego przewodu powinna by¢ sprawdzona zgodnie z obowigzujaca
normg. Po zakonczeniu probyszczelnosci nalezy zmniejszy¢ cisnienie powoli w sposob
kontrolowany a instalacja powinna by¢ oprézniona z wody.
Wyniki préb szczelnosci powinny by¢ ujete w protokotach, podpisanych przez
przedstawicieli wykonawcy 1 inzyniera.

Proby szczelnosci i instalacji na gorgco:

Préobe szczelnosci ztadu na goraco nalezy przeprowadzi¢ po uruchomieniu zrddia ciepta,
w miar¢ mozliwosci przy najwyzszych parametrach roboczych czynnika grzejnego, lecz
nie przekraczajacych parametréw obliczeniowych.

Przed przystapieniem do proby dziatania instalacji w stanie gorgcym budynek powinien
by¢ ogrzewany w ciggu co najmniej 72 godzin.

Podczas préby szczelnosci na gorgco nalezy dokona¢ ogledzin wszystkich potaczen,
uszczelnien, dlawic itp. oraz skontrolowac zdolno$¢ kompensacyjng wydtuzek. Wszystkie
zauwazone nieszczelnosci i inne usterki nalezy usung¢. Wynik préby uwaza si¢ za
pozytywny, jesli cala instalacja nie wykazuje przeciekOw ani roszenia, a po ochtodzeniu
stwierdzono brak uszkodzen i trwatych odksztatcen.

W celu zapewnienia maksymalnej szczelnosci eksploatacyjnej nalezy, po probie szczelnosci
na gorgco, zakonczonej wynikiem pozytywnym, podda¢ instalacj¢ dodatkowej obserwacji.
Instalacje takg moznauzna¢ za spelniajaca wymagania szczelnosci eksploatacyjnej, jezeli w
czasie 3-dobowej obserwacji niezbedne uzupetnienie wody w ztadzie nie przekroczy O, 1 %
pojemnosci ztadu.

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1 Roboty objete niniejszg Specyfikacja obmierza si¢ w nast¢pujacych jednostkach miary:
m - rurociagi, rury ochronne, przewierty, rury przewodowe, izolacje
Szt. - pompy
szt. - zawory, cieplomierze, manometry, termometry

7.2. Obmiar rob6t okresla ilo§¢ wykonanych robdt zgodnie z postanowieniami Kontraktu, w
jednostkach miaryustalonych w wypelnionym Przedmiarze Robot.

7.3. Tlo$¢ robot oblicza si¢ wedtug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych
zawartych wniniejszej Specyfikacji i uyymuje w ksiedze obmiaru.

7.4. Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét
podlegaja muszg posiada¢ waznecertyfikaty.

8.0. ODBIOR ROBOT- PROBY KONCOWE

8.1. Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego
wykonania rob6t w odniesieniu doich ilosci, jakosci 1 wartosci.

8.2. Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
przedktadajac Inzynierowi dooceny i zatwierdzenia dokumentacje
powykonawczg robot.
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8.3. Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami Kontraktu
oraz obowigzujagcymi NormamiTechnicznymi (PN, EN-PN).
Przed przekazaniem kompletnej instalacji do eksploatacji, nalezy dokona¢ odbioru
koncowego, ktéry polega na:
- sprawdzeniu protokotéw odbioru czesciowego i stwierdzenia
zrealizowania zawartych w nich postanowien usunigcia usterek i innych
niedomagan, w szczeg6lnosci sprawdzenia protokotéw z probszczelnosci,
- sprawdzenie aktualno$ci dokumentacji techniczne;j,
uwzgledniajgc wszystkie zmianyi uzupeltnienia.
Odbiory czeSciowy i koncowy, powinny by¢ dokonane komisyjnie przy udziale
przedstawicieli Wykonawcy, Zamawiajacego nadzoru inwestycyjnego i uzytkownika oraz
potwierdzone wtasciwymi protokolarni. Jezeli w trakcie odbioru jakie§ wymagania nie
zostaly spetnione lub tez ujawnily sie¢ jakie§ usterki, nalezy uwzgledni¢ je w protokole,
podajac jednoczesnie termin ich usunigcia.

9.0. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Platnos¢ za jednostke obmiarowa roboty nalezy przyjmowac zgodnie z

postanowieniami Kontraktu, obmiarem robét, oceng jakosci uzytych materiatléw i

jakosci wykonania rob6t, na podstawie wynikow
pomiaréw i badan. Dodatkowo w kosztorysie ofertowym nalezy podac ceng za odbior
przez Urzad DozoruTechnicznego urzadzen ci$nieniowych zamontowanych w kotlowni
oraz za inwentaryzacj¢ powykonawczg.

9.2. Zgodnie z postanowieniami Kontraktu nalezy wykona¢ zakres rob6t wymieniony w
p.1.3. niniejszeSpecyfikacji.

9.3. Cena wykonania rob4t obejmuje:
- roboty demontazowe,
- roboty przygotowawcze i trasowanie robot,
- wykonanie przewiertow i wyciec - nie wolno stosowac przekuc,
- zakup materiatéw i urzadzen,
- transport materiatow i urzadzen na miejsce wbudowania,
- wykonanie robot wykonczeniowych,
- montaz rur c.o.
- montaz urzadzen,
- wykonanie wszystkich podej$¢ do urzadzen i armatury,
- montaz niezbednej armatury,
- wykonanie prob szczelnosci instalacji na zimno i na gorgco,
- wykonanie préb ruchowych instalacji wentylacyjnej,
- napelnienie instalacji,

- proba funkcjonowania zaworéw bezpieczenstwa,
- prace porzadkowe placu budowy po robotach.
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10.0 PRZEPISY ZWIAZANE
WTWIiOR - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t — Cobri Instal

PN-B-02421: 2000 Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Izolacja cieplna
przewoddw, armatury i urzadzen. Wymagania ibadania odbiorcze.
PN-B-02414: 1999 Zabezpieczenie instalacji ogrzewan wodnych systemu
zamknigtego z naczyniami wzbiorczymiprzeponowymi.
PN-90-B-01421 Cieptownictwo. Terminologia.
PN-02421: 2000 Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Izolacja cieplna
przewoddéw, armatury i urzagdzen. Wymagania ibadania odbiorcze.
PN-B-02431-1 Ogrzewnictwo. Kottownie wbudowane na paliwo o gestosci wzgledne;j
mniejszej niz 1. Wymagania. PN-B-10725:1997  Wodociagi. Przewody zewngtrzne.
Wymagania i badania.
PN-C-89207:1997 Rury z tworzyw sztucznych. Rury ciSnieniowe z
polipropylenu PP-H, PP-B, PP-R.PN-86/B-09700 Tablice orientacyjne do
oznakowania uzbrojenia na przewodach wodociggowych PN-B-02424:1999
Rurociagi. Ksztattki. Wymagania i metody badan.

Instrukcje, DTR i wytyczne montazowe Producentdéw urzadzen,
komin6w, armatury. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru

Rob6t Budowlano - Montazowych

Warunki Techniczne wykonania i odbioru rurociggéw z tworzyw sztucznych -
Polska Korporacja TechnikiSanitarnej - Warszawa 1994r.

oraz inne obowigzujgce PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajéw UE.
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ST-02 ROBOTY ROZBIORKOWE I DEMONTAZOWE
KOD CPV 45000000-7

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST-04 s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robétrozbiérkowych 1 demontazowych dla realizacji projektu

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegdtowa Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu irealizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST
Roboty , ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majace na celu wykonanierozbidrek zwigzanych z przygotowaniem pomieszczen
kotlowni do wykonania modernizacji.
W zakres tych robot wchodza:
- Rozbidrki elementéw budowlanych
- Rozbidrki elementéw instalacyjnych
- Rozbidrki elementéw instalacji elektrycznej

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z okresleniami podanymi w ST-00 ” Wymagania
Og6lne” oraz zobowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
2.0. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw podano w ST-00 ,, Wymagania Ogdlne” pkt. 11
2.2. Dla robot rozbidérkowych ujetych w pkt.1.3 niniejszej specyfikacji materiaty nie wystepuja.
3.0. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST-00 ,, Wymagania Og6lne” pkt. III

3.2. Dla robét rozbiérkowych ujetych w pkt.1.3 niniejszej specyfikacji moze by¢ ujety dowolny
sprzet.

4.0. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,, Wymagania Ogélne” pkt. IV

4.2. Transport materialéw z rozbidrki
Materiaty z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu. Przewozony

tadunek nalezyzabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5.0. WYKONANIE ROBOT

26



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST-00 ,, Wymagania Og6lne” pkt. V

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robdt rozbidrkowych nalezy:
- teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami BHP,
- Odlaczy¢ miejsce zasilania do pomieszczen, w ktorych odbywac si¢ bedg roboty rozbiérkowe
- Zamkna¢ i zabezpieczy¢ istniejgcg instalacje wodociggows i kanalizacyjng

5.3. Roboty rozbiérkowe
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003r.(Dz.U> Nr 47 poz401) w sprawie bezpieczehnstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robdt budowlanych.

5.3.1. Roboty rozbiérkowe-budowlane

1. Materialy z rozbiérki usung¢ na zewnatrz pomieszczen

2. Elementy metalowe zdemontowane poprzez ciecie palnikiem gazowym lub mechanicznie
tarcza docigcia metalu na odcinki o dtugosci pozwalajacej na wyniesienie z budynku i
transportu.

3. Wykucie otworéw pod kanat wentylacyjny nawiewny w miejscu wskazanym w
Dokumentacji

4. Projektowej wykonac recznie lub mechanicznie. Materiat z rozbiorki usung¢ jak w poz. 3.
5. Odbicie starych tynkdw 1 na zewnatrz wykonac recznie. Materiat z rozbidrki usuna¢ jak w
poz. 3.

6. Wszystkie materialy z rozbiorki ztozy¢ w miejscu sktadowania. Elementy metalowe
posortowa¢ 1 w uzgodnieniu zzamawiajagcym wywiez¢ do punktu skupu ztomu.

7. Gruz z rozbidrki wywiez¢ na wysypisko wskazane przez Zamawiajgcego.

5.3.2. Roboty rozbiérkowe — instalacyjne
Demontaz istniejacej instalacji oraz pozostalych nieprzydatnych rurociggéw w obrgbie wezta
wykonany bedzie bez odzysku elementow.

5.3.3. Roboty rozbiérkowe instalacji elektryczne;j
Demontaz istniejacej instalacji elektrycznej w obrebie pomieszczen wezta wykonane beda bez
odzysku materialu. Demontazowi podlegaja istniejagce przewody oraz osprzet . Instalacje
nalezy zdemontowac recznie, a material z rozbidrki usunag¢ na zewnatrz budynku,
posegregowac i sktadowa¢ w miejscu wskazanym przez Inzyniera, a nastepnie wywiez¢.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00 ,, Wymagania og6lne” pkt. V1.

6.2. Kontrola jako$ci robét rozbiérkowych i demontazowych
Wymagania do rob6t rozbiérkowych podano w punktach 5.1 do 5.3. kontrola jakosci
robdt rozbidrkowychpolega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot,
oraz zgodnosci zakresu wykonanych robdt z Dokumentacja Techniczna i
Specyfikacjami Technicznymi.
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7.0. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady dotyczace obmiaru robot podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. VIIL.

7.2 Jednostkami obmiarowymi s3:

- Rozbidrki elementéw budowlanych — m2, m3, szt.
- Rozbidrki elementdw instalacyjnych — m, szt, kpl.
- Rozbiorki instalacji elektrycznej — m, szt,

8.0. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST-00 ,,Wymagania ogélne” pkt. VIII.

8.2. Odbidr robot rozbidrkowych i demontazowych
Odbidr robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot, oraz
zgodnosci zakresu wykonanychrob6t z Dokumentacja Techniczng i Specyfikacjami
Technicznymi i poleceniami Inzyniera. Wszystkie roboty rozbiérkowe podlegaja
zasadom odbioru robét zanikajacych.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci Ogélne ustalenia dotyczace
podstawy ptatnosci podano wST-00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt.IX.
- Cena jednostki obmiarowe;j

10.0 UWAGI SZCZEGOLOWE
10.1 Materiaty z rozbiérek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inzynier.
10.2. Ilosci robot rozbidrkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inzyniera.
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