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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t budowlanychzwigzanych z budowg kanalizacji sanitarnej wraz z przytaczami
oraz infrastrukturg towarzyszaca, urzadzeniami i obiektami towarzyszacymi w miejscowosci Lubenia
gmina Lubenia.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWiORB

Specyfikacja techniczna (STWIORB) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w
przypadku matych, prostych i drugorzednych robdt o niewielkim znaczeniu, dla ktdrych istnieje
pewnos¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod wykonania
wynikajacych z doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Opracowanie swoim zakresem obejmuje: roboty zwigzanych z wykonaniem sieci kanalizaciji
sanitarnej oraz budowy przepompowni $ciekdwwg opracowanej dokumentacji budowlano-wykonawcze;.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

e Kanalizacja sanitarna - sieC rurociggow stuzacych do przesytania Sciekéw bytowych wraz
z obiektami inzynierskimi.

o Kolektor gtéwny - kanat przeznaczony do zbierania Sciekdw z kanatdéw oraz kanatéw zbiorczych i
odprowadzania ich do odbiornika.

o Kanat nieprzetazowy - kanat zamkniety o wysoko$ci wewnetrznej mniejszej niz 1,0 m

o Urzadzenia ( elementy) uzbrojenia sieci:

- Studzienka kanalizacyjna studzienka rewizyjna na kanale nieprzetazowym przeznaczona do
kontroli i prawidtowe] eksploatacji kanalizacji.

- Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu, na
zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych co 50-70 m.

e Studzienka potaczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do taczenia przykanalika lub
co najmniej dwdch kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

e Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna na kanale przetazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow.

e Komora potgczeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczona do fgczenia, co najmniej dwdch
kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

e Przepompownia $ciekow - obiekt budowlany wyposazony w zespoty pompowe, instalacje i
pomocnicze urzadzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywania Sciekow z nizszego
poziomu na wyzszy.

e Elementy studzienek i komor:

- Komora robocza - zasadnicza cze$¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych. Wysoko$¢ komory roboczej jest to odlegto$¢ pomiedzy rzedng dolnej
powierzchni ptyty lub innego elementu przykrycia studzienki lub komory a rzedng spocznika.

- Komin wtazowy - szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony do
zejScia obstugi do komory robocze;.

- Ptyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajaca komore robocza.

- Wlaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych lub komér kanalizacyjnych, umozliwiajacych dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

- Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim $ciekow.
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-Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kinetg a Sciang komory
robocze;.

e Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia
po jej zakonczeniu.

e Dziennik budowy - opatrzony pieczecig organu nadzoru architektonicznego zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania
zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow robdt, przekazywania polecen i
innej korespondenciji technicznej pomiedzy Inzynierem, Wykonawca i Projektantem.

¢ Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

o Kosztorys ofertowy — wyceniony kosztorys $lepy.

e Kosztorys , Slepy" - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejno$ci technologicznej
ich wykonania.

¢ Inspektor nadzoru inwestorskiego - oznacza osobe wyznaczong przez Zamawiajacego, ktora jest
odpowiedzialna za bezposrednie monitorowanie realizacji robot, ktorej Zamawiajacy na
podstawiekontraktu  przekazuje prawa oraz petnomocnictwa, posiadajacquprawnienia
budowlane,wykonujacasamodzielne funkcje techniczne w budownictwie

o Ksiega obmiaru - akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez wykonawce obmiaru dokonanych rob6ot w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnych dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w ksiedze obmiaru podlegajg potwierdzeniu
przez Inspektora.

e Laboratorium - badawcze zaakceptowane przez Strone Zamawiajgcg, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materiatow oraz robot.

e Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodnie z Dokumentacjq
Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora.

o Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

e Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami,
tolerancjami, jezeli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

e Rura ochronna - rura stalowa zabezpieczajgca projektowany kanat w miejscu krzyzowan z
innymi urzadzeniami uzbrojenia terenowego

e Trasa sieci kanalizacyjnej jest to pas terenu ktorego osig symetrii jest linia prosta, tamana, lub
falista faczaca dwa lub wiecej urzadzen w ktérym utozony jest rurociag

e Skrzyzowanie — takie miejsce na trasie projektowanego kanatu w ktérym cze$¢ rzutu poziomego
kanatu przecina lub pokrywa jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego innego urzadzenia
podziemnego lub nadziemnego np. rurociggu, gazociagu, sieci kanalizacyjnej, kabli elektrycznych
lub toréw kolejowych

e Odlegto$¢ miedzy przedmiotami-odlegto$¢ miedzy punktami przedmiotéw najblizej siebie
potozonych np. odlegtos¢ pomiedzy rurociggami

e Odlegto$¢ pionowa miedzy przedmiotami-odlegto$¢ miedzy rzutami pionowymi przedmiotdw

e Odlegto$¢ pozioma miedzy przedmiotami-odlegto$¢ miedzy rzutami poziomymi przedmiotéw

e Polecenie Inspektora -wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t, lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

¢ Projektant -uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentaciji projektowe.

¢ Przedsiewziecie budowlane -kompleksowa realizacja projektowanej inwestycji

e Rysunki -cze$¢ Dokumentaciji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
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obiektu bedacego przedmiotem robot.

e Zadanie budowlane -cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigce odrebng catos¢
konstrukcyjng i technologiczng zdolne do samodzielnego spetnienia przewidzianych funkcji
techniczno-uzytkowych

e Pozostate okreslenia wg PN-ISO 6707-1

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, postanowieniami zawartymi w STWIORB i poleceniami Inspektora oraz ze
sztukg budowlana.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy  wraz  ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi
i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow, dziennik budowy
oraz dokumentacje projektowa.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Zaplecze budowy

Wykonawcajest zobowigzany niezwtocznie porozpoczeciu kontraktu urzadzi¢,utrzymywaé w
dobrem stanie biuro (pomieszczenie) wraz z towarzszacym wyposazeniem i osprzetem. Wykonawca
winien zapewni¢ swoim pracownikom zaplecze socjalne z niezbednymi instalacjami: grzewcza,
sanitarna oraz szatnia i pomieszczeniami socjalnymi.

Wykonanie urzadzenie i utrzymanie w dobrym stanie biura (pomieszczenia) wykonawcy wraz z
towarzszacym wyposazeniem i osprzetem. Obstuga zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystkie prace i
instalacje niezbedne do utrzymania biura Wykonawcy. Demontaz zaplecza Wykonawcy obejmuje
usuniecie wszelkich instalacji droég tymczasowych, pomieszczen biurowych, ciezkiego sprzetu.

Inwestor nie zabezpiecza zaplecza budowy i nie okresla jakiego rodzaju (zaplecze przewozne
lub wynajete pomieszczenia). Inwestor wymaga by takie zaplecze biurowe i socjalne byto na budowie.

Wykonanie | utrzymanie zaplecza obywac sie bedzie na koszt wykonawcy.

1.5.3. Dokumentacja robot montazowych kanalizacji

Dokumentacje robot montazowych stanowia;

e Projekt Budowlany, opracowany zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Transportu, Budownictwa i
Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 roku w sprawie szczegdtowego zakresu i formy
projektu budowlanego (Dz. U. 2012 Nr 0, poz. 462), dla przedmiotu zamdwienia dla ktorego
wymagane jest uzyskanie pozwolenia na budowe;

o Projekt Wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
02.09.2004r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz. U.z 2004 r. Nr 202, poz. 2072);

e Specyfikacja Techniczna Wykonania | Odbioru Rob6t /obligatoryjna w przypadku zaméwien
publicznych/, sporzadzona zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004
r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004
r. Nr 202, poz. 2072);

e Dziennik Budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26
czerwca 2002r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z
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2002 r. Nr 108, poz. 953 z pdzn. zmianami);

e dokumenty S$wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania uzytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustawa z 16 kwietnia 2004r. o wyrobach
budowlanych (Dz. U. z 2004r. Nr 92, poz. 881);

o protokoty odbioréw czesciowych, koncowych i robot zanikajacych, z zatgczonymi protokotami z
badan kontrolnych;

¢ dokumentacja powykonawcza czyli wczesniej wymienione czesci sktadowe dokumentacji robét z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét /zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy
Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. - tekst jednolity Dz. U. 2013 r. Nr 0, poz. 1409 z
pozniejszymi zmianami/.

1.5.4. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i STWiORB

Dokumentacja projektowa, STWIORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera stanowig czes¢ umowy, a wymagania okre$lone w chocby jednym z nich
sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacii.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowigzuje nastepujaca
kolejno$¢ ich waznosci:

e Dokumentacja Projektowa.
e Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bteddw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a
0 ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pi$mie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych
na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacijg projektows i
STWIORB.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWIORB bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementéw budowli muszg wykazywac¢ zgodno$¢z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie mogaq przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub
STWIORB i wptynie to na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang
zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.5. Zabezpieczenie tereny budowy

Roboty budowlane (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektéw (jezdnie, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne itp.) na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. W zaleznosci od potrzeb i
postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce.
Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajac w ten sposéb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznoSci w dzien i w nocy tych zapor
i znakow, dla ktdrych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez
Inspektoraa.

Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
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uzgodniony z Inspektorem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez
Inspektora, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora. Tablice
informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene kontraktowa.

Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, =zainstaluje i bedzie utrzymywa¢ tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, oSwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie
inne $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z Inspektorem.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inspektorek projektu.

1.5.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

e utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;,

e podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwo$ci dla 0sdb lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdélny wzglad na: lokalizacje baz, warsztatow,
magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

e zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

e mozliwoScig powstania pozaru.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm okre$lonych w odpowiednich
przepisach dotyczacych ochrony $rodowiska obcigzg Wykonawce.

1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny
sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bedg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposdb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedq dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie wuzycia materiatbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do rob6t bedg miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
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srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakoriczeniu robot ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych organdw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.9. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajagcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie izabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umieScic w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia
robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspdtpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniowg, Wykonawca bedzie
realizowa¢ roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sasiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnoscia.

Inspektor projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawcg a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wtasnosci i drog wewnetrznych.
Jednakze, ani Inspektor projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie
bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.10. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaC sie do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie
niezbedne zezwolenia iuzgodnienia od wiasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inspektora. Inspektor
projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaty usuniete z terenu budowy.
Pojazdy powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukorczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich
rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora.

1.5.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdét Wykonawca bedzie przestrzega przepisdw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie ustalen zapisanych w planie BIOZ. Uznaje
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sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebne;
zapfacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane
do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoniczenia robdt przez Inspektora.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby odwodnienie drogi lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
powinien rozpoczag¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.13. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, kiére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas
prowadzenia robdt.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych
praw w odniesieniu do sprzetu, materiatdw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot
i w sposdb ciggty bedzie informowac Inspektora o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i
inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub
zZwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inspektora.

1.5.14. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek ~w  dokumentach  kontraktowych — powotane sg konkretne  normy
| przepisy, ktore spetniaC majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedq
obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i
przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i
przepisy sg panstwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane
inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora. Rdznice
pomiedzy powofanymi normami, a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawcg i przedtozone Inspektorowi projektu do zatwierdzenia.

2. MATERIALY
21. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Stosowac nalezy wyroby budowlane wprowadzone do obrotu zgodnie z ustawg o wyrobach
budowlanych.

Materiaty przeznaczone do zabudowy winny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w projekcie
budowlanym, winny by¢ wykonane wg odpowiednich norm i posiada¢ wymagane aprobaty techniczne,
atesty i certyfikaty.

Materialy nie spetniajgce powyzszych wymagan zostang przez Wykonawce zdemontowane i
wywiezione z terenu budowy na jego koszt.

21.1. Pozyskiwanie materiatow

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odpowiednich wladz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wigczajac w to zrodta wskazane przez
Zamawiajgcego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i
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jako$ciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta. Wszystkie odpowiednie materiat pozyskane z
wykopow na terenie budowy bedg wykorzystane do robot lub odwiezione na oktad. Eksploatacja zrodet
materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.2.  SKLADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiednie warunki przechowywana i sktadowania
materiatow zapewniajgcych zachowanie ich jakosci i przydatnosci do zabudowy.Sktadowanie powinno
by¢ prowadzone w sposdb umozliwiajacy inspekcje materiatow.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdw powinny by¢ po zakonczeniu rob6t doprowadzone
przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

Przy skladowaniu materiatow Wykonawca winien stosowaC sie¢ do zalecenh odnosnie
sktadowania wydanych przez ich Producentow.

3.  SPRZET
31. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakoS¢ wykonywanych robot, zarbwno w miejscu tych robét, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow,
sprzetu itp.

Sprzet uzywany przez wykonawce powinien uzyskac¢ akceptacje Inspektora. Liczba i wydajno$é
sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacii
Projektowej, SSTWIORB i wskazaniach Inspektora w terenie przewidzianym kontraktem.

3.2.  SPRZET DO WYKONANIA KANALIZACJI

Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji sanitarnej powinien wykaza¢ sie

mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

e Zurawi budowlanych samochodowych,
koparek podsiebiernych,
spycharek kotowych lub gasienicowych,
sprzetu do zageszczania gruntu,
rowniarek,
ew. walcow gtadkich, zebrowanych lub ryflowanych,
ubijakéw o recznym prowadzeniu,
wibratoréw samobieznych,
ew. sprzetu do podwieszania i podciggania,
wciggarek mechanicznych,
zgrzewarek doczotowych z rejestracjg zgrzewu i mozliwoscig wydruku danych zgrzewu,
urzadzen pomocniczych do zgrzewania tj, kalibratory , obcinarki itp.

4, TRANSPORT
4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Transport samochodami jest uregulowany odno$nymi przepisami ruchu kotowego na drogach
publicznych. Transport materiatow nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zaleceniami producentow.

4.2. TRANSPORT RUR

Rury, tworzywowe mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob
zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomej wzdtuz $rodka transportu.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i
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przetaczaniem pod wptywem sit bezwtadnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazddw.

Przy wielowarstwowym ukfadaniu rur gorna warstwa nie moze przewyzsza¢ scian $rodka
transportu o wiecej niz 1/3 Srednicy zewnetrznej wyrobu.

Poszczegolne warstwy w miejscach stykania sie wyroboéw nalezy przektada¢ materiatem
wysciotkowym (o grubosci warstwy od 2 do 4cm po ugnieceniu).

4.3. TRANSPORT KREGOW

Transport kregéw powinien odbywac sie¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle
do pozycji wbudowania. Dla  zabezpieczenia  przed  uszkodzeniem  przewozonych
elementdwWykonawca dokona ich usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozpordw i klinéw z
drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatow.

Podnoszenie i opuszczanie kregow o $rednicach 1,2 m i wiekszych, nalezy wykonywa¢ za
pomocg minimum trzech lin zawieszenia rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefabrykatu.

44. TRANSPORT WLAZOW KANALOWYCH

Wiazy kanatowe mogg by¢ transportowane dowolnymi Srodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.
Wtazy typu ciezkiegomogg by¢ przewozone luzem.

4.5. TRANSPORT MIESZANKI BETONOWEJ

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie srodki transportowe, ktore nie
spowodujg segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia
temperatury przekraczajacej granice okre$long w wymaganiach technologicznych.

4.6. TRANSPORT KRUSZYW

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi sSrodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

47. TRANSPORT CEMENTU

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne wytycznymi producenta.
5. WYKONANIE ROBOT
51. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Roboty  wykonawcze prowadzic nalezy zgodnie z obowigzujgcymi  przepisami
I zasadami wiedzy technicznej. Prowadzenie tych robét jest mozliwe jedynie pod nadzorem osoby
posiadajacej stosowne uprawnienia budowlane.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonanych robét. Wykonawca
jest odpowiedzialny za petng kontrole robot jak i jakos¢ materiatow.

6.2. KONTROLA, POMIARY | BADANIA
6.2.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

¢ wykonac badania materiatéw do betonu i zapraw i ustali¢ recepte,

e uzyskaC wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu /aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodno$ci, ew. badania materiatow wykonane przez
dostawcdw itp.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi do
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akceptaciji.
6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robo6t w
zakresie i z czestotliwoscig okreslong w niniejszej STWIORB i zaakceptowang przez Inspektora.
W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:
e sprawdzenie rzednych zatozonych faw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktow
wysokosciowych z doktadno$cig do 1cm,
e badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem wodg,
e badanie i pomiary szeroko$ci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podioza z kruszywa
mineralnego,
¢ badanie odchylenia osi kolektora,
e sprawdzenie  zgodnoSci z  dokumentacjqg  projektowa ~ zatozenia  przewodow
i studzienek,
¢ badanie odchylenia spadku kolektora odwodnienia,
e sprawdzenie prawidtowos$ci utozenia przewodow,
e sprawdzenie prawidtowos$ci uszczelniania przewodow,
e badanie wskaznikéw zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
e sprawdzenie rzednych posadowienia studni kanalizacyjnych i pokryw wtazowych,
e sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

¢ odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno

wynosi¢ wiecej niz + 5cm,

odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1m,

odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3cm,

odchylenie szeroko$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 5¢cm,

odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi

przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5mm,

e odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno przekraczaé
-5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego spadku (przy
zwigkszonym spadku),

o wskaznik zageszczenia zasypki wykopdw okreslony w trzech miejscach na dtugosci 35m,

o rzedne kratek Sciekowych i pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadno$cig do 5 mm.

6.2.4. Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i

Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca
okresugwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenia dziennika budowy zgodnie zobowigzujacymi
przepisami spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowy musza by¢ dokonywane na biezaco i powinny dotyczycprzebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdyzapis w dzienniku
budowy musi by¢ opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby ktéradokonata zapisu, z podaniem
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty muszg by¢ oznaczone
kolejnymnumerem i opatrzone datg i podpisem kierownika budowy, i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

o date przekazania Wykonawcy placu budowy;
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terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych robét;

przeszkody w prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach;

uwagi i polecenia Inzyniera;

daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu;

zgtoszenie i daty odbioru robdt zanikajacych, ulegajacych zakryciu, odbioréw

czesciowych i koncowych robdt;
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy;
¢ dane dotyczace czynnosci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie

wykonywania robot;
inne istotne informacje o przebiegu robdt;

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowy muszg
bycprzedtozone Inspektorowi do ustosunkowania sie. Decyzje Inspektora wpisane do dziennikabudowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora do ustosunkowania
sie.Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania
polecenWykonawcy robot.

Ksiega obmiaru

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
robotkazdego z elementébw rob6t. Obmiary wykonywanych rob6t przeprowadza sie w
jednostkachprzyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje sie do ksiegi obmiaru.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy, oprocz wymienionych wyzej zalicza sig :
pozwolenie na realizacje zadania;
protokoty przekazania placu budowy;
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy;
protokoty odbioru robot;
protokoty z narad i ustalen;

Dokumenty budowy muszg by¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Wszelkie dokumenty budowy musza by¢ zawsze dostepne dla Inspektora
iprzedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

1. OBMIAR ROBOT
7. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robdt bedzie okreslaé faktycznie zakres wykonywanych rob6t w jednostkach ustalonych
w kosztorysie ofertowym. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym zawiadomieniu Inspektora
0 zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru co najmniej na trzy dni przed tym terminem.
Jednostka obmiarowa
o Jednostkg obmiarowg wykopu jest 1metr szescienny [1m3] ziemi w stanie rodzimym
e Jednostkg obmiarowa podsypki, obsypki i zasypki jest 1metr szescienny [1m3] zuzytego materiatu
e Jednostkg obmiarowg odeskowania jest 1 metr kwadratowy [1m?] powierzchni deskowanej
wykopow
Jednostkg obmiarowg dla kanatu grawitacyjnego oraz ci$nieniowego jest 1metr [1m]
Jednostkg obmiarowg dla studzienek kanalizacyjnych jest 1 komplet [1 kpt.]
Jednostka obmiaru dla przepompowni $ciekow jest 1 komplet [1 kpt.]
Jednostkg obmiaru dla ogrodzenia wokdt przepompowni jest 1metr biezacy [1mb]

7.2. URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostanie dostarczony przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymaga badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
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Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie przez caty
okres robot.

7.3. CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU

Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub wstepnym odbiorem odcinkow robdt, a
takze w przypadku wystapienie diuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajacych przeprowadza
sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWiIORB i wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2.  ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;
roboty montazowe wykonania rur kanatowych,
wykonane studnie kanalizacyjne,
wykonanie przepompowni sciekow,
wykonana izolacja,
wykonanie rur ochronnych,
zasypany zageszczony wykop.
Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogélnego postepu robot.

8.3.  ODBIOR KONCOWY

Odbidr koricowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i warto$ci. Catkowite zakoriczenie robét oraz ich gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na
pismie o tym Inspektora.

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami

Dziennik Budowy

Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow

Protokoty z przeprowadzonych préb szczelno$ci

Inwentaryzacja geodezyjna przewoddw i obiektow z aktualizacjg mapy zasadniczej wykonang

przez uprawniong jednostke geodezyjng

Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:

e Sprawdzi¢ zgodnos$¢ robot z umowg, Dokumentacjq Projektowa, Specyfikacjq Techniczng
Wykonania i Odbioru Robét, normami i przepisami

e Sprawdzi¢ udokumentowanie wtasciwej jakosci wykonania robét odpowiednimi protokotami préb
montazowych

e Sprawdzi¢ czy przedmiot odbioru spetnia warunki i zasady prawidtowej eksploatacii

e Sporzadzi¢ udokumentowanie wtasciwej jakosci wykonania robét odpowiednimi protokotami préb
montazowych

e Sporzadzi¢ protokét z odbioru technicznego z podaniem wnioskéw i ustalen
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9.
9.1.

PODSTAWA PLATNOSCI
OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI
Ptatno$¢ za jednostke obmiaru nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci uzytych

materiatow i wykonanych robdt przyjeta na podstawie wynikbw pomiarow i badan oraz atestow
producentoéw urzadzen i ogledzin sprawdzajacych

10.

10.1.

PRZEPISY ZWIAZANE
USTAWY

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2013 r. poz. 1409 z
pozn. zm.);

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamoéwien publicznych (jednolity tekst Dz. U. 2013 Nr
0, poz. 907);

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U. 2004 Nr 92, poz. 881);
Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — 0 ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz.U. z 2002 r.
Nr 147, poz. 1229);

Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. 2002 Nr 122, poz. 1321 z
pozn. zm.);

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. 2008 Nr 25, poz. 150 z
pozn. zm.);

Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 r. — o zbiorowym zaopatrzeniu w wode i zbiorowym
odprowadzeniu Sciekéw (Dz. U. 2010 Nr 101, poz. 648).

ROZPORZADZENIA

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia 2001r. — w
sprawie geodezyjnej ewidenciji sieci uzbrojenia terenu oraz zespotéw uzgadniania dokumentacii
projektowej (Dz. U. 2001 Nr 38, poz. 455);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11sierpnica 2004 r. — w sprawie systemow
deklarowania zgodnosci wyrobdw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE
(Dz. U. 2004 Nr 295, poz. 2011);

Obwieszczenie Ministra Infrastruktury z dnia 5 listopada 2004 r. w sprawie wykazu jednostek
organizacyjnych panstw czionkowskich Unii Europejskiej upowaznionych do wydawania
europejskich aprobat technicznych oraz wykazu wytycznych do europejskich aprobat
technicznych (Dz. U. 2004 Nr 48, poz. 829);

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997r. — w sprawie
ogobInych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 2003 Nr 169, poz. 1650);
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. 2003 Nr 47, poz. 401);
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.
U. 2003 Nr 120, poz. 1126);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. — w sprawie sposobdéw
deklarowania wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U.
2004 Nr 198, poz. 2041);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 czerwca 2002 r. — zmieniajace rozporzadzenie
w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. 2002 Nr 108,
poz. 953);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. — w sprawie szczegdtowego
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zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2013 Nr 0, poz. 1129).

10.3. NORMY

e PN-EN 124:2000 Zwienczenia wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla
ruchu pieszego i kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie,
sterowanie jakoscig

e PN-EN 197-1:2012 Cement. Cze$¢ 1. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementu powszechnego uzytku

e PN-EN 206-1:2003, Beton - Czes$¢ 1: Wymagania, wiasciwo$ci, produkcja i zgodnosé

A1:2005, A2:2006,
Ap1:2004

e PN-EN 12620+A1:2008  Kruszywa do betonu.

e PN-EN 13101:2002 Stopnie do studzienek wtazowych. Wymagania, znakowanie, badania i
ocena zgodnosci

e PN-EN 1917:2004, Studzienki wtazowe i niewtazowe z betonu niezbrojonego, z betonu

AC:2007 zbrojonego widknem stalowym i zelbetowe

e PN-91/B-10735 Kanalizacja. Przewody Kanalizacyjne. Wymagania i badania przy

odbiorze

10.4. INNE DOKUMENTY

e Instrukcja zabezpieczania przed korozjg konstrukcji betonowych opracowana przez Instytut Techniki
Budowlanej - Warszawa 1986 .

e Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych ( Dz. U. 2004 nr 92, poz. 881 - z
pbzniejszymi zmianami)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobdw deklarowania
zgodno$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U.2004 nr
198, poz. 2041 - z pdzniejszymi zmianami)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopada 2004 r. w sprawie aprobat technicznych oraz
jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. 2004 nr 249, poz. 2497 - z
pbzniejszymi zmianami)
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t budowlanych zwigzanych z obstugg geodezyjng budowy, w tym budowy
kanalizacji sanitarnej, budowy przepompowni $ciekow oraz wytyczeniem i odtworzeniem punktow
wysokos$ciowych projektowanych obiektow.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWiORB
Jak w ST-00.00.00
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wszystkimi czynnoSciami  umozliwiajgcymi i majacymi na celu wytyczenie rurociggdw i innych
elementdw, istn. urzadzeh podziemnych oraz pozostatych robdt budowlanych i instalacyjnych
zwigzanych z realizacjg zadania budowy kanalizacji deszczowej oraz przebudowy sieci wodociggowe;j.

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z wytyczeniem wiw urzadzen wysoko$ciowych
wchodza;

e sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych oraz punktow
wysokosciowych posrednich,

e wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

e Wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia wg PN-ISO 6707-1

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Jak w ST-00.00.00

2. MATERIALY

21.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Jak w ST-00.00.00

2.2.  RODZAJE MATERIALOW

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugo$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08
m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5
mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.
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3.  SPRZET
31.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU
Jak w ST-00.00.00

3.2. SPRZET DO WYKONANIA SIECI WODOCIAGOWEJ | STACJI UZDATNIANIA WODY

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokoSciowych nalezy stosowac nastepujacy
sprzet:
¢ teodolity, tachimetry lub GPS,
e niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
taty,
tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysoko$ciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4.  TRANSPORT
41. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Jak w ST-00.00.00
4.2. TRANSPORT SPRZETU | MATERIALOW
Powyzsze zadania wykonywa¢ mozna dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
51. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Jak w ST-00.00.00
52. ZASADY WYKONANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przejg¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje i wspdtrzedne punktow gtownych oraz dokumentacje projektowa. Wykonawca
powinien wskazac repery panstwowe. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysoko$ciowe
(repery robocze) na terenie placu budowy, lub w jego poblizu.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegGtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inspektora o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sq
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu
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istotnie rdznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Inspektora. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych
terenu podanych w dokumentaciji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora
zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspetora oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce. Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach
Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe i punkty posrednie osi muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce
w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i pofozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktdw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone
przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia rob6t, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

53. SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW GLOWNYCH OSI | WIERZCHOLKOW
(NAROZNIKOW) ORAZ PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami gtownymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 20 m.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi powinna wynosi¢ 200 metrow.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot i zwigzanych obiektow towarzyszacych.
Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach. O ile brak
takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych
ksztaftownikdéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany
przez Inspektora. Rzedne reperdw roboczych nalezy okreslac z takgq dokifadnoscia, aby $redni btad
niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okre$lenie nazwy reperu i jego rzedne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci prac geodezyjnych winna sie odbywac na ogoinych zasadach okreslonych prze
GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Jak w ST-00.00.00
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7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA
Jednostkg obmiarowa jest 1 ha.
8. ODBIOR ROBOT
8.1.  OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Jak w ST-00.00.00
8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Jak w ST-00.00.00
10.  PRZEPISY ZWIAZANE

e Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

¢ Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografi,
Warszawa 1979.

e Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

e Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

e Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

e Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

o Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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1.

1.1.

WSTEP
PRZEDMIOT SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

(SSTWIORB) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze zdjeciem i utozeniem
warstwy humusu przed przystapieniem do budowy kanalizacji sanitarnej oraz przepompowni $ciekow

1.2.

1.3.

ZAKRES STOSOWANIA STWiORB
Jak w ST-00.00.00
ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Opracowanie swoim zakresem obejmuje roboty zwigzanych z zdjeciem warstwy ziemi

urodzajnej (humusu) przed przystapieniem do prac budowlanych.

1.4.

21.

2.2,

OKRESLENIA PODSTAWOWE

Darnina - ptat lub tasma wierzchniej warstwy gleby, przero$nietej i zwigzanej korzeniami
roslinnosci trawiastej;

Darniowanie — pokrycie darning powierzchni skarp rowéw w taki sposéb, aby darnina do niej
przyrosta;

Humus - ziemia ro$linna (urodzajna);

Humusowanie - pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapewnienia dobrego wzrostu trawy;
Okreslenia wg PN-ISO 6707-1.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Jak w ST-00.00.00

MATERIALY

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Jak w ST-00.00.00

WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Darnina

Darning nalezy wycina¢ z obszaréw potozonych najblizej miejsca wbudowania. Ciecie nalezy

przeprowadzac przy uzyciu specjalnych ptugdw i krojoéw. Ptaty lub tasmy wycietej darniny, w zaleznosci
od gruntu na jakim bedg uktadane, powinny mie¢ szeroko$¢ od 25 do 50 cm i grubo$¢ od 6 do 10 cm.

Wycieta darnina powinna by¢ w krotkim czasie wbudowana.
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Darning, jezeli nie jest od razu wbudowana, nalezy uktada¢ warstwami w stosy, strong porostu
do siebie, na wysoko$¢ nie wiekszag niz 1 m. Utozone stosy winny by¢ utrzymywane w stanie wilgotnym
w warunkach zabezpieczaj acych darning przed zanieczyszczeniem.

Nasiona traw

Wybdr gatunkow traw nalezy dostosowac¢ do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca sie
stosowa¢ mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajace wymagania PN-R-65023.
Szpilki, paliki, pale

Szpilki do przybijania darniny powinny by¢ wykonane z gatezi, zerdzi lub drewna szczapowego.
Szpilki powinny by¢ proste, ostro zaciosane. Grubos¢ szpilek powinna wynosi¢ od 1,5 do 2,5 cm, a
dtugos¢ od 20 do 30 cm.

Paliki i pale powinny by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami BN-65/9226-01.

3. SPRZET
31. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Jak w ST-00.00.00

3.2. SPRZET DO WYKONANIA ZAMIERZINYCH ROBOT

Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia powinien wykazaC si¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:
o rowniarek;
e walcow gtadkich i zebrowanych;
e ubijakow o recznym prowadzeniu;
e wibratorow samobieznych;
o plyt ubijajacych.

4.  TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Jak w ST-00.00.00

4.2. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Transport humusu

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozi¢
transportem samochodowym. Wybédr Srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow lokalnych i
przeznaczenia humusu. Humus nalezy sktadowa¢ w pryzmach. Ksztatt pryzmy powinien umozliwia¢
wykonanie obmiaru. Miejsca sktadowania humusu zostang wskazane przez Zamawiajgcego.
Transport darniny

Darnine mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych
przed obsypaniem sie ziemi roslinnej i odkryciem korzonkow trawy oraz przed innymi uszkodzeniami.
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Transport nasion traw

Nasiona traw mozna przewozic dowolnymi Srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zawilgoceniem.
Transport materiatéw z drewna

Szpilki, paliki i pale mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

51. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Jak w ST-00.00.00

5.2. ZDJECIE HUMUSU

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
rekultywacji, umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno
by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami Specyfikacji Technicznej lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania
robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubos¢ warstwy
humusu, sasiedztwo budowli) nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie robét jako uzupetnienie
prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych przewidzianych do
realizacji catej inwestycji oraz w innych miejscach wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, potrzeb jego
wykorzystania na budowie, itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej lub
wskazana przez Inzyniera wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit
podstawe do rozliczenia czynno$ci zwigzanych ze zdjeciem humusu.

Zdjety humus sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢
przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow i
bezposrednio po nich aby unikng¢ zanieczyszczen gling lub innym gruntem nieorganicznym.

Humus i naktad czasowo zdjete z terenu wykopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru bedg
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypie i rekultywacji terenu do ukoriczeniu robot. Wszystkie
odpowiednie materiat pozyskane z wykopow na terenie budowy beda wykorzystane do robét lub
odwiezione na oktad. Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

5.3. HUMUSOWANIE

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi.
Warstwa humusu powinna siega¢ poza gérng krawedz skarpy i poza podnéze skarpy nasypu od 15 do
25 cm.
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Grubos¢ pokrycia ziemig, roslinng powinna wynosi¢ od 5 do 20 cm w zaleznosci od gruntu
wystepujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy mozna
wykona¢ rowki poziome lub pod katem 300 do 45° o gtebokosci od 15 do 20 cm, w odstepach co 0,5 do
1,0 m. Utozong warstwe humusu nalezy lekko zagescic¢ przez ubicie reczne lub mechaniczne.

5.4. OBSIANIE NASIONAMI TRAW

Obsianie powierzchni skarp i rowéw trawg nalezy wykonywa¢ w odpowiednich warunkach
atmosferycznych w okresie wiosny lub jesieni.

Przed przystapieniem do obsiewania nalezy wykona¢ humusowanie.

Duze powierzchnie terenéw (wysokie nasypy, gtebokie wykopy) pozbawione ziemi roslinnej
obsiewa sie bez ich uprzedniego humusowania, w nizej podany sposob:

e powierzchnig skarpy i rowu bezposrednio po wysianiu na niej trawy skrapia sie woda, przykrywa
pocietq stomg w ilosci ok. 400 g/m2, a nastepnie skrapia emulsjq asfaltowg lub asfaltem
uptynnionym, w ilosci ok. 400 g/m2;

e powierzchnie skarpy i rowu po wysianiu trawy pokrywa sie gruntem poprzez lekkie grabienie
powierzchni skarpy.

W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie.

5.5. DARNIOWANIE

Darniowanie nalezy wykonywa¢ wczesng wiosng do konca maja, a w razie koniecznosci we
wrzesniu i pazdzierniku.

Powierzchnia przeznaczona do darniowania powinna by¢ doktadnie wyréwnana, a w
uzasadnionych przypadkach pokryta warstwg humusu.

W  okresach suchych powierzchnie darniowane nalezy polewaé wodq w godzinach
popotudniowych przez okres od 2 do 3 tygodni. Mozna stosowac inne zabiegi chronigce darh przed
wysychaniem, zaakceptowane przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci humusowania i obsiania
Kontrola polega na ocenie wizualnej jako$ci wykonanych robo6t i ich zgodnosci z SST, oraz na
sprawdzeniu daty waznos$ci Swiadectwa warto$ci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Kontrola jakosci darniowania

Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchnia darniowana jest rowna i nie ma widocznych
szczelin i obsunie¢, czy poszczegdlne ptaty darniny nie wyrézniaj g sie barwg charakteryzujacy jej
nieprzydatno$¢ oraz czy szpilki nie wystajg ponad powierzchnie.

Na powierzchni ok. 1 m2 nalezy sprawdzi¢ szczelno$¢ przylegania poszczegdinych ptatéw
darniny do siebie i do powierzchni gruntu.
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10.

OBMIAR ROBOT

Jak w ST-00.00.00

ODBIOR ROBOT

Jak w ST-00.00.00
PODSTAWA PLATNOSCI
Jak w ST-00.00.00
PRZEPISY ZWIAZANE

Jak w ST-00.00.00
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1.
1.1

WSTEP
PRZEDMIOT SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robdt ziemnych zwigzanych z budowg kanalizacji sanitarnej wraz z przytaczami
oraz infrastrukturg towarzyszaca, urzadzeniami i obiektami towarzyszacymi w miejscowosci Lubenia
gmina Lubenia

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWiORB

Jak w ST-00.00.00
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg zasad prowadzenia robot
ziemnych dla zadania jw. i obejmujg wykonanie wykopow w gruntach kat. Il i IV, zasypanie i

zageszczenie wykopow oraz roboty towarzyszace. Specyfikacja obejmuje nastepujacy zakres robot::

1.4.

roboty przygotowawcze — oczyszczenie terenu, usuwanie kamieni i gruzu, odwodnienie terenu
budowy, zabezpieczenie przed osuwiskami gruntu i przebiciami wody, wykonanie i oznakowanie
wjazdu na terenbudowy, przygotowanie drog dojazdowych,

wykop szerokoprzestrzenny ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu (1:1) wykonany koparkami
podsiebiernymi 0,4 i 0,6 m3

reczne pogtebienie dna wykopu o 20 cm z przewozem gruntu taczkami,

reczne profilowanie i zageszczenie dna wykopu fundamentowego,

wykopy liniowe pod projektowane uzbrojenie inzynierskie terenu — sieci i instalacje zewnetrzne z
gromadzeniem urobku na odktad wzdtuz wykopdw,

umocnienie $cian wykopow liniowych i wykopow jamistych o gtebokosci powyzej 1,0 m pod
projektowane elementy infrastruktury technicznej z wykorzystaniem systemowego deskowania
drewnianego lub stalowego z rozparciem (podparciem),

przemieszczenie spycharkami mas ziemnych uprzednio zmagazynowanych w hatdach,

reczne i mechaniczne zasypanie wykopdw ziemig z ukopu, warstwami po 20 ¢cm z recznym
zageszczeniem ubijakami spalinowymi do uzyskania wskaznika zageszczenia gruntu IS = 0,99,
formowanie i zageszczanie nasypu spycharkami w gruncie kat. lll-V - wskaznik zageszczenia Is
=1.00,

reczne roboty ziemne towarzyszace robotom mechanicznym,

reczny transport technologiczny poziomy gruntu i ziemi urodzajnej za pomocq taczek, reczne
roz$cielenie i wyréwnanie ziemi urodzajnej z transportem gruntu taczkami po terenie ptaskim -
roz$cielenie ziemi urodzajnej w ramach zagospodarowania terenu, pochodzacej z wstepnych
robot przygotowawczych,

mechaniczny zatadunek nadmiaru gruntu na srodki transportu samochodowego,

wywiezienie nadmiaru ziemi samochodami samowytadowczymi w miejsce sktadowania urobku
wskazane przez zamawiajacego,

OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia wg PN-ISO 6707-1
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1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Jak w ST-00.00.00
2. MATERIALY
Jak w ST-00.00.00
3. SPRZET
Jak w ST-00.00.00
4. TRANSPORT
Jak w ST-00.00.00
5. WYKONANIE ROBOT
Roboty ziemne muszg by¢ prowadzone na podstawie i zgodnie z projektem budowlanym i
wykonawczym.

Roboty ziemne w zaleznosci od potrzeb, mozna prowadzi¢ nastepujacymi metodami:
metodgq mechaniczng polegajacq na wykonaniu czynno$ci zasadniczych i pomocniczych z
zastosowaniem réznego rodzaju sprzetu i maszyn,
metodq reczno - mechaniczng, w ktorej odspojenie i zatadowanie gruntu do Srodkow
wydobywczych nastepuje recznie, transport zaS na odktad lub S$rodki transportowe -
mechanicznie, za pomocg transporteréw tasmowych, wyciggow skipowych, lekkich zurawi itp.,
metoda reczng, w ktdrej wszystkie czynno$ci wykonane sg przy pomocy ludzi i prostych narzedzi.
Dobdr metody lub wykonanie robét przy uzyciu jednoczes$nie kilku metod zalezy od ilosci robét i

warunkow, w jakich majg by¢ prowadzone. Przy robotach ziemnych, niezaleznie od przestrzegania
danych zawartych w projekcie, nalezy takze przestrzega¢ nastepujacych ogdlnych zasad i warunkow
technicznych:

przy wykonywaniu wykopow sposobem mechanicznym pod fundamenty lub instalacje podziemne
zatrzymujemy kopanie na poziomie ok. 20 cm powyzej zadanej rzednej; warstwe te usuwamy
recznie przed rozpoczeciem robot fundamentowych lub montazowych, aby uchroni¢ grunt w
poziomie posadowienia przed wptywem warunkdw atmosferycznych oraz grozbg nieumysinego
spulchnienia przez osprzet uzytych maszyn,

spody wykopdéw pod fundamenty, w przypadku nieumysinego przekopania, nie mogg by¢
zasypane gruzem, lecz powinny by¢ wypetione np. betonem lub piaskiem stabilizowanym
cementem; dotyczy to rowniez wykopow dla wszystkich rodzajow instalacji, ktére muszg
zachowac szczelnosc,

wykopy powinny by¢ wykonywane w jak najkrotszym czasie i mozliwie szybko powinny by¢
wykorzystane, aby unikng¢ osuwania si¢ skarp,

rowniez zasypanie gotowych fundamentéw powinno nastapi¢ zaraz po ich wykonaniu, aby nie
dopusci¢ do naruszenia struktury gruntu pod fundamentami wskutek dziatania warunkow
atmosferycznych,

do wykonywania nasypow nalezy uzywa¢ gruntéw takich jak: piaski, zwiry, piaski gliniaste, skaty
twarde, tzn. wszystkie grunty o granicy ptynnosci mniejszej od 65; nie wolno stosowac do tych
konstrukcji torféw, gruntéw ilastych, ziemi urodzajnej itp.; przy spetnieniu pewnych warunkow,
tzn. przy zabezpieczaniu nasypdw przed dostepem wody, mozna uzy¢ skat miekkich, pytow,
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piaskow pylastych, gliny i lesséw, do zasypywania wykopow i fundamentow nalezy uzywac
gruntéw z tych wykopow, odpowiednio je zageszczajac, chyba ze projekt przewiduje zasypke np.
piaskiem czy pospodtka,

e przy zasypywaniu wykopdw grunt nalezy zageszcza¢ warstwami o grubosci nie przekraczajacej
20 cm - przy zageszczaniu recznym i 50 cm — przy zageszczaniu mechanicznym,

¢ nie wolno uzywac do zasypywania wykopow gruntow zamarznietych, torfow, darniny itp.,

e nasypy nalezy wykonywa¢ warstwami poziomymi, starannie je zageszczajac,

e wysoko$¢ nasypu i szeroko$¢ jego korony powinna by¢ wigksza od zatozonej (ze wzgledu na
osiadanie); powinno to by¢ przewidziane w projekcie,

¢ nachylenie skarp wykopow tymczasowych nalezy wykonac zgodnie z danymi zamieszczonymi w
odpowiednich przepisach w zalezno$ci od rodzaju gruntu, gtebokosci wykopu i obcigzenia
naziomu,

¢ nie nalezy wykonywac wykopow bez skarp lub rozparcia Sciankami przy gtebokosciach:
h>od 1,0 m —w gruntach piaszczystych i zwirach,

h > 1,25 m — w gruntach gliniasto — piaszczystych,
h>od 1,50 m — w gruntach gliniastych i itach

e przy powiekszaniu skarp i nasypdw nalezy pamietaC czyszczeniu starych skarp (z darniny i ziemi
roslinnej oraz wszystkich elementéw glinianych), zeschodkowaniu i dopiero wtedy nasypywaniu
Swiezego gruntu starannie go zageszczajac,

e nalezy unikaC prowadzenia rob6t ziemnych w warunkach zimowych ze wzgledu na duzy ich
koszt.

Wykonywanie wykopow
Do wykonywania wykopdw w zaleznosci od jego wymiarow mozemy zastosowac jedng z dwdch
podstawowych metod:

e czotowg (poprzeczng), ktéra stwarza mozliwos¢ wykonania wykopdéw o duzych gtebokosSciach,
lecz 0 matej szeroko$ci; metoda ta wykorzystywana jest przewaznie przy wykonywaniu wykopow
pod wszelkiego rodzaju instalacje podziemne, przy poprzecznym przezucie odspojonej ziemi oraz
przy innych gtebokich wykopach o niewielkich wymiarach w planie; do wykonania wykopdw tg
metodg najlepiej nadajg sie wszelkiego typu koparki.

o warstwowg (podtuzng), ktéra polega na wykonywaniu robot w dwojaki sposob: prowadzac roboty
ziemne warstwami o grubos$ci zaleznej od uzytego sprzetu na catej powierzchni terenu (uzywamy
wtedy spycharko — zgarniarek) lub przy uzyciu koparek, kopiac wykop o szeroko$ci i gtebokosci
rownej zasiegowi ramienia koparki, poszerzajac i pogtebiajgc go stopniowo do zatozonych
wymiaréw. PamietaC nalezy, ze do prac przystepujemy po szczegGtowym przeanalizowaniu
warunkow terenowych (zwlaszcza przy wykonywaniu wykopow szerokoprzestrzennych) oraz
ustaleniu etapdw poszczegdinych przejS¢ koparki, kierunkéw kopania, drog dojazdowych i
wyjazdowych $rodkéw transportowych oraz sposobu zabezpieczenia terenu przed wodg
opadowa. Specyficzng formg robdt ziemnych jest wykonywanie wykopow waskoprzestrzennych
dla wszelkiego rodzaju instalacji i urzadzen podziemnych. Wykopy waskoprzestrzenne mozemy
wykonywac o Scianach pionowych do gtebokosci 1,5 m i szerokosci 0,6 m lub ze skarpami, jezeli
jest na nie wystarczajgca ilo$¢ miejsca, a takze o Scianach pionowych zabezpieczonych réznego
rodzaju deskowaniami. Umocnienia te w zalezno$ci od warunkdw, w jakich majg pracowac
dzielimy na: deskowania petne, azurowe, scianki szczelne, $cianki zaktadane. Zabezpieczanie
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Scian stosuje sie rowniez do wykopdw szerokoprzestrzennych w nastepujacych przypadkach:
e gdy grunt jest mato spoisty i skarpy zajetyby duzo miejsca,
e wykonanie skarp nie jest mozliwe,
¢ nalezy obnizy¢ poziom wody i zachodzi koniecznos¢ prowadzenia prac w Sciankach szczelnych.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, postanowieniami zawartymi w STWIORB i poleceniami Inzyniera oraz ze
sztukg budowlana.
Zasypywanie wykopow
Wykopy nalezy zasypywac¢ niezwtocznie po zakonczeniu prac budowlanych, aby nie narazac¢
wykonanych konstrukcji lub instalacji na dziatanie wptywéw atmosferycznych, szczegdlnie w okresie
jesienno — zimowym. Wykopy nalezy zasypywac¢ warstwami grubosci 20 cm starannie je zageszczajac.
W przypadku wykonywania tych prac w okresie zimowym nalezy uwaza¢, aby ilo$¢ zamarznigtych bryt
w zasypce nie przekraczata 15% jej objetosci. Do zasypywania wykopow wewnatrz budynku nie wolno
uzywa¢ zamarznietego gruntu. Do zasypywania wykopdw nie mozna uzywac gruntow zawierajgcych
zanieczyszczenia i sktadniki organiczne mogace spowodowac procesy gnilne.
Zasypanie przepompowni sciekow
Prawidtowe wykonanie zasypu jest niezbednym warunkiem niezawodnosci pompowni. Zaleca
sie wykonanie obsypki i zasypki z mieszanki piaskowo-zwirowej 0 wielkoSci ziaren nieprzekraczajacej
20 mm, bez materiatdbw famanych. Materiat powinien spetnia¢ wymogi normy PN-86/B-02480.
Dopuszcza sie stosowanie ziemi rodzimej, jako zasypu, jezeli ziemia ta zawiera ponizej 12% frakcji pytu
i itu i nie zawiera kamieni i materiatow organicznych takich jak korzenie.
Glina i ity nie nadajg si¢ do zasypywania wykopu. Obsypka i zasypka musi by¢ zageszczona
warstwami grubo$ci maksimum 30 cm do gesto$ci min. 90% zmodyfikowanej warto$ci Proctora.
Mozliwe jest takze stosowanie materiatu zasypowego w formie ptynnej, takiego jak odpowiednia
mieszanka betonowa, zwtaszcza w przypadku wykonywania wykopu o wymiarach bardzo zblizonych do
wymiaréw zbiornika, za pomocg Swidra. Powierzchnia terenu powinna znajdowac sie kilka centymetréw
pod krawedzig pokrywy i by¢ uksztattowana tak, aby zapewni¢ sptyw wody w kierunku na zewnatrz
pokrywy.
Podstawowe zasady BHP przy wykonywaniu robét ziemnych.
Podstawowe zasady bhp wykonywania robot ziemnych mozna uja¢ nastepujaco:
e roboty ziemne muszg by¢ prowadzone zgodnie z posiadang dokumentacja,
e przed przystgpieniem do robét nalezy bezwzglednie wyznaczy¢ przebieg instalacji podziemnych,
a w szczegolnosci linii gazowych i elektrycznych,
e roboty w bezposrednim sasiedztwie instalacji podziemnych nalezy prowadzi¢ szczegdinie
ostroznie i pod bezposrednim nadzorem kierownictwa robét,
e W odlegtosciach mniejszych od 0,5 m od istniejgcych instalacji roboty nalezy prowadzi¢ recznie,
bez uzycia sprzetu mechanicznego narzedziami na drewnianych trzonkach,
e teren, na ktérym prowadzone sg roboty ziemne, powinien by¢ ogrodzony i zaopatrzony w
odpowiednie tablice ostrzegajace,
e wykopy powinny by¢ wygrodzone barierami, ustawionymi w odlegtosci co najmniej 1,0 m od
krawedzi wykopu,
e w przypadku prowadzenia rob6t w terenie dostepnym dla oséb postronnych wykopy nalezy
zakry¢ szczelnie balami,
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e pochylenie skarp nieobcigzonych wykona¢ zgodnie z warunkami ogdlnymi dla czasowych
wykopow i budowli ziemnych przy korzystnych warunkach wilgotnosciowych,

e wykonywanie wykopow przez podkopywanie jest zabronione,

o wykopy waskoprzestrzenne i jamiste powinny by¢ bezwzglednie zabezpieczone przez rozparcie
Scian,

¢ do wykonania deskowan stosowac nalezy jedynie drewno Il lub IV klasy,

¢ deskowanie zabezpieczajace wykop powinno wystawa¢ minimum 15 cm ponad krawedz wykopu
w celu zabezpieczenia wykopu przed spadaniem gruntu, kamieni i innych przedmiotdw,

e deskowanie rozbiera sie warstwami szerokosci do 40 cm od dotu odpitowujac stojaki w miare
rozbierania $cian, schodzi¢ i wchodzi¢ do wykopu mozna jedynie po drabinkach i schodniach,

e jezeli projekt nie podaje minimalnych odlegto$ci, jakie nalezy zachowac przy prowadzeniu robot w
poblizu istniejgcych budynkdw, przyjmujemy, Ze odlegtoSciami bezpiecznymi wykonania
wykopow bez specjalnych zabezpieczen sga;

e — 3,0 m, jesli poziom dna wykopu jest potozony ponad 1,0 m, w stosunku do poziomu spodu
fundamentu istniejacego budynku,

e —4.0m, jezeli poziomy sg jednakowe,

e - 6,0 m, jezeli dno wykonywanego wykopu jest ponizej spodu istniejacego fundamentu, lecz nie
nizej niz 1,0 m,

e przy robotach zmechanizowanych nalezy wyznaczy¢ w terenie strefe zagrozenia, dostosowang
do uzytego sprzetu,

o koparki powinny zachowac odlegto$¢ co najmniej 0,60 m od krawedzi wykopdw,

¢ nie dopuszczac, aby miedzy koparka a srodkiem transportowym znajdowali si¢ ludzie,

e samochody powinny by¢ ustawione tak, aby kabina kierowcy znajdowata sie poza zasiegiem
koparki,

¢ wytadowanie urobku powinno odbywac sie nad dnem srodka transportu,

¢ niedozwolone jest przewozenie ludzi w skrzyniach zgarniarek lub innego sprzetu mechanicznego,

e w przypadku koniecznosci dokonania jakichkolwiek prac w poblizu pracujgcych maszyn, nalezy je
wytaczyc,

o odlegtos¢ miedzy krawedzig wykopu a sktadowanym gruntem powinna by¢ nie mniejsza niz: 3,0
m dla gruntéw przepuszczalnych i 5,0 m dla gruntéw nieprzepuszczalnych,

e niedopuszczalne jest sktadowanie gruntdw w odlegtosci mniejszej od 1,0 m od krawedzi wykopu
odeskowanego, pod warunkiem ze obudowa jest obliczona na dodatkowe obcigzenie odktadem
gruntu,

e niedopuszczalne jest sktadowanie urobku w granicach prawdopodobnego klina odtamu gruntu
przy wykopach nieumocnionych,

e W przypadku osuniecia sie gruntu lub przebicia wodnego nalezy wstrzymac roboty, zabezpieczy¢
miejsce niebezpieczne i usungé przyczyne zjawiska; do usuniecia usterek lub przebi¢ wodnych
nalezy przystapi¢ niezwtocznie po ustaleniu ich przyczyny i sposobu likwidacii,

e gdy w czasie wykonywania robot ziemnych zostang znalezione niewypaty lub przedmioty trudne
do zidentyfikowania, roboty nalezy przerwaé, miejsce odpowiednio zabezpieczy€ i niezwtocznie
powiadomi¢ wiasciwe wiadze administracyjne i policje,

e w przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe, szczatki archeologiczne nalezy roboty
przerwac, teren zabezpieczy¢ i powiadomi¢ wtasciwy Urzad Konserwatorski,
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6.

e w przypadku odkrycia poktaddéw kruszyw lub innych materiatéw nadajgcych sie do dalszego

uzytku nalezy powiadomi¢ Inwestora i uzyskac od niego decyzje co do dalszego postepowania
KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami

okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz z Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli szczegélng
uwage nalezy zwroci¢ na:

8.1.

e zapewnienie stateczno$ci Scian wykopu,

¢ odwodnienie wykopow w czasie wykonania robot i po ich zakonczeniu,
o doktadnos¢ wykonania wykopdw (usytuowanie, wykonczenie),

e zageszczenie warstwami zasypywanych wykopow.

OBMIAR ROBOT

Jak w ST-00.00.00

ODBIOR ROBOT

Jak w ST-00.00.00

ZASADY ODBIORU ROBOT

Badanie materiatow i elementow obuddw wykopdw nalezy wykona¢ bezposrednio na budowie

przez ogledzin zewnetrzne. Porownujgc rodzaj materiatdw z cechami podanymi w opisie technicznym.
Sprawdzanie metod wykonania wykopdw - wykonuje sie przez ogledziny zewnetrzne i poréwnanie z
rysunkami oraz uzytkowanym sprzetem. Badanie materiatow drenéw i obsypki filtracyjnej nalezy
wykona¢ bezpo$rednio na budowie przez ogledziny zewnetrzne poréwnujac rodzaj materiatow z
cechami podanymi w rysunkach. Badanie przekroju drenazu przeprowadza si¢ przez sprawdzenie
wymiaréw poprzecznych obsypki filtracyjnej przez pomiar z doktadnoscig do 1 ¢cm. Badanie zmiany
kierunku drenazu w pianie i zmiany przekroju przeprowadza si¢ przez ogledziny zewnetrzne czy zostaty
wykonane w studzienkach zbiorczych.

8.2.

9.

ZAKRES ODBIORU ROBOT

Minimalna czestos¢ i zakres testoéw i pomiaréw:

Pomiary dna wykopu.
Pomiary wykonywac¢ tasma co 200 m w linii prostej w przypadku szczegdlnych co 50 m. Pomiary
zagtebienia dna
Pomiary wykonywac niwelatorem co 200 m i w miejscach wadliwych. Test zageszczenia gruntu -
wg proby Proctora
Stopien ID powinien by¢ zdefiniowany dla kazdej ustalonej warstwy. Stopieni ID zdefiniowany wg
normy PN-B-04481:1988 powinien by¢ zgodny z okreslona kategorii przeznaczenia gruntu
Szeroko$¢ dna wykopu. Szerokos$¢ dna wykopu nie powinna rézni¢ sie od projektowanej z
tolerancjg + 5 cm
Zagtebienie dna wvkopu okres$lane pomiarem rzednych wysokosciowych przy uzyciu niwelatora
nie powinno réznic sie od projektowanych rzednych z tolerancjg - 3 cm do + 1 cm.

PODSTAWA PLATNOSCI
Jak w ST-00.00.00
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10.  PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-B-02480 - Grunty budowlane. Symbole. Podziat i opis gruntow.

o PN-B-04481 — Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

e PN-B-04493 - Grunty budowlane. Oznaczenia kapilarno$ci biernej

e BN-77/8931-12 — Oznaczenie wskaznikow zageszczenia gruntu

e PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodoéw wodociggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych zwigzanych z budowg kanalizacji sanitarnej wraz z przytagczami
oraz infrastrukturg towarzyszaca, urzadzeniami i obiektami towarzyszacymi w miejscowosci Lubenia
gmina Lubenia

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWiORB
Jak w ST-00.00.00
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg robot zwigzanych z wykonaniem w/w robét i

obejmujg nastepujace zakresy robot:

o \Wykonanie podtoza z materiatow sypkich gr. 10 cm.

o Wykonanie rurociggdw z rur PVC-U SN12 SDR 34

¢ \Wykonanie studni kanalizacyjnych betonowych.

¢ Wykonanie studnie kanalizacyjnych z PVC-U

¢ \Wykonanie rurociagu ttocznego z rur PE

¢ \Wykonanie prob szczelnosci

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Jak w ST-00.00.00
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Jak w ST-00.00.00
1. MATERIALY
11. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty zastosowane do budowy kanalizacji powinny
odpowiada¢ normom krajowym zastgpionym, je$li to mozliwe, przez normy europejskie lub technicznym
aprobatom europejskim. W przypadku braku norm krajowych lub technicznych aprobat europejskich
elementy i materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich specyfikacii.

1.1.1. RURY PRZEWODOWE

Sie¢ kanalizacyjng grawitacyjng zaprojektowano z rur PVC litych klasy nie nizszej niz SN12,
przytacza domowe dopuszcza sie wykonaé z rur klasy nie nizszej niz SN8

Charakterystyka rur PVC- U SN12 i ksztattek:

Rury PVC-U lite o jednorodnej $ciance z wydtuzonym kielichem formowanym na gorgco wokét
konturéw uszczelki olejoodpornej z pierScieniem wzmacniajagcym z PP z widknem szklanym, ktora
stanowi integralng czes¢ kielicha, tworzac nierozerwalne potaczenie

Wydtuzony Kkielich ze zintegrowang olejoodporng uszczelkg wargowg z elastomeru
termoplastycznego TPE-V klasy 60, z pierScieniem wzmacniajacym z polipropylenu (PP) z widknem
szklanym o parametrach technicznych zgodnych z normg PN-EN 681-2 WH.
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Rury i ksztattki posiadajg szczelno$¢ ztacza na ci$nienie 2,5 bar zgodnie z PN-EN 1277

ksztattki wykonane w szeregu SDR 34 zgodne z PN-EN 1401 posiadajg sztywno$¢ obwodowg
12 kN/m

zgodnie z PN-EN I1SO 13967.

Przewody kanalizacji ciSnieniowej wykonac¢ nalezy z rur PE100 SDR17.

1.1.2. STUDZIENKI KANALIZACYJNE BETONOWE DN1000

Studzienki betonowe wykonane powinny by¢ z prefabrykatow betonowych o $rednicy @1000
mm i fgczonych na uszczelke. Studzienki wykonane winny by¢ z betonu klasy C35/45, wodoszczelnosci
W-8, mrozoodpornosci F-100 wg normy PN-EN 206-1:2003 — Beton zwykly. W czesciach dennych
wykonane powinny zosta¢ otwory do osadzenia kroccow potaczeniowych z przej$ciami szczelnymi.
Studnie posadowi¢ nalezy na warstwie zwiru grubo$ci 10 cm oraz podsypce z piasku takze o grubosci
10 cm. Studnie powinny by¢ wyposazone w fabryczne kinety. Studnie @1000 mm wtazowe powinny
zosta¢ wyposazone w stopnie ztazowe Zeliwne utozone w dwdch rzedach, odlegtos¢ osi obydwu rzedow
oraz odlegto$¢ stopni od siebie wynosi¢ powinna ok. 30 cm. Stopnie winny zosta¢ zabetonowane
podczas wykonywania kregow prefabrykowanych.

Studzienki betonowe muszg by¢ wyposazone w przejécia szczelne z PVC-U o sztywno$ci
obwodowej min. SN 12 SDR 34 SLW 60 lub PP min. SN10 lite o szczelnoSci min. 2,5 bara w
Srednicach od DN 160 do DN 200. W srednicach DN 160 i DN 200, wymaga si¢ mozliwo$¢ regulacii
sferycznej — w kazdym kierunku min. .7,5° ( przej$cia wyposazone w przeguby kulowe ), do podtaczen
rur kanalizacyjnych. Dla systemu z PVC przejécia szczelne muszg posiada¢ aprobate techniczng ITB i
by¢ produkowane przez tego samego producenta co rury i ksztattki SN12 SDR34 SLW60, dla systemu z
PP przejscia szczelne musza by¢ produkowane przez tego samego producenta co rury i ksztattki.

1.1.4. STUDZIENKI KANALIZACYJNE PVC-U DN400

Na przytaczach kanalizacyjnych do budynkdéw oraz na sieci w miejscach gdzie gteboko$¢
posadowienia kanalizacji nie przekracza 3m wykona¢ nalezy studnie DN400 z rurg trzonowa z
Polipropylenu PP-B klasy nie nizszej niz SN8 oraz rury wznoszacej PVC-U

1.1.5. WLAZY KANALOWE

Projektuje sie stosowanie trzech rodzajéw wtazéw (pokryw):
e Pokryw betonowych w przypadku studnie zlokalizowanych w terenach zielonych A15
e Zwienczenia zeliwne zgodne z systemem studni klasy C250 na utwardzonych
posesjach oraz drogach

Nalezy zamontowa¢ wiazy Zeliwne odpowiadajgce wymaganiom normy PN-EN 124:2000 -
Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego i kotowego.
Zasady konstrukcji, badania typu,

1.1.6. STOPNIE ZLAZOWE

Stopnie zlazowe Zeliwne odpowiadajace wymaganiom normy PN-EN 13101:2002 Stopnie do
studzienek wtazowych. Wymagania, znakowanie, badania i ocena zgodnosci.
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1.1.7. PIERSCIENIE ZELBETOWE PREFABRYKOWANE

PierScienie Zelbetowe prefabrykowane o Srednicy 65cm powinny by¢ wykonane z betonu
wibrowanego klasy C35/45 zbrojonego stalg StOS.

1.1.8. PLYTY ZELBETOWE PREFABRYKOWANE

Ptyty Zelbetowe prefabrykowane powinny mie¢ grubo$¢ 11cm i by¢ wykonane z betonu
wibrowanego klasy C35/45 zbrojonego stalg StOS.

1.1.9. KRUSZYWO NA PODSYPKE

Podsypka moze by¢ wykonana z ttucznia lub Zzwiru. Uzyty materiat na podsypke powinien
odpowiada¢ wymaganiom stosownych norm PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa
naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka lub PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne.
Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

1.1.10. BETON

CEMENT

Do betonu nalezy zastosowa¢ cement 32,5 lub 42,5 wg normy PN-EN 197-1:2002.
KRUSZYWO

Do betonu nalezy zastosowac¢ kruszywo zgodne z normg PN-EN 126620 +A1:2008 oraz PN-EN
13043:200 AC:2004. Marka kruszywa nie moze by¢ nizsza niz klasa betonu (np. B-30 — marka min. 30,
B-20 — marka min. 20).
ZAPRAWA CEMENTOWA

Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 197-1:2002 A1:2005, A3:2007.

1.2. SKLADOWANIE MATERIALOW
1.24. RURY PRZEWODOWE

Rury przewodowe — nalezy przechowywac¢ w potozeniu poziomym na ptaskim, rownym podtozu,
w sposdb gwarantujacy zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opadami atmosferycznymi oraz
spetnienie warunkow BHP. Ponadto rury z tworzyw sztucznych nalezy sktadowa¢ w taki sposob, aby
stykaly sie one z podiozem na catej swej dtugosci. Mozna je sktadowac na gesto utozonych podktadach.
Wysokos$¢ sterty rur nie powinna przekracza¢ 1,5 m. Sktadowane rury nie powinny by¢ narazone na
bezposrednie dziatanie promieniowania stonecznego. Temperatura w miejscu przechowywania nie
powinna przekracza¢ 300C.

1.2.5. KRUSZYWO

Kruszywo — sktadowisko kruszywa powinno by¢ zlokalizowane jak najblizej wykonywanego
odcinka wodociggu. Podioze sktadowiska powinno by¢ réwne, utwardzone, z odpowiednim
odwodnieniem, zabezpieczajace kruszywo przed zanieczyszczeniem w czasie jego sktadowania i
poboru.

1.2.6. CEMENT

Cement - sktadowanie cementu w workach Wykonawca zapewni w magazynach zamknietych.
Sktadowany cement musi by¢ bezwzglednie odizolowany od wilgoci. Czas przechowywania cementu
nie moze by¢ diuzszy niz 3 miesigce.
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1.2.7. KREGI

Kregi mozna sktadowaC na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, Ze nacisk kregdéw
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5MPa.

Przy sktadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wysoko$¢ sktadowania nie powinna
przekracza¢ 1,8m. Sktadowanie powinno umozliwia¢ dostep do poszczegdinych stoséw wyrobow lub
pojedynczych kregow.

1.2.8. WLAZY KANALOWE | STOPNIE

Wtazy kanatowe i stopnie powinny by¢ sktadowane z dala od substancji dziatajacych
korodujaco. Wtazy powinny by¢ posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna by¢
utwardzona i odwodniona.

1.2.9. KRUSZYWO

Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podiozu w sposob
zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

2. SPRZET
Jak w ST-00.00.00

3. TRANSPORT
Jak w ST-00.00.00

4, WYKONANIE ROBOT
45. ROBOTY ZIEMNE
Jak w ST-00.00.03
46. PRZYGOTOWANIE PODLOZA

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w
terenie. W celu zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda z opadéw atmosferycznych powinny byé
zachowane przez Wykonawce co najmniej nastepujace warunki: gorne krawedzie bali przy$ciennych
powinna wstawac. co najmniej 15cm ponad szczelnie przylegajacy teren: powierzchnia terenu powinna
bv¢ wyprofilowana ze spadkiem umozliwiajgcym fatwy odptyw wody poza teren przylegajacy do wykopu:
w razie koniecznosci wykonany zostanie cigg odprowadzajacy wode na bezpieczna odlezatosc.

4.7. ROBOTY MONTAZOWE

Roboty ziemne wykonywane bedg mechanicznie.

W  przypadku napotkania niezainwentaryzowanych przewodéw podziemnych wszystkie
napotkane przewody na trasie wykonywanego wykopu, biegnace prostopadle badz réwnolegle z
wykopem, nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwiesi¢ w taki sposéb aby
zapewnic ich eksploatacije.

Wykopy nalezy zabezpieczy¢ przez odeskowanie azurowe min. 25% lub  wykonywaé
zrozkopem. W przypadku zalewania wykopow przez wody gruntowe nalezy obok wykonac
zaglebienie, skad sukcesywnie nalezy wypompowywac naptywajacg wode lub zastosowac system
igtofiltrow. Cato$¢ wykopdw oznakowac i zabezpieczyé¢ przed dostepem osdb postronnych.
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Po wykonaniu wykopu z jego dna nalezy usuna¢ ewentualne kamienie, grudy i rumosz, dno
wyrdéwnac. Prace ziemne prowadzi¢ starannie nie pozostawiajac zbyt dtugo otwartego wykopu.

Rurociggi uktada¢ nalezy na podsypce z piasku o grubo$ci min. 10 cm.

Po utoZeniu rurociggu i dokonaniu odbioru w zakresie wykonanego podioza oraz szczelno$ci
zmontowanego rurociggu wykonac nalezy obsypke w strefie ochronnej rurociggu do wysokosci okoto 30
cm ponad rurociag z piasku z zageszczeniem do wskaznika minimum Ls=95% wg Proctora. Pozostaty
wykop pozostawi¢ nalezy w celu umozliwienia wykonania podbudowy i nawierzchni zgodnie z branzg
drogowa.

MONTAZ RUROCIAGOW GRAWITACYJNYCH

Kanalizacje deszczowa i sanitarng o $rednicy @160 i @200 mm z PVC-U. Rurocigg montowaé
zgodnie z instrukcjg dostarczong przez producenta rur oraz warunkami technicznymi wykonania i
odbioru rurociggéw z tworzyw sztucznych i PN-91/B-10735 ,Kanalizacja. Przewody Kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze”.

W celu zachowania szczelnoSci rurociggi kanalizacyjne oraz studzienki przejScia szczelne do
studzienek powinny by¢ dostarczone przez producenta rur (by¢ tego samego systemy).

Rzedne posadowienia studzienek i rurociggdw powinny by¢ zgodne z zatgczonym w czesci
rysunkowej profilem podtuznym kanalizacji.

STUDZIENKI BETONOWE

Studzienki betonowe wykonane powinny by¢ z prefabrykatéw betonowych o $rednicy @ 1000
mm. W cze$ciach dennych wykonane powinny zostac¢ otwory do osadzenia kro6¢cow potgczeniowych z
przejSciami szczelnymi. Studnie posadowi¢ nalezy na warstwie zwiru grubosci 10 cm oraz warstwie
piasku takze o grubosci 10 cm. Studnie powinny by¢ wyposazone w fabryczne kinety. Studnie @1000
mm witazowe powinny zosta¢ wyposazone w stopnie ztazowe zeliwne utozone w dwoch rzedach
odlegtos$¢ osi obydwu rzedoéw oraz odlegto$¢ stopni od siebie wynosi¢ powinna ok. 30 c¢cm. Stopnie
winny zosta¢ zabetonowane podczas wykonywania kregow prefabrykowanych.

Jako przykrycie studzienek wpustowych stosowa¢ wpusty uliczne Zeliwne nieklawiszujgce typu
A15 lub wtazy typu lekkiego C250

Poszczegoine elementy studzienek potaczone winny by¢ na zaprawie, a faczenia z obydwu stron
zatarte na gtadko.

Studzienki oraz ich montaz spetnia¢ musza norme PN-EN 1917,

MONTAZ RUROCIAGU TLOCZNEGO

Kanalizacje tloczng o $rednicy @90mm z PE100 wykona¢ nalezy z materiatu opisanego w
punkcie 4.1.1. Rurociag montowaC zgodnie z instrukcjgq dostarczong przez producenta rur oraz
warunkami technicznymi wykonania i odbioru rurociagéw z tworzyw sztucznych i PN-91/B-10735
,Kanalizacja. Przewody Kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze”.

Przed wykonaniem potgczenia nalezy sprawdzi¢ stan techniczny rur celem wyeliminowania
materiatu posiadajgce jakakolwiek wade. Osie tgczonych odcinkéw rur muszg znajdowac sie w jednej
prostej. Przewody nalezy potaczy¢ ze sobg metodg zgrzewania doczotowego.

Uktadanie rur na dnie wykopu przeprowadza sie przy catkowicie odwodnionym podtozu z
wyprofilowanym dnem zgodnie ze spadkiem terenu w kierunku wezta nizej potozonego. Przewody
nalezy uktada¢ na podsypce o grubosci ok. 10 cm, ktéra powinna by¢ wykonana z piasku i
zageszczana. Nie wolno pod rurociggi podktadac twardych elementéw np. drewna lub kamieni. Przewod
po utozeniu powinien $cisle przylega¢ do podioza na catej swojej dtugosci.
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Zatamanie przewodu przy zmianie kierunku trasy nalezy wykona¢ za pomocg odpowiednich
tukow i kolan.

Utozony odcinek wymaga stabilizacji przez wykonanie obsypki ochronnej z piasku na wysoko$¢
ok. 30 cm ponad wierzch rury. Jednak ztacza rur i ksztattek powinny by¢ odkryte az do czasu
przeprowadzenia proby cisnieniowej odcinka.

Wykonania rur ochronnych

Przejscia przewodu pod drogami powinny by¢ wykonane w rurze ochronnie. Rure ochronna nalezY
uszczelni¢ piankg poliuretanowa. Zabezpieczenie piankg ma za zadanie zabezpieczenie wolnej
przestrzeni miedz przewodem a rura ochronna przed dostaniem sie do jej wnetrza wody lub innych
zanieczyszczen oraz przed wydostaniem sie na zewnatrz w niekontrolowany sposéb cieczy
pochodzacej z ewentualnej awarii przewodu.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Jak w ST-00.00.00
1. OBMIAR ROBOT
Jak w ST-00.00.00
8. ODBIOR ROBOT
Jak w ST-00.00.00
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Jak w ST-00.00.00
10.  PRZEPISY ZWIAZANE
Jak w ST-00.00.00
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sgq wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét budowlanych zwigzanych z Budowa kanalizacji sanitarnej na terenie miejscowo$ci Lubenia gmina
Lubenia

1.2.  ZAKRES STOSOWANIA STWiORB
Jak w ST-00.00.00

1.3.  ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg robdt zwigzanych z wykonaniem w/w robot i
obejmuijg nastepujace zakresy robot:
¢ \Wykonanie taw fundamentowych
o Wykonanie przepompowni $ciekdw
o Zagospodarowanie terenu przepompowni

14.  OKRESLENIA PODSTAWOWE

o Przepompownia- jest to urzadzenie zbiornikowo tloczne majace na celu przetransportowanie $ciekdw z
uktadéw kanalizacyjnych potozonych nizej do zlokalizowanych wyzej lub do oczyszczalni.

o Polimerobeton - materiat powstaty w wyniku pofaczenia kruszywa kwarcowego o réznym
uziarnieniu(maczka, piasek, zwir) z zywicg poliestrowa, ktéra stanowi 10-12% mieszanki.

o Zbiornik z polimerobetonu- jest to studnia prefabrykowana z polimerobetonu.

o Zbiornik betonowy - jest to studnia prefabrykowana z betonu.

o Studnia prefabrykowana - studnia ktorej co najmniej zasadnicza czg$¢ komory roboczej i komin wtazowy
sq wykonane z prefabrykatow.

o agregat pompowy - jest to pompa wraz z silnikiem stanowigca urzadzenie mechaniczno-elektryczne
przettaczajgce Scieki (zamontowane w zbiorniku z polimerobetonu)

1.5.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Jak w ST-00.00.00

2, MATERIALY
21.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty zastosowane do budowy przepompowni powinny
odpowiada¢ normom krajowym zastgpionym, jesli to mozliwe, przez normy europejskie lub technicznym
aprobatom europejskim. W przypadku braku norm krajowych lub technicznych aprobat europejskich elementy i
materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich specyfikacii.

Elementy monolityczne takie jak przepompownia winny zosta¢ dostarczone na plac budowy jako cato$é
przez ich producenta i zamontowane w przygotowanym wczesniej wykopie.
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2.2. PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW

2.2.1.Przepompownia P -1

Dane do doboru przepompowni:

P1 jednost.
wydajnos¢ dm3/s 1,14
rzedna terenu przep. mnpm 222,90
rzedna gory przep. mnpm 223,40
rzedna wlotu 1 mnpm 217,84
Srednica wlotu 1 mm 200
rzedna wlotu 2 mnpm 221,40
$rednica wlotu 2 mm 200
dtugosc r. ttocznego m 387,0
$rednica r. ttocznego mm 90
rzedna wylotu mm 221,30
rodzaj terenu Zielony
rzedna najwyzszego punktu rurociggu mnpm 234,00
l. Zbiornik

W przepompowni zastosowano zbiornik monolityczny typu PSP z polimerobetonu, wykonany
z mieszanki kruszywa kwarcytowego o réznym uziarnieniu (maczka, piasek, zwir) z zywicg poliestrowa,
ktora stanowi 11 - 12 % mieszanki. Zbiornik tego typu charakteryzuje sie nastepujacymi zaletami:

- wysoka odpornos¢ na $rodowisko agresywne,

- odporno$¢ na korozje,

- brak konieczno$ci konserwaciji,

- catkowita szczelno$¢ i nieprzepuszczalnosc,

- wyzsza niz dla betonu i wyrobdw z tworzyw wytrzymato$¢ na obcigzenia zewnetrzne,

- sztywnosc¢ jak dla wyrobdw Zelbetowych,

- nieszkodliwy dla Srodowiska,

- moze by¢ zastosowane w kazdych warunkach gruntowo - wodnych,

- wysoka wytrzymatos¢ mechaniczna i chemiczna.

Parametry zbiornikéw dla oferowanej przepompowni:
cisnienie robocze: hydrostatyczne;

wytrzymato$¢ na Sciskanie: 80 - 150 [ N/mm 2]
wytrzymato$¢ na zginanie: 18 - 25 [ N/mm 2 ]
wytrzymato$¢ na rozcigganie: 10 [ N/mm 2]

gestos¢: 2,2-2,3g/cm3

odpornos¢ chemiczna: ph 1 - 10.

$rednica 1500 mm, wysoko$¢ 6460 mm

Zbiornik pompowni, wyposazony jest w nastepujgce urzadzenia:
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- wiaz ze stali nierdzewnej w gat. 1.4301 z izolacja, kominkiem wentylacyjnym

- kominki wentylacyjne ze stali w gat. 1.4301

- drabinke ze stali nierdzewnej 1.4301 z wysuwang poreczg

- plyta tumigcg (separujacg) do czujnikéw poziomu i sondy hydrostatyczney;

- deflektor na wlocie kanatu grawitacyjnego

- prowadnice rurowe dla pompy ze stali nierdzewnej 1.4301

- lancuchy ze stali nierdzewnej 1.4301, do opuszczania i wyjmowania pomp;

- podstawy z kolanami sprzegajacymi do pomp w wersji stacjonarnej wykonane z zeliwa
(GG 40 z powtoka epoxy).

Il. Hydraulika

Zatapialna jednostopniowa pompa od$rodkowa przeznaczona do tloczenia wody brudnej i
procesowej oraz nieoczyszczonych Sciekow surowych. Pompy w wersji stacjonarnej moga by¢ tatwo
wyjmowane i opuszczane wzdtuz prowadnic; facznik przymocowany do kotnierza ttocznego, taczy sie
automatycznie z dopasowang podstawa, zamontowang na dnie komory; pompa jest uszczelniana i
stabilizowana pod dziataniem wtasnego cigzaru.

Oznaczenia zastosowanych pomp:

SLV.80.80.60.2.51D.C 0o mocy 6,0 kW, In-13.6-11.3 A, 3x 380415V
Rozruch silnikow — softstarty

llo$¢€ pomp — 2 szt.

Praca pomp - przemienna;

Piony tloczne

Piony ttoczne od pomp dn 80 - wykonane ze stali (w gatunku OH18N9), potaczone
z trojnikiem ,orfowym” (ze stali ko w gatunku OH18N9) zapewniajacym ptynno$¢ przeptywu i
minimalizacje strat hydraulicznych; wylot z pompowni zakoriczony kotnierzem co utatwia podtgczenie do
rurociggu ttocznego poza pompownig; wszystkie spoiny w orurowaniu wykonywane sg metoda TIG przy
uzyciu gtowicy zamknietej do spawania orbitalnego; piony wyposazone sg w armature odcinajacg oraz
zwrotna.

lll. Sterowanie. Do sterowania zastosowana zostanie szafa zasilajaco — sterownicza SPZ2KX
(wykonana w oparciu 0 obudowe z tworzyw sztucznych o stopniu ochrony IP 66, odpornosci na
uderzenia 1K10, w kolorze RAL7032) wyposazona w podwdjne drzwi z zamontowanym kompletnym
uktadem zabezpieczajacym od strony elekirycznej takim jak:

- asymetria napieciowa;

- zmiana kierunku wirowania faz;

- zwarciowe;

- nadpradowe;

- asymetria pragdowa silnikéw pomp;

- ochronniki przeciwprzepieciowe klasy C;
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- zabezpieczenie réznicowo — pradowe;

Ponadto na wyposazeniu szafy znajduje sie:

- sterownik mikroprocesorowy z panelem operatorskim;

- grzejnik antykondensacyjny z termostatem do ochrony elementéw elektronicznych;
- o$wietlenie wewnetrzne szafy;

- gniazdo remontowe dla obstugi 230V;

- gniazdo do podtaczenia agregatu pradotworczego oraz przetgcznik sie¢ — agregat;
- amperomierze do pomiaru pradu pomp;

- przetaczniki wyboru sterowania: automatyczne — reczne;

- optyczno-akustyczny sygnalizator stanéw awaryjnych;

- roztacznik gtowny.

Elementem zarzadzajgcym pracq przepompowni bedzie przemystowy  sterownik
mikroprocesorowy z modutem wej$¢ analogowych oraz wysSwietlaczem (panelem operatorskim); Do
sterownika podtaczona zostanie sonda hydrostatyczna SG25S ze stali kwasoodpornej oraz dodatkowe
dwa ptywakowe czujniki poziomu.

Algorytm sterowniczy realizowac bedzie nastepujace funkcje:
. zatgcza i wytacza pompy w zalezno$ci od poziomu $ciekéw w komorze;
. realizuje przemienng prace pomp;
. automatycznie zatgcza kolejng sprawng pompe w przypadku awarii jednej z nich;
. przesuwa rozruchy pomp w czasie;
. blokuje zataczenie pompy, ktdrej uktad zabezpieczajacy wykrywa awarie;
. blokuje wigczenia pompy gdy czestotliwo$¢ wigczen przekracza dopuszczalng;
. zapewnia kontynuowanie procesu bez koniecznosci ponownego ustawiania parametrow pracy
przepompowni w przypadku braku zasilania lub wytaczeniu uktadu;
. zabezpiecza pompy przed pracq "na sucho";
. posiada mozliwo$¢ wigczenia funkcji automatycznego testowania pomp poprzez cykliczne
zatgczanie;
. posiada mozliwo$¢ ograniczenia ilosci pracujgcych pomp np. ze wzgleddw energetycznych;
. przechodzi w przypadku awarii sondy hydrostatycznej na sterowanie za posrednictwem dwdéch
dodatkowych czujnikéw ptywakowych.

Wszystkie wyspecyfikowane w opisie elementy hydrauliczno — mechaniczne pompowni
wykonywane sg ze stali kwasoodpornej w gatunku 1.4301. Wszystkie spoiny w rurociggach
wykonywane sg metodg TIG w ostonie gazéw szlachetnych za posrednictwem automatu do spawania
orbitalnego ORBITEC - parametry spawania potwierdzone wydrukiem. Spawanie odbywa sie w
stabilnych warunkach produkcyjnych, (uprawnienia Urzedu Dozoru Technicznego do wykonywania
instalacji i zbiornikéw cisnieniowych)

Do Obowiazkow Zamawiajacego nalezy:
przygotowanie pompowni do rozruchu pod wzgledem hydraulicznym i elektrycznym
zapewnienie dzwigu do zdjecia zbiornika z samochodu i posadowienie go
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wykonanie i montaz ptyty odcigzajacej wraz z wlazem typu ciezkiego w przypadku wersji
najazdowej

wykonanie kanalizacji kablowej od pompowni do szafy sterujacej w przypadku wersji roztagcznej
wykonanie wentylacji pompowni w przypadku wersji roztacznej

doprowadzenie zasilania do szafy sterowniczej

wykonanie cokotu montazowego do szafy sterujacej w przypadku wersji roztacznej
doprowadzenie do przepompowni rurociggu naptywowego i thocznego wraz z podtaczeniem
oczyszczenie rurociggdw oraz dna przepompowni jesli sg zanieczyszczone

wykonanie opaski docigzajacej zgodnie ze sztukg budowlang

2.2.2.Przepompownia P -2

Dane do doboru przepompowni:

P2 jednost.
wydajno$¢ dm3/s 0,07
rzedna terenu przep. mnpm 310,40
rzedna gory przep. mnpm 310,90
rzedna wiotu 1 mnpm 308,53
$rednica wlotu 1 mm 200
dtugos$c¢ r. ttocznego m 153,0
$rednica r. ttocznego mm 90
rzedna wylotu mm 308,90
rodzaj terenu Zielony
rzedna najwyzszego punktu rurociggu mnpm 323,90

Pompownia:

l. Zbiornik

W przepompowni zastosowano zbiornik monolityczny typu PSP z polimerobetonu, wykonany
z mieszanki kruszywa kwarcytowego o réznym uziarnieniu (maczka, piasek, zwir) z zywicg poliestrowa,
ktora stanowi 11 - 12 % mieszanki. Zbiornik tego typu charakteryzuje sie nastepujacymi zaletami:

- wysoka odpornos$¢ na $rodowisko agresywne,

- odpornos¢ na korozje,

- brak konieczno$ci konserwacji,

- catkowita szczelno$¢ i nieprzepuszczalnosc,

- wyzsza niz dla betonu i wyrobdw z tworzyw wytrzymato$¢ na obcigzenia zewnetrzne,

- sztywno$¢ jak dla wyrobdw Zelbetowych,

- nieszkodliwy dla Srodowiska,

- moze by¢ zastosowane w kazdych warunkach gruntowo - wodnych,

- wysoka wytrzymato$¢ mechaniczna i chemiczna.

Parametry zbiornikdw dla oferowanej przepompowni:

cisnienie robocze: hydrostatyczne;
wytrzymato$¢ na Sciskanie: 80 - 150 [ N/mm 2]
wytrzymato$¢ na zginanie: 18 - 25 [ N/mm 2]
wytrzymato$¢ na rozcigganie: 10 [ N/mm 2]
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gesto$¢: 2,2-2,3g/cm3
odporno$¢ chemiczna: ph 1 - 10.
Srednica 1500 mm, wysoko$¢ 3270 mm

Zbiornik pompowni, wyposazony jest w nastepujace urzadzenia:

- wlaz ze stali nierdzewnej w gat. 1.4301 z izolacja, kominkiem wentylacyjnym

- kominki wentylacyjne ze stali w gat. 1.4301

- drabinke ze stali nierdzewnej 1.4301 z wysuwang poreczq

- plyta ttumigcg (separujacg) do czujnikéw poziomu i sondy hydrostatycznej;

- deflektor na wlocie kanatu grawitacyjnego

- prowadnice rurowe dla pompy ze stali nierdzewnej 1.4301

- faicuchy ze stali nierdzewnej 1.4301, do opuszczania i wyjmowania pomp;

- podstawy z kolanami sprzegajacymi do pomp w wersji stacjonarnej wykonane z zeliwa
(GG 40 z powtoka epoxy).

Il. Hydraulika

Zatapialna jednostopniowa pompa odsrodkowa przeznaczona do ttoczenia wody brudnej i
procesowej oraz nieoczyszczonych Sciekow surowych. Pompy w wersji stacjonarnej moga by¢ fatwo
wyjmowane i opuszczane wzdtuz prowadnic; tacznik przymocowany do kotnierza ttocznego, faczy sie
automatycznie z dopasowang podstawa, zamontowang na dnie komory; pompa jest uszczelniana i
stabilizowana pod dziataniem wtasnego ciezaru.

Oznaczenia zastosowanych pomp:

SLV.80.80.40.2.51D.C 0 mocy 4,0 kW, In-8,4-7,9 A, 3 x 380-415V
Rozruch silnikow — bezposredni

llo$¢ pomp — 2 szt.

Praca pomp - przemienna;

Piony ttoczne

Piony ttoczne od pomp dn 80 - wykonane ze stali (w gatunku OH18N9), potaczone
z trojnikiem ,orfowym” (ze stali ko w gatunku OH18N9) zapewniajacym ptynno$¢ przeptywu i
minimalizacje strat hydraulicznych; wylot z pompowni zakofczony kotnierzem co utatwia podtgczenie do
rurociggu tfocznego poza pompownig; wszystkie spoiny w orurowaniu wykonywane sg metoda TIG przy
uzyciu gtowicy zamknietej do spawania orbitalnego; piony wyposazone sg w armature odcinajacq oraz
zwrotna.

lll. Sterowanie. Do sterowania zastosowana zostanie szafa zasilajaco — sterownicza SPZ2KX
(wykonana w oparciu 0 obudowe z tworzyw sztucznych o stopniu ochrony IP 66, odpornosci na
uderzenia 1K10, w kolorze RAL7032) wyposazona w podwdjne drzwi z zamontowanym kompletnym
uktadem zabezpieczajacym od strony elektrycznej takim jak:

- asymetria napieciowa;

- zmiana kierunku wirowania faz;

- ZWarciowe;

- nadpradowe;

- asymetria pragdowa silnikéw pomp;

- ochronniki przeciwprzepieciowe klasy C;

- zabezpieczenie réznicowo — pradowe;
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Ponadto na wyposazeniu szafy znajduje sie:

- sterownik mikroprocesorowy z panelem operatorskim;

- grzejnik antykondensacyjny z termostatem do ochrony elementéw elektronicznych;
- o$wietlenie wewnetrzne szafy;

- gniazdo remontowe dla obstugi 230V;

- gniazdo do podtaczenia agregatu pradotwdrczego oraz przetacznik sie¢ — agregat;
- amperomierze do pomiaru pradu pomp;

- przetaczniki wyboru sterowania: automatyczne — reczne;

- optyczno-akustyczny sygnalizator stanéw awaryjnych;

- roztacznik gtdwny.

Elementem zarzadzajgcym pracgq przepompowni bedzie przemystowy  sterownik
mikroprocesorowy z modutem wej$¢ analogowych oraz wysSwietlaczem (panelem operatorskim); Do
sterownika podtaczona zostanie sonda hydrostatyczna SG25S ze stali kwasoodpornej oraz dodatkowe
dwa ptywakowe czujniki poziomu.

Algorytm sterowniczy realizowac bedzie nastepujace funkcje:
. zatgcza i wytgcza pompy w zaleznosci od poziomu sciekow w komorze;
. realizuje przemienng prace pomp;
. automatycznie zatgcza kolejng sprawng pompe w przypadku awarii jednej z nich;
. przesuwa rozruchy pomp w czasie;
. blokuje zataczenie pompy, ktdrej uktad zabezpieczajacy wykrywa awarie;
. blokuje wigczenia pompy gdy czestotliwo$¢ wiaczen przekracza dopuszczalng;
. zapewnia kontynuowanie procesu bez koniecznosci ponownego ustawiania parametréw pracy
przepompowni w przypadku braku zasilania lub wytaczeniu uktadu;
. zabezpiecza pompy przed pracg "na sucho";
. posiada mozliwos¢ wigczenia funkcji automatycznego testowania pomp poprzez cykliczne
zatgczanie;
. posiada mozliwo$¢ ograniczenia ilosci pracujgcych pomp np. ze wzgleddw energetycznych;
. przechodzi w przypadku awarii sondy hydrostatycznej na sterowanie za posrednictwem dwéch
dodatkowych czujnikéw ptywakowych.

Wszystkie wyspecyfikowane w opisie elementy hydrauliczno — mechaniczne pompowni
wykonywane sg ze stali kwasoodpornej w gatunku 1.4301. Wszystkie spoiny w rurociggach
wykonywane sg metodg TIG w ostonie gazéw szlachetnych za posrednictwem automatu do spawania
orbitalnego ORBITEC - parametry spawania potwierdzone wydrukiem. Spawanie odbywa sie w
stabilnych warunkach produkcyjnych, (uprawnienia Urzedu Dozoru Technicznego do wykonywania
instalacji i zbiornikdw ci$nieniowych)

Do Obowiazkéw Zamawiajacego nalezy:

przygotowanie pompowni do rozruchu pod wzgledem hydraulicznym i elektrycznym
zapewnienie dzwigu do zdjecia zbiornika z samochodu i posadowienie go

wykonanie i montaz ptyty odcigzajacej wraz z wiazem typu ciezkiego w przypadku wers;ji
najazdowej

wykonanie kanalizacji kablowej od pompowni do szafy sterujacej w przypadku wers;ji roztacznej
wykonanie wentylacji pompowni w przypadku wersji roztacznej

doprowadzenie zasilania do szafy sterowniczej

wykonanie cokotu montazowego do szafy sterujacej w przypadku wersji roztacznej
doprowadzenie do przepompowni rurociggu naptywowego i thocznego wraz z podtaczeniem

52



ST-00.00.05 — Elementy monolityczne — przepompownia sciekow

oczyszczenie rurociggbw oraz dna przepompowni jesli sg zanieczyszczone
wykonanie opaski docigzajacej zgodnie ze sztukg budowlang

2.2.3. PrzepompowniaP -3

Dane do doboru przepompowni:

P3 jednost.
wydajno$¢ dm3/s 0,23
rzedna terenu przep. mnpm 353,30
rzedna gory przep. mnpm 353,80
rzedna wlotu 1 mnpm 348,26
rzedna najwyzszego punktu rurociggu mnpm 358,00
Srednica wiotu 1 mm 200
dtugos¢ r. ttocznego m 201,0
$rednica r. tlocznego mm 90
rzedna wylotu mm 352,00
rodzaj terenu Zielony

Pompownia:

l. Zbiornik

W przepompowni zastosowano zbiornik monolityczny typu PSP z polimerobetonu, wykonany
z mieszanki kruszywa kwarcytowego o réznym uziarnieniu (maczka, piasek, zwir) z zywicg poliestrowa,
ktora stanowi 11 - 12 % mieszanki. Zbiornik tego typu charakteryzuje sie nastepujacymi zaletami:

- wysoka odpornos¢ na Srodowisko agresywne,

- odporno$¢ na korozje,

- brak koniecznosci konserwaciji,

- catkowita szczelno$¢ i nieprzepuszczalnosc,

- wyzsza niz dla betonu i wyrobow z tworzyw wytrzymato$¢ na obcigzenia zewnetrzne,

- sztywnosc¢ jak dla wyrobdw Zelbetowych,

- nieszkodliwy dla Srodowiska,

- moze by¢ zastosowane w kazdych warunkach gruntowo - wodnych,

- wysoka wytrzymatos¢ mechaniczna i chemiczna.

Parametry zbiornikow dla oferowanej przepompowni:

cisnienie robocze: hydrostatyczne;
wytrzymato$¢ na Sciskanie: 80 - 150 [ N/mm 2]
wytrzymato$¢ na zginanie: 18 - 25 [ N/mm 2]
wytrzymato$¢ na rozcigganie: 10 [ N/mm 2]
gestos¢: 2,2-2,3g/cm3

odpornos¢ chemiczna: ph 1 - 10.

Srednica 1500 mm, wysoko$¢ 6440 mm

Zbiornik pompowni, wyposazony jest w nastepujace urzadzenia:

- wlaz ze stali nierdzewnej w gat. 1.4301 z izolacja, kominkiem wentylacyjnym
- kominki wentylacyjne ze stali w gat. 1.4301
- drabinke ze stali nierdzewnej 1.4301 z wysuwang poreczg,
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- plyta tumigcg (separujacg) do czujnikéw poziomu i sondy hydrostatyczneyj;

- deflektor na wlocie kanatu grawitacyjnego

- prowadnice rurowe dla pompy ze stali nierdzewnej 1.4301

- fancuchy ze stali nierdzewnej 1.4301, do opuszczania i wyjmowania pomp;

- podstawy z kolanami sprzegajacymi do pomp w wersji stacjonarnej wykonane z zeliwa
(GG 40 z powtoka epoxy).

Il. Hydraulika

Zatapialna jednostopniowa pompa od$rodkowa przeznaczona do tloczenia wody brudnej i
procesowej oraz nieoczyszczonych sciekow surowych. Pompy w wersji stacjonarnej mogg by¢ tatwo
wyjmowane i opuszczane wzdtuz prowadnic; facznik przymocowany do kotnierza ttocznego, taczy sie
automatycznie z dopasowang podstawa, zamontowang na dnie komory; pompa jest uszczelniana i
stabilizowana pod dziataniem wiasnego ciezaru.

Oznaczenia zastosowanych pomp:

SLV.80.80.40.4.51D.C o mocy 4,0 kW, In-10,1-10,1 A, 3 x 380-415V
Rozruch silnikdw — bezposredni

[lo§¢ pomp — 2 szt.

Praca pomp — przemienna;

Piony tloczne

Piony ttoczne od pomp dn 80 - wykonane ze stali (w gatunku OH18N9), potaczone
z trojnikiem ,orfowym” (ze stali ko w gatunku OH18N9) zapewniajacym ptynno$¢ przeptywu i
minimalizacje strat hydraulicznych; wylot z pompowni zakoriczony kotnierzem co utatwia podtaczenie do
rurociggu ttocznego poza pompownig; wszystkie spoiny w orurowaniu wykonywane sg metoda TIG przy
uzyciu gtowicy zamknietej do spawania orbitalnego; piony wyposazone sg w armature odcinajacg oraz
zwrotna.

lll. Sterowanie. Do sterowania zastosowana zostanie szafa zasilajaco — sterownicza SPZ2KX
(wykonana w oparciu 0 obudowe z tworzyw sztucznych o stopniu ochrony IP 66, odporno$ci na
uderzenia 1K10, w kolorze RAL7032) wyposazona w podwdjne drzwi z zamontowanym kompletnym
uktadem zabezpieczajacym od strony elektrycznej takim jak:

- asymetria napieciowa;

- zmiana kierunku wirowania faz;

- zwarciowe;

- nadpradowe;

- asymetria pragdowa silnikéw pomp;

- ochronniki przeciwprzepieciowe klasy C;

- zabezpieczenie réznicowo — pragdowe;

Ponadto na wyposazeniu szafy znajduje sie:

- sterownik mikroprocesorowy z panelem operatorskim;

- grzejnik antykondensacyjny z termostatem do ochrony elementéw elektronicznych;

- o$wietlenie wewnetrzne szafy;

- gniazdo remontowe dla obstugi 230V;

- gniazdo do podtaczenia agregatu pradotworczego oraz przetacznik sie¢ — agregat;

- amperomierze do pomiaru pradu pomp;

- przetgczniki wyboru sterowania: automatyczne — reczne;

- optyczno-akustyczny sygnalizator stanéw awaryjnych;
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- roztacznik gtowny.

Elementem zarzadzajgcym pracq przepompowni bedzie przemystowy  sterownik
mikroprocesorowy z modutem wej$¢ analogowych oraz wysSwietlaczem (panelem operatorskim); Do
sterownika podigczona zostanie sonda hydrostatyczna SG25S ze stali kwasoodpornej oraz dodatkowe
dwa ptywakowe czujniki poziomu.

Algorytm sterowniczy realizowac bedzie nastepujace funkcije:

. zatgcza i wytgcza pompy w zaleznosci od poziomu Sciekéw w komorze;

. realizuje przemienng prace pomp;

. automatycznie zatgcza kolejng sprawng pompe w przypadku awarii jednej z nich;
. przesuwa rozruchy pomp w czasie;

. blokuje zatgczenie pompy, ktdrej uktad zabezpieczajacy wykrywa awarie;

. blokuje wigczenia pompy gdy czestotliwo$¢ wigczen przekracza dopuszczalng;

. zapewnia kontynuowanie procesu bez koniecznosci ponownego ustawiania parametrow pracy
przepompowni w przypadku braku zasilania lub wytaczeniu uktadu;
. zabezpiecza pompy przed pracg "na sucho";

. posiada mozliwo$¢ wigczenia funkcji automatycznego testowania pomp poprzez cykliczne
zatgczanie;

. posiada mozliwo$¢ ograniczenia ilosci pracujgcych pomp np. ze wzgleddw energetycznych;

. przechodzi w przypadku awarii sondy hydrostatycznej na sterowanie za po$rednictwem dwoch

dodatkowych czujnikéw ptywakowych.

Wszystkie wyspecyfikowane w opisie elementy hydrauliczno — mechaniczne pompowni
wykonywane sg ze stali kwasoodpornej w gatunku 1.4301. Wszystkie spoiny w rurociggach
wykonywane sg metodg TIG w ostonie gazéw szlachetnych za po$rednictwem automatu do spawania
orbitalnego ORBITEC - parametry spawania potwierdzone wydrukiem. Spawanie odbywa sie w
stabilnych warunkach produkcyjnych, (uprawnienia Urzedu Dozoru Technicznego do wykonywania
instalacji i zbiornikdw cisnieniowych)

Do Obowiazkéw Zamawiajacego nalezy:

przygotowanie pompowni do rozruchu pod wzgledem hydraulicznym i elektrycznym
zapewnienie dzwigu do zdjecia zbiornika z samochodu i posadowienie go

wykonanie i montaz ptyty odcigzajacej wraz z wtazem typu ciezkiego w przypadku wers;ji
najazdowej

wykonanie kanalizacji kablowej od pompowni do szafy sterujacej w przypadku wersji roztgczne;
wykonanie wentylacji pompowni w przypadku wersji roztacznej

doprowadzenie zasilania do szafy sterowniczej

wykonanie cokotu montazowego do szafy sterujacej w przypadku wersji roztacznej
doprowadzenie do przepompowni rurociggu naptywowego i ttocznego wraz z podtgczeniem
oczyszczenie rurociggdw oraz dna przepompowni jesli sg zanieczyszczone

wykonanie opaski docigzajacej zgodnie ze sztukg budowlang

2. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Jak w ST-00.00.00
3.  OBMIAR ROBOT

Jak w ST-00.00.00
4. ODBIOR ROBOT

Jak w ST-00.00.00
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PODSTAWA PLATNOSCI
Jak w ST-00.00.00
PRZEPISY ZWIAZANE
Jak w ST-00.00.00
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych zwigzanych z wykonaniem przekroczen przeszkod terenowych
metodami bezwykopowymi (przewiert, przepych) w ramach budowy kanalizacji sanitarnej wraz z
przytaczami miejscowosci Lubenia

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWiORB
Jak w ST-00.00.00
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg robot zwigzanych z wykonaniem w/w robét i
obejmujg nastepujace zakresy robot:
o \Wykonanie przewiertéw poziomych (przeciskow) pod drogami asfaltowymi.
e Wykonanie przewiertéw pod ciekami

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

e przecisk (przewiert) - roboty wykonywane z poziomu rurociggu od komory startowej do komory
odbiorcze;.
e pozostate jak w ST-00.00.00

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Jak w ST-00.00.00
2. MATERIALY
21.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Jak w ST-00.00.00
2.2.  MATERIALY DO PRZEWIERTOW

Materiaty do wykonania przewiertdw (przeciskéw) zgodne z dokumentacja;
e rur ostonowe stalowe o srednicach zgodnych z projektem budowlano-wykonawczym
e manszety z tworzyw sztucznych dostosowane do $rednic rurociggdw przewodowych i rur
ochronnych
e plozy z tworzyw sztucznych dostosowane do Srednicy rurociggdw przewodowych i rur
ochronnych.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ i srodowisko wykonywanych robét. Sprzet uzywany do realizacji robot
powinien by¢ zgodny z ustaleniami SSTWIORB oraz dokumentacjg projektowa. Wykonawca
przystepujacy do wykonania obiektu winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego
sprzetu:
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Urzadzenie do wykonywania przeciskow,

Zespdt agregatow zapewniajgcych zasilanie energetyczne.
Niezbednych narzedzi montazowych,

pozostate jak w ST-00.00.00

4.  TRANSPORT
Jak w ST-00.00.00

5. WYKONANIE ROBOT

51.  WYMAGANIA OGOLNE
Jak w ST-00.00.03

52.  WYKONANIE PRZECISKU RURAMI OCHRONNYMI

Wykonawca uwzgledni przy realizacji warunki wynikajace z uzgodnien. W szczegdlnosci
wykonawca uwzgledni wymogi wiasciciela lub zarzadcy drog w sprawie przekroczenia drog metodg
przecisku i powiadomi go o terminie przeprowadzenia prac. Ponadto wykonawca uzgodni sposob
prowadzenia rob6t z posiadaczami urzadzen obcych znajdujacych sie w pasie drogowym lub jego
poblizu.

Przed wykonaniem przejScia nalezy przygotowac stanowisko robocze- wykona¢ umocnione
komory robocze: startowg i odbiorcza. Nastepnie wykona¢ dokop na gteboko$¢ dostosowang do
zaglebienia przewodu i posadowienia rury przeciskowej. Dno komory nalezy utwardzi¢ ptytami
zelbetowymi, a nastepnie zmontowac tor i Sciane oporowq. Urzadzenie przeciskowe opusci¢ na dno
wykopu i zmontowa¢. Na powierzchni terenu ustawi¢ hydrauliczny agregat napedowy. Podtgczy¢
przewody. Do komory opuscic¢ rure przeciskowg . Rure zamontowa¢ w urzadzeniu. Wykona¢ przecisk.
Rury zespawywac a miejsca spawane zaizolowac.

Po wykonaniu przecisku urzadzenia zdemontowa¢. Do komory startowej opusci¢ rury
przewodowe oraz ptozy Slizgowe zamontowane co 1,5 m na rurze przewodowej. Po wprowadzeniu
rurociggu uszczelni¢ koncéwki manszetami z tworzywa sztucznego.

Po wykonaniu rob6t przeciskowych komory rozebrac¢, zasypaC wykopy a teren przywroci¢ do
pierwotnego stanu. W przypadku wystapienia wod gruntowych nalezy wykona¢ odwodnienie wykopow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Jak w ST-00.00.00
7. OBMIAR ROBOT
Jak w ST-00.00.00
8.  ODBIOR ROBOT
Jak w ST-00.00.00
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Jak w ST-00.00.00
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PRZEPISY ZWIAZANE
Jak w ST-00.00.00
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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t budowlanych zwigzanych z odwodnieniem wykopow metodg igtofiltrow w
ramach budowy kanalizacji sanitarnej w miejscowos$ci Lubenia

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWiORB
Jak w ST-00.00.00
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg robot zwigzanych z wykonaniem w/w robét i

obejmujg nastepujace zakresy robot:

e instalaciji igtofiltrow z doborem osypki;

e ufozenie rurociggow do odprowadzenia wod z odwodnianych wykopow do studzienek z
osadnikiem i skrzynia pomiarowa;
wykonanie instalacji doprowadzajacej energie elektryczng do pomp do odwodnienia
pompowanie pomiarowe, oczyszczajace i odwadniajace;
po zakonczeniu prac odwodnieniowych demontaz instalacji igtofiltrdw, rurociggéw
odprowadzajgcych, studzienek, instalacji elektrycznych;

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

e |gfofiltr - Obudowany rurg otwor stuzacy do czerpania wody w gruntach, o gtebokosci do 10 m i
Srednicy do 100 mm. W dolnej cze$ci igtofiltru znajduje sie filtr zakoriczony stozkowatym ostrzem,
pozwalajacym zagtebia¢ go metoda wyptukiwania lub wbijania. Na odcinku filtra powinna by¢
wykonana obsypka ze zwirdw filtracyjnych.

e Instalacja igtofiltrow - zestaw igtofiltrow wprowadzonych w grunt, potaczonych wspoinym
przewodem z pompa ssgco-prozniowa do odwadniania wykopow budowlanych.

e Promien leja depresji- odlegto$¢ pozioma od urzadzenia do obnizania poziomu wody gruntowe;
do miejsca, w ktérym to obnizenie zanika.

e pozostate jak w ST-00.00.00

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Jak w ST-00.00.00
2. MATERIALY
21. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Dla okreslenia uziarnienia obsypki filtracyjnej Wykonawca wykona krzywg przesiewu gruntu dla
warstw wodonos$nych.
Pozostate jak w ST-00.00.00.

22. MATERIALY FILTRACYJNE

Jako materiaty filtracyjne nalezy stosowaé zwir naturalny, sortowany, piasek gruby o wielkosci
ziaren do 2 mm, w ktérym zawarto$¢ ziaren o Srednicy wigkszej niz 5 mm wynosi wiecej niz 50 %, wg
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PN-B-02480.
3.  SPRZET
31. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Sprzet uzywany przez Wykonawce musi zapewni¢ ciggto$¢ odwodnienia. Wykonawca zapewni

zapasowe agregaty pompowe.

Podcisnienie wytwarzane przez agregaty pompowo-prozniowe nie moze by¢ mniejsze od 0,8

kg/cm2.

W miejscach wystepowania istniejacego uzbrojenia prace wykonywac nalezy sprzetem

recznym. Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym sprzetem:

pompy spalinowych do odwadniania wykopow lub elektryczne
agregat pradotwarczy 30 kW

rury obsadowe do instalacii igtofiltrow

zestawy igtofiltrow

rurociggi zrzutowe

zestaw sit do wykonania wykresu uziarnienia gruntu.

rury fi 200mm PVC

pozostate jak w ST-00.00.00

TRANSPORT

Jak w ST-00.00.00
WYKONANIE ROBOT
WYMAGANIA OGOLNE

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SSTWIORB ST-00.00.00
Na terenie objetym inwestycja wystepujq wody gruntowe w zwigzku z tym moze zaj$¢

konieczno$¢ stosowania odwodnienia wykopow przy uzyciu zestawow igtofiltrow.

bar.

5.2.

Podci$nienie wytwarzane przez agregaty pompowo-prézniowe nie moze by¢ mniejsze od 7-8

Efekt odwodnienia na czas budowy zalezy od doktadnego wykonania i szczelno$ci instalacji
odwodnieniowych;

Nalezy zapewnic zasilanie w energie elektryczna do pomp odwodnieniowych;

Nie mogq wystapi¢ przerwy w dostawie energii elektrycznej do instalacji igtofiltrow;

Zapewni¢ dla odwodnienia 24 godz./d nadzor elektryka;

Braki w doptywie energii elektrycznej uniemozliwia bezpieczne prowadzenie robdt.

PRACE PRZYGOTOWAWCZE

Przed przystapieniem do robot nalezy:
Opracowac¢ plan BIOZ
Dokonac przegladu istniejacych obiektow budowlanych w obrebie leja depresyjnego
Na rysach i spekaniach zatozy¢ plomby i codziennie dokonywa¢ ich przegladu - przeglady
dokumentowac zdjeciami;
Zatozy¢ repery na obiektach budowlanych i prowadzi¢ pomiary geodezyjne w czasie prowadzenia
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robot odwodnieniowych i wykopow;

e Przed przystgpieniem do prac nalezy oznaczy¢ za pomocg drewnianych palikéw punkty otworéw
igtofiltrow dla realizowanego odcinka kanalizacji. Lokalizacja otwordw powinna by¢ wytyczona
przez uprawnionego geodete z uwzglednieniem istniejacego uzbrojenia podziemnego.

53.  WYKONANIE INSTALACJI IGLOFILTROW W RURZE OBSADOWEJ

Nalezy zapusci¢ rure obsadowa @113 mm do gtebokosci 3,5 -8,0 m, wydobywany grunt z
warstwwodono$nych nalezy podda¢ badaniom na sitach i wykona¢ krzywa uziarnienia. Po
wprowadzeniuigtofiltru wyciggna¢ rure obsadowa z jednoczesnym wykonaniem obsypki filtracyjne;.

54. PRACE ODWODNIENIOWE

Wykonanie instalacji odwodnieniowej obejmuje podtgczenie igtofiltrow do rurociggdw
zbiorczych,prace  zwigzane z instalacja agregatow pompowych, wykonanie rurociggéw
odprowadzajacych wode,

doprowadzenie energii elektrycznej z sieci energetycznej lub z agregatow pradotwérczych,
obstugepomp i maszyn w czasie pompowania, wykonanie pompowania probnego.

Roboty odwodnieniowe powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
dostosowane do postepu robét budowlanych po uzgodnieniu z Inzynierem Kontraktu.

W trakcie odwadniania wykopow nalezy rejestrowac ilosci wod odprowadzanych do odbiornika.
Pozakonczeniu prac na poszczegdlnych odcinkach realizacyjnych  nalezy  zdemontowac
instalacjeigtofiltrow, agregaty pompowe i rurociagi.

Inspektor potwierdzi ilos¢ godzin pompowania przyjetg przy realizacji inwestycji Odwodnienie
wykopow powinno by¢ skuteczne i umozliwia¢ wykonanie robot technologicznych ibudowlanych.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
Jak w ST-00.00.00

6.2. KONTROLA JAKOSCI WYKONANIA ROBOT.

Przy wykonywaniu robét kontroli podlega:
e |okalizacja igtofiltrow
e konstrukcje filtrowe
e granulacja obsypki filtracyjne;
e gteboko$¢ wykonanych igtofiltréw
e dtugos¢ rurociggdéw odprowadzajgcych wode
e szczelno$¢ instalacii igtofiltrow
¢ ustawienie agregatow pompowych
W trakcie prac odwodnieniowych kontroli podlega skuteczno$¢ prowadzonych prac: stan
osuszenia dna wykopu, wydajnos¢ urzadzen odwodnieniowych.

7. OBMIAR ROBOT
6.3. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Jak w ST-00.00.00
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6.4. OBMIAR ROBOT ODWODNIENIA WYKOPU

Jednostka obmiarowg jest metr biezacy [mb] odwodnionego wykopu budowlanego przy
uwzglednieniu nizej wymienionych elementow sktadowych wg nastepujacych jednostek:
e zapuszczanie igtofiltréw - sztuki
e rurociggi odprowadzajace wode - metr (studzienki zbiorcze nie podlegaja osobnemu obmiarowi i
mieszczg sie w jednostce obmiarowej rurociggu)
e wykonanie obsypki filtracyjnej - metr szeScienny
e pompowanie odwadniajace - godzina

8. ODBIOR ROBOT

Jak w ST-00.00.00

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Jak w ST-00.00.00

10.  PRZEPISY ZWIAZANE
Jak w ST-00.00.00
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1. WSTEP
1.1.  PRZEDMIOT SSTWIORB
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i

odbioru rob6t zwigzanych z wbiciem $cianki szczelnej stalowej w zwigzku z wykonaniem kanalizaciji sanitarnej w
miejscowosci Lubenia

1.2.  ZAKRES STOSOWANIA STWiORB
Jak w ST-00.00.00
1.3.  ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Opracowanie swoim zakresem obejmuje roboty zwigzanych z wbiciem i demontazem $cianek
szczelnych.

14.  OKRESLENIA PODSTAWOWE

e Scianka szczelna — $ciana zlozona z podtuznych elementéw drewnianych, stalowych lub zelbetowych,
zagtebianych (wbijanych) w grunt $cisle jedna obok drugie;.

o Brus — elementy ptytowe lub stupowe Scianek szczelnych (zwane inaczej balami lub grodzicami) w
wyprofilowanym bocznym zamkiem tgczacym.

o Okreslenia wg PN-ISO 6707-1

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Jak w ST-00.00.00
2. MATERIALY
25.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Jak w ST-00.00.00
26. SZCZEGOLOWE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Materiatami stosowanymi do wykonania robét wediug zasad niniejszej SST sa;
o Grodzice G-62 ze stali zgodnie z PN-86/B-93499 lub inne zaakceptowane przez Inzyniera.
o Grodzice powinny mie¢ oznaczone trudnozmywalng farbg ich gabaryty, numer partii i date produkcji. Stal
powinna spetnia¢ wymagania norm PN-86/M-84018 i PN-88/M-84020

3.  SPRZET
3.5.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU
Jak w ST-00.00.00

3.6.  SPRZET DO WYKONANIA ZAMIERZINYCH ROBOT

Wykonawca przystepujacy do wykonywania grodzi¢ powinien dysponowa¢ nastepujacym sprzetem:
o Wibromtoty - do wbijania lub wyciggania grodzic,
e Zuraw samochodowy - do podnoszenia grodzic,
o Spawarki elektryczne.

4, TRANSPORT
45.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Jak w ST-00.00.00
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46. TRANSPORT GRODZIC

Transport grodzic powinien odbywa¢ sie po odpowiednio przygotowanych i wyznaczonych drogach
dojazdowych, w razie potrzeby ze specjalnymi znakami ostrzegawczymi i informacyjnymi.

Pojazdy stuzace do transportu powinny spetnia¢ warunki techniczne wymagane w ruchu drogowym.
Transport powinien zapewniac:
Stabilno$¢ pozyciji zatadowanych materiatéw,
Zabezpieczenie grodzic przed ich uszkodzeniem,
Kontrole zatadunku i wytadunku.
Grodzice nalezy uktada¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowe.

5. WYKONANIE ROBOT

55.  OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Jak w ST-00.00.00

56. ZAKRES WYKONYWANYCH ROBOT

Wykonawca przed przystapieniem do robdt zwigzanych z wbiciem Scianki szczelnej powinien wykonac
Projekty: pomostow roboczych, Scianki szczelnej i ewentualnej konstrukcji rozporowej oraz przedstawic je do
akceptacji Inzynierowi.

5.7 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Grodzice na placu budowy nalezy uktada¢ w stosach z przektadaniem ich warstw drewnianymi dylami,
ktdrych gorne ptaszczyzny powinny by¢ w jednym poziomie. W pionie dyle powinny by¢ jedne pod drugimi.
Rozmieszczenie stoséw grodzic powinno zapewnia¢ do nich swobodny dostep.

Przed przystapieniem do robét palowych nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacjq Projektowg oraz
ich stan. Grodzice uszkodzone nalezy usunag¢ z placu budowy.

58.  ZASADY WBIJANIA ELEMENTOW SCIANKI SZCZELNE..

Grodzic nie nalezy rzucaé, gwattownie podnosi¢ i wlec po ziemi.

Przed rozpoczeciem wbijania nalezy zapewni¢ wspdtosiowo$¢ grodzicy i miota. W przypadku
uszkodzenia gtowicy nalezy odcig¢ uszkodzony odcinek grodzicy. Przy powtarzaniu sig uszkodzen gtowic nalezy
zmieni¢ parametry miota.

Whijanie grodzic nalezy przerwac, gdy uzyskuje si¢ wpedy grodzic mniejsze niz 1 mm/uderzenie.

Dobér masy mtota do wbijania nalezy uzalezni¢ od wielko$ci uzyskiwanych wpeddw i od masy grodzic.

Nie nalezy dazy¢ do wbijania grodzi¢ do rzednej projektowanej mimo matego wpedu.

Scianke szczelng nalezy zaglebié w warstwe gruntu nieprzepuszczalnego. W trakcie wbijania grodzic
nalezy dba¢ o zapewnienie szczelnosci zamkow tgczacych poszczegolne grodzice. Wbijanie grodzic
przeprowadza si¢ kolejno.

Przed przystapieniem do wtasciwego whbijania nalezy przeprowadzi¢ test na dtugo$¢ grodzic. Grodzice
do testu nalezy usytuowac tak, aby mogty sta¢ sie elementami Scianki szczelnej. Grodzice te muszg by¢ wbijane
tymi samymi urzadzeniami, ktére bedg uzywane do pozostatych.

Wped grodzic nalezy mierzy¢ z doktadnoscig do 1 mm. W przypadku mtotéw wolnospadowych i parowo-
powietrznych pojedynczego dziatania oblicza si¢ wped sredni z 10 uderzen miota. Przy stosowaniu mtotow
uderzajacych z duzymi czestotliwo$ciami mierzy sie wped uzyskany w ciggu 1 min. dziatania mtota i oblicza sie
Sredni wped. Wyniki pomiarow wpedu sg wtasciwe jedynie wtedy, gdy gtowica grodzicy jest nieuszkodzona. W
czasie robot palowych nalezy prowadzi¢ Dziennik wbijania $cianki szczelnej.

Po wbiciu Scianki szczelnej i odebraniu jej przez Inzyniera nalezy przystapi¢ niezwtocznie do wykonania
wykop6w zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,.

Scianke szczelng nalezy wyciagna¢ po wykonaniu - w przypadku gdy jest to przewidziane w
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Dokumentaciji Projektowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.5. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
Jak w ST-00.00.00

6.6.  ELEMENTY STALOWE

Przed przystapieniem do whijania grodzic nalezy sprawdzic:
o Wymiary i jakos¢ grodzic przygotowanych do wbicia,
o Geodezyjne wytyczenie Scianki szczelne;.
Grodzice nie powinny by¢é powyginane, a ich konce nie mogg by¢ uszkodzone. Zamki powinny
zapewniac szczelno$¢ potaczen.
Materialy przeznaczone do wbudowania powinny by¢ zgodnie z PN lub posiada¢ Aprobate techniczng,
posiadac atest producenta oraz uzyska¢ kazdorazowo przed wbudowaniem akceptacje Inzyniera z wpisem do
Dziennika Budowy.

6.7.  WBIJANIE GRODZIC

Po wykonaniu $cianki szczelnej nalezy sprawdzic jej potozenie w planie i wysokosciowe.
Tolerancje wbijania grodzic sg nastepujace:
o Przesunigcie w planie nie powinno by¢ wigksze niz 3 cm,
o Odchylenie od kierunku wbijania grodzic nie powinno by¢ wieksze niz 1,0 % i 2 cm na dtugosci od dna
wykopu do gory.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru rob6t jest 1 m (metr) wbitej Scianki szczelnej stalowej okreslonej dtugosci oraz 1 m
wyciagnietej Scianki zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
Pozostate ustalenia jak w ST-00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT

Jak w ST-00.00.00

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Jak w ST-00.00.00

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Jak w ST-00.00.00
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1.
1.1

WSTEP
PRZEDMIOT SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sgq wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robét budowlanychzwigzanych z budowa ogrodzenia przepompowni $ciekow.

1.2.

1.3.

ZAKRES STOSOWANIA STWiORB
Jak w ST-00.00.00
ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Opracowanie swoim zakresem obejmuje: roboty zwigzanych z wykonaniem
Wykonanie ogrodzen z siatki powlekanej
Bramy wjazdowej

OKRESLENIA PODSTAWOWE

Siatka metalowa - siatka wykonana z drutu ocynkowanego powlekanego o splocie sko$nym, o
wielkosci oczek max 40x40 mm.
Pozostate jak w ST-00.00.00

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Jak w ST-00.00.00

MATERIALY

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Jak w ST-00.00.00

MATERIALY DO WYKONANIA OGRODZENIA

Stopy betonowe - beton

Siatka druciana pleciona, $limakowa wykonana z drutu ocynkowanego grubosci minimum 3 mm o
wymiarach oczek nie wigkszych niz 40 x 40 mm do . Szeroko$¢ siatki 2,0 m.

Drut naciggowy ocynkowany, srednica drutu min. 3,5 mm,

Prety napinajace splot siatki. Prety o Srednicy 8 mm i dtugosci 2.0 m, ze stali ocynkowane;.

Napinacze drutu naciggowego -stalowe, ocynkowane

Stupki bezpodporowe, wykonane z rury ocynkowanej. Wysokos¢ stupka dobrana do wys. siatki i
przyjetego systemu montazu w stopie (ok. 2,10 m nad stopa). Kazdy stupek bedzie wyposazony w 4
napinacze. Kazdy stupek bedzie zakonczony kapturkiem z mrozoodpornego, termoplastycznego tworzywa
sztucznego.

Stupki naroznikowe dwupodporowe, wykonane z rury stalowej. Wysoko$¢ stupka i zakonczenie j.w.

Brama skrzydtowa o wysokosci do 1,5 m i szerokosci 3 m z siatki spawanej ocynkowanej w ramach
stalowych (rozstaw pretéw siatki maks. 60 mm), na gotowych stupkach.

Pozostate jak w ST-00.00.00
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3.  SPRZET
31.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU
Jak w ST-00.00.00

3.2. SPRZET DO WYKONANIA SIECI ZASILANIA POLICZNIKOWEGO

Sprzet do wykonania ogrodzenia.
o Ustawienie ogrodzenia wykonuje sie w zasadzie recznie, przy uzyciu drobnego sprzetu pomocniczego,
jak: szpadle, dragi stalowe, mtotki, obcegi, wyciagarki do napinania linek i siatki, itp.
e Przy przewozie, zatadunku, wytadunku i wykonywaniu ogrodzenia mozna stosowac: Srodki transportu,
zurawie samochodowe, ew. wiertnice o napedzie spalinowym do wykonywania dotéw pod stupki.

4, TRANSPORT
Jak w ST-00.00.00
41. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE

o Siatke metalowa i stupki nalezy przewozi¢ srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
uszkodzeniami mechanicznymi i wptywami atmosferycznymi.

e Stupy stalowe przybramowe, bramy i furtki, przewozi¢é mozna dowolnymi $rodkami transportu
zabezpieczajac je przed mechanicznymi uszkodzeniami. Ze wzgledu na duze odlegto$ci, materiat nalezy
dowozi¢ partiami na zaplanowany odcinek ogrodzenia.

o Sruby, wkrety, nakretki itp. powinno sie przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych wyroby przed korozjg i
uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku stosowania do transportu palet, opakowania powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczaniem sig, np. za pomoca taSmy stalowej lub folii termokurczliwej.

5. WYKONANIE ROBOT
51. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Zmiany kierunku przebiegu ogrodzenia zostang zrealizowane poprzez instalacje stupkow
naroznikowych. Stupki posrednie zainstalowane zostang w okre$lonych miejscach, pomiedzy stupkami
naroznikowymi w odlegtosciach nie wiekszych niz 21,0 m. Do kazdego stupka naroznikowego i posredniego
dostarczone zostang dwa prety napinajace wraz z kompletem napinaczy (4 napinacze drutu na kazdy stupek
naroznikowy lub posredni). Siatka wysoko$ci 1,5 m bedzie rozpieta na 4 drutach naciggowych.

MontaZz ogrodzenia w zakresie wykonawcy robét budowlanych.

5.2. WARUNKI SZCZEGOLOWE WYKONANIA
5.21. OGRODZENIE Z SIATKI STALOWEJ NA SLUPKACH Z RURY OCYNKOWANEJ

Do budowy ogrodzenia zastosowane zostang stupy z rury ocynkowanej, o przekroju okragtym lub
prostokatnym min. @50 mm i grubo$ci Scianek min.3 mm. Stupki te bedg u gory zamkniete kapturkami z
tworzywa sztucznego.

Miedzy stupami zostanie zamontowana siatka stalowa ocynkowana, o szerokosci 1,5 m. Przy stupach
zamontowane zostang elementy naciggajace siatke.

W miejscach oznaczonym na projekcie zagospodarowania zamontowana zostanie brama stalowa
przesuwna z napgdem elektrycznym. Szeroko$¢ bramy wynosi¢ bedzie 3,0 m
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5.2.2.

5.2.3.

5.24.

KONSTRUKCJA OGRODZENIA

Projektowane ogrodzenie wykonane zostanie z typowych, powtarzalnych elementéw, beda to:
Siatka druciana pleciona, $limakowa wykonana z 3 mm drutu stalowego, ocynkowanego o wymiarze
oczka od 50 x 50 mm, szerokos¢ siatki 1,5 m.
Drut naciggowy ocynkowany, Srednica drutu okoto 3,5 mm,
Prety napinajace splot siatki -prety o $rednicy 8 mm i dtugosci 1,5 m, ze stali ocynkowanej,
Napinacze drutu naciggowego - stalowe, ocynkowane
Stupki bezpodporowe, wykonane z rury ocynkowanej. Kazdy stupek bedzie wyposazony w 4 napinacze.
Kazdy stupek bedzie zakornczony kapturkiem z mrozoodpornego, termoplastycznego tworzywa
sztucznego.
Stupki posrednie dwupodporowe, wykonane z rury ocynkowanej Wyposazenie j.w.
Stupki naroznikowe dwupodporowe, wykonane z rury stalowej ocynkowanej; kazdy stupek bedzie
zakonczony kapturkiem z mrozoodpornego, termoplastycznego tworzywa sztucznego.
Stupki posrednie zainstalowane zostang w okreslonych miejscach, pomigedzy stupkami naroznikowymi w
odlegto$ciach nie wiekszych niz 21,0 m. Do kazdego stupka naroznikowego i posredniego dostarczone
zostang dwa prety napinajagce wraz z kompletem napinaczy (4 napinacze drutu na kazdy stupek
naroznikowy lub po$redni).
Siatka wysokosci 2,0 m bedzie rozpieta na 4 drutach naciggowych. Catos¢ ogrodzenia zostanie wykonana
z elementéw typowych dostarczonych przez producenta.
Montaz ogrodzenia w zakresie wykonawcy robét budowlanych. ogrodzenie panelowe pozyskane z
rozbiorki ogrodzenia przy ulicy Blankowej nalezace do inwestora. Panel z pretow spawanych
ocynowanych, mocowanych na systemowych elementach montazowych.

WYTYCZNE FUNDAMENTOWANIA SLUPKOW

Wykopy pod fundamenty stupkéw, bramy i furtki wykona¢ recznie, jako wykopy wasko przestrzenne,
nieumocnione. Wymiary wykopoéw nalezy dostosowa¢ do wielkosci fundamentéw. Jesli dokumentacja
projektowa, ST lub Wykonawca nie podaje inaczej, to doty pod stupki powinny mie¢ wymiary w planie, co
najmniej 0 20 cm wigksze od wymiaréw stupka.

Stopy pod stupki zagtebi¢ nie ptycej jak 0,6 m (zagtebienie w przedziale 0,6-1,2 m) i doktadnie
obetonowac do poziomu terenu betonem B20.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie podaje inaczej, to najpierw nalezy wykonac doty

pod stupki narozne, bramowe i na zatamaniach ogrodzenia, w celu wytyczenia prostolinijnych odcinkow
ogrodzenia -nalezy uwzgledni¢, a nastepnie dokona¢ podziatu odcinkdw prostych na odcinki modutowe
2,5 m i w takich odlegtosciach wykona¢ doty pod stupki posrednie. Nalezy dazy¢, aby odlegtosci miedzy
stupkami po$rednimi byty jednakowe we wszystkich odcinkach ogrodzenia.

Fundamenty pod stopy stupkéw ogrodzeniowych wykona¢ z betonu B-20. Stopy i stupki zatapia¢ w
fundamentach, przy czym koniec stupka powinien znajdowac sie ok. 5 cm nad dnem wykopu. Zakres ten
nalezy wykorzysta¢ do pokonywania pochyto$ci terenu.

USTAWIENIE SLUPKOW

Stupki bez wzgledu na rodzaj i sposéb osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii ogrodzenia, a

ich wierzchotki powinny znajdowaé si¢ na jednakowej wysoko$ci. Stupki kofncowe, narozne, bramowe oraz
stojace na zatamaniach ogrodzenia o kacie wiekszym od 150 nalezy zabezpieczy¢ przed wychylaniem sie
ukodnymi stupkami wspierajacymi, ustawiajac je wzdtuz biegu ogrodzenia pod katem okoto od 300 do 450.
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Stupki do siatki ogrodzeniowej powinny by¢ przystosowane do umocowania na nich drutu naciggowego.
Stupki koricowe, narozne i bramowe powinny by¢ dodatkowo przystosowane do umocowania do nich siatki.

5.2.5. ROZPIECIE SIATKI OGRODZENIOWEJ

Siatka powinna by¢ napieta sztywno, jednak tak, aby nie ulegaty znieksztatceniu jej oczka.
Siatka powinna by¢ rozpieta na wysokosci do 5 cm nad poziomem terenu.

5.2.6. KONSERWACJA

Elementy ogrodzenia wymagajace konserwacji nalezy pomalowa¢ odpowiedniego rodzaju farbami jesli
inwestor postanowi wykonczy¢ powtoke ocynkowana..

* UWAGA!

W czasie aplikacii i schniecia powtoki wydzielajg sie palne i szkodliwe dla zdrowia substancje.

Nalezy unika¢ wdychania par i mgty produktu oraz kontaktu wyrobu z oczami i skora.

5.2.7. KOLORYSTYKA

Zaprojektowano jednolita kolorystyke w postaci materiatu w formie ocynku, w przypadku kiedy inwestor
przedstawi zapotrzebowanie na kolorystyke, nalezy ten parametr ustali¢ indywidualnie pomiedzy Wykonawcg a
Inwestorem

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
Jak w ST-00.00.00

6.2. OGOLNE ZASADY

Wszystkie elementy robét ogrodzenia podlegajq sprawdzeniu w zakresie:
e zgodnosci z dokumentacja i przepisami,
e poprawnego montazu,
o kompletnosci wyposazenia.

6.3.  BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zadwiadczenie o jakosSci
(atesty) i przedstawi¢ je Wykonawcy w celu akceptacii.

Do materiatow, ktérych producenci sg zobowigzani (przez wiasciwe normy PN i BN) dostarczy¢
zaswiadczenie o jakosci (atesty) naleza;: -siatki ogrodzeniowe, rury stalowe, profile zamkniete.

Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter rob6t nie zachodzi konieczno$¢ wykonania badan
materiatow dla tych rob6t. Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z za$wiadczeniem o jakosci (atestem)
producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiaréw.

6.4, KONTROLA W CZASIE WYKONYWANIA OGRODZENIA

W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac:
e sprawdzenie fundamentéw przed zasypaniem,
e zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia
e zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiardw
o prawidtowo$¢ wykonania dotow pod stupki,
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e poprawnos$¢ ustawienia stupkow,

6.5.

10.

1.

12.

12.1.

POMIARY PO MONTAZOWE W ZAKRESIE PRAWIDLOWOSC WYKONANIA OGRODZENIA

wysokos¢ ogrodzenia,

naprezenie siatki,

rozstaw stupkéw i ich zabetonowanie,
sprawdzenie osiowo$ci montazu bramy.

ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ELEMENTAMI ROBOT

Wszystkie materialy nie spetniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach zostang przez
zamawiajgcego odrzucone i niedopuszczone do zastosowania.

Wszystkie elementy lub odcinki ogrodzenia, ktore wykazujg odstepstwa od postanowien ST zostang
rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

OBMIAR ROBOT

Jak w ST-00.00.00
ODBIOR ROBOT

Jak w ST-00.00.00
PODSTAWA PLATNOSCI
Jak w ST-00.00.00
PRZEPISY ZWIAZANE
NORMY

Normy obejmujace zakresem elementy robot wystepujace przy wykonywaniu ogrodzen

PN-M-80026 Druty okragte ze stali niskoweglowej ogdlnego przeznaczenia

PN-M-82054 Sruby, wkrety i nakretki stalowe ogélnego przeznaczenia. Ogdlne wymagania i badania
PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wiasno$ci mechaniczne $rub i wkretow

BN-83/5032-02 Siatki metalowe. Siatki plecione $limakowe

BN-80/6366-02 Siatki bezwezetkowe ciezkie z polietylenu
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