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I. CZESC OGOLNA.
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru roboét.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla zadania
pn. ,,Modernizacja infrastruktury sportowej przy Szkole Podstawowej w Stroznej”.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania, wspdlne dla robot
objetych szczegdlowymi specytikacjami technicznymi dla zadania ,,REMONT
NAWIERZCHNI BIEZNI DO BIEGOW I SKOKU W DAL O NAWIERZCHNI
POLIURETANOWE]J ™.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastgpujaco:

1.4.1. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzagdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.2. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana
do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.3. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robdt budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznos$ci
zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot,
przekazywania polecen 1 innej korespondencji technicznej pomig¢dzy Inzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.

1.4.4. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.7. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona

korong drogi 1 skarpami rowow.

1.4.8. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.9. Ksiagzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatagcznikow. Wpisy w
ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.10. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badan i proéb zwigzanych z oceng
jakos$ci materialow oraz robot.

1.4.11. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robd6t, zgodne z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

1.4.12. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.



a. Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i1 czynnikow atmosferycznych.

b. Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $Scieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
c. Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyrdwnania nierownosci podbudowy lub
profilu istniejgcej nawierzchni.

d. Podbudowa - dolna czg¢$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.
e. Podbudowa zasadnicza - gorna czgs¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f. Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek
podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g. Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldownym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h. Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

1. Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.4.13. Niweleta - wysokos$ciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.14. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ -zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.15. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi 1 zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi 1 sSrodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.16. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod

nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.4.17. Podloze ulepszone nawierzchni - géorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wtasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.18. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.19. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.20. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia
drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych
trasy w planie i1 przekroju podtuznym) istniejacego polaczenia.

1.4.21. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich
zwierzat itp.

1.4.22. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanal, cigg pieszy lub rowerowy itp.
1.4.23. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.



1.4.24. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.25. Rozpigtos¢ teoretyczna - odlegtos¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
mostowego.

1.4.26. Szerokos¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto$¢ miedzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podtuznej, obejmuje
catkowitg szerokos$¢ konstrukcyjng ustroju niosgcego.

1.4.27. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegbdlnych rodzajéow ruchu oraz szerokos¢ chodnikow mierzona w Swietle porgczy
mostowych z wytaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.4.28. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.29. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim
robot oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.
1.4.30. Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng
cato$¢ konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego petienia funkc;ji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z
budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej
elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacj¢ 1 wspotrzedne punktow gltéwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajagcym podzial na
dokumentacje projektowa:

« Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacje projektowa
oraz projektowa dokumentacje wykonawczg (techniczng) 1 zostang przekazane Wykonawcy,
* Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodno$¢ robdt z dokumentacja projektowa i SST Dokumentacja projektowa, SST i
wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane

Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania
okreslone w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentacji. W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych
warunkach ogélnych” (,,0go6lnych warunkach umowy’’). Wykonawca nie moze
wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian 1 poprawek. W przypadku rozbieznos$ci, wymiary



podane na piSmie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja
projektowa 1 SST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w SST bedg uwazane za
warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre§lonego
przedziatu tolerancji. Cechy materialow i1 elementow budowli muszg wykazywac¢ zgodnos$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w peini zgodne z
dokumentacja projektowa lub SST i1 wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu
budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a. Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem’) Wykonawca jest
zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robo6t. Przed przystgpieniem do robot Wykonawca
przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postgpu robot
projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu. W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy,
zainstaluje 1 bedzie obshugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak:
zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo
pojazdow 1 pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych
zapo6r 1 znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie
znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci
publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach okreslonych przez
InZyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bgdg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wtaczony w cene
kontraktowa.

b. Roboty o charakterze inwestycyjnym Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia
terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywac tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci 1
innych. W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazddéw i maszyn
pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu. Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci
publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu



budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w cene
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot
Wykonawca bedzie:

1. utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

2. podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla os6b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w
nastgpstwie jego sposobu dzialania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny
wzglad na:

1. lokalizacje¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i droég dojazdowych, 2.
srodki ostroznos$ci i1 zabezpieczenia przed: a. zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow
wodnych pytami lub substancjami toksycznymi, b. zanieczyszczeniem powietrza pytami i
gazami, c. mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywa¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepisoOw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne beda
sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
osoOb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie b¢da dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materiaty odpadowe uzyte do robdt bedg mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatow na srodowisko. Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot,
a po zakonczeniu robdt ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materialéw od
wlasciwych organdw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie §rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasno$ci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu 1
wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy



potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli
teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowac roboty w sposdb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnos$cig. Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco
informowany o wszystkich umowach zawartych pomi¢dzy Wykonawca a wtascicielami
nieruchomosci 1 dotyczacych korzystania z wlasnosci 1 drég wewngetrznych. Jednakze, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie b¢dzie ingerowat w takie porozumienia, o
ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach
publicznych przy transporcie materialdw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia 1 uzgodnienia od wtasciwych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bgdzie
powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecic,
aby pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaty usunigte z terenu budowy. Pojazdy
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony
fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich robot w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbacd, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1 odpowiednig odziez
dla ochrony Zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie
kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong roboét i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia rob6t
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu
odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na
polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie
pbézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisOw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne 1
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob
zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych postanowien podczas prowadzenia robdt. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw
patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich wymagan
prawnych odnos$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu
do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w
sposob ciggly bedzie informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,



przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.5.13. Réwnowaznos$¢ norm i zbiordw przepisoOw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy 1 przepisy,
ktore spetnia¢ maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowigzywac¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm i przepisoOw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy
poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia 1
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. R6éznice pomiedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za
wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika
projektu i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen
Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig opdznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym 1 Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania
robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktorg nalezy zwigkszy¢ cene kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajagcemu, pomieszczenia biurowe,
sprzet, transport oraz inne urzadzenia towarzyszace.

2. MATERIALY

2.2. Zrédha uzyskania materiatlow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegdélowe informacje dotyczace proponowanego zrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow jak réwniez odpowiednie
Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow. Zatwierdzenie partii materialow
z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodta uzyskaja
zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciaggly spetniajg wymagania SST w
czasie realizacji robot.

2.3. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wladz na
pozyskanie materiatow ze zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi
InZynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty z
badan terenowych 1 laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i
selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organdow administracji panstwowej i
samorzadowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jako$ciowych materialdéw pochodzacych ze zrodel miejscowych. Wykonawca ponosi
wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatléw, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne
w zwigzku z dostarczeniem materialéw do robdt. Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu



wykopow, dokopdéw 1 miejsc pozyskania materialdéw miejscowych beda formowane w hatdy
1 wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot. Wszystkie
odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca
nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgod¢
Inzyniera/Kierownika projektu. Eksploatacja zrodet materialow bgdzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.4. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych
robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu. Kazdy rodzaj
robot, w ktoérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem
2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte
do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ 1
wlasciwosci 1 byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca
czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.7. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwoérnie materiatow mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami.
Probki materiatdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych
kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem
jakosci. W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcje
wytworni, musza by¢ spetnione nastgpujace warunki:

a. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspoétprace i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materialow w czasie przeprowadzania inspekc;ji,

b. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych
czeg$ci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji
robot,

c. Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji 1 badan
w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien



by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu powinny gwarantowac
przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, SST
1 wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu. Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub
wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bgdzie konserwowac¢ sprzet jak
réwniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny. Jezeli dokumentacja projektowa lub
SST przewiduja mozliwos$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika
projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny,
urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt 1 wlasciwosci przewozonych
materialow. Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Inzyniera/
Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisOw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca begdzie usuwaé na
biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz
za jako$¢ zastosowanych materialow 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot. Wykonawca
jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowe]
lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu. Btedy popetnione przez
Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robdt zostang, usuni¢te przez Wykonawce na
wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pi§mie przez Inzyniera/ Kierownika projektu. Sprawdzenie
wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje
Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej 1 w SST, a takze w normach i1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatléw i robét, rozrzuty
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normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, do§wiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w
czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jako$ci

Wykonaweca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jako$ci. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca
powinien okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe
i plan organizacji rob6t gwarantujacy wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektowa,
SST oraz ustaleniami. Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) czg$¢ 0golng opisujaca:

* organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy 1 sposob prowadzenia robot,

* organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

* sposob zapewnienia bhp.,

» wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

* wykaz oso6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

* system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$ciag wykonywanych
robot,

* wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardéw 1 kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

* sposob oraz form¢ gromadzenia wynikdéw badan laboratoryjnych, zapis pomiar6w, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

* wykaz maszyn 1 urzagdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne, ¢ rodzaje i
ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

* sposob zabezpieczenia 1 ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie
transportu,

* sposob 1 procedurg pomiaréw i badan (rodzaj 1 czestotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczegdlnych elementow robot,

* sposOb postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zalozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i
jakos$ci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek 1
badan materiatdéw oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik
projektu moze zazagda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania,
ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary
1 badania materiatow oraz robot z czestotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone, Inzynier/
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Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu
Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony
dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier/Kierownik projektu
bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprz¢tu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wptynaé
ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do
robot badanych materiatow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢
tych materiatlow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatdéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo.

Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢
udziatu w pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez
Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzac
dodatkowe badania tych materiatow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z wtasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badanh pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika
projektu. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/
Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu
kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie
okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane
Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

InZynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materialdbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent
materialdow powinien udzieli¢ mu niezbgdnej pomocy. Inzynier/Kierownik projektu,
dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
mi¢dzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i robot z wymaganiami
SST na podstawie wynikéw wihasnych badan kontrolnych jak 1 wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce. Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki
materiatow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki
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tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik
projektu oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatéw i
robot z dokumentacja projektowa i SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez
Wykonawce, przeprowadzenie powtoérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtdérnych lub dodatkowych badan i
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.5. Certyfikaty 1 deklaracje Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te
materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisoOw 1 dokumentow technicznych,

2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

* Polskg Norma lub

* aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslona w pkt 1 1 ktore spetniaja wymogi SST. W
przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okres§lajace w sposob jednoznaczny jej
cechy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda
dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy
bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem
jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym
numerem zalgcznika 1 opatrzone datg 1 podpisem Wykonawcy 1 Inzyniera/ Kierownika
projektu. Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

» date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

* date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

* dat¢ uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci 1
harmonogramoéw robot,

* terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

* przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

* uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

* daty zarzadzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

* zgloszenia 1 daty odbiordéw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

* stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

* zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
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projektowej,

* dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

* dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

* dane dotyczace jako$ci materiatléw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

» wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat, ¢ inne
istotne informacje o przebiegu rob6t. Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane
do dziennika budowy bg¢dg przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis
projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcy robét.

6.8.2. Ksigzka obmiaréw Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie
faktycznego postepu kazdego z elementdw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza
si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do ksigzki obmiarow.
6.8.3. Dokumenty laboratoryjne Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub
certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robéot. Winny by¢
udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz
wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:

a. pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b. protokoty przekazania terenu budowy,

. umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d. protokoty odbioru robot,

e. protokoty z narad i ustalen,

f. korespondencje¢ na budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty
budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pis$mie. Obmiar gotowych robot
bedzie przeprowadzony z czg¢stoscig wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robdt 1 materiatow

14



Dtugosci i1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowej. Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego
inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekro;.
Ilosci, ktoére maja by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6ot beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagajg badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi 1 zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiaréw, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru:

a. odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b. odbiorowi czg¢sciowemu,

c. odbiorowi ostatecznemu,

d. odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier/Kierownik projektu. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
InZyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie podzniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia
o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu. Jako$¢ i ilo§¢ robdt ulegajacych zakryciu
ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czgsciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru
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robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do ich ilosci, jako$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.
Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia
dokumentow, o ktorych mowa w punkcie

8.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w
obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jakos$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i
pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektows i
SST. W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioro6w robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania
wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego Podstawowym dokumentem do dokonania
odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany
przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje¢ projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegbdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupehniajace lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy 1 ksigzki obmiardéw (oryginaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST 1 ew.
PZ],

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST
i ew. PZJ,

7. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wiascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot 1 sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej. W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone
przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
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przez Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot uzupetniajacych
wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie

8.6. ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych
wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce
w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej
bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST 1 w dokumentacji projektowej. Ceny
jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac: ¢ robocizng bezposrednia wraz z
towarzyszacymi kosztami, * warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu,
magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy, ¢ warto$¢ pracy
sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami, ¢ koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko, *
podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy
wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogo6lne Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow
umowy 1 wymagan ogolnych zawartych w STWiOR obejmuje wszystkie warunki okreslone
w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu Koszt wybudowania objazddéw/przejazdow i
organizacji ruchu obejmuje:

a. opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i1 uzgodnien
wynikajacych z postepu robot,

b. ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

c. oplaty/dzierzawy terenu,

d. przygotowanie terenu,

e. konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier,
oznakowan i drenazu,

f. tymczasowa przebudowe urzadzen obcych. Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i
organizacji ruchu obejmuje:

a. oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier 1 §wiatet,

b. utrzymanie pltynnos$ci ruchu publicznego. Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i
organizacji ruchu obejmuje:

a. usuni¢cie wbudowanych materiatoéw 1 oznakowania,

b. doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi
zmianami). 2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie

dziennika budowy, montazu i rozbioérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz.
1555). 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
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pOzniejszymi zmianami).

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA i ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH SST
MODERNIZACJA INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ PRZY
SZKOLE PODSTAWOWEJ W STROZNEJ -ROBOTY POMIAROWE

SYTUACYINOWYSOKOSCIOWE

1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wyznaczenia
sytuacyjnego nawierzchni i punktow wysokosciowych w ramach inwestycji —
,Modernizacja infrastruktury sportowej przy Szkole Podstawowej w Stroznej” polegajacej na
wymianie nawierzchni na biezniach sportowych w m. Str6zna dz. nr ew. 694 i 695/1.
Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.2. Zakres robdt objetych ST

1.3. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wyznaczeniu
sytuacyjno-wysokos$ciowym projektowanych nawierzchni i obejmuja: - roboty pomiarowe
sytuacyjno-wysokosciowe w terenie rowninnym.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi normami oraz
Dokumentacja Projektowa.

1.4.2. Uprawniony geodeta - osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe
nadane zgodnie z Ustawe z dnia 17.05.1989 r "Prawo Geodezyjne i Kartograficzne"

Z pozniejszymi zmianami z zakresu geodezji 1 kartografii, upowazniona przez
Wykonawcg,, do kierowania pracami i do wystgpowania w jego imieniu w

sprawach dotyczacych realizacji zamowienia.

1.4.3. Inwentaryzacja powykonawcza - jest to geodezyjna dokumentacja wykonana i
przekazana zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i
Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r. przyjeta i zatwierdzona przez zasoby

geodezyjne Starostwa Powiatowego.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu osi trasy i roboczych punktow
wysokosciowych wg zasad niniejszej ST s3: paliki drewniane o §rednicy 5 + 8 cm 1 dlugosci
0,5 + 1,5 m, stupki betonowe, farba chlorokauczukowa.

3. SPRZET

Roboty zwigzane ze stabilizacja i oznaczeniem punktéw gtownych oraz roboczych punktéw
wysokosciowych beda wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz
okresleniem wysokosciowym powyzszych elementéw wykonywane beda specjalistycznym
sprzetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robdt (teodolity lub tachimetry,
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dalmierze, tyczki, faty, tasmy stalowe). Sprzet pomiarowy powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK.
Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przejaé¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje 1 wspotrzedne punktow gidwnych trasy oraz reperéw. W oparciu o
materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt. Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1
uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o
wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow i reperow roboczych. Wszystkie
roboty, ktdre bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektora Nadzoru. Punkty wierzchotkowe i
gléwne muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace ich charakterystyke i1 potozenie.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktéw pomiarowych.
Sprawdzenie wyznaczania punktow gtownych i punktow wysokosciowych Punkty te
powinny by¢ zastabilizowane przy uzyciu palikéw drewnianych lub stupkow betonowych, a
takze dowigzane do punktéw pomocniczych. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami
robdt. Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac¢ z takg doktadnoscia, aby $redni btad
niwelacji po wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/ km, stosujac niwelacje podwojng w
nawigzaniu do reperéw panstwowych.

5.2. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nowych
nawierzchni na powierzchni terenu. Do wyznaczania krawedzi nalezy stosowac paliki lub
wiechy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”. Kontrole jakosci
prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK..

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robot jest 1 m2 (metr kwadratowy) robot pomiarowych przy
wyznaczeniu nowych nawierzchni. Ogélne zasady obmiaru robot podano w ST
,»Wymagania ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”. Odbidr robot zwigzanych
Z wyznaczeniem osi trasy nastgpuje na podstawie szkicoOw i dziennikow pomiarow
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada
Inspektorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”..

10. PRZEPISY ZWIAZANE I STANDARDY

Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163 z
pOzniejszymi zmianami). Instrukcja techniczna 0-1 Ogoélne zasady wykonywania prac
geodezyjnych. Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGiIK-1979.
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Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK - 1978. Instrukcja
techniczna G-2 Wysoko$ciowa osnowa pozioma, GUGIK - 1983. Instrukcja techniczna G-4
Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK - 1979. Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary
realizacyjne, GUGIK - 1983. Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK —
1983. poziomych i1 pionowych oraz ich rownolegtosci nie powinno by¢ wigksze ni¢ 5 mm na
catej dlugosci. Nierdwnosci nie powinny przekracza¢ 5 mm na catej dtugos$ci i 2 mm na
dhugosci 2,0 m. Odchyiki od pionu i poziomu nie powinny przekraczac 0,3 %.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA i ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH SST
MODERNIZACJA INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ PRZY
SZKOLE PODSTAWOWEJ W STROZNEJ -ROBOTY

ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania prac
przygotowawczych i rozbiorek w ramach inwestycji — ,,Modernizacja infrastruktury sportowej
przy Szkole Podstawowej w Strdznej” polegajacej na

wymianie nawierzchni na biezniach sportowych w m. Strézna dz. nr ew. 694 1 695/1.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przygotowawczych i
rozbiorek zgodnie z Dokumentacjg Projektowa:

-Rozbidrka nawierzchni poliuretanowej z biezni. Nalezy rozebrac,

wywiez¢ z terenu budowy 1 poddac utylizacji, lub procesowi recyklingu nawierzchnig

Z biezni sportowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi normami oraz
Dokumentacjg Projektowg i okresleniami podanymi w ST D-M 00.00.00 pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5..

1.6. Dokumentacja robot rozbidorkowych 1 przygotowawczych

a) projekt budowlany, opracowany zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z
3.07.2003 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. z 2003
r. nr 120, poz. 1133);

b) projekt wykonawczy (jezeli taka potrzeba wystepuje);

c) specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot (obligatoryjna w przypadku zamowien
publicznych), zgodna z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004r. (Dz. U.
z 2004 r. nr 202, poz. 2072);

d) dziennik budowy, prowadzony zgodnie z zarzadzeniem MGPiB z 15.12.1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (MP z 1995 r. nr 2, poz. 29);

e) aprobaty techniczne, certyfikaty lub deklaracje zgodnosci $wiadczace o dopuszczeniu do
obrotu 1 powszechnego lub jednostkowego stosowania uzytych wyrobow budowlanych,
zgodnie z ustawg Prawo Budowlane z 7.07.1994 r. (Dz. U. z 2000 r. nr 106, poz. 1126 z

20



pOzniejszymi zmianami);
f) protokoty odbiorow czesciowych, koncowych i robdt zanikajacych, z zataczonymi
protokotami z badan kontrolnych

2. MATERIALY

Materialty nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.3; Do
rozbidrek mozna uzy¢ dowolnego sprzgtu

3.2. Sprzet 1 narzgdzia do wykonania Robot rozbiorkowych

Do wykonania robot rozbiérkowych mozna uzy¢ nastgpujacego sprzgtu: koparki
przedsigbierne o pojemnosci tyzki 0,25 m3; mloty pneumatyczne;- frezarki

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt. 4;

4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Do transportu materialéw z rozbidrki nalezy uzy¢ takich srodkow transportu jak: samochod
skrzyniowy; samochod samowytadowczy; ciagnik; wywrotka; Zatadunek jak i wytadunek
materialow z rozbiorki musi odbywac si¢ z zachowaniem wszelkich $srodkéw ostrozno$ci i
bezpieczenstwa ludzi pracujacych przy robotach rozbiorkowych. Transport powinien by¢ jak
okreslono w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki dotyczace wykonania robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Zasady wykonywania robot rozbiorkowych - przed przystapieniem do robot
rozbiorkowych nalezy:

a/ odiaczy¢ dostawe medidw zewnetrznych tj. wody, kanalizacji 1 elektrycznosci;

b/ odlaczenie nalezy potwierdzi¢ stosownym pisemnym o$§wiadczeniem, odpowiednich shuzb,
dodatkowe 1 ostateczne potwierdzenie tego faktu winno by¢ dokonane przez kierownika
budowy i potwierdzone wpisem do dziennika budowy;

¢/ wygrodzi¢ teren prac rozbidrkowych wraz ze strefami niebezpiecznymi 1 placami
manewrowymi za pomoca ta§my ostrzegawczej w kolorze biato-czerwonym, mocowanej na
palikach wysokosci okoto 1 m;

- drobne roboty rozbidérkowe nalezy prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi
pneumatycznych, przez rozkuwanie lub zwalanie;

- nie wolno prowadzi¢ prac przy uzyciu materialdow wybuchowych;

- elementy zelbetowe nalezy rozbija¢ za pomocg narzgdzi pneumatycznych, przecinajac
zbrojenie palnikiem acetylenowym;

- wszelkie materiaty z rozbidrek nalezy posegregowac i przygotowac do transportu poprzez
skruszenie duzych fragmentoéw konstrukcji na wymiary umozliwiajace transport; - nie
nalezy prowadzi¢ robdt rozbiorkowych w ztych warunkach atmosferycznych: w czasie
deszczu, opadow $niegu oraz silnych wiatréw;

- szczegblng ostroznos¢ nalezy zachowacé w okolicach pobliskich obiektow 1 urzadzen oraz
sasiadujacych drzew;

- znajdujace si¢ w poblizu rozbieranych obiektow urzadzenia 1 budowle nalezy zabezpieczy¢
przed uszkodzeniami;

5.3. Wywo6z gruzu 1 materiatow z rozbiorki

Miejsce wywozu gruzu, z rozbidrki wykonawca znajdzie we wlasnym zakresie.

Rury 1 wszystkie elementy stalowe z demontazu nalezy wywiez¢ na plac sktadowy. Koszty
zwigzane z w/w czynnos$ciami nalezy uja¢ w cenie jednostkowe;.
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5.4. Warunki BHP przy wykonywaniu rob6t rozbidérkowych.

Przy wykonywaniu rob6t stosowac nastepujace przepisy BHP:

a) przed przystgpieniem do robot rozbidrkowych pracownicy powinni by¢ zapoznani z
programem rozbiorki i poinstruowani o bezpiecznym sposobie jej wykonania;

b) usuwanie jednego elementu nie powinno wywotywac nieprzewidzianego spadania lub
zawalania innego;

¢) pracownicy znajdujacy si¢ na wysokosci muszg mie¢ kontakt wzrokowy i stuchowy z
pracownikami przebywajacymi na poziomie zerowym;

d) w czasie prowadzenia prac rozbiorkowych metodg mechaniczng, przebywanie ludzi na
jakiejkolwiek kondygnacji jest zabronione;

e) przy obalaniu obiektu sposobami zmechanizowanymi, zatrudnionych pracownikow i
pozostaty sprzgt nalezy usunaé poza strefe niebezpieczng tzn. na odleglos¢ wynoszaca
minimum 1/10 wysoko$ci, z ktorej moga spada¢ materiaty 1 przedmioty, jednak nie mniej
niz 6 m;

f) Podczas prac wyburzeniowych kabina operatora maszyny powinna by¢ bezwzglednie
chroniona przez specjalng klatke z pretow stalowych, ostaniajaca kabine i zapewniajaca
bezpieczenstwo operatorowi maszyny, jednocze$nie nie utrudniajagcg mu widocznosci,

g) Roboty nalezy prowadzi¢ pod kierownictwem i stalym nadzorem oséb posiadajacych
odpowiednie kwalifikacje 1 dos§wiadczenie przy tego rodzaju robotach;

h) Kazdy zatrudniony pracownik powinien posiada¢ przeszkolenie w zakresie BHP i posiada¢
aktualne badania lekarskie. Wykonanie robot rozbiorkowych musi by¢ zgodne z
rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych z dnia
28.03.1972r. (Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972 r.).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktow
wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢ wg ogo6lnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robot jest 1 m3 (metr szescienny) robot rozbidrkowych na podstawie
pomiardw stanu istniejacego.

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoblne zasady Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00
9.2.Zasady rozliczenia i ptatno$ci Rozliczenie pomi¢dzy Zamawiajacym a Wykonawcg za
wykonane Roboty rozbiérkowe bedzie dokonana wedtug nastepujacego sposobu:
-Wynagrodzenie jednostkowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, i badania sktadajace
si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w ST 1 kosztorysie ofertowym; Kwota
jednostkowa za Roboty rozbiorkowe, demontazowe obejmuje:

-robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

-warto$¢ zuzytych materiatow podstawowych i pomocniczych wraz z ubytkami
wynikajacymi z technologii robot z kosztami zakupu;

-warto$¢ pracy sprzetu z narzutami,

-koszty posrednie (ogolne) i zysk kalkulacyjny;

-podatki zgodnie z obowigzujacymi przepisami (bez podatku VAT),

-przygotowanie stanowiska roboczego, ustawienie 1 rozebranie rusztowan, prace
rozbiérkowe i wyburzeniowe, zatadunek i wywoz gruzu, zasypanie powierzchni terenu w
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zarysie wyburzonego obiektu, z odpowiednim zaggszczeniem gruntu wg zalecen Inspektora
nadzoru,

-utylizacja materialéw zgodnie z klasyfikacja odpadow oraz przewdz materiatow bedacych
do zagospodarowania Inwestora w miejsce przez niego wskazane, oczyszczenie i likwidacja
stanowiska roboczego. Kwota jednostkowa uwzgledniajg roéwniez przygotowanie
stanowiska roboczego oraz wykonanie wszystkich niezb¢dnych robot pomocniczych i
towarzyszacych takich jak np. bariery zabezpieczajace, o§wietlenie tymczasowe, wywoz,
wykonanie zaplecza socjalno- biurowego dla pracownikow, zuzycie energii elektrycznej i
wody, oczyszczenie i likwidacja stanowisk roboczych i placu.

W przypadku przyjecia innych zasad okreslenia kwoty jednostkowej lub innych zasad
rozliczen pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawca sprawy te muszg zosta¢ szczegotowo
ustalone w Umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE I STANDARDY

Normy i Rozporzadzenia Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemyska Materiatow
Budowlanych z dnia 28.03.1972 r. (Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972 r.). Rozporzadzenie
Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 15 czerwca 1999 r. w sprawie przewozu
drogowego materiatow niebezpiecznych (Dz. U. Nr 57, poz. 608 ze zmianami).
Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogolnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U: Nr 129, poz. 844). BHP transport reczny
DZ. Ustaw 22/53 poz. 89. Warunki Techniczne Wykonania 1 Odbioru Robét Budowlano-
Montazowych PN-1SO 7518:1998 Rysunek techniczny. Rysunki budowlane. Uproszczone
przedstawianie rozbiorki i przebudowy. PN-91/E-05009/704 Instalacje elektryczne w
obiektach budowlanych. Instalacje placow budowy i rob6t rozbiérkowych. PN-IEC 60364-
7-704:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy i rozbiorki
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA i ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH SST
MODERNIZACJA INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ PRZY
SZKOLE PODSTAWOWWEJ W STROZNEJ -WYMIANA

NAWIERZCHNI BIEZNI SPORTOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni biezni do biegow
i skoku w dal o nawierzchni poliuretanowe;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla
zadania ,,MODERNIZACJA INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ PRZY SZKOLE
PODSTAWOWE] W STROZNE]J”.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni biezni obejmuja: wymiang nawierzchni poliuretanowej biezni do
skoku w dali 1 do biegow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

oraz z definicjami podanymi w STWiOR CZESC OGOLNA pkt 1.4

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot
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Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiOR CZESC OGOLNA pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
STWIiOR CZESC OGOLNA pkt 2.

2.2. Materialy na bieznie z nawierzchni syntetycznej:

Badania na zgodno$¢ z norma PN-EN 14877, lub aprobata techniczna ITB, lub
rekomendacja techniczna I'TB lub wynik badan specjalistycznego laboratorium badajacego
nawierzchnie sportowe np. Labosport.

1. Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez jej producenta.

2. Atest PZH dla ofiarowanej nawierzchni.

3. Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na
realizowana inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na tg
nawierzchnie.

2.2.1. Charakterystyka nawierzchni sportowej poliuretanowo-gumowej:

Nawierzchnia sportowa, poliuretanowo-gumowa o grubo$ci warstwy 14 mm uktadana na
warstwie elastycznej o grubosci 35 mm wykonanej z mieszaniny kruszywa kwarcowego,
granulatu gumowego i1 spoiwa PU. Catly system jest zamontowany na podtozu z kruszyw.
Nawierzchnia ta jest przepuszczalna dla wody, o zwartej strukturze, stuzy do pokrywania
nawierzchni boisk wielofunkcyjnych, biezni lekkoatletycznych, placow rekreacji ruchowe;.
2.2.2. Sposob uzytkowania i konserwacji nawierzchni

Nawierzchnie syntetyczne poliuretanowe sa nawierzchniami sportowymi i do tego celu
powinny shuzy¢. Powinny by¢ uzytkowane w obuwiu sportowym. Nie nalezy dopuszcza¢ do
nadmiernego zabrudzenia nawierzchni piaskiem, ktory powoduje nadmierne zuzycie
nawierzchni, konieczne jest zatem okresowe czyszczenie nawierzchni. Nie dopuszcza¢ do
zabrudzen olejem, emulsjg asfaltowa oraz innymi $rodkami chemicznymi powodujacymi
odbarwienie nawierzchni. Nie dopuszcza¢ do jazdy na rolkach, rowerach, motorach.
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Przejazd samochodami ( policja, straz , pogotowie ratunkowe 1 inne stuzby komunalne )
powinien by¢ kontrolowany réwniez ze wzgledu na no$nos$¢ podbudowy.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiOR CZESC OGOLNA pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu N ’
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiOR CZESC OGOLNA pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiOR CZESC OGOLNA pkt 5.

5.2. Wykonanie nawierzchni syntetycznej na biezniach:

Nawierzchnia sportowa sktada si¢ z dwoch warstw: no$nej 1 uzytkowej. Warstwa nos$na to
mieszanina granulatu gumowego 1 lepiszcza poliuretanowego. Ukladana jest mechanicznie,
bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych. Tak wykonang warstwe
nalezy pokry¢ warstwg uzytkowa, ktorg stanowi system poliuretanowy zmieszany z
granulatem EPDM. Czynno$¢ ta wykonuje si¢ poprzez natrysk mechaniczny (przy uzyciu
specjalnej natryskarki). Grubo$¢ warstwy uzytkowej 6 mm. Po catkowitym zwigzaniu
komponentoéw na nawierzchni sg malowane linie farbami poliuretanowymi metoda natrysku.
5.2.1. Warunki niezb¢dne do prawidtowej instalacji nawierzchni

Podczas wykonywania prac, nalezy bezwzglednie przestrzega¢ aby wilgotnos¢ otoczenia
oscylowata w przedziale 40-90%, a temperatura podtoza powinna by¢ wyzsza o co najmniej
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30C od panujacej w danym miejscu temperatury punktu rosy. 5.2.2. Podbudowa.
Nawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofilowanej spadkami podtuznymi i
poprzecznymi, odchytki mierzone tatg o dt. 2 m. nie powinny by¢ wigksze niz 2 mm .
Podbudowa z warstwy elastycznej powinna by¢ uwatowana w taki sposob aby nie
wystepowato wykruszania si¢ warstwy gorne;j.

5.2.3. Wykonanie warstwy no$nej nawierzchni sportowe;.

Sktada si¢ ona z granulatu gumowego o granulacji 1-3mm, potaczonego lepiszczem
poliuretanowym, jednosktadnikowym. Uktadana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy
pomocy rozktadarki mas poliuretanowych. Granulat gumowy mieszany jest z systemem
poliuretanowym (PU) w mikserze.

5.2.4. Wykonanie warstwy uzytkowej nawierzchni sportowe;.

Warstwe ta stanowi system poliuretanowy 2-sktadnikowy, ktory jest zmieszany z
granulatem EPDM o granulacji 1-3 mm. Czynnos$¢ tg wykonuje si¢ w mikserze
przeznaczonym dla tworzyw. Tak przygotowany produkt rozprowadza si¢ na warstwie
nosnej poprzez natrysk mechaniczny. Catkowita grubos¢ systemu wynosi 14 mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiOR CZESC OGOLNA pkt 6.

6.2. Sposob przeprowadzenia odbioru nawierzchni syntetycznej

Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubos$¢, a tam gdzie bedzie uzytkowana w obuwiu
z kolcami powinna wynosi¢ min. 14 mm. — Powinna posiada¢ jednorodng fakture
zewngetrzng oraz jednolity kolor. — Warstwa uzytkowa powinna by¢ zwigzana na trwate z
warstwg elastyczng. — Nie nalezy dopusci¢ do powstawania zlewoéw oraz powstatych z
nadmiaru natrysku. — Nie nalezy zwigksza¢ grubo$ci warstwy gornej. Catos¢ musi by¢
przepuszczalna dla wody. To jest naturalna cecha nawierzchni . — Powstate taczenia
(wynikajace z technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi, bez uskokow
utrudniajacych pozniejsze uzytkowanie.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiOR CZESC OGOLNA pkt 7. 7.2. Jednostka
obmiarowa, J ednostkqlobmiarowq jest m2 (metr kwadratowy) nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiOR CZESC OGOLNA pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami InZyniera,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiOR CZESC OGOLNA
pkt.9

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. Atesty PZH, aprobata techniczna ITB

2. Instrukcje producentow

3. PN-EN 1969:2002 Nawierzchnie terenow sportowych — Wyznaczanie grubosci
nawierzchni sportowych z tworzyw sztucznych.

4. PN-EN 12228 Nawierzchnie terenow sportowych — Wyznaczanie wytrzymatosci
pofaczenia nawierzchni sztucznych.
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5. PrPN-prEN 14877 Nawierzchnie sztuczne odkrytych terenow sportowych — Specyfikacja
(lub odpowiadajace im normy EN)

6. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207,
poz. 2016; z p6zniejszymi zmianami), 7. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz. 881), 8. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o
systemie oceny zgodnos$ci (Dz. U. z 2002 r., Nr 166, poz.1360, z pdzniejszymi zmianami),
9. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. z 2001 r, Nr 62, poz. 628; z pézniejszymi
zmianami), 10. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. z 2001 r.,
Nr 62, poz. 627; z pdzniejszymi zmianami),
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH SST
MODERNIZACJA INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ PRZY
SZKOLE PODSTAWOWWEJ W STROZNEJ -REMONT

OGRODZENIA Z SIATKI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z remontem ogrodzenia z siatki boisk
sportowych

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla
zadania ,,MODERNIZACJA INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ PRZY SZKOLE
PODSTAWOWWE] W STROZNE]”.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem remontu ogrodzenia boisk obejmuja: demontaz, czyszczenie, montaz siatki z
demontazu, wymiana naciaggow, czyszczenie i malowanie ogrodzenia.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w STWiOR CZESC OGOLNA pkt 1.4

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiOR CZESC OGOLNA pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
STWiOR CZESC OGOLNA pkt 2.

2.2. Materiaty potrzebne do remontu ogrodzenia:

-naciagi stalowe,

-farby nawierzchniowe- farba poliuretanowa,epoksydowa

- gtadZ szpachlowa,

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiOR CZESC OGOLNA pkt 3.
4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczqc,e transportu podano w STWiOR CZESC OGOLNA pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiOR CZESC OGOLNA pkt 5.

5.2. Wykonanie ogrodzenia na boiskach sportowych:

Siatke nalezy zdemontowac razem ze stalowymi naciggami. Po demontazu przystepujemy
do zaktadania nowych naciggow i siatki z demontazu. Przyst¢pujemy do czyszczenia
ogrodzenia- siatki, supkow, bramy , furtki i podmuréwki z betonu. Po czyszczeniu nalezy
bezwzglednie odttusci¢ powierzchnie 1 uzupehic ubytku podmuréwce ogrodzenia.
Ogrodzenie- siatke, stupki, bramy i furtki nalezy pomalowa¢ farba do gruntowania
epoksydowg a nastepnie dwukrotnie farbg poliuretanowa. Po pomalowaniu elementow
stalowych przystapi¢ do wykonania powloki ochronnej poprzez dwukrotne malowanie farba
do ochrony betonu powierzchnie poziome i pionowe.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiOR CZESC OGOLNA pkt 6.

6.2. Sposob przeprowadzenia odbioru wykonania remontu ogrodzenia

Wszystkie warstwy powtoki lakierniczej powinny mie¢ odpowiednig grubos¢. Nalezy
bezwzglednie sprawdzi¢ stan naprezenia siatki 1 naciggow. .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWiOR CZESC OGOLNA pkt 7. 7.2. Jednostka
obmiarowa Jednostka obmiarowa jest m (metr) ogrodzenia.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt podano w STWiOR CZESC OGOLNA pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami InZyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiOR CZESC OGOLNA
pkt.9

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. Atesty PZH, aprobata techniczna ITB

2. Instrukcje producentow

3. PN-EN 1969:2002 Nawierzchnie terendw sportowych — Wyznaczanie grubosci
nawierzchni sportowych z tworzyw sztucznych.

4. PN-EN 12228 Nawierzchnie terenow sportowych — Wyznaczanie wytrzymatosci
pofaczenia nawierzchni sztucznych.

5. PrPN-prEN 14877 Nawierzchnie sztuczne odkrytych terenow sportowych — Specyfikacja
(lub odpowiadajace im normy EN)

6. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207,
poz. 2016; z pdzniejszymi zmianami), 7. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz. 881), 8. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o
systemie oceny zgodnos$ci (Dz. U. z 2002 r., Nr 166, poz.1360, z p6Zniejszymi zmianami),
9. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. z 2001 r, Nr 62, poz. 628; z p6zniejszymi
zmianami), 10. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. z 2001 r.,
Nr 62, poz. 627; z pdzniejszymi zmianami),
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