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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wyznaczeniem trasy drogowej i jej
punktow  wysoko$ciowych  oraz  punktow  charakterystycznych  konstrukcji

wykonywanych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu
przetargowym i przy realizacji umowy na wykonanie robot zwigzanych z realizacjg
zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegoétowej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu
wyznaczenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz innych obiektow zwigzanych.

Odtworzenie trasy 1 punktéw wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem trasy 1 jej punktow

wysokos$ciowych wchodza:

—sprawdzenie wyznaczenia Sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktow gtownych osi trasy
1 punktow wysokosciowych,

—uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

—wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperoéw roboczych),

—wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

—zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem
oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkt gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
I koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt
1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
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Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania og6lne”
punkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania 1 sktadowania podano
w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogo6lne” punkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gldwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,5 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane Srednicy
od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

“Swiadki” powinny mie¢ dhugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
og6lne”
punkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do wyznaczenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé
nastepujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory

— dalmierze

— tyczki

— laty

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzgt stosowany do wyznaczenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
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Ogo6lne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
ogo6lne” punkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzgt 1 materialty do wyznaczenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogdlne”
punkt 5.

5.2 Zasady wykonania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
GUGIK.

Przed przystapieniem do rob6ét Wykonawca powinien we wlasnym zakresie uzyskaé w
Wydziale Geodezji UM dane zawierajace lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych
trasy oraz reperdw 1 potwierdzi¢ przyjeta osnowe w Biurze Projektow z Glownym
Projektantem (w formie oficjalnego pisma).

W oparciu 0 uzyskane materialty, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
1 pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé¢ Inzyniera Projektu o wszelkich
btedach wykrytych przy wytyczeniu punktow gldwnych trasy 1 (lub) reperoéw roboczych.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowe] sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi,
ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie rdznig si¢ od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera Projektu.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera Projektu. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera
Projektu oznacza, Ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciazag Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynik6w pomiarow przez Inzyniera Projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i1 punkty posrednie osi trasy muszg
by¢ zaopatrzone w oznaczenia okre$lajace w sposéb wyrazny 1 jednoznaczny
charakterystyke 1 potozenie tych punktow. Forma i1 wzor tych oznaczen powinny byc¢
zaakceptowane przez Inzyniera Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochronge wszystkich punktéw pomiarowych
1 ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe zostang zniszczone przez
Wykonawceg $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do
obowigzkow Wykonawcy.
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5.3. Wyznaczenie punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane
w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych,
a takze dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych.
Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych
nie moze przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdluz osi trasy drogowej.

Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym powinna
by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty
state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢é w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera Projektu.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscia, aby $redni btad
niwelacji po wyrdwnaniu byl mniejszy od 2 mm/km, stosujac niwelacje podwojng
w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne 1 jednoznaczne okres§lenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne
ewentualne dane geodezyjne, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich
w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej,
niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadno$cia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety i okreslonych
w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdow wymienionych w punkcie 2.2.
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot
zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow
I wykopoéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg
projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robdt 1 w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera Projektu.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i1 wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypodw o wysokosci przekraczajacej
1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami
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nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos$¢
ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow
1 wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
ogolne” punkt 6.

6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych
Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okre§lonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest catos¢ wykonanego zadania (cena ryczattowa).
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot
Odbidr robdt zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie

szkicow 1 dziennikow pomiardw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjne;,
ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi Projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-M.-00.00.00. “Wymagania
ogolne” punkt 9.
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9.2. Cena jednostki pomiarowej

Cena wykonania robdt obejmuje:

— zatozenie roboczych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych) wzdhuz osi trasy
drogowej 1 ich ochrona przez caty okres budowy,

- sprawdzenie 1 wyznaczenie punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

—uzupekienie osi trasy dodatkowymi punktami,

—wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

—wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

-dodatkowe pomiary na zadanie Projektanta lub Inzyniera Projektu,

-osadzenie w gruncie zelbetowych shlupkow pomiarowych i ich niwelacja w trakcie
trwania budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Instrukcje

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych. Gtowny
Urzad Geodezji 1 Kartografii.

. Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGiK 1979

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

. Instrukcja techniczna G-7. Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu.

. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

CONO OIS, WN
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z usunigciem krzewow .
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu
przetargowym 1 przy realizacji umowy na wykonanie robdt zwigzanych z realizacja
zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robdt zwigzanych z usunigciem drzew i1 krzewdéw wykonywanych w ramach
robot przygotowawczych.

Zakres robot obejmuje:

—wyciecie 1 wykarczowanie drzew i krzewow, wywiezienie pni, karpiny i galezi poza
teren budowy lub przerobienie gat¢zi na korg drzewng oraz zasypanie dotow.

- zabezpieczenie pni drzew na czas prowadzenia robot drogowych.

- przycigcie koron drzew i konarow w celu poprawy widoczno$ci na skrzyzowaniu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogdlne” punkt
1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogo6lne”
punkt 1.5.

2. MATERIALY

- maty stomiane 1 trzcinowe
- druty lub liny widkienne
- deski

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
ogolne” punkt 3.
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3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzewow

Do wykonywania robot zwigzanych z usunig¢ciem i1 przesadzeniem drzew i1 krzewow

nalezy stosowac:

—pity mechaniczne,

—specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuni¢cia z pasa
drogowego,

—spycharki,

—koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych
z wyrebem drzew

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
og6lne” punkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny
Pnie, karping oraz gal¢zie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoélne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogdlne”
punkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzewow

Roboty zwigzane z usunigciem drzew 1 krzewow obejmuja = wyciecie
1 wykarczowanie drzew i krzewow, wywiezienie pni, karpiny 1 galezi poza teren budowy
na wskazane miejsce oraz zasypanie dotow.

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéw 1 w innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew 1
krzewow.

Zgoda na prace zwigzane z usuni¢ciem drzew 1 krzewOw powinna by¢ uzyskana przez
Zamawiajacego.

Ros$linnos$¢ istniejgca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do usuni¢cia, powinna
by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jesli roslinnos¢, ktdra ma by¢
zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢
odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usunig¢cie drzew i krzewow
Pnie drzew 1 krzewoéw znajdujace si¢ w pasie robdt ziemnych, powinny by¢

wykarczowane. Doty po wykarczowanych pniach nalezy wypehi¢ gruntem przydatnym
dla budownictwa drogowego.
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5.4. Przyciecie koron drzew

Roboty zwigzane z przyci¢ciem koron drzew polega na obcigciu gatezi korony drzewa
lub konaru bedacego w obrgbie skrajni drogowe;.

5.5. Zniszczenie pozostalo$ci po usuni¢tej roslinnosci

Sposdb  zniszczenia pozostatoSci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny
z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera Projektu.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kore drzewng za pomoca specjalistycznego
sprzetu, to sposob wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu.
Nieuzyteczne pozostatosci po przerdbce powinny by¢ usuni¢te przez Wykonawce
z terenu budowy.

5.6. Wykonanie zabezpieczenia drzew na czas budowy

Roboty z zabezpieczeniem drzew na czas budowy obejmuje przewiezienie na teren
budowy desek, mat, lin wiokiennych lub drutu, owinigcie pni drzew do odeskowania
matami trzcinowymi lub stomianymi, mocowanie desek do owini¢tych pni za pomoca
drutu lub lin wtokiennych. Odeskowanie pionowe powinno uwzglednia¢ ksztalt pnia 1
by¢ wykonane w taki sposob, aby deski przylegaly mozliwie najwicksza powierzchnig do
pnia. Deski uzyte do ochrony pni powinny okrywa¢ pien do podstawy korony i by¢
zamontowane w sposob nieszkodzacy drzewom. Nie stosowac gwozdzi.

Roslinno$¢ istniejaca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna
by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jesli roslinnos¢, ktéra ma by¢
zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawca, to powinna byé
odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wtadze.
Po zakonczeniu robot budowlanych deskowanie drzew powinno zosta¢ rozebrane i
usunigte przez Wykonawce z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robdt podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
ogolne” punkt 6.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzewow i przesadzaniu drzewa

Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia 1
przesadzenia roslinnos$ci, wykarczowania korzeni 1 zasypania dotow.

Prace zanikajace — sposob posadzenia przesadzanego drzewa — powinny by¢ wykonane
pod nadzorem. Zaggszczenie gruntu wypetniajacego doty powinno spetnia¢ odpowiednie
wymagania okreslone w SST D-02.03.01. “Roboty ziemne. Wykonanie nasypow”.

6.3. Kontrola robot przy zabezpieczaniu drzew na czas budowy

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej pocenie kompletnosci zabezpieczenia
drzew na czas budowy.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania og6lne” punkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z usunigciem drzew i krzewow, zabezpieczeniem
pni drzew i przycieciem korony drzew jest:
— szt. - (sztuka) dla wycinki lub zabezpieczenia drzew

— m? - (metr kwadratowy) dla wycinki krzewow
-mp - (metr przestrzenny) dla przycigcia korony drzew

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania og6lne” punkt
8.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

8.3. Odbior robot zwiazanych z zabezpieczeniem drzew
Odbiorowi robdt podlega: sprawdzenie: wykonania zabezpieczenia drzew na czas

budowy, a po zakonczeniu robdt budowlanych i rozebraniu deskowania, sprawdzenie
stanu zdrowotnego drzewa.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00.
“Wymagania ogdlne” punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug punktu 7.
Cena wycigcia 1 szt drzewa obejmuje:
-zabezpieczenie i oznakowanie miejsca wycinki

- wyciecie drzewa
- wykarczowanie karpiny
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- wywiezienie pnia, karpiny 1 galezi na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub
przerobienie galtezi na korg drzewng (kora stanowi wtasnos¢ Wykonawcy)

- zasypanie dotu

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot

Cena usuniecia 1 m? krzewow obejmuje:

- wyciecie krzewow z wykopaniem korzeni

- wywoz na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub przerobienie gatezi na kore
drzewna (kora stanowi wtasnos¢ Wykonawcy)

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot

Cena przyciecia 1 mp korony drzew obejmuje:

- wyznaczenie skrajni drogowej lub skrajni robot

- wyciecie gatezi lub konaru drzewa

- wywo0z na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub przerobienie gal¢zi na kore
drzewng (kora stanowi wtasno$¢ Wykonawcy)

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot

Cena zabezpieczenia 1 szt drzewa obejmuje:

- zakup 1 transport materiatow

- wykonanie odeskowania drzew na czas budowy

- po zakonczeniu robot budowlanych rozebranie odeskowania
- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Dziennik Ustaw Nr 99 poz. 1079 z dnia 2 lipca 2001 r. zm. Dz. U. Nr 100 ; poz.
1085 z 1 pazdziernika 2001 r o ochronie przyrody
2. Dziennik Ustaw Nr 100 poz. 1085 z dnia 27 lipca 2001 r.- Prawo ochrony $rodowiska
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z rozbiorka elementéw ulic.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu
przetargowym i przy realizacji umowy na wykonanie robot zwigzanych z realizacjg
zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia
robot zwigzanych z rozbiorka elementoéw ulic.

Zakres wykonania robdt obejmuje rozbiorki:

— nawierzchni tymczasowych z ptyt drogowych

— nawierzchni z bruku,

— nawierzchni betonowych,

— nawierzchni bitumicznych,

— nawierzchni z kostki betonowej,

— kraweznikow betonowych,

— prefabrykowanych $ciekow betonowych,

— demontaz oraz ponowne ustawienie we wskazanym przez Inwestora miejscu gltazoéw
narzutowych - pomnikow,

— demontaz drzwi wejSciowych 1 okna wraz z framugg,

— demontaz przgset ogrodzenia dzialki z rozbidrka stupkéw i cokotu betonowego
ogrodzenia lub rozbiorka stupkow 1 cokotlu ogrodzenia z cegly zwienczonego dachowka 1
rozbiodrka fundamentu betonowego cokotu ogrodzenia,

- wybicie otworu w $cianie budynku o konstrukcji ceglanej,

- regulacji wysoko$ciowej bram i furtek.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podstawowe stosowane w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej
sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i1 z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogélne” punkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogolne”
punkt 1.5.

2. MATERIALY
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2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
z SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogo6lne” punkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
og6lne” punkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorkg elementéw ulic moze byé wykorzystany
sprz¢t podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera Projektu:

— spycharki,

— fadowarki,

— zurawie samochodowe,

— samochody ci¢zarowe,

— samochody ci¢zarowe z naczepa,

— zrywaki,

— mioty pneumatyczne,

— pily mechaniczne,

— koparki.

- spawarki

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
ogolne” punkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materialy z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogo6lne”
punkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych
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- Roboty rozbidorkowe elementéw ulic obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w punkcie 1.3. zgodnie z dokumentacjg projektowa
lub wskazaniami Inzyniera Projektu.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej, Inzynier
Projektu  moze  poleci¢  Wykonawcy  sporzadzenie  takiej  dokumentacii,
w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony
w SST lub przez Inzyniera Projektu.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane
bez powodowania zbg¢dnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoscia
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce wskazane przez Inzyniera Projektu
lub przekazane wtascicielowi.

Elementy 1 materialy, ktére stajg si¢ wilasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete
z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw ulic znajdujace si¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny
by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczeg6lno$ci nalezy zapobiec gromadzeniu
si¢ w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy
wypehi¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu
1 zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-02.03.01. “Roboty ziemne.
Wykonanie nasypow”.

- Przestawienie glazow — pomnikow we wskazane przez Inwestora miejsce obejmuja
demontaz pomnika, zaladunek dzwigiem pomnika na platform¢ naczepy,
zabezpieczeniem glazu na czas transportu, przewdz do miejsca ponownego ustawienia,
wytadunek 1 ponowne ustawienie na odpowiednim fundamencie. Doty (wykopy)
powstate po rozbidrce elementéw ulic znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegélnoSci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowej.

- Demontaz drzwi wejSciowych oraz okna obejmuje zdjecie skrzydta drzwi lub okna
wykucie framug ze $ciany. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy,
powinien on przewiez¢ je na miejsce wskazane przez Inzyniera Projektu lub przekazane
wlascicielowi.

- Demontaz ogrodzenia obejmuje zdjecie przesel ogrodzenia z przeznaczeniem
do ponownego wykorzystania w nowym ogrodzeniu, rozbiorke stupkow betonowych
badZz ceglanych, rozbiorke cokotu betonowego lub ceglanego, rozbiorke zwieczenia
stupkoéw 1 cokotu dachowka, rozbiorke fundamentu cokotu. Cegly cokotu o ile nie ulegng
uszkodzeniu po oczyszczeniu beda mogly shuzy¢é do odtworzenia rozbieranego
ogrodzenia po docelowej trasie. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wilasnoScig
Wykonawcy i nie zostang wykorzystane do odtworzenia ogrodzenia oraz gdy nie zostang
wywiezione na wysypisko jako gruz, Wykonawca powinien przewiez¢ je na miejsce
wskazane przez Inzyniera Projektu lub przekazane wlascicielowi.

- W celu regulacji wysokosciowej bram i furtek zakres robot wigze si¢ z ustaleniem
wysokosci zawieszenia skrzydel bram lub furtki. Dospawanie lub osadzenie zawiaséw na
wymaganych miejscach w zaleznos$ci od rodzaju stupka bramy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Ogoélne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania
og6lne” punkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych
do powtornego wykorzystania.

Jakos$ci zamocowania zawiasOw 1 osadzenia bram i furtek

Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doly po wusunigtych elementach
nawierzchni oraz w miejscach wykopow pod uzbrojenie podziemne powinno spetniac
wymagania okreslone w SST D-02.03.01. “Roboty ziemne. Wykonanie nasypow”’.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania ogo6lne”
punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementow ulic jest:

— m? -(metr kwadratowy) dla rozbiérki poszczegodlnych nawierzchni oraz éciany
ceglanej,

— m -(metr) dla kraweznikow 1 prefabrykowanych $ciekow lub rozbieranych
ogrodzen,

— m?® -(metr sze$cienny) dla transportu gruzu i zuzytych materiatéw na wysypisko,

- m?® -(metr szescienny) dla utylizacji,

- 1. -(tona) przestawienie gtazéw narzutowych — pomnikow,

— szt. -(sztuka ) dla regulacji wysokosciowej bram wjazdowych i furtek oraz
demontaz drzwi i okna,

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00. “Wymagania og6lne” punkt
8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-M-00.00.00. “Wymagania
og6lne” punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena za jednostke obmiarowa wykonania robo6t obejmuje:

Cena wykonania robo6t obejmuje:
a) dla rozbiorki nawierzchni z ptyt zelbetowych
- mechaniczne wyjecie ptyt
- ewentualne przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego
jego uzycia, z utozeniem na poboczu,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;

b) dla rozbiorki nawierzchni z bruku:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,
- r¢ezne wyjecie brukowca,
- ewentualne przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbioérki, w celu ponownego
jego uzycia, z utozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- wyréwnanie podtoza 1 uporzadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiérki nawierzchni z betonu:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- mechaniczne skucie nawierzchni betonowej,
- ulozenie gruzu na poboczu,
- wyréwnanie podtoza 1 uporzadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki nawierzchni bitumiczne;:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- mechaniczne skucie nawierzchni bitumicznej,
- ulozenie gruzu na poboczu,
- wyréwnanie podtoza 1 uporzadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki nawierzchni z kostki betonowe;:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- rgezne wyjecie kostki,
- ewentualne przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego
jego uzycia, z utozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbiorki kraweznikow:
- odkopanie kraweznikéw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- rozbiorka tawy betonowej z oporem.
- ewentualne przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego
jego uzycia, z utozeniem na poboczu,
- wyrdwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

9) dla rozbidrki prefabrykowanych §ciekéw betonowych:
- odkopanie $cieku betonowego wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
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h)

)

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

rozbiorka fawy betonowe;j,

ewentualne przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego
jego uzycia, z utozeniem na poboczu,

wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

dla przestawienia gtazéw — pomnikow:

demontaz glazu z leza z zaladunkiem na $rodek transportu,
transport na miejsce ponownego ustawienia,
przygotowanie nowego leza i ustawienie pomnika,
wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

dla demontazu drzwi wejsciowych i okna:

zdjecie skrzydta drzwi lub okna,

wykucie framug ze $ciany,

przygotowanie $ciany po demontazu drzwi do zamurowania,
uporzadkowanie terenu rozbiorki;

dla demontazu ogrodzenia dziatki:

demontaz drewnianych przegset ogrodzenia,

rozbiorka stupkéw betonowych lub ceglanych i ich zwieficzenia,

rozbiorka cokotu betonowego i ceglanego i ich zwienczenia,

ewentualne przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego
jego uzycia, z utozeniem na poboczu,

rozbidrka fundamentu cokotu,

wyroéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

k) dla regulacji wysokosciowej bram 1 furtek

zdjecie skrzydta bramy lub furtki,
usuni¢cie zawiasu bramy lub furtki ze stupka,
przymocowanie zawiasu bramy lub furtki do stupka we wtasciwym potozeniu

- zawieszenie skrzydta bramy lub furtki,

dla wybicia otworu drzwiowego w $cianie ceglanej

- wyznaczenie otworu drzwiowego,

- wybicie otworu,

- ewentualna segregacja i oczyszczenie cegly celem ponownego jej uzycia,
- uporzadkowanie terenu rozbiorki

m) dla wywozu gruzu i materialow z rozbiorki

zatadunek gruzu i materiatow z rozbiorki

wywo0z na wysypisko
wyrownanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

(kostke betonowg z rozbidrek nawierzchni w rejonie dziatek przekazaé
wiascicielowi)

Platno$¢ za m® utylizacji materialtéw na wysypisku nalezy przyjmowaé zgodnie z cenami
okreslonymi przez punkty utylizacji
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.



