SPECYFIKACJE TECHNICZNE
ODBIORU | WYKONANIA ROBOT
INSTALACJE ELEKTRYCZNE | NISKOPRADOWE

Zasilanie

Tablice rozdzielcze

Wewnetrzne linie zasilajace

Instalacja oswietleniowa

Instalacja AV

Instalacja gniazd wtyczkowych

Instalacja uziemiajaca i potaczen wyrdéwnawczych
Instalacja ochrony przeciwprzepieciowej
Instalacja odgromowa

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-01.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robo6t
zwiazanych z wykonaniem instalacji elektrycznych oswietlenia, gniazd, zasilania rolet i niskopradowych
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej STE-01.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwigzanych z projektowanym budynkiem.

1.3.  Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng STE-01.

SpecyflkaCJa Techniczna STE-01 obejmuje nastepujacy zakres robot:

WIZ i rozdzielnicy nn 0,4kV,

instalacja gniazd ogo6lnego przeznaczenia i dedykowanych DATA230V,

instalacje sity 400/230V,

instalacje o$wietlenia ogo6lnego,

instalacja okablowania strukturalnego,

instalacja uziemiajaca i potaczen wyréwnawczych,

. instalacja odgromowa,

1.4.0g6Ine wymagania dotyczace robét objetych Specyfikacja Techniczng STE-01.

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST - 00. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za
wykonanie prac zgodnie istniejacg dokumentacja projektows, specyfikacja techniczna oraz poleceniami
Inzyniera Kontraktu.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t wg zasad Specyfikacji Technicznej sa:

- rozdzielnica,

- oprawy oswietlenia,

- przewody

Materiaty nalezy sktadowaé w pomieszczeniach zadaszonych, suchych, przewietrzanych i oswietlonych
w temp. min. 5 °C z zachowaniem specyficznych cech, stosownie do typu i rodzaju materiatdw .
2.SPRZET

Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilos¢, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

3 TRANSPORT

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Wymagania ogdlne

Wymagania ogolne przedstawiono w specyfikacji ST-00.

4.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do prac nalezy:

: wyznaczy¢ miejsce montazu agregatu pradotwérczego i tablicy SZR.
4.3. Sposob i zasady wykonania rob6t
zamontowac tablice rozdzielczg SZR,
2. zamontowa¢ agregat pradotworczy
3. wykona¢ podtaczenia kabli zasilajagcych oraz odptywow.
4, tablice wyposazy¢ w schematy obwod6w z opisaniem zabezpieczen, przeznaczenia i przekrojow
przewodow.
5.
5.

|_\

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
1. Wymagania ogélne
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Ogdlne wymagania dotyczace prowadzenia robét podano w ST-00.00.
5.2. Kaontrola i badanie robét
Na sprawdzenie poprawnosci wykonania instalacji wchodza:
- sprawdzenie poprawnosci realizacji robét wykona¢ wg PN-E-04700, 1998, zasad og6lnych i
instrukcji producenta,
- sprawdzenie posiadania znaku B, atest lub deklaracje 0 zgodnosci uzytych urzadzen.
- sprawdzenie potagczen przewoddw,
- sprawdzenie oznaczenia przewodow neutralnych i ochronnych,
- sprawdzenie dziatania tablicy rozdzielczej wiaczonych pod napiecie,
-- umieszczenia schematdw i napisow,
- zabezpieczenia przed korozja elementdw i urzadzen instalacji elektrycznej.
Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ swiadectwa jakosci materiatdw oraz protokoty :
- pomiaru rezystancji izolacji instalacji elektrycznej,
- pomiaru ciagtosci przewoddw,
- pomiaru pradéw uptywowych,
- sprawdzenia biegunowosci,
- pomiaru rezystancji uziemienia.
Pomiary elektryczne powinna wykonaé¢ osoba posiadajgca aktualne uprawnienia pomiarowe oraz
atestowany sprzet pomiarowy .
6. OBMIAR ROBOT
6.1. Ogo6lne zasady obmiaru
Ogoblne zasady obmiaru podano w ST-00.
6.2. Jednostka obmiaru
Jednostka obmiarows jest 1 sztuka tablicy rozdzielczej, w ktérej uwzglednione sg wszelkie roboty
zwiazane z montazem tablic oraz 1 kpl agregatu pradotwdrczego i 1 m przewodu zasilajacego agragat.i.
7. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru podano w ST-00 Odbiorowi beda podlegaty wykonane tablice rozdzielcze.
Odbior robét powinien by¢ wykonany przez Inzyniera Kontraktu . W trakcie odbioru koncowego nalezy
sprawdzi¢ prawidtowos¢: -potaczen przewodow,
-0znaczenia przewodow neutralnych i ochronnych,
-dziatania agregatu pradotworczego oraz tablicy SZR wigczonych pod napiecie, dziatanie wytacznika
p.poz.,
-trwatosci zamocowania agregatu pradotworczego,
-trwatosci zamocowania tablicy SZR,
-umieszczenia schematéw i napisow,
-zabezpieczenia przed korozja elementdw i urzadzen instalacji elektrycznej.
Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ $wiadectwa jakosci elementdw i materiatdw oraz protokoéty:
-pomiaru rezystancji izolacji instalacji elektrycznej, -sprawdzenia samoczynnego wiaczenia agregatu, -
pomiaru ciagtosci przewoddw, -pomiaru pradéw uptywowych, -sprawdzenia biegunowosci, -pomiaru
rezystancji uziemienia. Wyniki pomiaréw powinny by¢ zgodne z aktualnie obowiazujacymi przepisami.
8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogo6lne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.
8.2. Pratnos¢
Ptatnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilosci robdt wykonanych wg niniejszej STE i
dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementéw robét . Cena jednostkowa zawiera :
- zakup i dostarczenie kompletnego agregatu pradotwdrczego z tablica SZR-u na plac budowy,
- montaz agregatu pradotworczego oraz tablicy SZR
- podtaczenie wiz-téw i zasilacza ,
- podtaczenia wytacznika p.poz.
- wykonanie pomiaréw kontrolnych ,
- sporzadzenie projektu powykonawczego zamontowanych uktadow.
9. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE
- PN-90/E-01242-1dentyfikacja zaciskow i zakonczen przewodow.
- PN-91/E-05009/46-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego.

- PN-91/E-05009/53-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Aparatura taczeniowa i
sterownicza.

- PN-91/E-05009/537-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Aparatura taczeniowa i
sterownicza. Odtaczanie izolacyjne.

- PN-87/E-05110/01-Elektroenergetyczne urzadzenia rozdzielcze pradu przemiennego o napieciu
znamionowym do 380V dla budownictwa ogdlnego. Wsp6lne wymagania.

- PN-87/E-05110/03-Elektroenergetyczne urzadzenia rozdzielcze pradu przemiennego o napieciu
znamionowym do 380V dla budownictwa ogdlnego. Rozdzielnie gtéwne budynkow.

- PN-IEC439-1+AC, 1994-Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Zestawy badane w petnym i
niepetnym zakresie badan typu.
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- PN-91/E-05009/443-Instalade elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed przepieciami
atmosferycznymi lub taczeniowymi.
- wzordw protokotdw kontroli i upowaznien do przeprowadzania kontroli (Dz.U. Nr 107 poz. 672).
- -Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 16.03.1998 w sprawie wymagan kwalifikacyjnych dla 0s6b
zajmujacych si¢ eksploatacja urzadzen (Dz.U. Nr 59 poz. 377).

STE-02 TABLICE ROZDZIELCZE

1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-02.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonaniem i montazem tablic rozdzielczych w ramach zadania instalacji elektrycznych w
projektowanym budynku.

1.1.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej STE-02.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwigzanych z projektowanym budynkiem .

1.2.  Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng STE-02.

Specyfikacja Techniczna STE-02 obejmuje nastepujacy zakres robot:

- wykonanie gtéwnej tablicy rozdzielczej budynku, oraz tablic rozdzielczych pigtrowych, tablicy
rozdzielczej warsztatu, kottowni, tablicy komputerowej,

- montaz tablic rozdzielczych ,

- podtaczenie WIZ .
podtaczenie przewodow instalacji,

- wyposazenie poszczegollnych tablic rozdzielczych wg schematéw potaczen

- wykonanie préb poszczegolnych tablic rozdzielczych Szczeg6towy zakres rob6t objetych niniejsza
STE podano w punkcie 5.

1.3.0g6Ine wymagania dotyczace robét objetych Specyfikacja Techniczng STE-02.

Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w ST - 00. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za
wykonanie prac zgodnie istniejaca dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz poleceniami
Inzyniera Kontraktu.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robdt wg zasad Specyfikacji Technicznej sa:

- obudowy wykonane z materiatu izolacyjnego w Il kl. ochronnosci,

- aparaty nn 0,4 kV - wyposazenie tablic rozdzielczych (wg schematow ideowych),

- oprzewodowanie tablic,

Materiaty nalezy sktadowaé¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych, przewietrzanych i oswietlonych w
temp. min. 5 °C z zachowaniem specyficznych cech, stosownie do typu i rodzaju materiatow :

- obudowy przechowywa¢ w kartonach w pozycji pionowej,

- elementy drobne przechowywac¢ na regatach.

3.SPRZET

Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilos¢, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

4. TRANSPORT

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

5. WYKONANIE ROBOT Wymagania ogélne

Wymagania ogolne przedstawiono w specyfikacji ST-00.

5.1.  Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do prac nalezy:

- dobra¢ obudowy do zamontowania zaprojektowanych aparatéw nn z 30 % rezerwa miejsca,

- wyznaczy¢ miejsce montazu tablic rozdzielczych zgodnie z dokumentacja projektows.

5.2.  Sposoéb i zasady wykonania robot

- rozmiesci¢ aparaty nn w dobranych obudowach,

- wykona¢ oprzewodowanie tablic,

- zamontowac¢ tablice rozdzielcze,

- wykona¢ podtaczenia kabli zasilajgcych oraz odptywow.

- zapewni¢ rownomierne obciazenie faz.

- tablice wyposazy¢ w schematy obwodOw z opisaniem zabezpieczen, przeznaczenia i przekrojow
przewodow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wymagania ogdlne
Ogo6lne wymagania dotyczace prowadzenia robét podano w ST-00.
6.2. Kontrola i badanie robot
Na sprawdzenie poprawnosci wykonania instalacji wchodza:
- sprawdzenie poprawnosci realizacji rob6t wykona¢ wg PN-E-04700, 1998, zasad ogolnych i instrukcji
producenta,
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- sprawdzenie posiadania znaku B, atest lub deklaracje¢ 0 zgodnosci uzytych urzadzen.

- sprawdzenie potgczen przewodow,

- sprawdzenie oznaczenia przewodow neutralnych i ochronnych,

- sprawdzenie dziatania szafek i tablic rozdzielczych wtaczonych pod napiecie,

- sprawdzenie trwatosci zamocowania osprzetu,

- umieszczenia schematow i napisow,

- zabezpieczenia przed korozja elementdw i urzadzen instalacji elektrycznej.

Do odbioru koncowego nalezy przedstawic¢ swiadectwa jakosci materiatow oraz protokoty:

- pomiaru rezystancji izolacji instalacji elektrycznej,

- sprawdzenia samoczynnego wylaczenia instalacji,

- pomiaru ciagtosci przewoddw,

- pomiaru pradéw uptywowych,

- sprawdzenia biegunowosci,

- pomiaru rezystancji uziemienia.

Pomiary elektryczne powinna wykona¢ osoba posiadajaca aktualne uprawnienia pomiarowe oraz
atestowany sprzet pomiarowy .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00.
7.2. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiarowa jest 1 sztuka tablicy rozdzielczej, w ktérej uwzglednione sg wszelkie roboty
zwiazane z wykonaniem i montazem tablic wyszczegd6lnione w punkcie 5 niniejszej specyfikacji.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru podano w ST-00 Odbiorowi beda podlegaty wykonane tablice rozdzielcze.
Odbior robét powinien by¢ wykonany przez Inzyniera Kontraktu. W trakcie odbioru koncowego
nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢: -potaczen przewodow,

-0znaczenia przewodow neutralnych i ochronnych, -dziatania tablic rozdzielczych wiaczonych pod
napigcie, -trwatosci zamocowania osprzetu, -umieszczenia schematéw i napisow,

-zabezpieczenia przed korozjg elementow i urzadzen instalacji elektrycznej. Do odbioru koncowego
nalezy przedstawi¢ swiadectwa jakosci elementow i materiatow oraz protokoty:

-pomiaru rezystancji izolacji instalacji elektrycznej,

-sprawdzenia samoczynnego wytaczenia instalacji, -pomiaru ciaggtosci przewoddw, -pomiaru
pradow uptywowych, -sprawdzenia biegunowosci, -pomiaru rezystancji uziemienia. Wyniki
pomiaroéw powinny by¢ zgodne z aktualnie obowiazujacymi przepisami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogo6lne wymagania

Og06lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.

9.2. Ptatnos¢

Platnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilosci robét wykonanych wg niniejszej STE i
dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementéw robét . Cena jednostkowa zawiera :

- wykonanie tablic rozdzielczych ,

- dostarczenie materiatéw na plac budowy ,

- zainstalowanie tablic rozdzielczych ,

- podtaczenie wlz-téw i odptywow ,

- wykonanie pomiaréw kontrolnych ,

- sporzadzenie projektu powykonawczego poszczegélnych tablic rozdzielczych.

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-90/E-01242-1dentyfikacja zaciskow i zakonczen przewoddw.

- PN-91/E-05009/46-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego.

- PN-91/E-05009/53-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Aparatura faczeniowa i
sterownicza.

- PN-91/E-05009/537-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Aparatura tagczeniowa i
sterownicza. Odtaczanie izolacyjne.

- PN-87/E-05110/01-Elektroenergetyczne urzadzenia rozdzielcze pradu przemiennego o napieciu
znamionowym do 380V dla budownictwa og6lnego. Wspdlne wymagania.

- PN-87/E-05110/02-Elektroenergetyczne urzadzenia rozdzielcze pradu przemiennego o napieciu
znamionowym do 380V dla budownictwa ogdlnego. Zigcza.

- PN-87/E-05110/03-Elektroenergetyczne urzadzenia rozdzielcze pradu przemiennego o napieciu
znamionowym do 380V dla budownictwa ogdlnego. Rozdzielnie gtéwne budynkow.

- PN-87/E-05110/05-Elektroenergetyczne urzadzenia rozdzielcze pradu przemiennego o napieciu
znamionowym do 380V dla budownictwa ogdlnego. Tablice obwodowe.

- PN-IEC439-1+AC, 1994-Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Zestawy badane w petnym i
niepetnym zakresie badan typu.

- PN-91/E-05009/443-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
przepieciami atmosferycznymi lub faczeniowymi.

- wzordw Prot.w kontroli i upowaznien do przeprowadzania kontroli (Dz.U. 107 poz.672).
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- -Rozporzadzenie Ministra Gosp. z 16.03.1998 w sprawie wymagan kwalifikacyjnych dla oséb
zajmujacych sie eksploatacjg urzadzen (Dz.U. Nr 59 poz. 377).

STE-03 WEWNETRZNE LINIE ZASILAJACE 1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-03.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wykonaniem wewnetrznych linii zasilajacych w ramach zadania instalacji
elektrycznych w projektowanym budynku.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej STE-03.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwigzanych z projektowanym budynkiem .

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczng STE-03.

Specyfikacja Techniczna STE-02 obejmuje nastepujacy zakres robot:

- ulozenie WLZ

1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robot objetych Specyfikacja Technicznag STE-03.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00. Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za
wykonanie prac zgodnie isthiejaca dokumentacja projektows, specyfikacja techniczng oraz
poleceniami Inzyniera Kontraktu.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robét wg zasad Specyfikacji Technicznej sg: Kable i
przewody wg dokumentacji technicznej.

Wszystkie kable na napiecie 1 kV, a przewody na napigcie 750 V.

Materiaty nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych , przewietrzanych i
oswietlonych w temp. min. 5 °C z zachowaniem specyficznych cech, stosownie do typu i rodzaju
materiatow :

- kable nalezy przechowywac¢ na bebnach kablowych w pozycji stojacej .

Dopuszcza si¢ przechowywanie krétkich odcinkow kabla w zwiazanych kregach. Srednica kregu min.
40- krotna srednica zewngtrzna kabla. Kregi powinny posiada¢ metryczki przedstawiajace typ kabla
oraz jego dtugosé. Kregi uktada¢ poziomo. Kable na bebnach zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem
przez zatozenie kapturkow z materiatow termokurczliwych .

3. SPRZET

Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilos¢, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji rob6t zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

4. r TRANSPORT

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzglgdem typdow i ilosci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne
Wymagania ogélne przedstawiono w specyfikacji ST-00.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do prac nalezy:
- ustali¢ trasy WLZ-tow,
- wyznaczy¢ miejsce przekug.
5 3. Sposob i zasady wykonania robot
wykonanie przeku¢ i osadzenie przepustow ochronnych
utozy¢ ciagi poziome i pionowe korytek kablowych,
utozy¢ kable oraz przewody wraz z ich zamocowaniem,
zarobi¢ koncowki kabli i przewodow.
wykona¢ proby techniczne.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wymagania ogolne
Ogolne wymagania dotyczace prowadzenia robot podano w ST-00.00.
6.2. Kontrola i badanie robot
Sprawdzenie poprawnosci realizacji robot wykona¢ wg PN-E-04700, 1998, zasad ogolnych i
instrukcji producenta.
Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ znak B, atest lub deklaracje o zgodnosci uzytych urzadzen.
W trakcie robdt odbiorom czesciowym podlega osadzenie rur na przejsciach przez sciany i stropy, a
takze roboty ulegajace zakryciu czyli instalacje uktadane podtynkowo,
Pomiary elektryczne powinna wykonaé¢ osoba posiadajgca aktualne uprawnienia pomiarowe oraz
atestowany sprzet pomiarowy .
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru
Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00.
7.2. Jednostka obmiaru
Jednostka obmiaru jest 1mb wykonanego WLZ-tu, w ktdrym uwzglednione sa wszelkie roboty zwigzane z
montazem linii wyszczeg6lnione w punkcie 5 niniejszej specyfikacji .

c)lc)l 1 1 1
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru podano w ST-00 Odbiorowi beda podlegaty wykonane odcinki WLZ-téw. Odbior
robét powinien by¢ wykonany przez Inzyniera Kontraktu . W trakcie odbioru koncowego nalezy
sprawdzi¢ prawidtowos$¢: -potaczen przewodow,
-0znaczenia przewodow neutralnych i ochronnych,
-doboru przewodow do obcigzalnosci pradowej, spadku napigcia i doboru urzadzen zabezpieczajacych,
-zabezpieczenia przed korozja elementdw i urzadzen instalacji elektrycznej. Do odbioru koncowego
przedstawi¢ swiadectwa jakosci elementow i materiatow oraz protokoty:
-pomiaru rezystancji izolacji kabli i przewodow,
-sprawdzenia samoczynnego wytaczenia instalacji,
-pomiaru ciagtosci przewodow,
-pomiaru pradéw uptywowych,
-sprawdzenia biegunowoscl,
-pomiaru wytrzymatosci elektrycznej. Wyniki pomiarow powinny by¢ zgodne z aktualnie obowigzujacymi
przepisami.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ogoblne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.
9.2. Platnos¢
Ptatnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilosci rob6t wykonanych wg niniejszej STE i
dokonanlu odbioréw technicznych wszystkich elementéw robot . Cena jednostkowa zawiera :
dostarczenie materiatow na plac budowy ,
wykonanie przeku¢ przez sciany i stropy,
osadzenie rur ochronnych,
wykonanie ciggdw pionowych i poziomych korytek kablowych,
utozenie i zamocowanie kabli i przewodow,
zarobienie koncowek kabli i przewodéw ,
. wykonanie pomiaréw kontrolnych ,
10. NORMY | PRZEPISY
PN-76/E-05121-Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
PN-87/E01201-Przewody elektryczne, podziat i 0znaczenia.
PN-90/E-01242-1dentyfikacja zaciskow i zakonczen przewodow.
PN-E-05033, 1994-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Oprzewodowanie. Zarzadzenie nr 29
Ministra Gérnictwa i Energetyki z 17.07.1974 w sprawie doboru przewodo6w i kabli elektroenergetycznych
do obciagzen pradem elektrycznym.

STE-04 INSTALACJA OSWIETLENIOWA

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-04.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonaniem instalacji oswietleniowej w ramach zadania instalacji elektrycznych w
projektowanym budynku .

1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej STE-04.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwiazanych z projektowanym budynku.

1.3.  Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng STE-04.

Specyfikacja Techniczna STE-04 obejmuje nastepujacy zakres robot:

- wykonanie oswietlenia podstawowego wszystkich pomieszczen,

- pomiary parametrow fotoelektrycznych,

Szczegbtowy zakres robét objetych niniejszag STE podano w punkcie 5.

1.4,  Ogdblne wymagania dotyczace robot objetych Specyfikacja Techniczng STE-04. Ogdlne
wymagania dotyczace rob6t podano w ST - 00. Wykonawca robét jest odpowiedzialny

za wykonanie prac zgodnie istniejaca dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng oraz poleceniami
Inzyniera Kontraktu.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robdt wg zasad Specyfikacji Technicznej sa: Oprawy
oswietleniowe ciggow komunikacyjnych, pomieszczen zgodnie z projektem wykonawczym.

Projektuje si¢ wykonanie instalacji oswietleniowej przewodami miedzianymi typu YDY, YDYp
3(4)(5)x1,5mm?. Przewody uktada¢ w korytkach kablowych, na uchwytach, w przestrzeni miedzy
stropowej, podtynkowo, w ostonie z rurek RL oraz gietkich karbowanych typu peszel, mocowane na
uchwytach pomigdzy stropem, a sufitem podwieszanym - w zaleznosci od pomieszczenia i jego
przeznaczenia. Sterowanie oswietleniem odbywac¢ si¢ bedzie za pomoca tacznikow jedno i
dwubiegunowych, schodowych oraz czujek ruchu. Laczniki oraz sposéb zataczania oswietlenia wskazano
na rysunkach. Laczniki montowa¢ na wysokosci 120°140cm od poziomu podtogi - ostatecznie uzgodni¢ z
inwestorem na etapie wykonawstwa. Zataczanie oswietlenia na klatkach schodowych bedzie odbywato sie
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za pomocg czujek ruchu w okreslonych przez inwestora godzinach i zataczone na state poza okreslonymi
godzinami. Sterowanie oswietleniem wykona¢

zgodnie z rzutami i schematami BMS. Tablica §wietlna zamontowana na elewacji od strony
potudniowej budynku oraz zasilanie pylonu sterowane bedzie zegarem astronomicznym.

Po zakonczonych pracach instalacyjnych zwigzanych z montazem opraw oswietleniowych nalezy
wykona¢ pomiary nat¢zenia oswietlenia w poszczego6lnych pomieszczeniach. Protokoty z
przeprowadzonych pomiaréw dotgczy¢ do dokumentacji powykonawczej i dostarczy¢ Inwestorowi.
Materiaty nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych, przewietrzanych i oswietlonych
w temp. min. 5 °C z zachowaniem specyficznych cech, stosownie do typu i rodzaju materiatow :
-oprawy oswietleniowe przechowywa¢ w kartonach, - elementy drobne przechowywac¢ na regatach. -
przewody przechowywac¢ na bgbnach w pozycji stojacej, dopuszcza si¢ przechowywanie krotkich
odcinkéw przewoddw w zwigzanych kregach. Srednica kregu min. 40- krotna srednica zewngtrzna
przewodu. Kregi powinny posiada¢ metryczki przedstawiajace typ przewodu oraz jego dtugosé. Kregi
uktada¢ poziomo.

3. SPRZET

Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilos¢, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

4 TRANSPORT

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania og6lne

Wymagania ogélne przedstawiono w specyfikacji ST-00.

5.2.  Roboty przygotowawcze Przed przystapieniem do prac nalezy:

1. oznaczy¢ lokalizacje opraw oswietleniowych

2. ustali¢ trasy przewoddw zasilajacych,

3. wyznaczy¢ miejsce przekué.

5.2. Sposoéb i zasady wykonania robot

Potozenie tacznikéw klawiszowych w catym obiekcie jednakowe - 1,4 m od podtogi. Wszystkie oprawy
oswietleniowe zasilane przewodami z zyta PE. Trasy przewoddw maja przebiegac¢ w liniach poziomych i
pionowych. Przewody opraw o$wietleniowych agczy¢ z przewodami wypustéw za pomocg ztaczy
swiecznikowych. Mocowanie opraw o masie do 10 kg powinno wytrzymac¢ sit¢ 500 N. Przewody
uktada¢ w bruzdach, na korytkach kablowych lub na konstrukcji stropéw podwieszonych
jednowarstwowo przy zachowaniu odstgpu migdzy przewodami nie mniej niz 5 mm. Podtoze do
uktadania przewodéw musi by¢ gtadkie. Wszystkie przejscia obwodow przez sciany i stropy musza byé
chronione przed uszkodzeniem przepustami rurowymi. Przebicia pomigdzy strefami pozarowymi nalezy
uszczelni¢ masg o odpornosci ogniowej rownej odpornosci ogniowej sciany. Puszki zabezpieczy¢ przed
zatynkowaniem. Nie wolno stosowaé potgczen skrecanych.

Zasilanie opraw oswietleniowych wykonaé¢ przewodami miedzianymi typu YDY, YDYp 3x1,5mm?,
Przewody uktada¢ w korytkach kablowych, na uchwytach, w przestrzeni miedzy stropowej, podtynkowo,
w ostonie z rurek RL oraz gietkich karbowanych typu peszel, mocowane na uchwytach pomiedzy
stropem, a sufitem podwieszanym - w zaleznosci od pomieszczenia i jego przeznaczenia.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Wymagania og6lne
Og06lne wymagania dotyczace prowadzenia robét podano w ST-00.
6.2.  Kontrola i badanie robot
Sprawdzenie poprawnosci realizacji robét wykona¢ wg PN-E-04700, 1998, zasad ogélnych i instrukcji
producenta.
Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ znak B, atest lub deklaracje 0 zgodnosci uzytych urzadzen. W
trakcie robdt odbiorom czesciowym podlega osadzenie rur na przejsciach przez sciany i stropy, a takze
roboty ulegajace zakryciu czyli instalacje uktadane podtynkowo.
Pomiary elektryczne powinna wykonaé¢ osoba posiadajgca aktualne uprawnienia pomiarowe oraz
atestowany sprzgt pomiarowy .
0. OBMIAR ROBQT
0.1. Ogolne zasady obmiaru
Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00.
0.2. Jednostka obmiaru
Jednostka obmiaru jest 1 wypust oswietleniowy, w ktorym uwzgl¢dnione sg wszelkie roboty zwigzane z
montazem wyszczegblnione w punkcie 5 niniejszej specyfikacji .
1. ODBIOR ROBQT
Ogolne zasady odbioru podano w ST-00 Odbiorowi bedzie podlegata kompletna instalacja
oswietleniowa. Odbidr rob6t powinien by¢ wykonany przez Inzyniera Kontraktu . W trakcie odbioru koncowego
nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢:
-potaczen przewodow,
-0znaczenia przewodow neutralnych i ochronnych,
-doboru przewodéw do obciazalnosci pradowej, spadku napiecia i zabezpieczenia obwodu, - trwatosci
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zamocowania opraw oswietleniowych i osprzetu,
-prawidtowosci usytuowania i poditgczenia wytacznikéw (w tym wysokosci montazu), -zachowania
odpowiedniej kolorystyki sprzetu elektroinstalacyjnego, -stopnia ochrony IP osprzetu
elektroinstalacyjnego,
-zabezpieczenia przed korozja elementdw i urzadzen instalacji elektryczneyj,
-dziatanie instalacji oswietleniowej. Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ swiadectwa jakosci
materiatow oraz protokaty:
-pomiaréw natezenia oswietlenia,
-pomiaru ciagtosci przewodoéw w tym ochronnych,
-pomiaru rezystancji izolacji instalacji elektrycznej,
-sprawdzenia samoczynnego wytaczenia zasilania,
-pomiaru pradow uptywowych,
-protokoty prob dziatania. Wyniki pomiarow powinny by¢ zgodne z aktualnie obowiazujacymi
przepisami.
2. PODSTAWA PLATNOSCI
2.1. Ogblne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.
2.2. Pratnos¢
Ptatnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilosci robdt wykonanych wg niniejszej STE i
dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementéw robét . Cena jednostkowa zawiera :
»  dostarczenie materiatléw na plac budowy ,
wykonanie przekuc¢ przez sciany i stropy,
osadzenie rur ochronnych,
wykonanie ciggdw pionowych i poziomych korytek kablowych,
utozenie i zamocowanie kabli i przewodow, ,
zarobienie koncowek kabli i przewodéw ,
montaz opraw oswietleniowych,
montaz osprzetu taczeniowego i rozdzielczego,
wykonanie pomiaréw kontrolnych ,
NQRMY | PRZEPISY
PN-84/E-02033-Oswietlenie whnetrz swiattem elektrycznym,
PN-91/E-05009/01-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe.
PN-91/E-05009/03-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ogolne charakterystyki. PN-91/E-
05009/41-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przeciw porazeniowa.
PN-91/E-05009/43-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed pradem
przetezeniowym.
PN-91/E-05009/45-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed spadkiem
napigcia.
PN-91/E-05009/47-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Srodki ochrony przed porazeniem
pradem elektrycznym.
PN-91/E-05009/473-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Srodki ochrony przed pradem
przetezeniowym.
PN-91/E-05009/482-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przeciwpozarowa. PN-
91/E-05009/61-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia odbiorcze. PN-91/E-
05009/701-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Pomieszczenia wyposazone w wanne lub i
basen natryskowy.
STE-05 INSTALACJA GNIAZD WTYCZKOWYCH
1. WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-05.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem instalacji gniazd wtyczkowych i odb. 1-faz. 230V w ramach zadania instalacji
elektrycznych w projektowanym budynku.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej STE-05.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwigzanych z projektowanym budynku.
1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczng STE-05.
Specyfikacja Techniczna STE-05 obejmuje nastepujacy zakres robot:
- wykonanie obwoddéw gniazd wtyczkowych podstawowych ,
- wykonanie obwodo6w gniazd wtyczkowych dedykowanych,
- préby techniczne.
Szczegobtowy zakres robot objetych niniejsza STE podano w punkcie 5.
1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robot objetych Specyfikacja Techniczng STE-05.
Og06lne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za wykonanie
prac zgodnie istniejaca dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz poleceniami Inzyniera
Kontraktu.

|oo
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2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robdt wg zasad Specyfikacji Technicznej sa: Osprzet
elektroinstalacyjny:

- puszki rozgatezne podtynkowe APG,
puszki bryzgoszczelne P-5,
puszki koncowe podtynkowe (do osprzetu) F60 P/T 60 PK,
korytka kablowe 100 i 200mm Osprzet (gniazda wtykowe):

- gniazda podstawowe - gniazda wtykowe wtynkowe, 16A z bolcem, P20,

- gniazda komputerowe - gniazda wtykowe wtynkowe z kluczem, 16A z bolcem, IP20

-dla pomieszczen wilgotnych- gniazda wtykowe wtynkowe, 16A z bolcem, bryzgoszczelne,
IP44. Przewody YDYpz03x2,5- na napiecie 750V.

Materiaty nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych, przewietrzanych i
oswietlonych w temp. min. 5 °C z zachowaniem specyficznych cech, stosownie do typu i rodzaju
materiatow :

-elementy drobne przechowywacé na regatach.

-przewody przechowywac na bgbnach w pozycji stojacej, dopuszcza si¢ przechowywanie
krotkich odcinkow przewodow w zwigzanych kregach. Srednica kregu min. 40- krotna srednica
zewnetrzna przewodu. Kregi powinny posiada¢ metryczki przedstawiajace typ przewodu oraz jego
dtugosé¢. Kregi uktadaé¢ poziomo.

3. SPRZET

Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilosé, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robdt zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

4 TRANSPORT

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Wymagania og6lne

Wymagania ogolne przedstawiono w specyfikacji ST-00.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do prac nalezy:

. oznaczy¢ lokalizacje gniazd wtyczkowych,
. ustali¢ trasy korytek kablowych,
. ustali¢ trasy przewoddw zasilajacych,

. wyznaczy¢ miejsce przekué.

5.3. Sposéb i zasady wykonania rob6t

Mocowanie puszek w scianach powinno zapewni¢ niezbedna wytrzymatos¢ na wyciaganie
wtyczki z gniazda. Gniazda wtyczkowe instalowac¢ tak by bolec ochronny wystepowat u gory, przewadd
fazowy dochodzit do lewego bieguna, przewod neutralny do prawego bieguna a przewdd ochronny do
bolca.

Instalacje gniazd wtykowych 230V i gniazd DATA wykonaé¢ przewodami miedzianymi typu
YDY, YDYp 3x2,5mm2 uktadanymi w kanatach i korytkach kablowych, na uchwytach, w przestrzeni
migdzy stropowej, podtynkowo, w ostonie z rurek RL oraz gigtkich karbowanych typu peszel,
mocowanych na uchwytach pomiedzy stropem, a sufitem podwieszanym - w zaleznosci od pomieszczenia
i jego przeznaczenia.

Punkty elektryczno - logiczne PEL wykonane bgda jako nascienne oraz ewentualnie jako
przytwierdzane do podtoza puszki podtogowe przygotowane pod kanaty instalacyjne podpodtogowe.
Standardowe wyposazenie punktu PELN1 to 2 x gniazdo DATA czerwone z kluczem uprawniajacym
250V/16A, 1 x gniazdo 250V/16A biate, 3 x gniazdo RJ45 kat. 6A na jedno stanowisko komputerowe.
Stosowac gniazda DATA 230V czerwone z kluczem uprawniajacym. Gniazda te zasilane beda z tablic
komputerowych TKx.x. Jako zabezpieczenie obwoddw gniazd DATA nalezy stosowa¢ wytaczniki
nadpradowe | wytaczniki roznicowopradowe typu "A" lub wytaczniki réznicowo-nadpradowe typu "A".
Osprzet instalacyjny wskazany na rzutach to gniazda podwdjne tj. dwa gniazda 250V/16A modutowe w
jednej ramce dwukrotnej. Gniazda 230V montowa¢ w pomieszczeniach ogélnych na wysokosci 0,3m od
poziomu posadzki o ile na rzutach nie wskazano innej wysokosci..

Nie wolno stosowa¢ potaczen skrecanych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania og6lne

Og06lne wymagania dotyczace prowadzenia robét podano w ST-00.

6.2. Kontrola i badanie robét

Sprawdzenie poprawnosci realizacji robét wykona¢ wg PN-E-04700, 1998, zasad ogélnych i instrukcji
producenta.

Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ znak B, atest lub deklaracje 0 zgodnosci uzytych urzadzen. W
trakcie robdt odbiorom czesciowym podlega osadzenie rur na przejsciach przez sciany i stropy, a takze
roboty ulegajace zakryciu czyli instalacje uktadane podtynkowo.

Pomiary elektryczne powinna wykona¢ osoba posiadajaca aktualne uprawnienia pomiarowe oraz
atestowany sprzet pomiarowy.
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7. OBMIAR ROBQT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00.

7.2. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru jest 1 wypust gniazd wtyczkowych, w ktérym uwzglednione sg wszelkie roboty
Zwigzane z montazem wyszczegélnione w punkcie 5 niniejszej specyfikacji.

8. ODBIOR ROBOT

Og0lne zasady odbioru podano w ST-00

Odbiorowi bedzie podlegata kompletna instalacja gniazd wtyczkowych. Odbiér robét powinien by¢
wykonany przez Inzyniera Kontraktu. W trakcie odbioru koncowego nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢: -
potaczen przewodow,

-0znaczenia przewodow neutralnych i ochronnych,

-doboru przewoddw do obcigzalnosci pradowej, spadku napiecia i zabezpieczenia obwodu, - trwatosci
zamocowania osprzetu,

-prawidtowosci usytuowania i poditgczenia gniazd wtyczkowych (w tym wysokosci montazu), -
zachowania odpowiedniej kolorystyki sprzetu elektroinstalacyjnego, -stopnia ochrony IP osprzetu
elektroinstalacyjnego,

-zabezpieczenia przed korozjg elementow i urzadzen instalacji elektrycznej, Do odbioru koncowego
nalezy przedstawi¢ $wiadectwa jakosci materialdw oraz protokoty:

-pomiaru ciaggtosci przewodéw w tym ochronnych,

-pomiaru rezystancji izolacji instalacji elektrycznej,

-sprawdzenia samoczynnego wytaczenia zasilania,

-pomiaru pradéw uptywowych,

-protokoty prob dziatania. Wyniki pomiarw powinny by¢ zgodne z aktualnie obowigzujacymi
przepisami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Og6lne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.

5.1. Pfatnos¢

Ptatnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilosci rob6t wykonanych wg niniejszej STE i
dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementéw robét . Cena jednostkowa zawiera :

e dostarczenie materiatéw na plac budowy ,

wykonanie przeku¢ przez $ciany i stropy,

osadzenie rur ochronnych,

wykonanie ciggéw pionowych i poziomych korytek kablowych,

utozenie i zamocowanie kabli i przewodéw, ,

zarobienie koncéwek kabli i przewodoéw ,

montaz gniazd wtyczkowych,

montaz osprzetu taczeniowego,

wykonanie pomiaréw kontrolnych ,

6. NORMY | PRZEPISY

PN-91/E-05009/01 -Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe. P

N-91/E-05009/03-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ogdlne charakterystyki. PN-91/E-
05009/41-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przeciw porazeniowa.
PN-91/E-05009/43-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed pradem
przetgzeniowym.

PN-91/E-05009/45-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed spadkiem
napigcia. )

PN-91/E-05009/47-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Srodki ochrony przed porazeniem
pradem elektrycznym.

PN-91/E-05009/473-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Srodki ochrony przed pradem
przetezeniowym.

PN-91/E-05009/482-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przeciw pozarowa.
PN-91/E-05009/61-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia odbiorcze.
STE-07 INSTALACJA UZIEMIAJACA | POEACZEN WYROWNAWCZYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-07.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wykonaniem instalacji uziemiajacej i potagczen wyrdéwnawczych w ramach zadania
instalacji elektrycznych w projektowanym budynku .

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej STE-07.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwigzanych z projektowanym budynkiem.

1.3. Zakres rob6t objetych Specyfikacja Techniczng STE-07.

Specyfikacja Techniczna STE-09 obejmuje nastepujacy zakres robot:
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- montaz magistrali wyréwnawczej w budynku,
- montaz gtéwnej szyny uziemiajacej GSzU,
- montaz szyny PE w tablicach rozdzielczych,
- wykonanie miejscowych potaczen wyréwnawczych,
- montaz instalacji wyréwnawczej szybu windy,
préby techniczne.
Szczegoiowy zakres rob6t objetych niniejsza STE podano w punkcie 5.
1.4. Ogblne wymagania dotyczace robét
Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST - 00. Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za
wykonanie prac zgodnie istniejacg dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz poleceniami
Inzyniera Kontraktu.
2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t wg zasad Specyfikacji Technicznej sa:
e przewod LyYzo 6 mm?, 750V
o listwa LSW
Materiaty nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych, przewietrzanych i
oswietlonych w temp. min. 5 °C z zachowaniem specyficznych cech, stosownie do typu i rodzaju
materiatow :
*  materiaty sktadowa¢ na regatach
3. SPRZET
Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilosé, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.
4. TRANSPORT
Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogblne
Wymagania ogolne przedstawiono w specyfikacji ST-00.
5.2. Roboty przygotowawcze Przed przystapieniem do prac nalezy:
1. ustali¢ miejsce podtaczenia do uziomu fundamentowego,
2. ustali¢ trasy przewodow wyréwnawczych,3. wyznaczy¢ miejsce przekug.
5.3. Sposéb i zasady wykonania robo6t
Nalezy zapewni¢ pewne potgczenia metaliczne pomiedzy przewodami uziemiajacymi i
wyréwnawczymi oraz potaczenia tych przewoddw z metalowymi konstrukcjami i metalowymi
obudowami urzadzen. Przerwanie tych potaczen powinno by¢ mozliwe jedynie przy uzyciu narzedzi.
Potaczenia odcinkdw bednarki uziemiajacej i wyréwnawczej wykona¢ przez spawania. Miejsca
spawOw zabezpieczy¢ przed korozja. Miejsca potaczen srubowych oczyscic¢ i zabezpieczy¢ wazeling
techniczna.
Trasy przewoddw wyréwnawczych maja przebiegaé¢ w liniach poziomych i pionowych. Przewody
uktada¢ w bruzdach jednowarstwowo przy zachowaniu odstepu miedzy przewodami nie mniej niz 5
mm. Podtoze do uktadania przewoddw musi by¢ gtadkie. Wszystkie przejscia obwoddw przez sciany i
stropy muszg by¢ chronione przed uszkodzeniem przepustami rurowymi. Przebicia pomiedzy strefami
pozarowymi nalezy uszczelni¢ masa o odpornosci ogniowej réwnej odpornosci ogniowej sciany. Nie
wolno stosowac¢ potaczen skrecanych.
6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace prowadzenia rob6t podano w ST-00.
6.2. Kontrola i badanie roboét
Sprawdzenie poprawnosci realizacji rob6t wykona¢ wg PN-E-04700, 1998, zasad ogolnych i instrukcji
producenta.
Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ znak B, atest lub deklaracje o zgodnosci uzytych urzadzen. W
trakcie robét sprawdzeniu podlega rodzaj materiatu oraz prawidtowos¢ wykonania potaczen
metalicznych instalacji wyréwnawczej.
W trakcie robdt odbiorom czesciowym podlega potaczenie przewodow, rur na przejsciach przez sciany
i stropy a takze roboty ulegajace zakryciu czyli instalacje uktadane podtynkowo. Pomiary elektryczne
powinna wykona¢ osoba posiadajaca aktualne uprawnienia pomiarowe oraz atestowany sprzet
pomiarowy .
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogblne zasady obmiaru
0Og0lne zasady obmiaru podano w ST-00.
7.2. Jednostka obmiaru
Jednostka obmiaru jest 1 mb instalacji wyréwnawczej, w ktérym uwzglednione sa wszelkie roboty
Zwigzane z montazem wyszczegélnione w punkcie 5 niniejszej specyfikacji .
8 ODBIQR ROBOT
Ogolne zasady odbioru podano w ST-00 Odbiorowi bedzie podlegata kompletna instalacja potaczen
wyréwnawczych. Odbior rob6t powinien by¢ wykonany przez Inzyniera Kontraktu . W trakcie odbioru
koncowego nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢:
-potaczen przewodow,
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- oznaczenia przewodow wyréwnawczych,
- trwatosci zamocowania instalacji,
-zabezpieczenia przed korozja elementow i urzadzen instalacji wyréwnawczej, Do odbioru koncowego
nalezy przedstawi¢ swiadectwa jakosci materiatéw oraz protokoty:
-pomiaru ciggtosci przewoddw Instalacji wyréwnawczej,
-pomiaru rezystancji uziemienia,
-protokoty prob dziatania. Wyniki pomiarow powinny by¢ zgodne z aktualnie obowiazujacymi
przepisami.
9 PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogo6lne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.
9.2 Pfatnos¢
Ptatnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilosci robdt wykonanych wg niniejszej STE i
dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementéw robét . Cena jednostkowa zawiera :
- dostarczenie materiatow na plac budowy ,
- wykonanie przekuc¢ przez sciany i stropy,
- utozenie i zamocowanie bednarki uziemiajacej, ,
- wykonanie i poditgczenie gtéwnej szyny uziemiajacej GSzU ,
- podtaczenie szyn PE w poszczegolnych tablicach rozdzielczych
- wykonanie miejscowych szyn uziemiajacych w pomieszczeniach sanitarnych

wykonanie pomiaréw kontrolnych ,
10 NORMY | PRZEPISY
PN-91/E-05009/41-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przeciw porazeniowa.
PN-91/E-05009/443-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed przepieciami
atmosferycznymi lub taczeniowymi.
PN-91/E05009/5-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Uziemienia i przewody ochronne.
-Ustawa z dnia 07.07.1994 Prawo Budowlane (Dz.U. 89 poz. 414 z pdzniejszymi zmianami). - Ustawa z
dnia 07.07.1994 O zagospodarowaniu przestrzennym (Dz.U. 89 poz. 415 z pdzniejszymi zmianami i
aktami wykonawczymi).
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z 14. 1994 w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. - Rozporzadzenie Ministra
Przemystu z 08.10.1990 w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia
elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciw porazeniowej.
-Rozporzadzenie Rady Ministrow z 09.11.1999 w sprawie wykazu wyrobéw wyprodukowanych w
Polsce a takze.(Dz.U. Nr 5 z 28.01.2000). -
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 13.01.2000 w sprawie trybu wydawania dokumentow
dopuszczajacych..(Dz.U. Nr 5 z 28.01.2000). -Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z
03.11.1992 w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow i terenéw (Dz.U. Nr 92 poz. 460). -
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 17.09.1999 w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
urzadzeniach i instalacjach energetycznych. -
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 06.08.1998 w sprawie szczeg6towych zasad prowadzenia
kontroli przez przedsiebiorstwa energetyczne oraz wzoréw protokétow kontroli i
upowaznien do przeprowadzania kontroli (Dz.U. Nr 107 poz. 672). -
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 16.03.1998 w sprawie wymagan kwalifikacyjnych dla os6b
zajmujacych sie ekip. urzadzen.(Dz.U. Nr 59 poz. 377).
STE-08 INSTALACJA OCHRONY PRZECIWPRZEPIECIOWEJ]
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-08.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonaniem instalacji ochrony przepigciowej w ramach zadania instalacji elektrycznych w
projektowanym budynku.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej STE-08.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwiazanych z projektowanym budynkiem .
1.3.  Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng STE-08.
Specyfikacja Techniczna STE-09 obejmuje nastgpujacy zakres robot:
- montaz I-go stopnia ochrony przeciwprzepigciowej,
- montaz 11-go stopnia ochrony przeciwprzepieciowej,
- préby techniczne.
Szczeg6towy zakres robot objetych niniejsza STE podano w punkcie 5.
1.4. Og6lne wymagania dotyczace robot objetych Specyfikacja Techniczng STE-08.
Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST - 00. Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za
wykonanie prac zgodnie istniejacg dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz poleceniami
Inzyniera Kontraktu.
2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t wg zasad Specyfikacji Technicznej sa:
- ochronniki przeciwprzepieciowe klasy ,,B+C"
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Materiaty nalezy sktadowaé¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych, przewietrzanych i oswietlonych w
temp. min. 5 °C z zachowaniem specyficznych cech, na regatach.

3. SPRZET

Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilosé, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

4. TRANSPORT

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania og6lne

Wymagania ogélne przedstawiono w specyfikacji ST-00.

5.2. Sposob i zasady wykonania robét

Ochronniki instalowa¢ w tablicach rozdzielczych w sposéb zabezpieczajacy aparature przed uszkodzeniem
w trakcie zadziatania ochronnikow.

Ochrone przeciwporazeniowa podstawowsa stanowi izolacja robocza przewodéw, kabli i elementéw obwodu
elektrycznego. Ochrone przy uszkodzeniu stanowi samoczynne wyltaczenie zasilania. Jako ochrone
uzupetniajaca stosowac¢ wytaczniki réznicowopradowe o pradzie uptywu 30mA. Ochrona przed
skutkami przepie¢ i wytadowan atmosferycznych zostata zrealizowana przez wykonanie
dwustopniowej ochrony przeciwprzepieciowej. W rozdzielnicy gtéwnej budynku RG zastosowano
ograniczniki przepigé typu B+C - pierwszy, drugi stopien ochrony przeciwprzepigciowej. W kazdej z
tablic rozdzielczych pigtrowych podstawowych, rezerwowanych i komputerowych nalezy stosowac
rowniez drugi stopien ochrony przeciwprzepieciowej w postaci ochronnikéw typu C. Z uwagi na
specyfike funkcjonowania obiektu zaleca sie takze zastosowanie trzeciego stopnia ochrony
przeciwprzepieciowej dla urzadzen elektronicznych w postaci ochronnikéw przeciwprzepieciowych
typu D w gniazdach zasilajacych w/w urzadzenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace prowadzenia rob6t podano w ST-00.

6.2. Kontrola i badanie robot

Sprawdzenie poprawnosci realizacji rob6t wykona¢ wg PN-E-04700, 1998, zasad ogolnych i instrukcji
producenta.

Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ znak B, atest lub deklaracje o zgodnosci uzytych urzadzen.
Pomiary elektryczne powinna wykona¢ osoba posiadajgca aktualne uprawnienia pomiarowe oraz
atestowany sprzgt pomiarowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00.

7.2. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru jest 1 kpl ochronnikéw, w ktérym uwzglednione sa wszelkie roboty zwigzane z
montazem wyszczegolnione w punkcie 5 niniejszej specyfikacji .

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru podano w ST-00 Odbidr rob6t powinien by¢ wykonany przez Inzyniera Kontraktu .
W trakcie odbioru koncowego nalezy sprawdzi¢ prawidtowosc:

-potaczen przewodow,

- trwalosci zamocowania osprzetu,

-zabezpieczenia przed korozja elementow i urzadzen instalacji wyréwnawczej, Do odbioru koncowego
nalezy przedstawi¢ swiadectwa jakosci materiatéw oraz protokoty:

-protokoty prob dziatania. Wyniki pomiaréw powinny by¢ zgodne z aktualnie obowiazujacymi przepisami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Og6lne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.

9.2. Platnos¢

Ptatnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilosci robdt wykonanych wg niniejszej STE i dokonaniu
odbioréw technicznych wszystkich elementéw robét . Cena jednostkowa zawiera :

- dostarczenie materiatdw na plac budowy ,

- montaz ochronnikow przeciwprzepieciowych,

- wykonanie podtaczen ,

- wykonanie pomiaréw kontrolnych ,

10. NORMY | PRZEPISY

PN-91/E-05009/41 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przeciw porazeniowa.

PN-91/E-05009/443-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed przepieciami
atmosferycznymi lub taczeniowymi.

PN-91/E05009/54-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Uziemienia i przewody ochronne.

STE-09 INSTALACJA ODGROMOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-09.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
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zwiagzanych z wykonaniem instalacji odgromowej w ramach zadania instalacji elektrycznych i
stabopradowych wewnetrznych i zewnetrznych w projektowanym budynku .
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej STE-09.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwiazanych z projektowanym budynkiem .
1.3.  Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna STE-09.
Specyfikacja Techniczna obejmuje nastepujacy zakres robét:
- trasowanie
- montaz zwodu pionowego
sprawdzenie i pomiar instalacji
- wykonanie dokumentacji powykonawczej
2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t wg zasad niniejszej STE sa materiaty wyszczeg6lnione w
przedmiarze rob6t. . Materiaty nalezy sktadowaé wg zasad okreslonych w ST 00 Do wykonania prac
stosowac nastepujace materiaty:
1. maszt odgromowy .
2. drut stalowy okragty ocynkowany F 8mm
3. SPRZET
Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilosé, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.
4. TRANSPORT
Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.
5. WYKONANIE ROBOT 5.1. Wymagania og6lne Wymagania ogolne przedstawiono w
specyfikacji ST-00.
5.1. Montaz zwoddéw pionowych
. maszt piorunochronny nalezy instalowac na state
. Zwody pionowe nieizolowane powinny by¢ uktadane przy zachowaniu nastepujacych odstepow
od powierzchni dachu:
- co najmniej 40 cm na dachach o pokryciach z blach nie spetniajacych okreslonych wymagan oraz
na dachach o pokryciach z materiatow tatwo zapalnych.
Uktad i lokalizacja zwodow powinny by¢ zgodne z dokumentacja, Na dachu projektowanego budynku
nalezy wykona¢ instalacj¢ odgromowa zgodnie z wytycznymi normy PN-EN 62305-1. KONTROLA
JAKOSCI ROBOT
5.2.  Wymagania og6lne
Ogo6lne wymagania dotyczace prowadzenia robét podano w ST-00.
5.3. Kontrola i badanie robét
Sprawdzeniu podlega:
- prawidtowos¢ wykonania potaczen metalicznych instalacji,
- przekroj przewoddw uziemiajacych i prawidtowosé ich potaczen, .
- spos6b mocowanie wspornikow i przewodu do wspornikow,
- wynikéw pomiardw rezystancji uziemien
- utozenia krytych przewod6éw odprowadzajacych i uziemiajacych przed ich zakryciem,
- utozenie instalacji uziemiajacej w wykopach przed ich zasypaniem.
6. OBMIAR ROBQT
6.1. Ogo6lne zasady obmiaru
Ogoblne zasady obmiaru podano w ST-00.
6.2. Jednostka obmiaru
Jednostka obmiaru jest 1 m wykonanej instalacji, w ktorym uwzglednione sa wszelkie roboty zwigzane z
montazem wyszczegdlnione w punkcie 5 niniejszej specyfikacji .
7. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru podano w ST-00
7.1. Do odbioru koncowego wykonanych robdt wykonawca powinien przedtozyé:
- aktualna dokumentacje podwykonawcza,
- protokoty préb montazowych,
- certyfikaty na znak bezpieczenstwa dla materiatow,
8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Og06lne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.
8.2. Ptatnos¢

Ptatnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilosci rob6t wykonanych wg niniejszej STE i
dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementéw robot .

9. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane z 7.7.1994 r. Dz.U. z 1994 r., Nr 89, p6z. 414 z p6zn. zm.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Dz.U. z 2002 C., Nr 75, p6z. 690.

3. PN-91 -/E-05023: Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami i cyframi.
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4. PN-92/E-05031: Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu widzenia
ochrony przed porazeniem elektrycznym.

5. PN-IEC 60364-5-54;1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

6. PN-92/E-08106. Stopnie ochrony zapewnione przez obudowy (kod IP).

7. PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w ooiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

8. PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.

9. PN-IEC 61024-1 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych

10. PN-IEC 61024-1-1 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych

11. PN-86/E-05003 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.

STE-12 INSTALACIJA OKABLOWANIA STRUKTURALNEGO.

1. WSTEP

1.2. Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wykonaniem instalacji oprzewodowania strukturalnego kat.6 klasy E w ramach

dania instalacji elektrycznych i stabopradowych wewngtrznych i zewngtrznych w projektowanym budynku.

1.3. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej STE-12

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwiazanych z projektowanym budynkiem.

1.4. Zakres robdt objetych Specyfikacjg Techniczng STE-12

Specyfikacja Techniczna STE-09 obejmuje nastepujacy zakres robét okreslony w projekcie wyonawczym.
Szczeg6towy zakres robot objetych niniejsza STE podano w punkcie 5.

1.5. Ogdblne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST - 00. Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za
wykonanie prac zgodnie istniejacg dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz poleceniami
Inzyniera Kontraktu.

MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t wg zasad Specyfikacji Technicznej sa: Osprzet instalacyjny:
puszki podtynkowe (do osprzetu),

puszki kanatowe (do osprzetu),

gniazda typ RJ45,

Materiaty nalezy sktadowaé¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych, przewietrzanych i oswietlonych w
temp. min. 5 °C z zachowaniem specyficznych cech, stosownie do typu i rodzaju materiatow:
-obudowy przechowywac¢ w kartonach w pozycji stojacej, -elementy drobne przechowywa¢ na regatach.
-przewody przechowywac na bebnach w pozycji stojacej, dopuszcza si¢ przechowywanie krotkich
odcinkow przewodow w zwigzanych kregach. Srednica kregu min. 40- krotna srednica zewngtrzna
przewodu. Kregi powinny posiada¢ metryczki przedstawiajace typ przewodu oraz jego diugosé. Kregi
uktada¢ poziomo.

SPRZET

Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilosé, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

4 TRANSPORT

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogo6lne

Wymagania ogélne przedstawiono w specyfikacji ST-00.
5.2. Roboty przygotowawcze Przed przystapieniem do prac nalezy:
oznaczy¢ lokalizacje przetacznicy i szafy SZA,
oznaczy¢ lokalizacje gniazd telefonicznych,
ustali¢ trasy przewodow,
wyznaczy¢ miejsce przekué.

5.3.Sposbb i zasady wykonania robo6t

Na podstawie okreslonych przez inwestora minimalnych wymagan jakie stawiane sa w stosunku do
ilosci punktow koncowych (gniazd RJ45), wydajnosci i niezawodnosci systemu okablowania
strukturalnego, zaprojektowano system oparty o gtéwny punkt dystrybucyjny, osprzet kat. 6 FTP oraz
przewody kat. 6A U/FTP. Catos¢ instalacji jednego producenta.

Niniejszy projekt opracowano w oparciu o aktualne wydania norm okablowania strukturalnego:

» ISO/IEC 11801 - ,,Information technology. Generic cabling for customer premises™.

e ENS50173-1 -, Information technology. Generic cabling systems Part 1: General requirements”.

ANSI/TIA/EIA 568-B.2*Commericial Building Telecommunications Cabling Standards Part 2”.
PN-EN 50173-1 - ,, Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego. Czes¢ 1: Wymagania
0golne”.
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* PN-EN 50174-1 - ,, Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Czes¢ 1: Specyfikacja i
zapewnienie jakosci.” Norma zawiera informacje, ktérymi nalez sie kierowa¢, aby zapewni¢
prawidtowe funkcjonowanie sieci okablowania. Okresla rodzaje kabli i ztgcz oraz miejsce ich
stosowania dla zapewnienia najwyzszej trwatosci budowanej sieci. Wprowadza ona zalecenia
odnosnie planowania i instalowania sieci, 0znaczania testow oraz napraw eksploatacyjnych.

* PN-EN 50174-2 - ,, Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Cz¢$¢ 2: Planowanie i
wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkéw.” Norma zawiera szczegdtowe opisy dotyczace
planowania oraz instalacji ekranowego i nieekranowanego okablowania strukturalnego miedzianego
oraz $wiattowodowego. Zaleca sposoby zapewnienia wiasciwych parametrow elektromagnetycznych
sieci, prowadzenia uziemien oraz zabezpieczen przepieciowych. Norma szczeg6towo omawia
sposoby zakanczania i prowadzenie kabli $wiattowodowych.

» EN 50346:2002 “Information technology. Cabling installation - testing of installed cabling”.
Norma europejska opisujaca procedury testowania systemow okablowania strukturalnego.

Lokalizacja szaf powinna spetnia¢ nastgpujace wymagania podczas instalacji:

- mozliwo$¢ prowadzenia p6zniejszych pomiardw, napraw, rozbudowy lub rozszerzen
zainstalowanego okablowania bez ryzyka odniesienia obrazen,

- spojnos¢ z powierzchnia, obcigzeniem posadzki i innymi usiugami wymaganymi dla wyposazenia
informatycznego,

- mozliwos¢ zainstalowania niezbednego okablowania wraz z dostawa i wywozem wigkszych
elementdw aparatury,

- zapewnienie dostepu nie mniejszego niz 1,2m na wszystkich powierzchniach wymagajacych
dostepu,

- umozliwienie zainstalowania dodatkowego okablowania bez wigkszych zaktocen.

W serwerowni nalezy wykona¢ podtoge z wyktadziny antystatycznej na osnowie miedzianej
podtaczona do uziemienia centralnego o rezystancji ponizej 5 Q.

1. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1.1. Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace prowadzenia robét podano w ST-00.

1.2. Kontrola i badanie robot

Sprawdzenie poprawnosci realizacji robét wykona¢ wg PN-E-04700, 1998, zasad ogélnych i
instrukcji producenta.

Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ znak B, atest lub deklaracje o zgodnosci uzytych urzadzen.
W trakcie robo6t odbiorom czesciowym podlega osadzenie rur na przejsciach przez $ciany i stropy, a
takze roboty ulegajace zakryciu czyli instalacje uktadane podtynkowo.

Pomiary powinna wykona¢ osoba posiadajaca aktualne uprawnienia pomiarowe oraz atestowany
sprzet pomiarowy .

OBMIAR ROBQT

2 1. Ogolne zasady obmiaru
Og0lne zasady obmiaru podano w ST-00.
2.2. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru jest 1 wypust gniazd telefonicznych, w ktérym uwzglednione sa wszelkie roboty
zwigzane z montazem wyszczegolnione w punkcie 5 niniejszej specyfikacji .

3. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru podano w ST-00 Odbiorowi bedzie podlegata kompletna instalacja
okablowania strukturalnego. Odbi6r robdt powinien by¢ wykonany przez Inzyniera Kontraktu .

W celu odbioru instalacji okablowania strukturalnego musza by¢ spetnione nastepujace warunki:

3.1. Wykona¢ komplet pomiardw.

3.1.1.  Pomiary nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktory posiada wgrane
oprogramowanie umozliwiajace pomiar parametréw wedtug aktualnie obowiazujacych standardow.
Analizator pomiaréw musi posiada¢ aktualny certyfikat potwierdzajacy doktadnos¢ jego wskazan;

3.1.2.  Analizator okablowania wykorzystany do pomiar6w sieci musi charakteryzowac si¢
minimum 111 poziomem doktadnosci (proponowane urzadzenia to FLUKE DTX);

3.1.2.1. Do pomiardw czesci miedzianej nalezy bezwzglednie uzy¢ uniwersalnych adapterow
pomiarowych. Wykorzystanie do pomiaréw adapteréw pomiarowych specjalizowanych pod konkretne
rozwiazanie konkretnego producenta jest niedopuszczalne, gdyz nie gwarantuje petnej zgodnosci ze
wszystkimi wymaganiami normy;

3.1.2.2. Pomiary nalezy wykonaé¢ w konfiguracji pomiarowej ,,k.acza statego" (ang. ,,Permanent
Link") - przy wykorzystaniu uniwersalnych adapterow pomiarowych do pomiaru tacza statego
Kategorii 6/Klasy E (nie specjalizowanych pod zadnego konkretnego producenta ani zadne konkretne
rozwiazanie). Taka konfiguracja pomiarowa daje w wyniku analize catego tacza, ktdre znajduje sie ,,w
scianie", tacznie z gniazdami koncowymi zaréwno w panelu krosowym, jak i gniezdzie uzytkownika;

1.2.3. Adaptery pomiarowe ,,k.acza statego™ musza by¢ wyposazone w koncowki pomiarowe, oznaczone
symbolem PMO06 (pasuja do wyzej podanych typdw analizatoréw okablowania);

8.1.2.4. Pomiar kazdego toru transmisyjnego poziomego (miedzianego) powinien zawierac:

- mape potaczen

- diugos¢ potaczen

- wspotczynnik i opdznienie propagacji
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- ttumienie

- NEXT

- PSNEXT

- ELFEXT

- PSELFEXT

- ACR

- PSACR

3.1.3. Na raportach pomiaréw powinna znalez¢ si¢ informacja opisujaca wysokos¢ marginesu pracy
(inaczej zapasu lub marginesu bezpieczenstwa, tj. roznicy pomigdzy wymaganiem normy a pomiarem,
zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich dla kazdej wielkosci mierzonej) podanych przy
najgorszych przypadkach. Parametry transmisyjne musza by¢ poddane analizie w catej wymaganej
dziedzinie czestotliwosci. Zapasy (margines bezpieczenstwa), musi by¢ podany na raporcie pomiarowym
dla kazdego oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego.

3.2. Zastosowac sie do procedur certyfikacji okablowania producenta. Certyfikacja zainstalowanego
systemu jest mozliwa po spetnieniu nastepujacych warunkow:

3.2.1. Dostawy rozwiazan i elementéw zatwierdzonych w projektach wykonawczych zgodnie z
obowiazujaca w Polsce oficjalna droga dystrybucji;

3.2.2. Przedstawienia producentowi faktury zakupu towaru (listy produktéw) nabytego u
Autoryzowanego Dystrybutora w Polsce;

3.2.3. Wykonania okablowania strukturalnego w catkowitej zgodnosci z obowigzujacymi normami

ISO/IEC 11801, EN 50173-1, EN 50174-1, EN 50174-2 dotyczacymi parametrow technicznych
okablowania, jak réwniez procedur instalacji i administracji;

3.2.4. Potwierdzenia parametréw transmisyjnych zbudowanego okablowania na zgodnos¢ z
obowigzujacymi normami przez przedstawienie certyfikatow pomiarowych wszystkich torow
transmisyjnych miedzianych;

3.2.5. Wykonawca musi posiadac status Licencjonowanego Przedsicbiorstwa Projektowania i Instalacji,
potwierdzony umowa ND&I zawarta z producentem, regulujaca warunki udzielania w/w gwarancji przez
producenta;

3.2.6. W celu zagwarantowania Uzytkownikom Koncowym najwyzszej jakosci parametrow

technicznych i uzytkowych, cata instalacja jest bezptatnie weryfikowana przez inzynieréw ze strony
producenta. W trakcie odbioru koncowego nalezy sprawdzi¢ prawidtowosé: -potaczen przewodow, -
oznaczenia przewodéw,

-trwatosci zamocowania osprzetu,

-prawidtowosci usytuowania i podigczenia punktéw koncowych (w tym wysokosci montazu), - zachowania
odpowiedniej kolorystyki osprzetu,

-zabezpieczenia przed korozjg elementdw i urzadzen instalacji elektrycznej, Do odbioru koncowego nalezy
przedstawi¢ swiadectwa jakosci materiatéw oraz protokédty pomiardw. Wyniki pomiaréw powinny by¢
zgodne z aktualnie obowiazujacymi przepisami.

4. PODSTAWA PL.ATNOSCI

4.1 Og06lne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.
4.2. Ptatnos¢

Ptatnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilosci robt wykonanych wg niniejszej STE i dokonaniu
odbioréw technicznych wszystkich elementéw rob6t . Cena jednostkowa zawiera :

» dostarczenie materiatow na plac budowy ,

* wykonanie przeku¢ przez $ciany i stropy,

» montaz korytek instalacyjnych, osadzenie rur ochronnych,

» montaz urzadzen, * utozenie i zamocowanie kabli i przewodéw, ,

« zarobienie koncowek kabli i przewodow ,

 wykonanie i montaz punktéw koncowych PEL,

* wykonanie pomiaréw kontrolnych .

5. NORMY | PRZEPISY

« Standard europej ski EN 50173,

» norma EIA/TIA 568 okablowania strukturalnego,

» norma EIA/TIA 570 kanaty telekomunikacyjne w biurowcach,

* ISO/IEC 11801:2002 wyd. Il Information technology - Generic cabling for customer premises ;

» TIA/EIA 569A Commercial Building Standard for Telecommunications Pathways and Spaces;

* PN-EN 50173-1: 2004 Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego. Czes¢ 1: Wymagania
ogélne i strefy biurowe;

* PN-EN 50174-1:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania

» Cze$¢ 1: Specyfikacja i zapewnienie jakosci;

* PN-EN 50174-2: 2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania.

» Czes$¢ 2: Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkéw;

» TIA/EIA 568-B.2-1 Part 2: Balanced Twisted Pair Cabling Components

» Addendum 1 - Transmission Performance Specifications for 4-pair 100 Category 6 Cabling.

» Norma EN 55022 dotyczgca emisji pol elektromagnetycznych przez urzadzenia informatyczne,

» norma IEC 8013 dotyczaca odpornosci na zaktdcenia elektromagnetyczne
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* norma IEC 8014 dotyczaca odpornosci na impulsowe zaktdcenia elektromagnetyczne.
oswietleniowych.
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