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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania

1 odbioru robdt zwigzanych z realizacjg budowy kanalizacji sanitarnej w msc. Sciegna,
gmina Zagnansk

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest wykorzystywana jako dokument przetargowy

przy zleceniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Specyfikacja Techniczna dotyczy realizacji robdt niezbednych do wykonania

kanatu sanitarnego wraz z niezbednym uzbrojeniem.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Kanalizacja sanitarna — sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do
odprowadzenia sciekdw sanitarnych

Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjna — na kanale nieprzetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowej eksploatacji kanalizacji.

Studzienka przelotowa — studzienka zlokalizowana na: zatlamaniach trasy
kanatu w planie, ztamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych co
odpowiedni dystans.

Kineta — wyprofilowane koryto w dnie studzienki przeznaczone do przeptywu
sciekéw

Komora robocza — zasadnicza cze$¢ studzienki przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych

Spocznik — cze$¢ dna pomigdzy kinetg a §ciang studzienki
Ptyta pokrywowa studni — ptyta przykrywajaca studzienkg¢ kanalizacyjng

Wykop waskoprzestrzenny — wykop o szerokosci dna mniejszej lub rownej
1,5m.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prowadzonych robot,

bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie
oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST.

Dokumentacja projektowa Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe

dokumenty stanowig zatgczniki do umowy, a wymagania wyszczegdlnione w chocby
jednym z nich sg obowigzujace dla wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej
dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic
Zamawiajacego.



Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty majg by¢ zgodne
z dokumentacjg projektowa i ST. W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub
wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i majg wplyw
na niezadowalajgca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.6. Zabezpieczenie terenu robot

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie
trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia 1 ostatecznego odbioru roboét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywal tymczasowe
urzgdzenia zabezpieczajace w tym: porecze, oS$wietlenie, sygnaty 1 znaki
ostrzegawcze, wszelkie inne §rodki niezbedne do ochrony robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje
si¢, ze jest wlagczony w ceng umowna.

2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych 1 zagranicznych
posiadajace aprobaty techniczne wydane przez odpowiednie Instytucje.

Wykonawca przedstawi przedstawicielowi inwestora szczegétowe informacje
dotyczace zamawiania lub wydobywania materiatéw i odpowiednie aprobaty
techniczne lub §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
inwestora. Zatwierdzenia przez inwestora pewnych materiatéw z danego zrédta nie
oznacza, ze wszelkie materialy z danego zrédta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca
zobowigzany jest do prowadzenia badan materialéw w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposéb ciggly spetniaja wymagania
kontraktu w czasie post¢pu robot.

2.2. Roboty pomiarowe i geodezyjne

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane
z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci
okoto 0,50m. Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktoéw zalamania trasy w
czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15 +0,20m 1 dtugosci 1,5+1,7 m. Do
stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowa¢ paliki drewniane o dlugosci okoto
0,30 m i $rednicy 0,05+0,08 m. Swiatki wbijane obok palikéw osiowych powinny
mie¢ dlugos$¢ okoto 0,50m i przekréj prostokatny.

2.3. Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

Grunty rodzime i materialy nieprzydatne do zasypania wykopéw oraz nadmiar
gruntéw nalezy sktadowa¢ w miejscu sktadowania.

Grunty, w tym grunty z dowozu, wykorzystywane do zasypania kanalizacji
powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem wtasciwosci geotechnicznych oraz posiadac¢
akceptacje przedstawiciela inwestora.

Materialem do wykonania podsypki i zasypki rurociggu powinien by¢ piasek
drobno lub $rednioziarnisty, bez grud, kamieni i zanieczyszczen mineralnych.



2.4. Materialy do przyciskow

Materialy do wykonania przeciskéw zgodnie z dokumentacjg techniczng i dobrg
praktyka inzynierska:

Rury stalowe ostonowe

Manszety z tworzywa sztucznego dostosowane do rurociggu przewodowego
1 rury ostonowe;j

Plozy z tworzywa sztucznego dostosowane do rurociggu przewodowego i rury
przeciskowej

2.5. Roboty budowlane w zakresie budowy wodociagéw i rurociaggéw do
odprowadzania $ciekow

Materialy stosowane przy wykonaniu sieci kanalizacyjnej grawitacyjnej

wedtug dokumentacji projektowej i niniejszej ST s3:

Rury z PVC-U SN8 ¢$200x5,9 o strukturze litej z uszczelkg zintegrowang
Rury z PVC-U SN8 ¢160x4,7 o strukturze litej z uszczelka zintegrowang
Studnie betonowe ¢, 1000

Studzienki tworzywowe ¢425

Rury z PVC-U muszg by¢ cechowane bezposrednio na wyrobach:

Kod producenta i/lub znak firmowy
Symbol surowy

Wymiar nominalny

Minimalna grubo$¢ $cianki

Klasa sztywnosci

Data produkcji

Nr normy

Symbol i obszar stosowania

Znak budowalny

Studnie rewizyjne betonowe to grupa prefabrykowanych elementéw o przekroju
kotowym. Studzienki wykonane z betonu klasy co najmniej C45/55, wodoszczelnos¢
W-8, nasigkliwo$¢ ponizej 5% i mrozoodpornosci F150, z zamontowanymi
przejsciami szczelnymi i stopniami. Dodatkowo zastosowa¢ hydroizolacj¢ bitumiczng

studni betonowych ktéra powinna gwarantowac petng szczelnos¢, niezawodnos¢
dziatania i by¢ bezpieczna ekologicznie. Polaczenia miedzykrggowe uszczelni¢ za
pomocg uszczelek elastomerowych. Po wykonaniu potaczenia kregéw szczeliny



miedzy kregami zaszpachlowac za pomocg zaprawy szybkowigzacej. Stopnie ztazowe
stalowe z pretow o Srednicy 30mm,zabezpieczone antykorozyjnie montowane w
procesie produkcji. Kineta wykonana podczas procesu produkcji.

Poziom wilazu studni rewizyjnych nalezy dostosowa¢ do rzednej terenu
istniejagcego wykorzystujac pier§cienie dystansowe betonowe do regulacji wysokosci.

Witazy zeliwne wykonane z Zeliwa szarego w pasie drogowym, po za pasem
drogowym wilazy z wypelnieniem betonowym o klasie D400. Wiazy maja
zastosowane ryglowanie lub zatrzask, niewentylowane.

2.6. Rury ostonowe

Na projektowanym odcinku przewiduje si¢ zastosowanie rur ostonowych i/lub
przeciskowych:

* 406,4x8,8 — zgodnie z projektem
*  406,4x10 — zgodnie z projektem
e 355x6,4 — zgodnie z projektem
* Rury ostonowe dwudzielne ze stali nierdzewnej z uszczelkg DN125
2.7. Skladowanie materialow
* Rury kanalizacyjne z PVC-U

Rury nalezy skladowa¢ w utozeniu poziomym na réwnym podlozu, na
podktadach drewnianych o szerokos$ci nie mniejszej niz Scm i rozstawie 1-2m. Rury i
ksztattki powinny by¢ skladowane pod zadaszeniem, zabezpieczajacym przed
dziataniem promieni stonecznych i opadéw atmosferycznych. Ksztaltki nalezy
sktadowa w opakowaniach fabrycznych. Dopuszcza si¢ sktadowanie rur 1 ksztattek na
otwartej przestrzeni, jednakze czas skladowania nie w ten sposdb nie powinien
przekracza¢ dwoch lat.

¢ Studnie

Miejsce przeznaczone do skladowania elementéw betonowych studzienek
rewizyjnych powinno posiada¢ réwng, utwardzong powierzchnie. Elementy studni
nalezy ustawia¢ na podktadach, w sposéb zapewniajacy stabilnos¢ i1 tatwy dostep do
uchwytéw montazowych. Elementy powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania.
Stosy powinny by¢ zabezpieczone przed przewrdceniem i1 nie mogg by¢ lokalizowane
w poblizu otwartych wykopéw. Zalecana jest ochrona cze¢sci roboczych ziacza przed
zabrudzeniami 1 uszkodzeniami mechanicznymi.

3. Sprzet
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$ wykonania robot.



Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub
w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez przedstawiciela inwestora.
W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony 1 zaakceptowany przez przedstawiciela inwestora. Liczba 1 wydajnos¢
sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Roboét, zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST w terminie przewidzianym umowa. Sprz¢t bedacy
wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z polskimi normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania lub odpowiednimi normami
krajow Unii Europejskiej, gdy ich zakres dopuszcza prawo polskie. Wykonawca
dostarczy inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli Dokumentacja
Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzg¢tu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po
akceptacji przedstawiciela inwestora, nie moze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace

zachowania jakosci i1 warunkéw wyszczegélnionych w umowie, zostang przez
przedstawiciela inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

3.2. Roboty pomiarowe i geodezyjne

Do robdt geodezyjnych objetych niniejsza specyfikacja nalezy stosowac
nastgpujacy sprzet:
* Niwelatory
e Dalmierze
* Teodolity i tachometry

* FLaty

e Tyczki

e Tad$my stalowe
* Szpilki

Sprzet wykorzystany do pomiaréw powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej
doktadnos$ci pomiaru.

3.3. Sprzet do przewiertow

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t zwigzanych z przeciskiem powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

* Urzadzenie do wykonywania przeciskéw
* Zespél agregatow zapewniajacych zasilanie energetyczne
* Niezbedne narzedzia montazowe

Srodkéw transportu przystosowanych do charakteru wykonywanych robét i
transportu materialow

* Koparek dzwigéw itp.
3.4. Roboty ziemne

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazac
si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu do:



* Odspajania i wydobywania gruntéw (koparki, tadowarki),

* Jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki,
zgarniarki),

e Transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe),

* Sprzgtu zageszczajgcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

e Sprzet do odwadniania wykopow (iglofiltry, pompy).

3.5. Roboty montazowe

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét montazowych sieci kanalizacji
grawitacyjnej winien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastepujacych maszyn
1 sprzetu gwarantujacych wilasciwag jakos¢ robét do:

e Ta$ma miernicza

* Komplet do obcinania i fazowania bosego konca
* Samochdd skrzyniowy

* Samochdd samowytadowczy

4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw
transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét
i whasciwosci przewozonych materiatow. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniad
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreSlonymi w Dokumentacji Projektowej,
Specyfikacji Technicznej, w terminie przewidzianym umow3a. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisOw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy na polecenie przedstawiciela
inwestora beda usuni¢te z Placu Budowy. Wykonawca bedzie utrzymywaé w
czystosci drogi publiczne oraz dojazdy do Placu Budowy, na wtasny koszt.

4.2. Transport rur z PVC-U

Zwraca si¢ uwage, ze W czasie transportu rury i trzony studni powinny
spoczywa¢ mozliwie na catej swej dtugosci i by¢ zabezpieczone przed przesuwaniem
si¢. Nalezy unika¢ wyginania, gwattownego podnoszenia i opuszczania, rzucania lub
uderzania rur i ksztattek. Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji
poziomej przed przesuwaniem 1 przetaczaniem pod wplywem sit bezwladnosci
wystepujacych w czasie ruchu pojazdéw. Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna
warstwa nie moze przewyzsza¢ $cian Srodka transportu o wigcej niz 1/3 Srednicy
zewngtrznej wyrobu.

4.3. Transport elementow studzienek rewizyjnych

Srodki transportu przeznaczone do przewozu prefabrykatéw powinny
zapewnia¢ mozliwo$¢ stabilnego ulozenia elementu. Elementy powinny byc¢
przewozone w pozycji ich wbudowania oraz zabezpieczone przed przesuwaniem.
Zaleca si¢ uzycie samochodéw samoroztadowczych wyposazonych w dzwigi HDS.

Zatadunek i roztadunek elementéw studni powinien by¢ wykonany przy uzyciu
urzgdzen zmechanizowanych o udzwigu dostosowanym do masy przenoszonych
elementéw, umozliwiajacych ich tagodne podnoszenie i opuszczanie. Prefabrykaty



powinny by¢ podwieszone za pomoca wiasciwego dla elementu systemu zawieszenia
— dla elementéw niewyposazonych fabrycznie w kotwy transportowe zaleca si¢
stosowanie zawiesia typu ,,pajaczek”, ewentualnie typu ,szczgki”. W przypadku
elementéw fabrycznie wyposazonych w kotwy transportowe, unoszenie winno odby¢
si¢ przy uzyciu wszystkich kotew za pomoca odpowiedniego dla systemu sprzeglta
dzwigowego. Szczegdlng uwage nalezy zwréci¢ na odpowiednig dlugos$¢ zawiesi
fancuchowych. Zbyt krétkie moga prowadzi¢ do uszkodzenia transportowanego
elementu.

4.4. Transport sprzetu i materialéw do przewiertow

Transport $rodkami dostosowanymi do transportowania sprz¢tu i materiatow
koniecznych do wykonania przewiertow. Maszyny i pozostaly sprzet do przewiertow
transportowany przez wykonawcéw tych robot.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6ot zgodnie z Warunkami
dla Uméw na Wykonanie Robét Inwestycyjnych, oraz za jako$¢ zastosowanych
materialdw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z wymaganiami ST,
Dokumentacja  Projektowg, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami
przedstawiciela inwestora. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne
wytyczenie w planie 1wyznaczenie wszystkich elementéw robét zgodnie z
Dokumentacja Projektowa lub przekazanymi na piSmie instrukcjami inwestora.
Wykonawca na wilasny koszt skoryguje wszelkie pomylki i btedy w czasie trwania
robét, jesli wymagac tego bedzie przedstawiciel inwestora. Sprawdzenie wytyczenia
robot lub wyznaczenia wysokosci przez przedstawiciela inwestora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢. Decyzje przedstawiciela
inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robo6t beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, Dokumentacji Projektowej, ST,
normach 1iwytycznych. Przy podejmowaniu decyzji przedstawiciel inwestora
uwzgledni wyniki badan materialéw 1 Roboét, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw, do$wiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwesti¢. Polecenia
przedstawiciela inwestora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.
Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Roboty pomiarowe i geodezyjne

Przed przystapieniem do robdt nalezy uzyska¢ dane zawierajace lokalizacje
1 wspotrzedne punktéw oraz reperéw. Nalezy sprawdzi¢ czy na trasie projektowanego
odcinka kanalizacji sanitarnej w okresie pomig¢dzy wykonaniem mapy do celéw
projektowych a rozpoczeciem rob6t nie wykonano nowych sieci i innych konstrukeji.
Przed wykonaniem pomiaréw nalezy na teren budowy dostarczy¢ sprzet wymagany do
przeprowadzenia robét.

Roboty pomiarowe polegaja na wytyczeniu trasy i punktéw charakterystycznych oraz
na przeprowadzeniu pomiarOw wysokosciowych sprawdzajacych spadki

i usytuowanie gtéwnych elementéw w wykopie przed ich zasypaniem. Po wykonaniu
prac ziemnych i instalacyjnych nalezy przeprowadzi¢ inwentaryzacje powykonawcza.



Studnie oznaczy¢ stupkami betonowymi z zamontowang tabliczkg informacyjng z
literg ,,K” i domiarami do punktéw statych. Wierzcholek stupkéw pomalowac pasem
szerokosci ok. 15-20cm w kolorze bragzowym.

W zaleznosci od warunkéw umowy i polecen Inspektora Nadzoru nalezy
wykonac szkice robocze i obmiary.

5.3. Roboty rozbiérkowe i odtworzeniowe nawierzchni drogowej

Roboty rozbiérkowe nie sa konieczne ze wzgledu na prowadzenie robdt
metodami bezwykopowymi.

5.4. Roboty ziemne

Przed przystapieniem do prac nalezy powiadomi¢ i uzgodni¢ z wlascicielami
sieci infrastruktury istniejgcej sposob i czas prowadzenia robot. Wykopy powinny
zosta¢ wykonane jako rowy otwarte zabezpieczone. Metody prowadzenia robot
ziemnych (r¢cznie lub mechanicznie) powinny zosta¢ dostosowane do glebokosci
wykopu, warunkéw geotechnicznych, wustalen z wiladzami koordynujacymi
i posiadanego sprz¢tu mechanicznego. W miejscach kolizji i zblizen z istniejaca
infrastrukturg podziemna wszystkie roboty ziemne nalezy wykonywaé recznie.
Wykopy waskoprzestrzenne powinny by¢ umocnione. Szeroko$¢ wykopu jest
uwarunkowana Srednicg kanatu lub obiektu, zwigksza si¢ ja o 0,30m z kazdej ze stron
jako rezerwe niezbgdng do prowadzenia prac, o ile projekt nie stanowi inaczej. Sposéb
wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa¢ ich stateczno$¢ w calym okresie
prowadzenia rob6t, a naprawa uszkodzen, wynikajagcych z nieprawidlowego
uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw od dokumentacji
projektowej obcigza wykonawce robdot ziemnych. Wyréwnanie dna wykopu i
wyréwnanie podloza z dobrze zageszczonego piasku, nalezy wykona¢ bezposrednio
przed przystagpieniem do montazu przewodu lub budowy obiektu. Dla rurociggéw
przewiduje si¢ wykonanie podsypki z gruntu 0,15m, oraz obsypki gruntem 0,15m, o
ile projekt nie stanowi inaczej. W przypadku stosowania zwiru lub tlucznia na
powierzchni zwiru nalezy da¢ kazdorazowo warstwe piasku. Pod studnie rewizyjne
wykona¢ wykopy jamiste o wielkosci dostosowanej do $rednicy studni,
z zachowaniem miejsca dla robotnikéw bioracych udzial w montazu.

Roboty ziemne wykona¢ z transportem urobku. Zasypke nalezy wykonac
warstwami grubosci do 0,3m z zaggszczeniem gruntu zgodnie z norma do
wymaganych wskaznikow zageszczenia.

Teren po przeprowadzonych robotach ziemnych nalezy uporzadkowac.

5.5. Roboty prowadzone metodami bezwykopowymi

Wykonawca uwzgledni przy realizacji warunki wynikajace z uzgodnien.
W szczeg6lnosci wykonawca uwzgledni wymogi wlasciciela terenu 1 powiadomi go
o terminie prowadzonych prac.

Projektuje si¢ zastosowanie wiercenia bezpilotowego, z ustawieniem wiertnicy pod
odpowiednim spadkiem i kierunkiem.

W pierwszym etapie prac z wykopu poczatkowego wykonuje si¢ wiercenia
pilotowe. Wykop poczatkowy obudowany o wymiarach odpowiadajgcych wielkosci
zastosowanej maszyny do przeciskow.
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W dalszej czes$ci robdt nastepuje rozwiercenie gruntu wierttem S$limakowym
z jednoczesnym przeciekiem rur stalowych ostonowych 1 transportem urobku do
wykopu poczatkowego. Gdy §limak wiertnicy dojdzie do $ciany wykopu, nalezy go
wycofac.

5.6. Roboty montazowe

Technologia budowy sieci kanalizacji sanitarnej musi gwarantowac utrzymanie
trasy 1 spadkéw przewodéw. Do budowy rurociggu w wykopie otwartym mozna
przystapi¢ po czesciowym odbiorze technicznym wykopu i podioza. Podtoze dla rur
powinno by¢ przygotowane poprzez rozprowadzenie 1 zaggszczenie materialu
ziarnistego wzdluz catej dtugosci wykopu. Powierzchnia dna wykopu powinna by¢
wyréwnana oraz wypoziomowana, aby zapewni¢ réwnomierne osadzenie rury i
powinna by¢ wolna od wszelkiego obcego materiatu, ktéry moégtby uszkodzi¢ rure.

Nalezy zabezpieczy¢ rury przed przedostawaniem si¢ ziemi lub innego
materiatu. Otwory na potaczenia rur kielichowych powinny by¢ utworzone w
materiale podtoza, aby zapewnic¢ jednolite podparcie kielicha. Rurocigg powinien by¢
tak ulozony na podlozu, aby opierat si¢ na nim wzdtuz calej dtugosci co najmniej na
1/4 swego obwodu, symetrycznie do swojej osi. Poszczegdlne utozone rury powinny
by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem posrodku dtugosci rury i mocno
podbite, aby rura nie zmienita potozenia do czasu wykonania préb szczelnosci.

Potaczenia kanaléw kanalizacji sanitarnej nalezy wykonywaé zawsze w
studzience. Wszystkie rury powinny by¢ ulozone wzdluz odpowiednich linii
pozioméw i spadkéw jak przedstawiono na profilu. Wszelkie rury ulozone z
niewlasciwymi spadkami iw ztych kierunkach beda musiaty by¢ wydobyte i
ponownie ulozone prawidlowo. Przy ponownym ukiadaniu rur powinny by¢
zastosowane nowe materialy na polaczenia. Koszty ponownego utozenia obciaza
Wykonawce. Rury kielichowe uktada¢ w kierunku postepu montazu przewodu (w
kierunku przeciwnym do kierunku przeptywu medium). Do kielicha rury ulozonej
wprowadza¢ bosy koniec rury uktadanej, dociskajac ja do dna kielicha. Przed
przystapieniem do wykonania potaczenia nalezy sprawdzi¢ czystos¢ kielicha 1 bosego
konca. W razie koniecznosci tagczone elementy doktadnie oczyscic.

Miejsca na montaz odej$¢ kanalizacyjnych zaslepi¢ za pomoca korka.
Przewidziane odejscia wykonane do granicy dziatki nalezy zaslepi¢ korkiem.

Studzienki nalezy wykonac zgodnie z dokumentacjg projektowg, wymaganiami
odpowiednich norm i wytycznymi producenta. Podstawowg czynno$cig zapewniajaca
prawidlowe warunki pracy przewodu kanalizacyjnego w tym studzienek jest wtasciwe
przygotowanie podioza gruntowego. W przypadku posadowienia studzienek na
gruntach sypkich wystarczy tylko dodatkowe dogeszczenie gruntu w strefie montazu
studzienki.. Po doktadnym zageszczeniu rzedna podtoza pod studzienk¢ powinna by¢
taka aby rzedna kinety studzienki byta wyzsza od rzednej dna przewodu (o okoto 10
mm). Nie nalezy dopuszcza¢ do przeglebiania wykopu, jezeli wystgpi taka sytuacja
wlasciwy poziom dna uzyska¢ nalezy przez ulozenie warstwy zwiru i jego staranne
zageszczenie lub ulozenie warstwy piasku stabilizowanego cementem (proporcje
okoto 1:10) nie nalezy stosowa¢ chudego betonu, ktéry nadmiernie zaktdcatby
warunki posadowienia. W przypadku posadowienia studzienek na gruntach spoistych
o zadowalajagcej nosnosci (grunty w stanie zwartym, potzwartym i
twardoplastycznym), wykop pod studzienke nalezy poglebi¢ o okoto 25 cm, a usunigty
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grunt spoisty zastgpi¢ zwirem, pospotka lub dobrze zageszczalnym piaskiem.
W przypadku przewodéw uktadanych w osi jezdni dno wykopu oraz ulozong warstwe
gruntu sypkiego nalezy bardzo starannie zaggsci¢ stosujac cigzkie zageszczarki.
Studzienka powinna by¢ obsypana dobrze zaggszczalnym gruntem sypkim. Obsypke
nalezy zageszcza¢ warstwami o grubosci umozliwiajacej doktadne zageszczenie.

W sytuacji zastosowania kaskady, nalezy ja wykona¢ z rur i ksztattek o
identycznych parametrach i od tego samego producenta jak rury wykorzystane do
budowy kanalizacji. Podloze pod kaskad¢ przygotowac identycznie do podioza pod
studzienke przy ktorej zostanie zastosowana kaskada.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan
materiatobw oraz robdt. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli przedstawiciela
inwestora moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca
bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz rob6t z czegstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej 1 ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich
czestotliwo$¢ sg okreslone w ST, normach iwytycznych. W przypadku, gdy nie
zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi nadzoru S$wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i1 sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadaja wymaganiom norm okreslajagcych procedury badanh. Kontrola jakosci
rob6t powinna obejmowaé nast¢pujace badania: zgodnosci z Dokumentacja
Projektowa: wykopéw otwartych, podtoza naturalnego, zasypu przewodu, podtoza
wzmocnionego, materialéw, ulozenia przewodéw na podtozu, szczelnosci przewodu
na eksfiltracj¢ 1 infiltracj¢, zabezpieczenia przewodu 1 studzienek przed korozja.
Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacja Projektowa polega na porédwnaniu
wykonywanych badz wykonanych robét z Dokumentacja Projektowa. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi
Wykonawca.

6.2. Kontrola, pomiar i badania

Wykonawca jest zobowigzany do stalej 1 systematycznej kontroli
prowadzonych robdot w zakresie i z czestotliwoscig okreslong w niniejszej ST i
zaakceptowang przez Inspektora nadzoru.

Po wykonaniu kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej nalezy wykona¢ inspekcje
odbiorowg kanalizacji. Monitoring (kamerowanie) ma za zadanie sprawdzi¢:

* Przebieg trasy
* Spadki kanatéw
* Pofaczenia rur

*  Pomiar dtugosci kanatu
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* Peknigcia rur
* Infiltracje wéd gruntowych

Po zakonczeniu rob6t montazowych nalezy przeprowadzi¢ prébe szczelnosci kanatu
oraz studni rewizyjnych zgodnie z PN-EN-1610:2015.

Dla rurociggu, z pominigciem studzienek wlazowych i inspekcyjnych, nalezy
ustali¢ ci$nienie préobne jako cisnienie wynikajgce z wypelnienia badanego odcinka
woda do poziomu terenu w dolnej lub gérnej studzience lub ustali¢ jego rOwnowartos¢
z zachowaniem maksymalnego ci$nienia 50 kPa i min. ci$nienia 10 kPa mierzonego
od dna rury. Poziomem odniesienia w badaniu studzonej jest gérna krawedz komory
ponizej ptyty pokrywowej. Cisnienie prébne powinno odpowiada¢ wysokosci
napetnienia do okoto 10 cm ponizej poziomu odniesienia.

Cisnienie prébne nalezy utrzymac¢ z dokladnoscia do 1kPa w ww. zakresie
przez dodanie wody. Podczas badania objeto$¢ dodanej wody, w celu uzyskania stupa
wody 1 utrzymania wymaganego ci$nienia probnego, nalezy zmierzy¢ z doktadnoscia
do 0,1 11 zarejestrowac.

Czas badania powinien wynosi¢ 301 minut.

6.3. Kontrola jakosci robét przyciskowych

Kontrola rob6t bezwykopowych obejmuje:
* Sprawdzenie rzednych zatozonych z doktadnosci do 1 cm
* Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa

* Badanie szczelnosci przewodow

. Obmiar robot

Nie dotyczy. Rozliczenie za roboty ryczattem, zgodnie z ceng skumulowang przez

Wykonawceg robét, podang w ofercie przetargowe;.

. Odbior robot

8.1. Rodzaje obmiaru robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty polegaja nastepujagcym odbiorom:
*  Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
* (Odbiorowi instalacji i urzadzen technicznych
e (dbiorowi ostatecznemu (koncowemu)

* Odbidr ostateczny po uptywie okresu gwarancji

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér robot zanikajacych i ulggajacych zakryciu polega na finalnej ocenie
jakosci wykonanych rob6t oraz ilosci tych robét, ktére w dalszym procesie realizacji
ulegng zakryciu. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w
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czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postepu robot. Odbioru tego dokonuje przedstawiciel inwestora.

Jakos¢ 1 1lo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior koncowy robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do zakresu (iloSci) oraz jako$ci. Odbidr ostateczny robot nastapi
w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
inwestora zakonczenia robot. Odbioru ostatecznego rob6ot dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci Zamawiajacego i Wykonawcy.
Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i ST. W toku odbioru
ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robdét zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czesciowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajagcych i robdét poprawkowych.
W przypadkach nie wykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robot
uzupeltniajacych w poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt
w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét
w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

9. Podstawa platnosci
Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa skalkulowana przez Wykonawce.
10. Przepisy zwiazane

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2019 r. poz. 1186
z pézniejszymi zmianami)

e Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zamoéwien publicznych (Dz. U.
z 2015r. poz. 2164 z p6zniejszymi zmianami

e Ustawa z dnia 17.05.1989r — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. nr 30,
poz. 163 z pdzniejszymi zmianami)

e PN-S-02205:1998 — Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

e PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 - Projektowanie geotechniczne cze$¢ 2:
Rozpoznanie 1 badanie podtoza gruntowego

e PN-B-10736:1999 - Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw
wodociggowych 1 kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.
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PN-EN 1401-1 — Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne
bezci$nieniowe systemy przewodowe z niezmi¢kczonego polichlorku winylu
(PVC-U) do odwadniania i kanalizacji.

PN-B-10729:1999 — Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne
PN-H-74051-00 — Wtazy kanatowe. Og6lne wymagania i badania
PN-EN 1610 — budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych

PN-EN 12336:2005 — Maszyny do drazenia tuneli. Maszyny do dragzenia tarcza,
maszyny do przeciskania, wiertnice $limakowe, urzadzenia do uktadania ptyt
oktadzinowych. Wymagania bezpieczenstwa
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