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L.

1.

DANE OGOLNE

Lokalizacja obiektu

dz. nr 91, obreb 0014 Meciszow, jedn. ew. 143605_5 Zwolen - obszar wiejski

gm. Zwolen, pow. zwolenski, woj. mazowieckie

2.

Inwestor

Panstwowe Gospodarstwo Les$ne Lasy Panstwowe

Nadles$nictwo Zwolen, Miodne Le$niczowka 107 /1, 26-700 Zwolen

3.

Wykonawca

ALLPINO TELEKOM Iwona Cholc, ul. Swiqtope}ka 10, 83-110 Tczew

4,

IL.

Podstawa opracowania

Zlecenie na wykonanie prac - znak spr. nr SA.2300.25.2021 z dnia 31.05.2021 r.

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U. 2020 poz. 1333),

Aktualnie obowigzujace normy PN-EN wraz ze wszystkimi wprowadzonymi

zmianami i aktualizacjami/poprawkami, w szczeg6lnosci:

o PN-EN 1993-3-1:2008 Projektowanie konstrukcji stalowych. Czes¢ 3-1: Wieze,
maszty i kominy. Wieze i maszty.

o PN-B-03204:2002 Konstrukcje stalowe. Wieze i maszty. Projektowanie

i wykonanie.

. Zakres opracowania

W zakres opracowania wchodzi dokumentacja umozliwiajagce wykonanie
rozbiorki obiektu budowlanego, tj. zakres i opis sposobu prowadzenia robdt
rozbiérkowych oraz opis sposobu zapewnienia bezpieczenstwa ludzi i mienia
podczas prowadzenia rob6t rozbidérkowych. Dokumentacje wykonano zgodnie

Z wymogami opisanymi w Art. 33, ust. 4.

ZAKRES I OPIS SPOSOBU PROWADZENIA ROBOT ROZBIORKOWYCH

. Lokalizacja

Dziatka, na ktorej zlokalizowana jest wieza (dostrzegalnia) jest witasnoscia
Inwestora. Obiekt zlokalizowany jest na terenie le$nictwa Motorzyny. Dziatka
posiada dostep do drogi publicznej poprzez istniejgce drogi wewnetrzne (gruntowe)
na przedmiotowej dziatce).

Stan istniejacy przedstawiono na mapie (szkicu sytuacyjnym), bedacej

zatgcznikiem do niniejszego opracowania.
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2. Opis istniejacej konstrukcji

Istniejaca wieza jest przestrzenng konstrukcjg kratowa o wysokosci H = 32 m
(konstrukcja kratownicy) posadowiona na fundamentach zelbetowych (z kotwami)
(dociazonych ptyta) wysunietych ponad poziom terenu na ok. 0,1 m, na szczycie
konstrukcji kratownicy znajduje sie kabina obserwacyjna. Catkowita wysoko$¢
istniejacej wiezy, wraz z fundamentami wyniesionymi ponad poziom terenu oraz
kabing obserwacyjna na szczycie wiezy, jest rowna 34,6 m npt.

Szczegoty geometrii wiezy i fundamentéw przedstawiono w czesci rysunkowe;j.

Pod istniejaca wieza znajduja sie takze stare fundamenty po wcze$niej
zdemontowanej (aktualnie nieistniejacej wiezy). Sa to trzy zZelbetowe stopy

fundamentowe (brak danych dotyczacych geometrii).

3. Zagospodarowanie terenu

Rozbioérce podlega caty stalowy trzon wiezy (wraz z kabing obserwacyjng) oraz
cztery zelbetowe fundamenty wiezy. Rozbiérce podlegajg takze istniejace
fundamenty po starej (aktualnie nieistniejacej) wiezy, zlokalizowane bezposrednio
pod przedmiotowa wieza.

Planowane do wykonania prace nie beda miaty znaczacego wptywu na teren
wokét wiezy. W trakcie prac nie bedzie zmienione zagospodarowanie terenu,
nie wymaga sie budowy drog ani placow sktadowych. Cato$¢ robot wykonywana
bedzie na terenie pod wieza, w obszarze wydzielonym na czas prowadzenia rozbidrki

przez oznakowanie.

4. Kolejnos¢ i opis prac demontazowych

Prace rozbiérkowe mozna podzieli¢ na podstawowe etapy:

a) wydzielenie i odpowiednie przygotowanie obszaru prowadzenia rozbiérki
(wygrodzenie, oznakowanie, wyznaczenie miejsc sktadowania materiatéw itp.),

b) prace przygotowawcze:

— oznakowanie terenu tablicami informacyjnymi ,PRACE ROZBIORKOWE”
oraz taSma biato-czerwong miejsc, w ktéorych beda prowadzone prace
rozbiérkowe,

— demontaz wyposazenia wiezy (ewentualnych elementow ktore nalezy oddzielnie

zdemontowac),
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I11.

c) demontaz konstrukcji stalowej wiezy:

— demontaz nalezy wykonac¢ przy uzyciu dzwigu o odpowiednim wysiegu i udzwigu,
dopuszcza sie demontaz reczny przez z wykorzystaniem ,zZurawia” montowanego
do konstrukcji wiezy, sposéb demontazu zaleznie od mozliwosci i doswiadczenia
wykonawcy,

— dopuszcza sie takze demontaz reczy poprzez ciecie palnikami lub szlifierkami
na wysokosci i opuszczanie na grunt mniejszych odcinkéw wiezy,

— demontaz wiezy przeprowadza¢ przy dogodnych warunkach pogodowych
(wiatr max 5 m/s, brak obfitych opadéw deszczu lub S$niegu,
brak zamglenia),

d) demontaz fundamentéw:

— dla fundamentéw demontowanej wiezy oraz fundamentéw po nieistniejacej wiezy
sposéb i wymagania demontazu s3 takie same,

— demontaz nalezy wykona¢ poprzez skucie przy uzyciu koparki z mtotem
wyburzeniowym, dopuszcza sie demontaz reczny przez z wykorzystanie recznych
mtotéw udarowych, sposdb demontazu zaleznie od mozliwosci i doSwiadczenia
wykonawcy,

e) uprzatniecie i wyrownanie placu rozbiorki.

. Gospodarka odpadami

Wszystkie stalowe elementy, ktoére beda przeznaczone do utylizacji
(konstrukcja wiezy, itp.) nalezy przekaza¢ do punktéw skupu odpadéw wtérnych
gdzie zostang przekazane do recyklingu.

Odpady inne (niepoddane recyklingowi) nalezy odda¢ do najblizszego punktu
utylizacji odpadéw.

Sposoéb rozliczenia ze sprzedazy ztomu nalezy uzgodni¢ z Inwestorem przed

rozpoczeciem roboét rozbiérkowych.

OPIS SPOSOBU ZAPEWNIENIA BEZPIECZENSTWA LUDZI I MIENIA PODCZAS
PROWADZENIA ROBOT ROZBIORKOWYCH

. Zakres robot dla catego zamierzenia budowlanego w kolejnosci

ich postepowania
— przejecie terenu robot rozbiérkowych,
— zabezpieczenie terenu przed dostepem o0s6b niepowotanych, wygrodzenie

mozliwych wejs$¢ na ogrodzony teren, oznakowanie tablicami ostrzegawczymi,
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— przygotowanie miejsca pod demontowang konstrukcje stalowg,

— demontaz konstrukcji stalowej wiezy oraz fundamentéw zgodnie z metoda
przyjeta przez wykonawce,

— sktadowanie elementéw wiezy i przygotowanie ich do transportu/utylizacji,

— uprzatniecie i uporzadkowanie terenu.

2. WyKkaz istniejacych obiektow budowlanych podlegajacych rozbidrce
Wieza o wysokosci H = 32 m wraz z kabing i fundamentami oraz

fundamentami po nieistniejgcej wiezy.

3. Elementy zagospodarowania dzialki, mogace stwarzac zagrozenie

bezpieczenstwa i zdrowia ludzi

Teren rozbiorki znajduje sie w $rodku lasu, zatem w okresach zagrozenia
pozarowego w lesie istnieje duze zagrozenie zaprdszenia ogniem - np. podczas ciecia
szlifierka (zagrozenie dla zaréwno dla Inwestora jak i pracownikéw). Prace nalezy
bezwzglednie uzgadnia¢ z Inwestorem (np. uwzgledni¢ konieczno$¢ przygotowania
stanowiska do ew. gaszenia: gasnice, woda, ttumnice. Prace nie moga by¢ prowadzone
podczas zakazu wstepu do lasu wprowadzonego przez Nadlesnictwo.

Rozbierana/demontowana wieza o wysokos$ci H = 32 m wraz z kabina.

4, Zagrozenia wystepujace podczas realizacji roboét rozbiorkowych,

ich skala, rodzaj, miejsce i czas ich wystapienia

Dla wszystkich robét przewiduje sie czas wystepowania zagrozenia max. 30 dni.

— uderzenie przez przemieszczane przedmioty - wystepuje na terenie placu robot
i zaplecza robo6t w czasie recznego i mechanicznego przemieszczania materiatow i
przedmiotéw, przez caty czas trwania robot,

— spadajace przedmioty i elementy - wystepuja przy robotach na wysokoSci,
az do zakonczenia robét,

— roboty na wysokoSciach - upadek ludzi z wysokosSci wystepuje w czasie
demontazu elementéw wiezy, przez caly okres wykonywania robot,
az do zakonczenia robot,

— kontakt z przedmiotami ostrymi i szorstkimi - wystepuje na terenie placu robot
i zaplecza robot oraz w miejscu sktadowania materiatéw,

— kontakt z przedmiotami bedacymi w ruchu - elektronarzedzia oraz maszyny
i urzadzenia znajdujace sie na rozbiorce - przez caly okres trwania robot,

— kontakt z przedmiotami gorgcymi - przy prowadzeniu prac palnikiem i szlifierksa,
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— porazenie pradem elektrycznym - wystepuje przez caty okres trwania robét
w czasie postugiwania sie elektronarzedziami oraz innymi urzadzeniami
zasilanymi energig elektryczng,

— zaprdszenie oczu - wystepuje w czasie obstugi pilarek, szlifierek, przez caty czas
trwania robat,

— zaproészenie ognia - wystepuje w czasie obstugi pilarek, szlifierek, przez caty czas
trwania roboét,

— potkniecie i poS$lizgniecie sie na tym samym poziomie - nieréwnoS$ci terenu,
zbrojenie, namokniety grunt, 16d i $nieg w zimie,

— uderzenie o nieruchome przedmioty - wystepuje przez caty czas trwania robot
na placu robét i zapleczu robét,

— rozerwanie sie tarczy - wystepuje podczas uzytkowania tarcz do szlifowania
i ciecia przez caty okres trwania robdt,

— hatas - wystepuje podczas obstugi urzadzen pneumatycznych, elektronarzedzi,
sprezarek przez caty okres trwania robét,

— urazy kregostupa - wystepuja podczas recznego transportu materiatéw przez caty
okres trwania robot,

— udar stoneczny - wystepuje podczas dlugotrwatej pracy w miejscach

nastonecznionych.

5. Oznakowanie miejsca prowadzenia robét rozbiérkowych
Teren nalezy oznakowac biato-czerwong tasmg ostrzegawcza oraz tablicami

ostrzegawczymi o pracach rozbiérkowych.

6. Sposob prowadzenia instruktazu pracownikow przed przystapieniem
do realizacji roboét szczegdlnie niebezpiecznych
Poniewaz wszyscy pracownicy pracujacy na miejscu rozbioérki powinni posiadac
specjalistyczne przeszkolenie i kwalifikacje do pracy na wysokosci, instruktaz polegat
bedzie na przypomnieniu podstawowych zasad przy takich pracach, w szczegdlnosci:
— zasad postepowania w przypadku wystgpienia zagrozenia,
— koniecznoSci stosowania przez pracownikow Srodkéw ochrony indywidualnej,
zabezpieczajacych przed skutkami zagrozen,
— zasad bezposredniego nadzoru nad pracami szczeg6lnie niebezpiecznymi
przez wyznaczone w tym celu osoby.
Podczas instruktazu pracownicy zapoznaja sie z regulaminem ppoz. i BHP.

Instruktaz przeprowadzi kierownik rob6t (majster).
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7. Sposo6b przechowywania materiatéw, substancji oraz preparatow
niebezpiecznych na terenie rozbiorki
Na terenie rozbiorki nie beda przechowywane Zadne niebezpieczne materiaty,

substancje oraz preparaty.

8. Srodki techniczne i organizacyjne, zapobiegajace niebezpieczenistwom
wynikajacym z wykonywania rob6t rozbiérkowych w strefach szczegélnego
zagrozenia zdrowia lub w ich sasiedztwie, w tym zapewniajace bezpieczna
i sprawng komunikacje, umozliwiajaca szybka ewakuacje na wypadek pozaru,
awarii i innych zagrozen.

Ogélnym i podstawowym S$rodkiem technicznym i organizacyjnym jest
przestrzeganie zasad BHP i uzywanie $rodkéw ochrony osobistej i zbiorowe;.
Ponadto nalezy przestrzega¢ planu BIOZ opracowanego przez kierownika robot
rozbiérkowych.

W miejscach szczegblnie niebezpiecznych zawsze bedzie pracowaé dwoéch
robotnikéw. Podczas wystapienia pozaru, awarii lub innego zagrozenia pracownicy

beda postepowali wedtug poznanego podczas instruktazu regulaminu ppoz. i BHP.

a) ograniczenie zagrozenia upadku z wysokoSci:

— demontaz wysokoSciowy prowadzony bedzie tylko w dobrych warunkach
pogodowych - w szczeg6lnosci przy niewielkim wietrze (maksymalna predkos¢
wiatru, mierzona na wysokosci 10 m nad terenem, wynosi 5 m/s), przy braku
opadéw i osadéw szronu czy lodu na elementach konstrukcji oraz przy braku
zagrozenia wytadowaniami atmosferycznymi; demontaz wysoko$ciowy nie moze
odbywac sie przy ztej widocznosci — o zmierzchu, we mgle lub w nocy,

— podczas demontazu wysokoSciowego na konstrukcji beda pracowac tylko ludzie
przeszkoleni do prowadzenia prac na wysokoSciach oraz wyposazeni
w bezpieczny (atestowany), wyprobowany i okresowo sprawdzany sprzet
chronigcy przed upadkiem z wysokosci, umozliwiajacy wygodng asekuracje
do sztywnych elementéw konstrukcji (w szczego6lnosci kaski, szelki
bezpieczenstwa, karabinki, linki pomocnicze, odpowiednie obuwie itd.),

b) ograniczenie zagrozenia wynikajacego z mozliwosci spadania przedmiotow
Z wysoKkosci:

— zagrozenie bedzie wystepowato podczas demontazu wysoko$ciowego wiezy, strefa
zagrozenia bedzie wystepowala pod wiezag, w odleglosci do 30 m

od najblizszego jego elementu, a takze w zasiegu pracy wciagarki/dzwigu,
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IV.

— strefa zagrozenia bedzie oznaczona,

— liczba os6b znajdujacych sie w poblizu wiezy podczas montazu wysokoSciowego
bedzie ograniczona do minimum, wszystkie musza bezwzglednie uzywac kaskow,

— pracownicy beda uzywac kluczy przytroczonych do paséw lub uprzezy,

c) ograniczenie zagrozenia wynikajacego z robot ziemnych i rozbiorki
fundamentu:

— zagrozenie bedzie wystepowato podczas demontazu/skuwania fundamentéw
zelbetowych, strefa zagrozenia bedzie wystepowata bezposrednio w zasiegu pracy
koparki innych urzadzen stuzacych rozbiorece,

— strefa zagrozenia bedzie oznaczona,

— liczba oséb znajdujacych sie w poblizu podczas demontazu bedzie ograniczona do
minimum, wszystkie muszg bezwzglednie uzywac kaskow,

d) ograniczenie zagrozenia wynikajacego z mozliwosci zaprdészenia ognia:

— mozliwo$¢ prac nalezy bezwzglednie uzgadnia¢ Inwestorem, podczas zakazu
wstepu do lasu prowadzenie prac jest niemozliwe,

— w razie potrzeby nalezy uwzgledni¢ koniecznos$¢ przygotowania stanowiska do ew.

gaszenia: gasnice, woda, ttumnice.

. Nadzor nad prowadzonymi robotami

Nadzo6r nad prowadzonymi robotami, szczeg6lnie nad robotami o zwiekszonym
ryzyku zawodowym, beda sprawowac kierownik rozbidrki, majster budowy
i brygadzisci, przygotowani w ramach szkolenia bhp do kierowania pracownikami

i prowadzenia instruktazu stanowiskowego.

UWAGI KONCOWE

Podczas demontazu wiezy nalezy przestrzega¢ aktualnie obowigzujacych
przepis6w BHP. Pracownicy wykonujacy roboty wysokosciowe powinni by¢
przeszkoleni oraz posiada¢ odpowiednie zabezpieczenia.

Zabrania sie wykonywania prac przy niesprzyjajacych warunkach pogodowych
(deszcz, $nieg) i silnym wietrze (powyzej 5 m/s = 18 km/h).

W przypadku jakichkolwiek watpliwosci nalezy postepowaé wedtug wskazéwek
kierownika robot lub zasiegna¢ opinii autora niniejszego opracowania.

Prace powinny zosta¢ powierzone specjalistycznej firmie posiadajacej stosowne
uprawnienia, niezbedng wiedze i doswiadczenie, a takze posiadajacej specjalistyczny

sprzet do wykonania w/w prac.

Projektowat: mgr inz. Arkadiusz Romanowski

Zakres i opis sposobu prowadzenia robot rozbidérkowych oraz opis sposobu zapewnienia bezpieczenstwa (...) str. 10



V. ZALACZNIKI
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OSWIADCZENIE

Na podstawie art. 34, ust. 3d, pkt. 3) stawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r.
(Dz.U. 2020 poz. 1333) oSwiadczam, Ze niniejszy zakres i opis sposobu prowadzenia robot
rozbiérkowych oraz opis sposobu zapewnienia bezpieczenstwa ludzi i mienia podczas
prowadzenia robot rozbiorkowych dla zamierzenia budowlanego pn. Rozbidrka
dostrzegalni w Nadle$Snictwie Zwolen w leSnictwie Motorzyny (dz. nr 91, obreb 0014
Meciszow, jedn. ew. 143605_5 Zwolen - obszar wiejski, gm. Zwolen, pow. zwolenski,
woj. mazowieckie) zostat wykonany zgodnie z obowigzujacymi przepisami i zasadami

wiedzy techniczne;j.
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