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1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania robot
pomiarowych podczas budowy obiektéw budowlanych w ramach zaméwienia pn. ,,Budowa
sieci kanalizacji sanitarnej w miejscowosciach Jaskulin, Siodtkowice i Szymandéw, gmina
Dobromierz”.
1.1. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot w m.
SzymanOw obejmuja:
% geodezyjne wyznaczenie obiektéw budowlanych w terenie;
czynnosci geodezyjne w toku budowy;
czynnos$ci geodezyjne po zakonczeniu budowy;
opracowanie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej z naniesieniem na mape¢
zasadniczg 1 zarejestrowanie jej.
1.2. Nazwy i kody WSZ dla przewidzianych robo6t budowlanych

Przedmiot zamdéwienia objety niniejszg Specyfikacja odpowiada nastepujagcym robotom
budowlanym opisanym kodem Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV) wg Rozporzadzenia
Komisji Wspdlnoty Europejskiej Nr 213/2008 z dnia 28 listopada 2007 r.:

s 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowg;
% 45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wodociagdéw i rurociaggow do
odprowadzania $ciekOw;

% 45332300-6 Roboty instalacyjne kanalizacyjne;
%+ 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych.
1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z punktem 1.5 ST-00 ,, Wymagania
ogolne”.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
Normami Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru
Robdt (WTWIOR) i postanowieniami Kontraktu.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Ogoblne wymagania dotyczace Materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST-00 ,,Wymagania Ogodlne ” punkt 2.
3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace Sprz¢tu podano w ST-00 ,,\Wymagania Ogdlne ” punkt 3.
Wykonawca powinien dysponowac¢ sprzetem pomiarowym odpowiednim do wymagan
Robaot.

4. SRODKI TRANSPORTU
Wymagania Og6lne dotyczace $rodkow transportu podano w ST-00 ,Wymagania
Ogolne” punkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Wymagania ogélne dotyczace wykonania Robot podano w ST-00 ,,Wymagania
Ogo6lne” punkt 5.
5.1. Geodezyjne wyznaczenie obiektéw w terenie

Do obowigzkow Wykonawcy nalezag wszelkie prace pomiarowe konieczne do
prawidlowe;j realizacji robdt zgodnie z ponizszymi wytycznymi.

Roboty opisane w punkcie 1.1 powyzej nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r. w sprawie rodzaju

1 zakres opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjne obowiazujace
w budownictwie. (Dz. U. Nr 25, poz. 133) oraz WZ.
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Prace geodezyjne powinny by¢é wykonane zgodnie z instrukcjami i wytycznymi
technicznymi obowigzujace na podstawie rozporzadzenia Ministra Spraw Wewngetrznych
i Administracji z dnia 24 marca 1999 r. w sprawie standardow technicznych dotyczacych
geodezji, kartografii oraz krajowego systemu informacji o terenie (Dz. U. Nr 30, poz. 297).

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do
szczegblowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig si¢ od rzednych okreSlonych w dokumentacji
projektowe;j, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczgte
przed zaakceptowaniem wynikOw pomiarow przez Inzyniera.

Punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i1 jednoznaczny charakterystyke i1 polozenie tych punktow.
Forma 1 wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot.

5.2. Wytyczenie tras i obiektow

Trase projektowanych kanatéw 1 obiektow sieciowych wytyczy¢ na podstawie planu
zagospodarowania terenu uwzgledniajac faktyczny przebieg przewodow podziemnych na
podstawie wykonanych przekopow kontrolnych. Usytuowanie trasy kanatow w terenie, gdzie
brak jest statych punktéw dowigzania, wymaga wytyczenia geodezyjnego w oparciu o siatke
kwadratow.

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca uzyska dane zawierajace lokalizacje
1 wspotrzedne punktow gldéwnych trasy oraz reperow. W oparciu o uzyskane materiaty
Wykonawca powinien ponownie przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbgdne
do szczegdlowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe mogg by¢ wykonane przez osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca powinien aktualizowac
rzgdne terenu i nie opiera¢ si¢ na rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty
gldwne trasy i1 punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
W sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych 1 ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane
w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane
do punktéw pomocniczych, pofozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odleglo$¢
pomiedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhz
osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
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Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdhiz trasy w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metrdw, natomiast w terenie falistym powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
rurociggu i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale
na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalezy zalozyé w postaci slupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposdéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokfadnoscia, aby s$redni biad
niwelacji po wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng
w nawigzaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazwy repera 1 jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowg oraz inne
dane geodezyjne uzyskane przez Wykonawce, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich
w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i1 uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm dla drég.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot
zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz
w miejscach wymagajagcych uzupetienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt
1w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi wykopoéw nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki.
Odleglos$¢ miedzy palikami nalezy dostosowac¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy.
Odleglos¢ ta, co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

5.6. Wyznaczenie polozenia przedmiotu kontraktu

Dla kazdego z obiektow budowlanych bedacych przedmiotem wykonania nalezy

wyznaczy¢ jego polozenie w terenie poprzez:

% wytyczenie osi obiektu;

% wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie obiektu.
6. KONTROLA JAKOSCI

Wymagania ogoélne dotyczace Kontroli jakosci Robot podano w ST-00 ,,Wymagania
Ogolne” pkt 6.

Kontrole jakosci Robot opisanych w punkcie 1 nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych
zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi
w pkt. 5.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady podano w ST-00 ,Wymagania Ogodlne” p. 7. Roboty nie podlegaja

obmiarowi.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace Odbioru Robot podano w ST-00 ,, Wymagania ogolne’

)

punkt 8. )
9. ROZLICZENIE ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczgce ptatno$ci podano w ST-00 ,,Wymagania Ogdlne” p. 9.
Roboty ujete w niniejszej ST nie podlegaja odrebnej zaptacie i uwaza sie, ze sa

uwzglednione i wliczone w ceny jednostkowe i stawki wprowadzone przez Wykonawce
W wypetiony Przedmiar Robét.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
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Ustawa z 17-05-1989 Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. nr 100 z 2001 r. poz.
1086 z p6zn. zm.);

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21-02-1995
w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci
geodezyjnych obowigzujacych w budownictwie (Dz. U. nr 25 z 1995 1. poz. 133);
Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z 02-04-2001
w sprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz zespoldow uzgadniania
dokumentacji projektowej (Dz. U. nr 38 poz. 455);

Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych;

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej
i kartograficznej;

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978;

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983;
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979;

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983;

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983;

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979;
Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza;

Wytyczne techniczne G-7 Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu, GUGIK
1998.
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